$Q 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 auma

Malf3e Schwenkantrieb mit Fuf$ und Hebel

Mit AUMA Rundsteckverbinder und Drehstrommotor
E
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Platzbedarf zum Ausbau ‘ - Passendes Rohr EN 10220 G da
1) Genaues Mafs je nach verwendetem Motor g d3
2) Standard, abweichende Gewinde auf Anfrage @ da (EN 10220)
MaRe $Q 05.2 SQ 07.2 SQ 10.2 SQ 12.2 SQ 14.2
A1l 40 50 50 50
A2 174 174 174 174
A3 134 134 134 134
A4 103 103 103 103
B1 238 248 248 248
B2 110 130 170 180
an 265 265 265 265
(@) 186 191 191 191
a3 63 63 63 63
aD" 101 101 101 101
@ D1 160 200 200 200
@ D4 20 20 20 20
E 115 115 115 115
E1 218 218 273 273
F 115 115 115 115
H1 214 206 239 281
H2 210 210 210 210
H3 210 201 233 275
H4 273 269 302 344
H5 170 161 188 225
H6 40 40 45 50
J 40 40 45 50
M1 150 150 150 150
M2 200 200 200 200
M3 = = 250 250
N h11 20 20 26 26
P12 M20x 1,5 M20 x 1,5 M20x 1,5 M20x 1,5
p22 M32x 1,5 M32 x 1,5 M32x 1,5 M32x 1,5
p32 M25 x 1,5 M25x 1,5 M25 x 1,5 M25 x 1,5
S 150 150 190 225
L 80 80 110 110
U 58 58 75 75
\Y 23 23 28 28
BB min 180 180 180 180
HH min. 30 30 30 30
@ d2 H8 16 16 22 22
@ d3 27 27 34 34
@ d4 M16x 1,5 M16 x 1,5 M28 x 1,5 M28 x 1,5
@ d5 125 160 210 225
@ d6 11 1 14 18
@ da 33,7x3,2 33,7x3,2 42,4x4 42,4x4
h 80 80 90 100
h1 25 25 30 35

Durch die Weiterentwicklung bedingte Anderungen bleiben vorbehalten. Mit Erscheinen dieses Dokuments verlieren friihere Ausgaben ihre Giltigkeit.
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