
MoteurServomoteur multitours

Classe de puissance
AUMA pour contac-

teursRéglage
disjoncteur

[A]cos φ

Courant
de démar-

rage
IA [A]

Courant
maxi.4)

Imaxi [A]

Courant
nominal3)

IN[A]
Vitesse
[tr/min]

Puissance
nominale2)

PN [KW]Type de moteur
Couple

maxi. [Nm]

Vitesse de
sortie1)

[tr/min]

Type

ThyristorContact
TR-M/
TR-MR

B1A10,40,440,90,40,4
1 4000,02CDX0063-4-0,02

30

4

30X

B1A10,40,440,90,40,45,6

B1A10,40,461,00,40,4
1 4000,04CDX0063-4-0,04

8

B1A10,50,461,00,50,411

B1A10,60,421,70,60,5
2 8000,06CDX0063-2-0,06

16

B1A10,70,421,70,70,522

B1A11,00,422,41,00,9
1 4000,10BDX0063-4-0,10

32

B1A11,00,422,41,00,945

B1A11,20,544,41,20,8
2 8000,20BDX0063-2-0,20

63

B1A11,30,544,41,30,890

B1A11,60,704,41,60,9
2 8000,30BDX0063-2-0,30

125

B1A11,70,704,41,70,925180

B1A10,50,431,00,50,4
1 4000,03CDX0063-4-0,03

60

4

60X

B1A10,50,431,00,50,45,6

B1A10,70,441,60,70,6
1 4000,06CDX0063-4-0,06

8

B1A10,70,441,60,70,611

B1A10,90,522,80,90,7
2 8000,12CDX0063-2-0,12

16

B1A11,00,522,81,00,722

B1A11,90,394,31,91,6
1 4000,20BDX0063-4-0,20

32

B1A12,00,394,32,01,645

B1A12,30,507,52,31,8
2 8000,40BDX0063-2-0,40

63

B1A12,50,507,52,51,890

B1A13,00,587,53,01,9
2 8000,50BDX0063-2-0,50

125

B1A13,20,587,53,21,950180

B1A10,60,401,80,60,4
1 4000,06CDX0071-4-0,06

120

4

120X

B1A10,60,401,80,60,45,6

B1A11,10,403,01,11,0
1 4000,12CDX0071-4-0,12

8

B1A11,20,403,01,21,011

B1A11,50,524,31,51,3
2 8000,25CDX0071-2-0,25

16

B1A11,80,524,31,81,322

B1A12,60,428,52,62,5
1 4000,40BDX0071-4-0,40

32

B1A13,00,428,53,02,545

B1A14,00,48164,03,1
2 8000,70BDX0071-2-0,70

63

B1A14,50,48164,53,190

B1A15,40,60165,43,3
2 8001,00BDX0071-2-1,00

125

B1A16,00,60166,03,3100180

B1A10,90,632,80,90,5
1 4000,12CDX0090-4-0,12

250

4

250X

B1A11,00,632,81,00,55,6

B1A11,60,624,71,61,0
1 4000,25CDX0090-4-0,25

8

B1A11,70,624,71,71,011

B1A12,70,698,52,71,4
2 8000,45CDX0090-2-0,45

16

B1A13,00,698,53,01,422

B1A14,30,62164,32,6
1 4000,75BDX0090-4-0,75

32

B1A15,00,62165,02,645

B2A27,60,60347,64,7
2 8001,40BDX0090-2-1,40

63

B2A29,00,60349,04,790

B2A29,70,6934125,1
2 8001,80BDX0090-2-1,80

125

B2A29,70,6934125,1200180

B1A11,50,564,71,50,9
1 4000,20CDX0090-4-0,20

500

4

500X

B1A11,70,564,71,70,95,6

B1A13,00,529,33,01,8
1 4000,40CDX0090-4-0,40

8

B1A13,50,529,33,51,811

B1A15,00,54185,03,4
2 8000,80CDX0090-2-0,80

16

B1A15,50,54185,53,422

B2A27,50,62327,55,3
1 4001,60BDX0090-4-1,60

32

B2A29,00,62329,05,345

–A2140,6868148,4
2 8003,00BDX0090-2-3,00

63

–A2160,6868168,490

–A2210,7168218,7
2 8003,30BDX0090-2-3,30

125

–A2210,7168218,7400180

Nous nous réservons le droit de modifier ces données qui dépendent des améliorations faites. Les anciennes fiches perdent leur validité avec l'édition de celle-ci.
Veuillez trouver de plus amples informations concernant le produit sous www.auma.com.
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TIGRON TR-M30X – TR-M1000X / TR-MR30X – TR-MR1000X
Données électriques Servomoteurs multitours en service tout-ou-rien et régulation

Types de service S2 - 15 min/S4 - 25 %, 400 V/50 Hz, avec moteurs triphasé



MoteurServomoteur multitours

Classe de puissance
AUMA pour contac-

teursRéglage
disjoncteur

[A]cos φ

Courant
de démar-

rage
IA [A]

Courant
maxi.4)

Imaxi [A]

Courant
nominal3)

IN[A]
Vitesse
[tr/min]

Puissance
nominale2)

PN [KW]Type de moteur
Couple

maxi. [Nm]

Vitesse de
sortie1)

[tr/min]

Type

ThyristorContact
TR-M/
TR-MR

B1A12,70,65102,71,4
1 4000,40CDX0112-4-0,40

1 000

4

1000X

B1A12,90,65102,91,45,6

B2A15,20,57225,23,0
1 4000,80CDX0112-4-0,80

8

B2A15,50,57225,53,011

B2A28,80,68408,84,6
2 8001,50CDX0112-2-1,50

16

B2A2100,6840104,622

B3A2140,6750158,5
1 4003,00BDX0112-4-3,00

32

B3A2140,6750178,545

–A2250,801142512
2 8005,00BDX0112-2-5,00

63

–A2250,80114301290

–A2250,801143514
2 8006,00BDX0112-2-6,00800

125

–A2250,801144514180

Service TOR = 4 – 180 tr/min ; Service régulation = 4 – 45 tr/min Vitesses de sortie supérieures pour service régulation sur demande.1)
Puissance mécanique appliquée à l'arbre du moteur avec couple de service du servomoteur multitours (env. 35 % du couple maximum). La puissance électrique
consommée peut être calculée selon la formule suivante : P = U x I x cos φ x √3.

2)

Courant pour couple de service ou pour couple régulation à 35 % du couple maximum.3)
Courant pour couple maximum.4)

Références relatives à l'installation et à la spécification

Les données moteurs sont des valeurs de référence. Les tolérances de fabrication conventionnelles
peuvent causer des déviations par rapport aux valeurs indiquées.

Données moteur

La protection contre surchauffe se fait à l’aide d’une sonde PTC intégrée dans le bobinage moteur avec
protection moteur thermique (TMS).

Protection moteur

Variation admissible de la tension secteur : ±10 %
Variation admissible de la fréquence secteur : ±5 %

Tension secteur, fréquence secteur

Le fonctionnement des moteurs de fait à l’aide de contacteurs inverseurs (verrouillage mécanique, électrique
ou électronique) ou de thyristors (verrouillage mécanique).

Contacteurs

Les contacteurs requis des classes de puissance A1 et A2 ou B1 – B3 sont intégrés au sein du servomoteur
multitours.

Nous nous réservons le droit de modifier ces données qui dépendent des améliorations faites. Les anciennes fiches perdent leur validité avec l'édition de celle-ci.
Veuillez trouver de plus amples informations concernant le produit sous www.auma.com.
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TIGRON TR-M30X – TR-M1000X / TR-MR30X – TR-MR1000X
Données électriques Servomoteurs multitours en service tout-ou-rien et régulation

Types de service S2 - 15 min/S4 - 25 %, 400 V/50 Hz, avec moteurs triphasé


