duma

Solutions for a world in motion

Kyvné servopohony

SQEx 05.2 — SQEx 14.2

SQREx 05.2 — SQREXx 14.2

s ovladaci jednotkou servopohonu
AUMA MATIC AMEXC 01.1

Navod k obsluze Montaz, obsluha, uvedeni do provozu



Obsah

SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 — SQREXx 14.2
AMEXxC 01.1

Nejdrive si prectéte navod!

Dodrzujte bezpe€nostni pokyny.

Tento navod je nedilnou soucasti tohoto vyrobku.

Navod uchovejte po celou dobu zivotnosti vyrobku.

Navod k obsluze predejte kazdému nasledujicimu majiteli nebo uzivateli vyrobku.

Uéel dokumentu:

Tento dokument obsahuje informace pro instalaci, uvadéni do provozu, obsluhu a idrzbu. Ma pomoci pfi instalaci
a uvadéni pristroje do provozu.

Referenc¢ni podklady:

Referenéni podklady jsou k dispozici na internetu: www.auma.com nebo pfimo u firmy AUMA (viz <Adresy>).
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Bezpecnostni pokyny

Bezpeénostni pokyny

1.1.

Zakladni bezpeénostni pokyny

Normy/smérnice

Bezpecnostni
pokyny/vystrahy

Kvalifikace pracovniku

Uvedeni do provozu

Provoz

Ochranna opatieni

Udrzba

Vyrobky AUMA jsou konstruovany podle uznanych norem a smérnic. Toto je
certifikovano prohlasenim vyrobce a prohlasenim o shodé ES.

S pfihlédnutim k montazi, elektrickému pfipojeni, uvedeni do provozu a provozu na
misté instalace museji provozovatel a vyrobce zafizeni dbat na to, aby byly
respektovany vSechny pravni poZadavky, smérnice, pfedpisy, narodni ustanoveni
a doporuceni.

K tomu mj. patfi normy a smérnice, jako napf. IEC/EN 60079 “Elektricka zafizeni
pro vybusnou plynnou atmosféru" -

. ¢ast 14: Elektrické instalace v nebezpecnych prostorach (jinych nez dulnich).

- ¢ast 17: Revize a preventivni udrzba elektrickych instalaci v nebezpe&nych
prostorach (jinych nez duinich).

Pracovnici povéreni pracemi na tomto zafizeni se museji seznamit s bezpecnostnimi
a vystraznymi upozornénimi a pokyny uvedenymi v tomto navodu a museji uvedené
pokyny dodrZzovat. Aby se zabranilo Skoddm na zdravi nebo vécnym Skodam, musi
se respektovat bezpecnostni pokyny a vystrazné znacky.

Montazi, elektrickym pfipojenim, uvedenim do provozu, obsluhou a udrzbou povéiovat
pouze vySkolené odborné pracovniky, ktefi k tomu byli provozovatelem a vyrobcem
zarizeni povéreni.

Pfed zahajenim praci na tomto vyrobku si museji pracovnici pfecist tento navod a
porozumét mu a pfedpoklada se, aby znali a dodrZovali uznana pravidla tykajici se
pracovni bepec¢nosti.

Provadeéni praci ve vybusném prostfedi podléha zvlastnim ustanovenim, ktera musi
byt respektovana. Za dodrzovani a dozor nad t€mito ustanovenimi, normami a zakony
odpovidaji provozovatel nebo vyrobce zafizeni.

Pred uvedenim do provozu je dulezité, aby byla zkontrolovana v§echna nastaveni,
zda souhlasi s poZadavky aplikace. V pfipadé nespravného nastaveni mohou vznikat
nebezpedi podminéna aplikaci, jako napf. poSkozeni armatury nebo zafizeni. Za
Skody z toho pfipadné vyplyvajici vyrobce neruci. Riziko nese sam uzivatel.

Pfedpoklady pro bezvadny a bezpeény provoz:

. Spravna manipulace pfi pfepravé, odbornost pfi skladovani, pecliva instalace
a montaz pfi uvedeni do provozu.

- Vyrobek provozovat pouze v bezvadném stavu za respektovani tohoto navodu.

. Poruchy a $kody neprodlené oznamit a (nechat) odstranit.

. Dodrzovat uznana pravidla pracovni bezpecnosti.

- Dodrzovat vnitrostatni pfedpisy.

. Za provozu se skfin ohfiva az na povrchovou teplotu >60 °C. K ochrané proti
moznym popaleninam doporucujeme, abyste pfed zahajenim prace na zafizeni
zkontrolovali vhodnym teplomé&rem povrchovou teplotu a event. si nasadili
ochranné rukavice.

Za potfebna ochranna opatfeni na pracovisti jako napf. kryty, bariéry nebo osobni
ochranna zafizeni pro pracovniky odpovida provozovatel resp. vyrobce zafizeni.

K zaru€eni bezpeéné funkce zafizeni je nutno dodrzovat pokyny pro udrzbu uvedené
v tomto navodu.

Zmény na zarizeni jsou dovoleny jen se souhlasem vyrobce.

1.2

Rozsah pouziti

Kyvné servopohony AUMA jsou uréeny pro ovladani pramyslovych armatur, jako
napf. klapek a kohoutu.
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Zde popsané pristroje jsou pfipraveny k pouziti v oblastech ohroZzenych vybuchem,
zéony 1, 2, 21 a 22.

Pokud jsou na pfirub& armatury resp. na vietenu armatury mozné teploty > 40 °C
(zpusobené napf. horkym médiem), pak je nutna konzultace s vyrobnim zavodem.
Pfi zohlednéni teplot servopohont z hlediska ne elektrickych zafizeni pro prostfedi
s nebezpedim vybuchu nejsou zohlednény teploty > 40 °C.

Jina pouziti jsou dovolena pouze s vyslovnym (pisemnym) potvrzenim od vyrobce.

Nepfipustné je jejich pouziti napf. pro:

- motorové manipulacni voziky dle EN ISO 3691
. zdvihadla dle EN 14502

- osobni vytahy dle DIN 15306 a 15309

- nakladni vytahy dle EN 81-1/A1

. eskalatory

. trvaly provoz

. instalaci do zemé

. trvalé pouziti pod vodou (dbat na stuper kryti)

. oblasti ohrozené vybuchem, zény 0 a 20

. oblasti ohrozené vybuchem skupiny | (hornictvi)
- oblasti s radia¢ni zatézi v jadernych zafizenich
V pfipadé neodborného pouziti nebo pouziti v rozporu se stanovenym uéelem zanika
zaruka.

K podmince spravného pouZiti patfi také dodrzovani tohoto navodu.

Informace Tento navod je platny pouze pro standardni provedeni ,uzavirani armatury smérem
doprava’, tzn., kdyz se hnaci hfidel pro uzavieni armatury otaci ve sméru hodinovych
rucicek.

1.3. Vystrazna upozornéni

[/\ VAROVANi |

|/A\ UPOZORNENI

Pro zduraznéni postupl dulezitych z hlediska bezpeénosti jsou v tomto navodu
uvedena tato vystrazna upozornéni oznacena pfislusnymi signalnimi slovy
(NEBEZPECI, VAROVANI, UPOZORNENI, OZNAMENI).

Bezprostiedné nebezpecéna situace s vysokym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo zavazné ujmy na
zdravi.

Potencialné nebezpecna situace se strednim rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo zavazné tujmy na
zdravi.

Potencialné nebezpeéna situace s nizkym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize dojit k lehkym nebo strednim poranénim. Lze
je pouzit také v souvislosti s vécnymi Skodami.

Potencialné nebezpecna situace. Nebude-li vystrazné upozornéni respektovano,
muze dojit k vécnym Skodam. Nepouziva se pro poskozeni na zdravi.
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Struktura a typografické usporadani vystraznych upozornéni

& NEBEZPECi Druh nebezpeci a jeho zdroj!

Mozny/é nasledek/ky nedodrzeni (volitelné)

— Opatfeni k zabranéni nebezpedi
- Dalsi opatfeni

Bezpec&nostni znacka A varuje pfed nebezpe€im poranéni.
Signalni slovo (zde NEBEZPECI) uvadi stuper rizika.

1.4. Upozornéni a symboly
V tomto navodu se pouzivaji nize uvedena upozornéni a symboly:

Informace Pojem Informace umistény pfed textem upozorfiuje na dllezité poznamky a
informace.

Symbol pro ZAVRENO (armatura zavfena)
Symbol pro OTEVRENO (armatura oteviena)

Informace pfed dal$im krokem. Tento symbol fika, co se predpoklada pro dalsi krok
nebo co se pfipravuje popf. by se mélo dodrzovat.

S -

<> Odkaz na dal$i mista v textu

Pojmy, které jsou uvnitf téchto znaku, odkazuji v dokumentu na dalsi textova pole
tykajici se tohoto tématu. Tyto pojmy jsou uvedeny v rejstiiku, nadpisu nebo obsahu
a tak je muzete rychle nalézt.
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2.

Identifikace

21.

Typovy Stitek

Kazda komponenta pfistroje (pohon, ovladaci jednotka, motor) je opatfena typovym
Stitkem.

Obr. 1: Prifazeni typovych stitka

(1]
(2]
(3]
[4]
[5]

Typovy stitek pohonu

Typovy stitek ovladaci jednotky

Typovy stitek motoru

Dodatkovy stitek, napf. Stitek KKS

ZkuSebni stitek provedeni s ochranou proti vybuchu

Popis typového stitku pohonu

Obr. 2: Typovy Stitek pohonu (pfiklad)

S AUMA Riester GmbH&Co.KG.
D-79379 Miillheim

%32 SQEx 07.1-F7/-a3b 1

“ com No: 2309533
No: 05126NS 12345
t: 8/90°

tw T close: 100-300 Nm
= T open: 100-300 Nm

Lubr: F15 IP68 [1 {'_}]
19] Temp: -40°C/+60°C

Jméno vyrobce

Adresa vyrobce

Typové oznaceni (vysvétleni viz nize)
Zakazkové cislo (vysvétleni viz nize)

Sériové Cislo pohonu (vysvétleni viz nize)
Pfestavna doba v [s] pro kyvny pohyb 90°
Rozsah krouticiho momentu ve sméru ZAVRENO
Rozsah krouticiho momentu ve sméru OTEVRENO
Typ maziva — [10] druh kryti

Pfipustna teplota okoli

Podle prani zakaznika voliteIné obsaditelné
Podle prani zakaznika voliteIné obsaditelné
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Identifikace

Typové oznaéeni

Identifikacni Cislo

Sériové cislo pohonu

Obr. 3: Typové oznaleni (pfiklad)

SQEx 07.2-F7/-a3b 1

1. 2. 3.
1. Typ a konstrukéni velikost pohonu
2. Velikost pfiruby
3. Ex-oznaceni

Typ a konstrukéni velikost

Tento navod je platny pro tyto pfistroje a konstrukéni velikosti:

Kyvné pohony pro uzaviraci rezim: SQEx 05.2, 07.2, 10.2, 12.2, 14.2
Kyvné pohony pro regulaéni rezZim: SQREx 05.2, 07.2, 10.2, 12.2, 14.2

Ex-oznaceni

Tabulka 1: Oznaceni ochrany proti vybuchu (s pfikladem)
/- Ja [3 o 1|
1. misto: nepouziva se
2. misto: typ motoru
| |a |SDX nebo VDX: trojfazovy motor
3. misto: typ ochrany elektrického pripojeni

3 |Pfipojovaci prostor Ex e zvySena bezpecnost:
Typy: KP, KPH nebo KES

4 |Prfipojovaci prostor Ex d pevny uzaveér:
Typ: KES-Exd

4. misto: typ ochrany vysila¢ polohy
a |bez samozabezpecovaciho proudového okruhu

b [Proudovy okruh Ex i vlastni bezpe&nost:
Typ: RWG 5020.2Ex

5. misto: typ ochrany Ex-sbérnice

1 |zadna Ex-sbérnice

2 |Ex nL nezapalny
Typ: FNICO

3 |Exic nezapalny
Typ: FISCO

Kazdé zafizeni je oznaceno identifikacnim Cislem vztazenym k zakazce (zakazkoveé
Cislo). Podle tohoto Cisla Ize z internetu na adrese http://www.auma.com pfimo
stahnout schéma zapojeni (v némeckém a anglickém jazyce), zkuSebni protokoly a
dalSi informace tykajici se zafizeni. Pro ziskani nékterych informaci je potfebné Cislo
zakaznika.

Tabulka 2: Popis sérioveho €isla (s pfikladem)

05 [12 [N S 12345

1. a 2. misto : Tyden montaze

05 |Zde v pfikladu: Kalendafni tyden 05

3. a 4. misto : Rok vyroby

[12 |Zde v prikladu: Rok vyroby: 2012

Vsechna ostatni mista

| [NS 12345 |[intemni &islo zavodu pro jednoznaéné oznadeni produktu
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Typové oznaceni
Ovladaci jednotka

Popis typového stitku ovladaci jednotky
Obr. 4: Typovy Stitek ovladaci jednotky

(1] AMEXC 01.1
[2] Com No: 1309595
No: 0902MAS7286
KMS: TP210/001
(3] EOmMsPesiokes rracc O
@ 3-400V  P:1,5kW
25/470°C  IP67
(4] Control: 24V DC

[11  Typové oznaceni
[2] Identifikaéni Cislo
[3] Schéma zapojeni
[4] Ovladaci jednotka

AMEXxC 01.1 = ovladaci jednotka servopohonu AUMA MATIC

24 V DC = ovladani pres paralelni rozhrani s fidicim napétim 24 V DC.
115 V AC = ovladani pfes paralelni rozhrani s fidicim napétim 115V AC.
0/4 — 20 mA = ovladani pfes paralelni rozhrani pfes analogovy vstup 0/4 — 20 mA.

Popis zkusebniho stitku provedeni s ochranou proti vybuchu

Obr. 5: Zkusebni stitky provedeni s ochranou proti vybuchu (pfiklady)

ATEX IECEX
11 & (€ 0158 (1 &
2] DEKRA 13 ATEX 0016 X 2] IECEx DEK 12.0080 X
[l 7 ! 26 Exde IIC T4 Gb oSRE , Exde lIC T4 Gh -
O\l 5 |l 2D Ex tb 11IC T130°C Db 1P6x P = ® Ex tb 1IIC T130°C Db IP6x
Ol 112G clIC T4 o
(6] M20 + M25 + M32 [6] M20 + M25 + M32
71 [71

[11  Symbol Ex, znacka CE, identifikacni Cislo zkuSebny
[2] Ex-osvédceni (Cislo)
Klasifikace:
[3] Elektricka ochrana proti vybuchu plynu
[4] Elektricka ochrana proti vybuchu prachu
[5] Ne elektrickd ochrana proti vybuchu
[6]  Zavit pro kabelové vstupy u elektrického pfipojeni
[71 Neobsazeno

2.2 Struény popis

Kyvny servopohon

Ovladaci jednotka
servopohon

Panel mistniho ovladani

10

Definice v souladu s normou EN ISO 5211:

Kyvny servopohon je servopohon, ktery pfenasi na armaturu kroutici moment v
rozsahu kratSim nez jedna cela otacka. Nemusi zachycovat posuvné sily.

Kyvné servopohony AUMA jsou pohanény elektromotoricky. Pro ruéni ovladani je k
dispozici ruéni kolo. Vypinani v koncovych polohach se ovlada polohovymi nebo
momentovymi spinaci. Pro ovladani resp. zpracovani signalu servopohonu je nezbytné
nutna ovladaci jednotka.

Ovladaci jednotka servopohonlt AUMA MATIC slouzi k ovladani servopohontd AUMA
a dodava se v provedeni pfipraveném k provozu. Ovladaci jednotku Ize montovat
pfimo na servopohon nebo na parkovaci drzak oddélené od pohonu. Rozsah funkci
ovladaci jednotky AUMA MATIC saha od bézného ovladani armatur v provozu
OTEVRENO - ZAVRENO pfes indikace polohy a rizna hlaseni az po regulaci polohy.

Obsluhu (tlagitky), nastaveni a indikace Ize provadét pfimo na misté pomoci ovladaci
jednotky (obsah tohoto navodu).
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3. Preprava, skladovani a baleni
3.1. Preprava
Pfeprava na misto ureni v pevném obalu.
& NEBEZPECi Zavésené bremeno!
Hrozi nebezpeci smrti nebo vaznych poranéni.
-~ NESTAT pod visicim bfemenem.
- Zvedaci zafizeni zvedat za skfif, NIKOLIV za ruéni kolo.
- Servopohony, které jsou namontovany na armatufe: Zvedaci zafizeni upevnit
na armatufe a NE na servopohonu.
- Servopohony, které jsou smontovany s pfevodovkou: Zvedaci zafizeni upevnit
pomoci zavésnych Sroubl na pfevodovce a NE na servopohonu.
- Servopohony, které jsou smontovany s ovladaci jednotkou: Zvedaci zafizeni
upevnit na servopohonu a NE na ovladaci jednotku.
3.2 Skladovani

Dlouhodobé skladovani

Nebezpecdi koroze v dlsledku nespravného skladovani!
— Skladovat v dobfe vétrané a suché mistnosti.
- Chranit proti podlahové vihkosti uskladnénim v regalu nebo na dfevéné paleté.
- Zajistit ochranu proti prachu a jinym necistotam zakrytim pohonu.
- Nelakované plochy oSetfit vhodnym antikoroznim pfipravkem.

Pokud se ma vyrobek skladovat delSi dobu (déle nez 6 mésicu), je tfeba navic dodrzet
tyto body:

1. Prfed skladovanim:
Zaijistit ochranu nechranénych ploch, zvlasté vystupnich dild a montaznich
ploch, dlouhodobym antikoroznim pfipravkem.

2.V odstupech asi 6 mésicu:
Kontrola tvofeni koroze. Objevu;ji-li se zarodky koroze, provést novou ochranu
proti korozi.

3.3.

Baleni

NaSe vyrobky jsou pro pfepravu z vyrobniho zavodu chranény specialnimi obaly.
Jsou zhotoveny z ekologicky bezpeé&ného, snadno oddéliteiného materialu, ktery je
znovu pouzitelny. Jako obalovy material pouzivame drevo, lepenku, papir a PE folii.
Pro likvidaci obalového materialu doporu€ujeme recyklacni firmy.

1
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4, Montaz
4.1. Montazni poloha

Servopohony AUMA a ovladaci jednotky servopohon( mohou byt provozovany v
libovolné montazni poloze, bez omezeni.

4.2. Montaz ruc¢niho kola

Informace Pro pfepravu jsou rucni kola od priméru 400 mm volné pfibalena.

Obr. 6: Ruéni kolo

(3]

[4]

[1] Distanéni podlozka
[2]  Vstupni hiidel

[3] Ruéni kolo

[4]  Pojistny krouzek

1. Je-li tfeba nasadte na vstupni hfidel [2] distan¢ni podlozku [1].
2. Nasadte rucni kolo [3] na vstupni hfidel.
3.  Rucni kolo [3] zajistéte pfilozenym pojistnym krouzkem [4].

4.3. Montaz servopohonu na armaturu

m Nebezpeci koroze v dlisledku poskozeni laku a kondenzovani vody
- Po praci na zafizeni opravit poSkozeni laku.

- Po montazi zafizeni ihned elektricky pfipaojit, aby se vytapénim redukovalo
kondenzovani vody uvnitf servopohonu.

Montaz servopohonu na armaturu se provadi pfes spojku.

12
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Obr. 7: Montazni rozméry spojky
4
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[11  Spojka
[2] Hfidel armatury
[3] Zajistovaci Sroub
[4]  Sroub
Tabulka 3: Montazni rozméry spojky
Typ, konstrukéni velikost — X max [mm] Y max [mm] Z max [mm]
pripojovaci priruba
SQExC 05.2-F05 3 2 40
SQExC 05.2-F07 3 2 40
SQExC 07.2-F07 3 2 40
SQExC 07.2-F10 3 2 66
SQExC 10.2-F10 4 5 50
SQExC 10.2-F12 4 5 82
SQExC 12.2-F12 5 10 62
SQExC 12.2-F14 5 10 102
SQExC 14.2-F14 8 10 77
SQExC 14.2-F16 8 10 127

1. Za pomoci ruéniho kola najedte s pohonem na mechanicky koncovy doraz.

Informace: Armaturu a pohon sestavte ve stejné koncové poloze.
- U klapek je doporu¢ena montazni poloha koncova poloha CLOSE
(ZAVRENO).

(OTEVRENO).

2. Dosedaci plochy pfipojovacich pfirub fadné odmastéte.

w

Hfidel armatury [2] lehce potfete tukem.

U kulovych kohout(l je doporu¢ena montazni poloha koncova poloha OPEN

4. Spojku [1] nasadte na hfidel armatury [2] a zajiStovacim Sroubem, pojistnym
krouzkem nebo Sroubem zajistéte proti axialnimu skluzu. Pfitom dodrzZujte
rozméry X, Y popf. Z (viz obrazek a tabulka <Montazni rozméry spojky>).

5. Ozubeni na spojce dobfe namazte mazivem bez obsahu kyselin.

6. Nasadte kyvny pohon.

Informace: Dbejte na vystfedéni (pokud existuje) a na dokonalé dosedani

pfirub.

13
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7. Pokud pfirubové otvory nelicuji se zavity:
7.1 Otéacejte ruénim kolem, dokud nebudou otvory licovat.

7.2 Event. pohon pfesadte o jeden zub na spojce.
8.  Pohon upevnéte Srouby [4].

Informace: Aby nedoslo ke kontaktni korozi, doporu€ujeme zalepit Srouby
tésnicim prostfedkem na zavity.

- Srouby [4] utdhnéte do kfiZe utahovacim momentem podle tabulky.

Tabulka 4: Utahovaci momenty pro Srouby

Srouby Utahovaci moment T, [Nm]
Zavit Trida pevnosti 8.8
M6 11
M8 25
M10 51
M12 87
M16 211
4.4. Montazni polohy mistniho ovladani

Montazni poloha mistniho ovladani bude provedena v souladu s objednavkou. Pokud
se po montazi na armaturu popf. na pfevodovku u zdkaznika zjisti nevyhodné
umisténi mistniho ovladani, Ize tuto polohu dodatecné zménit. K dispozici jsou Ctyfi
montazni polohy.

Obr. 8: Montazni polohy Aa B

14
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Montaz

441. Zména montaznich poloh

[/\ VAROVANi |

Pevny zavér, nebezpeci vybuchu!
Hrozi nebezpedi smrti nebo vaznych poranéni.
- Pred otevienim zajistit nepfitomnost plynu a beznapétovy stav.
- S vikem a &astmi krytu zachazet opatrné.
- Délici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znecistény.
- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.

Uvolnéte Srouby a demontujte mistni oviadani.

Provérte, zda je O-krouzek v pofadku, O-krouzek spravné viozte.
Mistni ovladani natocte do nové polohy a znovu jej nasadte.

robd-~

Povolte 3 Srouby desky, pootoc¢te desku do nové polohy a pevné utahnéte.

Poskozeni vodié¢ zkroucenim nebo skfipnutim!
Moznost funkénich poruch.

- Panel mistniho ovladani oto¢te max. o 180°.
- Opatrné slozte panel mistniho ovladani, aby nedoslo k uskFipnuti vodicu.

5.  Srouby rovnomérné dotahnéte do kfize.

15
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5. Elektrické pripojeni
5.1. Zakladni informace

|& VAROVANI | Hrozici nebezpeci pfi chybném elektrickém pfipojeni

Schéma
zapojeni/pripojeni

Zakaznické zajisténi

Zdroj napéti pro ovladaci
jednotku (elektronika)

Bezpeénostni standardy

Instalace vedeni
v souladu s EMK
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Pri nerespektovani hrozi nebezpeci usmrceni, vazné ujmy na zdravi nebo vécnych
Skod.

- Elektrické pfipojeni smi provadét pouze vySkoleni odborni pracovnici.
- Pred pfipojenim vénuijte pozornost zakladnim pokyniim uvedenym v této kapitole.

- Po pfipojeni, pfed pfipojenim napéti vénujte pozornost kapitole <Uvedeni do
provozu> a <Zku$ebni provoz>.

Odpovidajici schéma zapojeni/pfipojeni (v némeckém a anglickém jazyce) je spolecné
s timto navodem vlozeno do plastové félie odolné proti povétrnostnim vlivim, ktera
je upevnéna na zafizeni. Schéma je mozné objednat také podle zakaznického Cisla
Komm.Nr. (viz typovy §titek) nebo ho stahnout z internetu (http://www.auma.com).

K ochrané proti zkratu a odpojeni servopohonu od sitového napéti je ze strany
uzivatele zapotiebi pouziti pojistek a vykonovych odpojovacu.

Hodnoty proudu pro dimenzovani vyplyvaji z odbéru proudu motoru (viz elektricky
datovy list) plus odbéru proudu ovladaci jednotky.

Tabulka 5: Odbér proudu ovladaci jednotky

Sitové napéti Max. odbér proudu
100 az 120 V AC (£10 %) 575 mA
208 az 240 V AC (x10 %) 275 mA
380 az 500 V AC (x10 %) 160 mA
24V DC (+20 %/—15 %) a motor AC 500 mA

Tabulka 6: Maximalné pfipustné jisténi

Spinaci prvek Jmenovity vykon Max. jisténi
Reverzni styka¢ A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Thyristor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I7t<1 500A%s

Je-li ovladaci jednotka namontovana oddélené od pohonu (ovladani na nasténném
drzaku): Pfi dimenzovani jisténi zohlednéte délku a prafez propojovacich kabelu.

U externiho napajeni ovladaci jednotky (elektronika) s 24 V DC se internim
kondenzatorem 1000 pF vyhladi zdroj napéti. Pfi dimenzovani zdroje napéti je tfeba
zohlednit, Ze po zapnuti externiho zdroje napéti se tento kondenzator nabiji.

VSechny externé pfipojené pfistroje musi splfiovat podminky relevantnich
bezpecnostnich standardd.

Signalni a sbérnicova vedeni jsou citliva vici ruseni.

Motorova vedeni jsou zdrojem ruseni.

- Vedeni citliva vici ruSeni a vedeni, ktera jsou zdrojem ru$eni instalujte pokud
mozno s velkym vzajemnym odstupem.

- Odolnost signalnich a sbérnicovych vedeni proti ruSeni se zvySuje tim, Ze se
vodiCe instaluji t&sné u potencialu zemé.

- Pokud mozno zabraiite instalaci dlouhych vedeni nebo dbejte na to, aby byly
instalovany v oblastech s nizkou rusivosti.

. Zabrarite dlouhym soubéznym usekiim vedeni citlivych vlc&i ruseni a vedeni,
ktera jsou zdrojem ruSeni.

- Pro pfipojeni dalkovych snimacu polohy se musi pouzit stinéné vodice.
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Druh proudu, sitového Druh proudu, sitového napéti a sitové frekvence musi souhlasit s udaji na typovém
napéti a sitové  Stitku motoru.

frekvence  opr 10: Typovy stitek motoru (pfiklad)

11 21 (3]
[1] Druh proudu
[2] Sitové napéti
[3] Sitova frekvence (u trojfazovych a stfidavych motor()

Pripojovaci vodi¢e - K zajisténi izolace pouZivejte vhodné vodie (dimenzované na pozadované
napéti). Vodi€e dimenzujte nejméné na nejvy3Si kalkulované vyskytujici se
jmenovité napéti.

Pouzivejte pfipojovaci vodi¢e s minimalnim teplotnim rozmezim +80 °C.

U pfipojovacich vodi¢l vystavenych UV-zafeni (napf. mimo budovu) pouziveijte
vodie odolné UV-zareni.

5.2. Pripojeni ex-konektorem se Sroubovymi svorkami (KP, KPH)

5.2.1. Otevieni pFipojovaciho prostoru

Obr. 11: Ex-konektor KPH, KP

(1]

(2]
(3]

[51

[1]  Viko

[2]  Srouby vika

[3] O-krouzek

[4] Pfipojovaci prostor
[51 Svorkovnice

/\ NEBEZPECi Nebezpecné napéti!

Nebezpedi trazu elektrickym proudem.
- Pred otevienim odpojte od napéti.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].
[__Pfipojovaci prostor [4] ma nevybuSné provedeni Ex e (zvySena bezpecnost).
Pevny zaveér (s ochranou typu Ex d) pfitom z{istava uzavren.

17
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2. Podle pfislusnych pfipojovacich vodi¢u zasunte kabelové prichodky se
schvalenim EX e.

Kryti IP uvedené na typovém Stitku je zaruceno jenom tehdy, jsou-li pouzita
vhodna kabelova Sroubeni. Pfiklad: Typovy §titek druh kryti IP68.

E Lubr: F15 IP 68

Temp: -40°C/+60°C

3. Nepotfebné kabelové vstupy opatrete zaslepkami vhodnymi a schvalenymi pro
typ ochrany.

4. Zasurte vodi¢e do kabelovych prichodek.

18

5.2.2.

Zapojeni kabeld

Tabulka 7: Pfipojovaci prifezy a utahovaci momenty

Typ Pripojovaci prirezy Utahovaci momenty
Vykonové svorky (U1, V1, W1) |(1,5)V) 2,5 — 6 mm? 2 Nm
Pfipojka ochrannych vodi¢d (PE) | (flexibilni nebo pevné)
Ridici kontakty (1 az 38) 0,75-1,5mm? 1 Nm
(flexibilni nebo pevné)

1) s malymi svorkovymi podlozkami

Nebezpedi koroze v disledku kondenzovani vody!

- Po montazi zafizeni ihned elektricky pfipojit, aby se vytapénim redukovalo
kondenzovani vody uvnitf servopohonu.

1.  Odstrante plast kabelu v délce 120 — 140 mm.
2. Odizolujte vodice
- Ovladani max. 8 mm, motor max. 12 mm
3. Pro flexibilni vodi¢e: Pouzivejte koncové dutinky dle DIN 46228.
4. VodiCe zapojte dle vykresu zapojeni prislusné zakazky.
Informace: K jedné svorce je povoleno pfipojit dva vodice.
- Pfi pouziti motorovych vedeni s prifezem vodice 1,5 mm?2: P¥i pfipojeni
na svorkach U1, V1, W1 a PE pouZijte malé svorkové podlozky (malé
svorkové podlozky se pfi dodavce nachazi ve viku E-pfipojky).
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_ V pipadé poruchy: Nebezpeéné napéti u NEPRIPOJENEHO ochranného vodiée!
Nebezpedi urazu elektrickym proudem.
- Pfipojte vSechny ochranné vodice.
- PFipojeni ochranného vodice spojte s externim ochrannym vodi¢em pfipojovaciho
vodice.
- Zafizeni uvadéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodi¢em.

5. Ochranny vodi¢ pevné pfiSroubujte na svorku ochranného vodice.
Obr. 12: Pfipojka ochranného vodice

%N % 2

| %

[11  Svorka ochranného vodice (PE) ovladaciho vedeni
[2]  Svorka ochranného vodice (PE) pfivodu k motoru

Informace  Né&které servopohony jsou navic vybavené vyhfivanim motoru. Vyhfivani motoru
sniZuje tvofeni kondenzéatu v motoru.

5.2.3. Uzavieni pripojovaciho prostoru

Obr. 13: Ex-konektor KPH, KP

(1]

(2]
(3]

[51

[1]  Viko

[2]  Srouby vika

[3] O-krouzek

[4] Pfipojovaci prostor
[51 Svorkovnice

1. Ocistéte té&snici plochy na viku [1] a skfini.

2. Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni nahradte
novym.

3.  O-krouzek lehce potiete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

4. Nasadte viko [1] a Srouby [2] rovhomérné utahnéte do kfize.
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5. Kabelové prichodky pevné utahnéte predepsanym momentem, aby byl zaru¢en
prislusny stupen kryti.

5.3. Pripojeni pomoci ex-konektoru s fadovymi svorkovnicemi (KES)

5.3.1.  Otevieni pfFipojovaciho prostoru

Obr. 14: Ex-konektor: vlevo KES, vpravo KES-pevny

(1]

(2]
(3]

Blasasanal

6]

[11  Viko

[2]  Srouby vika

[3] O-krouzek

[4] Pfipojovaci prostor: Typ ochrany Ex e
[5] Pfipojovaci prostor: Typ ochrany Ex d
[6] Ram

/\ NEBEZPECi Nebezpecné napéti!

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.
- PFed otevienim odpojte od napéti.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].

[__Pfipojovaci prostor [4] resp. [5] je proveden s typem ochrany Ex e (zvySena
bezpelnost) nebo s typem ochrany Ex d (pevny uzaveér). Vnitfni prostor pohonu
(Ex d) pfitom zUstava uzavren.

2. Podle pfislusnych pfipojovacich vodi¢u zasurite kabelové prichodky se
schvalenim EX e.

[_Kryti IP uvedené na typovém §titku je zaruc¢eno jenom tehdy, jsou-li pouzita
vhodna kabelova Sroubeni. Pfiklad: Typovy Stitek druh kryti IP68.

% Lubr: F15 IP 68
Temp: —-40°C/+60°C

3. Nepotfebné kabelové vstupy opatfete zaslepkami vhodnymi a schvalenymi pro
typ ochrany.

4. U vodi¢u odstrarite plast a zasurite je do kabelovych prichodek.

5. Kabelové prichodky pevné utahnéte predepsanym momentem, aby byl zaru¢en
pfislusny druh kryti.
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5.3.2.  Zapojeni kabelt

Tabulka 8: Pfipojovaci prifezy a utahovaci momenty

max. 4 mm? (pevna)

Typ Pripojovaci prurezy Utahovaci momenty
Vykonové svorky (U, V, W) |max. 10 mm? (flexibilni nebo 1,5-1,8 Nm
pevna)
Pfipojka ochrannych vodi¢li [max. 10 mm? (flexibilni nebo 3,0—4,0Nm
(PE) pevna)
Ridici kontakty (1 aZ 50) max. 2,5 mm? (flexibilni), nebo 0,6 — 0,8 Nm

m Nebezpeci koroze v disledku kondenzovani vody!

- Po montazZzi zafizeni ihned elektricky pfipojit, aby se vytapénim redukovalo

kondenzovani vody uvnitf servopohonu.

1. Odizolujte vodice

2. Pro flexibilni vodie: Pouzivejte koncové dutinky dle DIN 46228.
3. Vodice zapoijte dle vykresu zapojeni pfislusné zakazky.

[ZANVARGVANI| V pfipadé poruchy: Nebezpeéné napéti u NEPRIPOJENEHO ochranného vodice!
Nebezpedi trazu elektrickym proudem.
- Pfipojte vSechny ochranné vodice.
- PFipojeni ochranného vodice spojte s externim ochrannym vodi¢em pfipojovaciho
vodice.
- Zafizeni uvadéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodicem.
4. Ochranny vodi¢ pevné pfiSroubujte na svorku ochranného vodice.
Obr. 15: Pfipojka ochranného vodice
| 2]
(3]
(1] :
[11  Radové svorkovnice
[21  Svorkové pouzdro
[3]  Pripojka ochranného vodice, symbol: &
Informace  Né&které servopohony jsou navic vybavené vyhfivanim motoru. Vyhfivani motoru

shizuje tvofeni kondenzatu v motoru.
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5.3.3. Uzavreni pripojovaciho prostoru

Obr. 16: Ex-konektor: vlevo KES, vpravo KES-pevny

(1]

(2]
(3]

Blasasanal

6]

[11  Viko

[2]  Srouby vika

[3] O-krouzek

[4] Pfipojovaci prostor: Typ ochrany Ex e
[5] Pfipojovaci prostor: Typ ochrany Ex d
[6] Ram

1.  Odistéte tésnici plochy na viku [1] a skfini.

2. U ex-konektoru KES-pevného uzavéru: Zhaseci spary konzervujte neagresivnim
antikoroznim prostfedkem.

3.  Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni nahradte
novym.

4. O-krouzek lehce potrete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

_ Pevny uzavér, nebezpeci vybuchu!

Hrozi nebezpeci usmrceni nebo vaznych poranéni.

- S vikem a &astmi krytu zachazejte opatrné.
- Délici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znecistény.
- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.

5. Nasadte viko [1] a Srouby [2] rovhomérné utahnéte do kfize.

5.4. Prislusenstvi k elektrickému pripojeni

—Na prani —

5.41. Ovladaci jednotka na nasténném drzaku

Pomoci nasténného drzaku maze byt ovladaci jednotka namontovana oddélené od
pohonu.

Pouziti - U Spatné pfistupném namontovaném pohonu.
- PFi vysokych teplotdch na pohonu.
- V pfipadé silnych vibraci armatury.
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Elektrické pfipojeni

Montaz Obr. 17: Konstrukce s nasténnym drzakem (vlevo s KP, vpravo s KES)

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Pfed pfipojenim
dodrzujte

Néasténny drzak

Propojovaci kabely

Elektrické pfipojeni nasténného drzaku (XM)

Elektrické pfipojeni pohonu (XA)

Elektrické pFipojeni ovladaci jednotky (XK) — konektor zakaznika

Pfipustna délka propojovacich vodi¢t: max. 100 m.

Je-li v pohonu namontovany vysila¢ polohy (EWG, RWG): Propojovaci kabely
provedte jako stinéné.

Provedeni s potenciometrem v pohonu nejsou vhodna.

Doporucujeme pouziti kabelového svazku AUMA "LSW".

Neni-li pouZit kabelovy svazek AUMA: Je nutno pouzit vhodné, ohebné a stinéné
propojovaci kabely.

Jsou-li k dispozici propojovaci kabely, napf. topeni nebo spinact, které jsou
propojeny od pohonu pfimo ke konektoru zakaznika XK (XA-XM-XK, viz schéma
zapojeni), musi se tyto propojovaci kabely podrobit kontrole izolace podle CSN
EN 50178. Vyjimku tvofi propojovaci kabely snimac¢u polohy (EWG, RWG, IWG,
potenciometr). Tyto se nesmi podrobit izolaéni zkouSce.

5.4.2.

Parkovaci ram

Pouziti Parkovaci ram k bezpe¢nému ulozeni odpojeného konektoru.

Na ochranu proti pfimému dotyku kontaktd a proti vlivim prostredi.

Obr. 18: Parkovaci ram a ex-konektor se Sroubovymi svorkami (KP/KPH)

rE_
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Obr. 19: Parkovaci ram a ex-konektor s fadovymi svorkami (KES)

e

5.4.3. Ochranné viko
Ochranné viko pro konektorovy prostor, u odpojeného konektoru.

Otevieny pfipojovaci prostor Ize uzavfit ochrannym vikem (bez obrazku).

5.4.4. Vnéjsi zemnici svorka

Na skfini je k dispozici vnéjsi zemnici svorka (tfmenova svorka) k zapojeni zafizeni
do vyrovnani potencialu.

Obr. 20: Zemnici pfipojeni
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6. Ovladani
6.1. Rucni provoz

V pfipadé poruchy motoru nebo vypadku sité muze byt servopohon za ucelem

nastaveni ovladan nebo parametrizovan v ru¢nim provozu. Ruéni provoz se aktivuje
pomoci vestavéné prepinaci mechaniky.

6.1.1.  Aktivace ru¢niho provozu

m Poskozeni motorové spojky nespravnou obsluhou!
- Ruéni provoz zapojovat pouze za klidu motoru.

1.  Stisknéte tladitko.

2.  Otacejte ru¢nim kolem v pozadovaném sméru.

- Kuzavieni armatury otacejte ruénim kolem ve sméru hodinovych rucicek:

[_Hnaci hfidel (armatura) se otaci ve sméru hodinovych ruci¢ek do polohy
CLOSE (ZAVRENO).

6.1.2.  Vypnuti ruéniho provozu

Ruéni provoz se automaticky vypne pfi aktivaci motoru. V motorovém provozu je
ruéni kolo v klidu.

6.2. Motorovy provoz

[—Pred zahajenim motorového provozu nejprve provést vSechna nastaveni pro
uvedeni do provozu a referenéni jizdu.

6.2.1. Ovladani z mista

Ovladani servopohonu z mista probiha za pomoci tladitek na mistnim ovladani.
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Informace

Obr. 21: Panel mistniho ovladani

= n—4—0=0
Stop  [2] —m—o ©
A [31—=—O |

[4]

[1]  Tlagitko pro povel pro chod do smé&ru OPEN (OTEVRENO)
[2] Tlacgitko STOP

[3] Tlagitko pro povel pro chod do sméru CLOSE (ZAVRENO)
[4] Pfepinac

Horké povrchy napf. kvili vysokym teplotam prostredi nebo silnému
slune€énimu zareni!

Nebezpedi popaleni

- Zkontrolovat povrchovou teplotu a pfip. pouzit ochranné rukavice.

— Prepinac funkce [4] nastavte do polohy mistné (LOCAL).

[_Bervopohon Ize nyni obsluhovat pomoci tla€itek [1 — 3]:

- Servopohon prestavit ve sméru polohy OPEN (OTEVRENO): Stisknéte tlagitko
[11=.

- Zastavit servopohon: Stisknéte tlacitko [2] Stop.

- Servopohon prestavit ve sméru polohy CLOSE (ZAVRENO): Stisknéte tlagitko
3] L.

Povely k prestaveni OPEN -CLOSE (OTEVRENO - ZAVRENO) mohou byt realizovany

Vv impulznim rezimu nebo trvalym signalem. Pfi trvalém signalu se servopohon po

stisknuti tlacitka pfestavi do pFislusné koncové polohy, pokud pfedtim neobdrZi jiny

povel.
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6.2.2. Dalkové ovladani servopohonu

- Pfepinad funkce nastavte do polohy dalkové (REMOTE (DALKOVE)).

[_Bervopohon Ize nyni ovladat dalkové pomoci povell (OPEN, STOP, CLOSE
(OTEVRENO, STOP, ZAVRENO) nebo pomoci zadanych analogovych
pozadovanych hodnot (napf. 0 — 20 mA).

Informace U servopohon( s polohovym regulatorem je volitelné mozné prepinani mezi
uzaviracim rezimem (REMOTE MODE) a regulaénim provozem (SETPOINT
MODE). Pfepinani probiha pomoci vstupu REMOTE MANUAL (DALKOVE RUCNE),
napf. signalem 24 V DC (viz schéma zapojeni).

Chovani v regulacnim provozu u provedeni s polohovym regulatorem:

Pfi vypadku signalu pozadované hodnoty E1 nebo skutecné hodnoty E2 jede
servopohon do pfedepsané polohy. MoZné jsou tyto odezvy:
Fail as is: Servopohon se ihned vypne a zlistane v této poloze stat.

Fail close Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy CLOSE
(ZAVRENO).

Fail open: Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy OPEN
(OTEVRENO).

Chovani pfi vypadku signalu je mozné nastavit pomoci spinade ovladaci jednotky.
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7. Indikace
71. Signalizaéni kontrolky

Obr. 22: Panel mistniho ovladani se signalizacnimi kontrolkami

0=0——m
O~@O—— 0
O

duima

[1]  sviti (standardné zelend): Koncovéa poloha OTEVRENO dosazena
[2]  sviti (standardné Cervena): Souhrnné hlaseni poruchy
[3]  sviti (standardné Zluta): Koncova poloha ZAVRENO dosazena

Informace 3 signalizaéni kontrolky na panelu mistniho ovlddani mohou byt (rozdilné od
standardu) dodavany s rliznymi barvami.

Souhrnné hlaseni Souhrnné hlaseni poruchy [2] se objevi, pokud dojde k nékteré z téchto okolnosti

poruchy (standardni osazeni):

. Chyba krouticiho momentu: Nastaveny kroutici moment byl pfekroCen pfed
dosazenim koncové polohy. (Toto hlaseni je mozné pomoci tlacitka na ovladaci
jednotce zapnout/vypnout)

Teplotni chyba: Zareagovala ochrana motoru, tzn. do8lo k pfehfati motoru.
Vypadek faze: Doslo k vypadku faze (jen u trojfazovych motor().
- Vybavovaci zafizeni pro termistory: ZkouSka provedena
Ukazatel chodu Pokud je v servopohonu instalovan blikag (oznadeni schématu zapojeni: S5) mohou
byt signalizaéni kontrolky [1] a [3] pouZity jako ukazatel chodu. Funkci ukazatele
chodu je mozné pomoci tlaCitka na ovladaci jednotce zapnout/vypnout. V pfipadé

aktivovaného ukazatele chodu blika béhem jizdy servopohonu odpovidajici signalni
kontrolka.

7.2,

28

Mechanicky ukazatel polohy/chodu
Mechanicky ukazatel polohy:

- Spojité indikuje polohu armatury.

(Kotou¢ ukazatele [2] se pfi kyvném uhlu 90° oto€i asi o 180°.)
- Indikuje, zda je pohon v chodu (ukazatel chodu).
- Indikuje dosazeni koncovych poloh (pomoci znacky [3]).
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Indikace

Obr. 23: Mechanicky ukazatel polohy

_) duma k__

0—s

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

2]

N wa [

Viko

Kotou¢ ukazatele

Indikaéni znacka

Symbol pro polohu OPEN (OTEVRENO)
Symbol pro polohu CLOSE (ZAVRENO)
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8. Hlaseni
8.1. Zpétna hlaseni pomoci signaliza¢nich relé (binarni)

Souhrnné hlaseni
poruchy

4 signalizaéni relé:

Pomoci signaliza€nich relé Ize provozni stavy pohonu resp. ovladani hlasit jako
binarni signaly.

PFifazeni signall je uréeno podle objednavky. Priklad:

Reléovy kontakt rozepnut = koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) neni dosazena
Reléovy kontakt sepnut = koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO) dosazena

Spinag: 1 NC a 1 NO (standard)
Oznaceni ve schéma zapojeni: K9

Souhrnné hlaSeni poruchy se zobrazi, pokud dojde k néteré z t&chto okolnosti
(standardni osazeni):

Chyba krouticiho momentu: Nastaveny kroutici moment byl pfekro€en pfed
dosaZenim koncové polohy. (Toto hlaSeni je mozné pomoci tladitka na ovladaci
jednotce zapnout/vypnout)

. Teplotni chyba: Zareagovala ochrana motoru, tzn. doSlo k prehfati motoru.
. Vypadek faze: DoSlo k vypadku faze (jen u trojfazovych motort).

. Vybavovaci zafizeni pro termistory: Zkouska provedena

Spinag: 1 NC (standard)

Oznaceni ve schéma zapojeni: K5, K6, K7, K8

Standardni obsazeni:

. K5: Prepinac funkce v poloze dalkové (REMOTE).

. K6: Pfepinac funkce v poloze mistné (LOCAL).

- K7: Koncovéa poloha OPEN (OTEVRENO) dosazena
- K8: Koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO) dosazena

8.2.

30

Zpétna hlaseni (analogova)

Poloha armatury

— (volitelné) —

Je-li je pohon vybaven vysilacem polohy (EWG, RWG nebo potenciometr), je k
dispozici analogové zpétné hlaseni polohy.

Signal: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanicky oddéleny)
Oznaceni ve schéma zapojeni: E2 (skute€¢na hodnota)
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9. Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)
1. Prepinac funkce nastavit do polohy 0 OFF (VYP).
2
® ) e

Informace: Prepinac funkce neni sitovy vypinac. V poloze 0 (OFF (VYP)) je
znemoznéno ovladani pohonu. Napajeci napéti pro ovladani je zachovano.

2.  Zapnout napajeci napéti.
Informace: Pri teplotach nizSich nez —20 °C dbat na teplotu pfedehfati.

3. Provést zakladni nastaveni.

9.1. Doba predehrati u provedeni pro nizké teploty

U provedeni pro nizké teploty je nutno dbat na to, Ze ovladani potfebuje uréitou dobu
predehrati.
Tato doba predehfati plati pro pfipad, ze servopohon a ovladani jsou bez napéti a

vychladly na teplotu okoli. Za téchto podminek je tfeba po pfilozeni napajeciho napéti
dodrzet tyto doby pfedehfati, az potom provést uvedeni do provozu:

PFi — 50 °C = 60 min.
PFi — 60 °C = 80 min.
Obr. 24: Graf zavislosti doby pfedehrati servopohonu na ¢ase

[t]

A
80

s
60 1
50 1
40 -
30
20 -
101
0

0 -10 -20 -30 -40 -50 -60 [8]
[ Doba predehfati v minutach
[8] Teplota prostfedi v °C

9.2. Koncové dorazy v kyvném pohonu
Interni koncové dorazy vymezuji kyvny uhel. Chrani armaturu pfi selhani polohového
vypinani.
Nastaveni koncovych dorazui provadi zpravidla vyrobce armatury pred instalaci
armatury do potrubi.
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| & UPOZORNENI | Nezakryté, otoéné dily (klapky/kohouty) na armature!
ZhmoZzdéni a poskozeni armaturou popr. pohonem.

- Koncové dorazy smi nastavovat jen vyskoleny odborny personal.

- Stavéci Srouby [2] a [4] nikdy zcela neodstrariujte, mohlo by dojit k uniku tuku.
- Dbejte rozméru Ty, -

Informace - Kyvny uhel nastaveny z vyroby je uveden na typovém S&titku:

J
Com No: 2309533
No: 1216NS 07204

t: .1/90°
T zu: 100-250 Nm

- Pofadi nastaveni je zavislé na armatufe:
- Doporuceni u klapek: Nejprve nastavte koncovy doraz do polohy CLOSE
(ZAVRENO).

- Doporuceni u kulovych kohouti: Nejprve nastavte koncovy doraz do
polohy OPEN (OTEVRENO).

Obr. 25: Koncovy doraz

® o

3] T¢ T min.

[11  Kryci $roub koncového dorazu v poloze OPEN (OTEVRENO)
[2] Stavéci $roub koncového dorazu v poloze OPEN (OTEVRENO)
[3] Kryci $roub koncového dorazu v poloze CLOSE (ZAVRENO)
[4]  Stavéci $roub koncového dorazu v poloze CLOSE (ZAVRENO)

Rozméry/konstrukéni|05.2 07.2 10.2 12.2 14.2
velikost

T (pfi 90°) 17 17 20 23 23
Tin. 1 11 12 13 12

9.2.1. Nastaveni koncového dorazu v poloze CLOSE (ZAVRENO)

1. Sejméte kryci Sroub [3].

2. S armaturou najedte pomoci ru¢niho kola do koncové polohy CLOSE
(ZAVRENO).
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3. Pokud neni dosazena koncova poloha armatury:
- Stavéci Sroub [4] pootocte proti sméru hodinovych rudiek tak, az je mozné
bezpe&né nastavit koncovou polohu CLOSE (ZAVRENO).
[__Pfi otadCeni stavéciho Sroubu [4] ve sméru hodinovych rucicek se kyvny
uhel zmensi.

[ Prfi otaCeni stavéciho Sroubu [4] proti sméru hodinovych rugicek se kyvny
Uhel zvétsi.

4. Otocte stavéci Sroub [4] ve sméru hodinovych rugi¢ek az na doraz.

[_ITim je nastaven koncovy doraz CLOSE (ZAVRENO).

5.  Zkontrolujte O-krouzek kryciho Sroubu, pfi poSkozeni nahradte jinym tésnénim.
6. Kryci Sroub [3] naSroubujte a dotahnéte.

Ihned po ukonceni tohoto nastaveni miZete nastavit rozpoznani koncové polohy
CLOSE (ZAVRENO).

9.2.2. Nastaveni koncového dorazu v poloze OPEN (OTEVRENO)

Informace  Koncovy doraz v poloze OPEN (OTEVRENO) se zpravidla jiz nemusi nastavovat.
1. Sejméte kryci Sroub [1].

2. S armaturou najedte pomoci ru€niho kola do koncové polohy OPEN
(OTEVRENO).

3. Pokud neni dosaZzena koncova poloha armatury:
- Stavéci Sroub [2] pootodte proti sméru hodinovych rudiek tak, az je mozné
bezpe&né nastavit koncovou polohu OPEN (OTEVRENO).
[__Pfi otéCeni stavéciho Sroubu [2] ve smé&ru hodinovych rucicek se kyvny
uhel zmensi.

[__P¥i otaceni stavéciho Sroubu [2] proti sméru hodinovych rugicek se kyvny
uhel zvétsi.

4. Otocte stavéci Sroub [2] ve sméru hodinovych ruci¢ek az na doraz.
[_1Tim je nastaven koncovy doraz OPEN (OTEVRENO).

5.  Zkontrolujte O-krouzek kryciho Sroubu, pfi poSkozeni nahradte jinym tésnénim.
6. Kryci Sroub [1] naSroubujte a dotahnéte.

Ihned po ukongeni tohoto nastaveni miZete nastavit rozpoznani koncové polohy
OPEN (OTEVRENO).

9.3. Otevieni ovladaciho prostoru

Pro nize uvedena nastaveni (moznosti) se musi otevfit ovladaci prostor.

| & VAROVANI | Pevny zavér, nebezpeci vybuchu!
Hrozi nebezpedéi smrti nebo vaznych poranéni.

- Pred otevienim zajistit nepfitomnost plynu a beznapétovy stav.
- S vikem a &astmi krytu zachazet opatrné.

- Deélici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znedistény.

- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.
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1. Uvolnit Srouby [2] a sejmout kryt [1] ovladaciho prostoru.
Obr. 26:

[2]—a™”

2. Pokud je k dispozici kotou¢ mechanického ukazatele polohy [3]:
Kotou¢ mechanického ukazatele polohy [3] stahnout stranovym kli¢em (jako
paka).
Informace: Aby nedoSlo k podkozeni laku, podlozit stranovy kli¢ mékkym
pfedmétem, napf. utérkou.

Obr. 27:

9.4. Nastaveni momentového vypinani

Pfi dosazeni zde nastaveného vypinaciho momentu se aktivuji momentové spinace
(ochrana armatury proti pretizeni).

Informace Momentové vypinani maze vybavit i pfi ruénim provozu.

m Poskozeni armatury pfi nastaveni pfrilis vysokého krouticiho momentu!
- Vypinaci moment musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni se smi ménit jen se souhlasem vyrobce armatury.
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Obr. 28: Momentové méfici hlavy

3 _t 2 A
[11  Mé&¥ici hlava &erna pro kroutici moment smér CLOSE (ZAVRENO)
[2]  Mé&¥ici hlava bila pro kroutici moment smér OPEN (OTEVRENO)
[3] Pojistné Srouby

[4] Kotouce se stupnici

1. Povolte oba pojistné Srouby [3] na kotoudi ukazatele.

2. Pretogenim nastavit kotou€ se stupnici [4] na poZzadovany kroutici moment (1
da Nm =10 Nm).

3. Pajistné Srouby [3] opét utahnéte.
Informace: Maximalni utahovaci moment: 0,3 — 0,4 Nm

[_—Momentové vypinani je nastaveno.

PFiklad: Na vySe uvedeném obrazku jsou nastaveny hodnoty:
3,5 da Nm = 35 Nm pro smér CLOSE (ZAVRENO)

4,5 da Nm = 45 Nm pro smér OPEN (OTEVRENO)

9.5. Nastaveni polohového vypinani
Polohové spinani zaznamenava drahu pfestaveni. Po dosazeni nastavené polohy
jsou spinace &inné.

Obr. 29: Prvky nastaveni pro polohové spinani

(1] [4]

(2] (5]

(3]

Cerné pole:
[1]  Nastavovaci $roub: Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO)
[2] Ukazatel: Koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO)
[3] Bod: Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) nastavena
Bilé pole:
[4] Nastavovaci $roub: Koncovéa poloha OPEN (OTEVRENO)
[5] Ukazatel: Koncovéa poloha OPEN (OTEVRENO)
[6] Bod: koncovéa poloha OPEN (OTEVRENO) nastavena

9.5.1. Nastaveni koncové polohy CLOSE (ZAVRENO) (éerné pole)

1. Aktivovat rucni provoz.
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2. Tocit ruénim kolem ve smeéru hodinovych rudi¢ek, az se armatura uzavre.

3. Poté otocit ru€nim kolem asi o 1/2 otacky (dob&h motoru) zpét.

4. Nastavovaci Sroub [1] pfidrzujte stlaCeny a otacejte Sroubovakem ve sméru
Sipky, pfitom pozorujte ukazatele [2]: Pfi citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [2] vzdy o 90°.

5.  Stoji-li ukazatel [2] 90° pfed bodem [3]: Dale otacejte jiz jen pomalu.

6. Skoci-li ukazatel [2] k bodu [3]: JiZ neotacejte a uvolnéte nastavovaci Sroub.

[ Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) je nastavena.

7.

Dojde-li k pfeto€eni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacejte dale ve stejném sméru a opakujte postup nastavovani.

9.5.2. Nastaveni koncové polohy OPEN (OTEVRENO) (bilé pole)

1. Aktivovat ru¢ni provoz.

2.  Tocte ru€nim kolem proti sméru hodinovych rucdi¢ek, az se armatura otevre.

3. Poté otogit ru€nim kolem asi o 2 otacky (dob&h motoru) zpét.

4. Nastavovaci Sroub [4] (obr. ) pFidrzujte stlaéeny a otacejte Sroubovakem ve
smeru Sipky, pfitom pozorujte ukazatele [5]: P¥i citelIném a slySitelném pohybu
rohatky poskoci ukazatel [5] vzdy o 90°.

5.  Stoji-li ukazatel [5] 90" pfed bodem [6]: Dale otacejte jiz jen pomalu.

6. Skoci-li ukazatel [5] k bodu [6]: Jiz neotacejte a uvolnéte nastavovaci Sroub.

[ Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) je nastavena.

7. Dojde-li k pfetoceni (rohatka po preto¢eni ukazatele): Nastavovacim Sroubem

otacejte dale ve stejném sméru a opakujte postup nastavovani.
9.6. Nastaveni mezipoloh

36

— Volitelné —

Servopohony s polohovym spinanim DUO maiji dva mezipolohové mikrospinace.
Pro kazdy smér chodu Ize nastavit jednu mezipolohu.

Obr. 30: Prvky nastaveni pro polohové spinani

(1]
(2]
(3]

[4]
[3]
(6]

[6]

Cerné pole:

Nastavovaci §roub: smér chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO)
Ukazatel: smér chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO)

Bod: mezipoloha CLOSE (ZAVRENO) nastavena

Bilé pole:

Nastavovaci $roub: smér chodu do polohy OPEN (OTEVRENO)
Ukazatel: smér chodu do polohy OPEN (OTEVRENO)

Bod: mezipoloha OPEN (OTEVRENO) nastavena
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9.6.1.  Nastaveni pro chod ve sméru do polohy CLOSE (ZAVRENO) (éerné pole)

1. Armaturu prestavit ve sméru polohy CLOSE (ZAVRENO) na Zadanou
mezipolohu.

2. Pokud doslo k pretoceni: Armaturu opét pootocit zpét a na mezipolohu znovu
najet ve sméru CLOSE (ZAVRENO).
Informace: Na mezipolohu najiZzdét vzdy ve stejném sméru tak jako pozdéji v
elektrickém provozu.

3. Nastavovaci Sroub [1] pfi stalém stisknuti pomoci Sroubovaku otacet ve sméru
Sipky, pfitom pozorovat ukazatel [2]: Pfi citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoc¢i ukazatel [2] vzdy o 90°.

4.  Stoji-li ukazatel [2] 90° pfed bodem [3]: Otacet dale jiz jenom pomalu.
5. Skoci-li ukazatel [2] k bodu [3]: Jiz neotacet a uvolnit nastavovaci Sroub.
[_Mezipoloha ve sméru chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO) je nastavena.

6. Dojde-li k pfetoCeni (rohatka po pretoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacet dale ve stejném sméru a opakovat postup nastavovani.

9.6.2. Nastaveni pro chod ve sméru do polohy OPEN (OTEVRENO) (bilé pole)

1. Armaturu pfestavit ve sméru polohy OPEN (OTEVRENO) na Z&danou
mezipolohu.

2. Pokud doslo k pfetoceni: Armaturu opét pootocit zpét a na mezipolohu znovu
najet ve sméru OPEN (OTEVRENO) (na mezipolohu najizdét vZdy ve stejném
smeéru tak jako pozdéji v elektrickém provozu).

3. Nastavovaci Sroub [4] pfi stalém stisknuti pomoci Sroubovaku otacet ve sméru
Sipky, pfitom pozorovat ukazatel [5]: P¥i citeIném a slySitelIném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [5] vzdy o 90°.

4. Stoji-li ukazatel [5] 90° pfed bodem [6]: Otacet dale jiz jenom pomalu.
5.  Skoéi-li ukazatel [5] k bodu [6]: JiZ neotacet a uvolnit nastavovaci Sroub.
[_Mezipoloha ve sméru chodu do polohy OPEN (OTEVRENO) je nastavena.

6. Dojde-li k pfetoceni (rohatka po pretoceni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacet dale ve stejném sméru a opakovat postup nastavovani.

9.7. Zkusebni provoz

ZkuSebni provoz provést teprve po provedeni vSech dfive popsanych nastaveni.

9.7.1. Kontrola sméru otaceni

m Poskozeni armatury v disledku nespravného sméru otaceni!
-V pfipadé nespravného sméru otaeni okamzité vypnout (stisknout STOP).
- QOdstranit pFi€inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zménit sled
fazi.
- Opakovat zkuSebni chod.

1. Servopohon pfestavte v ru¢nim provozu do stfedni polohy popf. do dostate¢né
vzdalenosti od koncové polohy.

2. Prepinac funkce nastavit do polohy mistné (LOCAL).
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3. Pohon zapnout ve sméru chodu CLOSE (ZAVRENO) a na kotougi ukazatele
sledovat smér otaceni.

-  Pred dosazenim koncové polohy vypnéte.
[_Bmérotaceni je v pofadku, kdyz: se pohon prestavi smérem do polohy CLOSE
(ZAVRENO) a kotoué ukazatele se otaéi proti sméru hodinovych ruéiéek.

_) duma L

9.7.2. Kontrola polohového vypinani

1.  Prepinac funkce nastavit do polohy mistné (LOCAL).

2. Aktivovat servopohon pomoci tlacitka OPEN — STOP - CLOSE (OTEVRENO
- STOP - ZAVRENO).

[ Polohové vypinani je spravné nastaveno, kdyz (standardni signalizace):

- sviti Zluta signalka v koncové poloze CLOSE (ZAVRENO)

- sviti zelena signalka v koncové poloze OPEN (OTEVRENO)

- signalky po jizdé v protisméru zase zhasnou.

[__Polohové vypinani je nespravné nastaveno, kdyz:

- se pohon zastavi pfed dosazenim koncové polohy

- sviti Cervena kontrolka (chyba krouticiho momentu)

3. Jsou-li koncoveé polohy nespravné nastaveny: Znovu nastavte polohové vypinani.

4. Nejsou-li koncové polohy spravné nastaveny a nejsou-li k dispozici zadné
moznosti (jako napf. potenciometr, vysila¢ polohy): Ovladaci prostor uzaviete.

9.7.3. Kontrola vybavovaciho zafizeni pro termistory (volitelné)

1.  Otocte pfepinac do polohy Test.
1 % 1

] \ 1
AW

[__Pfi spravné funkci je aktivace ochrany motoru signalizovana ¢ervenou signalni
kontrolkou souhrnného hlaSeni poruch na mistnim ovladani.
2.  Otocte pfepinac do polohy Reset.
1 % 1
2 e 3 1
1 .\ Ve lll
[ pripadé spravné funkce se hlaseni chyby vynuluje.
3. Pokud nedojde k poruse: Nechte propojeni a pfepinac zkontrolovat servisem
firmy AUMA.
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9.8. Nastaveni potenciometru

Informace

Informace

— Volitelné —
Potenciometr jako vysilag polohy slouZi ke snimani polohy armatury.

Toto nastaveni je potfebné pouze tehdy, kdyZ je potenciometr propojen pfimo se
zakaznickym rozhranim XK (viz schéma zapojeni).

V dasledku odstupriovani pfevodového poméru redukéni prevodovky se neprojizdi
vzdy cely rozsah odporoveé drahy, popf. cely zdvih. Proto musi byt zajisténa moznost
externiho vyrovnani (nastavovaci potenciometr).

Obr. 31: Pohled na ovladaci jednotku

[1] Potenciometr

1. Presurite armaturu do koncové polohy ZAVRENO.
2.  Otocte potenciometr [1] ve sméru hodinovych ruci¢ek az na doraz.

[—Koncova poloha ZAVRENO odpovida 0 %
[_Koncové poloha OTEVRENO odpovida 100 %.

3. Potenciometr [1] zase pootocte zpét.

4, Jemné sefizeni nuly provadeéjte externim nastavovacim potenciometrem (pro
dalkovy pfenos dat).

9.9. Nastaveni elektronického vysilace polohy RWG

— Volitelné —

Elektronicky vysila¢ polohy RWG slouZi ke snimani polohy armatury. Ze skute¢né
hodnoty polohy zjisténé potenciometrem (vysilag polohy) generuje signal proudu 0
— 20 mA nebo 4 — 20 mA.

Tabulka 9: Technické udaje RWG 4020

Propojeni 3/4vodicova soustava

PFipojovaci schéma |TPA 9. misto = E nebo H

Vystupni proud Ia 0-20mA, 4-20mA

Napéjeci napéti Uy 24V DC, + 15 % vyhlazeno

Max. odbér proudu I 24 mA pfi vystupnim proudu 20 mA
Max. zatéz Rg 600 Q
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Obr. 32: Pohled na ovladaci jednotku

(1]
(2]
(3]
[4]
[3]

NS ok wh=

‘-#;E-'A =

(4]

Potenciometr (snimac polohy)
Potenciometr min. (0/4 mA)
Potenciometr max. (20 mA)
Méfici bod (+) 0/4 — 20 mA
Méfici bod (=) 0/4 — 20 mA

Pripojit napéti na elektronicky vysila¢ polohy.

Armaturu prestavit do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

MéFici pFistroj s rozsahem 0 — 20 mA pfipojit na méfici body [4 a 5].
Potenciometr [1] otocit ve sméru hodinovych ruci¢ek az na doraz.
Potenciometr [1] zase pootocit zpét.

Potenciometr [2] otacet doprava, az vystupni proud za¢ne stoupat.
Potenciometr [2] pootodit zpét, az bude dosazena tato hodnota

pfi 0 — 20 mA cca 0,1 mA

pfi4 — 20 mA cca 4,1 mA

[_1Tim je zaru€eno, Ze se nepiejede bod elektrické nuly.

8. Armaturu prestavit do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).
9. Potenciometrem [3] nastavit koncovou hodnotu 20 mA.
10. Znovu najet do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO) a piezkou$et minimalni
hodnotu proudu (0,1 mA nebo 4,1 mA). V pfipadé potfeby provést korekci.
9.10. Nastaveni mechanického ukazatele polohy
1. Kotou¢ ukazatele nasadit na hfidel.
2. Armaturu prestavit do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).
3. Otaget dolnim kotouem ukazatele, az bude L symbol (ZAVRENO) ve stejné
poloze se znackou ukazatele A na viku.
v
A A F
4. Servopohon prestavit do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).
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5. Spodni kotou¢ ukazatele pfidrzovat a otacet hornim kotou¢em se symbolem
= (OTEVRENO), az bude tento symbol ve stejné poloze se znagkou ukazatele
A na viku.
6. Armaturu znovu prestavit do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).
7. Kontrola nastaveni:
Pokud symbol L (ZAVRENO) jiZ neni ve stejné poloze se znagkou ukazatele
A na viku:
- Opakovat nastaveni.
9.11. Zavrieni ovladaciho prostoru

m Nebezpeci koroze v disledku poskozeni laku!

- Po praci na zafizeni opravit poskozeni laku.

1. Odistit t&€snici plochy na krytu a pouzdre.
2. Plochy §térbin konzervovat neagresivnim antikoroznim prostfedkem.

3. Zkontrolovat, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni nahradit
novym.

4.  O-krouzek lehce potfit tukem neobsahujicim kyseliny (napF. vazelina) a spravné
vlozZit.

[2]—a™”

Pevny uzavér, nebezpeci vybuchu!

Hrozi nebezpedi usmrceni nebo vaznych poranéni.
- S vikem a ¢astmi krytu zachazejte opatrné.
— Délici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znecistény.
- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.

5. Nasadit kryt [1] ovladaciho prostoru.
6. Srouby [2] rovnomérné pritahnout do kFize.
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10. Uvedeni do provozu — nastaveni ovladaci jednotky

Ovladaci jednotka je nastavena podle objednavky ze zavodu. Zmény nastaveni jsou
potfebné pouze tehdy, pokud se pfistroj pouziva k jinym uc€eliim, nez k ucelim
uvedenym v objednavce. V pfipadé instalovaného polohového regulatoru (volitelné)
muze byt potfebné dodate¢né nastaveni.

V tomto provoznim navodu jsou popsana tato nastaveni:

- Nastaveni zplsobu vypinani (momentové nebo polohové)

- Nastaveni impulzniho reZimu nebo trvalého signalu

- Zapnuti/vypnuti ukazatele chodu (blikace) (na prani)

- Zapnuti/vypnuti chyby krouticiho momentu v souhrnném hlaSeni poruch
- Nastaveni polohového regulatoru (na prani)

10.1. Otevreni ovladaci jednotky

_ Pevny zavér, nebezpeci vybuchul!

Hrozi nebezpeci smrti nebo vaznych poranéni.

- PrFed otevienim zajistit nepfitomnost plynu a beznapétovy stav.
- S vikem a ¢astmi krytu zachézet opatrné.

- Délici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znecistény.

- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.

m Elektrostaticky vyboj ESD!

Poskozeni elektronickych soucastek.
- Uzemnéte osoby a pfistroje.

- Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].

10.2. Nastaveni zptsobu vypinani

m Poskozeni armatury v diisledku nespravného nastaveni!

- ZpUsob vypinani musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni se smi ménit jen se souhlasem vyrobce armatury.

Nastaveni zpUsobu vypinani se provadi pomoci dvou posuvnych spinacli na desce
logiky.
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Polohové vypinani

Momentové vypinani

Polohové vypinani se nastavi tak, aby pohon vypinal na pozadovanych koncovych
polohach. Momentové vypinani slouzi jako ochrana pred pfetizenim armatury.

Momentové vypinani se nastavi na pozadovany vypinaci moment. Po dosazeni
momentu vypinani se servopohon vypne.

Polohové vypinani slouzi k signalizaci a musi byt nastaveno tak, aby zareagovalo
kratce pred dosazenim nastaveného vypinaciho momentu. Pokud se tomu tak
nestane, dojde k chybovému hlaseni na signalni kontrolce na mistnim ovladani resp.
na poruchovém relé K9 (souhrnné hlaseni poruchy).

- Nastavte zplisob vypinani pomoci posuvnych spinact [S1] a [S3].
Obr. 33: Posuvny spina¢ na desce logiky

[S1] Posuvny spinaé pro koncovou polohu CLOSE (ZAVRENO)
[S3] Posuvny spinaé pro koncovou polohu OPEN (OTEVRENO)
[11  Poloha [1] = polohové vypinani

[2] Poloha [2] = momentové vypinani

10.3.

Nastaveni impulzniho rezimu nebo trvalého signalu

Impulzni provoz

Trvaly signal

Nastaveni impulzniho rezimu nebo trvalého signalu se provadi pfepinaem DIP na
desce logiky.

Servopohon jede ve smé&ru OPEN (OTEVRENO) resp. CLOSE (ZAVRENO) jen po
dobu aktivniho povelu pfestaveni. Pfi ukonceni povelu pfestaveni se pohon zastavi.

Po povelu k pfestaveni jede pohon ve sméru OPEN (OTEVRENO) resp. CLOSE
(ZAVRENO) dale, i kdyz je povel k pfestaveni odebran (trvaly signal). Pohon se
zastavi bud' pfikazem STOP nebo pokud je dosazeno nékteré z koncovych poloh,
resp. mezipolohy.
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- Nastavte impulzni provoz nebo trvaly signal pomoci pfepinace DIP [S2].
Obr. 34: Pfepinac DIP na desce logiky

[S2] 6-nasobny DIP, spinac 1 - 4:

1 pro piikazy k ptestaveni CLOSE (ZAVRENO) dalkové

2 pro piikazy k prestaveni OPEN (OTEVRENO) dalkové

3 pro piikazy k ptestaveni CLOSE (ZAVRENO) tlagitkem mistné
4 pro piikazy k pfestaveni OPEN (OTEVRENO) tlagitkem mistné

[ Bpinac stisknuty (poloha ON): Trvaly signal
[ Bpinac¢ nahofe (poloha OFF): Impulzni provoz

Informace Pokud je v ovladaci jednotce instalovan polohovy regulator, musi byt spinace 1 a 2
(pfikazy k prestaveni dalkové) v poloze OFF (impulzni provoz).

10.4. Zapnuti/vypnuti ukazatele chodu (blikace)
— (volitelné) —

Pokud je v servopohonu instalovan blika¢ (ozna¢eni schématu zapojeni: S5), mohou
byt signaliza¢ni kontrolky (OTEV./ZAV.) na panelu mistniho ovladani pouzity jako
ukazatel chodu. V pfipadé aktivovaného ukazatele chodu blika béhem jizdy
servopohonu odpovidajici signalni kontrolka.

Zapnuti/vypnuti ukazatele chodu se provadi pfepinacem DIP na desce logiky.

- Nastavte ukazatel chodu (blika€) pomoci pfepinace DIP [S2].
Obr. 35: Prepinac DIP na desce logiky

[S2] 6-nasobny DIP, spina¢ 5

[_Bpinac 5 stisknuty (poloha ON): Ukazatel chodu je vypnuty
[ Bpinac 5 nahofe (poloha OFF): Ukazatel chodu je aktivovan

10.5. Zapnuti/vypnuti chyby krouticiho momentu v souhrnném hlaseni poruch

Zapnuti/vypnuti hlaseni chyby krouticiho momentu se provadi pfepinacem DIP na
desce logiky.
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- Zapnéte/vypnéte hlaseni pomoci pfepinace DIP [S2].
Obr. 36: Prepinac DIP na desce logiky

[S2] 6-nasobny DIP, spinac 6

[ Bpinac 6 stisknuty (poloha ON): Hlaseni chyby krouticiho momentu v souhrnném
hlaseni poruch aktivovano

[ Bpinac 6 nahofe (poloha OFF): HIaSeni chyby krouticiho momentu v souhrnném
hlaseni poruch vypnuto

10.6. Polohovy regulator

— (volitelné) —

- PrFed zahajenim nastavovani regulatoru nastavte polohové a momentoveé vypinani
a také potenciometr resp. elektronicky vysila¢ polohy.

10.6.1. Vstupni rozsahy (druh signalu) pro pozadovanou a skute¢nou hodnotu

Vstupni rozsah (druh signalu) pozadované hodnoty E1 a skuteéné hodnoty E2 je
nastaven ve vyrobnim zavodé a je oznacen Stitkem na kryci desti¢ce polohového
regulatoru.

Pouze u provedeni s pozadovanou hodnotou E1 + 0/4 — 20 mA a u provedeni s
délenym rozsahem je mozné druh signalu dodate¢né ménit. U téchto provedeni je
na desce polohového regulatoru umistén pfidavny spinac.

Obr. 37: Provedeni s pfidavnym spinacem na desce polohového regulatoru

s e/
hpi | ON _ DIP \
e SAEAN

123455

[5] Nélepka s uvedenymi nastavenymi vstupnimi rozsahy
[S1-7]15-nasobny DIP spinac pro nastaveni

DIP1 Skute€na hodnota E2 (signal proudu/napéti)

DIP3 Pozadovana hodnota E1 (signal proudu/napéti)

DIP5 Pozadovana hodnota E1 (dvojity signalni rozsah napf. pro provoz s délenym
rozsahem)
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Tabulka 10: Nastaveni vstupniho rozsahu pozadované hodnoty E1

Pozadovana hodnota E1 |[S1/-7]
DIP3a5

0/4 —20 mA ON [] |;’ u
112 4

0-5V ON EIELQ
0-10V ON 2|EJ4D

Tabulka 11: Nastaveni vstupniho rozsahu skute¢né hodnoty E2

=

=

Skutec¢na hodnota E2 [S1/-7]

DIP 1

0/4 —20 mA") ON EI
2

0-5V2) ONH
2

1)  pfiinterni zpétné vazbé elektronického vysilace polohy RWG
2)  pfiinterni zpétné vazbé pfesného potenciometru 5 kQ

31415

Informace Pokud dojde ke zméné nastaveni, musi se umistit nova nalepka [5] s nastavenym

druhem signalu. Kromé toho se zméni také schéma zapojeni uvedené na typovém
Stitku ovladaci jednotky

10.6.2. Chovani pfi vypadku signalu (reakce pohonu)

PFi vypadku signalti pozadované hodnoty E1 nebo skute¢né hodnoty E2 Ize odezvu
servopohonu naprogramovat pomoci spinace [S2-7]. Moznost kompletniho vybéru
je dostupny pouze u signald 4 — 20 mA.

MozZné jsou tyto reakce:

Fail as is: Servopohon se ihned vypne a zlstane v této poloze stat.

Fail close:  Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

Fail open:  Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).
Obr. 38: Spina¢ DIP [S2-7] na desce polohového regulatoru

DIP1 = ON, skute¢na hodnota E2 je kontrolovana
DIP2 = ON, pozadovana hodnota E2 je kontrolovana
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Tabulka 12: Doporuéena nastaveni

Chovani pri vypadku signalu Druh signalu [S2-7]
E1 a/nebo E2 Pozadovana Skutec¢na DIP1234
hodnota E1 hodnota E2
FAIL AS IS: 4 —-20 mA 4—-20 mA ON E@EE
415
Fail close ON E@EE
415
Fail open ON E@EH
415
Tabulka 13: Dal$i mozna nastaveni
Chovani pri vypadku signalu Druh signalu?) [S2-T7]
E1 E2 Pozadovana Skutecna DIP1234
hodnota E1 hodnota E2
Fail as is Fail open 4 —-20 mA 0-5V ON E@EE
415
Fail close Fail open 4 -20 mA 0-5V ON E@EE
415
0-20mA 4—-20mA ON EEEH
415
0-20mA 0-20mA ON
0-5V 0-5V EEEE
0-10V 415
Fail close 0-20mA 4 -20mA ON -:
Dl
415
Fail as is 0-20mA 4 -20mA ON -:
0_10V Dl
415
Fail open 4 -20 mA 0-20mA ON
bl

1) pfi0—20mA, 05V nebo 0 - 10V mize pfi vypadku signald nastat chybna interpretace, protoze
E1 resp. E2 mize byt také bez vypadku signalu 0 mA (koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) =0
mA resp. 0 V).

10.6.3. Provedeni sefizeni v koncovych polohach

Zde popsané nastaveni plati pro standardni provedeni polohového regulatoru, tzn.
maximalni poZadovana hodnota E1 (20 mA) zpUsobi jizdu do koncové polohy OPEN
(OTEVRENO), minimalni pozadovana hodnota (0/4 mA) jizdu do koncoveé polohy
CLOSE (ZAVRENO).
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Koncova poloha CLOSE
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(ZAVRENO)

Obr. 39: Deska polohového regulatoru

dumad

E1 4-20mA
E2 4-20mA

B [MP3] [MP4]

[MP1] Méfici bod (-) pro skuteénou hodnotu E2
[MP2] Méfici bod (+) pro skute¢nou hodnotu E2
[MP3] Méfici bod (+) pro pozadovanou hodnotu E1
[MP4] Méfici bod (-) pro pozadovanou hodnotu E1

[3]

Nalepka s udajem signal(

[V10] Cervena LED: E1/E2 <4 mA

1.

N

Pfepinal funkce nastavit do polohy mistné (LOCAL).
PFesunout armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

Pripojit spodni pozadovanou hodnotu E1 na zakaznické pfipojeni XK (svorky
2/3). Spodni pozadovana hodnota (0 V, 0 mA nebo 4 mA) je uvedena na nalepce

[3]-

Pokud sviti éervena dioda LED [V10] E1/E2 <4 mA:

4.1 Zkontrolujte polaritu pozadované hodnoty E1.

4.2 Zkontrolujte, zda je na zakaznickém pfipojeni XK (svorky 23/24) pfipojena
vnéjsi zatéz (respektovat max. zatéz Rg), nebo

4.3 vlozte na zakaznickém pfipojeni XK (svorky 23/24) mustek.

Méreni pozadované hodnoty E1: Pfipojte méfici pfistroj s rozsahem 0 -5V na
meéfici body [MP3/MP4].

[_Pfi poZzadované hodnoté E1 0 V nebo 0 mA ukazuje voltmetr 0 V.
[__Pfi pozadované hodnoté E1 = 4 mA ukazuje voltmetr 1 V.

6.

7.

Pokud neni méfena hodnota spravna: Opravte zadani pozadované hodnoty
E1.

Mé&feni skute€né hodnoty E2: Pfipojte méfici pfistroj s rozsahem 0 — 5V na
mé&fici body [MP1/MP2].

[_P¥i skuteéné hodnoté E2 = 0 mA ukazuje voltmetr 0 V.
[_Pfi skute¢né hodnoté E2 = 4 mA ukazuje voltmetr 1 V.

8.

Pokud neni méfena hodnota spravna: Potenciometr resp. elektronicky vysila
polohy nové nastavte a provedte sefizeni od bodu €. 1.
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Koncova polohavOPEN
(OTEVRENO)

9. Nastavte vysila¢ polohy pomoci potenciometru 0 [P3].

9.1 Pokud obé diody LED zhasly, nebo sviti zelena dioda LED [V28]:
Potenciometr 0 [P3] nepatrné pootocte ve sméru hodinovych rucicek, az
se rozsviti Zluta dioda LED [V27].

9.2 Pokud sviti zluta dioda LED [V27]: Potenciometr 0 [P3] pootocte proti
sméru hodinovych rucicek, az zluta dioda LED [V27] nejprve zhasne. Poté
potenciometr 0 [P3] nepatrné pootocte zpét ve sméru hodinovych rugicek,
az se zluta dioda LED [V27] opét rozsviti.

Obr. 40: Deska polohového regulatoru

[P3] Potenciometr0

[P4] Potenciometr max

[V27] Zluta dioda LED: koncovéa poloha ZAVRENO dosazena
[V28] Zelena dioda LED: Koncovéa poloha OTEVRENO dosaZena

[ Nastaveni je spravné tehdy, pokud se Zluté dioda LED [V27] pfi dosaZeni
koncové polohy ZAVRENO rozsviti.

10. Armaturu prestavit do koncové polohy OTEVRENO.

11. Méreni skute¢né hodnoty E2 (méfici body [MP1/MP2]):

[__Pfi skutecné hodnoté E2 = 20 mA ukazuje voltmetr 5 V.

12. Pokud neni méfena hodnota spravna: Potenciometr resp. elektronicky vysilac
polohy nové nastavte a provedte sefizeni od bodu €. 1.

13. Nastavte maximalni pozadovanou hodnotu E1 (5 V nebo 20 mA, viz nalepka
B

14. Mérfeni pozadované hodnoty E2 (méfici body [MP3/MP4]):

[__P¥i pozadované hodnoté E1 5 V nebo 20 mA ukazuje voltmetr 5 V.

15. Pokud neni méfena hodnota spravna: Zkontrolujte zadani pozadované hodnoty
E1.

16. Nastavte vysila¢ polohy pomoci potenciometru max [P4].

16.1 Pokud jsou obé diody LED zhasnuté, nebo sviti zluta dioda LED [V27]:
Potenciometr max [P4] nepatrné pootocte proti sméru hodinovych rucicek,
az se rozsviti zelena dioda LED [V28].

16.2 Pokud sviti zelena dioda LED [V28]: Potenciometr max [P4] nepatrné
pootocte ve sméru hodinovych ruci¢ek, az zelena dioda LED [V28] zhasne.
Poté potenciometr 0 [P3] nepatrné pootocte zpét proti sméru hodinovych
ru€iCek, az se zelena dioda LED [V28] opét rozsviti.

[—_Nastaveni je spravné tehdy, pokud se zelend dioda LED [V28] pfi dosaZeni
koncové polohy OPEN (OTEVRENO) rozsviti.
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10.6.4. Nastaveni citlivosti

m Prilis velka ¢etnost spinani vede ke zbyteénému opotiebeni armatury
servopohonu (citlivost)!

- Mrtvou zdnu nastavte tak velkou, jak to proces dovoli.

- Dbejte maximalni etnosti spinani pohonu (viz technické datoveé listy regulacnich
pohona).

Mrtva zéna  Mrtva zona urCuje vzdalenost bodi sepnuti mezi bodem zapnuti a bodem vypnuti.
Cim menSi mrtva zéna, tim vétsi je citlivost polohového regulatoru.

Standardni hodnota: 2,5 %
Nastavitelny rozsah: 0,5 % az 2,5 % (od maximalni poZadované hodnoty E1)
Prodleva Prodleva zabrariuje v ramci nastaveného ¢asového intervalu (0,5 az 10 sekund)

provedeni jizdy do nové poZzadované polohy. Nastavenim prodlevy na dostateéné
vysokou hodnotu je mozné snizit Eetnost spinani.

Obr. 41: Nastaveni citlivosti

[P7] Potenciometr sens (jemné doladéni)
[P9] Potenciometr A E (mrtva zéna)
[P10] Potenciometr t-off (prodleva)

Nastaveni mrtvé zony 1. Pfepinac funkce nastavte do polohy dalkové (REMOTE).
2.  Pripojit pozadovanou hodnotu E1 na zakaznické pfipojeni XK (svorky 2/3).
3. Pomoci potenciometru A E [P9] nastavte mrtvou zénu:

- Zmendeni mrtvé zény (zvySeni citlivosti): Otacejte potenciometrem
proti sméru hodinovych rucicek.
- ZvétSeni mrtvé zony (sniZeni citlivosti): Otacejte potenciometrem ve
sméru hodinovych rucicek.
Jemné doladéni Informace: Jemné doladéni ma smysl jen pfi vystupnich otackach <16 1/min.

U motoru na stfidavy proud neni jemné doladéni mozné.

4. DalSi zmenSeni mrtvé zony az o0 0,25 % (zvySeni citlivosti): Otacejte
potenciometrem sens [P7] proti sméru hodinovych ruéicek.
Nastaveni prodlevy 5. Pomoci potenciometru t-off [P10] nastavte prodlevu:

- Zkraceni prodlevy: Otacejte potenciometrem t-off [P10] proti sméru
hodinovych rucicek.
- Prodlouzeni prodlevy: Otacejte potenciometrem t-off [P10] ve sméru

hodinovych rucicek.

10.7. Pfikaz pro chod v nouzi (EMERGENCY OPERATION - OPEN/EMERGENCY OPERATION - CLOSE)

— (volitelné) —

Vstup NOT (viz schéma zapojeni) musi byt na fidici napéti pfipojen pfes rozpinaci
kontakt (NC) (princip klidového proudu). V pfipadé pfikazu pro chod v nouzi
EMERGENCY OPERATION (odebrani signalu = rozpinaci kontakt je aktivni) se
servopohon posune do pfedepsané koncovée polohy:
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ZrusSeni prikazu jizdy v
nouzi

Vstup EMERGENCY OPERATION - CLOSE (CHOD V NOUZI - ZAVRENO):
Pohon jede do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

Vstup EMERGENCY OPERATION - OPEN (CHOD V NOUZI - OTEVRENO):
Pohon jede do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).

Pozadavek jizdy v nouzi je ucinny ve vSech tfech polohach prepinace (LOCAL, OFF,
REMOTE (MISTNE, VYP, DALKOVE)).

Servopohon se pfi zapnuti mize okamzité pohybovat!

OhrozZeni osob nebo poSkozeni armatury.

- Zajistéte, aby byl pfi zapnuti aktivni signal pro chod v nouzi.

- Pokud se servopohon neoCekavané rozjede: Ihned stisknéte tlaitko Stop.

Obr. 42: Deska rozhrani u stavajici moznosti EMERGENCY OPERATION -

OPEN/EMERGENCY OPERATION - CLOSE (JiZDA V NOUZI - OTEVRENO/JiZDA
V NOUZI - ZAVRENO)

[B1] Mdastek k dispozici: EMERGENCY OPERATION - CLOSE (JIzDA Vv NouzI -
ZAVRENO)

[B2] Mdastek k dispozici: EMERGENCY OPERATION - OPEN (JIZDA V NOUZI -
OTEVRENO)

1. Sejméte kryci desticku.
2.  Rozpojte mustek [B1] resp. [B2].

10.8. Uzavreni ovladaci jednotky

Nebezpedi koroze v disledku poskozeni laku!
- Po praci na zafizeni opravte poSkozeni laku.

1.  Ocistéte tésnici plochy na krytu konektoru popf. na viku svorkovnice.

2. Délici plochy konzervujte neagresivnim antikoroznim prostfedkem.
3.  Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poSkozeni nahradte

novym.
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4. O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

21—

(1]

Pevny uzavér, nebezpedi vybuchul!

Hrozi nebezpeci usmrceni nebo vaznych poranéni.
- S vikem a ¢astmi krytu zachazejte opatrné.
- Deélici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znecistény.
- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.

5. Nasadte kryt [1] ovladaciho prostoru.
6.  Srouby [2] rovnomé&rné piitahnéte do kfize.
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1.

Odstranéni poruch

11.1.

Chyby pfi uvadéni do provozu

Tabulka 14: Chyby pfi uvadéni do provozu

Popis chyby

Mozné priciny

Naprava

Neni mozné nastaveni

mechanického ukazatele polohy.

Redukéni prevodovka se nehodi k
otackam/zdvihu pohonu.

Vyménit redukéni pfevodovku.

Chyba v koncové poloze
Pohon najizdi do koncového
dorazu, prestoze fadné funguji
polohové spinace.

PFi nastaveni polohového vypinani nebyl
zohlednén dobéh.

Dobéh vznika v dusledku setrvaéné hmotnosti
pohonu a armatury a zpozdéni vypnuti
ovladani.

Zjistit dobéh: Dobéh = draha ujeta od vypnuti

do klidu.

Polohové vypinani nastavit znovu a pfitom
zohlednit dobéh (ru¢ni kolo oto¢it zpét o
velikost dobéhu).

Polohovy a/nebo momentovy
vypinac¢ nespina.

Spina¢ vadny nebo nespravné nastaven.

PfezkouSet nastaveni, podle potfeby koncové

polohy znovu nastavit.

— Zkontrolovat spinace a podle potieby je

vymeénit.

Kontrola spinacu

Cervenymi testovacimi knofliky [1] a [2] Ize spinade aktivovat ru¢né:

. e- 3 ‘
 da Nm\\'

1. Testovaci knoflik [1] otacet ve sméru Sipky TSC: Vybavuje momentovy spinac
ZAVRENO.
Sviti ¢ervena signalka (porucha) na mistnim ovladani.

2.  Stisknout tlagitko OTEVRENO k vynulovani poruchy (Servena signalka) jizdou
v protisméru.

3. Testovaci knoflik [2] otaCet ve sméru Sipky DOL: Vybavuje momentovy spinac
OTEVRENO.

4.

protisméru.

Kdyz je v servopohonu vestavéno polohové vypinani DUO (na pfani), ovladaji se

sou€asné s momentovymi spinaci také mezipolohové spinaée WDR a WDL.

Stisknout tlagitko ZAVRENO k vynulovani poruchy (&ervena signalka) jizdou v

1. Testovaci knoflik [1] otacet ve sméru Sipky LSC: Vybavuje polohovy spinac
ZAVRENO.
2. Testovaci knoflik [2] otacet ve sméru Sipky WOL: Vybavuje polohovy spina&
OTEVRENO.
11.2. Pojistky
11.2.1. Pojistky v ovladaci jednotce

Pojistky jsou pfistupné po sejmuti mistniho ovladani.

Nebezpecné napéti!
Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

—

Pfed otevienim odpojte od napéti.
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F1/F2

F3

F4

Informace
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Obr. 43: Pristup k pojistkam

[1] Panel mistniho ovladani
[2] Deska signalizace a ovladani
[3] Napajeci zdroj

Primarni pojistky na napajecim zdroji

Trubickova pojistka F1/F2 AUMA katalogové
c.

Velikost 6,3 x 32 mm

Reverzni stykace 1AT; 500V K002.277

Napajeci napéti < 500 V

Reverzni stykace 2 AFF; 690V K002.665

Napajeci napéti > 500 V

Vnitfni napajeni 24 V DC

Trubi¢kova pojistka podle IEC 60127-2/1ll F3 AUMA katalogové
c.

Velikost 5x20 mm

Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 500mAT; 250V |K001.183

Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115V 500mAT; 250V |K001.183

Vnitfni napajeni 24 V AC (115 V AC) pro:
- vytapéni ovladaciho prostoru, ovladani pomoci reverznich stykacu

- vybavovaci zafizeni pro PTC termistory

- pfi 115 V AC take ovladaci vstupy OPEN - STOP - CLOSE (OTEVRENO -
STOP - ZAVRENO)

Trubi¢kova pojistka podle IEC 60127-2/11] F4 AUMA katalogové
¢.
Velikost 5x20 mm
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 1,0AT,; 250V K004.831
1,6 AT; 250V K003.131
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115V 0,4AT,; 250V K003.021

Pojistky mérite pouze za pojistky stejného typu a stejné hodnoty.

- Po vyméné pojistek panel mistniho ovladani opét pfiSroubuijte.

Poskozeni vodi¢l zkroucenim nebo skfipnutim!
Moznost funkénich poruch.

- Mistni ovladani oto¢te max. o 180°.
- Opatrné nasadte mistni ovladani tak, aby nedoslo ke skfipnuti vodi¢u.
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11.2.2. Ochrana motoru (monitorovani teploty)

Na ochranu proti pfehfati a nepfipustné vysokym teplotam povrchu u servopohonu
jsou do vinuti motoru integrovany termistory nebo tepelné spinace. Ochrana motoru
zareaguje pfi dosazeni maximalni dovolené teploty vinuti.

Servopohon se zastavi a rozsviti se ¢ervena signalka na panelu mistniho ovladani.

Pfed pokragovanim v jizdé se motor musi zchladit.

Provedeni s tepelnym spinacem (standard)

Po zchlazeni motoru (Cervena signalka zhasne) Ize servopohon opét aktivovat.

Provedeni s tepelnym spinaéem a dodateénym tepelnym nadproudovym relé
v fizeni (na prani):
Pfed pokraCovanim v jizdé musi byt vynulovano hlaseni o chybé (Cervena signalka).

Je tfeba zapnout nadproudové relé vestavéné v ovladaci jednotce. K tomu je tfeba
otevfit ovladani u vika a stisknout relé. Relé je umisténo na stykacich.

Provedeni s termistorem (na prani)

Pfed pokraCovanim v jizdé musi byt vynulovano hlaseni o chybé (Cervena signalka).
Opétné zapnuti se provede pomoci polohy pfepinace Reset panelu mistniho ovladani.

Obr. 44: Prepinac na panelu mistniho ovladani
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12. Servis a udrzba

[/A UPOZORNENI | Skody v dusledku neodborné udrzby!

- Vykonavanim praci preventivni Udrzby a servisem povéfujte pouze vyskolené
odborné pracovniky, ktefi k tomu byli provozovatelem a vyrobcem zafizeni
povéreni. Pro tyto Cinnosti doporu€ujeme kontaktovat nas servis.

- Ukony udrzby a servis provadéjte pouze tehdy, pokud je zafizeni mimo provoz.

AUMA

Servis & suport Firma AUMA poskytuje rozsahlé servisni sluzby, jako napf. opravy a udrzbu a Skoleni

pro zakazniky. Kontaktni adresy jsou v tomto dokumentu uvedeny pod <Adresy> a
na internetu (www.auma.com).

12.1. Preventivni opatieni pro udrzbu a bezpecny provoz

NiZe uvedena opatieni jsou nutna k zajisténi bezpeéné funkce vyrobku b&hem
provozu:

6 mésicl po uvedeni do provozu a potom ro¢né

. Vizualni kontrola:
Zkontrolujte pevné usazeni a tésnost kabelovych vstupU, kabelovych priichodek,
zaslepek atd.
Dodrzujte utahovaci momenty podle Udajl vyrobce.

- Zkontrolujte utazeni upevnovacich Sroubld mezi servopohonem a
armaturou/pfevodem. V pfipadé potfeby dotahnéte Srouby utahovacimi momenty
uvedenymi v kapitole <Montaz>.

- U malo ¢astého ovladani: Provedte zkuSebni jizdu.
U kryti IP68

Po zaplaveni:

- Zkontrolovat servopohon.

- V pfipadé vniknuti vody vyhledejte a odstrarite netésna mista, zafizeni se musi
odborné vysusit a pfezkouSet jeho provozuschopnost.

12.2. Odpojeni od sité

Pokud se zafizeni musi demontovat napf. pro servisni Ucely, Ize je odpojit od sité
bez nutnosti oddéleni propojeni.

| & VAROVANI Pevny zavér, nebezpeci vybuchu!
Hrozi nebezpeci smrti nebo vaznych poranéni.

- PFed otevienim zajistit nepfitomnost plynu a beznapétovy stav.
- S vikem a &astmi krytu zachazet opatrné.

— Délici plochy nesmi byt poSkozeny nebo znecistény.

- Viko se pfi montazi nesmi zkfizit.
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Servis a udrzba

Sejmuti konektoru:

Nasazeni konektoru:

Obr. 45: nahotre: KP/KPH, dole: KES

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

1.
2.

[6] Ex d

Viko

Srouby ke krytu
O-krouzek

Pfipojovaci prostor
Svorkovnice (KP, KPH)
Ram (KES)

VySroubujte Srouby [2].
Sejméte konektor.

[_WViko [1] a svorkovnice [5] resp. ram [6] pFitom zlstavaji pohromadé.

3.

o~

Oteviené konektory zakryt, napf. pomoci ochranného vika a parkovaciho drzaku
AUMA.

Ocistéte tésnici plochy na krytu konektoru popf. na viku svorkovnice.
Zhaseci Stérbiny konzervujte neagresivnim antikoroznim prostfedkem.

Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni nahradte
novym.

O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

Nasadte konektor a Srouby rovhomérné pfitahnéte do kfize.

12.3.

Udrzba
Intervaly Gdrzby

Mazani

Pokyny k udrzbé

U vyrobka s certifikaci Ex nejpozdéji po 3 letech.

Ve vyrobnim zavodé byla pfevodovka servopohonu naplnéna tukem.
Vyména tuku pfi udrzbé

- V regulaénim provozu obvykle po 4 — 6 letech.

- Obvykle po 6 — 8 letech pfi CastéjSim provozovani (uzaviraci rezim).

- Obvykle po 10 — 12 letech pfi obasném provozovani (uzaviraci rezim).
PF vymeéné tuku také doporucujeme vyménu tésnicich prvku.

Bé&hem provozu neni potiebné dodatecné mazani prostoru pfevodu.

Vizualné zkontrolujte servopohon. Pfitom dbejte, aby se nevyskytovala vnéjsi
poskozeni nebo zmény.

Pripojovaci elektrické vodi¢e nesmi byt poSkozeny a musi byt fadné instalovany.
Eventualni poSkozeni laku peélivé opravte, aby se pfedeslo napadeni korozi.
Originalni barvu v malych nadobkach dodava firma AUMA.
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U pfivodl vedeni, ucpavkového Sroubeni, zaslepek atd. zkontrolujte pevné
umisténi a utésnéni. Dodrzujte utahovaci momenty podle Udajl vyrobce. Event.
vymérnite konstrukéni dily. Pouzivejte jen konstrukéni dily s osvéd&enim o
zkousce konstrukéniho typu ES.

Zkontrolujte, zda jsou fadné upevnény pfivody Ex.

Dbejte na event. zménu barvy na svorkach a pfipojovacich vodicich. Toto
upozornuje na vysSi teploty.

U krytti do prostfedi s nebezpecim vybuchu (Ex) dbejte zejména na nahromadéni
vody. Nebezpeéné nahromadéni vody muze vzniknout v disledku ,dychani*

pfi vyznamném kolisani teplot (napf. pfechod mezi dnem a noci), poskozenych
tésnicich prvkl apod. Nahromadénou vodu neprodlené odstranit.

U pevnych zavérl kontrolujte zhaseci stérbiny proti priniku plamene se
zaméfenim na znecisténi a korozi.

Protoze jsou rozméry stérbiny Ex pfesné definovany a kontrolovany, nesmi byt
provadény jakékoli mechanické prace (napf. brouseni). Zhaseci spary musi byt
vycistény chemickou cestou (napf. pfipravkem Esso-Varsol).

PFed uzavienim konzervujte zha8eci spary neagresivnim antikoroznim
prostfedkem (napf. Esso Rust-BAN 397).

Dbejte na to, aby byly peclivé oSetfeny vSechny kryty pouzder a byly
kontrolovany tésnici prvky.

Kontrolujte v§echny ¢asti vodic¢li a ochrany motoru.

Pokud se béhem udrzby zjisti vady omezujici bezpeénost, musi se neprodlené
ucinit opatfeni na opravu.

Povrchové upravy zhadecich spar nejsou pfijatelné.

PFi vyméneé soucasti, tésnicich prvkl atd. je dovoleno pouzivat pouze originalni
nahradni dily.

12.4.
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Likvidace a recyklace

NasSe pfistroje jsou vyrobky s dlouhou zivotnosti. Ale i u nich pfichazi doba, kdy musi
byt nahrazeny. Zafizeni jsou navrzena modularné a proto se mohou demontované
soucasti a materialy dobfe oddélit a roztfidit na:

elektronicky Srot
rizné kovy
plasty

tuky a oleje

VSeobecné plati:

.

Tuky a oleje jsou zpravidla latky ohroZujici vodu, které se nesméji dostat do
Zivotniho prostiedi.

Demontovany material pfedat k fadné likvidaci nebo odevzdat do tfidéného
sbéru.

Dodrzovat narodni pfedpisy pro likvidaci pouzitého materialu.
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Technicka data

13.

Informace

Technicka data

V nésledujicich tabulkach jsou kromé& standardniho provedeni uvedeny i volitelné
moznosti. Pfesné provedeni je uvedeno v technickém datovém listu pro danou
zakazku. Technicky datovy list dané zakazky naleznete ke staZeni na internetu na
adrese http://www.auma.com v némeckém a anglickém jazyce (nutné zadani
zékaznického Cisla Komm.Nr.).

13.1.

Vybaveni a funkce servopohonu

Ochrana proti vybuchu

Standardni provedeni (ATEX):
- lI2GExdelIC T4 (T3) Gb

- 112G clIC T4 (T3)
- 112D Extb I1IC T130 °C (T190 °C) Db 1P6x

Standardni provedeni (IECEXx):
- ExdellC T4 (T3) Gb

- ExtbllIC T130°C (T190 °C) Db 1P6x
PFesné provedeni viz typovy Stitek servopohonu

Osvédceni o zkousce
konstrukéniho typu ES

DEKRA 13 ATEX 0016 X
IECEx DEK 12.0080X

Typ ochrany

- Exd pevny uzavér:

Prostor motoru

Ovladaci prostor

Kryt ovladaci jednotky

PFipojovaci prostor (u elektrického pfipojeni: KES-Exd)

- Ex e zvySena bezpecnost:
Pfipojovaci prostor (u elektrického pfipojeni: KP, KPH, KES)

- ¢ konstrukéni bezpecnost:
Pfevodovka

Provozni rezim")

- SQEXx: Kratkodoby provoz S2 - 15 min
- SQREXx: PreruSovany provoz S4 - 25 %

Rozsah krouticich momentu

Viz typovy Stitek pohonu

Pfrestavna doba

Viz typovy Stitek pohonu

Motor

Standardné: Trojfazovy asynchronni motor, provedeni IM B9 podle IEC/EN 60034 ¢ast 1

Napéti motoru a frekvence

Viz typovy &titek na motoru
PFipustné kolisani sitového napéti: £10 %
PFipustné kolisani sitové frekvence: 5 %

Izolaéni tfida

Standardné: F, tropické provedeni
Volitelné: H, tropické provedeni

Ochrana motoru

Standardné: Termistor (PTC dle DIN 44082)
Volitelné: Tepelny spina¢ (NC) v pohonu a tepelné nadproudové relé v fizeni

Vytapéni motoru (na pfani)

Napéti: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC nebo 400 V AC (napajeno externé)
Vykon zavisly na konstrukéni velikosti 12,5 — 25 W

Kyvny uhel Standardné: 75° az < 105°, plynule nastavitelny
Volitelné: 15° az < 45°, 45° az < 75°, 105° az < 135°
Samosvornost Samosvorné

Kyvné servopohony jsou samosvorné, pokud pisobenim tocivého momentu na vystupu
nemuze byt zménéna poloha armatury z klidového stavu.

Ruéni provoz

Ruéni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pfi elektrickém provozu vypnuty.
Volitelné: Uzamykatelné ruéni kolo

Signalizace ru¢niho rezimu (na
prani)

HlaSeni ruéniho rezimu aktivni/neaktivni pomoci spinace (1 pfepinaci kontakt)

Propojeni s ovladaci jednotkou

Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim

Spojka

Standardné: Spojka nevrtana
Volitelné: spojka finalné obrobena s vrtanim a drazkou, vnitini tyfhran nebo vnitini dvouplocha
dle EN ISO 5211

Pfipojeni na armaturu

Rozméry dle EN ISO 5211
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Elektromechanicka fidici jednotka

Polohové vypinani

Nastavitelna mechanicka poéitadla pro koncové polohy OTEVRENO a ZAVRENO

Standardné: Jednoduchy spinac (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci), galvanicky neoddélené)

pro kazdou koncovou polohu

Volitelné:

- Tandemovy spinac¢ (2 NC (rozpinaci) a 2 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky oddélené

- Trojnasobny spinac (3 NC (rozpinaci) a 3 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky oddélené

- Mezipolohovy spina¢ (polohové vypinani DUO), libovolné nastavitelny

Momentové vypinani

Plynule nastavitelné momentové spinani pro smér chodu do polohy OTEVRENO a
OTEVRENO

Standardné: Jednoduchy spina¢ (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdy smér, kontakty
galvanicky neoddélené

Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC (rozpinaci) a 2 NO (spinaci)) pro kazdy smér, kontakty
galvanicky oddélené

Zpétné hlaseni polohy,
analogové (na prani)

Potenciometr nebo 0/4 — 20 mA (RWG)

Mechanicky ukazatel polohy

Spojita indikace polohy, nastavitelny kotou¢ ukazatele se symboly OPEN (OTEVRENO) a
CLOSE (ZAVRENO)

Ukazatel chodu

Blika¢ (u SQEx standardné, u SQREx na prani)

Vytapéni v ovladacim prostoru

Standardné: Odporové vytapéni s 5 W, 24 V AC (napajeno interné)

1)  Pfijmenovitém napéti a teploté okoli 40 °C a pfi primérném zatizeni momentem za chodu resp. s regulaénim momentem podle zvlastnich
technickych dat. Pfekro€eni provozniho rezimu neni pfipustné.

Technicka data polohového a momentového spinace

Mechanicka Zivotnost

2 x 10° spinacich cykld

Postfibfené kontakty:

U min. 30 VAC/DC
U max. 250 V AC/DC
| min. 20 mA

| max. stfidavy proud

5 A u 250 V (ohmicka zatéz)
3 Au 250V (induktivni zatéz, cos ¢ = 0,6)

| max. stejnosmérny proud

0,4 A u 250 V (ohmicka zatéz)

0,03 A u 250 V (induktivni zatéz, L/R = 3 us)
7 A u 30 V (ohmicka zatéz)

5 A u 30V (induktivni zatéz, L/R = 3 us)

Pozlacené kontakty:

U min. 5V

U max. 30V

| min. 4 mA

| max. 400 mA

Technicka data blikace

Mechanicka zivotnost

10" spinacich cykld

Postiibfené kontakty:

U min.

10 VAC/DC

U max.

250 V AC/DC

| max. stfidavy proud

3A u 250 V (ohmicka zatéz)
2A u 250 V (induktivni zatéz, cos ¢ ~ 0,8)

| max. stejnosmérny proud

0,25 A u 250 V (ohmické zatéz)
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Technicka data

Technicka data spinace, aktivace ru¢niho kola

Mechanicka zivotnost

10° spinacich cykld

Postribrené kontakty:

U min.

12V DC

U max.

250V AC

| max. stfidavy proud

3 A u 250V (induktivni zatéz, cos ¢ = 0,8)

I max. stejnosmérny proud

3 Au 12V (ohmicka zatéz)

13.2. Vybaveni a funkce ovladaci jednotky servopohonu

Napajeci zdroj, sitova frekvence

Napéti sité a sitova frekvence viz typové Stitky na ovladani a motoru
PFipustné kolisani sitového napéti: £10 %

PFipustné kolisani sitové frekvence: 5 %

Volitelné: PFipustné kolisani sitového napéti: =10 %

Odbér proudu

Odbér proudu motoru: viz typovy Stitek na motoru

Odbér proudu ovladaci jednotky v zavislosti na napéti sité:
100 az 120 V AC = max. 575 mA

208 az 240 V AC = max. 275 mA

380 az 500 V AC = max. 160 mA

Externi napajeni elektroniky (na
prani)

24\ DC +20 % / =15 %
Odbér proudu: Zakladni provedeni asi 200 mA, s variantami do 500 mA

Jmenovity vykon

Ovladaci jednotka je dimenzovana na jmenovity vykon motoru, viz typovy Stitek motoru.

Kategorie pfepéti

Kategorie 1l dle IEC 60364-4—-443

Spinaci prvky! 2)

Standardné:

Reverzni stykace (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A1

Volitelné:

- Tyristorova jednotka pro sitové napéti az 500 V AC (doporuéena pro regulacni pohony)
pro vykonové tfidy AUMA B1

Vystup pomocného napéti

Standardné:

24 V DC 15 %, max. 50 mA pro napajeni ovladacich vstup(, galvanicky oddélené vuci
internimu zdroji napéti

Volitelné:

115V AC 10 %, max. 30 mA pro napéjeni ovladacich vstupi®), galvanicky oddélené vagi
internimu napajecimu napéti

Ovladaci jednotka

Standardné:

fidici vstupy 24 V DC, OPEN - STOP — CLOSE (OTEVRENO - STOP - ZAVRENO) (opto&leny,
spolecny referen¢ni potencial), odbér proudu: asi 10 mA na vstup, dodrzovat minimalni trvani
impulzu pro servopohony.

Volitelné:

Fidici vstupy 115V AC, OPEN - STOP — CLOSE — EMERG (OTEVRENO - STOP - ZAVRENO
- CHOD V NOUZI) (optocleny, spoleény referenc¢ni potencial), odbér proudu: cca 15 mA pro
kazdy vstup

Dodate&né vstupy uvolnéni pro smér OPEN (OTEVRENO) a CLOSE (ZAVRENO)
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Hlaseni stavl

Standardné:

5 signalizacnich relé s pozlacenymi kontakty:

- 4 bezpotencialovych propojovacich kontaktll se spole€nym referenénim potencialem,
max. 250 V AC, 0,5 A (ohmicka zatéz)

- Standardni obsazeni: koncova poloha OPEN (OTEVRENO), koncova poloha CLOSE
(ZAVRENO), piepinaé funkce REMOTE (DALKOVE), piepinaé funkce LOCAL
(MISTNE)

- 1 galvanicky oddéleny pfepinaci kontakt, max. 250 V AC, 0,5 A (ohmicka zatéz)

- Standardni obsazeni: Souhrnné poruchové hlaseni (chyba krouticiho momentu,

vypadek faze, ochrana motoru aktivovana)
Volitelné:
- HI&Seni ve spojeni s polohovym regulatorem:

- koncové poloha OPEN (OTEVRENO), koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) (poZaduje
se tandemovy spinac v servopohonu) polohovy pfepinac v poloze REMOTE
(DALKOVE), polohovy prepinaé v poloze LOCAL (MISTNE) pomoci polohového
pfepinace 2. Urovné

- 1 galvanicky oddéleny pfepinaci kontakt, max. 250 V AC, 0,5 A (ohmicka zatéz)

- Standardni obsazeni: Souhrnné poruchové hlaseni (chyba krouticiho momentu,

vypadek faze, ochrana motoru aktivovana)

Zpétné hlaseni polohy (na prani)

Galvanicky oddéleny analogovy vystup E2 = 0/4 — 20 mA (zatéz max. 300 Q)

Panel mistniho ovladani

Standardné: ) 3 ) .

- Polohovy pfepina¢ LOCAL - OFF - REMOTE (MISTNE - VYP. - DALKOVE) (uzamykatelny
ve vSech tfech polohach)

. Tlagitko OPEN, STOP, CLOSE (OTEVRIT, STOP, ZAVRIT)

- 3 signalky:
- Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) (luta), souhrnné hlageni poruchy (Servena),

koncova poloha OPEN (OTEVRENO) (zelena)

Volitelné:

- Zvlastni barvy pro 3 signaliza¢ni kontrolky

- Ochranné viko, zamykatelné

- Ochranné viko s prazorem, zamykatelné

Funkce

Standardné:
- Zplsob vypinani nastavitelny
- ovladani polohovym nebo momentovym mikrospinacem pro koncovou polohu OPEN
(OTEVRENO) a koncovou polohu CLOSE (ZAVRENO).
- Ochrana proti pfetizeni krouticiho momentu v celé draze prestaveni
- Pretizeni krouticiho momentu (porucha momentového vypinani) Ize souhrnnym hla$enim
poruchy vylougit
- Monitorovani vypadku fazi s automatickou korekci fazi
- Impulzovy signal nebo trvaly signal v rezimu REMOTE (DALKOVE)
- Impulzovy signal nebo trvaly signal v rezimu LOCAL (MISTNE)
- Moznost zapnout nebo vypnout ukazatel chodu pfes blika¢ pohonu (na pfani)
Volitelné:
- Polohovy regulator
- Pozadovana hodnota polohy pfes analogovy vstup E1 = 0/4 — 20 mA
- Galvanickeé oddéleni pro pozadovanou hodnotu polohy (0/4 — 20 mA) a zpétné hlaSeni
polohy (0/4 — 20 mA)
- Nastavitelné chovani pfi vypadku signalt
- Citlivost (mrtva zona) a doba pauzy nastavitelné
- Polohovy regulator pro provoz s délenym rozsahem
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Tepelna ochrana motoru

Standardné:

monitorovani teploty motoru vybavovacim zafizenim pro termistory ve spojeni s termistory
ve vinuti motoru

Volitelné:

Tepelné nadproudové relé ve spojeni s termospinaci ve vinuti motoru

Elektrické pfipojeni

Standardné:

Konektor se Sroubovymi svorkami (KP, KPH) Ex e (zvySena bezpecénost) a zavitem M
Volitelné:

- Konektor s fadovymi svorkovnicemi (KES) Ex e (zvy$ena bezpecnost)

- Konektor s fadovymi svorkovnicemi (KES) Ex d (pevny uzaveér)
- Zavity Pg, zavity NPT, zavity G, zvlastni zavity

- Parkovaci ram k upevnéni odpojeného konektoru ke sténé

- Ochranné viko pro prostor konektoru (u odpojeného konektoru)

Schéma zapojeni

Viz typovy §titek

1)
2)
3)

Reverzni stykace jsou dimenzovany na Zivotnost 2 miliény spinacich cykld.
Prifazeni vykonové tfidy AUMA viz Elektrické udaje pohonu
Neni mozné ve spojeni s vybavovacim zafizenim pro termistory

13.3.

Podminky pouziti

Pouziti

PFipustné je pouziti ve vnitfnich a venkovnich prostorach

Montazni poloha libovolna
Instalaéni vyska <2000 mn. m.

Pfi vy8kach > 2 000 m n.m. je nutné projednani s vyrobcem.
Teplota okoli Standardné:

- —40°Caz+60 °C
PFfesné provedeni viz typovy Stitek servopohonu/oviadani

Druh kryti dle EN 60529

Standardné: IP68 s trojfazovym/stfidavym motorem AUMA
Kryti IP68 splfiuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:
- Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce

- Doba zaplaveni vodou: max. 96 hodin
- Béhem zaplaveni celkem 10 cykll
- Béhem zaplaveni neni mozny pravidelny provoz.

U druhu kryti IP68 je pfipojovaci prostor dodate¢né utésnén vici vnitfnimu prostoru - Double
Sealed
PFfesné provedeni viz typovy Stitek servopohonu/oviadani

Stupeni znegisténi

Stupen znedisténi 4 (v uzavieném stavu) podle EN 50178

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

19, od 10 do 200 Hz
Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozb&hu popf¥. pfi poruchach zafizeni. Z téchto udaju
nelze odvodit Zivotnost.

Ochrana proti korozi

Standardné:

- KS: Vhodné pro instalaci v primyslovych zafizenich, ve vodarnach nebo elektrarnach s
mirné znecisténou atmosférou a také k instalaci v pfilezitostné nebo trvale agresivni
atmosféfe s mirnou koncentraci Skodlivych latek (napf. v €istiCkach odpadnich vod, v
chemickém pramyslu).

Volitelné:

- KX: Vhodna pro instalaci v extrémné agresivni atmosféfe s vysokou vihkosti vzduchu a
silnou koncentraci Skodlivych latek

- KX-G: Jako KX, ale pro provedeni s vné&jSimi dily bez hliniku.

Kryci lak Praskovy lak

Barva Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Zivotnost Kyvné servopohony AUMA splnuji resp. pfevysuji pozadavky na zZivotnost normy EN 15714-
2. Detailni informace obdrzite na vyzadani.

Hmotnost Viz technicka data
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13.4. Dalsi informace

Smeérnice EU - Smérnice k ochrané proti vybuchu: (94/9/ES)

- Elektromagneticka kompatibilita (EMC): (2004/108/ES)
- Smeérnice pro nizké napéti: (2006/95/ES)

- Smérnice pro stroje a zafizeni: (2006/42/ES)
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Seznam nahradnich dild

Seznam nahradnich dilt

14.

SQREX 14.2 s Ex-konektorem se

Kyvny servopohon SQEx 05.2 — SQEx 14.2/SQREx 05.2 —

14.1.

bovymi svorkami (KP, KPH)

srou

< >

oz10 28 980

»
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Seznam nahradnich dild AMEXC 01.1

Informace: Pfi kazdé objednavce nahradnich dill prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho identifikacniho Cisla
(viz typovy Stitek). Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych soucasti je ddvodem
k zaniku zaruky a k vylouc¢eni narokl na uplatnéni zaruky. Vyobrazeni nahradnich dilt se muze liSit od dodaného
vyrobku.

C. Nazev Druh C. Nazev Druh

005.0 |Hnaci hridel Sestava |525.0 |Spojka Sestava

005.1 [Motorova spojka Sestava |539.0 |Uzaviraci Sroub

005.3 |Ruéni spojka Sestava [542.0 |Ruéni kolo s rukojeti Sestava

006.0 |Snekové kolo 553.0 |Mechanicky ukazatel polohy Sestava

009.0 |Planetové soukoli na strané ruéniho kola |Sestava [554.0 |Dutinkova ¢ast konektor motoru s Sestava
kabelovym svazkem

017.0 |Palec momentovy Sestava |556.0 |Potenciometr pro vysila¢ polohy Sestava

018.0 |Ozubeny segment 556.1 |Potenciometr bez kluzné tfeci spojky Sestava

019.0 |[Kolo korunové Sestava |557.0 |Topeni Sestava

022.0 |[Spojka Il pro momentové vypinani 558.0 |Spinac blikace s koliky (bez impulzového|Sestava
kotouce a izolaéni desky)

023.0 |Vystupni kolo polohového vypinani Sestava [559.0 |Ovladacijednotka s méficimi hlavami pro|Sestava
momentové vypinani a bez mikrospinacu

024.0 |Hnaci kolo polohového vypinani Sestava |559.0 |Ovladaci jednotka s magnetickym Sestava

vysilatem polohy a momentu (MWG), pro
provedeni Non-Intrusive ve spojeni s
integrovanym ovladanim AUMATIC

025.0 |Zajistovaci plech Sestava [560.0 |Paketovy spinac pro smér OPEN Sestava
(OTEVRIT)

058.0 |Kabelovy svazek pro ochranny vodi¢ Sestava [560.0 |Paketovy spinac pro smér CLOSE Sestava
(ZAVRIT)

070.0 |Motor (VD motor v¢. ref.¢. 079.0) Sestava |560.1 |Spinac pro polohu/moment Sestava

079.0 |Planetovy pfevod, strana motoru (SQ 05.2 |Sestava [560.2 |Spinaci kazeta
- 14.2 u VD motoru)

155.0 |Redukéni pfevodovka Sestava [566.0 |Vysila¢ polohy RWG Sestava
500.0 |Viko Sestava |566.1 |Potenciometr pro RWG bez kluzné tfeci |Sestava
spojky
501.0 |Ex-Konektor se Sroubovymi svorkami Sestava |566.2 |Deska polohového regulatoru pro RWG |Sestava
(KP/KPH)

501.1 |Sroub pro svorku ovladani Sestava [566.3 |Kabelovy svazek pro RWG Sestava
501.2 |Podlozka pro svorku ovladani Sestava |567.1 |Kluzna tfeci spojka pro potenciometr Sestava
501.3 |Sroub pro vykonovou svorku Sestava |583.0 |Motorova spojka, na strané motoru Sestava
501.4 |Podlozka pro vykonovou svorku 583.1 |Kolik motorové spojky Sestava
502.0 |Konektor neosazeny (pro koliky) Sestava |584.0 |Pfidrzovaci pruzina motorové spojky

505.0 |[Kolikovy kontakt pro ovladani Sestava [596.0 |Vystupni pfiruba s koncovym dorazem |Sestava
506.0 |Kolikovy kontakt pro motor Sestava |[S1 Sada tésnéni, mala Sada
507.0 |Viko elektrického pfipojeni Sestava |S2 Sada tésnéni, velka Sada
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SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 — SQREx 14.2
Seznam nahradnich dild AMEXC 01.1

Informace: Pfi kazdé objednavce nahradnich dill prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho identifikacniho Cisla
(viz typovy Stitek). Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych soucasti je ddvodem
k zaniku zaruky a k vylouc¢eni narokl na uplatnéni zaruky. Vyobrazeni nahradnich dilt se muze liSit od dodaného
vyrobku.

C. Nazev Druh

001.0 [Sk¥in Sestava
002.0 [Panel mistniho ovladani Sestava
002.5 |Pfepinaé Sestava
003.0 |Deska panelu mistniho ovladani Sestava
003.1 |Primarni pojistka Sestava
003.2 |Kryt pro pojistku Sestava
004.0 |Drzak Sestava
006.0 |Napéajeci zdroj Sestava

006.1 |Sekundarni pojistka F3
006.2 |Sekundarni pojistka F4
008.0 |Deska rozhrani Sestava
008.1 |Deska rozhrani

008.2 |Kryci destiCka rozhrani

009.0 |Deska s ploSnymi spoiji logiky Sestava
013.0 |Deska adaptéru Sestava
500.0 |Viko Sestava
501.0 |Svorkovnice Sestava

501.1 |Sroub pro svorku ovladani
501.2 |Podlozka pro svorku ovladani
501.3 |Sroub pro vykonovou svorku
501.4 |Podlozka pro vykonovou svorku

502.0 |Konektor neosazeny (pro koliky) Sestava
505.0 |[Kolikovy kontakt pro ovladani Sestava
506.0 |Kolikovy kontakt pro motor Sestava
507.0 |Kryt konektoru Sestava
508.0 |Spinaci prvek Sestava
509.1 |Visaci zamek

532.0 |Zasuvné pouzdro (pfipojeni k servopohonu) Sestava
535.1 |Pojistny krouzek

S Sada tésnéni Sada
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SQEx 05.2 - SQEx 14.2 / SQREx 05.2 — SQREx 14.2
Seznam nahradnich dild AMEXC 01.1

Informace: Pfi kazdé objednavce nahradnich dill prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho identifikacniho Cisla
(viz typovy Stitek). Smi byt pouzivany pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych soucasti je ddvodem
k zaniku zaruky a k vylouc¢eni narokl na uplatnéni zaruky. Vyobrazeni nahradnich dilt se muze liSit od dodaného
vyrobku.

C. Nazev Druh

001.0 [Sk¥in Sestava
002.0 [Panel mistniho ovladani Sestava
002.5 |Pfepinaé Sestava
003.0 |Deska panelu mistniho ovladani Sestava
003.1 |Primarni pojistka Sestava
003.2 |Kryt pro pojistku Sestava
004.0 |Drzak Sestava
006.0 |Napéajeci zdroj Sestava

006.1 |Sekundarni pojistka F3
006.2 |Sekundarni pojistka F4
008.0 |[Deska rozhrani Sestava
008.1 |Deska rozhrani

008.2 |Kryci destiCka rozhrani

009.0 |Deska s ploSnymi spoiji logiky Sestava
013.0 |Deska adaptéru Sestava
500.0 |Viko Sestava
502.0 |Konektor neosazeny (pro koliky) Sestava
505.0 |[Kolikovy kontakt pro ovladani Sestava
506.0 |Kolikovy kontakt pro motor Sestava
508.0 |Spinaci prvek Sestava
509.1 |Visaci zamek

528.0 |[Ramecek svorek (bez svorek) Sestava
529.0 |Koncovy uhelnik

532.0 |Zasuvné pouzdro (pfipojeni k servopohonu) Sestava

533.0 |Svorky pro motor/oviadani
535.1 |Pajistny krouzek

573.0 |Z&suvné elektrické pfipojeni Sestava
S Sada tésnéni Sada
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15. Certifikaty

15.1. Prohlaseni o za¢lenéni neuplnych strojnich zarizeni a prohlaseni ES o shodé

AUMA Riester GmbH & Co. KG Tel +48 7631 808-0 ®
e o duma
79379 Miillheim, Germany Riester@auma.com

A i i, Solutions for a world in motion

Originalni prohlaseni o zabudovani pro neliplna strojni zafizeni (ES-RL 2006/42/ES)
a prohlaseni o shodé ES podle smérnice o nizkonapétovych zafizenich a smérnici
o ochrané proti vybuchu

pro elektrické servopohony AUMA konstrukénich fad

Viceotackové servopohony SAEx 07.2 - SAEx 16.2 a SAREx 07.2 - SAREx 16.2
Kyvné servopohony SQEx 05.2 - SQEx 14.2 a SQREx 05.2 - SQREx 14.2

v provedenich AUMA NORM, AUMA SEMIPACT, AUMA MATIC nebo AUMATIC.

Firma AUMA Riester GmbH & Co. KG jako vyrobce prohlasuje, Ze vy$e uvedené viceotackové a kyvné
servopohony spliiuji zakladni pozadavky ES smérnice 2006/42/ES o strojnich zafizenich: pfiloha |, body 1.1.2,
1:4.8; 115, 1:2.1,1.2.6, 1.3, 1.87, 1.51,1.6.3, 1.71, 173,174

Byly pouzity tyto harmonizované normy ve smyslu smérnice pro strojni zafizeni:
EN ISO 12100: 2010 EN ISO 5210: 1996 EN I1SO 5211: 2001

Vyrobce se zavazuje poskytnout piislusnému narodnimu organu na pozadani elektronickou cestou podklady
tykajici se netplného strojniho zafizeni. Pfislusna technicka dokumentace ke strojnimu zafizeni podle pfilohy
VIl asti B byla vypracovana.

Viceotackové a kyvné servopohony AUMA jsou uréeny ke smontovani s armaturami. Strojni zafizeni nesmi
byt uvedeno do provozu, dokud nebude vydano prohlaseni o shodé strojniho zafizeni, do néhoz jsou
viceotatkove a kyvné servopohony AUMA zaélenény, s ustanovenimi smérnice 2006/42/ES.

Zplnomocnény zastupce pro dokumentaci: Peter Malus, Aumastrate 1, D-79379 Muellheim

Viceotackové a kyvné servopohony jako neliplna strojni zafizeni dale odpovidaji pozadavkim nize uvedenych
evropskych smérnic a vnitrostatnich pravnich predpisl, kterymi se tyto smérnice provadéji, a prislusnych nize
uvedenych harmonizovanych norem:

(1) Zafizeni a ochranné systémy pro pouziti v prostredi s nebezpecim vybuchu (94/9/ES)

EN 60079-0: 2012 EN 60079-11: 2012 EN 13463-1: 2009
EN 80079-1: 2007 EN 60079-31: 2009 EN 1127-1: 2011
EN 60079-7: 2007 EN 13463-5: 2011

Pro vy$e jmenované viceotackové servopohony vydala spoleénost DEKRA Certification B.V osvédéeni o
zkousce konstrukéniho typu DEKRA 11ATEX0008 X.

Pro vySe jmenované kyvné servopohony vydala spoleénost DEKRA Certification B.V osvédéeni o
zkousce konstrukéniho typu DEKRA 13ATEX0016 X.

(2) Elektromagneticka kompatibilita — smérnice (EMK) (2004/108/ES)
EN 61000-6-4: 2007 / A1: 2011
EN 61000-6-2: 2005 / AC: 2005

(3) Smérnice pro nizka napéti (2006/95/ES)
EN 60204-1: 2006 / AC: 2010
EN 60034-1: 2010/ AC: 2010
EN 50178: 1997

. Ne erla, jednatel

Toto prohladeni neobsahuje 2adné zaruky. Je tieba dodrZovat bezpeénostni piedpisy uvedené v dodané dokumentaci vyrobku. V pfipadé
zmény na pfistrojich, ktera s nami nebyla konzultovana, ztraci toto prohlaseni platnost. BRI
. cs
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15.2. Osvédceni ATEX

(]

(2)

72

CERTIFICATE

EC-Type Examination

Equipment and protective systems intended for use in
potentially explosive atmospheres - Directive 94/9/EC

(3) EC-Type Examination Certificate Number: DEKRA 13ATEX0016 X  Issue Number: 2
(4) Equipment: Part-Turn actuator, Types SQ.Ex 05.2 to SQ.Ex 14.2 in
version AUMA NORM, AUMA SEMIPACT, AUMA MATIC or
AUMATIC and wall bracket WH01.1

(5) Manufacturer: Auma Riester GmbH & Co. KG

(6) Address: Aumastrafie 1, 79379 Miillheim, Germany

(7) This equipment and any acceptable variation thereto is specified in the schedule tn this carl]ﬂcate the
documents therein referred to. /e Kf’

(8) DEKRA Certification B.V., notified body number 0344 in accordance with )ﬁmcle 9 of }he Coundl Diractive QIIEC
of 23 March 1994, cartlﬁas that this equipment has been found to co ;nply \&lth Ahe Fssgntlal Hgalth and Safety
Requirements relating to the design and construction of equipment and protecl!u(e systems Irr!e ed| for use in
potentially explosive atmospheres given in Annex Il to the directive, /) y /

The examination and test results are recorded in confidential test report numbé/F NLIDEKJEX‘? 3,001 4,"‘,

(9) Compliance with the Essential Health and Safety Requirements’r?s beeri assured by compjiance

EN 60079-0 : 2009 EN 60079-1 : 2007 EN BO{B-T : 2007 F.N 50079-1'1 £2007
EN 60079-15 : 2005 EN 60079-27 2006/2008 EN 60079-31 12009 / /

(10)  If the sign "X" is placed after the certificate number, It irdicates ﬂwa/ I the equipment is sub}ect o ecia conditians
for safe use specified in the schedule to this cel‘tlﬁcate [l ,

(11) This EC-Type Examination Certificate relates 0 y tcl tpe éd/ Ign, Bxamlnaﬂan and tests of:'ﬂ\ fappeciﬂed eqmpm&nt
according to the Directive 94/9/EC. Further ' req !rement ; the directive apply ta the manu ng process and
supply of this equipment. These are no{mvered by this ceftificate,

(12) The marking of the equipment shall include the following:

n2c Exd...IIC T4 or T3 Gb
N2(3)G Exd...[... Gc] lIC T4 or T3 Gb
2o Ex tb IIC T130°C or T190°C Db IPéx
This certificate is issued on 27 November 2013 and, as far as applicable, shall be revised before the date of
cessation of presumption of conformity of (one of) the standards mentioned above as communicated in the Official
Journal of the European Union.
DEK
T. Pijpke
Certification Mana Page 1/6
)
@
PROBUCES ? Integral publication of this certificate and adj g reports is allowed. This Certificate may only be reproduced
RvAL 001 in its entirety and without any change.

DEKRA Certification B.V. Meander 1051, 6825 MJ Arnhem P.O. Box 5185, 6802 ED Arnhem The Netherlands
T +31 B8 96 B3000 F +31 88 96 83100 www.dekra-certification.com Registered Amhem 09085396
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Rejstfik AMEXC 01.1
M
Rejstrik Mazani 57
A Mechanicky ukazatel polohy 28, 40
Analogova hlageni 30 M?Szt'np; lohy g’g
B Mistni ovladani 25
Baleni 11 Mom(?rjtové vypinani 34, 43
Bezpec&nostni pokyny 5 Montaz - 12
Bezpeé&nostni 5 Moto’rov'y provoz 25
pokyny/vystrahy Mrtva zéna 50
c N
Certifikaty 71 Napajeci napéti 16
Citlivost polohového 50 Nastavem’ |mpu!zn|h9 re’2|mu 43
regulatoru Nastavem’ trv?leho Slgn’a|l:l ] 43
Chovani pfi vypadku signalu 46 Nastaveni zplsobu vypinani 42
Nasténny drzak 22
(o] Normy 5
Cislo vyrobniho zavodu 9
Cislo zakazky 8 o
Oblast pouziti 6
D Odbér proudu 16
Dalkové ovladani 27, 27 Odstranéni poruch 53
servopohonu Ochrana proti korozi 11, 63
Doba pfedehfati 31 Ochrana proti vybuchu 10
Druh kryti 8, 63 Ochrana proti vybuchu 9
Druh proudu 17 oznaceni
Druh signalu 45 Ochrana proti zkratu 16
Ochranna opatfeni 5
E T Ochranné viko 24
Elektrlck_e p,r|p01(,an|v 16 Osvédéeni ATEX 72
Elektronicky vysila¢ polohy 39 Ovladaci jednotka 10
EMK . 16 Ovladani 10, 25
ES-osvédZeni o zkouSce 10 Oznaé&eni ochrany proti 9
konstruk&niho typu vybuchu
Ex-osvédceni 10
P
H ie Parkovaci ram 23
Hiaseni 30 Podminky pouziti 63
Hlaseni (analogova) 30 Pojistky 53
I Polohové spinani DUO 36
Identifikace 8 Polohov<,a vypinani 35, 38, 43
Identifikacni &islo 9 Polohovy regulator 45
Indikace 28 Potenciometr 39
PoZadovana hodnota 45
K Prodleva 50
Kabelovy svazek 22 Prohlaseni ES o shodé 71
Koncové dorazy 31 Prohlaseni o zac¢lenéni 71
Konstrukéni velikost 9, 10 nelplnych strojnich zafizeni
Kontrola spinaéu 53 Propojovaci kabely 22
Kotou¢ ukazatele 40 Provedeni pro nizké teploty 31
Kotou¢ ukazatele polohy 28 Provoz S
Kvalifikace pracovm’kﬁ 5 Predehfivani motoru 19, 21
Pfeprava 11
L Pfestavna doba 8
Likvidace 58 P¥ikaz pro chod v nouzi 50
EMERGENCY OPERATION
PFipojovaci prirezy 17, 20
PfisluSenstvi (elektricka 22
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AMEXC 01.1 Rejstiik
R V4
Recyklace 58 Zakazkove Cislo 8,9
Rok vyroby 9,9 Zakaznické zajisténi 16
Rozsah krouticiho momentu 8 Zapnuti/vypnuti blikace 44
Rozsah pouziti 5 Zapnuti/vypnuti hlaseni chyby 44
Ruéni kolo 12 krouticiho momentu
Ruéni provoz 25 Zapnuti/vypnuti ukazatele 44
RWG 39 chodu
Zemnici svorka 24
S, o Zkusebni protokol 9
Sériove Cislo 8,9 Zku$ebni provoz 37
Servis 56, 56 Zkusebni stitek 10
Sefizeni polohového 47
regulatoru
Seznam nahradnich dil{ 65
Schéma pfipojeni 16
Schéma zapojeni 9, 10, 16
Signalizaéni kontrolky 28
Sitova frekvence 17
Sitova pfipojka 17
Sitové napéti 17
Skladovani 11
Skute¢na hodnota 45
Smérnice 5
Smér otaceni 37
Souhrnné hlaseni poruchy 28, 30
Suport 56
T
Technicka data 59
Technicka data spinace 60
Teplota okoli 8, 63
Typ (typ zafizeni) 9, 10
Typ maziva 8
Typové oznaceni 8
Typovy §titek 8, 17
Typ zafizeni 9, 10
U
Udrzba 5, 56, 57
Ukazatel chodu 28, 28
Ukazatel polohy 40
Utahovaci momenty 17, 20
Uvedeni do provozu 5
Uvedeni do provozu — 42

ovladaci jednotka

Vv

Velikost pfiruby 9
Vstupni rozsahy 45
Vybavovaci zafizeni pro 38
termistory

Vypadek signalu 46

Vysila¢ polohy RWG 39

77



AUMA — po celém svété
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Werk Mdllheim

DE 79373 Miillheim
Tel +49 7631 809 - 0
riester@auma.com
www.auma.com
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DE 73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 - 0
riester@wof.auma.com

Service-Center Bayern
DE 85386 Eching

Tel +49 81 65 9017-0
Riester@scb.auma.com

Service-Center KéIn

DE 50858 KolIn

Tel +49 2234 2037 - 900
Service@sck.auma.com

Service-Center Magdeburg
DE 39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com

Buro Baden-Wirttemberg
DE 79373 Miillheim

Tel +49 7631 809 1379
Michael.Sick@auma.com

Biro Bayern

DE 83627 Warngau

Tel +49 8024 3038542
Robert.Hofmann@auma.com

Biro Kraftwerke

DE 76344 Eggenstein
Tel +49 721 78 1593 38
Udo.Hess@auma.com

Biro Mitte

DE 74937 Spechbach

Tel +49 6226 786141
Rudolf.Bachert@auma.com

Biiro Nord, Bereich Industrie

DE 21684 Stade- Hagen Hamburg
Tel +49 4141/779 18-24
Matthias.Dankers@auma.com

Biro Nord, Bereich Schiffbau
DE 21079 Hamburg

Tel +49 40 791 40285
Stephan.Dierks@auma.com

Biro Ost

DE 39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 9480
Fred.Waldeck@auma.com

Buro Rheinland

DE 51399 Burscheid

Tel +49 2174 89 16 43
David.Montada@auma.com
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Biiro Westfalen

DE 45731 Waltrop

Tel +49 2309 60 80 25
Andreas.Trottenberg@auma.com

AUMA-Armaturenantriebe Ges.m.b.H.
AT 2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

office@auma.at

www.auma.at

AUMA BENELUX B.V. B. A.
BE 8800 Roeselare

Tel +32 51 24 24 80
office@auma.be
www.auma.nl

ProStream Group Ltd.
BG 1632 Sofia

Tel +359 2 9179-337
valtchev@prostream.bg
www.prostream.bg

00O “Dunkan-Privod”
BY 220004 Minsk

Tel +375 29 6945574
belarus@auma.ru
www.zatvor.by

AUMA (Schweiz) AG
CH 8965 Berikon

Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.

CZ 250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993
auma-s@auma.cz

www.auma.cz

GRONBECH & SONNER A/S
DK 2450 Kgbenhavn SV

Tel +45 33 26 63 00
GS@g-s.dk

www.g-s.dk

IBEROPLAN S.A.

ES 28027 Madrid

Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com

AUMA Finland Oy
F1 02230 Espoo
Tel +358 9 5840 22
auma@auma.fi
www.auma.fi

AUMA France S.A.R.L.
FR 95157 Taverny Cedex
Tel +33 1 39327272
info@auma.fr
www.auma.fr

AUMA ACTUATORS Ltd.

GB Clevedon, North Somerset BS21 6TH
Tel +44 1275 871141

mail@auma.co.uk

www.auma.co.uk

D. G. Bellos & Co. O.E.

GR 13673 Acharnai, Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr

APIS CENTARd. 0. 0.
HR 10437 Bestovje

Tel +385 1 6531 485
auma@apis-centar.com
www.apis-centar.com

Fabo Kereskedelmi és Szolgaltato Kift.
HU 8800 Nagykanizsa

Tel +36 93/324-666

auma@fabo.hu

www.fabo.hu

Falkinn HF

IS 108 Reykjavik
Tel +00354 540 7000
os@falkinn.is
www.falkinn.is

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT 20023 Cerro Maggiore (MI)

Tel +39 0331 51351

info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
LU Leiden (NL)

Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl

NB Engineering Services
MT ZBR 08 Zabbar

Tel + 356 2169 2647
nikibel@onvol.net

AUMA BENELUX B.V.
NL 2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl
www.auma.nl

SIGUM A. S.

NO 1338 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sigum.no

AUMA Polska Sp. z 0.0.
PL 41-219 Sosnowiec
Tel +48 32 783 52 00
biuro@auma.com.pl
www.auma.com.pl

AUMA-LUSA Representative Office, Lda.
PT 2730-033 Barcarena

Tel +351 211 307 100
geral@aumalusa.pt

SAUTECH

RO 011783 Bucuresti
Tel +40 372 303982
office@sautech.ro

OO0 PRIWODY AUMA

RU 141402 Khimki, Moscow region
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru

www.auma.ru

OO0 PRIWODY AUMA
RU 125362 Moscow
Tel +7 495 787 78 21
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru



AUMA — po celém svété

ERICHS ARMATUR AB
SE 20039 Malmo

Tel +46 40 311550
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se

ELSO-b, s.r.o.
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Tel +421 905/336-926
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Tel +90 312 217 32 88
info@auma.com.tr

AUMA Technology Automations Ltd
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Solution Technique Contréle Commande
DZ Bir Mourad Rais, Algiers

Tel +213 21 56 42 09/18
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ATE.C.

EG Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
contactus@atec-eg.com

SAMIREG

MA 203000 Casablanca
Tel +212 5 22 40 09 65
samireg@menara.ma

MANZ INCORPORATED LTD.
NG Port Harcourt

Tel +234-84-462741
mail@manzincorporated.com
www.manzincorporated.com

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA 1560 Springs

Tel +27 11 3632880
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AR Buenos Aires

Tel +54 11 4737 9026
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Tel +55 11 4612-3477
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Tel +1 705 721-8246
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AUMA Chile Representative Office
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Tel +56 2 821 4108
aumachile@auma-chile.cl
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CO Bogota D.C.

Tel +57 1 401 1300
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Tel +53 7 208 9603 / 208 7729
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Tel +593 2 245 4614
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www.auma.com

Corsusa International S.A.C.
PE Miraflores - Lima

Tel +511444-1200 / 0044 / 2321
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WWW.corsusa.com

Control Technologies Limited
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Tel + 1 868 658 1744/5011
www.ctltech.com

AUMA ACTUATORS INC.
US PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-AUMA (2862)
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Www.auma-usa.com

Suplibarca

VE Maracaibo, Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca@intercable.net.ve
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BARRON GJM Pty. Ltd.
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Tel +61 2 8437 4300
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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