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Wskazdéwki bezpieczenstwa

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

1. Wskazéwki bezpieczenstwa
1.1. Warunki bezpiecznego stosowania produktu
Normy/dyrektywy Uzytkownik i wykonawca instalacji muszg zapewni¢ przestrzeganie wszystkich

Wskazowki bezpieczen-
stwa/
ostrzezenia

Kwalifikacje pracowni-
kow

Naladowanie
elektrostatyczne

Niebezpieczenstwa za-
ptonu

Uruchamianie

Praca urzadzenia

krajowych przepiséw, dyrektyw i postanowien dotyczacych montazu, przytagcza
elektrycznego, uruchamiania i eksploatacji w miejscu uzytkowania.

Nalezg do nich m.in.

- normy i dyrektywy, jak np. IEC 60079 ,,Obszary zagrozone wybuchem”:
- Czes¢ 14: Projektowanie, dobor i montaz instalacji elektrycznych.

- Czes¢ 17: Kontrola i konserwacja instalacji elektrycznych.

. odpowiednie dyrektywy dotyczace montazu urzgdzen fieldbus.

Osoby pracujgce przy urzgdzeniu muszg zapoznac sie ze wskazéwkami
bezpieczenstwa i ostrzezeniami oraz stosowac sie do zalecen zawartych w niniejszej
instrukcji. Nalezy przestrzega¢ wskazéwek bezpieczenstwa i tabliczek ostrzegawczych
umieszczonych na produkcie, aby zapobiec szkodom osobowym i materialnym.

Montaz, podtgczenie do sieci, uruchomienie, obstuge i konserwacje moze wykonywaé
wytgcznie odpowiednio wyszkolony personel upowazniony przez uzytkownika lub
wykonawce instalacji.

Personel przed rozpoczeciem prac musi przeczytaé i zrozumie¢ instrukcje obstugi
oraz zapoznac sie z ogolnie przyjetymi przepisami BHP.

Dla prac w obszarach zagrozonych wybuchem obowigzujg osobne postanowienia,
do ktérych nalezy sie stosowac. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie i nadzorowanie
tych postanowien, norm i ustaw ponosi uzytkownik lub wykonawca instalaciji.

W kazdym momencie nalezy wyeliminowac¢ procesy silnego natadowania
elektrostatycznego (silniejsze niz pocieranie rekg) na powierzchni urzgdzen, poniewaz
mogg one prowadzi¢ do wytadowan snopiastych, a w konsekwenciji do zaptonu
potencjalnie wybuchowej atmosfery.

Dotyczy to rowniez dostepnych opcjonalnie powtok lub oston przeciwpozarowych.

Przektadnie poddano ocenie niebezpieczenstwa zaptonu zgodnie z normg DIN EN
ISO 80079-36/ -37 w aktualnym brzmieniu. Gorgce powierzchnie, iskry wytwarzane
mechanicznie oraz elektrycznos¢ statyczna i elektryczne prgdy kompensacyjne
zostaty okreslone i ocenione jako istotne potencjalne Zrédta zaptonu. W przektadniach
zastosowano odpowiednie zabezpieczenia zapobiegajgce aktywacji Zrodet zaptonu.
W szczegodlnosci jest to smarowanie przektadni, stopien ochrony IP i ostrzezenia w
niniejszej instrukcji obstugi.

Przed uruchomieniem nalezy koniecznie sprawdzi¢, czy wszystkie dokonane
ustawienia spetniajg wymagania konkretnego zastosowania. Nieprawidiowe
ustawienia mogg powodowac zagrozenia uzytkowe, np. doprowadzi¢ do uszkodzenia
armatury lub instalacji. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate
ewentualnie wskutek tego szkody. Ryzyko ponosi wytgcznie uzytkownik.

Kryteria bezpiecznej i prawidtowej pracy urzgdzenia:
. Odpowiedni transport, przechowywanie, ustawienie, montaz i uruchomienie
urzadzenia.

. Produkt moze by¢ uzytkowany wytgcznie w sprawnym stanie technicznym z
uwzglednieniem wskazoéwek zawartych w niniejszej instrukciji.

- Usterki i uszkodzenia nalezy natychmiast zgtaszac i niezwtocznie usuwac.

- Stosowac sie do ogdlnie przyjetych zasad BHP.

- Przestrzegaé krajowych przepiséw prawnych.

. Podczas pracy powierzchnia obudowy moze nagrzewac sie nawet do tempera-
tury > 60 °C. W zwigzku z tym przed rozpoczeciem pracy zaleca sie zmierzenie

temperatury powierzchni urzgdzenia przy uzyciu odpowiedniego termometru
w celu unikniecia ewentualnych oparzen. Nalezy nosi¢ rekawice ochronne.
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Srodki ochronne

Konserwacja

Uzytkownik lub wykonawca instalacji ponosi odpowiedzialno$¢ za wszystkie
podejmowane na miejscu srodki ostroznosci, np. zatozenie oston, blokad czy
udostepnienie personelowi srodkéw ochrony indywidualne;.

Dla zapewnienia bezpiecznego dziatania urzgdzenia nalezy przestrzegac¢ wskazéwek
dotyczacych konserwacji zawartych w niniejszej instrukciji.

Zmiany w urzgdzeniu dozwolone sg wylgcznie za pisemng zgodg producenta.

1.2. Zakres zastosowania

Sterowniki napedow ustawczych AUMA sg przeznaczone wytgcznie do uruchamiania
napedéw ustawczych AUMA.

Inne zastosowania sg dozwolone tylko za wyrazng (pisemng) zgodg producenta.
Niedozwolone jest uzytkowanie np. w celu:

. sterowania silnikami

. sterowania pompami

W razie nieprawidtowego bgdz niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania
wytgczona jest odpowiedzialno$¢ producenta.

Do uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy tez przestrzeganie niniejszej
instrukciji.

1.3. Ostrzezenia

[/\ OSTRZEZENIE

|/\ PRZESTROGA

NOTYFIKACJA

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa, zawarte w niniejszej instrukgciji, sg opatrzone
odpowiednim stowem sygnatowym (NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE,
PRZESTROGA, NOTYFIKACJA).

Bezposrednio niebezpieczna sytuacja o wysokim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazowki ostrzegawczej prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku
na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie tej
wskazoéwki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do smierci lub ciezkiego
uszczerbku na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o niewielkim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazéwki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do lekkich lub srednich obrazen.
Mozna réwniez stosowa¢ w potaczeniu ze szkodami rzeczowymi.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja. Nieprzestrzeganie tej wskazéwki ostrze-
gawczej moze prowadzi¢ do szkéd rzeczowych. Nie stosuje sie do szkéd
osobowych.

Znak bezpieczenstwa A ostrzega przed niebezpieczenstwem obrazen.
Stowo sygnatowe (tu: NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuje stopien zagrozenia.

1.4. Wskazoéwki i symbole

Informacja

X

-

MD

W instrukcji stosuje sie nastepujgce wskazowki i symbole:
Stowo Informacja przed tekstem oznacza wazne uwagi i informacje.
Symbol pozycji zamknietej (armatura zamknieta)

Symbol pozycji otwartej (armatura otwarta)

Przejscie za posrednictwem menu do parametru



Sterownik napedu ustawczego
Wskazdéwki bezpieczenstwa AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Opisuje sciezke do parametru w menu. Przyciskami lokalnego panelu sterowania
mozna szybko znalez¢ na ekranie szukany parametr. Teksty ekranowe sg wyswietlane
na szarym tle: Ekran.

[ Wynik czynnosci
Opisuje wynik poprzedniej czynnosci.
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Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Krétki opis

2. Krétki opis

Sterownik napedu  Sterownik napedu ustawczego stuzy do sterowania napgdami ustawczymi AUMA i
ustawczego jest dostarczany w stanie gotowym do uzycia.

Zakres funkcji sterownika napedu ustawczego siega od tradycyjnego otwierania i
zamykania armatury, poprzez regulacje potozenia, regulacje proceséw, rejestracje
danych operacyjnych, funkcje diagnostyczne, az po sterowanie za posrednictwem
réznych interfejséw (np. Fieldbus, Ethernet i HART).

Lokalny panel sterowa- Obstuge, ustawienia oraz odczyt komunikatow mozna wykonywac lokalnie
nia/ bezposrednio na sterowniku napedu ustawczego albo ZDALNIE poprzez tgcze

AUMA cDT Fieldbus.
Lokalnie mozna

- obstugiwaé naped na lokalnym panelu sterowania (wyposazonym w przyciski
i wysSwietlacz) oraz dokonywa¢ ustawien (opisanych w niniejszej instrukc;ji);

- importowac i eksportowa¢ dane za pomocg oprogramowania AUMA CDT (ak-
cesoria) zainstalowanego na komputerze (typu laptop lub PC) oraz zmieniac i
zapisywac ustawienia. tgczno$¢ miedzy komputerem a sterownikiem napedu
ustawczego odbywa sie bezprzewodowo przez ztgcze Bluetooth (nie zostato
opisane w niniejszej instrukciji).

Intrusive - Non-Intrusive Wersja Intrusive (jednostka sterujgca: elektro-mechaniczna):

Ustawienie drogi i momentu obrotowego nastepuje za pomocg wytgcznikow w
napedzie ustawczym.

. Wersja Non-Intrusive (jednostka sterujgca: elektroniczna):
Ustawienie drogi i momentu obrotowego nastepuje za posrednictwem sterow-
nika napedu ustawczego; obudowa napedu lub sterownika nie musi by¢ w tym
celu otwierana. Stuzy do tego wbudowany w napedzie ustawczym uktad MWG
(elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego), ktory
udostepnia na wyjsciu sterownika napedu ustawczego analogowe komunikaty
zwrotne potozenia / momentu obrotowego.

1



Sterownik napedu ustawczego

Obstuga AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU
3. Obstuga
3.1. Lokalna obstuga napedu ustawczego

Lokalna obstuga napedu ustawczego odbywa sie za pomocg przyciskéow na lokalnym
panelu sterowania sterownika napedu ustawczego.

Rysunek 1: Lokalny panel sterowania

L [4] RESET
(5]

[11  Przycisk komendy ruchu w kierunku otwierania
[2] Przycisk STOP

[3] Przycisk komendy ruchu w kierunku zamykania
[4] Przycisk RESET

[5] Preselektor

| & PRZESTROG Al Gorace pov.vierzchnife, np. w wyniku wysokich temperatur otoczenia badz sil-
nego promieniowania stonecznego!

Mozliwe oparzenia

- Sprawdzi¢ temperature powierzchni i nosi¢ rekawice ochronne.

- Przestawic¢ preselektor [5] w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).

~ -
4

[—_Naped ustawczy moze teraz by¢ obstugiwany przyciskami [1 — 3]:

- Ruch napedu ustawczego w kierunku OTW.: nacisnaé przycisk [1] =.

- Zatrzymanie napedu ustawczego: nacisng¢ przycisk [2] STOP.

- Ruch napedu ustawczego w kierunku ZAMYK.: nacisng¢ przycisk [3] N

Informacja Komendy ustawcze OTW. - ZAMYK. mozna uruchamia¢ w trybie pracy przerywanej
lub w funkcji samozatrzymania. Dodatkowe informacje — patrz rozdziat <Praca
przerywana lub samozatrzymanie lokalnie>.

3.2 Zdalna obstuga napedu

| & PRZESTROGA Po wiaczeniu naped ustawczy moze natychmiast ruszy¢ z miejsca!

Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.

- Jezeli naped ustawczy uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic
preselektor w potozenie 0 (WYL.).

- Sprawdzi¢ sygnaty wejsciowe i funkcje.

12



Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Obstuga

Informacja

Informacja

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Zdalna obstuga (ZDALNIE).
0

\o,
Y

[ Naped moze by¢ sterowany zdalnie poprzez tgcze fieldbus.

W napedach z pozycjonerem mozliwe jest przetgczanie miedzy sterowaniem OTW.-
ZAMYK. (zdalnie, OTW.-ZAMYK.) i sterowaniem za pomocg wartosci zadanych
(Zdalnie WART. ZAD.). Dodatkowe informacje — patrz <Przetgczanie miedzy stero-
waniem OTW. - ZAMYK. a sterowaniem za pomocg wartosci zadanych>.

W napedach z pozycjonerem mozliwe jest przetgczanie miedzy sterowaniem OTW.
-ZAMYK. (zdalnie OTW.-ZAMYK.) a sterowaniem za pomocg wartosci zadanych
(zdalnie WART. ZAD.). Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

3.3. Obstuga menu za pomocg przyciskow (ustawianie i wyswietlanie)

Obstuga menu do wyswietlania i ustawiania parametréow odbywa sie za pomocg
przyciskéw [1— 4] lokalnego panelu sterowania.

Obstuga menu wymaga ustawienia preselektora [5] w potozeniu 0 (WYL.).

Najnizszy wiersz na ekranie [6] stuzy jako pomoc w nawigac;ji i pokazuje, jakie
przyciski [1— 4] mogg by¢ stosowane do obstugi menu.

Rysunek 2:

. . \0’ [6]

(1 [ @ |3 |14

—_— |

[1-4] Przyciski, wzgl. pomoc w nawigacji
[5] Preselektor
[6] Ekran

Tabela 1: Wazne funkcje przyciskéw do obstugi menu

Przycisk Pomoc w nawi- |[Funkcje
gacji na ekranie
[11A Gora 4 Zmiana strony/wyboru

Zmiana wartosci
Wprowadzanie cyfr od 0 do 9
21V Dot v Zmiana strony/wyboru
Zmiana wartosci
Wprowadzanie cyfr od 0 do 9

13



Obstuga

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Podswietlenie

Przycisk Pomoc w nawi- |Funkcje

gacji na ekranie
[3] ¢ Ok Potwierdzanie wyboru

Zapisz Zapis

Zmien Przetagczanie na menu Zmienh

Detale Wyswietlanie dalszych szczegotow
[41C Setup Przetgczanie na gtéwne menu

Esc Anulowanie operacji

Powr6t do poprzedniego ekranu

- W normalnym trybie pracy podswietlenie ekranu jest biate. W przypadku btedu
jest czerwone.

- Po nacisnieciu przycisku wyswietlacz swieci sie jasniej. Jezeli przez 60 sekund
nie zostanie nacisniety zaden przycisk, wyswietlacz Sciemnia sie ponownie.

3.3.1.  Struktura i nawigacja

Grupy

Przetaczanie grup

Bezposrednie wywotanie
za pomoca ID

14

Wskazniki na ekranie sg podzielone na 3 grupy.
Rysunek 3: Grupy
1]

duma —» [2] <+> [3]
[ —

[1] Menu startowe
[2] Menu stanu
[3] Gtéwne menu

Menu stanu i gtbwne menu sg oznakowane kodem ID.

Rysunek 4: Oznakowanie kodem ID

; ID _ ID
| SOD0T — [ MODOY
S ID rozpoczyna sie od S = menu stanu
M ID rozpoczyna sie od M = gtéwne menu

Miedzy menu stanu S i gltdbwnym menu M mozna przetgczac:

W potozeniu preselektora 0 (WYL.) nacisngé przycisk C przez ok. 2 sekundy, az
pojawi sie strona z kodem ID M....

Rysunek 5: Przetgczanie grup menu

. 2s : -

S ) . 01 q ( M: '_.l. Q)
~ Oc —
e @ C ==

Powré6t do menu stanu nastepuje, jezeli:

- przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk na lokalnym panelu ste-
rowania

- lub po krotkim nacisnieciu na C

W gtéwnym menu strony mozna wywotywaé réwniez bezposrednio przez podanie
kodu ID (bez klikania).



Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Obstuga

Rysunek 6: Bezposrednie wywotanie (przyktad)

Mooog X GOTO
P Wyswietlacz... @ A Idz do menu

MO0000

—— ——

,/ N =
\dz dg/[Détv [Ok  [Esc \J C Goéraa [Dotv [Ok [Esc

W najnizszym wierszu wyswietlane jest: [dz do

1. Nacisnac przycisk A Idz do.

Na ekranie wyswietlane jest: IdzZ do menu M0000
Przyciskiem AY Goéra ADo6t ¥ wybra¢ cyfry od 0 do 9.
Przyciskiem +! Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje.
Powtdrzy¢ kroki 2 i 3 dla wszystkich pozostatych pozycji.
Aby anulowac operacje: nacisng¢ C Esc .

ok wbd

3.4.

Poziom dostepu uzytkownika, hasto

Poziom dostepu uzyt-

kownika

Hasto

Poziom dostepu uzytkownika okresla, jakie punkty menu, wzgl. parametry mogg by¢
wyswietlane lub zmieniane przez zalogowanego uzytkownika.

Istnieje 6 réznych uzytkownikéw. Poziom dostepu uzytkownika jest wskazywany w
najwyzszym wierszu.

Rysunek 7: Wskaznik poziomu uzytkownika / poziomu dostepu (przyktad)

h Poziom dostepu

4

Aby zmieni¢ parametr, nalezy podaé hasto. Na ekranie pojawia sie wtedy: Hasto 0***
Kazdy uzytkownika ma wtasne hasto i jest uprawniony do réznych operac;ji.

Tabela 2:
Uzytkownicy i uprawnienia dostepu
Uzytkownik (poziom dostepu) Uprawnienie/hasto
Uzytkownik (1) Kontrola ustawien
Nie jest wymagane hasto
Operator (2) Zmiana ustawien
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Konserwacja (3) Przewidziany do p6zniejszych funkcji zaawansowanych
Spegcjalista (4) Zmiana konfiguracji urzgdzenia
np. rodzaj wytaczania, przyporzadkowanie przekaznikéw sygnaliza-
cyjnych
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Serwis (5) Personel serwisowy
Zmiana ustawien konfiguracyjnych
AUMA (6) Administrator AUMA

Niepewne hasto ulatwia nieupowazniony dostep!
- Pilnie zaleca sie zmiane hasta podczas pierwszego uruchomienia.

3.4.1.

Podawanie hasta

1. Wybraé odpowiednie menu i nacisng¢ przycisk + przez ok. 3 sekundy.
[_Wskazywany jest ustawiony poziom dostepu uzytkownika, np. Uzytkownik (1)
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Sterownik napedu ustawczego
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2. Przyciskiem A Gora 4 wybra¢ wyzszy poziom dostepu uzytkownika i potwierdzic¢
przyciskiem + Ok.

[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***

3.  Przyciskiem AY Géra ADot ¥ wybrac cyfry od 0 do 9.

4. Przyciskiem +! Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje hasta.

5. Powtdrzy¢ kroki 1 i 2 dla wszystkich pozostatych pozyciji.

[ Po potwierdzeniu ostatniej pozycji hasta przyciskiem +! Ok i podaniu prawidto-
wego hasta mozliwy jest dostep do wszystkich parametrow w obrebie wybranego
poziomu dostepu uzytkownika.

3.4.2. Zmiana haset

Mozliwa jest zmiana tylko takich haset, ktére majg ten sam badz nizszy poziom
dostepu uzytkownika.

Przykfad: uzytkownik jest zalogowany pod Specjalista (4) , moze on zmienic¢ hasta
poziomu dostepu uzytkownika od (1) do (4).

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Zmiana hasta M0229

Punkt menu Funkcje serwisowe M0222 jest widoczny tylko wtedy, gdy ustawiony
jest poziom dostepu uzytkownika Specjalista (4) lub wyzszy.

Wybor gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

‘\0/
2. Nacisngc¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[_Ekran przetagcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Zmiana haset 3. Wybraé parametr Zmiana hasta, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr albo
- wywotaé bezposrednio: nacisng¢ A i wpisa¢ numer ID M0229 .

- Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta
- W najwyzszym wierszu wyswietlany jest poziom dostepu uzytkownika (1 — 6),

np.: *

4

- W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 1 (tylko wskazywanie) nie jest
mozliwa zmiana hasta. Aby zmieni¢ hasta, nalezy przej$¢ na wyzszy poziom
dostepu uzytkownika. W tym celu nalezy podaé¢ hasto w odpowiednim parame-
trze.

4. W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 2 — 6: nacisngé przycisk «! Ok .

[ Wskazywany jest najwyzszy poziom dostepu uzytkownika, np.: Dla uzytkownika
4

5.  Przyciskiem AY Géra 4 D6t ¥ wybraé poziom dostepu uzytkowania i potwierdzic¢
przyciskiem + Ok.

[__Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto 0***

6. Wprowadzi¢ aktualne hasto (-~ Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto (nowe) 0***

7. Wprowadzi¢ nowe hasto (-~ Podawanie hasta).

[__Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Dla uzytkownika 4 (przyktad)
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8. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t ¥ wybraé nastepny poziom dostepu uzytkownika
albo anulowac operacje przyciskiem Esc.

3.4.3. Blokada czasowa przy podaniu nieprawidiowego hasta

Sterownik napedu ustawczego jest wyposazony w blokade czasowa przy podaniu
nieprawidtowego hasta. Zapobiega to nieautoryzowanemu korzystaniu poprzez proby
odgadniecia hastfa. Blokada czasowa jest aktywowana zaréwno przy podaniu
nieprawidtowego hasta na lokalnym panelu sterowania, jak i poprzez narzedzia
programowe (aplikacja AUMA CDT, AUMA Assistant). Po pieciu kolejnych nieudanych
prébach nastepuje zablokowanie wprowadzania danych przez jedng minute. Kazda
kolejna nieudana préba podwaja czas blokady. Aktywna blokada jest wskazywana
na ekranie. Kazdy poziom dostepu uzytkownika ma wiasny czas blokady. Oznacza
to, ze na przyktad mimo blokady poziomu dostepu uzytkownika 4 mozna zalogowac
sie na poziomie 3.

Licznik nieudanych préb jest resetowany na dwa sposoby:

1. Po pomysinej autoryzacji prawidtowym hastem.
2. Po uptywie osmiu godzin od ostatniej nieudanej proby.

3.5. Jezyk wyswietlany na ekranie

Jezyk na ekranie mozna zmienic.

3.5.1. Zmiana jezyka

MD>  Wyswietlacz M0O009
Jezyk M0049

Wyboér gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

L1
2. Nacisngc przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[—_Ekran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » WySwietlacz
Zmiana jezyka 3. « Ok nacisngc.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk
4, 4 OK nacisng¢.
[ Wyswietlacz wskazuje ustawiony jezyk, np.: » Deutsch
5. W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:

- Zapisz — dalej od kroku 10

- Zmien — dalej od kroku 6
6. «Zmien nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Uzytkownik (1)
7. Przyciskiem AY Goéra 4 Dét v wybrac¢ poziom dostepu uzytkownika; znaczenie

symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)

8. # Ok nacisngc.

[ Na wyswietlaczu pojawia sig: Hasto 0***

9. Wprowadzi¢ hasto (-~ Podawanie hasta).

[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk i Zapisz (najnizszy wiersz)
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Wybér jezyka 10. Przyciskiem AY Géra 4 Dét ¥ wybra¢ nowy jezyk; znaczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
11.  Przyciskiem +! Zapisz potwierdzi¢ wybor.
[ Wyswietlacz przetgcza sie na nowy jezyk. Nowy jezyk jest zapamietany.
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AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Wskazniki
4. Wskazniki
4.1. Wskazania przy uruchamianiu

Test diod LED

Wybér jezyka

Menu startowe

Po wtgczeniu napiecia zasilania wszystkie diody LED lokalnego panelu sterowania
muszg zapali¢ sie przez ok. 1 sekunde. Ten optyczny komunikat zwrotny sygnalizuje,
ze sterowanie jest zasilane napieciem i wszystkie diody LED sg sprawne.

Rysunek 8: Test diod LED

Podczas samotestu mozna wigczy¢ wybor jezyka, aby po uruchomieniu informacije
na ekranie byly wyswietlane w wybranym jezyku. Preselektor musi sie znajdowac¢ w
potozeniu 0 (WYL.).

Aktywacja wyboru jezyka:

1. W najnizszym wierszu wyswietlane jest: Language selection menu? 'Reset'

2. Nacisng¢ przycisk RESET i trzymac wcisniety, az w najnizszym wierszu wyswie-
tlany bedzie tekst: Language menu loading, please wait.

Rysunek 9: Samotest

duma’ duma’
RESET

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

Menu do wyboru jezyka pojawia sie po menu startowym.

Podczas uruchamiania wyswietlana jest na ekranie aktualna wersja oprogramowania
sprzetowego.

Rysunek 10: Menu startowe z wersjg oprogramowania sprzetowego: 05.00.00—xxxx

duma’
_______ Eaa—

05.00.00-xxxx

Jezeli podczas samotestu uaktywniono wybor jezyka, pojawia sie teraz menu do
wyboru jezyka ekranu. Dodatkowe informacje dotyczace ustawien jezykowych, patrz
rozdziat <Jezyk na ekranie>.

Rysunek 11: Wybor jezyka

.Jezyk
» Niemiecki
Angielski
Goraa | Doty ]Zapisz |Esc

Jezeli przez diuzszy okres (ok. 1 minuty) nie wprowadzono zadnych danych,
wyswietlacz powraca automatycznie do pierwszego ekranu stanu.
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4.2.

Wskazniki na ekranie

Pasek stanu

Pomoc nawigacyjna

Menu i funkcje zalezg od oprogramowania sprzetowego sterownika napedu
ustawczego!

- W przypadku brakujgcych menu lub funkcji prosimy skontaktowac sie z serwisem
AUMA.

Wiersz stanu (najwyzszy wiersz na ekranie) wskazuje tryb pracy [1], wystepowanie
usterki [2] i numer ID [3] aktualnego wskaznika.

Rysunek 12: Informacje na pasku stanu (u gory)

! ‘-
(o st <—

[11  Tryb pracy

[21  Symbol usterki (tylko w przypadku bteddw i ostrzezen)

[3] Numer ID: S = strona stanu

Jezeli dostepne sa dalsze szczegdty lub informacje, w pomocy nawigacyjnej (najnizszy

wiersz na ekranie) pojawiajg sie wskazniki Detale lub Wiecej. Za pomocg przycisku
+ mozna wtedy wyswietli¢ dodatkowe informacije.

Rysunek 13: Pomoc nawigacyjna (na dole)

s (1]

Goraa | D6t v HDeta|e)| e
\»‘_____...

— [2]

Goraa [D6ty  [Pozostale —

[11  Pokazuje liste ze szczegdtowymi komunikatami
[2] Pokazuje dodatkowe informacje
Pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana po ok. 3 sekundach. Aby

ponownie wyswietli¢ pomoc nawigacyjng, nalezy (w potozeniu preselektora 0 (WYL.)
) nacisng¢ dowolny przycisk.

4.21.
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Sygnaty wyjsciowe napedu ustawczego i armatury

Wskazania na ekranie zalezg od wyposazenia napedu ustawczego.

Pozycja armatury (S0001)

Wskazanie to pojawia sie tylko wtedy, gdy w napedzie ustawczym zamontowany
jest nadajnik potozenia (potencjometr, EWG, RWG lub MWG).

- Wskaznik S0001 wskazuje pozycje armatury w % drogi przesterowania.

. Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.

. W przypadku komendy ruchu strzatka wskazuje kierunek ruchu (OTW/ZAMK).
Rysunek 14: Pozycja armatury i wskaznik kierunku ruchu

S0001 3s S0001
Pozycja - Pozycja >
50,0 % 50,0 %
) e
Goraa |DOLY | [Ustaw. {J

Dojechanie do ustawionyclpozycji krahcowych jest wskazywane dodatkowo
symbolami L (ZAMYK.) i = (OTW.).
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Rysunek 15: Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK./OTW.

S0001 S0001
Pozycja Pozycja -
N 00% 100,0% =
= | [ | = CE T =

0 % Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej ZAMYK.
100 %Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej OTW.

Moment obrotowy (S0002)

Wskaznik S0002 wskazuje moment obrotowy na watku.
Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.
Rysunek 16: Moment obrotowy

S0002 3s S0002
Moment obrotowy - Moment obrotowy
30 Nm 30 Nm

<4+— —_

Géraa |Dolv | Lbs/ft. |Ustaw. k) e =

Zmiana jednostki miary  Przyciskiem ¢ mozna przetgczy¢ wyswietlang jednostke (procent %, niutonometr
Nm lub "foot-pound” (stopa-funt) ft-Ib.

Rysunek 17: Jednostki momentu obrotowego

@ A S0002
—p Moment obrotowy
<J S0002 -
g} Moment obrotowy 20 %
S0002 e
Moment obrotowy 22 ft-lb D6t v| ( Nm [ Setup
30 Nm |Dé{ Yl D/D |Setup

) P o

Goraa [Dét  v| [ ft-Ib || Setup

Wskaznik w procentach  Wskaznik 100 % odpowiada maksymalnemu momentowi obrotowemu podanemu
na tabliczce znamionowej napedu ustawczego.

Przyktad: zakres momentéw obrotowych na tabliczce znamionowej = 20 — 60 Nm.

100 % odpowiada 60 Nm momentu znamionowego.
50 % odpowiada 30 Nm momentu znamionowego.
Komendy ruchu (S0003)
Wskaznik S0003 pokazuje:
Aktywne komendy ruchu, jak na przyktad: ruch w kierunku zamykania lub ruch
w kierunku otwierania
})//:/artoéé rzeczywistg E2 jako wskaznik paskowy i jako wartos¢é miedzy 0 - 100

Przy sterowaniu za pomoca wartosci zadanych (pozycjoner): wartos¢ zadang
E1

Podczas trybu taktowania lub w pozycjach posrednich z profilem jazdy: punkty
kalibracyjne i zachowanie punktéw kalibracyjnych podczas ruchu

Po ok. 3 sekundach pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana i ponownie
widoczne sg osie wskazujgce punkty kalibracyjne.

Sterowanie OTW. - ZA-  Aktywne komendy ruchu (OTW., ZAMYK,, ...) sg wyswietlane powyzej wskaznika
MYK. paskowego. llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.
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Sterowanie za pomoca

wartosci zadanych

Os punktow kalibracyj-

nych

Rysunek 18: Wskaznik w przypadku sterowania OTW. - ZAMYK.

S0003 3s S0003
Aktywna komenda ruchu =P Aktywna komenda ruchu
-+ ZAMYK. = -+ ZAMYK. =
E2 NN ) 49.9% {/— E2 W] 49.9%
Géraa Doty | [Ustaw. (J = i
E2  Aktualna wartos¢ pozycji

Jezeli pozycjoner jest zwolniony i uaktywniony, pojawia sie wskaznik paskowy wartosci
E1 (zadana wartos¢ potozenia).

Kierunek komendy ruchu jest wskazywany strzatkg powyzej wskaznika paskowego.
llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.

Rysunek 19: Wskaznik przy sterowaniu za pomoca wartosci zadanych (pozycjoner)

S0003 S0003
Aktywna komenda ruchu = Aktywna komenda ruchu
= - = m =2 - =
E1 M 50.0% E1 M 50.0%
E: NN ] 49.9% 1/— E2 NN 49.9%
Géraa [Détv | [Ustaw. (L i :

E1  Zadana wartos¢ potozenia
E2  Aktualna wartos¢ potozenia

Na osi punktow kalibracyjnych punkty kalibracyjne i ich zachowanie w ruchu (profil
ruchu) sg wskazywane symbolami.

Symbole sg wyswietlane tylko wtedy, gdy co najmniej jedna z ponizszych funkciji jest
aktywna:

Profil pracy M0294
Funkcja taktujgca ZAM. M0156
Funkcja taktujgca OTW. M0206

Rysunek 20: Przyktady: po lewej punkty kalibracyjne (pozycje posrednie); po prawej
tryb taktowania

E2 N ]49.9% E2 NN ] 49.9%
- —{ —

Tabela 3: Symbole na osi punktéw kalibracyjnych

Symbol Punkt kalibracyjny (pozycja posred-| Tryb taktowania
nia) z profilem ruchu

| Punkt kalibracyjny bez reakcji Koniec taktu
4 Stop przy ruchu w kierunku ZAMYK. |Poczatek taktu w kierunku ZAMYK.
> Stop przy ruchu w kierunku OTW. Poczatek taktu w kierunku OTW.

L 4 Stop przy ruchu w kierunku OTW. i -
ZAMYK.

<4 Przerwa przy ruchu w kierunku ZA- |-
MYK.

> Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-

< Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-
i ZAMYK.

4.2.2.
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Wskazniki stanu wg kategorii AUMA

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na warto$¢ AUMA.
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Ostrzezenia (S0005)
Jezeli pojawi sie ostrzezenie, wskaznik pokazuje S0005:

pokazuje liczbe ostrzezen
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy znak zapytania
Rysunek 21: Ostrzezenia

A S0005 AN S0005
- - s - -
Ostrzezenia: 2 - Ostrzezenia: 2
o ‘Li{}
+— ‘,(/? 5
Goraa |Dotv |Detale [Ustaw. | _J G

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Niegotowy ZDALNY (S0006)
Wskaznik S0006 pokazuje komunikaty grupy Niegotowy ZDALNY.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0006:

pokazuje liczbe komunikatow
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy pasek poprzeczny
Rysunek 22: Komunikaty Niegotowy ZDALNY

A S0006 4, AN S0006
- S -
Niegotowy ZDALNY: 2 - Niegotowy ZDALNY: 2

L Y S

S o
- \ -

‘_ ]
N - i

Y e

Goraa |Dotv |Detale [Ustaw. |/ T
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
Btedy (S0007)

Jezeli pojawi sie btgd, wskaznik pokazuje S0007:
pokazuje liczbe btedow
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy wykrzyknik
Rysunek 23: Btedy

AN S0007 4 A\ S0007
Biad: 2 ——p Blad: 2
T
FY oI
Goraa |Dotv |Detale [Ustaw.  \_J ey

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

4.2.3. Wskazniki stanu wg zalecenia NAMUR

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na wartos¢ NAMUR.

Poza specyfikacja (S0008)

Wskaznik S0008 pokazuje komunikaty poza specyfikacjg wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0008:

pokazuje liczbe komunikatow
po ok. 3 sekundach migajacy tréjkat ze znakiem zapytania
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Rysunek 24: Poza specyfikacjg

AN S0008 4 AN S0008
- S -
Poza specyfikacja: 4 - Poza specyfikacja: 4
\),’\\f #
il o B
‘T A
Goraa |DOty | Detale | \J i

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Kontrola funkciji (S0009)

Wskaznik S0009 pokazuje komunikaty kontroli dziatania wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli w trakcie kontroli dziatania pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje
S0009:

- pokazuje liczbe komunikatéw

- po uptywie ok. 3 sekund migajacy trojkat z kluczem narzedziowym

Rysunek 25: Kontrola funkcji

A\ S0009 He yAN S0009

Kontrola funkcji 2 - Kontrola funkcji 2

vy
N s

Géraa [Dét v |[Detale | @ s NV~

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Wymagany przeglad (S0010)
Wskaznik S0010 pokazuje komunikaty serwisowe wg zalecenia NAMUR NE 107.
Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0010:

. pokazuje liczbe komunikatow
. po ok. 3 sekundach migajgcy czworokat z olejarkg
Rysunek 26: Wymagany przeglad

JAN S0010 4 AN S0010
S
Wymagany przeglad: 2 - Wymagany przeglad: 2
A iy
“— NS
Goraa DOty |Detale | \J dalas

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Awaria ((S0011)

Wskaznik S0011 pokazuje przyczyny komunikatu o btedzie wg zalecenia NAMUR
NE 107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0011:

. pokazuje liczbe komunikatow
- po ok. 3 sekundach migajgce koétko z krzyzykiem
Rysunek 27: Awaria

JAN S0011 4 AN S0011
Awaria: 2 =P Awaria: 2
i
Q/” N -
- L
Goraa |DOty | Detale | \J e

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
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4.3. Diody sygnalizacyjne na lokalnym panelu sterowania

MD

Rysunek 28: Rozmieszczenie i znaczenie diod sygnalizacyjnych
[1] 2] 6. 6

E}i_._l
g 1 2 3 4 5

I T ® T

Ol

[11  Napis z symbolami (standard)

[2]  Napis z cyframi 1 — 6 (opcja)

1 & Osiagnieto pozycje krancowg ZAMYK., (miga: ruch w kierunku ZAMYK.)
2 Tc Btgd momentu obrotowego ZAMYK.

3 (@M Zadziatata ochrona silnika

4 To Bfgd momentu obrotowego OTW.

5 = Osiggnieto pozycje kraricowg OTW., (miga: ruch w kierunku OTW.)

6 tgcze Bluetooth aktywne

Zmiana diod sygnalizacyjnych (wskaznikéw)
Diodom LED 1 — 5 mozna przyporzadkowac rézne komunikaty.

Konfiguracja urzadz. M0053
Sterowanie lokalne M0159

Dioda sygn. 1 (lewa) M0093
Dioda sygn. 2 M0094
Dioda sygn. 3 M0095
Dioda sygn. 4 M0096
Dioda sygn. 5 (prawa) M0097
Sygn. potozen posrednich M0167

Wartosci domysine (Europa):
Dioda sygn. 1 (lewa) = Pot. kranc. ZAM. miga

Dioda sygn. 2 = Btad momentu ZAM.
Dioda sygn. 3 = Btad zabezp. termicznego
Dioda sygn. 4 = Btad momentu OTW.

Dioda sygn. 5 (prawa) = Pot. kranc. OTW. miga
Sygn. potozen posrednich = Pot. kranc. OTW/ZAM = Off

Dalsze nastawy:
Patrz <Zatgcznik>/<Lista wyboru przekaznikéw i lampek sygnalizacyjnych>

4.3.1. Zmiana koloru diod sygnalizacyjnych

MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika do przeprowadzenia zmian: AUMA (6)

Konfiguracja urzadz. M0053
Sterowanie lokalne M0159
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Tabela 4:

Parametr

Kolor diody 1

Kolor diody 2

Kolor diody 3

Kolor diody 4

Kolor diody 5

Menu

M0838

MO0839

M0840

M0841

M0842

Wartosci domysine dla wer- Wartosci nastawy

sji Europa

zotty

czerwony

czerwony

czerwony

zielony

zotty
zZielony
Z6tty/zielony
czerwony
niebieski
fioletowy

czerwony
z6ity
pomaranczowy
czerwony
niebieski
fioletowy

zielony
czerwony
pomaranczowy

Informacja Wartosci domysine moga sie rézni¢ w przypadku innych wersji.
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5. Komunikaty (sygnaly wyjsciowe)
5.1. Komunikaty poprzez tagcze Fieldbus

Komunikaty zwrotne poprzez Modbus RTU mozna odczytywac za pomocg
odpowiednich koddéw funkcyjnych magistrali Modbus.

Kody funkcyjne sg wyszczegdlnione w podreczniku magistrali Modbus (integracja
magistrali fieldbus).

5.2. Komunikaty stanu poprzez przekazniki sygnalizacyjne (wyjscia cyfrowe)

Warunki

Wiasciwosci

Przekazniki sygnalizacyjne sg dostepne tylko wtedy, gdy oprécz tgcza Fieldbus
wystepuje dodatkowe tgcze réwnolegte.

Przez przekazniki sygnalizacyjne mozna przesyta¢ komunikaty stanu (np. dojechanie
do pozyciji krancowych, potozenie preselektora, usterki...) do stanowiska sterowania
jako sygnaty binarne.

Komunikaty stanu majg tylko dwa stany: aktywny lub nieaktywny. Aktywny oznacza,
ze warunki komunikatu sg spetnione.

5.2.1. Przyporzadkowanie wyjs$¢é

MD

Przekaznikom sygnalizacyjnym (wyjscia DOUT 1 — 6) mozna przydzieli¢ rozne
sygnaty.
Wymagany poziom dostepu: Specjalista (4) lub wyzszy.
Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Sygnat DOUT 1 M0109

Wartosci domysine:

Sygnat DOUT 1 = Btad

Sygnat DOUT 2 = Potozenie ZAMKNIJ
Sygnat DOUT 3 = Potozenie OTWORZ
Sygnat DOUT 4 = Przetgcznik ZDALNE
Sygnat DOUT 5 = Btad momentu ZAM.
Sygnat DOUT 6 = Btad momentu OTW.

Dalsze nastawy:
Patrz <Zatgcznik>/<Lista wyboru przekaznikow i lampek sygnalizacyjnych>

5.2.2. Kodowanie wyjs¢

MD

Sygnaty wyjsciowe Kodowanie DOUT 1 — Kodowanie DOUT 6 mogg by¢
wysokoaktywne (High) lub niskoaktywne (Low).

High = styk sygnalizacyjny zwarty = sygnat aktywny

Low = styk sygnalizacyjny rozwarty = sygnat aktywny
Sygnat aktywny oznacza, ze spetnione sg warunki komunikatu.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Kodowanie DOUT 1 M0102

Wartosci domysine:

Kodowanie DOUT 1 = Niski - aktywny
Kodowanie DOUT 2—Kodowanie DOUT 6 = Wysoki - aktywny
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5.3.

Konfigurowalne komunikaty stanu

Warunki

MD

<Wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs rownolegty>.

Opisane tu komunikaty stanu sg zbiorczg sygnalizacjg réznych innych komunikatéw.
Zawarte komunikaty mozna wybra¢ do konfiguracji z listy oraz je uaktywnié badz
zdezaktywowad.

Komunikaty stanu mozna przyporzgdkowaé zaréwno wyjsciu cyfrowemu
(przekaznikowi sygnalizacyjnemu), jak i diodzie sygnalizacyjnej (LED).

Wiecej informacji na temat tych komunikatow, patrz rozdziat strona 145, Sygnalizacja
btedow i ostrzezenia.

Konfiguracja komunikatow stanu
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Konfig. sygnatéw MO0860
Failure (configurable) M0879
Btad (Cfg) M0880

Ostrzezenie (Cfg) M0881

Nie gotowy ZDALNY (Cfg) M0882

Kropka na ekranie wskazuje, czy komunikat jest aktywny.

Rysunek 29: Przyktad

Wyt PRM4251

Btad (konfig.)

>Btad w konfiguracji @ <+—— Komunikat aktywny
Konfig. Btgd ZDALNIE O «+—— Komunikat nieaktywny

[Détw  [OK |Esc
Czarna kropka (e): Komunikat aktywny

Biata kropka (©): Komunikat nieaktywny
Aktywacja/dezaktywacja jest wigczana i wytgczana przyciskiem OK.

5.4. Komunikaty analogowe (wyjscia analogowe)
Warunki Naped wyposazony jest w nadajnik potozenia.

Wiasciwosci W zaleznosci od wyposazenia napedu rejestrowane sg rézne sygnaty, jak np. droga
przesterowania, moment obrotowy lub wyjsciowa predkos$¢ obrotowa i mogg by¢
one wydawane jako state wartosci, na przyktad od 4 do 20 mA. Sterownik napedu
ustawczego posiada maks. dwa wyjscia analogowe AOUT1 i AOUT2.

5.4.1. Przyporzadkowanie wyj$cia analogowego 1

28

MD

Informacja

Not used
Pozycja aktualna

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. analogowe MO0335

Sygnat AOUT 1 M0131

Wartos$¢é domysina: Pozycja aktualna

Zakres sygnatow wyjscia (np. 0/4 — 20 mA) jest ustawiany za pomocg oddzielnego
parametru (Zakres sygn. AOUT 1M0129).

Wartosci nastawy:
Wyjscie analogowe 1 nie jest przyporzadkowane.
Sygnat zwrotny potozenia armatury (rzeczywista warto$¢ potozenia E2).

Warunek: nadajnik potozenia w napedzie.
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Moment obrotowy

Wejscie AIN 1

Wejscie AIN 2

Fieldbus AOUT 1

Fieldbus AOUT 2

Temp. ctrls norm. %o

Temp. ctrl unit norm %o

Synchronizacja potozen krancowych, wzgl. zakresu nastaw nie jest konieczna.
Synchronizacja potozen krancowych (WSR i WOEL) odbywa sie automatycznie.

Przy wylgczaniu wytgcznikiem momentu obrotowego potozenia krancowe OTW. i
ZAMYK. wylgcznika krancowego powinny by¢ ustawione jak najblizej potozen
krancowych armatury, aby zminimalizowaé odchytki komunikatéw zwrotnych.

Sygnat zwrotny momentu obrotowego E6
Warunek: nadajnik potozenia MWG w napedzie.

Punkt zerowy znajduje sie posrodku wybranego zakresu pomiarowego (10 mA lub
12 mA). Moment obrotowy w kierunku ZAMYK. jest wskazywany wartoscig 0 - 10
mA lub 4 - 12 mA, moment obrotowy w kierunku OTW. wartoscig 10 - 20 mA lub 12
- 20 mA. W przypadku maksymalnego znamionowego momentu obrotowego napedu
127%, w kierunku ZAMYK. wskazywana jest wartos¢ 0 lub 4 mA, w kierunku OTW.
20 mA.

Rysunek 30: Rzeczywista wartos¢ momentu obrotowego

- —
0 mA 10 mA 20 mA
(4 mA) (12 mA) (20 mA)
=127 % | 0 % - +127 %
-127 %= osiggnieto maksymalny znamionowy moment obrotowy w pozycji krancowe;j
ZAMYK.
+127 %= osiggnieto maksymalny znamionowy moment obrotowy pofozenia kranco-
wego OTW.

Wartos$¢ analogowa przekazywana do napedu poprzez AIN1 (patrz schemat
potgczen).

Warunek: do wejscia analogowego AIN1 podtgczony jest sygnat analogowy (np. 0
— 20 mA).

Wartos¢ analogowa przekazywana do napedu poprzez AIN2 (patrz schemat
potaczen).

Warunek: do wejscia analogowego AIN2 podtagczony jest sygnat analogowy (np. 0
—20 mA).

Warto$¢ analogowa wysytana do napedu poprzez magistrale Fieldbus.

Wartos¢ jest przesytana przez magistrale Fieldbus w promilach (wartosé: 0 — 1000)
i moze by¢ wydawana przez wyjscie Sygnat AOUT 1 jako stata wartos¢, np. od 4 do
20 mA.

Jezeli przez Fieldbus zostanie wystana napedowi druga warto$¢ analogowa, moze
by¢ ona wydawana przez wyjscie Sygnat AOUT 2 jako stata wartos¢, np. od 4 do 20
mA.

Temperatura sterownika napedu ustawczego (znormalizowana) w promilach.
Warunek: nadajnik potozenia MWG w napedzie.
Temperatura jednostki sterujgcej (znormalizowana) w promilach.

Warunek: nadajnik potozenia MWG w napedzie.

5.4.2. Zakres sygnatow wyjscia analogowego 1

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

M D Konfiguracja urzadz. M0053

I/O interface M0139
Sygn. wyj. analogowe MO0335
Zakres sygn. AOUT 1 M0129

Wartos¢ domysina: 0 - 20 mA
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0-20mA
4-20mA
20-0mA
20-4 mA
XdoY mA

Wartosci nastawy:

Wyjscie analogowe 1 generuje sygnat 0 — 20 mA.
Wyjscie analogowe 1 generuje sygnat 4 — 20 mA.
Wyjscie analogowe 1 generuje sygnat 20 — 0 mA.
Wyijscie analogowe 1 generuje sygnat 20 — 4 mA.

Zakres sygnatow (X-Y) wyjscia analogowego jest dowolnie konfigurowalny za pomoca
dwdch parametréw.

5.4.3. Synchronizacja wyjscia analogowego 1

MD

Wartosci poczatkowe i koncowe zakresu sygnatéw mozna korygowac o + 10 %
maksymalnego zakresu wartosci (20 mA).

Przykiad: parametr Zakres sygn. AOUT 1 =4 -20 mA

Wartos¢ poczgtkowg (4 mA) mozna dopasowaé w zakresie od 2 mA do 6 mA.
Wartos¢ koncowg (20 mA) mozna dopasowac w zakresie od 18 mA do 22 mA.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. analogowe MO0335
Dostosowanie AOUT 1 M0544
0/4 mA (wart. poczatk) M0140
20 mA (wart. koncowej) M0210

Wartosci domysine: 0
Zakresy nastaw: -10,0 ... 10,0 % (w %)

5.4.4. Przyporzadkowanie wyjscia analogowego 2

MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. analogowe MO0335
Sygnat AOUT 2 M0132

Wartosé domysina: Moment obrotowy

Wartosci nastawy:
Opis, patrz <Przyporzadkowanie wyjscia analogowego 1>.

5.4.5. Zakres sygnaléw wyjscia analogowego 2

MD

0-20mA
4-20mA
20-0mA
20-4 mA
XdoY mA
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Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. analogowe MO0335
Zakres sygn. AOUT 2 M0130

Wartosé domysina: 0 - 20 mA

Wartosci nastawy:

Wyjscie analogowe 2 generuje sygnat 0 — 20 mA.
Wyjscie analogowe 2 generuje sygnat 4 — 20 mA.
Wyjscie analogowe 2 generuje sygnat 20 — 0 mA.
Wyijscie analogowe 2 generuje sygnat 20 — 4 mA.

Zakres sygnatow (X-Y) wyjscia analogowego jest dowolnie konfigurowalny za pomoca
dwaoch parametrow.
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5.4.6. Synchronizacja wyjscia analogowego 2

Wartosci poczgtkowe i korncowe zakresu sygnatdéw mozna korygowac o + 10 %
maksymalnego zakresu wartosci (20 mA).

Przyktad: parametr Zakres sygn. AOUT 1 =4 -20 mA

Wartos¢ poczgtkowg (4 mA) mozna dopasowac w zakresie od 2 mA do 6 mA.
Wartos¢ koncowg (20 mA) mozna dopasowacé w zakresie od 18 mA do 22 mA.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

M P> Konfiguracja urzadz. M0053
1/O interface M0139
Sygn. wyj. analogowe M0335
Dostosowanie AOUT 2 M0545
0/4 mA (wart. poczatk) M0141
20 mA (wart. koncowej) M0211

Wartosci domysine: 0
Zakresy nastaw: -10,0 ... 10,0 % (w %)
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6.

Obstuga

Istniejg rozne tryby pracy (stany robocze). Aktualny tryb pracy jest wySwietlany na
ekranie w pierwszym wierszu:

Rysunek 31: Przyktad: tryb pracy wyt.
(Wyt.) —

S

Rozdziat ten opisuje wtasciwosci roznych trybdw pracy, zwigzane z nimi funkcje sg
opisane w osobnych rozdziatach.

6.1.

Tryb pracy wyt.

Wiasciwosci

Preselektor w potozeniu 0 (WYL.).
0

\0’
. Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: Off
. Nie jest mozliwa praca elektryczna (réwniez ruch awaryjny).

- Sterownik zachowuje zdolnos¢ zgtaszania (zasilanie sterownika jest zachowane).
- Przyciskéw A¥+C mozna uzywaé do obstugi menu na ekranie.

6.2.

Tryb pracy Lokalnie

Wiasciwosci

Preselektor znajduje sie w potozeniu Obstuga lokalna (LOKALNIE).
0

@

. Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: LOKALNY

. Napedem ustawczym mozna sterowac lokalnie przyciskami L (OTW.), STOP,
- (ZAMYK.) w trybie pracy elektryczne;j.
Bfedy i ostrzeZzenia bez automatycznego resetowania mozna potwierdzaé za
pomocg przycisku RESET.

6.2.1.

Praca przerywana lub samozatrzymanie lokalnie

MD

Off (nacis. aby uruchomic)

32

OTWORZ

ZAMKNIJ

Parametr Zach. w ster. lokalnym M0076 okresla reagowanie napedu ustawczego
na komendy pracy za pomoca lokalnych przyciskéw.

Nastawy M0041
Sterowanie lokalne M0075
Zach. w ster. lokalnym MO0075

Wartos$é domysina: OTWORZ i ZAMKNIJ
Wartosci nastawy:
Praca przerywana wt., samozatrzymanie wyt:

Naped ustawczy przesuwa sie w kierunku OTW. lub ZAMYK. tylko do czasu trwania
komendy pracy. Po anulowaniu komendy pracy naped ustawczy zatrzymuje sie.

W kierunku OTW = samozatrzymanie (w kierunku ZAMYK - praca przerywana):

Po komendzie pracy w kierunku OTW. naped ustawczy pracuje dalej, rowniez po
anulowaniu komendy pracy (samozatrzymanie). Naped ustawczy jest zatrzymywany
przez komende STOP lub po dojechaniu do pozycji krahcowej OTW., wzgl. pozycji
posredniej OTW.

W kierunku ZAMYK. = samozatrzymanie (w kierunku OTW. - praca przerywana):
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OTWORZ i ZAMKNIJ

OTW i ZAM bez STOP

Po komendzie pracy w kierunku ZAMYK. naped ustawczy pracuje dalej, rowniez po
anulowaniu komendy pracy (samozatrzymanie). Naped ustawczy jest zatrzymywany
przez komende STOP lub po dojechaniu do pozycji krancowej ZAMYK., wzgl. pozyciji
posredniej ZAMYK.

W kierunku OTW. i ZAMYK. = samozatrzymanie:

Po komendzie pracy naped ustawczy przesuwa sie dalej w kierunku OTW. lub
ZAMYK., réwniez po anulowaniu komendy pracy (samozatrzymanie). Naped ustawczy
jest zatrzymywany przez komende STOP albo po dojechaniu do pozycji krancowej,
wzgl. pozycji posrednie;.

Bezposrednie odwrdcenie kierunku ruchu nie jest mozliwe. Komende pracy w kierunku
OTW. lub ZAMYK. nalezy najpierw zatrzyma¢ komenda STOP. Dopiero wtedy
mozliwa jest komenda pracy w przeciwnym kierunku.

W kierunku OTW. i ZAMYK. = samozatrzymanie bez komendy STOP:

Bezposrednie odwrdcenie kierunku ruchu jest mozliwe réwniez bez komendy STOP.
Ruch mozna jednak zatrzymac w kazdej chwili komendag STOP.

6.3. Tryb pracy Zdalnie

Wiasciwosci

Informacja

Preselektor w potozeniu Zdalna obstuga (ZDALNIE).
0

Wskaznik w nagtéwku ekranu wskazuje ustawione zrédto komend ruchu:

ZDALNY (interfejs rownolegty)
ZDALNY Il (interfejs réwnolegty, skrzynka obstugowa)
Fieldbus (kanat 1 lub kanat 2)

W zalezno$ci od rodzaju sterowania rozrdznia sie:

Sterowanie OTW.-ZAMYK. (tryb pracy Zdalnie OTW.-ZAMYK.):

sterowanie poprzez binarne komendy ruchu OTW, STOP, ZAMYK.

(wzgl. przy aktywnej funkcji zaworu wielokrotnego (Multiport Valve) poprzez
komendy ruchu CW, CCW)

Sterowanie za pomocg wartosci zadanych (tryb pracy Zdalnie WART.ZAD.):
sterowanie poprzez analogowe komendy ruchu, np. 4 - 20 mA.

Sygnaty binarne (np. +24 V DC) poprzez wejscia cyfrowe sg rozpoznawane
jako wazne komendy ruchu tylko wtedy, gdy wystepuje sygnat przez przynajmnie;j
10 ms.

Jezeli zainstalowany jest pozycjoner lub regulator procesowy, mozna przetgczac
miedzy sterowaniem OTW.-ZAMYK. (tryb pracy Zdalnie OTW.-ZAMYK.) a
sterowaniem za pomocg wartosci zadanych (tryb pracy Zdalnie WART.ZAD.).
Patrz rozdziat <Przetgczanie pomiedzy sterowaniem OTW.-ZAMYK. i sterowa-
niem za pomocg wartosci zadanych>.

6.3.1. Praca przerywana lub zdalne samozatrzymanie

MD

Parametry Samozatrzym.ZDALNE M0100, Samozatrzymanie M01193 i Samozatrz.
ZDALNE Il M0101 okreslajg reagowanie napedu ustawczego podczas ruchu na
binarne komendy ruchu (OTW. STOP, ZAMYK., wzgl. CW, CCW), ktére sterujg
napedem ustawczym ,zdalnie” poprzez interfejs 1/0O.

Parametry ,Samozatrzymanie” nie majg zadnego wptywu na komendy ruchu
przesytane przez magistrale fieldbus. W przypadku wyposazenia w tgcze fieldbus
ustawienie tych parametréw jest konieczne tylko wtedy, gdy dodatkowo do tgcza
fieldbus dostepne sg do sterowania wejscia cyfrowe (OTW., STOP, ZAMYK. , wzgl.
CW, CCW).

Nastawy M0041
1/O Interface M0015
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Wartosci domysine:
Samozatrzymanie = Off (nacis. aby uruchomic)
Samozatrz. ZDALNE Il = OTWORZ i ZAMKNIJ

6.4. Tryb pracy AWARIA

Patrz tez: Funkcja zabezpieczajgca <Zachowanie AWARYJNE>

Wiasciwosci - Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: EMERGENCY
. Tryb pracy AWARIA jest wyzwalany przez sygnat AWARIA.

. Naped przeprowadza zdefiniowang operacje AWARYJNA. Na przyktad przesuwa
sie on do zadanej pozycji awaryjnej (np. pozycja krancowa OTW. lub pozycja
krancowa ZAMYK.).

- Do czasu trwania sygnatu AWARYJNEGO naped nie reaguje na zadne inne
komendy ruchu (sygnat AWARYJNY ma najwyzszy priorytet).

|& PRZESTROGA| Po wtaczeniu naped moze natychmiast ruszy¢ z miejscal!

Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.
- Zapewnié, aby przy wigczeniu dostepny byt sygnat AWARYJNY.

- Jezeli naped uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic preselektor
w potozenie 0 (WYL.).

6.5. Tryb pracy STOP awaryjny
Patrz tez: Funkcja zabezpieczajgca <Funkcja STOP awaryjny>

Warunek Na przytaczu elektrycznym badz poza nim znajduje sie przycisk STOP awaryjny
(zatrzaskowy).

Wiasciwosci - Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: EMERGENCY STOP

- W sytuacji awaryjnej mozna wytgczy¢ zasilanie elektryczne sterowania silnika
(styczniki lub tyrystory) za pomocg przycisku STOP awaryjny.

- Tryb pracy Stop awaryjny ma pierwszenstwo przed wszystkimi innymi trybami
pracy.

- Po zadziataniu przycisku STOP awaryjny konieczne jest jego odblokowanie i
zresetowanie za pomocg komendy Reset trybu pracy STOP awaryjny, zanim
mozliwe bedzie wykonanie nowej komendy ruchu.

- Po anulowaniu trybu pracy STOP awaryjny (komenda Reset) aktywne analogowe
komendy ruchu (np. 0/4 — 20 mA) lub aktywne komendy ruchu przez tacze
fieldbus sg natychmiast ponownie wykonywane.

6.6. Tryb pracy Zablokowane

Patrz tez: funkcja aplikacyjna <Zwolnienie lokalnego panelu sterowania>

Wiasciwosci - Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: Nieaktywny

Obstuga za pomoca przyciskow na lokalnym panelu sterowania jest zablokowa-
na.

- Tryb pracy Nieaktywny jest mozliwy w potozeniu preselektora LOKALNIE i WYL.

Tabela 5: Funkcje w zaleznosci od potozenia preselektora:

Preselektor znajduje sie w potozeniu |Funkcja przy wskazaniu = Nieaktywny

Obstuga lokalna (LOKALNIE) Brak mozliwosci lokalnego uruchomienia
napedu ustawczego

0 (WYL.) Brak mozliwosci lokalnej obstugi menu

W przypadku sterowania za pomocg fgcza Fieldbus blokada lub zwolnienie
blokady odbywa sie poprzez magistrale Fieldbus.
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6.7. Tryb pracy Serwis
Warunki Preselektor = pozycja Obstuga lokalna (LOKALNIE) lub Zdalna obstuga (ZDALNIE).
W pierwszym wierszu wskaznik informuje: Service

Wiasciwosci - Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: Service

W trybie pracy Serwis konieczny jest komputer lub laptop z oprogramowaniem
AUMA CDT. Dzieki temu serwis AUMA moze dokona¢ ustawien w sterowniku
napedu ustawczego (np. podczas uruchamiania lub konserwac;ji).

Informacja  Gdy preselektor znajduje si¢ w potozeniu Obstuga lokalna (LOKALNIE), poprzez
nacisniecie dowolnego przycisku mozna opusci¢ tryb pracy Serwis i uaktywnic tryb
pracy Lokalnie.
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7. Ustawienia podstawowe dotyczgce uruchamiania
Definicja Ustawienia podstawowe dotyczgce rodzaju wytgczania, momentu obrotowego i

wytgcznika krancowego sg wymagane dla zapewnienia bezpiecznego uruchamiania
sterownika z napedem ustawczym. Ustawienia podstawowe dotyczgce wyswietlania
informacji, jak np. daty i godziny lub formatéw wyswietlania, mozna w razie potrzeby
zmienié.

71. Rodzaj wytaczania w pozycjach kraricowych

Funkcja

. Wybér rodzaju wylgczania (wg zalecen producenta armatury):
- wylgczanie przez wytgcznik krancowy w pozycji krancowej
- wytgczanie przez wytgcznik momentu obrotowego w pozycji krancowej

- Dla pozycji krancowych OTW. i ZAMYK. mozna ustawi¢ oddzielnie:

Wytaczanie przez wytacznik kranncowy

Sterownik napedu ustawczego wytgcza naped ustawczy w pozycjach krancowych
(OTW./ZZAMYK.) ustawionych na wytgczniku krancowym.

W przypadku wytgczania w pozycjach kranncowych za pomoca wytgcznika kraricowego
nalezy uwzgledni¢ ruch bezwtadny napedu ustawczego. Ruch bezwtadny [1] to droga
pokonywana od chwili wylgczenia do zatrzymania. Ruch bezwtadny zalezy od masy
zamachowej napedu ustawczego i armatury oraz opdznienia wytgczenia sterownika
napedu ustawczego.

Rysunek 32: Wytgczanie przez wytgcznik krancowy

- P T
P Pozycja wytgczania
[1] Ruch bezwtadny

Wytaczanie przez wytacznik momentu obrotowego

Sterownik napedu ustawczego wytgcza naped ustawczy w pozycjach krancowych
za pomocg wylgcznika momentu obrotowego.

W tym celu wylgcznik momentu obrotowego musi by¢ ustawiony na moment
wytgczajgcy podany przez producenta armatury. Po dojechaniu do pozyciji krancowej
zwieksza sie moment obrotowy w gniezdzie armatury. Po uzyskaniu ustawionego
tu momentu wytgczajgcego sterownik napedu ustawczego wytgcza naped ustawczy.

W tym ustawieniu wytgcznik krahcowy stuzy do sygnalizacji i musi by¢ tak ustawiony,
aby zadziatat przed dojechaniem do pozycji krancowe;.

71.1. Ustawianie rodzaju wytaczania

eiaZ- 214} Uszkodzenia armatury na skutek niewlasciwych ustawien!

- Ustawienie rodzaju wytaczenia (przez wytacznik krancowy lub wytgcznik mo-
mentu obrotowego) nalezy odpowiednio dostosowac.

- Zmiana ustawien dozwolona jest wylgcznie za zgodg producenta armatury.

MD  Nastawy M0041

36

Rodz. wytgczenia M0012
Poz. krancowa ZAM. M0086
Poz. krancowa OTW. MO0087

Wartos¢ domysina: Droga
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Wartosci nastawy:
Droga Wytaczanie w pozycjach krafncowych przez wytgcznik krancowy.

Moment obrotowy Wytgczanie w pozycjach krancowych przez wytgcznik momentu obrotowego.

Wyboér gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisna¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.

[_FEkran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » WySwietlacz
Wybor parametrow 3.  Wybrac¢ parametr, albo:

- za pomocg menu M D> klikngé parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisng¢ A i podaé¢ ID M0086 lub
M0087

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. krancowa ZAM.
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Géra 4 D6t v dokona¢ wyboru:
- » Poz. krancowa ZAM.
- » Poz. krancowa OTW.
[_Czarny trojkat » wskazuje aktualny wybor.
5. Nacisng¢ + Ok.
[__Ekran pokazuje aktualne ustawienie: Droga lub Moment obrotowy
W najnizszym wierszu ekranu pojawia si¢ tekst:
- Zmien — dalej od kroku 6
- Zapisz — dalej od kroku 10
6. Nacisng¢ + Zmien.
[ Na wyswietlaczu pojawia sig: » Specjalista (4)
Logowanie uzytkowni- 7. Zapomocg A ¥ Gora 4 D6t ¥ wybrac uzytkownika:
kow Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
8. Nacisng¢ « Ok.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (—~ Podawanie hasta).
[_ICzarny trojkat na wyswietlaczu wskazuje » ustawiony rodzaj wytgczania
(»Droga lub »Moment obrotowy).
Zmiana ustawienia 10. Za pomoca A ¥ Gora 4 Dot ¥ wybra¢ nowe ustawienie.
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
11. Za pomoca + Zapisz zapisa¢ wybor.
[_Rodzaj wytgczania jest ustawiony.
12. Powro6t do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisng¢ +! Esc .

7.2. Wyltacznik momentu obrotowego

Warunki MWG w napedzie (wersja Non-Intrusive).
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W przypadku wytgcznikow momentu obrotowego w napedzie ustawczym (wersja
Intrusive) nastawa wytgcznika krancowego odbywa sie zgodnie z opisem w instrukc;ji
obstugi odpowiedniego napedu ustawczego.

Funkcja - Ochrona przecigzeniowa armatury przed przekroczeniem momentu obrotowego
w calym zakresie nastawy

- Wytaczanie w potozeniach krancowych (dla rodzaju wytgczania = zaleznie od
momentu obrotowego)

- Wyzwalanie mozliwe tez w trybie obstugi recznej

- Wskazywanie bgdz nastawa do wyboru w procentach %, niutonometrach Nm
albo funtach na stope ft-lb

Wiecej na ten temat  rozdziat <Monitorowanie momentu obrotowego>

7.21. Ustawianie wylacznika momentu obrotowego

Po uzyskaniu ustawionego tu momentu wylgczajgcego uruchamiane sg wytgczniki
momentu obrotowego (ochrona przecigzeniowa armatury).

Informacja Wylgcznik momentu obrotowego moze zadziataé takze w trybie recznym.

NOTYFIKACJA _Uszko?zenia armatury na skutek ustawienia za wysokiego momentu wytacza-
jacego!

- Moment wylgczajgcy musi by¢ dostosowany do armatury.
- Zmiana ustawien dozwolona jest wylgcznie za zgodg producenta armatury.

MP> Nastawy M0041
Wytacznik momentowy MO0013
Moment wyt. ZAMKNIJ MO0088
Moment wyt. OTWORZ MO0089

Wartosé domysina: zgodnie z zaméwieniem

Zakres nastawczy: zakres momentu obrotowego zgodnie z tabliczkg znamionowg
napedu

Wybor gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

‘\0/
2. Nacisng¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C Setup.
[_Ekran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wybor parametrow 3.  Wybrac parametr, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr, albo
- wywotac¢ bezposrednio: nacisngC A i wpisa¢ numer |ID M0088
[ Na wyswietlaczu pojawia sie : Moment wyt. ZAMKNIJ
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokona¢ wyboru:
- » Moment wyt. ZAMKNIJ
- » Moment wyt. OTWORZ
[_Czarny tréjkat » wskazuje aktualny wybor.
5. Nacisng¢ + Ok.
[ Wyswietlacz pokazuje ustawiong wartose¢.
[_Najnizszy wiersz wskazuje: Zmien Esc
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Logowanie uzytkownika

Zmiana wartosci

6. «Zmien Nacisnac.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie :

- Specjalista (4) — dalej krok 7

- w najnizszym wierszu Géra 4 D6t ¥ Esc — dalej krok 11

7. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ wybraé uzytkownika:
Informacja: wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy

[_¥naczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie

- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze nie zapamietany)

8. # Ok Nacisng¢.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie : Hasto 0***

9. Wprowadzi¢ hasto (-~ wprowadzi¢ hasto).

[ Wyswietlacz pokazuje ustawiong wartos¢.

[ Najnizszy wiersz wskazuje: Zmien Esc

10. Nacisng¢ + Zmien.

11. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dot ¥ wprowadzi¢ nowg wartos¢ momentu wytgczaja-
cego.

Informacja: zakres momentu obrotowego jest wskazywany w okragtym
nawiasie.

12. Przyciskiem + Zapisz zapisa¢ nowg wartosc.
[_Moment wytgczajgcy jest ustawiony.
13. Powrd6t do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisng¢ +! Esc .

Informacja Jezeli ustawiony moment obrotowy zostanie osiagnigty przed pozycjg krancowa,
wydawane sg ponizsze komunikaty o btedach:
na ekranie lokalnego panelu sterowania: wskaznik stanu S0007Btad =
Btad momentu OTW. lub Btad momentu ZAM.
Przed kontynuowaniem pracy nalezy potwierdzi¢ btgd. Potwierdzenie przeprowadza
sie:
1. poprzez komende ruchu w kierunku przeciwnym.
- W przypadku Btgd momentu OTW.: komenda ruchu w kierunku zamykania
- W przypadku Btgd momentu ZAM.: komenda ruchu w kierunku otwierania
2. albo gdy istniejacy moment obrotowy jest mniejszy niz ustawiony moment wy-
Jfac:zajacy
w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomocg
przycisku RESET.
- w po’rozenlu preselektora Zdalna obstuga (ZDALNIE):
poprzez magistrale fieldbus, komenda Reset (bajt 1, bit 3 danych
wyjsciowych), jezeli fieldbus jest aktywnym zrédiem komendy.

- przez wejscie cyfrowe (interfejs 1/0) komendg Reset, jezeli skonfigu-
rowane jest wejscie cyfrowe dla sygnatu RESET i interfejs I/O jest
aktywnym zrédtem komendy.

7.3. Jednostka z wylacznikami krancowymi
Warunki  Elektroniczna jednostka sterujgca z MWG w napedzie ustawczym (wersja
Non-Intrusive).
W przypadku elektromechanicznej jednostki sterujgcej z wytgcznikami w napedzie
ustawczym (wersja Intrusive) nastawa jednostki z wytgcznikami krancowymi odbywa
sie zgodnie z opisem w instrukcji obstugi.
Funkcje Wyitgczanie w potozeniach krancowych (w przypadku wytgczania wytgcznikiem

krancowym)
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Sygnalizacja potozen krancowych (w przypadku wytgczania wytgcznikiem mo-
mentu obrotowego)

7.3.1. Ustawianie jednostki z wylgcznikami krancowymi

NOTYFIKACJA

MD

Wybér gtéwnego menu

Wybér parametréw

ZAMK. lub OTW.

Logowanie uzytkowni-
kow

40

Jezeli podczas uruchamiania nie mozna przesungé armatury, mozna ustawic¢
tylko jedna pozycje krancowa. Druga pozycje krancowg nalezy wtedy ustawic
za pomocg skoku.

—

Patrz strona 42, Ustawianie pozycji krancowej za pomocg skoku.

Uszkodzenie armatury/przektadni na skutek niewtasciwych ustawien!

—

Ustawienie w trybie pracy elektrycznej: przerwac¢ na czas ruch przed ogranicz-
nikiem krancowym (nacisngc¢ przycisk STOP).

Przy wytgczaniu wytgcznikiem krancowym uwzgledni¢ z powodu mozliwego
ruchu bezwladnego odpowiedni bufor miedzy pozycjg krancowg a mechanicznym
ogranicznikiem krancowym.

Nastawy M0041
Wytacznik krancowy MO0010

1.

2.

Nastawa poz. ZAM. M0084
Nastawa poz. OTW. M0085

przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

@

Nacisng¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C.

[_Ekran przetagcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz

3.

Wybra¢ parametr, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisng¢ A i poda¢ ID M0084

[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie: Nastawa poz. ZAM.

4.

Przyciskiem A ¥ Goéra 4 D6t v dokonac wyboru:
- » Nastawa poz. ZAM. M0084
- » Nastawa poz. OTW. M0085

[_LCzarny trojkat » wskazuje aktualny wybor.

5.

+ Ok Nacisngc.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie:

6.

Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 — dalej krok 9

Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 - dalej krok 12

Specjalista (4) —~ dalej od kroku 6

Przyciskiem A ¥ Gora 4 D6t ¥ wybrac uzytkownika:

Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy

[_¥naczenie symboli:

7.

czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamigtany)
«+ Ok nacisna¢ , aby potwierdzi¢ wybranego uzytkownika.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
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Ustawianie pozycji kran-
cowej ZAMYK. CMD0009

Potwierdzanie nowej po-
zycji krancowej

Ustawianie pozycji kran-
cowej OTW. CMDO0010

Potwierdzanie nowej po-
zycji krancowej

8. Wprowadzi¢ hasto (-~ Wprowadzanie hasta).
[ Na wyswietlaczu pojawia sie:
- Nastawi¢ poz. ZAM? CMD0009 - dalej krok 9
- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 — dalej krok 12
9. Ponownie ustawi¢ pozycje krancowg ZAMYK_:
9.1 Duzy skok: przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-
NIE) i doprowadzi¢ naped w trybie pracy elektrycznej za pomoca przycisku
1 (ZAMYK.) w kierunku pozycji krancowe;j.
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia, przerwac na czas ruch przed
ogranicznikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).
9.2 Wiaczy¢ tryb reczny.
9.3 Kreci¢ kotem recznym az do zamkniecia armatury.
9.4 Odkreci¢ koto reczne o wartos¢ ruchu bezwtadnego.
9.5 przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
[_Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. ZAM? TAK NIE
10. « TAK nacisngé, aby przeja¢ nowg pozycje krancowa.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. kranc. ZAM. ok!
[_Bwieci sie lewa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujgc, ze ustawiono
pozycje krancowg ZAMYK.

5%

I Te ™ To =

11. Dokona¢ wyboru:

- Zmien - powrot do kroku 9: ,Ponowne” ustawianie pozycji krancowej
zamykania
- Esc — powro6t do kroku 4 i ustawianie pozycji krancowej OTW. lub

wyjécie z menu
12. Ponownie ustawi¢ pozycje krancowg OTW.:
12.1 Duzy skok: przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-
NIE) i doprowadzi¢ naped w trybie pracy elektrycznej za pomoca przycisku
- (OTW.) w kierunku pozyciji krancowe;j.
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia, przerwac na czas ruch przed
ogranicznikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).
12.2 Wigczy¢ tryb reczny.
12.3 Kreci¢ kotem recznym az do otwarcia armatury.
12.4 Odkrecic¢ koto reczne o warto$¢ ruchu bezwtadnego.
12.5 przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
[__Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. OTW? TAK NIE
13. « TAK nacisng¢, aby przeja¢ nowg pozycje krancowa.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. kranc. OTW. ok!
[_Bwieci sie prawa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujgc, ze ustawiono
pozycje krancowg OTW.

5%
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14. Dokona¢ wyboru:

- Zmien - powrdt do kroku 12: ,ponownie” ustawi¢ pozycje krancowg
OTW.
- Esc — powrdt do kroku 4 i ustawianie pozycji krancowej ZAMYK. lub

wyjscie z menu

Informacja Jezeli nie mozna ustawi¢ pozycji krancowej: sprawdzic typ jednostki sterujgcej w
napedzie.

7.3.2. Ustawianie pozycji krancowej za pomoca skoku

W zastosowaniach, w ktérych nie jest mozliwe przesuwanie armatury podczas
uruchamiania, druga pozycje krancowa mozna ustawié¢ za pomoca skoku.

- Odbywa sie to na podstawie przedstawionych w tym rozdziale wartosci przyro-
stowych MWG.

- Pierwszg pozycje krancowg ZAMYK. lub OTW., w ktérej znajduje sie armatura
podczas uruchamiania, mozna ustawic jak zwykle za pomocg wytgcznika
krancowego. Patrz strona 40, Ustawianie jednostki z wytgcznikami krancowymi.

Vela /210 Uszkodzenie armatury/przektadni na skutek niewtasciwych ustawien!
- Ustawienie w trybie pracy elektrycznej: przerwac na czas ruch przed ogranicz-

nikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).

- Przy wytgczaniu wytgcznikiem krancowym uwzgledni¢ z powodu mozliwego
ruchu bezwtadnego odpowiedni bufor miedzy pozycjg krancowg a mechanicznym
ogranicznikiem krancowym.

Wartosci przyrostowe MWG sterownika napedu ustawczego moze — zaleznie od generacji — wizualizowac¢
MWG nastepujgce obroty:
zaleznie od typunapedu  Generacja 1: 512 obrotow o wartosci 16-bitowej

ustawczego . . . .
Generacja 2: 544 obroty o warto$ci 16-bitowe;j

Informacja Jaka generacja jest zamontowana w napedzie ustawczym, podane jest w punkcie
».Nadajnik potozenia“ na karcie danych zamowienia. Te karte danych mozna pobrac
na stronie www.auma.com pod ,Serwis i pomoc*.

Tabela 6: Okreslanie generacji na podstawie karty danych zamowienia

Warto$¢ na karcie danych zamoéwienia Generacja MWG
30.1 1
30.2, 30.4, 30.5 2

Ponizsza tabela zawiera liczbe wartosci przyrostowych na obrét watu wyjsciowego
odpowiedniego napedu ustawczego.

Tabela 7: Warto$ci przyrostowe na obrét (naped wieloobrotowy)

Naped ustawczy Wartosci przyrostowe na obrét Wartosci przyrostowe na obrot
Generacja 1 Generacja 2

SA 07.2/SA 07.6 125,490 118,108

SA 10.2 128 120,461

SA14.2/SA 14.6 127,543 120,041

SA 16.2 128 120,461
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Tabela 8: Wartosci przyrostowe na obrét (naped niepetnoobrotowy)

Naped ustawczy Wartosci przyrostowe na 1/4 obrotu Wartosci przyrostowe na 1/4 obrotu
Generacja 1 Generacja 2

SQ 05.2 665,546 626,397

SQ 07.2 665,546 626,397

SQ 10.2 851,899 801,788

SQ 12.2 1703,798 1603,575

SQ 14.2 3918,737 3688,222

Na koniec nalezy jeszcze pomnozy¢ wartosci przyrostowe na obroty przez skok.
Nastepnie mozna ustawi¢ pozycje kraricowg za pomocg skoku.

MDD  Nastawy MO0041
Wytacznik krancowy M0010
Nastawa poz. ZAM. M0084
Nastawa poz. OTW. M0085

Wyboér gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

‘\0’
2. Nacisnac¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C.
[__Ekran przechodzi do menu gtéwnego i wyswietlane jest: » Wyswietlacz
Wybor parametrow 3.  Wybrac¢ parametr, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisng¢ A i poda¢ ID M0084
[ 1Na ekranie wyswietlane jest: Nastawa poz. ZAM.
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokonac wyboru:
- » Nastawa poz. ZAM. M0084
- » Nastawa poz. OTW. M0085
[_ICzarny tréjkat » wskazuje aktualny wybbdr.
5. # Ok nacisngc.

Informacja  Jezeli pozycja kranncowa ZAMYK. (lub pozycja krancowa OTW.) ma by¢ ustawiona
za pomocg skoku, nalezy najpierw ustawi¢ pozycje krancowg OTW. (lub pozycje
krancowg ZAMYK.) za pomoca wytgcznika krancowego. Patrz strona 40, Ustawianie
jednostki z wytgcznikami kraricowymi.

[ Na ekranie wyswietlane jest:
- Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 - dalej krok 9
- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 — dalej krok 12
- Specjalista (4) — dalej krok 6
Logowanie uzytkowni- 6. Przyciskiem A ¥ Géra 4 D6t ¥ wybrac uzytkownika:
kow Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.
[ ¥naczenie:
- czarny trojkat » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat > = wybor (jeszcze nie zapisany)
7. # 0Ok nacisng¢ , aby potwierdzi¢ wybranego uzytkownika.
[ Na ekranie wyswietlane jest: Hasto 0***
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Ustawi¢ pozycje kranco-
wa ZAMYK. za pomoca
skoku CMD0009

Potwierdzanie wartosci
przyrostowej

Ustawi¢ pozycje kranco-
wa OTW. za pomoca
skoku CMD0010

Potwierdzanie wartosci
przyrostowej

44

8. Wprowadzi¢ hasto (-~ Wprowadzanie hasta).
[_Na ekranie wyswietlane jest:

- Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 - dalej krok 9

- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 - dalej krok 12

Informacja: Jezeli pozycja krancowa ZAMYK. ma by¢ ustawiona za pomocg
skoku, nalezy najpierw ustawi¢ pozycje krancowg OTW. za pomocg wytgcznika
krancowego. Patrz strona 40, Ustawianie jednostki z wytgcznikami kranncowymi.

9. Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. ZAM? Skok TAK NIE
10. ¥ Dot ¥ nacisngé.
[_lTeraz mozna ustawi¢ warto$ci przyrostowe pozycji krancowej ZAMYK.

11. Za pomocg parametru A ¥ Géra 4 Dot ¥ dopasowac wartosé przyrostowg
zgodnie z tabelg na poczatku rozdziatu.

Wartos¢ przyrostowa nie moze wynosi¢ 0, poniewaz wtedy obie ustawione
pozycje krancowe znajdowatyby sie w tym samym potozeniu armatury.

12. ! Zapisz nacisng¢, aby przejgé nowg pozycje krancowaq.

[ 1Na ekranie wyswietlane jest: Poz. kranc. ZAM. ok!

[Bwieci sie lewa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujgc, ze ustawiono
pozycje kraricowg ZAMYK.

5%
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13. Dokona¢ wyboru:

- Zmien — powrét do kroku 9: ,ponownie” ustawi¢ pozycje kraricowg
ZAMYK.

- Esc - powrd6t do kroku 4 i ustawié pozycje kranncowa OTW. lub zamknagé
menu

Informacja: Jezeli pozycja krancowa OTW. ma by¢ ustawiona za pomoca
skoku, nalezy najpierw ustawi¢ pozycje krancowg ZAMYK. za pomoca
wytgcznika krancowego. Patrz strona 40, Ustawianie jednostki z wytgcznikami
krancowymi.

14. Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. ZAM? Skok TAK NIE

15. ¥ Dot v nacisngé.

[_ileraz mozna ustawi¢ warto$ci przyrostowe pozycji kraricowej OTW.

16. Za pomocg parametru A ¥ Géra 4 D6t ¥ dopasowac wartosé przyrostowg
zgodnie z tabelg na poczatku rozdziatu.

Wartos¢ przyrostowa nie moze wynosic¢ 0, poniewaz wtedy obie ustawione
pozycje krancowe znajdowatyby sie w tym samym potozeniu armatury.

17. < Zapisz nacisng¢, aby przejgé nowg pozycje krarnicowq.
[_Na ekranie wyswietlane jest: Poz. kranc. OTW. ok!

[ Bwieci sie prawa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujgc, ze ustawiono
pozycje krancowg OTW.
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Ustawienia podstawowe dotyczace uruchamiania

Informacja

18. Dokonaé wyboru:

- Zmien - powrot do kroku 12: ,ponownie” ustawi¢ pozycje krancowag
OTwW.

- Esc — powrdt do kroku 4 i ustawi¢ pozycje krancowg ZAMYK. lub za-
mkngé menu

Jezeli nie mozna ustawic¢ pozycji krancowej: sprawdzi¢ typ jednostki sterujgcej w
napedzie.

7.4. Data i godzina
Po uruchomieniu nalezy sprawdzi¢ i ustawic¢ date i godzine. Data i godzina sg
wymagane dla funkcji Protokot zdarzen.
W razie awarii sieci data i godzina sg zapamietywane. Dopiero po dtuzszym przestoju
dane te nalezy sprawdzié.
MD>  Wyswietlacz M0009
Data i czas M0221
Informacja Format daty, na przyktad dzien/miesigc/rok, mozna zmieni¢ w parametrze
Format daty M0310 .
Format czasu, na przykiad 12-/24-godzinny, mozna zmieni¢ w parametrze
Format czasu M00S50 .
7.5. Formaty wyswietlania na ekranie
Informacje wyswietlane na ekranie mogg mie¢ rézne formaty. Pozwala to na
uwzglednienie np. pisowni obowigzujgcej w roznych krajach.
7.5.1. Format daty
Data moze by¢ wyswietlana w formacie rok/miesigc/dzien.
MD>  Wyswietlacz M0009
Format daty M0310
Wartos¢ domysina: DD.MM.YYYY
Wartosci nastawy:
MM/DD/YYYY Format wyswietlania: miesigc/dzien/rok, przyktad: 01/21/2009
DD.MM.YYYY Format wyswietlania: dzien/miesigc/rok, przyktad: 21.01.2009
YYYY-MM-DD Format wyswietlania: rok/miesigc/dzien, przyktad: 2009-01-21
7.5.2. Format czasu
Czas moze by¢ wskazywany w formacie 12-godzinnym lub 24-godzinnym.
MDD Wyswietlacz M0009
Format czasu M0050
Wartosé domysina: 24h
Wartosci nastawy:
12h  Wskazywanie godziny / minuty / sekundy w formacie 12-godzinnym, przyktad:
02:25:09 PM
24h  Wskazywanie godziny / minuty / sekundy w formacie 24-godzinnym, przyktad:
14:25:09
7.5.3. Format liczby

MD

Format liczby okres$la znak wskazujgcy pozycje dziesietne. Do oddzielania czesci
catkowitej od czesci utamkowej liczby stuzy przecinek albo kropka.

Wyswietlacz M0009
Format cyfry M0231
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Wartosci domysine:
dla angielskiego jako jezyka ekranowego = xx.X
dla wszystkich innych jezykéw ekranowych = xx,X
Wartosci nastawy:
xx.x Oddzielanie pozycji dziesietnych kropka, przyktad: 20.0 mA
xx,x Oddzielanie pozycji dziesietnych przecinkiem, przykfad: 20,0 mA

7.5.4. Jednostka miary momentu obrotowego
Moment obrotowy mozna wyswietla¢ w réznych jednostkach.

MD  Wyswietlacz M0009
Jednostka mom. obr. M0051

Wartos¢ domysina: Nm
Wartosci nastawy:
Nm WNm
ftlo W funtach na stope
% W procentach

7.5.5. Jednostka miary temperatury

Jednostka miary temperatury moze by¢ wskazywana w stopniach Celsjusza [C°] lub
Fahrenheita [°F].

MD  Wyswietlacz M0009
Jednostka temp. M0052

Wartos¢ domysina: °C
Zakres nastawczy: °C albo °F

7.5.6. Jednostki pozycji

Pozycja armatury (np. pozycja rzeczywista, pozycja zadana, ...), wzgl. inne pozycje
(np. punkty kalibracyjne) sg wskazywane na ekranie sterownika napedu ustawczego
w procentach drogi przesterowania (ustawienie domysine). Aktywacja parametru
Pozycja umozliwia wybdr zamiast procentow innej jednostki fizycznej do wskazywania
pozycji. Ponadto, mozna zmieni¢ skalowanie i warto§¢ maksymalng. Przestawienie
wptywa na wszystkie wskazniki okreslajgce pozycje. Nalezg do nich strony ekranowe
stanu jak S0001 S0003, lecz réwniez wyswietlanie krzywych charakterystycznych
(np. pozycja - czas) i histogramy.

Aktywacja jednostek pozyciji
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

MD  Wyswietlacz M0009
Jednostki M1205
Pozycja M1206
Aktywacja pozycji M1207
Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:

Funkcja nie aktywna Funkcja <Jednostki pozycji> wytgczona. Odwzorowanie pozycji na ekranie (np.
potozenie armatury S0001) jest wskazywane w procentach.

Funkcja aktywna Funkcja <Jednostki pozycji> wigczona. Odwzorowanie pozycji na ekranie nie jest
wskazywane w procentach, lecz w jednostce wartosci ustawionych w grupie
parametréw Pozycja.

Ustawianie maks. wartosci, skalowania i jednostki

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.
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MD

Wyswietlacz M0009

Jednostki M1205
Pozycja M1206
Max wartosé¢ dla 100% M1208
Skalowanie M1209
Jednostka M1210

Wartosci domysine:

Max wartosé¢ dla 100% = 1000
Skalowanie = 1

Jednostka = mA

Zakresy nastaw/wartosci nastawy:

Max wartos¢ dla 100% = 1 -1000

Skalowanie = 0.001 - 1000 (Multiplikator jednostki)
Jednostka = maA; °C; bar; m®h; m3*min; m; cm; mm; °

7.5.7. Jednostki wielkosSci procesowej

MD

Funkcja nie aktywna

Funkcja aktywna

MD

Wielkosci procesowe (np. zadana wartos¢ procesowa, rzeczywista wartos$¢ procesowa
...) 83 wskazywane na ekranie sterownika napedu ustawczego w procentach drogi
przesterowania (ustawienie domysine). Aktywacja parametru Wspétczynnik procesu
umozliwia wyboér zamiast procentéw innej jednostki fizycznej. Przestawienie wplywa
na wszystkie wskazniki okreslajgce wartosé procesows.

Aktywacja jednostek wielkosci procesowej

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Wyswietlacz M0009
Jednostki M1205
Wspétczynnik procesu M1211
Aktywacja zmiennej procesowej M1212

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:

Funkcja <Jednostki wielkosci procesowej> wylgczona. Odwzorowanie pozycji na
ekranie jest wskazywane w procentach.

Funkcja <Jednostki wielko$ci procesowej> wigczona. Odwzorowanie pozycji na
ekranie nie jest wskazywane w procentach, lecz w jednostce wartosci ustawionych
w grupie parametrow Wspoétczynnik procesu.

Ustawianie maks. wartosci, skalowania i jednostki

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Wyswietlacz M0009

Jednostki M1205
Wspotczynnik procesu M1211
Max wartos¢ dla 100% M1213
Skalowanie M1214
Jednostka M1215

Wartosci domysine:

Max wartos¢ dla 100% = 1000
Skalowanie = 1

Jednostka = mA

Zakresy nastaw/wartosci nastawy:

Max wartos¢ dla 100% = 1 -1000

Skalowanie = 0.001 - 1000 (Multiplikator jednostki)
Jednostka = mA; °C; bar; m3/h; m3®/min; m; cm; mm; °
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7.5.8. Jednostki analogowych wartosci roboczych (AIN)

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

MD

Aktywacja jednostek wartosci roboczych (AIN)
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Wyswietlacz M0009
Jednostki M1205
Wartos¢ pracy (AIN) M1216
Aktywacja wart (AIN) M1217

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja <Jednostki wartosci roboczych (AIN)> wytgczona.

Funkcja <Jednostki wartosci roboczych (AIN)> wigczona.

Ustawianie maks. wartosci, skalowania i jednostki
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Wyswietlacz M0009

Jednostki M1205
Wartos¢ pracy (AIN) M1216
Max warto$¢ dla 100% M1217
Skalowanie M1218
Jednostka M1219

Wartosci domysine:

Max wartos¢ dla 100% = 1000
Skalowanie = 1

Jednostka = mA

Zakresy nastaw/wartosci nastawy:
Max wartos¢ dla 100% = 1 -1000

Skalowanie = 0.001 = 1000 (Multiplikator jednostki)
Jednostka = mA; °C; bar; m3/h; m3/min; m; cm; mm; °

7.5.9. Jednostki analogowych wyjs¢ sygnalizacyjnych (AOUT)

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

MD
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Aktywacja jednostek wyjs$¢ sygnalizacyjnych (AOUT)
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Wyswietlacz M0009

Jednostki M1205
Sygnat wyj.(AOUT) M1221
Aktyw.sygn.wyj.(AOUT) M1222

Wartos¢é domysina: Funkcja nie aktywna

Wartosci nastawy:

Funkcja <Jednostki wyjs¢ sygnalizacyjnych (AOUT)> wytgczona.
Funkcja <Jednostki wyj$¢ sygnalizacyjnych (AOUT)> wigczona.

Ustawianie maks. wartosci, skalowania i jednostki
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Wyswietlacz M0009

Jednostki M1205
Sygnat wyj.(AOUT) M1221
Max. wartos$é dla 100% M1223
Skalowanie M1224
Jednostka M1225
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Wartosci domysine:

Max. wartos¢ dla 100% = 1000
Skalowanie = 1

Jednostka = mA

Zakresy nastaw/wartosci nastawy:

Max wartos¢ dla 100% = 1 -1000

Skalowanie = 0.001 = 1000 (Multiplikator jednostki)
Jednostka = mA; °C; bar; m3/h; m3/min; m; cm; mm; °

7.6. Kontrast

Funkcja Kontrast stuzy do regulacji podswietlenia ekranu (jasne lub ciemne tto).

MD  Wyswietlacz M0009
Kontrast M0230
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Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

8. Funkcje aplikacyjne

Definicja

Funkcje aplikacyjne to funkcje umozliwiajgce dostosowanie sterownika napedu
ustawczego do okreslonych zastosowan. Nalezg do nich funkcje urzgdzen, funkcje
komunikacyjne i informacje o urzgdzeniach.

Funkcje te uzytkownik moze sparametryzowaé odpowiednio do swoich zadan, o ile
sg one aktywowane.

8.1. Pozycje posrednie

Warunki

Wiasciwosci

Naped wyposazony jest w nadajnik potozenia.

- Za pomocg sterownika napedu ustawczego mozna ustawi¢ maks. 8 pozycji
posrednich na dowolng wartos¢ miedzy 0 % i 100 % drogi przesterowania.
Kazda pozycje posrednig mozna osobno wigczac lub wytgczac.

Po dojechaniu do pozycji posredniej mozna wygenerowac¢ komunikat.
Dla kazdej pozycji posredniej mozna zdefiniowac histereze.

8.1.1. Definiowanie punktéow kalibracyjnych pozycji posrednich

MD

Informacja

Kazda pozycje posrednia mozna ustawi¢ na dowolng warto$¢ miedzy 0% i 100%
drogi przesterowania.

Nastawy MO0041

Pozycje posrednie M0143
Potozenia posrednie M0160
Punkt obrotu 1 M0249

Wartosci domysine: 0,0% dla wszystkich 8 pozycji posrednich
Zakres nastaw: 0,0% (ZAMYK.) do 100,0% (OTW.) drogi przesterowania

Punkty kalibracyjne dotyczg tez funkcji <Profil ruchu>.

8.1.2. Ustawianie zachowania sygnalizacyjnego pozycji posrednich

M D>

Brak sygnatu

Z [ o
Z | O
z I ¢}
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Dojechanie do punktu kalibracyjnego (pozycja posrednia) moze by¢ zgtoszone:

poprzez fieldbus (patrz oddzielna instrukcja obstugi)
poprzez lampki sygnalizacyjne (LED) lokalnego panelu sterowania albo
poprzez przekazniki sygnalizacyjne
Kazdemu punktowi kalibracyjnemu (pozycja posrednia) mozna przydzieli¢ wtasne
zachowanie sygnalizacyjne.

Nastawy M0041

Pozycje posrednie M0143
Rodzaj sygnatu M0266
Rodzaj sygnatu 1 M0269

Wartosé domysina: Brak sygnatu
Wartosci nastawy:
Zachowanie A: ,Wyt.“, pozycja posrednia nie jest zgtaszana.

Zachowanie B: Komunikat jest aktywny od dojechania do punktu kalibracyjnego (P)
do pozycji krarncowej OTW. (100%).

Zachowanie C: Komunikat jest aktywny od potozenia krahcowego ZAMYK. (0%) do
dojechania do punktu kalibracyjnego (P).

Zachowanie D: Podczas przejezdzania punktu kalibracyjnego (P) wydawany jest
sygnat impulsowy.
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Rysunek 33: Zachowanie sygnalizacyjne (od A do D) pozycji posrednich

...........................

(v1]
o =
—— e e i e

t

0. 0% P 100 % =
Szczegolne wlasciwosciB,Ci D

Zachowanie B i C: Aktywacja komunikatu nastepuje po dojechaniu do ustawionego
punktu kalibracyjnego (P).

Zachowanie D: Aktywacja komunikatu nastepuje na krétko przed dojechaniem do

ustawionego punktu kalibracyjnego (P). Punkt wigczenia jest okreslony przez czas
impulsu (zakres +/— wokét punktu kalibracyjnego). Czas trwania impulsu zalezy od
parametru Poza strefg nieczutosciM0148 i wynosi w ustawieniu domysinym 1,0 %

drogi przesterowania.

Informacja W przypadku zachowania B i C moze niekiedy zabrakng¢ komunikatu, jezeli np. przy
stosowaniu pozycjonera — z powodu strefy nieczutosci — punkt kalibracyjny (P) nie
jest catkowicie najezdzany. W takim przypadku mozna zastosowa¢ zachowanie D,
poniewaz strefa nieczutosci jest w nim uwzgledniana.

8.1.3. Ustawianie histerezy dla pozycji posrednich

Histereza okre$la punkt wytaczenia komunikatu.
Przyktad Parametr Punkt obrotu 6 M0253 jest ustawiony na 50,0 % drogi przesterowania.
Parametr Histereza 6 M0282 jest ustawiony na 1,0 %.

Rysunek 34: Zachowanie sygnalizacyjne B, C, D przy histerezie = 1%

1%
; P2 = 49,0 %(J;—l T
B = I
O = R _——"
1%
I ) .5 35545459 0 4 S S e L e N
& = P2=51,0%
0 P R R R R ™ —
10/0 XT XT 10/0
| PR T I S
D P2 = 48,0 % P2 =52,0 %
5 %
oy Tl —» = P1 Pl o —
8 0% 490% 51,0% 100 %=

P1  Punkt wigczenia (o)
P2  Punkt wytgczenia (©)
pT  Czas impulsu = 2 razy XT + histereza

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).
MD>  Nastawy MO0041
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Pozycje posrednie M0143
Histereza M0267
Histereza 1 M0277

Wartosci domysine: 0,5% dla wszystkich 8 pozyc;ji
Zakres nastaw:0,0% do 5,0% drogi przesterowania (z OTW. do ZAMYK.)

Informacja W przypadku zachowania sygnalizacyjnego D wartos¢ XT (parametr Poza strefg
nieczutosci M0148) okresla czas trwania impulsu pT i wptywa na punkt witgczenia
P1.

8.2. Profil ruchu (zachowanie podczas ruchu) w pozycjach posrednich
Warunki  Funkcja <Pozycjoner>, parametr Pozycjoner M0158 = Funkcja aktywna (wymagany
poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy)

Wiasciwosci  Za pomocg funkcji <Profil ruchu> po dojechaniu do pozycji posredniej mozna
zdefiniowaé zachowanie napedu podczas ruchu. Przyktad: naped zatrzymuje sie i
pracuje dalej dopiero po ponownym wydaniu komendy pracy.

Funkcja ta jest potrzebna w specjalnych zastosowaniach do zapobiegania uderzeniom
cisnienia, ewent. réwniez w potgczeniu z generatorem impulsow.

8.2.1.  Aktywacja profilu ruchu
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
Profil pracy M0294

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Funkcja <Profil ruchu> wytgczona.

Funkcja aktywna Funkcja <Profil ruchu> wtgczona.

8.2.2.  Okreslanie zachowania podczas ruchu do pozycji posrednich (punkty kalibracyjne)

Po dojechaniu do pozycji posredniej mozna ustawi¢ zachowanie napedu ustawczego
podczas ruchu.

MDD  Nastawy MO0041
Pozycje posrednie M0143
Rodzaj operacji M0257
Rodzaj operacji 1 M0258

Wartos¢ domysina: Wytgczone
Wartosci nastawy:
Wytgczone Bez tymczasowego zatrzymania, naped ustawczy pracuje dalej.
STOP w kier. OTW - Pr;y ruchu w kierunku OTW. naped ustawczy zatrzymuje sie w punkcie kalibra-
cyjnym.

. Aby kontynuowaé ruch, nalezy skasowaé¢ komende ruchu komendg STOP i
wysta¢ nowag komende ruchu.

- Funkcja ta nie jest aktywna w trybie pracy Zdalnie WART.ZAD.

STOP w kier. ZAM. - Przy ruchu w kierunku ZAMYK. naped ustawczy zatrzymuje sie w punkcie kali-
bracyjnym.

- Aby kontynuowaé ruch, nalezy skasowaé¢ komende ruchu komendg STOP i
wystaé nowg komende ruchu.

. Funkcja ta nie jest aktywna w trybie pracy Zdalnie WART.ZAD.
STOP w kier. OTW i ZAM.

Po dojechaniu do punktu kalibracyjnego naped ustawczy zatrzymuje sie.
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Pausa w kier OTW

Pausa w kier ZAM.

Pausa w kier OTW i ZAM

Informacja

Aby kontynuowac ruch, nalezy skasowa¢ komende ruchu komendg STOP i
wysta¢ nowg komende ruchu.

Funkcja ta nie jest aktywna w trybie pracy Zdalnie WART.ZAD.

Przy ruchu w kierunku OTW. naped ustawczy zatrzymuje sie w punkcie kalibracyjnym.
Jezeli po uptywie pauzy wystgpi komenda pracy w kierunku OTW., naped ustawczy
pracuje dalej w kierunku OTW. Jezeli podczas pauzy wystgpi komenda pracy w
kierunku ZAMYK., pauza jest przerywana i kontynuowany jest ruch w kierunku
zamykania.

Przy ruchu w kierunku ZAMYK. naped ustawczy zatrzymuje sie po dojechaniu do
punktu kalibracyjnego. Jezeli po uptywie pauzy wystapi komenda pracy w kierunku
ZAMYK., naped ustawczy pracuje dalej w kierunku ZAMYK. Jezeli podczas pauzy
wystgpi komenda pracy w kierunku OTW., pauza jest przerywana i kontynuowany
jest ruch w kierunku otwierania.

Po dojechaniu do punktu kalibracyjnego naped ustawczy zatrzymuje sie. Jezeli po
uptywie pauzy wystgpi komenda pracy w kierunku OTW. lub ZAMYK., naped ustawczy
pracuje dalej zaleznie od komendy pracy.

W kazdej aktywnej pozycji posredniej, ktorej przyporzgdkowane jest zachowanie
podczas ruchu STOP w kier. OTW, STOP w kier. ZAM. lub STOP w kier. OTW i
ZAM., naped ustawczy zatrzymuje sie.

8.2.3. Ustawianie czasow pauzy dla pozycji posrednich (punkty kalibracyjne)

Dla kazdego punktu kalibracyjnego mozna zdefiniowac histereze.

Jezeli punkt kalibracyjny zostanie osiggniety z zachowaniem podczas ruchu Pausa
w kier OTW, Pausa w kier ZAM. lub Pausa w kier OTW i ZAM, sterownik napedu
ustawczego generuje podczas pauzy komunikat Pausa aktywna.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

MP> Nastawy M0041
Pozycje posrednie M0143
Czas postoju M0268

Czas postoju 1 M0285

Wartosci domysine: 00:01,0 min:s (1 sekunda)

Zakresy nastaw: 00:00,2 ... 30:00,0 min : s (0,2 sekundy — 30 minut)

8.3. Sterowanie dwuprzewodowe
Warunki <Wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs rownolegty>.
Tryb pracy ZDALNY (preselektor = potozenie Zdalna obstuga).
Wiasciwosci  Za pomoca funkcji Sterowanie dwuprzewodowe, poprzez jedno wejscie cyfrowe
naped mozna przesungé¢ do potozenia krancowego OTW lub ZAMYK.
Informacja W tej funkcji naped reaguije tylko na komendy poprzez wejscie OTWORZ / ZAMKNIJ.

Ustawienie domysine

Inne wejscia przydzielone komendom ruchu OTW, STOP, ZAMYK s3 bez funkgiji.

Wykonywanie komend ruchu poprzez wejscie cyfrowe:

Nazwa wejscia cyfrowego: OTWORZ / ZAMKNIJ

Oznaczenie w schemacie potaczen: OTW/ZAMYK
Wejscie OTWORZ / ZAMKNIJ = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie):
Naped przesuwa sie w kierunku zamykania.

Wejscie OTWORZ / ZAMKNIJ = Wysoki poziom (domys$lnie: +24 V DC):
Naped przesuwa sie w kierunku otwierania.

Konfiguracja wejscia cyfrowego

Dla sterowania dwuprzewodowego musi by¢ skonfigurowane wejscie cyfrowe dla
sygnatu OTWORZ / ZAMKNIJ.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4)
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M P> Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116
Przyktad Uzy¢ wejscia DIN 5 dla sygnatu OTWORZ / ZAMKNIJ:
Parametr: Sygnat DIN 5 M0122 = OTWORZ/ZAMKNIJ
Informacja Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.

Kodowanie DIN 6 M0128) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

8.4. Pozycjoner (tryb pracy ZDALNIE WART.ZAD.)
Warunki Funkcja ta wymaga jednej z nastepujgcych opcji wyposazenia w napedzie ustawczym:

- Elektroniczna jednostka sterujgca (wersja Non-Intrusive)
- Potencjometr

- Elektroniczny nadajnik potozenia EWG/RWG

Pozostate warunki trybu pracy z pozycjonerem:

- Pozycjoner odblokowany i aktywny.
Tryb pracy ZDALNY (preselektor = potozenie Zdalna obstuga).

Wiasciwosci  Pozycjoner rejestruje zadang wartos$¢ potozenia E1 i rzeczywistg warto$¢ potozenia
E2 oraz poréwnuije je ze sobg. Zaleznie od odchytki silnik jest uruchamiany w kierunku
OTW. lub ZAMYK.

Informacja - Jezeli naped ustawczy jest sterowany za pomocg wartosci zadanych (np. 0 —
20 mA), wskaznik stanu S0003 pokazuje na ekranie zaréwno zadang wartosé
potozenia E1, jak i rzeczywistg warto$¢ potozenia E2.

Jezeli wskaznik stanu S0003 wskazuje tylko rzeczywistg warto$¢ potozenia E2,
aktywne jest sterowanie OTW. - ZAMYK. i nie nastepuje sterowanie za pomocg
wartosci zadanych poprzez pozycjoner. W takim przypadku nalezy najpierw
przetaczy¢ na sterowanie za pomocg wartosci zadanych, patrz rozdziat <Prze-
taczanie miedzy sterowaniem OTW. - ZAMYK. i sterowaniem za pomocg war-
tosci zadanych>.

8.41. Aktywacja pozycjonera
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Pozycjoner M0158

Wartosé domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Funkcja <Pozycjoner> wyfgczona.
Funkcja aktywna Funkcja <Pozycjoner> wtgczona.

8.4.2. Wilgczanie/wytaczanie zachowania adaptacyjnego

Regulacja adaptacyjna moze zredukowac czesto$¢ zatgczen i zrekompensowaé
ruch bezwtadny napedu ustawczego.

MDD  Nastawy MO0041
Pozycjoner M0145
Zachowanie adaptacyjne M0147

Wartos¢é domysina: Adaptecyjne |
Wartosci nastawy:
WYLACZONE Zachowanie adaptacyjne wytgczone.
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Adaptecyjne |

Zachowanie adaptacyjne do dokfadnego pozycjonowania (wysoka doktadnosé
regulacyjna).

Ze wzgledu na mase zamachowg napedu ustawczego i armatury, po wylgczeniu
napedu ustawczego nieznacznie zmienia sie potozenie armatury (ruch bezwtadny).
Pozycjoner oblicza powstajgcg z tego powodu odchyike regulacyjng miedzy wartoscig
zadang a rzeczywistg dla obu kierunkéw i dostosowuje samoczynnie dla nastepnego
ruchu wewnetrzne strefy nieczutosci Xi i tym samym punkt wytgczajgcy P2.

Na podstawie obliczonych wewnetrznych stref nieczutosci Xi i ustawionej histerezy
(parametr Hister. pozycjo. OTW. M0598 Ilub Hister. pozycjo. ZAM. M0599)
automatycznie obliczane sg zewnetrzne strefy nieczutosci X;.

Dzieki temu redukuje sie wywotana przez ruch bezwtadny odchytka regulacyjna po
kilku przejazdach i uzyskuje sie wysokg doktadnos¢ regulacyjna.

Rysunek 35: Zachowanie regulacyjne pozycjonera

A

Xi1
Xio

Xi

f B

E1  Wartos¢ zadana

E2  Wartos¢ rzeczywista

P1  Punkt wtagczajgcy

P2  Punkt wylgczajgcy w kierunku OTW.

P3  Osiagnieto warto$¢ zadang

Xt Maks. odchytka regulacyjna (zewnetrzna strefa nieczutosci)

Xi;  Ruch bezwtadny w kierunku OTW. (wewnetrzna strefa nieczuto$ci OTW.)
Xi,  Ruch bezwtadny w kierunku ZAMYK. (wewnetrzna strefa nieczutosci ZAMYK.)

\

8.4.3. Reczne ustawianie ruchu bezwladnego (wewnetrznej strefy nieczutosci)

MD

Wewnetrzna strefa nieczutosci okresla punkt wyltgczenia napedu ustawczego i tym
samym wptywa na ruch bezwtadny.

Wewnetrzng strefe nieczutosci mozna osobno ustawi¢ w kierunku OTW. i ZAMYK.

Reczne ustawienie mozliwe jest tylko wtedy, gdy zachowanie adaptacyjne, parametr
Zachowanie adaptacyjne M0147, jest wylgczone.

Nastawy MO0041

Pozycjoner M0145
Nieczutosé OTWORZ M0234
Nieczutosé ZAMKNIJ MO0235

Wartosci domysine: 0.5 % (dla strefy nieczutosci OTW. i ZAMYK.)
Zakresy nastaw: 0,0 — 10,0 % (dla strefy nieczutosci OTW. i ZAMYK.)

55



Funkcje aplikacyjne

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Informacja

Ustawienia wewnetrznych stref nieczutosci nie moga by¢ wieksze niz ustawienia
zewnetrznych stref nieczutosci.

Nie mozna ustawiaé zbyt niskich wewnetrznych stref nieczuto$ci, poniewaz
moze to prowadzi¢ do niepotrzebnych proceséw sterujgcych (przedwczesne
zuzycie) lub do oscylacji napedu ustawczego.

8.4.4. Reczne ustawianie maks. odchyiki regulacyjnej (zewnetrzna strefa nieczutosci)
Zewnetrzna strefa nieczutosci okresla punkt wigczenia napedu ustawczego.
Silnik wigcza sie, jezeli wartos¢ rzeczywista (sygnat wejsciowy E2) lub zmieniona
warto$¢ zadana jest wigksza niz okreslona przez zewnetrzng strefe nieczutosci
maksymalna odchytka regulacyjna.
Reczne ustawienie mozliwe jest tylko wtedy, gdy zachowanie adaptacyjne, parametr
Zachowanie adaptacyjne M0147, jest wylgczone.
MD  Nastawy MO0041
Pozycjoner M0145
Poza strefg nieczutosci M0148
Wartos¢ domysina: 1.0 %
Zakres nastawczy: 0,1 - 10,0 %
8.4.5. Ustawianie czasu op6znienia
Czas opdznienia zapobiega w ustawionym okresie ruchowi do nowego potozenia
zadanego.
MD  Nastawy MO0041
Pozycjoner M0145
Czas zwioki M0149
Wartos¢ domysina: 3,0’ s
Zakres nastawczy: 0,2 — 60,0 s (sekund)

Informacja  Sterownik napedu ustawczego musi zapewnic¢, aby maksymalnie dozwolona liczba
rozruchéw silnika napedu ustawczego nie zostata przekroczona. Zapewnia to usta-
wienie czasu opdznienia na odpowiednio wysokg wartosé.

8.4.6. Ustawianie histerezy pozycjonera
Histereza okresla czestos¢ zatgczen. Dzigki temu mozna np. zredukowac czesto$é
zafgczen.
Ustawienie mozliwe jest tylko wtedy, gdy zachowanie adaptacyjne, parametr
Zachowanie adaptacyjne M0147 jest ustawione na Adaptecyjne | .
MP> Nastawy M0041
Pozycjoner M0145
Hister. pozycjo. OTW. M0598
Hister. pozycjo. ZAM. M0599
Wartosci domysine: 0.5 % dla OTW. i ZAMYK.
Zakres nastaw: 0,2 % do 5,0 % drogi przesterowania (z OTW. na ZAMYK.)
8.4.7. Szczelne zamykanie / catkowite otwieranie (tolerancja pozyciji krancowej dla wartosci zadanej)
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Jezeli z powodu niedoktadnos$ci analogowego sygnatu wartosci zadanej (0/4 mA lub
20 mA) nie sg osiggane pozycje krancowe, mozna ustawié tolerancje dla warto$ci
zadanej w zakresie pozycji krancowych. Przy przekroczeniu tolerancji naped przesuwa
sie dalej az do catkowitego dojechania do pozyciji krancowej. Gwarantuje to, ze naped
ustawczy catkowicie sie otwiera lub zamyka.

Nastawy M0041
Pozycjoner M0145
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Tolerancja ZAMKNIJ M0150
Tolerancja OTWORZ MO0151

Wartosci domysine:
Tolerancja ZAMKNIJ = 0,0%
Tolerancja OTWORZ = 100,0%

Zakresy nastaw: (w procentach drogi przesterowania)
Tolerancja ZAMKNIJ = 0,0-5,0%
Tolerancja OTWORZ = 95 -100,0%

8.4.8. Ograniczanie zakresu nastaw

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

M DParametr

Zakres nastawy w kierunku OTW. i/lub ZAMYK. moze by¢ ograniczony.

Zapobiega to najezdzaniu na pozycje krancowe OTW. i/lub ZAMYK. w trybie pracy
regulacyjnej. Po dojechaniu do ustawionej wartosci granicznej naped ustawczy
zatrzymuje sie.

Przy sterowaniu OTW.-ZAMYK. (tryb pracy LOKALNIE lub ZDALNIE OTW.-ZAMYK.)
ograniczenie to nie jest aktywne. Dzieki temu mozna przesung¢ armature w pozycjach
krahcowych za pomocg lokalnego panelu sterowania lub zdalnie.

Rysunek 36: Ograniczenie zakresu nastawy
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[11  Dopuszczalna droga ruchu napedu ustawczego przy sterowaniu za pomocag

wartosci zadanych

[2] Dopuszczalna droga ruchu napedu ustawczego przy sterowaniu OTW.-ZAMYK.

Wiaczanie ograniczenia

Nastawy M0041
Pozycjoner M0145
Lim. zakr. nastawy M0845

Wartos¢é domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Ograniczenie wytgczone.

Ograniczenie wigczone.

Okreslanie granic nastawy

Nastawy MO0041
Pozycjoner M0145
Ogranicz. kontroli OTW M0162
Ogranicz. kontroli ZAM. M0161

Wartosci domysine:
Ogranicz. kontroli OTW
Ogranicz. kontroli ZAM.

100.0 %
0.0 %

Zakresy nastaw: 0,0 ... 100.0 % zakresu nastawy
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8.4.9. Przelaczanie pomiedzy sterowaniem OTW-ZAMYK i sterowaniem za pomocg wartosci zadanych
W napedach z pozycjonerem mozliwe jest przetgczanie miedzy sterowaniem
OTW.-ZAMYK. (zdalnie, OTW.-ZAMYK.) i sterowaniem za pomoca wartosci
zadanych (Zdalnie WART. ZAD.).

Przelgczanie za pomoca komendy fieldbus:
W przypadku sterowania poprzez tacz fieldbus przetgczanie odbywa sie za pomocg
komendy Fieldbus POZYCJA.
Zachowanie sterujace:
- Fieldbus POZYCJA = 0 = zdalnie OTW-ZAMYK:
Naped reaguje na komendy ruchu OTW., STOP, ZAMYK.
- Fieldbus POZYCJA = 1 = Sterowanie WART.ZAD.
Naped reaguje na sygnat wartosci zadanej (np. 0,0 ... 100,0%)
Jezeli komendy ruchu nie sg przekazywane poprzez tgcze fieldbus, lecz poprzez
<wejscia dodatkowe> |lub dodatkowy <interfejs rownolegty>, do przetgczania musi
by¢ dostepne i skonfigurowane wejscie cyfrowe dla sygnatu MODE.
Konfiguracja wejscia cyfrowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).
M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116
Przyktad Uzy¢ wejscia DIN1 do przetgczania:
Parametr: Sygnat DIN 1 M0118
Wartos¢ nastawy: TRYB (oznaczenie w schemacie potgczen: MODE)

Informacja Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 4 M0126) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wieniem domysinym wejscia TRYB jest Niski - aktywny.

Przetaczanie poprzez wejscie cyfrowe MODE

Zachowanie sterujace w przypadku kodowania Niski - aktywny:

(ustawienie fabryczne)

. Wejscie TRYB = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie) = Zdalnie
WART.ZAD.:
Naped reaguje na sygnat wartosci zadanej (np. 0/4 — 20 mA).

- Wejscie TRYB = Wysoki poziom (domysinie: +24 V DC = ZDALNIE
OTW./ZZAMYK.:
Naped reaguje na komendy ruchu OTW., STOP, ZAMYK.

8.4.10. Wejscie zadanej wartosci potozenia
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W wersji Modbus RTU zadana warto$c¢ potozenia jest przesytana przez tacze fieldbus,
kanat 1 lub kanat 2.

Sterownik napedu ustawczego z dwoma dodatkowymi wejsciami analogowymi

Zadana wartos$¢ potozenia moze byc¢ tez przenoszona przez wejscie analogowe. W
takim przypadku jedno z wejs¢ AIN 1 lub AIN 2 musi by¢ skonfigurowane jako zadana
wartos¢ potozenia.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).
Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wej. analogowe M0389
Sygnat AIN 1 M0135
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Informacja

Sygnat AIN 2 M0138
Wartosé nastawy: Nastawa pozyciji

Sterownik AC reaguje tylko na dodatkowe wejscie analogowe, jezeli na wejsciu 1/0
INTERFACE (patrz schemat potgczen) wystepuje wysoki poziom (domysinie: +24
V DC).

8.4.11. Zakres wejscia zadanej wartosci potozenia
Zakres wejscia okresla zakres sygnatow, tzn. poczatkowa i korncowg warto$¢ sygnatu
wartosci zadanej. Na przyktad: 0 — 20 mA, 4 — 20 mA lub inna wartos¢.
W wersji Modbus zakres wejscia dla zadanej wartosci potozenia jest ustawiony na
0,0% ... 100,0%.
Sterownik napedu ustawczego z dwoma dodatkowymi wejsciami analogowymi
Jezeli zadana warto$¢ potozenia jest przenoszona przez wejscie analogowe, zakres
sygnatéw odpowiedniego wejscia (AIN 1 lub AIN 2) musi by¢ prawidtowo ustawiony.
Konfiguracja odbywa sie wtedy za pomocg parametréw.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.
M P> Konfiguracja urzagdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. analogowe MO0389
Niski limit AIN 1 M0133
Wysoki limit AIN 1 M0134
Wartosci domysine:
Niski limit AIN 1 =0 mA
Wysoki limit AIN 1 =20 mA
Wartosci nastawy: 0 ... 20 mA
Informacja  Przy odpowiedniej konfiguracji dolng warto$¢ graniczng Niski limit AIN 1 mozna za-
stosowac do monitorowania sygnatu wartosci zadanej. Patrz <Zachowanie ochronne
w razie zaniku sygnatu>.
8.4.12. Tryb Split Range

Warunki

Funkcja

MD

<Wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs réwnolegty>.
Funkcja <Pozycjoner> musi byé zwolniona i aktywna.

W trybie Split Range zadana wartosc¢ potozenia E1 moze zosta¢ podzielona na maks.
trzy pozycjonery. Typowym przyktadem zastosowania jest rurocigg z obejsciem
(bypass). Naped ustawczy na obejsciu reaguje na dolny zakres (np. 0 - 10 mA),
naped ustawczy na armaturze gtéwnej reaguje na goérny zakres (10 — 20 mA). Jezeli
zadana warto$¢ potozenia znajduje sie w obrebie zdefiniowanego dla odpowiedniego
napedu ustawczego zakresu wartosci zadanych, naped nastawczy zachowuje sie
jak w normalnym trybie regulacji potozenia. Jezeli zadana wartos¢ potozenia znajduje
sie powyzej lub ponizej gérnej lub dolnej granicy wartosci zadanych odpowiedniego
napedu ustawczego, naped ustawczy przesuwa sie do pozycji OTW. lub ZAMYK.

Gorna i dolng granice wartosci zadanych odpowiedniego napedu ustawczego okresla
sie poprzez jego wejscie analogowe. (<Zakres wejscia zadanej wartosci potozenia>)

Dodatkowo nalezy okresli¢ gérng i dolng granice zakresu catkowitej warto$ci zadanej
(odnoszacg sie do wszystkich napeddw ustawczych zebranych w trybie Split Range).

Aktywacja trybu Split Range
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
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Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

MD

Split range operation M01650
Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:

Funkcja <Tryb Split Range> wyfgczona.
Funkcja <Tryb Split Range> witgczona.

Ustawianie catkowitego zakresu wartosci zadanych

W trybie Split Range ustawiong tu dolng granice catkowitych wartosci zadanych
stosuje sie jako zrédto wyzwalania zachowania ochronnego: <Zachowanie ochronne
w razie zaniku sygnatu>

Nastawy MO0041

Pozycjoner M0145
Low limit wart.docelowej M01651
High limit wart.docelowej M01652

Wartosci domysine:
Low limit wart.docelowej = 0,0 mA
High limit wart.docelowej = 20,0 mA

Zakresy nastaw: 0,0 ... 20,0 mA

8.5.
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Regulator procesowy

Warunki

Wiasciwosci

Funkcja ta wymaga jednej z nastepujgcych opcji wyposazenia w napedzie ustawczym:
. Elektroniczna jednostka sterujgca z MWG (wersja Non-Intrusive)

- Potencjometr

. Elektroniczny nadajnik potozenia EWG/RWG

Pozostate warunki trybu z regulatorem procesowym:

- Regulator procesowy odblokowany i aktywny.
- Tryb pracy ZDALNY (preselektor = potozenie Zdalna obstuga).

Ponizszy rysunek pokazuje sposéb dziatania regulatora procesowego:

Regulator procesowy [2] otrzymuje zadang warto$¢ procesowg E7 i rzeczywistg
warto$¢ procesowg E4 (np. z czujnika). Z obu tych wartosci oblicza on zadang warto$¢
potozenia E1 dla pozycjonera [3]. Pozycjoner [3] porownuje warto$¢ zadang z
rzeczywistg wartoscig potozenia E2 armatury i przekazuje komendy pracy (OTW. -
ZAMYK.) napedowi ustawczemu.
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Rysunek 37: Dziatanie regulatora procesowego

[11  Sterownik napedu ustawczego

[2] Regulator procesowy

[3] Pozycjoner

[4] Naped ustawczy

[51 Nadajnik potozenia, np. EWG/RWG/MWG
[6] Czujnik

[71 Armatura

E1  Zadana wartos$¢ potozenia [wewnetrzna)
E2 Rzeczywista wartos¢ potozenia

E4  Rzeczywista wartos¢ procesowa

E7 Zadana warto$¢ procesowa

Zastosowanie Za pomocg regulatora procesowego wykonuje sie regulacje cisnienia, przeptywu,
wzgl. strumienia objetosci, poziomu napetnienia lub temperatury.

8.5.1.  Aktywacja regulatora procesowego

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

M D> Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Regulator procesu M0741

Wartosé domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Funkcja <Regulator procesowy> wytgczona.
Funkcja aktywna Funkcja <Regulator procesowy> wtgczona.

8.5.2. Ustawianie zachowania regulacyjnego regulatora procesowego

Do optymalnego dopasowania zachowania regulacyjnego regulatora procesowego
do konkretnych zastosowan stuzg 3 typy regulatoréw.
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MD

P regulator

Zastosowanie regulatora
P

PI regulator

Zastosowanie regulatora
PI

PID regulator

Zastosowanie regulatora
PID
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Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Regulator PID MO0887

Wartos¢ domysina: Pl regulator

Wartosci nastawy:

Regulator P reaguje bezposrednio (tzn. nieinercyjnie) na odchytke regulacyjng i
wzmacnia sygnat wejsciowy (réznice regulacyjng) proporcjonalnie do ustawionego
wzmocnienia. Ustawiany parametr: Proport. gain Kp M0744

Rysunek 38: Odpowiedz skokowa regulatora P
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Do niekrytycznych regulacji, w ktérych mozna zaakceptowaé trwate odchytki
regulacyjne w razie wstgpienia usterek, np. uktady regulaciji cinienia, przeptywu,
poziomu napetnienia i temperatury.

Regulator Pl sktada sie ze wspétczynnika regulatora P, ktéry reaguje bezposrednio
(tzn. nieinercyjnie) na odchytke regulacyjng, oraz wspétczynnika I, ktory integruje
czasowo sygnat wejsciowy (roznice regulacyjng). Dzieki tej dodatkowej statej czasowe;j
wspotczynnika | wartos¢ wyjsciowa uzyskuje wolniej zadany stan (tzn. obwod regulaciji
staje sie bardziej bierny), jednakze doktadno$¢ regulacji zwigksza sie (mniejsza
odchyitka regulacyjna). Parametr do ustawiania statej czasowej: Reset time Ti M0745

Rysunek 39: Odpowiedz skokowa regulatora Pl

Szybkie obwody regulacji, ktére nie zezwalajg na trwate odchytki regulacyjne, np.
uktady regulacji cisnienia, temperatury i regulacje proporcjonalne.

Regulator PID zawiera w poréwnaniu z regulatorem Pl dodatkowy jeszcze
wspotczynnik D, ktéry uwzglednia zmiane odchyiki regulacyjnej (szybkos¢ zmiany).
Wspdtczynnik D reaguje bardzo szybko na zmiany, reagujgc duzymi amplitudami
nawet na mate roéznice regulacyjne. Parametr do ustawiania wspotczynnika D: Rate
time Td M0746

Rysunek 40: Odpowiedz skokowa regulatora PID
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Do precyzyjnych i wysoko dynamicznych regulacji, ktére nie dopuszczajg trwatych
odchytek regulacyjnych.



Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Funkcje aplikacyjne

8.5.3.  Zrédto wartosci zadanych (wejscie zadanej wartosci procesowej)

MDD Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Zrodlo wart. zad. M0743

Wartos¢ domysina: I/O interfejs

Wartosci nastawy:

I/O interfejs Zadana warto$¢ procesowa jest podawana przez wejscie analogowe (AIN 1 lub AIN
2) interfejsu 1/0.

Fieldbus interfejs
Zadana wartos¢ procesowa jest podawana przez fgcze Fieldbus.

Internal setpoint Zadana warto$¢ procesowa jest generowana wewnetrznie przez sterownik napedu
ustawczego. Parametr Internal setpoint 1 M0749 / Internal setpoint 2 M0750

Informacja  Aby uzy¢ wewnetrznej wartosci zadanej 2, musi by¢ skonfigurowane wejscie cyfrowe.

8.5.4. Zachowanie przy zaniku zadanej wartosci procesowej

MP> Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Beh. setpoint failure MQ0747

Wartos¢ domysina: Internal setpoint 1

Wartosci nastawy:

Internal setpoint 1 W razie zaniku sygnatu zadanej wartosci procesowej sterownik napedu ustawczego
przetgcza na wewnetrzng wartos¢ zadang 1. Parametr Internal setpoint 1 M0749

Internal setpoint2 W razie zaniku sygnatu zadanej warto$ci procesowej sterownik napedu ustawczego
przetgcza na wewnetrzng wartos¢ zadang 2. Parametr Internal setpoint 2 M0750

Failure behaviour W razie zaniku sygnatu zadanej wartosci procesowej aktywowane jest zachowanie
ochronne. Parametr Zachowanie w awarii M0378

Last setpoint W razie zaniku sygnatu zadanej wartosci procesowej ostatnia dostepna zadana
wartos¢ procesowa jest nadal stosowana jako wartos¢ zadana.

8.5.5. Praca inwersyjna

Standardowo armatura jest otwierana przez naped regulacyjny, gdy rzeczywista
warto$¢ procesowa jest mniejsza niz zadana wartos¢ procesowa. Zaleznie od procesu
moze by¢ jednak konieczne, ze armatura zamyka sie, jezeli rzeczywista wartos¢
procesowa jest mniejsza niz zadana wartos$¢ procesowa. W takim przypadku regulator
procesowy jest przetgczany przez parametry na prace inwersyjna.

MDD  Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Inverse operation M0748

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Praca inwersyjna wytaczona.
Funkcja aktywna Praca inwersyjna wtgczona.

8.5.6. Wewnetrzna zadana wartos¢ procesowa

Za pomoca tego parametru mozna ustawi¢ wewnetrzng zadang warto$¢ procesowa.
Wewnetrzng zadang warto$¢ procesowg stosuje sie, jezeli:

. parametr Zrodlo wart. zad. M0743 jest ustawiony na warto$¢ Internal setpoint
albo

. parametr Beh. setpoint failure M0747 jest ustawiony na wartos¢ Internal setpoint
1 lub Internal setpoint 2 .
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MD  Nastawy MO0041
Regulator procesu M0742
Internal setpoint 1 M0749
Internal setpoint 2 M0750

Wartos¢ domysina: 50.0 %
Zakres nastawczy: 0,0 ... 100.0 %

8.5.7. Procedura konfiguracji

Nastawa regulatora procesowego zalezy w duzym stopniu od obszaru zastosowania
regulatora. W wiekszosci zastosowan wystarczy regulator PI.

Sposob postepowania 1.  Stosowanie w funkcji regulatora PI, tzn. ustawi¢ parametry w nastepujacy

sposob:
- Wzmocnienie proporcjonalne Kp = 1
- Czas wyregulowania Tn =1 000 s
- Czas rézniczkowania Tv =0

2. Wzmocnienie proporcjonalne Kp podwoi¢ do czau, az obwdd regulacyjny zacznie
wibrowad.

3. Zredukowa¢ wzmocnienie proporcjonalne Kp na 60% ustawionej wartosci.

4. Zmniejszy¢ czas wyregulowania Tn, az réznica regulacyjna bedzie réwna zeru.

8.5.8. Ustawianie wzmocnienia proporcjonalnego Kp

Wspodtczynnik P zmienia w razie wystgpienia réznicy regulacyjnej bezposrednio (tzn.
nieinercyjnie) wielkos¢ parametrowg proporcjonalnie do réznicy regulacyjne;j.

Jezeli nawet mata odchytka regulacyjna wymaga duzej zmiany potozenia armatury,
nalezy zwigkszy¢ wzmocnienie proporcjonalne Kp.

Informacja Jezeli reakcja jest zbyt gwattowna (przeregulowanie), nalezy zmniejszyc te wartosc.
Jezeli reakcja jest zbyt staba, nalezy zwigkszy¢ te wartosc.

MP> Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Proport. gain Kp M0744

Wartosé domysina: 1.0
Zakres nastawczy: 0,1 ... 10.0

8.5.9. Ustawianie czasu wyregulowania Tn

Czas wyregulowania okresla wspodtczynnik | regulatora. Im system jest bardziej
bierny, tym wieksza warto$¢ powinna by¢ tu ustawiona.
Informacja - W razie tendencji do wibracji nalezy zwiekszy¢ warto$¢ Tn.
. W przypadku zbyt biernych reakcji nalezy zmniejszy¢ wartos$¢ Tn.
. Wartos¢ poczatkowa przy szybkich procesach (np. cisnienie): 10 s
. Wartos¢ poczatkowa przy wolnych procesach (np. temperatura): 1000 s

MP> Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Reset time Ti M0745

Wartos¢é domysina: 1000 s (sekundy)

Zakres nastaw: 1 ... 1000 s

8.5.10. Ustawianie czasu rézniczkowania Tv

Czas rozniczkowania okresla wspétczynnik D regulatora. Zazwyczaj nie jest tu
konieczna nastawa (= 0), gdyz naped ustawczy wraz z armaturg — z powodu czasu
przesterowania — nie reaguje gwattownie na nagtg réznice regulacyjng.
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Informacja

MD

W razie tendencji do wibracji nalezy zwiekszy¢ wartos¢ Tv.
Wartos¢ poczatkowa dla napedow ustawczych: 0 s

Nastawy MO0041
Regulator procesu M0742
Rate time Td M0746

Wartos¢ domysina: 0 s (sekundy)
Zakres nastaw: 1 ... 100 s

8.5.11. Zrédto wartosci rzeczywistych (wejscie rzeczywistej wartosci procesowej)

MD

I/0O interface

Fieldbus interface

Nastawy M0041
Regulator procesu M0742
Actual value source M0756

Wartos¢ domysina: 1/O interface

Wartosci nastawy:

Rzeczywista warto$¢ procesowa jest podawana przez wejscie analogowe (AIN 1 lub
AIN 2) interfejsu 1/0.

Rzeczywista warto$¢ procesowa jest podawana przez tgcze Fieldbus.

8.6. Tryb taktowania

Warunki

Wiasciwosci

Funkcja ta wymaga jednej z nastepujgcych opcji wyposazenia w napedzie ustawczym:
Elektroniczna jednostka sterujgca (wersja Non-Intrusive)

Potencjometr
Elektroniczny nadajnik potozenia EWG/RWG

W trybie taktowania mozna przedtuzy¢ czas przesterowania w zakresach cze-
sciowych lub w petnym zakresie nastawczym.

Tryb taktowania mozna niezaleznie uaktywnic dla kierunku OTW. i ZAMYK.
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Rysunek 41: Tryb taktowania
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[11  Odcinek taktu OTW.

[2] Odcinek taktu ZAMYK.

P1  Poczatek taktu

P2  Koniec taktu

t1 Czas przesterowania w trybie normalnym
t2 Czas przesterowania w trybie taktowania
t3 Czas ruchu

t4 Czas pauzy

8.6.1.  Aktywacja trybu taktowania

Funkcja nie aktywna

Funkcja aktywna

Tryb taktowania mozna niezaleznie uaktywnic dla kierunku OTW. i ZAMYK.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
Funkcja taktujgca ZAM. M0156
Funkcja taktujgca OTW. M0206

Wartos¢ domysina: Funkcija nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja <Tryb taktowania> wytgczona.

Funkcja <Tryb taktowania> wyfgczona.

8.6.2.  Tryb pracy dla taktowania
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Tryb taktowania mozna uaktywnic dla trybu pracy Lokalnie i /lub Zdalnie.

Nastawy MO0041
Funkcja taktujgca M0142
Rodz. pracy taktujgcej ZAMKNIJ MO0157
Rodz. pracy taktujgcej OTWORZ M0207

Wartos¢é domysina: Off Oba kierunki
Wartosci nastawy:

Off Tryb taktowania jest wyt.
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Zdalne Tryb taktowania jest aktywny w trybach pracy: ZDALNY, ZDALNY II, Fieldbus
Lokalne Tryb taktowania jest aktywny w trybach pracy: LOKALNY, Service

Zdalneilokalne Tryb taktowania jest aktywny w trybach pracy: ZDALNY, ZDALNY Il, Fieldbus,
LOKALNY, Service

Informacja  Generator impulséw mozna zmostkowac w <Tryb pracy awaryjnej>.

8.6.3. Poczatek i koniec taktu

Poczatek i koniec cyklu mozna ustawia¢ oddzielnie dla obu kierunkow.

MP> Nastawy M0041
Funkcja taktujgca M0142
Koniec cyklu ZAMKNIJ M0152
Poczatek cyklu ZAMKNIJ M0153
Poczatek cyklu OTWORZ MO0154
Koniec cyklu OTWORZ MO0155

Wartosci domysine:

Koniec cyklu ZAMKNIJ = 0.0 %

Poczatek cyklu ZAMKNIJ = 100.0 %
Poczatek cyklu OTWORZ = 0.0 %
Koniec cyklu OTWORZ = 100.0 %
Zakresy nastaw:

Koniec cyklu ZAMKNIJ = 0,0-99,9 %
Poczatek cyklu ZAMKNIJ = 0,1 -100,0 %
Poczatek cyklu OTWORZ = 0,0-99,9 %
Koniec cyklu OTWORZ = 0,1-100,0 %

8.6.4. Czasy pracy i pauzy

Czasy pracy i przerwy mozna ustawia¢ oddzielnie dla kierunkéw OTW i ZAMYK.

MD>  Nastawy MO0041
Funkcja taktujgca M0142
Czas pracy ZAMKNIJ M0163
Czas przerwy ZAMKNIJ M0164
Czas pracy OTWORZ MO0165
Czas przerwy OTWORZ M0166

Wartosci domysine: 00:05,0 min : s (= 5 sekund; dla wszystkich czaséw pracy i
pauzy)

Zakresy nastaw: 00:01,0 ... 30:00,0 min : s (= 1 sekunda do 30 minut; dla wszystkich
czasOw pracy i pauzy)

8.7. tacze Modbus

8.7.1. Adres magistrali (adres slave)

Adres magistrali, jak opisano w tym miejscu, mozna recznie wpisac lokalnie za
pomocg przyciskow.

M D
Nastawy MO0041
Modbus M0341
MD1 slave address M0342
MD2 slave address M0409
Wartos¢ domysina: 247

Zakres nastaw: 1 ... 247
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Informacja

Parametr MD2 slave address jest dostepny tylko wtedy, gdy parametr Redundancy
MOB800 jest ustawiony na warto§¢ AUMA redundancy 1. W ustawieniach AUMA re-
dundancy 2 i Loop redundancy adres drugiego kanatu jest przydzielany automatycz-
nie: MD1 slave address = MD2 slave address

8.7.2.

Szybkos¢ transmisji danych

MD

Informacja

Nastawy M0041
Modbus MO0341
Baud rate M0343

Wartos¢ domysina: Auto-detect

Zakres nastaw: 9,6 ... 115,2 kbit/s

Ustawienie szybkosci transmisji danych musi odpowiadac¢ ustawieniu w cztonie Ma-
ster.

8.7.3.

Parzystos¢ / Bit stopu

MD

Informacja

Nastawy MO0041
Modbus M0341
Bit parzystosci/stopu M0782

Wartosé domysina: Parzysty, 1 bit stopu

Zakresy nastaw:
Parzysty, 1 bit stopu
Nieparzysty, 1 bit stopu
Brak, 2 bity stopu

Brak, 1 bit stopu

Ustawienie parzystosci musi odpowiadac ustawieniu w cztonie Master.

8.7.4.

Czas monitorowania

MD

Czas monitorowania potgczenia Modbus.

Czas ten powinien by¢ wiekszy niz czas cyklu transferu danych Modbus do wszystkich
podtgczonych urzgdzen. Jezeli w ciggu tego czasu nie odebrano waznego telegramu
Modbus, nastepuje wyjscie ze stanu “DATA EX” i ewent. inicjalizacja zachowania
ochronnego lub zmiany kanatu.
Nastawy M0041
Modbus M0341
Monitoring czasu MQ781

Wartos¢ domysina: 15 s (sekundy)
Zakres nastaw: 0...60 s

8.7.5.
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Response Timeout

MD

Jezeli aplikacja AUMATIC nie odpowie w ciggu ustawionego tu czasu na zgdanie
Modbus, tgcze Modbus zareaguje na to zadanie Modbus kodem wyjatku 6 (Busy
Acknowledge).

Nastawy M0041
Modbus M0341
Czas odpowiedzi M0916

Wartosé domysina: 2,5 s (sekundy)
Zakres nastaw: 0,1...5,0s
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8.7.6. Redundancja

Redundancje, jak opisano w tym miejscu, mozna recznie wpisac lokalnie za pomocg
przyciskow.

MDD
Konfiguracja urzadz. M0054
Modbus MO0799
Redundancy MO0800

Wartosé domysina: Brak redundancji
Wartosci nastawy:
Brak redundancji  Brak redundanc;ji

AUMA redundancy 1 Redundantna topologia liniowa z uniwersalnym zachowaniem redundancyjnym
zgodnie z redundancjg AUMA typu .

AUMA redundancy 2 Redundantna topologia liniowa z uniwersalnym i synchronicznym zachowaniem
redundancyjnym zgodnie z redundancjg AUMA typu II.

Loop redundancy Redundantna topologia pierscieniowa w potaczeniu ze stacjg nadrzedng SIMA

Informacja Szczegdtowe informacije dotyczgce rodzajow redundancii - patrz podrecznik Integracja
magistrali Modbus.

8.7.7. Telegramy odpowiedzi (Response) w przypadku redundancji AUMA typu Il

W przypadku redundancji AUMA 1l telegramy odpowiedzi mozna wysytaé na obu
kanatach.

M D
Konfiguracja urzgdz. M0053
Modbus M0799
Zachowanie TxM0801

Wartos¢é domysina: Tx active channel

Wartosci nastawy:
Tx active channel Telegramy odpowiedzi (Response) sg wysytane tylko przez aktywny kanat.

Tx both channels  Telegramy odpowiedzi (Response) sg wysytane przez oba kanaty, aktywny i pasywny.

8.8. Dodatkowe wejscia na magistrali fieldbus

Sterownik napedu ustawczego z tgczem fieldbus moze by¢ wyposazony w dodatkowe
wejscia cyfrowe i analogowe. Zaleznie od wyposazenia dostepnych jest maks. 6
wejs¢ cyfrowych (domysinie: 24 V DC) i dwa wejscia analogowe 0/4 — 20 mA.

Jezeli dostepne sg wejscia dodatkowe, komendy ruchu mozna realizowa¢ zaréwno
przez magistrale Fieldbus, jak i wejscia dodatkowe.

Do recznego przetgczania miedzy tgczem fieldbus a wejsciami dodatkowymi musi
by¢ dostepne i skonfigurowane wejscie cyfrowe.

Do automatycznego przetgczania (w razie awarii magistrali fieldbus)) konieczna jest
funkcja <Automatyczne przetgczanie I/O (w razie awarii magistrali fieldbus)>.

Konfiguracja wej$¢ dodatkowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

M P> Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116
Sygn. wej. analogowe MO0389

Przyktad - Stosowac wejscia cyfrowe DIN od 2 do 4 dla komend ruchu:
Sygnat DIN 2 M0120 = ZAMKNIJ
Sygnat DIN 3 M0119 = OTWORZ
Sygnat DIN 4 M0118 = STOP
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Informacja

- Stosowac wejscie cyfrowe DIN 6 do recznego przetgczania:
Sygnat DIN 6 M0121 = |/Q interface (oznaczenie w schemacie potgczen: In-
terfejs 1/0

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowaé. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 6 M0128) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Reczne przelaczanie za pomoca wejscia Interfejs 1/0

Zachowanie sterujace w przypadku kodowania Wysoki - aktywny
(ustawienie fabryczne)

- Wejscie I/O interface = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie):
Sterownik napedu ustawczego reaguje tylko na sygnaty poprzez magistrale
fieldbus.

Wejscie /O interface = Wysoki poziom (domysinie: +24 V DC):

Sterownik napedu ustawczego reaguje tylko na sygnaty wejs¢ dodatkowych.
Komunikacja magistrali Fieldbus z nadrzednym systemem sterowania jest
utrzymywana niezaleznie od rozktadu sygnatéw na wejsciach dodatkowych.

8.9.
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Kombinacja Fieldbus - interfejs rownolegly

MD

Przyktad

Informacja

Sterownik napedu ustawczego z fgczem fieldbus moze by¢ dodatkowo wyposazony
w interfejs rownolegty. Zaleznie od wyposazenia interfejs rownolegty posiada maks.
6 wejs¢ cyfrowych (domysinie: 24 V DC) i maks. dwa wejscia analogowe 0/4 — 20
mA.

W tej wersji kombinowanej komendy ruchu mogg by¢ realizowane zaréwno przez
magistrale Fieldbus, jak i przez wejscia interfejsu rownolegtego (interfejs I1/O).

Do recznego przetgczania miedzy tgczem Fieldbus a interfejsem réwnolegtym musi
by¢ dostepne i skonfigurowane wejscie cyfrowe.

Do automatycznego przetgczania (w razie awarii magistrali) konieczna jest funkcja
<Automatyczne przetgczanie I/O (w razie awarii magistrali)>.

Konfiguracja wejs¢ interfejsu rownolegtego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzgdz. M0053

I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116
Sygn. wej. analogowe M0389

Stosowac wejscia cyfrowe DIN od 2 do 4 dla komend ruchu:
Sygnat DIN 2 M0120 = ZAMKNIJ

Sygnat DIN 3 M0119 = OTWORZ

Sygnat DIN 4 M0118 = STOP

- Stosowac wejscie cyfrowe DIN 6 do recznego przetgczania:
Sygnat DIN 6 M0121 = I/Q interface (oznaczenie w schemacie potgczen: In-
terfejs 1/0

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 6 M0128) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Reczne przetaczanie za pomoca wejscia Interfejs 1/0
Zachowanie sterujace w przypadku kodowania Wysoki - aktywny
(ustawienie fabryczne)

- Wejscie I/O interface = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie):
Sterownik napedu ustawczego reaguje tylko na sygnaty poprzez magistrale
fieldbus.
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Wejscie I/O interface = Wysoki poziom (domysinie: +24 V DC):

Sterownik napedu ustawczego reaguije tylko na sygnaty interfejsu réwnolegtego.
Komunikacja magistrali Fieldbus z nadrzednym systemem sterowania jest
utrzymywana niezaleznie od rozkfadu sygnatéw na wejsciach interfejsu rowno-
legtego.

Przetaczanie na kanat pasywny
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.
M D Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178

Aktywacja M0212
Fieldbus operation M1236

Wartos¢ domysina: Commands&feedback
Wartosci nastawy:

Commands&feedback Komendy ruchu moga by¢ realizowane zaréwno przez magistrale Fieldbus, jak i
przez interfejs réwnolegty (interfejs 1/0).

Feedback only Komendy ruchu sg dozwolone tylko poprzez interfejs rownolegty (interfejs 1/0). Za
pomocg magistrali Fieldbus sg zgtaszane tylko sygnaty zwrotne.

8.10. Automatyczne przetaczanie I/O (w razie awarii magistrali fieldbus)

Warunki  Funkcja mozliwa jest tylko w kombinacji wejs¢ dodatkowych lub kombinaciji interfejsu
réwnolegtego (I/0O) i tacza Fieldbus.

Wilasciwosci  Przy wigczonej funkcji, w przypadku awarii komunikacji tacza Fieldbus nastepuje
automatyczne przetgczenie na interfejs rownolegty (I/O).

Przetgczanie odbywa sie przed wigczeniem <Zachowanie ochronne> lub
<Zachowanie AWARYJNE>.

Aktywacja automatycznego przelaczania I/O
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

M D Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
Auto change-over /0 M0790
Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Funkcja <Automatyczne przetgczanie I/O (w razie awarii magistrali fieldbus)>

wylgczona

Funkcja aktywna Funkcja <Automatyczne przetgczanie I/O (w razie awarii magistrali fieldbus)>
wigczona.

8.11. Funkcje przylagcza swiattowodu (LWL)

Warunki Modut swiattowodowy lub transoptor $wiattowodowy (w napedach ustawczych Ex)
w sterowniku napedu ustawczego.

8.11.1. Wiaczanie / wylagczanie monitorowania swiatlowodu

Sterownik napedu ustawczego monitoruje sygnat Swiattowodowy pod kgtem btedéw
komunikacji, potgczenia i sity sygnatu.

MDD
Konfiguracja urzadz. M0053
FOC potagcznie M0600
FO monitor. przewodu MO0709

Wartos¢ domysina: On (not final device)
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Wartosci nastawy:
On (not final device) = Monitorowanie jest wigczone.

W razie przerwania potgczenia swiattowodowego nastepuje komunikat. Ostrzezenie
LWL

Off (urzadz. koncowe) Monitorowanie jest wytgczone.

Ustawienie to stosuje sie, gdy naped ustawczy jest ostatnim cztonem w topologii
liniowej badz dla wszystkich napeddw w topologii gwiazdowe;.

8.11.2. Topologia swiattowodu, kontrola nastawy
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: .

MDD
Konfiguracja urzadz. M0053
FOC potacznie M0600
FO topologia M0637

Wartos¢é domysina: Gwiazda / linia
Wartosci nastawy:
Gwiazda/linia Topologia gwiazdowa / liniowa

Pierscien Topologia pier$cieniowa

8.11.3. Szybkosc¢ transmisji danych swiatlowodu, kontrola nastawy
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: .

MDD
Konfiguracja urzadz. M0053
FOC potacznie M0600
FO transfer kbit/s M0642

Wartos¢ domysina: Auto-detect
Wartosci nastawy:
Auto-detect Automatyczny wybdr szybkosci transmisji danych

9.6 kbit/s — 12000 kbit/s  Ustawienie zalezne od systemu fieldbus i modutu swiattowodowego, wzgl. transoptora
Swiattowodowego.

8.12. Funkcja Bypass

Zastosowanie Funkcja Bypass jest stosowana np. w przewodach sieci cieptowniczej. W przypadku
wysokiego cisnienia w przewodach nie mozna uruchomic¢ zasuwy gtéwnej armatury,
w zwigzku z czym przed witgczeniem konieczne jest wyréwnanie cisnienia przez
armature obejsciowg (bypass).

Warunki - <Wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs rownolegty>.

Sposob dziatania Dwa cziony sterujgce — gtdéwna armatura i armatura obejsciowa (bypass) — sg
sprzegane ze sobg przez sygnaty zwalniajgce Bypass Sync In i By-pass Sync Out.
Komenda ruchu moze by¢ wykonana tylko wtedy, gdy jeden z obu napedow
ustawczych wyda drugiemu napedowi sygnat wyzwalajgcy. Zwolnienie zalezy od
pozycji krancowej. Gwarantuje to, ze mozliwe jest wykonanie tylko nastepujacych
komend ruchu:

- Gtéwna armatura moze przesuwac sie tylko w kierunku OTW. lub ZAMYK., je-
zeli armatura obejsciowa znajduje sie w pozycji krancowej OTW.
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Zachowanie awaryjne

M D

Rysunek 42: Sposoéb dziatania

Komunikat Komunikat
Interlock Bypass Sygnat AWARYJNY Interlock Bypass

Komenda ruchu Komenda ruchu
OTW. OTW.
STOP STOP

ZAMYK. Sygnat zwalniajacy ZAMYK.
Bypass Sync o

Gtéwna armatura Armatura obejsciowa (Bypass)
Tabela 9: Reakcja gtéwnej armatury na potozenie armatury obejsciowej (bypass)
Armatura obejsciowa (bypass) Gtéwna armatura
Potozenie Sygnat zwalniajacy Zwolnienie
Bypass Sync OUT (mozliwe komendy ruchu)
Pozycja krancowa Wysoki poziom (zwolnienie) W kierunku OTW. i ZAMYK.
OoTw. (domyslInie: +24 V DC)
inne potozenie Niski poziom (blokada) ruch jest niemozliwy1)

(0 V DC, wzgl. otwarte wejscie)

1) W przypadku komendy ruchu pojawia si¢ komunikat “Interlock Bypass” (brak zwolnienia).

Tabela 10: Reakcja armatury obejsciowej (bypass) na potozenie gtéwnej armatury

Gltoéwna armatura Armatura obejsciowa (bypass)
Potozenie Sygnat zwalniajacy Zwolnienie

Bypass Sync OUT (mozliwe komendy ruchu)
Pozycja krancowa Wysoki poziom (zwolnienie) W kierunku OTW. lub ZAMYK.
ZAMYK. (domyslInie: +24 V DC)
inne potozenie Niski poziom (Interlock) w kierunku OTW. lub ZAMYK.")

(0 V DC, wzgl. otwarte wejscie)

1) W przypadku komendy ruchu w kierunku ZAMYK. pojawia si¢ komunikat ,Interlock Bypass” (brak
zwolnienia).

Dla zachowania awaryjnego funkcji Bypass obowigzujg te same wtasciwosci jak dla
funkcji <Zachowanie AWARYJNE> z nastepujgcymi odchytkami:

W sytuacji awaryjnej oba sterowniki napedu ustawczego odbierajg jednoczesnie
sygnat AWARYJNY. Tym sygnatem uruchamiana jest operacja awaryjna specjalnie
zdefiniowana dla funkcji Bypass. (Dlatego w funkcji <Zachowanie AWARY JNE>
parametr EMCY operacje M0204 jest niedostepny).

Przebieg operacji awaryjnej

1. Najpierw uruchamiana jest armatura obejsciowa (bypass).

2.  Po catkowitym otwarciu armatury obejsciowej zamykana jest gltdbwna armatura.
3. Pozamknieciu gtéwnej armatury zamykana jest armatura obej$ciowa.

Konfiguracja wejs¢ cyfrowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
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Przykitad

Informacja

MD

Przyktad

Sygn. wej. cyfrowe M0116
Wejscia DINS uzywac dla sygnatu Bypass Sync In:
Wejscia DIN6 uzywac dla sygnatu EMERGENCY:
Wartosci nastawy:

. Sygnat DIN 5 M0122 = By-pass Sync In
(oznaczenie w schemacie potgczen: BYPASS SYNC IN)
- Sygnat DIN 6 M0121 = EMERGENCY
(oznaczenie w schemacie potgczen: AWNARIA/EMERGENCY)

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 6 M0128) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Konfiguracja wyjs¢ cyfrowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. cyfrowe MO0110

Uzy¢ wyjscia DOUT®6 dla sygnatu Bypass Sync Out:
Parametr: Sygnat DOUT 6 M0111

Wartos¢ nastawy: Bypass Sync Out (oznaczenie w schemacie potgczen: BYPASS
SYNC OUT)

8.12.1. Aktywacja funkcji Bypass

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

By-pass function M0941

Wartos¢é domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja Bypass wytgczona.

Funkcja Bypass wigczona.

8.12.2. Konfiguracja aplikacji Bypass

MD

Main valve
By-pass valve

Napedy ustawcze dla obu czionéw sterujgcych (armatur) nalezy skonfigurowac
odpowiednio do ich zastosowania (gtéwna armatura lub armatura obejsciowa).

Nastawy M0041
By-pass function M0942
By-pass application M0943

Wartosé domysina: Main valve
Wartosci nastawy:
Naped ustawczy dla giéwnej armatury.

Naped ustawczy dla gtéwnej armatury.

8.13. Funkcja Lift Plug Valve (LPV)

Zastosowanie
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Zawor "Lift Plug Valve" to specjalna armatura, ktérej czton odcinajgcy przy otwieraniu
lub zamykaniu musi by¢ najpierw "podniesiony" z gniazda lub blokady przed jego
obréceniem. Umozliwia to zablokowanie armatury i/lub wyréwnanie cisnienia przed
obréceniem czionu odcinajgcego. Po osiggnieciu potozenia kraricowego nalezy
ponownie opusci¢ czton odcinajgcy. Armatury takie stosuje sie szczegdlnie przy
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Warunki

Sposob dziatania

wysokich réznicach cisnien (wyréwnanie ci$nienia) oraz w obszarach krytycznych
pod wzgledem bezpieczenstwa (blokada).

- Zawsze wymagane sg dwa sterowniki napedu ustawczego, z ktérych jeden
petni funkcje napedu gtéwnego (HA), a drugi napedu pomocniczego (NA).

. W celu zapewnienia petnej funkcjonalnosci sterownik napedu gtéwnego wymaga
dodatkowego <interfejsu rownolegtego> /O Interface 2.

Ze wzgledu na specjalng budowe armatur LPV mozliwa jest tylko praca OTW.-
ZAMYK. (bez pracy regulacyjnej). Aby jg umozliwié, stosuje sie dwa napedy ustawcze
pracujgce w systemie Master-Slave z napedem gtéwnym (obracanie) i napedem
pomocniczym (podnoszenie). Dla systemu sterowania "widoczny” jest jednak tylko
jeden naped ustawczy lub sterownik napedu ustawczego, tzn. naped pomocniczy
jest catkowicie sterowany i monitorowany przez naped gtéwny. Komunikacja miedzy
napedem giéwnym i pomocniczym odbywa sie przez dodatkowy <interfejs réownolegty>
I/O Interface 2.

Rysunek 43: Schemat sposobu dziatania armatury Lift Plug Valve

Opusé czton odcinajacy
Armatura znajduje
sie w potozeniu OTW.

Armatura znajduje sie Podnies czion Obréc czion
w potozeniu ZAMYK. odcinajacy odcinajgcy o 90°

Naped gtéwny moze przesuwac sie generalnie tylko w kierunku OTW. lub ZAMYK.,
jezeli naped pomocniczy jest catkowicie otwarty. Jest to gwarantowane przez
komunikat napedu pomocniczego na wejscie cyfrowe LPV Sync In napedu gtéwnego
po dojechaniu napedu pomocniczego do potozenia krancowego OTW. Naped
pomocniczy moze sie przesuwac generalnie tylko w kierunku ZAMYK., jezeli naped
gtéwny znajduje sie w pozycji krancowej OTW. lub ZAMYK. Jest to gwarantowane
przez odpowiedni komunikat napedu gtéwnego na wejscie cyfrowe LPV Sync In
napedu pomocniczego. W kierunku OTW. naped pomocniczy moze przesuwac sie
zawsze.

Jezeli naped gtowny otrzyma komende do ruchu w kierunku OTW. lub ZAMYK.,
przekazuje on najpierw napedowi pomocniczemu komende do ruchu w kierunku
OTW. Dopiero gdy naped pomocniczy zgtosi dojechanie do potozenia krancowego
OTW., naped gtéwny sam wykonuje aktywng komende ruchu i przekazuje, po
osiggnieciu wymaganego potozenia krancowego, napedowi pomocniczemu sygnat
do ruchu do potozenia krancowego ZAMYK.
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Naped gtowny (HA)

Naped pomocniczy (NA)

76

Informacja

MD

Rysunek 44: Schemat komunikatéw i komend ruchu miedzy napedem gtéwnym i
pomochiczym oraz komunikatow napedu gtdwnego do nadrzednego systemu stero-

wania
Nadrzedny Naped gltowny
system
sterowania
LPV Sync
= LPV Sync
_ Poz. kraficowa ZAMYK. < Poz. kraricowa ZAMYK,
. Poz. kraficowa OTW.
Preselektor ZDALNIE
< _,Preselektor ZDALNIE
-+
Usterka . Syl O

LPV SA-OTWORZ

LPV SA-ZAMKNIJ

Naped
pomocniczy

Przyktad konfiguracji wejs¢ cyfrowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4)

Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Uzy¢ wejscia DIN 7 dla sygnatu LPV system ok,

uzy¢ wejscia DIN 8 dla sygnatu LPV end position CL,
uzy¢ wejscia DIN 9 dla sygnatu LPV Sync In,

uzy¢ wejscia DIN 10 dla sygnatu LPV sel.sw.Remote:
Wartosci nastawy:

Sygnat DIN 7 M0383
Sygnat DIN 8 M0390 LPV end position CLOSED (SA)
Sygnat DIN 9 M0391 LPV Sync In

Sygnat DIN 10 M0392 = LPV sel. sw. REM (SA)

Uzy¢ wejscia DIN 1 dla sygnatu LPV Sync In,
uzy¢ wejscia DIN 2 dla sygnatu (ruch) ZAMKNIJ,
uzyé wejécia DIN 3 dla sygnatu (ruch) OTWORZ,

Wartosci nastawy:

LPV system ok (SA)

Sygnat DIN 1 M0117 = LPV SyncIn
Sygnat DIN2 M0120 = ZAMKNIJ
Sygnat DIN 3 M0119 = OTWORZ

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowaé. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 7 M0393) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-

wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Przyktad konfiguracji wyjs¢ cyfrowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4)

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
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Naped gtéwny (HA)

Naped pomocniczy (NA)

Informacja

Wymienione sg tylko wyjscia do sterowania napedem pomochiczym, wyjscia do
nadrzednego systemu sterowania sg ustawione domysinie (np. Potozenie ZAMKNIJ,
Potozenie kranc. OTW., Przetgcznik ZDALNE, Btad (Cfg))

Uzy¢ wejscia DOUT 8 dla sygnatu LPV SA-ZAMKNIJ,
uzy¢ wejécia DOUT 9 dla sygnatu LPV SA-OTWORZ,
uzy¢ wejscia DOUT 10 dla sygnatu LPV Sync Out,
Wartosci nastawy:

Sygnat DOUT 8 M0398 = LPV run CLOSE (SA)
Sygnat DOUT 9 M0399 = LPV run OPEN (SA)
Sygnat DOUT 10 M0400 = LPV Sync Out

Uzy¢ wejscia DOUT 1 dla sygnatu System ok,

uzy¢ wejscia DOUT 2 dla sygnatu Potozenie ZAMKNIJ,
uzy¢ wejscia DOUT 3 dla sygnatu LPV Sync Out,
uzy¢ wejscia DOUT 4 dla sygnatu Przetgcznik ZDALNE,

Wartosci nastawy:

Sygnat DOUT 1 M0109 = System ok

Sygnat DOUT 2 M0115 = Potozenie kranc. ZAM.
Sygnat DOUT 3 M0114 = LPV Sync Out
Sygnat DOUT 4 M0113 = Przetgcznik ZDALNE

Logike wyjs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DOUT 1 M0102) wyjscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny.
Ustawienie domysine to Wysoki - aktywny.

8.13.1. Aktywacja funkcji LPV

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

LPV function M1087

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja wytgczona.

Funkcja wtgczona.

8.13.2. Konfiguracja typu napedu LPV

MD

MA master actu./rotat.

SA slave act./stroke

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

W przypadku stosowania funkcji LPV nalezy zdefiniowac¢ dla kazdego sterownika
napedu ustawczego, czy steruje on pracg napedu gtdwnego, czy tez napedu
pomochiczego.

Nastawy MO0041
Lift Plug Valve M1089
Wyb.nap. gtéw./pomoc. M1090

Wartosé domysina: MA master actu./rotat.

Wartosci nastawy:

Sterownik napedu ustawczegonaped ustawczy odpowiada jako naped gtéwny za
obracanie cztonu odcinajgcego.

Sterownik napedu ustawczegonaped ustawczy odpowiada jako naped pomocniczy
za podnoszenie cztonu odcinajgcego.
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8.13.3.

Konfiguracja czasu opéznienia napedu gtéwnego LPV

MD

MD

Konfiguracja czasu opéznienia ruchu w kierunku OTW.

W pozyciji krancowej ZAMYK. napedu gtéwnego mozna okresli¢ czas opdznienia
ruchu w kierunku OTW. Po dojechaniu do pozyciji kraricowej OTW. napedu
pomocniczego dalsza procedura otwierania armatury jest opdzniana o ustawiony
czas, zanim naped gtéwny rozpocznie ruch w kierunku OTW.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy M0041
Lift Plug Valve M1089
Delay MA direct. OPEN M1091

Wartos¢ domysina: 02:00,0
Zakresy nastaw: 00:00,0 ... 15:00,0 min:s (minuty:sekundy)

Konfiguracja czasu opéznienia ruchu w kierunku ZAMYK.

W pozycji krancowej OTW. napedu gtéwnego mozna okresli¢ czas opdznienia ruchu
w kierunku ZAMYK. Po dojechaniu do pozycji krancowej OTW. napedu pomocniczego
dalsza procedura otwierania armatury jest opézniana o ustawiony czas, zanim naped
gtéwny rozpocznie ruch w kierunku ZAMYK.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Lift Plug Valve M1089
Delay MA direct. CLOSE M1092

Wartos¢ domysina: 00:00,0
Zakresy nastaw: 00:00,0 ... 15:00,0 min:s (minuty:sekundy)

8.13.4.

Konfiguracja czasu opéznienia napedu pomocniczego LPV

MD

W pozycjach krancowych OTW. i ZAMYK. napedu gtéwnego mozna okresli¢ czas
opodznienia ruchu w kierunku ZAMYK. napedu pomocniczego. Po dojechaniu do
pozycji krancowej OTW. lub ZAMYK. napedu gtéwnego dalsza procedura otwierania
badz zamykania armatury jest op6Zniana o ten czas, zanim naped pomocniczy
rozpocznie ruch w kierunku ZAMYK.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Lift Plug Valve M1089
Delay SA direct. CLOSE M1093

Wartos¢ domysina: 00:00,0
Zakresy nastaw: 00:00,0 ... 15:00,0 min:s (minuty:sekundy)

8.14.

78

Przeptukiwanie automatyczne

Warunki

Funkcja ta wymaga jednej z nastepujgcych opcji wyposazenia w napedzie ustawczym:
Elektroniczna jednostka sterujgca

Elektroniczny nadajnik potozenia EWG/RWG
Funkcja ta NIE jest kombinowana z nastepujgcymi funkcjami:

. Lift Plug Valve
- Funkcja Bypass
Profil ruchu

Jezeli zakres nastawczy pozycjonera zostat ograniczony (parametr Lim. zakr.
nastawy M0845 = Funkcja aktywna)
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NOTYFIKACJA

Wiasciwosci

Niespodziewany rozruch napedu ustawczego!

Przy stosowaniu przeptukiwania automatycznego ze sterowang poziomem analizg
komend, podczas proby usuniecia dwustronnego btedu momentu obrotowego (bfedy
momentu obrotowego w kierunku OTW. i ZAMYK. wystepujg jednocze$nie) moze
dojs¢ do niespodziewanego uruchomienia napedu ustawczego w nieoczekiwanym
kierunku.

- Przeptukiwanie automatyczne stosowac tylko w kombinacji ze sterowang zbo-
czem analizg komend (parametr Com. eval. REMOTE M1709).

Jezeli nastgpi wytgczenie momentu obrotowego w pozycji posredniej (a wiec przed
dojechaniem do potozenia krancowego), naped ustawczy prébuje samodzielnie
dojecha¢ do potozenia krancowego poprzez ruch w kierunku przeciwnym i ponowne
wykonanie wtasciwej komendy ruchu.

Podczas wykonywania przeptukiwania automatycznego ttumiony jest komunikat o
btedzie momentu obrotowego. Dopiero gdy po ustawionej sekwencji przeptukiwania
nastgpi ponownie wytaczenie momentu obrotowego, naped ustawczy jest wytgczany
i sterownik napedu ustawczego zgtasza btagd momentu obrotowego.

8.14.1. Aktywacja funkcji przeptukiwania automatycznego

MD

Funkcja nie aktywna

Funkcja aktywna

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178

Aktywacja M0212

Automatyczne odblok. M1678

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja wytaczona.

Funkcja wtgczona.

8.14.2. Ustawianie czasu ruchu w kierunku przeciwnym

MD

Sterownik napedu ustawczego zapamigtuje 1. pozycje wytgczenia i przesuwa naped
ustawczy w ciggu ustawionego czasu ruchu w kierunku przeciwnym.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041
Automatic deblocking M1680
Oper. time opposite M1681

Wartosé domysina: 3 s
Zakresy nastaw: 1 ... 60 s (sekundy)

8.14.3. Ustawianie liczby préb przeptukiwania

MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy M0041
Automatic deblocking M1680
Deblocking attempts M1682

Wartos¢ domysina: 3

Zakresy nastaw: 1 ... 5

8.14.4. Ustawianie zakresu tolerancji

Zakres tolerancji (+/-) dla pierwotnej pozycji wytgczenia momentu obrotowego, w
obrebie ktérego zgtaszany jest blgd momentu obrotowego po nieudanym procesie
przeptukiwania.
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MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy M0041
Automatic deblocking M1680
Zakres tolerancji M1683

Wartosé domysina: 10 %
Zakresy nastaw: 5 ... 30% (procent czasu ruchu w kierunku przeciwnym)

8.15.

Uktad grzewczy i grzatki

Mozliwe komponenty:

. Uktad grzewczy w sterowniku

. Grzatki w napedzie ustawczym:
- Grzatka jednostki sterujgcej (w bloku sterowania)

- Grzatka silnika (w obudowie silnika)

8.15.1.

Uktad grzewczy w sterowniku

Ukfad grzewczy stosuje sie zazwyczaj w niskich temperaturach (w wers;ji
niskotemperaturowej do —-60°C). W przypadku wbudowanego uktadu grzewczego
podtgcza sie do niego rowniez inne grzaftki (jednostka sterujgca, grzatka silnika).

Oznaczenie w schemacie potgczen: RS H
Oznaczenie wariantéw w kodzie schematu potgczen (11. pozycja):
B =115V AC lub 230 V AC z zasilaniem zewnetrznym

- C, E, H = zasilanie wewnetrzne przez sterownik napedu ustawczego

Ukfad grzewczy ma regulacje temperaturowg. Uktad grzewczy wigcza sie w zakresie
temperatur od —5°C do —10°C i gwarantuje, ze temperatura w obudowie sterownika
nie spadnie ponizej —20°C.

8.15.2.
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Grzatka jednostki sterujagcej (naped)

Wiasciwosci

Informacja

Informacja

MD

Off

W przypadku napeddw ustawczych AUMA ze sterownikiem napedu ustawczego AC,
na jednostce sterujgcej (w bloku sterowania napedu ustawczego) zamontowana jest
grzatka oporowa.

Grzatka redukuje powstawanie kondensatu w bloku sterowania napedu ustawczego.
Oznaczenie w schemacie potgczen: R1 H

Oznaczenie w kodzie schematu potgczen: 11. pozycja=A-H

Dziatanie grzatki mozna monitorowaé. Dodatkowe informacje - patrz rozdziat <Moni-
torowanie uktadu grzewczego / grzatki>.

Wiaczanie / wytaczanie grzatki jednostki sterujace;j

Grzatke na jednostce sterujgcej napedu ustawczego mozna wigczy¢ lub wytgczyé.
Wigczanie / wytgczanie moze odbywac sie trwale lub automatycznie przy
przekroczeniu ustawionych wartosci temperatury. Do regulacji automatycznej
wymagana jest elektroniczna jednostka sterujgca (MWG).

Przy wytgczonej grzatce uktad grzewczy nie jest monitorowany (parametr Monitoring
grzatki)!

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Naped M0168
Grzatka w bloku ster. M1338

Wartos¢ domysina: Auto
Wartosci nastawy:
Grzatka jest wytgczona.
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On
Auto

Grzatka jest wigczona.

Grzatka jest automatycznie wtaczana i wytgczana przez sterownik napedu
ustawczego:

. przy przekroczeniu +40°C w bloku sterowania = wyt.
. przy spadku ponizej +35°C w bloku sterowania = wi.

8.15.3.

Grzatka silnika

Grzatka redukuje powstawanie kondensatu w silniku i powoduje lepszy rozruch przy
bardzo niskich temperaturach.

Oznaczenie w schemacie potagczen: R4 H

Oznaczenie w kodzie schematu potgczen: 11. pozycja = D (grzatka silnika z
zasilaniem zewnetrznym), G (grzatka silnika z zasilaniem wewnetrznym)
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9.

Funkcje zabezpieczajace

Definicja

Funkcje zabezpieczajgce sg wyzwalane przez okreslone zdarzenia i prowadzg do
zdefiniowanej operacji sterownika lub napedu. Wyzwolenie operacji zabezpieczajgcej
moze nastgpic recznie (na przyktad przez nacisniecie wytgcznika Stop AWARYJNY).
Zazwyczaj jednak operacja zabezpieczajgca jest wyzwalana automatycznie przez
komunikat o btedzie funkcji monitorujgcej (na przyktad zanik sygnatu).

9.1.

Zastosowanie

Wiasciwosci

MD

Wartosci domysine:

Czas blokady ruchu nawrotnego

Zapobieganie niedozwolonym stanom roboczym, jak na przyktad: komenda ruchu
w kierunku OTW., naped ustawczy przesuwa sie jednak jeszcze wskutek ruchu
bezwtadnego w kierunku ZAMYK.

Czas blokady ruchu nawrotnego (czas przerwy miedzy dwiema komendami w
przeciwnym kierunku) zapobiega po wytaczeniu silnika przez zdefiniowany okres
ponownemu uruchomieniu w przeciwnym kierunku.

Parametry i wskazéwki dotyczace ustawiania

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Konfiguracja urzgdz. M0053
Aparatura tgczeniowa MO0173
Revers. prevent. time MO0174

W silnikach indukcyjnych tréjfazowych = 1,0’ s sekunda
W silnikach pradu zmiennego = 2,5 s sekundy
Zakres nastaw: 0,3 ... 30,0 s sekundy

9.2. Zachowanie ochronne w razie zaniku sygnatu
Wiasciwos$ci  Za pomocg funkcji Zachowanie ochronne mozna okresli¢, jak zareaguje sterownik
AC w przypadku zaniku sygnatu lub wadliwego sygnatu.
Zachowanie ochronne reaguje tylko w trybie pracy Zdalnie na zanik sygnatu. W trybie
pracy Lokalnie lub Wyt. nie nastepuje reagowanie.
Po usunieciu przyczyny wyzwolenia operacji zabezpieczajgcej (przywrbcenie
potaczenia) mozna natychmiast wykonywa¢ ponownie komendy ruchu wydawane
przez jednostke Master.
Ostatnio odebrana komenda ruchu jest usuwana przy przerwaniu potgczenia. Aby
zagwarantowaé zdefiniowane zachowanie, po przywréceniu komunikacji nalezy
przestaé do napedu ustawczego prawidtowag komende ruchu.
9.2.1. Zachowanie wyzwalajace w razie zaniku sygnatu
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.
MDD Nastawy M0041
Zachowanie w awarii M0378
Zachowanie w awarii M0379
Wartos¢ domysina: Pierwszy dobry sygnat
Wartosci nastawy:
Pierwszy dobry sygnat <Zachowanie awaryjne> jest wyzwalane tylko wtedy, gdy zaniknie nadzorowany

sygnat (opadajgce zbocze sygnatu).
Ustawienie to zapewnia, ze przy braku sygnatu naped ustawczy nie uruchamia sie
od razu po wigczeniu (najpierw stan dobry).

Natychmiast aktywny = <Zachowanie awaryjne> jest wyzwalane natychmiast, gdy brakuje nadzorowanego
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Przy ustawieniu Natychmiast aktywny:

| & PRZESTROGA Po wiaczeniu naped ustawczy moze natychmiast ruszy¢ z miejsca!

Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.

- Zapewni¢, aby sygnat ustawiony pod parametrem Zrédio btedu M0385 , byt
dostepny przy wigczeniu.

- Jezeli naped ustawczy uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic¢
preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE) lub 0 (WYL.).

9.2.2. Ustawianie zrédta wyzwalania (przyczyny wyzwalania) ruchu awaryjnego

MDD Nastawy M0041
Zachowanie w awarii M0378
Zrodto btedu M0385
Wartos¢ domysina: Aktywny interfejs
Wartosci nastawy:
Feldbus W razie awarii komunikacji magistrali wyzwalane jest zachowanie ochronne.

I/Ointerface W razie zaniku wartosci zadanych (zadana wartos¢ potozenia, zadana warto$¢
procesowa, rzeczywista warto$¢ procesowa) wyzwalane jest zachowanie awaryjne.

Monitorowanie zalezy od ustawionego zakresu wartosci zadanych, np.:

Wartos¢ zadana = 4 — 20 mA, E1 mniejsze niz 3,7 mA = zanik sygnatu
Wartos¢ zadana = 10 — 20 mA, E1 mniejsze niz 9,7 mA = zanik sygnatu

Informacja - Dla zakresu wartosci zadanych 0 — 20 mA nie jest mozliwe monitorowanie.

Sterownik napedu ustawczego reaguje na zanik zadanej wartosci sygnatu tylko
wtedy, gdy do wejscia TRYB dochodzi sygnat, tzn. sterownik napedu ustawczego
znajduje sie w trybie pracy Zdalnie WART.ZAD. (sterowanie za pomocg wartosci
zadanych).

Aktywny interfejs W razie awarii komunikacji magistrali (jezeli Fieldbus jest aktywnym taczem) badz
zaniku wartosci zadanych (jezeli interfejs 1/0 jest aktywnym tgczem) wyzwalane jest
zachowanie ochronne.

Mozliwe przyczyny wyzwolenia przy awarii komunikacji magistrali Fieldbus:
Potgczenie z jednostkg Master jest przerwane.
Master nie wysyta telegraméw do sterownika napedu ustawczego.

Ustawiony czas monitorowania potgczenia jest mniejszy niz czas cyklu komu-
nikacji Modbus.

9.2.3. Operacja zabezpieczajgca (reakcja napedu) przy zaniku sygnatu

Za pomocg operacji zabezpieczajgcej okresla sie, jakg operacje wykona naped
ustawczy po wyzwoleniu zachowania awaryjnego.

MDD  Nastawy M0041
Zachowanie w awarii M0378
Oper. w przyp. awarii M0384

Wartos¢ domysina: STOP
Wartosci nastawy:

STOP Naped ustawczy zatrzymuje sie w aktualnej pozyciji.
ZAMKNIJ Naped ustawczy przesuwa sie do pozycji krancowej ZAMYK.
OTWORZ Naped ustawczy przesuwa sie do pozycji kraicowej OTW.

IdZ do pozycji Naped ustawczy przesuwa sie do zadanej pozycji. Warunki:
Funkcja <Pozycjoner> jest wigczona.
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Wykonaj ostatnig operacije

Informacja

. Parametr Zrédto btedu M0385 jest ustawiony na 1/Q interface
(przy sterowaniu przez tgcze Fieldbus: Aktywny interfejs)

Naped ustawczy wykonuje ostatnig komende ruchu, dopiero potem jest zatrzymywany.

Jezeli ostatnia komenda ruchu byta wartoscig zadang przez wejscie analogowe (AIN
1/AIN 2), dolng wartos$¢ odpowiedniego potozenia zadanego stosuje sie jako ,ostatnig
komende ruchu” (parametr Niski limit AIN 1/Niski limit AIN 2). Naped ustawczy
przesuwa sie wtedy do przewidzianej pozycji krancowej, zazwyczaj jest to pozycja
krancowa ZAMYK.

Zachowanie w zaleznosci od potozenia preselektora

Po wyzwoleniu zachowania awaryjnego najezdzana jest zadana pozycja. Jezeli
potem naped ustawczy przesunie sie do innej pozycji (np. w trybie recznym), prébuje
on wykonaé operacje zabezpieczajgca, dopdki preselektor znajduje sie w potozeniu
Zdalna obstuga (ZDALNIE).

Aby w trybie pracy z kotem recznym zapobiec ponownemu najechaniu na pozycje
bezpieczng, preselektor nalezy przestawi¢ w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE)
lub 0 (WYL.), zanim koto reczne zostanie uruchomione.

9.24.

Okreslanie pozycji bezpiecznej

MD

Jezeli ustawiona jest operacja zabezpieczajgca IdZz do pozycji, naped ustawczy
przesuwa sie do podanej tu pozycji bezpiecznej.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy M0041
Zachowanie w awarii M0378
Poz.bezp. OTW ZAM MO0387

Wartos¢ domysina: 50.0 %
Zakres nastawczy: 0,0 ... 100.0 % (z potozenia krancowego OTW. do ZAMYK.)

9.2.5.

Okreslanie pozycji bezpiecznej MPV

MD

Parametr ten jest dostepny tylko w wersji Multiport Valve.

Jezeli ustawiona jest operacja zabezpieczajgca IdZ do pozycji, naped ustawczy
przesuwa sie do podanej tu pozycji bezpieczne;.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy M0041
Zachowanie w awarii M0378
Pozycja bezp. MPV M1172

Wartos¢ domysina: 0.0°
Zakres nastaw: 0.0 ... 360°

9.2.6.
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Ustawianie czasu wyzwolenia

MD

Operacja zabezpieczajgca jest wykonywana dopiero po uptywie czasu wyzwolenia.
Zapobiega to sytuaciji, gdy krétkotrwaty zanik sygnatu, ktéry nie ma wptywu na proces,
prowadzi bezposrednio do operacji zabezpieczajace;.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy M0041
Zachowanie w awarii M0378
Opdznienie M0386
Wartos¢ domysina: 00:03,0 min:s (3 sekundy)
Zakres nastaw: 0,0 ... 30:00,0 min:s (30 minut)
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Zachowanie czasowe przy awarii komunikacji magistrali

Ostatnim cyklem pytanie-odpowiedz magistrali Modbus przed awarig komunikac;ji
uruchamiany jest czas monitorowania potgczenia (parametr Monitoring czasu M0781).
Jezeli w ciggu tego czasu monitorowania potgczenia nie zostanie odebrany wazny
telegram Modbus, zostanie to zinterpretowane jako awaria komunikacji magistrali i
uruchomiony czas wyzwolenia. Po uptywie czasu wyzwolenia nastepuje wykonanie
operacji zabezpieczajgcej.

Rysunek 45: Zachowanie czasowe

Cykl pytanie-odpowiedz
ostatnia Modbus

Koniec czasu
monitorowania _
4

Start czasu wyzwolenia

Koniec czasu

V' wyzwolenia
>

Wykonanie operacji
zabezpieczenia

9.3. Zachowanie awaryjne

Zastosowanie

Wiasciwosci

MD

Za pomocg zachowania awaryjnego mozna okresli¢, jak reaguje naped np. w sytuacji
awaryjne;.
Funkcja <Zachowanie awaryjne> jest wyzwalana przez sygnat AWARYJNY.
Naped przeprowadza zdefiniowang operacje AWARYJNA. Na przyktad przesuwa
sie on do zadanej pozycji awaryjnej (np. pozycja krancowa OTW. lub pozycja
krancowa ZAMYK.).
Do czasu trwania sygnatu AWARYJNEGO naped nie reaguje na zadne inne
komendy ruchu (sygnat AWARYJNY ma najwyzszy priorytet).
Po wyzwoleniu zachowania awaryjnego nalezy ewent. ponownie wydac binarne
komendy ruchu (poprzez wejscia cyfrowe).
Analogowe komendy ruchu (np. 0/4 — 20 mA) lub komendy ruchu poprzez ma-
gistrale Fieldbus zostang natychmiast ponownie wykonane.

Wykonywanie operacji AWARYJNEJ poprzez komende Fieldbus

W przypadku sterowania poprzez tgcze Fieldbus polecenie AWARIA odbywa sie za
pomocg komendy Fieldbus EMCY.
Zachowanie sterujace:

Fieldbus EMCY = 1 = operacja AWARYJNA jest wyzwalana.

Fieldbus EMCY = 0 = bez operacji AWARYJNEJ.

Jezeli komenda AWARIA nie ma by¢ wysytana przez fgcze Fieldbus, lecz za pomocg
sygnatu binarnego (z.B. + 24 V DC) przez <wejscia dodatkowe> lub dodatkowy
<interfejs rownolegty>, musi by¢ dostepne i skonfigurowane wejscie cyfrowe.

Konfiguracja wejscia cyfrowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).
Konfiguracja urzgdz. M0053
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I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Przyktad Uzy¢ wejscia DIN4 dla sygnatu EMERGENCY:
Parametr: Sygnat DIN 4 M0118
Wartos¢ nastawy: EMERGENCY (oznaczenie w schemacie potgczen: ANARITA)

Informacja Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 4 M0126) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Ze
wzgleddéw bezpieczehstwa wejscie dla sygnatu EMERGENCY jest ustawione zazwy-
czaj na Niski - aktywny.

Wykonywanie operacji AWARYJNEJ poprzez wejscie cyfrowe

Zachowanie sterujace w przypadku kodowania Niski - aktywny:

. Wejscie EMERGENCY = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie)
Operacja AWARYJNA jest wyzwalana
Wejscie EMERGENCY = Wysoki poziom (domysinie: +24 V DC)
Bez operacji AWARYJNEJ

9.3.1. Aktywacja zachowania AWARYJNEGO

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

M P> Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
EMERGENCY-zachowanie M0589

Wartos¢é domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Funkcja <Zachowanie AWARYJNE> wylgczona.
Funkcja aktywna Funkcja <Zachowanie AWARYJNE> wtgczona.
Przy aktywnym zachowaniu AWARYJNYM:

|& PRZESTROGA| Naped ustawczy moze sig uruchomi¢ wskutek sygnatu AWARYJNEGO!

Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.

- Podczas uruchamiania i prac przeglgdowych: przestawi¢ preselektor w potozenie
0 (WYL.). Sterowanie silnika mozna przerwac¢ wytgcznie w tym potozeniu prese-
lektora.

- Jezeli naped ustawczy uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic
preselektor w potozenie 0 (WYL.).

Informacja Zachowanie awaryjne musi zosta¢ catkowicie skonfigurowane przy pierwszej akty-
wagji. Tzn. szczegolnie ustawienie ponizszych parametréw nalezy dostosowac do
wymaganego zachowania napedu ustawczego: EMCY - zachowanie Zrédto EMER-
GENCY EMCY tryb pracy EMCY operacje EMCY pozycja

9.3.2. Wyzwalanie zachowania AWARYJNEGO

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

MDD  Nastawy MO0041
EMCY - zachowanie M0198
EMCY - zachowanie M0203

Wartos¢é domysina: Pierwszy dobry sygnat
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Wartosci nastawy:

Pierwszy dobry sygnat <Zachowanie AWARYJNE> jest wyzwalane, jezeli sygnat AWARYJNY zmieni sig z
wysokiego na niski. Przyktad: w przypadku zmiany wejscia binarnego AWARYJNEGO
z +24 V DC na 0 V. Zapobiega to sytuacji, gdy przy wtaczeniu sterownika napedu
ustawczego i braku sygnatu AWARYJNEGO wyzwalane jest natychmiast
<zachowanie AWARYJNE>.

Natychmiast aktywny  <Zachowanie AWARYJNE> jest wyzwalane w przypadku niskiego poziomu sygnatu
AWARYJNEGO. Przy tym ustawieniu, przed wtgczeniem sterownika napedu
ustawczego sygnat AWARYJNY musi mie¢ wysoki poziom, gdyz w przeciwnym razie
<zachowanie AWARYJNE> zostanie wyzwolone natychmiast po wigczeniu.

Przy ustawieniu Natychmiast aktywny:

| & PRZESTROGA Po wiaczeniu naped moze natychmiast ruszy¢ z miejsca!
Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.
- Zapewnic, aby przy wigczeniu dostepny byt sygnat AWARYJNY.

- Jezeli naped uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic preselektor
w potozenie 0 (WYL.).

9.3.3. Ustawianie zrédta wyzwalania (przyczyny wyzwalania) ruchu AWARYJNEGO

MP> Nastawy M0041
EMCY - zachowanie M0198
Zrodto EMERGENCY M0591

Wartos¢é domysina: I/O interfejs
Wartosci nastawy:

I/O interfejs  Sygnat AWARYJNY jest dostepny jako sygnat binarny (standard: +24 V DC) na
wejsciu cyfrowym. Przy zaniku sygnatu AWARYJNEGO wyzwalane jest zachowanie
AWARYJNE.

Fieldbus interfejs  Sygnat AWARYJNY jest przesytany jako komenda Fieldbus. Przy zaniku komendy
wyzwalane jest zachowanie AWARYJNE.

I/Qifieldbus Przy zaniku komendy Fieldbus badz binarnego sygnatu AWARYJNEGO wyzwalane
jest zachowanie AWARYJNE.

Aktywny interfejs  Przy zaniku aktywnego interfejsu wyzwalane jest zachowanie AWARYJNE. Tzn.
przy zmianie zrodta komend zmienia sie zrédto wyzwalania sygnatu AWARYJNEGO.

9.3.4. Tryb pracy dla zachowania awaryjnego

Zachowanie AWARYJNE mozna wigczyé dla trybu pracy Zdalnie i/lub Lokalnie.

MDD  Nastawy M0041
EMCY - zachowanie M0198
EMCY tryb pracy M0202

Wartos¢ domysina: Tylko ZDALNY
Wartosci nastawy:

Tylko ZDALNY Zachowanie AWARYJNE jest aktywne w trybach pracy: ZDALNY, ZDALNY Il,
Fieldbus

ZDALNY i LOKALNY Zachowanie AWARYJNE jest aktywne w trybach pracy: ZDALNY, ZDALNY II,
Fieldbus, LOKALNY, Service

Informacja W trybie pracy Wyt. (potozenie preselektora 0) nie jest wykonywane zachowanie
AWARYJNE.

9.3.5. Operacja AWARYJNA

Za pomocg operacji AWARYJNEJ okre$la sie, jakg operacje wykona naped ustawczy
po wyzwoleniu zachowania AWARYJNEGO.
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MD

STOP

ZAMKNIJ

OTWORZ

IdZz do pozycji EMCY

Nastawy M0041
EMCY - zachowanie M0198
EMCY operacje M0204

Wartos¢ domysina: STOP

Wartosci nastawy:

Naped ustawczy zatrzymuje sie w aktualnej pozyciji.

Naped ustawczy przesuwa sie do pozycji krancowej ZAMYK.
Naped ustawczy przesuwa sie do pozycji krancowej OTW.

Naped ustawczy przesuwa sie do zadanej pozycji.

9.3.6. Pozycja AWARYJNA

MD

Jezeli ustawiona jest operacja AWARYJNA Idz do pozyciji EMCY, naped ustawczy
przesuwa sie do podanej tu pozycji awaryjne;j.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy MO0041
EMCY - zachowanie M0198
EMCY pozycja M0232

Wartosé domysina: 0.0 %
Zakres nastawczy: 0,0 ... 100.0 % (z potozenia krancowego OTW. do ZAMYK.)

9.3.7. Pozycja AWARYJNA MPV

MD

Parametr ten jest widoczny tylko w przypadku wariantu zawér wielokrotny (Multiport)
i zastepuje parametr Pozycja AWARYJNA.

Jezeli ustawiona jest operacja AWARYJNA Idz do pozycji EMCY, naped ustawczy
przesuwa sie do podanej tu pozycji awaryjnej zaworu wielokrotnego.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
EMCY - zachowanie M0198
EMCY pozycja MPV M1171

Wartosé domysina: 0.0°
Zakres nastaw: 0.0° ... 360.0° (stopien)

9.3.8. Mostkowanie wytacznika momentu obrotowego

MD

Off
On

Jezeli zostanie wyzwolony ruch AWARYJNY, mozliwe jest zmostkowanie wytgcznika
momentu obrotowego podczas tego ruchu.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy MO0041
EMCY - zachowanie M0198
By-pass moment obr. M0199

Wartos¢ domysina: Off
Wartosci nastawy:
Bez mostkowania wytgcznika momentu obrotowego.

Sygnaty wytgcznika momentu obrotowego w napedzie ustawczym sg mostkowane.

9.3.9. Mostkowanie ochrony silnika

MD
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Jezeli zostanie wyzwolony ruch AWARYJNY, mozliwe jest zmostkowanie ochrony
silnika podczas tego ruchu.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.
Nastawy M0041
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Off
On

Informacja

EMCY - zachowanie M0198
Termiczny by-pass M0200

Wartos¢ domysina: Off
Wartosci nastawy:
Bez mostkowania ochrony silnika.

Sygnaty wylgcznikéw termicznych lub termistoréw uzwojenia silnika sg mostkowane.

W napedach ustawczych z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym nie jest mozliwe
mostkowanie ochrony silnika.

9.3.10. Mostkowanie trybu taktowania

MD

Off
On

Jezeli zostanie wyzwolony ruch AWARYJNY, mozliwe jest zmostkowanie trybu
taktowania podczas tego ruchu.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy MO0041
EMCY - zachowanie M0198
By-pass timer M0201

Wartos¢ domysina: Off
Wartosci nastawy:
Bez mostkowania trybu taktowania.

Tryb taktowania jest mostkowany.

9.3.11. Mostkowanie profilu ruchu

MD

Off
On

Jezeli zostanie wyzwolony ruch AWARYJNY, mozliwe jest zmostkowanie ustawionego
profilu ruchu (zachowania podczas ruchu) podczas tego ruchu.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy M0041
EMCY - zachowanie M0198
Bypass operat. profile M0596

Wartos¢ domysina: Off
Wartosci nastawy:
Bez mostkowania profilu ruchu.

Profil ruchu jest mostkowany.

9.3.12. Mostkowanie funkgcji Interlock

MD

Off

On

Jezeli funkcja Interlock jest aktywna, mozna zmostkowac te funkcje podczas ruchu
AWARYJNEGO, dzieki czemu nie bedzie konieczna komenda wyzwalajgca ruch
AWARYJNY.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy MO0041
EMCY - zachowanie M0198
By-pass Interlock M0668

Wartos¢ domysina: Off
Wartosci nastawy:

Funkcja mostkowania jest wytgczona. Funkcja Interlock jest aktywna réwniez podczas
ruchu AWARYJNEGO.

Funkcja mostkowania jest wigczona. Funkcja Interlock jest wytgczona podczas ruchu
AWARYJNEGO.
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9.3.13.

Mostkowanie funkcji Lokalny stop

MD

Off

On

Jezeli funkcja Lokalny stop jest aktywna, mozna zmostkowac te funkcje podczas
ruchu AWARYJNEGO, aby zapobiec przerwaniu ruchu AWARYJNEGO poprzez
nacisniecie przycisku STOP.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy MO0041
EMCY - zachowanie M0198
By-pass Lokalny STOP MO0682

Wartosé domysina: Off
Wartosci nastawy:

Funkcja mostkowania jest wytgczona. Funkcja Lokalny stop jest aktywna rowniez
podczas ruchu AWARYJNEGO.

Funkcja mostkowania jest wigczona. Funkcja Lokalny stop jest wytgczona podczas
ruchu AWARYJNEGO.

9.3.14. Czas wyzwolenia zachowania AWARYJNEGO

MD

Operacja AWARYJNA jest wykonywana dopiero po uptywie czasu wyzwolenia.
Zapobiega to sytuaciji, gdy krétkotrwaty zanik sygnatu, ktéry nie ma wptywu na proces,
prowadzi bezposrednio do ruchu AWARYJNEGO.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6) lub wyzszy.

Nastawy M0041
EMCY - zachowanie M0198
Czas opdznienia M0804

Wartosé domysina: 00:01,00 min: s
Zakres nastawczy: 00:00,0 ... 30:00,0 min : s

9.4.
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Zwolnienie lokalnego panelu sterowania

Zastosowanie

Wiasciwosci

Informacja

MD

Ochrona przed nieautoryzowang obstugg poprzez lokalny panel sterowania

. Ochrona przed nieautoryzowang parametryzacja poprzez lokalny panel stero-
wania

Funkcje preselektora LOKALNIE i/lub WYL. mozna zwolni¢ bgdz zablokowac.

Zwolnienie / blokada lokalnego panelu sterowania poprzez komende Fieldbus

W przypadku sterowania poprzez tgcze Fieldbus komenda zwalniajgca lokalny panel
sterowania odbywa sie za pomocg komendy Fieldbus akt. LOKALNIE.

Zachowanie sterujace:
Fieldbus akt. LOKALNIE = 1 = zwolnienie:
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zwolniona.
- Fieldbus akt. LOKALNIE = 0 = brak zwolnienia:
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zablokowana.

W razie awarii magistrali fieldbus lokalny panel sterowania jest blokowany, gdyz nie
wystepuje sygnat zwalniajgcy.

Jezeli komendy ruchu nie sg przekazywane poprzez komendy fieldbus, lecz poprzez
<wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs réwnolegty>, musi by¢ dostepne i
skonfigurowane wejscie cyfrowe dla funkcji blokady lub zwolnienia.

Konfiguracja wejscia cyfrowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116
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Przyktad

Informacja

Uzy¢ wejscia DIN 5 dla sygnatu Zezwolenie LOKALNY:
Parametr: Sygnat DIN 5 M0122

Wartos¢ nastawy: Zezwolenie LOKALNY (oznaczenie w schemacie potgczen:
Zwolnienie LOKALNIE

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowaé. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 5M0127) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Zwolnienie / blokada lokalnego panelu sterowania poprzez wejscie cyfrowe

Zachowanie sterujgce w przypadku kodowania Wysoki - aktywny:
Wejscie Zezwolenie LOKALNY = Wysoki poziom (domysinie: +24 V DC):
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zwolniona.

Wejscie Zezwolenie LOKALNY = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie):
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zablokowana.

9.4.1. Aktywacja funkcji zwolnienia

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzagdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
Zezw. ster. LOKALNE MO0631

Wartosé domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja <Zwolnienie lokalnego panelu sterowania ZDALNIE> wytgczona.

Funkcja <Zwolnienie lokalnego panelu sterowania ZDALNIE> wtgczona.

9.4.2. Zachowanie funkcji zwolnienia

MD

Przetgcznik LOKALNE

Przetgcz. LOKAL+OFF

Informacja

Za pomocg funkcji zachowania zwolnienia okresla sie, jakie funkcje preselektora
(LOKALNIE, WYL.) wymagajg dodatkowego sygnatu zwalniajgcego.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041
Sterowanie lokalne M0075
Zezwolenie LOKALNE M0628

Wartos¢ domysina: Przetgcznik LOKALNE
Wartosci nastawy:

Blokada lub zwolnienie jest skuteczne tylko w trybie pracy LOKALNIE (preselektor
w pozycji Obstuga lokalna). Jezeli nie wystepuje sygnat wyzwalajgcy, obstuga za
pomocg lokalnych przyciskéw jest zablokowana i na ekranie pojawia sie komunikat:
Nieaktywny.

Blokada lub zwolnienie jest skuteczne w trybie pracy LOKALNIE i WYL. (pozycje
preselektora Obstuga lokalna i 0). Jezeli nie wystepuje sygnat wyzwalajgcy, obstuga
za pomocg lokalnych przyciskéw jest zablokowana i na ekranie pojawia sie komunikat:
Nieaktywny.

Jezeli aktywna jest tez funkcja <Priorytet ZDALNIE>, obie funkcje powinny mieé
ustawione rézne wartosci. W przypadku jednakowej wartosci, np. Przetgcz. LO-
KAL+OFF, funkcja <Zwolnienie lokalnego panelu sterowania> nie jest aktywna, gdyz
przy braku sygnatu zwalniajgcego sterownik napedu ustawczego znajduje sie wytgcz-
nie w trybie pracy ZDALNIE.
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9.5. Priorytet ZDALNIE
Wiasciwosci Za pomoca sygnatu sterujgcego ZDALNEMU sterowaniu mozna przydzieli¢

pierwszenstwo przed obstugg napedu poprzez lokalny panel sterowania (niezaleznie

od potozenia preselektora).

Funkcja ta korzysta z tego samego sygnatu wejsciowego co funkcja <Zwolnienie

lokalnego panelu sterowania>.

Zastosowanie Brak mozliwosci przetgczania preselektorem LOKALNIE.

Priorytet ZDALNIE za pomoca komendy Fieldbus

W przypadku sterowania poprzez tgcze Fieldbus komenda Priorytet ZDALNIE odbywa

sie za pomocg komendy Fieldbus akt. LOKALNIE.

Zachowanie sterujace:

- Fieldbus akt. LOKALNIE = 1 = zwolnienie:
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zwolniona.

- Fieldbus akt. LOKALNIE = 0 = priorytet ZDALNIE:
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zablokowana.

Jezeli komendy ruchu nie sg przekazywane poprzez tacze Fieldbus, lecz poprzez

<wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs rownolegty>, musi by¢ dostepne i

skonfigurowane wejscie cyfrowe dla funkcji Priorytet ZDALNIE.

Konfiguracja wejscia cyfrowego

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116
Przyktad Uzy¢ wejscia DIN 5 dla sygnatu Zezwolenie LOKALNY:

Parametr: Sygnat DIN 5 M0122

Wartos¢é nastawy: Zezwolenie LOKALNY (oznaczenie w schemacie potgczen:

Zwolnienie LOKALNIE

Informacja Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.

Kodowanie DIN 5M0127) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-

wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Priorytet ZDALNIE za pomoca wejscia cyfrowego

Zachowanie sterujace w przypadku kodowania Wysoki - aktywny:

. Wejscie Zezwolenie LOKALNY = Wysoki poziom (domysinie: +24 V DC):
obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zwolniona.

. Wejscie Zezwolenie LOKALNY = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie):
Priorytet ZDALNIE: obstuga za pomocg lokalnego panelu sterowania zabloko-
wana.

9.5.1.  Aktywacja funkcji Priorytet ZDALNIE
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MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Priorytet ZDALNE MO0770

Wartos¢é domysina: Funkcja nie aktywna

Wartosci nastawy:
Funkcja <Priorytet ZDALNIE> wytgczona.
Funkcja <Priorytet ZDALNIE> wigczona.
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9.5.2. Zachowanie funkcji Priorytet ZDALNIE

MD

Przetgcznik LOKALNE

Przetgcz. LOKAL+OFF

Za pomocg tej funkcji okresla sie, jaka funkcja preselektora (LOKALNIE, WYL.)
wymaga dodatkowego sygnatu zwalniajgcego.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Nastawy MO0041
Sterowanie lokalne M0075
Priorytet ZDALNE MO0773

Wartosé domysina: Przetgcznik LOKALNE

Wartosci nastawy:

Priorytet dla sterowania ZDALNIE jest aktywny tylko w trybie pracy LOKALNIE
(preselektor w pozycji Obstuga lokalna). Jezeli nie ma sygnatu zwalniajgcego,
obstuga za pomocg lokalnych przyciskéw jest zablokowana, naped moze byc¢
sterowany tylko ZDALNIE, sterownik wskazuje w wierszu stanu ekranu (menu S0001)

symbol &,

Priorytet dla sterowania ZDALNIE jest aktywny tylko w trybie pracy LOKALNIE i
WYL. (preselektor w pozycji Obstuga lokalna i 0). Jezeli nie ma sygnatu
zwalniajgcego, obstuga za pomocg lokalnych przyciskoéw jest zablokowana, naped
moze byc¢ sterowany tylko ZDALNIE, sterownik wskazuje w wierszu stanu ekranu

(menu S0001) symbol .

9.5.3. Automatyczne zwolnienie fieldbus

Wiasciwosci

Warunek
M D

Off

On

Generowanie sygnatu zwalniajgcego dla funkcji <Priorytet ZDALNIE> w razie awarii
komunikacji tgcza Fieldbus.

Funkcja <Priorytet ZDALNIE>.
Nastawy MO0041
Sterowanie lokalne M0075
Fieldbus auto zezwolenie M0774
Wartos¢ domysina: On
Wartosci nastawy:

Funkcja <Automatyczne zwolnienie fieldbus> jest wylgczona. W razie awarii magistrali
fieldbus przez tacze fieldbus NIE jest generowany sygnat zwolnienia (komenda
Fieldbus akt. LOKALNIE = 0). Tym samym aktywna jest funkcja <Priorytet ZDALNIE>
i obstuga poprzez lokalny panel sterowania jest zablokowana.

W przypadku awarii magistrali sygnat zwalniajgcy generowany jest samoczynnie
przez sterownik napedu ustawczego w celu lokalnej obstugi napedu.

9.6. Interlock (zwolnienie komend ruchu)

Wiasciwosci

Komenda ruchu jest wykonywana tylko wtedy, gdy wystepuje dodatkowy sygnat
zwalniajgcy komende ruchu.

Zwolnienie komend ruchu OTW. i ZAMYK. mozna wigczac¢ lub wytgcza¢ oddziel-
nie.

Zwolnienie mozna ustawi¢ dla réznych trybéw pracy.

Zwolnienie / blokada komend ruchu poprzez komende Fieldbus

W przypadku sterowania poprzez tagcze Fieldbus komendy zwalniajgce komendy
ruchu sg wysytane za pomocg komend Fieldb. zezwol. OTW. lub Fieldb. zezwol.

Zachowanie sterujace:

Fieldb. zezwol. OTW. wzgl. Fieldb. zezwol. ZAM. = 1 = zwolnienie:
komenda ruchu zwolniona.

Fieldb. zezwol. OTW. wzgl. Fieldb. zezwol. ZAM. = 0 = brak zwolnienia:
komenda ruchu zablokowana.
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MD

Przykiad

Informacja

Jezeli komendy ruchu nie sg przekazywane poprzez komendy Fieldbus, lecz poprzez
<wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs rownolegty>, musi by¢ dostepne i
skonfigurowane wejscie cyfrowe dla funkcji blokady lub zwolnienia.

Konfiguracja wejscia cyfrowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Uzy¢ wejscia DIN 5 w celu zwolnienia komend ruchu w kierunku OTW.:
Parametr: Sygnat DIN 5 M0122

Wartos¢ nastawy: Zezwolenie ZAMKNIJ (oznaczenie w schemacie potgczenh:
Interlock ZAMYK.

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowac. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 5M0127) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

Zwolnienie / blokada komend ruchu poprzez wejscie cyfrowe

Zachowanie sterujace w przypadku kodowania Wysoki - aktywny:

Wejscie Zezwolenie OTWORZ lub Wigez ZAMKNIJ = Niski poziom (0 V DC
lub otwarte wejscie):
komenda ruchu zwolniona.

. Wejscie Zezwolenie OTWORZ lub Wigez ZAMKNIJ = Wysoki poziom (domysl-
nie: +24 V DC):
komenda ruchu zablokowana.

9.6.1.

MD

Funkcja nie aktywna

Funkcja aktywna

Aktywacja Interlock

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Interlock MO0663

Wartos¢é domysina: Funkcja nie aktywna

Wartosci nastawy:
Funkcja <Interlock (zwolnienie komend ruchu)> wytgczona.

Funkcja <Interlock (zwolnienie komend ruchu)> wtagczona.

9.6.2.
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MD

Active comm. source

Interfejs

Fieldbus

Ustawianie zrédta wyzwolenia sygnatu zwalniajacego Interlock

Nastawy MO0041
Interlock M0664
Interlock source M1013

Wartos¢é domysina: Active comm. source

Wartosci nastawy:

Sygnat do wyzwolenia komend ruchu nastepuje przez aktywne fgcze. Tzn. przy
zmianie zrodta komend zmienia sie zrodto wyzwolenia sygnatu zwalniajgcego.

Sygnat do wyzwolenia komend ruchu musi by¢ skonfigurowany jako sygnat binarny
(domysinie: +24 V DC) na wejsciu cyfrowym. (parametr: Zezwolenie OTWORZ /
Wiacz ZAMKNIJ)

Sygnat do wyzwolenia komend ruchu musi wyzwolony przez komende Fieldbus
Interlock OTWORZ lub Interlock ZAMKNIJ.
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9.6.3. Tryb pracy dla funkcji Interlock
Dodatkowy sygnat wyzwalajacy mozna uaktywni¢ dla réznych trybow pracy.
MDD  Nastawy M0041
Interlock M0664
Oper. mode Interlock M0665
Wartos¢ domysina: Off Oba kierunki
Wartosci nastawy:
Off Interlock jest wyt.
Zdalne Interlock jest aktywny w trybach pracy: ZDALNY, ZDALNY II, Fieldbus
Lokalne Interlock jest aktywny w trybach pracy: LOKALNY, Service
Zdalne i lokalne Interlock jest aktywny w trybach pracy: ZDALNY, ZDALNY II, Fieldbus, LOKALNY,
Service
9.6.4. Zachowanie Interlock (kierunek ruchu)

Za pomocg tej funkcji okresla sie, jakie funkcje komendy ruchu (OTW., ZAMYK.)
wymagajg dodatkowego sygnatu wyzwalajgcego.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

MDD Nastawy M0041
Interlock M0664
Running dir. Interlock M0666
Warto$é domysina: OTWORZ i ZAMKNIJ
Wartosci nastawy:
OTWORZ Sygnat wyzwalajgcy jest konieczny tylko dla komend ruchu w kierunku OTW.
ZAMKNIJ  Sygnat wyzwalajgcy jest konieczny tylko dla komend ruchu w kierunku ZAMYK.
OTWORZ i ZAMKNIJ  Sygnat wyzwalajgcy jest konieczny dla komend ruchu w kierunku OTW. i ZAMYK.
9.7. Lokalny stop
Wiasciwosci Za pomoca funkgji Lokalny stop mozna zatrzymac zdalny ruch lokalnym przyci-
skiem STOP.
Wszystkie komendy ruchu sg przerywane.
Informacja Po zwolnieniu przycisku STOP ewentualna komenda ruchu staje sie natychmiast
ponownie aktywna.
9.71. Zachowanie
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.
M D>
Nastawy MO0041
Sterowanie lokalne M0075
Lokalny STOP M0627
Wartos¢ domysina: Off
Wartosci nastawy:
Off Przycisk STOP moze przerwac ruch tylko w trybie pracy LOKALNY (preselektor =

Przet. LOKAL+ZDALNE

Informacja

potozenie Obstuga lokalna).

Przycisk STOP przerywa ruch w trybach pracy LOKALNY, ZDALNY, ZDALNY II,
EMERGENCY i Service.

W trybie pracy Nieaktywny przerwanie NIE jest mozliwe.
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9.8.

Funkcja STOP awaryjny

Warunki

Wiasciwosci

Informacja

Informacja

Na przytaczu elektrycznym bgdz poza nim znajduje sie przycisk STOP awaryjny
(zatrzaskowy).

. W sytuacji awaryjnej mozna wytgczy¢ zasilanie elektryczne za pomoca przycisku
STOP awaryjny. Ewent. komendy ruchu z samozatrzymaniem sg resetowane.
- Wskaznik w nagtéwku ekranu informuje: EMERGENCY STOP

Rysunek 46: Przycisk STOP awaryjny (zatrzaskowy) na przytgczu elektrycznym

Przycisk STOP awaryjny stuzy wytgcznie do uruchamiania w sytuacji awaryjnej.
Przed pracami przeglagdowymi nalezy wytgczy¢ gtéwne zasilanie sterownika napedu
ustawczego i zabezpieczy¢ przed ponownym wigczeniem.

Przycisk STOP awaryjny nie jest przewidziany dla wersji z zabezpieczeniem prze-
ciwwybuchowym, lecz tylko dla sterownika napedu ustawczego w wersji zabezpie-
czonej przed wptywami atmosferycznymi.

Komendy ruchu

Po odblokowaniu przycisku STOP awaryjny ewentualna komenda ruchu nie jest
natychmiast aktywowana, lecz dopiero po potwierdzeniu przez obstugujgcego i
zresetowaniu stanu zatrzymania awaryjnego.

Potwierdzenie przeprowadza sig:

. lokalnie przyciskiem RESET w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LO-
KALNIE).

- zdalnie poprzez tgcze Fieldbus, komenda Reset, Byte 1 Bit 3 danych wyjscio-
wych (w tym celu preselektor musi sie znajdowaé w potozeniu Zdalna obstuga).

- zdalnie za pomocg wejscia cyfrowego. Przyporzgdkowanie: RESET

9.9.
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Test PVST

Wiasciwosci

Warunki

Test PVST (ang. Partial Valve Stroke Test) stuzy kontroli dziatania sterownika i
napedu ustawczego. W ramach testu sprawdza sie droznos¢ zaworu poprzez
czesciowe otwieranie bgdZ zamykanie w ciggu ustawionego czasu bez wstrzymywania
procesu. Po pomys$inym tescie sterownik przesuwa naped ustawczy z powrotem do
pozycji wyjsciowe;.

Jezeli test byt niepomysiny, sterownik napedu ustawczego generuje nastepujgce
komunikaty: PVST fault PVST anuluj. Monitorowanie testu PVST wymaga analizy
tych komunikatow przez sterowanie PLC.

- Nadajnik potozenia w napedzie ustawczym.

- Jezeli naped ustawczy znajduje sie w bezpiecznym stanie (wyzwolonym przez
zachowanie awaryjne), test nie jest przeprowadzany.

- Test mozna przeprowadzi¢ tylko w trybie OTW. - ZAMYK. W sterowaniu za
pomoca wartosci zadanych (praca regulacyjna) test nie jest mozliwy.

Wykonywanie testu PVST poprzez komende Fieldbus

W przypadku sterowania poprzez tacze Fieldbus wyzwolenie testu odbywa sie za
pomocag komendy PVST.
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MD

Przyktad

Informacja

MD

Informacja

Zachowanie sterujace:
PVST = 0 (niskoaktywne) = bez testu
PVST = 1 = test jest wyzwalany

Jezeli test nie ma by¢ wysytany przez tgcze fieldbus, lecz za pomocg sygnatu
binarnego (z.B. ++24 V DC) przez <wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs
réwnolegty>, musi by¢ dostepne i skonfigurowane wejscie cyfrowe.

Konfiguracja wejscia cyfrowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Uzy¢ wejscia DING dla sygnatu Execute PVST :
Parametr: Sygnat DIN 4 M0118

Wartos¢ nastawy: Execute PVST (oznaczenie w schemacie potgczen: ESD)

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowaé. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 4M0126) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Ze
wzgleddw bezpieczenstwa wejscie dla sygnatu Execute PVST jest ustawione zazwy-
czaj na Niski - aktywny.

Wykonywanie testu PVST poprzez wejscie cyfrowe

Zachowanie sterujgce w przypadku kodowania Niski - aktywny:
Wejscie Execute PVST = Niski poziom (0 V DC lub otwarte wejscie)
bez testu

Wejscie Execute PVST = Wysoki poziom (domysinie: +24 VV DC)
Test jest wyzwalany

Reczne wykonywanie testu PVST za pomoca przyciskéw lokalnego panelu
sterowania

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Wykonaj PVST MO0850

Naped ustawczy musi sie znajdowaé w pozycji wyjsciowej. Pozycja wyjsciowa zalezy
od ustawien nastepujgcych parametréw: PVST behaviour M0853, PVST stroke
M0854

Test PVST mozna przerwac¢ poprzez wystanie komendy Reset:
lokalnie (recznie), w potozeniu preselektora Obstuga lokalna, za pomoca
przycisku RESET.

zdalnie, w potozeniu preselektora Obstuga zdalna przez wejscie cyfrowe.
Przyporzadkowanie: RESET

zdalnie poprzez fgcze Fieldbus, komenda Reset, Byte 1 Bit 3 danych wyjscio-
wych (w tym celu preselektor musi sie znajdowac w potozeniu Zdalna obstuga).

9.9.1. Aktywacja testu PVST

MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

PVST M0851

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
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Wartosci nastawy:
Funkcja nie aktywna Funkcja <PVST> wylgczona.
Funkcja aktywna Funkcja <PVST> wigczona.

9.9.2. Ustawianie zrédta wyzwalania PVST

MD> Nastawy M0041
PVST M0852
PVST source M1339

Wartosé domysina: Aktywny interfejs
Wartosci nastawy:

Aktywny interfejs = Sygnat do wyzwolenia testu PVST nastepuje przez aktywne tacze. Tzn. przy zmianie
zrodta komend zmienia sie zrodto wyzwolenia testu PVST.

I/O interface  Sygnat do wyzwolenia testu PVST musi by¢ skonfigurowany jako sygnat binarny
(domysinie: +24 V DC) na wejsciu cyfrowym.

Fieldbus interface =~ Sygnat do wyzwolenia testu PVST musi wyzwolony przez komende fieldbus PVST.

9.9.3. Tryb pracy dla testu PVST

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

MDD  Nastawy M0041
PVST M0852
PVST operation mode MO0889

Wartos¢ domysina: Skok
Wartosci nastawy:

Skok Test PVST z kontrolag skoku; ruch w obrebie zdefiniowanego skoku (parametr PVST
stroke) w zadanym czasie (parametr PVST monitoring). W tym trybie pracy test PVST
mozna uruchomié w dowolnej pozycji armatury (réwniez poza potozeniem
krancowym).

Test pozycji krancowych  Test PVST z kontrolg czasu ruchu; ruch w zdefiniowanym czasie (parametr PVST
operating time) po opuszczeniu pozycji krancowej. W tym trybie pracy test PVST
mozna uruchomic¢ tylko z jednej z pozyciji krancowych.

9.9.4. Okreslanie zachowania podczas ruchu dla testu PVST

Test mozna przeprowadzi¢ w kierunku OTW. lub ZAMYK.

MD>  Nastawy MO0041
PVST M0852
PVST behaviour M0853

Warto$é domysina: OTWORZ
Wartosci nastawy:
OTWORZ Test poprzez ruch w kierunku otwierania.
ZAMKNIJ  Test poprzez ruch w kierunku zamykania.

9.9.5. Ustawianie skoku czesciowego dla testu PVST

W przypadku testu PVST z kontrolg skoku (parametr PVST operation mode M0889
= Skok) parametr ten okresla dozwolony czesciowy skok dla testu PVST.

Skok zaworu wynosi zazwyczaj od 10 do 15%. Dtlugo$¢ skoku czesciowego zalezy
od uwarunkowan procesowych i wymaganego stopnia pokrycia z diagnoza.

MDD  Nastawy M0041
PVST M0852
PVST stroke M0854

Wartos¢ domysina: 10,0 %
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Zakres nastaw: 0,0 ... 100,0 %

9.9.6. Ustawianie czasu monitorowania testu PVST

MD

Naped ustawczy zatrzymuje sie w aktualnej pozycji, jezeli w ciggu ustawionego
czasu test nie zostat catkowicie przeprowadzony.

Nastawy MO0041
PVST M0852
PVST monitoring M0855

Wartosé domysina: 01:00,0 min:s (1 minuta)
Zakres nastaw: 00:01,0 ... 50:00,0 min:s (minuty:sekundy)

9.9.7. Ustawianie czasu ruchu dla testu PVST

MD

W przypadku testu PVST z kontrolg czasu ruchu (parametr PVST operation mode
M0889 = Test pozycji krancowych) parametr ten okresla dozwolony czas ruchu
PVST.

Nastawy MO0041
PVST M0852
PVST operating time MO0890

Wartosé domysina: 00:02,0 min:s (2 sekundy)
Zakres nastaw: 00:00,1 ... 15:00,0 min:s (minuty:sekundy)

9.9.8. Ustawianie czasu nawrotu dla PVST

MD

Czas oczekiwania, zanim test PVST zostanie cofniety do pozycji wyjsciowe;.

Nastawy MO0041
PVST M0852
PVST reverse time M0891

Wartosé domysina: 00:02,0 min:s (2 sekundy)
Zakres nastaw: 00:00,1 ... 15:00,0 min:s (minuty:sekundy)

9.9.9. Przypomnienie testu PVST

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

MD

Przy aktywnej funkcji generowany jest komunikat, jezeli w ciggu okre$lonego okresu
przypominania nie przeprowadzono testu PVST.

Aktywacja funkcji przypomnienia
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy MO0041
PVST M0852
PVST reminder M0892

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna

Wartosci nastawy:
Funkcja przypomnienia wytgczona.

Funkcja przypomnienia wigczona.

Ustawianie czasu przypomnienia

Nastawy MO0041
PVST M0852
PVST reminder period M0893

Wartos¢ domysina: 0d
Zakres nastaw: 0 ... 65535 d (dni)

99



Funkcje zabezpieczajgce

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

9.10.

100

Wiaczane i wylaczane tacze Bluetooth

MD

Informacja

BT_OFF

BT_READY

BT_CONNECTED

Informacija

Zachowanie tgcza Bluetooth w sterowniku napedu ustawczego mozna ustawic.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

M0573

Ostatnie menu istnieje tylko w przypadku konfiguracji za pomoca lokalnego panelu
sterowania. Aplikacja AUMA CDT i AUMA Assistant umozliwia konfiguracje parame-
tréw juz w menu Aktywacja.

Parametr moze mie¢ nastepujgce wartosci:
Wytgczone (CDT & aplikacja)

Whi. (lokalny panel sterowania)

Wigczone (CDT & aplikacja)

Wi, (lokalny panel sterowania)

I/O lub fieldbus

Potozenie preselektora WYL. (CDT & aplikacja)
Preselektor WYL. (lokalny panel sterowania)

W przypadku wartosci parametru ,,0“ fgcze Bluetooth jest ciggle wytgczone.
Nawigzanie potgczenia nie jest mozliwe-

W przypadku wartosci parametru ,,1“ fgcze Bluetooth jest ciggle wigczone i gotowe
do odbioru. W kazdej chwili mozna nawigzac¢ potgczenie.

Wartosci parametru ,,2“ i ,3" sg objasnione ponizej.

Aktywacja/dezaktywacja przez interfejs 1/O, fieldbus lub potozenie preselektora
WYL.

tacze Bluetooth moze miec trzy rézne stany:

tacze Bluetooth jest wytgczone. Nawigzanie potgczenia przez stacje Master nie jest
mozliwe. Dioda LED Bluetooth (niebieska) na lokalnym panelu sterowania jest
wytgczona.

tacze Bluetooth jest wigczone i czeka na nawigzanie potgczenia przez stacje Master.
Dioda LED Bluetooth (niebieska) na lokalnym panelu sterowania miga.

tacze Bluetooth jest potgczone ze stacjg Master. Dioda LED Bluetooth $wieci sie
ciggle.
Wiasciwosci sygnatow wejsciowych:
Wejscia sg wyzwalane zboczami sygnatow.
. tgcze Bluetooth jest aktywowane przez zbocze narastajgce.
- tgcze Bluetooth jest dezaktywowane przez zbocze opadajgce.
Szczegoty odwzorowania procesu — patrz <Podrecznik (integracja urzadzenia z
magistralg fieldbus) sterownika napedu ustawczego AC.2/ACV.2>.

Jezeli parametr odpowiada wartosci ,2“ lub 3%, tgcze Bluetooth znajduje sie przy
wigczaniu sterownika napedu ustawczego w stanie ,BT_OFF*.

Po aktywacji tgcza Bluetooth stan zmienia sie z ,.BT_OFF* na ,BT_READY*. Jak
diugo fgcze pozostaje w stanie ,.BT_READY*, zalezy od wybranej warto$ci parametru.

Wartos$¢ parametru 2 — fieldbus lub 1/0

tacze Bluetooth pozostaje w stanie ,BT_READY* az do nawigzania potaczenia.
Wyijatek: jezeli wczesniej byta juz potgczona stacja Master, przy przekroczeniu
ustawionego czasu stan zmienia sie na ,BT_OFF*.

Wartosé parametru 3 — potozenie preselektora WYL.
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tacze Bluetooth pozostaje az do przekroczenia ustawionego czasu w stanie
.BT_READY*. Po przekroczeniu ustawionego czasu stan zmienia sie na ,BT_OFF*.

Jezeli master Bluetooth prébuje sie potgczy¢ w obrebie ustawionego czasu,
potaczenie jest nawigzywane. tacze przetgcza sie w stan ,BT_CONNECTED*.
- Stan jest teraz generalnie sygnalizowany przez fieldbus lub interfejs 1/0.

. Potaczenie Bluetooth mozna w kazdej chwili przerwacé przez fieldbus lub interfejs
I/0. Stan zmienia sie wtedy bezposrednio na ,BT_OFF*

- Dezaktywacja za pomoca preselektora nie jest mozliwa.
Ponizsza grafika opisuje zachowanie tgcza Bluetooth:

Rysunek 47: Zachowanie fgcza Bluetooth

BT_READY

BT_CONNECTED

[1]  Aktywacja tgcze Bluetooth poprzez interfejs i/O lub fieldbus (wartos¢ 2) lub
za pomocg potozenia preselektora WYL. (warto$¢ 3)

[2] Nawigzywanie potgczenia przez master Bluetooth
[3] Przerwanie potgczenia przez stacje Master

[4]  Anulowanie przez system sterowania

[5] Przekroczenie czasu

[6]  Anulowanie przez system sterowania

t acze Bluetooth zachowuje sie przy zmianie wartosci parametru na stany
,BT_READY"i ,BT_OFF" nastepujgco:

Tabela 11: Zmiana warto$ci parametru

Aktualna wartos¢ para- Aktualny stan Nowa wartos¢ parame- Nowy stan

metru tru

0 (wytaczone) BT_OFF 1 (wiaczone) BT_READY
0 (wytaczone) BT_OFF 2 (fieldbus lub 1/0) BT_OFF

0 (wytaczone) BT_OFF 3 (potozenie preselektora BT_OFF

WYL.)

1 (wtgczone) BT_READY 0 (wytgczone) BT_OFF

1 (wtgczone) BT_READY 2 (fieldbus lub 1/O) BT_OFF

1 (wigczone) BT_READY 3 (potozenie preselektora BT_OFF

WYL.)

2 (fieldbus lub I/O) BT_READY lub BT_OFF 0 (wytgczone) BT_OFF

2 (fieldbus lub 1/O) BT_READY lub BT_OFF 1 (wigczone) BT_READY
2 (fieldbus lub I/O) BT_READY lub BT_OFF 3 (potozenie preselektora BT_OFF

WYL.)

3 (potozenie preselektora BT_READY lub BT_OFF 0 (wytaczone) BT_OFF
WYL.)

3 (potozenie preselektora BT_READY lub BT_OFF 1 (wigczone) BT_READY
WYL.)

3 (potozenie preselektora BT_READY lub BT_OFF 2 (fieldbus lub 1/O) BT_OFF

WYL.)

101



Funkcje zabezpieczajgce

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

102

MD

Informacja

Jezeli tacze Bluetooth znajduje sie w stanie ,BT_CONNECTED®, zmiana wartosci
parametru nie powoduje zmiany stanu. Aby zmienit sie stan, master musi zakonczyé
potaczenie lub potgczenie musi zosta¢ przerwane w inny sposaéb:

Tabela 12: Zmiana stanu przy roztgczeniu lub anulowaniu:

Aktualna wartos¢ para- Aktualny stan
metru

0 (wytaczone) BT_CONNECTED

0 (wytaczone) BT_CONNECTED

1 (wigczone) BT_CONNECTED

1 (wigczone) BT_CONNECTED

2 (fieldbus Ilub 1/0) BT_CONNECTED

2 (fieldbus lub 1/0) BT_CONNECTED

3 (potozenie preselektora BT_CONNECTED
WYL.)

3 (potozenie preselektora BT_CONNECTED
WYL.)

Przyczyna

Roztaczenie przez stacje
Master

Anulowanie przez system
sterowania

Roztaczenie przez stacje
Master

Anulowanie przez system
sterowania

Roztaczenie przez stacje
Master

Anulowanie przez system
sterowania

Roztgczenie przez stacje
Master

Anulowanie przez system
sterowania

Nowy stan

BT_OFF

BT_OFF

BT_READY
BT_CONNECTED
BT_READY (az do prze-
kroczenia czasu)
BT_OFF

BT_READY (az do prze-

kroczenia czasu)

BT_OFF

Przekroczenie czasu dla aktywacji Bluetooth

Jak ditugo fgcze Bluetooth ma pozostawac jeszcze po aktywacji przez ,potozenie
preselektora WYL.“ lub anulowanie potgczenia przez Bluetooth Master w stanie
.BT_READY®, mozna ustawi¢ za pomocg parametru .

Konfiguracja urzadz. M0053
Interfejs Bluetooth M2235
M2234

Ostatnie menu istnieje tylko w przypadku konfiguracji za pomocg lokalnego panelu
sterowania. Aplikacja AUMA CDT i AUMA Assistant umozliwia konfiguracje parame-

tréw juz w menu Interfejs Bluetooth.

Wartos¢é domysina: 180 [s]
Zakres nastaw: [60 ... 300] [s]
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10. Funkcje monitorujace
Definicja  Funkcje monitorujgce zgtaszajg ostrzezenie lub btad, jezeli okreslona wartoS¢ znajduje

sie poza dopuszczalnym zakresem. Btedy z reguty prowadza do wytgczenia napedu
ustawczego.

10.1. Monitorowanie momentu obrotowego

Warunki

MD

Monitorowanie momentu obrotowego posiada nastepujgce funkcje:
Ochrona przecigzeniowa armatury przed przekroczeniem momentu obrotowego
(prowadzi do wytgczenia)

Ostrzezenie momentu obrotowego przed zadziataniem ochrony przecigzeniowej
(tylko w potgczeniu z elektroniczng jednostka sterujagca w napedzie ustawczym)

Ochrona przecigzeniowa

Jezeli ochrona przecigzeniowa zadziata (moment obrotowy jest wyzszy niz ustawiony
moment wylgczajacy), naped ustawczy zatrzymuje sie.

Sterownik napedu ustawczego wydaje komunikat o btedzie, jezeli:

nastgpi przekroczenie momentu obrotowego miedzy potozeniami kraricowymi
nastgpi przekroczenie momentu obrotowego w potozeniach krancowych i
ustawiony jest rodzaj wytgczania wytgcznikiem krancowym

Komunikat o btedzie wyswietlany jest na ekranie:

Wskaznik stanu: S0007 Btad lub S0011 Awaria
- Szczegoty: Btgd momentu ZAM. albo Btad momentu OTW.

Przed kontynuowaniem pracy nalezy potwierdzi¢ bigd:

1. poprzez komende pracy w przeciwnym kierunku.
- Dla Btgd momentu ZAM.: komenda ruchu w kierunku OTW.

- Dla Btad momentu OTW.: komenda ruchu w kierunku ZAMYK.

2. albo gdy istniejgcy moment obrotowy jest po wyzwoleniu ponownie mniejszy
niz ustawiony moment wytgczajgcy:
- przyciskiem RESET w pozycji preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE).
- albo poprzez magistrale Modbus, komenda Reset (dane wyjscia: bajt 1,
bit 3).

Ustawienie momentéw wytgczajgcych ochrony przecigzeniowej odbywa sie, w
zaleznosci od wersji, za pomocg przetgcznikow w napedzie ustawczym albo za
pomocg parametrow oprogramowania w sterowniku. Konfiguracja - patrz rozdziat
<Wytgcznik momentu obrotowego>.

Ostrzezenie momentu obrotowego
Naped ustawczy z elektroniczng jednostkg sterujgcg (MWG).

Ostrzezenie momentu obrotowego mozna zastosowac np. do samomonitorowania,
wzgl. do konserwacji prewencyjnej.

Nastawy M0041

Wytgcznik momentowy MO0013
Otrzez. moment ZAM MO0769
Otrzez. moment OTW MO0768

Wartosé domysina: 80 %
Zakres nastaw: 20 ... 100% ustawionego momentu znamionowego

Po przekroczeniu ustawionych wartosci granicznych naped ustawczy nie jest
zatrzymywany, jednakze sterownik generuje ostrzezenie:

Wskaznik stanu: S0005 Ostrzezenia lub S0008 Poza specyfikacjg
- Szczegoly: Ostrzez. moment ZAM albo Ostrzez. moment OTW
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10.1.1.

NOTYFIKACJA

MD

Funkcja aktywna
Funkcja nie aktywna

MD

Informacja

Zwitoka w rozruchu

Za pomocg funkcji zwtoki w rozruchu wytgczane jest na ustawiony (krotki) czas
monitorowanie momentu obrotowego. W tym czasie mozna uzy¢ petnego momentu
obrotowego napedu, aby np. uwolni¢ naped ustawczy z zablokowanego potozenia
krancowego lub zakleszczonej pozyciji.

Uszkodzenia armatury wskutek za wysokiego momentu obrotowego!
- Stosowac zwioke w rozruchu tylko w porozumieniu z producentem armatury.

Aktywacja zwioki w rozruchu

Nastawy MO0041
Wytacznik momentowy MO0013
Moment by-pass M0092

Wartos$¢ domysina:Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Zwtoka w rozruchu jest wigczona.

Zwtoka w rozruchu jest wytgczona.

Czas trwania zwioki w rozruchu

Podczas ustawionego tu okresu funkcja monitorowania momentu obrotowego jest
wytgczona.

Nastawy MO0041
Wytgcznik momentowy M0013
Moment by-pass [s] M0205
Wartos¢ domysina: 0,0 s
Zakres nastaw: 0,0 ... 10,0 s sekundy
Jezeli aktywna jest zwloka w rozruchu, nalezy wybrac¢ tu diuzszy czas niz czas

ustawiony dla blokady ruchu nawrotnego, aby zwtoka w rozruchu dziatata réwniez
przy odwrdceniu kierunku ruchu.

10.1.2.
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Warunek

MD

Funkcja aktywna

Funkcja nie aktywna

Ograniczenie momentu obrotowego zwitoki w rozruchu

Przy aktywnej zwtoce w rozruchu (parametr Moment by-pass M0092) wytaczane
jest na ustawiony (krotki) czas monitorowanie momentu obrotowego. Aktywacja
ograniczenia momentu obrotowego wigcza ponownie monitorowanie momentu
obrotowego, jednakze nie w odniesieniu do ustawionego momentu, lecz do
ustawianego tu oddzielnie szczytowego momentu obrotowego.

Elektroniczna jednostka sterujgca z MWG w napedzie ustawczym (wersja
Non-Intrusive).

Aktywacja ograniczenia momentu obrotowego

Nastawy M0041
Wytgcznik momentowy M0013
Ograniczenie momentu M1805

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Ograniczenie momentu obrotowego zwtoki w rozruchu jest wtgczone.

Podczas zwitoki w rozruchu naped ustawczy jest zatrzymywany i generowany jest
btad momentu obrotowego, jezeli zostanie przekroczony szczytowy moment obrotowy.

Ograniczenie momentu obrotowego zwioki w rozruchu jest wytgczone.

Nie odbywa sie monitorowanie momentu obrotowego. Podczas zwtoki w rozruchu
nie jest generowany btgd momentu obrotowego.
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MD

Ustawianie szczytowego momentu obrotowego

Nastawy M0041
Wytacznik momentowy MO0013
Pik momentu [%] M1806
Wartos¢ domysina: 120 %

Zakres nastaw: 100 ... 150 % (w odniesieniu do ustawionego momentu
wylgczajgcego)

10.2. Monitorowanie ochrony silnika (monitorowanie temperatury)

MD

Whyt. termiczny: AUTO

Wyt term.: RESET

Ochrone napedu ustawczego przed przegrzaniem i dziataniem niedopuszczalnie
wysokich temperatur na powierzchni zapewniajg termistory PTC lub termowytgczniki
w uzwojeniu silnika. Ochrona silnika zadziata, jezeli zostanie osiggnieta maksymalnie
dopuszczalna temperatura uzwojenia.

Naped ustawczy zatrzymuje sie i wydaje nastepujgce komunikaty o btedach:

LED 3 (ustawienie fabryczne: zadziatata ochrona silnika) $wieci sie na lokalnym
panelu sterowania.

Wskaznik stanu S0007 Btad lub S0011 Awaria wskazuje btad.
Pod Detale wyswietlany jest btad Btad termika.

Przed dalszg pracg silnik musi przestygnac.

Potem nastepuje, zaleznie od ustawionych parametréow (zachowanie ochrony silnika),
automatyczny reset komunikatu o btedzie albo komunikat o btedzie musi zosta¢
potwierdzony recznie.

Reczne potwierdzenie przeprowadza sie:

w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomocg przycisku
RESET.

w potozeniu preselektora Zdalna obstuga (ZDALNIE):
- poprzez magistrale Fieldbus, komenda Reset, bajt 1, bit 3 danych wyjscia,
jezeli Fieldbus jest aktywnym Zrodtem komendy.

- albo przez wejscie cyfrowe (interfejs 1/0) komendg RESET, jezeli skonfi-
gurowane jest wejscie cyfrowe dla sygnatu RESET i interfejs I/O jest ak-
tywnym zrédtem komendy.

Dodatkowo sterownik napedu ustawczego sprawdza cyklicznie (1 raz na miesigc)
monitorowanie ochrony silnika pod katem jego funkcjonowania. Jezeli kontrola
wypadnie nieprawidtowo, sterownik wydaje komunikat o btedzie:
IE-ochr.silnika-uszkodzona

Zachowanie ochrony silnika

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Konfiguracja urzgdz. M0053
Naped M0168
Rodzaj ochrony silnika M0169

Wartosci domysine:

Napedy bez ochrony Ex = Wyt. termiczny: AUTO

Napedy Ex = Wyt. term.: RESET

Wartosci nastawy:

Automatyczny reset po przestudzeniu silnika.

Niedostepny w przypadku wersji z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym.
Reczny reset.

Po przestygnieciu silnika btad nalezy potwierdzi¢ (zresetowac) recznie zgodnie z
opisem wyze;j.
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Ewentualnie nalezy dodatkowo zresetowaé recznie termiczny przekaznik prgdu
przecigzeniowego. W tym celu zdjgé¢ pokrywe z tytu sterownika napedu ustawczego
i nacisng¢ przycisk Reset na przekazniku prgdu przecigzeniowego.

10.3.
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Monitorowanie trybu pracy (rozruchy silnika i czas pracy)

MD

Przyktad:

MD

Funkcja nie aktywna

Funkcja aktywna

Funkcja ta monitoruje dopuszczalny tryb pracy (np. S2 - 15 min) napedu ustawczego.
Dodatkowo sterownik napedu ustawczego monitoruje przekraczanie
- dopuszczalnej liczby rozruchéw silnika (cykle fgczeniowe) na godzine

- dopuszczalnego czasu pracy silnika (czas wigczenia) na godzine

Przy przekroczeniu ustawionych wartosci naped ustawczy nie jest zatrzymywany,
ale wydawane sg ostrzezenia.

Wskaznik stanu: S0005 lub S0008
- Szczegoty: Wrn op.mode starts

Wskaznik stanu: S0005 lub S0008
- Szczegoty: Wrn op.mode run time

Ostrzezenia sg automatycznie usuwane, jezeli dopuszczalna liczba rozruchéwi/h,
wzgl. dopuszczalny czas pracy/h spadng ponownie ponizej maksymalnej wartosci.

Liczba przekroczen (ostrzezenia) oraz liczba rozruchoéw silnika i czasy pracy silnika
sg protokotowane w liczniku parametréw roboczych.

Asset Management M01231
Dane operacyjne M0177
Dane operacyjne M0188

On time warning 1 M0325 zawiera sume wszystkich ostrzezen dotyczacych czasu
wigczenia (ED)

On time warning 2 M0236 zawiera maksymalny czas trwania ostrzezenia ED

Sterownik AC zgtasza z powodu przekroczenia ustawionej liczby rozruchéw/h lub
ustawionego czasu pracy/h tgcznie 4 ostrzezenia ED: dwa razy przez okres 5 min,
jednokrotnie przez okres 10 min, jednokrotnie przez okres 17 min. Nastepnie liczniki
parametréw roboczych zawierajg nastepujace wartosci:

On time warning 1 M0325 = 37 min = suma wszystkich czaséw (5+5+10+17 min)
On time warning 2M0326 = 17 min = najdtuzszy czas
Rysunek 48: Przyktad

.

tmin]

(1] 5]
[2] | [
(3] Py i
[11  Czas pracy/h
[2] Rozruchy/h
[3] Ostrzezenie dot. czasu wigczenia

10
[25]

Aktywacja monitorowania czasu wigczenia
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Monitoring rezimu pracy M0355
Monitoring rezimu pracy M0358

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna

Wartosci nastawy:
Funkcja <Monitorowanie ED> wytgczona.

Funkcja <Monitorowanie ED> wtgczona.
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MD

MD

Ustawianie dopuszczalnej liczby rozruchéw/h

Nastawy M0041
Monitoring rezimu pracy M0355
Dop. Ib. uruchomien M0357

Wartos¢ domysina: 1200 rozruchéw/h

Zakres nastaw: 1 ... 1800 rozruchéw/h

Ustawianie dopuszczalnego czasu pracy/h

Nastawy MO0041
Monitoring rezimu pracy M0355
Dop. czas pracy M0356

Wartosé domysina: 15 min (minuty)
Zakres nastaw: 10 ... 60 min (minuty)

10.4. Monitorowanie czasu przesterowania

MD

Wytaczone
Reczne

MD

Funkcja ta stuzy do nadzoru czasu przesterowania napedu ustawczego. Jezeli naped
ustawczy potrzebuje wigecej czasu niz ustawiony do przejechania od pozycji krahcowej
OTW. do pozycji krancowej ZAMYK., generowane jest ostrzezenie (naped ustawczy
nie jest zatrzymywany):

Wskaznik stanu S0005 Ostrzezenia

- Szczegoly: Ostrzez. czas pracy

Poprzez magistrale Fieldbus: Ostrzez. czas pracy
Ostrzezenie jest automatycznie usuwane, jezeli wykonywana jest nowa komenda
ruchu.

Jezeli naped ustawczy przesuwa sie z pozycji posredniej do pozycji krancowe;j,
ustawiony czas kontroli catego skoku jest odpowiednio przeliczany na wykonywany
jeszcze skok czesciowy.

Wiaczanie trybu pracy
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041
Monitoring czasu pracy M0568
Rodzaj pracy M0569

Wartosé domysina: Wytgczone
Wartosci nastawy:
Monitorowanie czasu przesterowania jest wytgczone.

Monitorowanie czasu przesterowania jest wtgczone. Dopuszczalny czas
przesterowania jest ustawiany za pomocg parametru Dop. czas pracy M0570.

Reczne ustawianie dopuszczalnego czasu przesterowania

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy MO0041
Monitoring czasu pracy M0568
Dop. czas pracy M0570

Wartos¢é domysina: 15:00,0 min:s (15 minut)
Zakres nastaw: 00:00,0 ... 59:59,9 min:s (minuty:sekundy)

Wyswietlanie czaséw przesterowania

Czasy przesterowania mozna wyswietla¢ za pomocg systemu zarzgdzania srodkami
(Asset Management). Patrz <Wys$wietlanie czaséw przesterowania>.
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10.5.

Kontrola reakcji

MD

No cut-off
Odciecie

MD

Sterownik napedu ustawczego kontroluje, czy naped ustawczy przesuwa sie po
komendzie ruchu.

Jezeli w ciggu ustawionego czasu reakcji nie stwierdzono zadnej reakcji watu
wyjsciowego napedu ustawczego, w zalezno$ci od ustawienia wydawane jest
ostrzezenie albo komunikat o btedzie.

Wskaznik stanu: S0005 Ostrzezenia lub S0008 Poza specyfikacjg
- Szczegoty: OSTRZEZ. brak reakc;ji

Wskaznik stanu: S0007 Btad lub S0011 Awaria
- Szczegoty: Btad brak reakcji

W przypadku komunikatu o bfedzie przed kontynuowaniem nalezy potwierdzi¢ btad.
Potwierdzenie przeprowadza sieg:

- w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomocg przycisku
RESET.

. w potozeniu preselektora Zdalna obstuga (ZDALNIE):
- poprzez magistrale Fieldbus, komenda Reset, bajt 1, bit 3 danych wyjscia,
jezeli Fieldbus jest aktywnym zrodtem komendy.
- albo przez wejscie cyfrowe (interfejs 1/0) komendg RESET, jezeli skonfi-
gurowane jest wejscie cyfrowe dla sygnatu RESET i interfejs 1/0O jest ak-
tywnym zrédtem komendy.

W przypadku ruchu z pozycji posredniej kontrola reagowania nastepuje tylko wtedy,
gdy naped ustawczy wyposazony jest w sygnat zwrotny potozenia.

Aktywacja wylaczania przy bledzie czasu reakcji
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Czujnik reakcji M0632
Zachowanie naped M0633

Wartos¢ domysina: No cut-off
Wartosci nastawy:
Kontrola reakcji wydaje tylko ostrzezenie.

Kontrola reakcji wydaje komunikat o btedzie, naped ustawczy zatrzymuje sie.

Ustawianie czasu reakcji

Nastawy M0041
Czujnik reakcji M0632
Czas reakcji M0634

Wartosé domysina: 15,0 s
Zakres nastaw: 15,0 ... 300,0 sekund (od 0 sekund do 5 minut)

10.6.

Czujnik ruchu
Warunki

Wiasciwosci

Informacja

Nadajnik potozenia w napedzie ustawczym

Czujnik ruchu sprawdza, czy naped przesuwa sie takze bez komendy ruchu (np. w
trybie obstugi recznej lub nieaktywnej funkcji samozatrzymania).

Sterownik rozpoznaje ruch, jezeli naped przesunie sie w zakresie ustawionego czasu
rejestracji o wiecej niz ustawiona réznica drogi. Sterownik zgtasza wtedy: Przytgcze
obraca sie

Parametry detekcji ruchu majg takze wptyw na monitorowanie reakgciji.

10.6.1.
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Aktywacja detekcji ruchu

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.
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MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Nastawy MO0041
Czujnik ruchu M0676
Czujnik ruchu M0675

Wartos¢ domysina: Funkcja aktywna
Wartosci nastawy:
Monitorowanie wytgczone.

Monitorowanie wtgczone.

10.6.2. Czas rejestraciji dt

MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041

Czujnik ruchu M0676
Detect. time dt M0677
Detect. time dt (MWG) MO0681
Wartosci domysine:

Detect. time dt (w przypadku potencjometru/EWG/RWG w napedzie ustawczym) =
00:05,0 min:s (5 sekund)

Detect. time dt (MWG) (w przypadku MWG w napedzie ustawczym) = 00:00,5 min:s
(0,5 sekundy)

Zakresy nastaw:
Detect. time dt = 00:01,0 ... 30:00,0 min:s (minuty:sekundy)
Detect. time dt (MWG) = 00:00,1 ... 00:02,0 min:s (minuty:sekundy)

10.6.3. Roéznica drogi dx

MD

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041

Czujnik ruchu M0676
Travel diff. dx M0678
Travel diff. dx (MWG) M0679

Wartosci domysine:

Travel diff. dx (w przypadku potencjometru/EWG/RWG w napedzie ustawczym) =
1,0 %

Travel diff. dx (MWG) (w przypadku MWG w napedzie ustawczym) = 3 (przyrosty)
Zakresy nastaw:

Travel diff. dx =1,0 ... 10.0 %

Travel diff. dx (MWG) = 2 ... 20 (przyrosty)

10.6.4. Czas opéznienia

MD

Czas op6znienia komunikatu: Praca reczna
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041
Czujnik ruchu MO0676
Czas opdznienia M0764

Wartos¢ domysina: 6,000 s (sekundy)
Zakres nastaw: 0,001 ... 65,535 s

10.7. Monitorowanie zasilania elektroniki

Sterownik napedu ustawczego monitoruje nastepujgce napiecia i zgtasza ostrzezenie
(patrz rozdziat Komunikaty o btedach):
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MD

Funkcja nie aktywna
On

MD

Funkcja nie aktywna

. napiecie pomocnicze 24 V DC, np. do zasilania wejs¢ sterujgcych

. napiecie 24 V AC do uruchamiania stycznikdw nawrotnych, do zasilania wytgcz-
nikow termicznych i grzatek w napedzie ustawczym, do wytwarzania napiecia
pomocniczego 115 V AC na potrzeby klienta (opcja)

- wewnetrzne zasilanie 24 V DC komponentow elektronicznych (w sterowniku
napedu ustawczego i w napedzie ustawczym)

- zewnetrzne zasilanie 24 V DC uktadow elektroniki (opcja)

Aktywacja monitorowania napiecia pomocniczego 24 V DC
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Monitoring funkcji M0645
Monitor 24 VV DC cust. M0650

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Monitorowanie jest wytgczone.

Monitorowanie jest wigczone. Przy zaniku napiecia pomocniczego 24 V DC do
zasilania wejsc¢ sterujgcych wydawane jest ostrzezenie.

Aktywacja monitorowania zasilania zewnetrznego 24 V DC
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Monitoring funkcji M0645
Monitor 24 VV DC ext. M0649

Wartosé domysina: Funkcja nie aktywna

Wartosci nastawy:
Monitorowanie jest wytgczone.

On Monitorowanie jest wigczone. Przy zaniku zasilania zewnetrznego 24 V DC wydawane
jest ostrzezenie.
10.8. Monitoring temperatury
Wiasciwosci  Sterownik napedu ustawczego monitoruje rézne temperatury, o ile w urzgdzeniach
wbudowane sg odpowiednie czujniki.
Jezeli zostang przekroczone okreslone goérne i dolne granice temperatury, sterownik
wysyta ostrzezenie lub komunikat o btedzie.
Warunki - dla temperatury w jednostce sterujgcej napedu: MWG (elektromagnetyczny
uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego)
- dla temperatury silnika: dodatkowo czujnik temperatury (PT100) w silniku
- dla temperatury komory przekfadni: dodatkowo czujnik temperatury (PT100) w
przektadni
Informacja Mozna wyswietli¢ tez aktualne temperatury urzadzen. Patrz <Wyswietlanie temperatur
urzgdzen>.
10.9. Monitorowanie uktadu grzewczego/grzatki
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Uktad grzewczy w obudowie sterownika napedu ustawczego i grzatke na jednostce
sterujgcej (w bloku sterowania napedu ustawczego) mozna monitorowaé. Przy
aktywnej funkcji monitorowania, w razie awarii uktadu grzewczego lub grzatki (obwéd
pragdu = przerwany) generowane jest nastepujgce ostrzezenie:

- Na ekranie lokalnego panelu sterowania, wskaznik stanu S0005 Ostrzezenia
- Szczegoty: Ostrzezenie wewnetrzne Wrn grzatka

. Poprzez magistrale Fieldbus: Wrn grzatka
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MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Informacja

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

Informacja

MD

Dodatkowe informacje o uktadzie grzewczym i grzatkach - patrz oddzielny rozdziat
<Uktad grzewczy i grzatki>.

Aktywacja monitorowania ukladu grzewczego sterownika

Monitorowanie uktadu grzewczego nadzoruje ewent. awarie wszystkich podtgczonych
grzatek.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Monitoring funkcji M00645
Monitor. syst. grzatki M0647

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Monitorowanie grzatek jest wytgczone.

Monitorowanie grzatek jest wigczone.

Aktywacja monitorowania grzatki jednostki sterujacej

Jezeli w sterowniku napedu ustawczego zainstalowany jest uktad grzewczy, wigcza-
nie/wytgczanie monitorowania grzatki nastepuje nie za pomocg tego parametru, lecz
za pomocg parametru Monitor. syst. grzatkiM0647 uktadu grzewczego.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Naped M0168
Monitoring grzatki M0646

Wartosé domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Monitorowanie grzatki jest wytgczone.

Monitorowanie grzatki jest wtgczone. W razie awarii grzatki wydawane jest
ostrzezenie.

Monitorowanie nastepuje tylko wtedy, gdy grzatka jest wigczona (parametr Grzatka
w bloku ster.).

Ustawianie czasu reakcji monitorowania grzatki

Monitorowanie grzatki wyzwalane jest wtedy, gdy btad trwa dtuzej niz ustawiony czas
monitorowania. Krétkotrwate bfedy, ktére sg krétsze niz ustawiony tu czas
monitorowania, nie sg zgtaszane jako ostrzezenie.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Konfiguracja urzadz. M0053
Naped M0168
Grzatka monitor. czasu M0859

Wartosé domysina: 300.0 sekund
Zakres nastaw: 60 ... 3600 sekund (od 1 minuty do 1 godziny)

10.10. Kontrola podzespotéw

Warunki

Wilasciwosci

Napedy ustawcze z elektroniczng jednostkg sterujgca

Sterownik kontroluje, czy podzespoty wbudowane w naped ustawczy lub sterowanie
odpowiadajg wymaganej wersiji.

Jezeli zostaty wbudowane niewtasciwe podzespoty, sterownik wydaje ostrzezenie
lub komunikat o btedzie.

Wiecej informacji na temat tych komunikatéw, patrz rozdziat <Komunikaty o btedach
i ostrzezenia>.
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10.11.

Warunki

Wiasciwosci

Informacija

MD

Informacja

Monitorowanie zaniku fazy

Monitorowanie zaniku fazy obowigzuje tylko w przypadku podtgczenia do sieci pragdu
tréjfazowego. W przypadku wersji z pradem przemiennym lub pragdem statym
monitorowanie zaniku fazy nie jest mozliwe.

Sterownik napedu ustawczego kontroluje faze L2. Jezeli faza L2 zanika na okreslony
czas, sterownik napedu ustawczego zachowuje zdolnos¢ zgtaszania i generuje
komunikat o btedzie. Poniewaz sterownik napedu ustawczego zasilany jest fazami
L1 i L3, nie moga by¢ one monitorowane. Przy zaniku fazy L1 lub L3 sterownik
napedu ustawczego nie dziata i naped ustawczy jest zatrzymany.

Jezeli faza L2 zanika podczas pracy silnika, nie prowadzi to koniecznie do natych-
miastowego zatrzymania napedu ustawczego. Przyczyng tego jest fakt, ze pracujgcy
silnik sam wytwarza brakujgcg faze. Jednakze powoduje to redukcje wyjsciowego
momentu obrotowego silnika. Jezeli moment jest wystarczajacy do wtgczenia arma-
tury, dopiero przy wytgczeniu (np. w pozycji krancowej) rozpoznawany jest brak fazy
L2 i wydawany komunikat o btedzie Btad fazy.

Konfiguracja czasu zadziatania
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
Monitoring faz M0170
Czas reakcji M0172

Wartos¢ domysina: 10,0 s
Zakres nastaw: 1,0 -300,0 s

Zaktocenia napiecia zasilania (np. przerwy w zasilaniu) nie prowadzg w ustawionym
tu czasie zadziatania do wydania komunikatu o btedzie.

10.12.

112

Warunki

Wiasciwosci

MD

Funkcja aktywna
Funkcja nie aktywna

Detekcja kolejnosci faz i korekta kierunku obrotéw

Detekcja kolejnosci faz obowigzuje tylko w przypadku podtgczenia do sieci pradu
tréjfazowego. W przypadku wersji z pradem przemiennym lub prgdem statym nie
jest mozliwa detekcja kolejnosci faz.

Zamiana miejscami dwéch dowolnych przewodéw zewnetrznych w sieci pradu
trojfazowego powoduje zmiane kierunku obrotow. Jezeli fazy L1, L2, L3 zostang
podtgczone w niewtasciwej kolejnosci, sterownik AUMATIC wykrywa i koryguje taki
bitgd. Zapobiega to ruchowi napedu ustawczego w niewtasciwym kierunku.

Aktywacja detekcji kolejnosci faz i korekty kierunku obrotéw

Konfiguracja urzadz. M0053
Monitoring faz M0170
Regulacja kier. obrot. M0171

Wartos¢ domysina:Funkcja aktywna

Wartosci nastawy:
Funkcja <Detekcja kolejnosci faz i korekta kierunku obrotéw> jest aktywna.
Detekcja kolejnosci faz i korekta kierunku obrotéw sg wytgczone.
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Aktywacja i odblokowanie funkcji

1. Aktywacja i odblokowanie funkcji

11.1. Aktywacja
Za pomocg menu Aktywacja M0212 mozna wigczaé (aktywowac) lub wytgczaé
(dezaktywowac) funkcije.
Wymagana poziom dostepu uzytkownika do wigczania / wytgczania: Specjalista (4)
badz wyzszy.

M P> Konfiguracja urzagdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
Informacja  Niektore funkcje wymagajg odblokowania. Tylko odblokowane funkcje sg widoczne

i mogg by¢ aktywowane badz dezaktywowane.
Tabela 13:
Funkcja Menu Wymagane odblokowanie
EMERGENCY-zachowanie M0589 nie
Funkcja taktujagca ZAM. M0156 nie
Funkcja taktujagca OTW. M0206 nie
Pozycjoner M0158 tak
Profil pracy M0294 nie
Bluetooth M0573 nie
Zezw. ster. LOKALNE M0631 tak
Priorytet ZDALNE MO0770 tak
Auto change-over I/O MO0790 tak
Interlock M0663 tak
Moment - ostrzezenie M0796 nie
PVST M0851 tak
Maintenance signals M1136 nie
Maintenance interval M1137 nie
Przypomnienie o przegladzie M1884 nie
Wyt krancowe via CDT M1197 tak
Fieldbus operation M1236 nie
Split range operation M1650 nie
Mean value curves M1890 nie
Com. eval. REMOTE M1709 nie

11.2. Odblokowanie

MD

Za pomocg menu ODBLOKOWAC? M0179 mozna odblokowaé lub zablokowaé

funkcje opcjonalne.

Menu jest widoczne na ekranie od poziomu dostepu uzytkownika Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
ODBLOKOWAC? MO0179
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Tabela 14:

Funkcja Menu i poziom dostepu uzytkownika

Pozycjoner M0209 AUMA (6)

Zezw. ster. LOKALNE MO0630 AUMA (6)

Priorytet ZDALNE MO0771 AUMA (6)

Auto change-over I/O MO0789 AUMA (6)

Interlock M0661 AUMA (6)

PVST MO0856 AUMA (6)

Wyt.krancowe via CDT M1198 AUMA (6)

Informacja Dodatkowo do poziomu dostepu uzytkownika Specjalista (4)wymagane jest hasto
(powigzane z numerem fabrycznym) do odblokowania funkcji. Hasto do odblokowania
funkcji moze by¢ utworzone i przydzielone tylko przez serwis AUMA.
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12. Warianty produktu

12.1. Funkcje zaworu wielokrotnego

Wilasciwosci

Funkcja zaworu wielokrotnego jest wariantem i musi by¢ uaktywniona fabrycznie.
Tylko przy aktywnej funkcji zaworu wielokrotnego w menu sterownika napedu
ustawczego mozna ustawi¢ odpowiednie parametry.

Funkcja zaworu wielokrotnego (Multiport Valve) umozliwia w przypadku armatury z
kilkoma przytaczami bezposrednie najezdzanie przytacza armatury bez zatrzymywania
na innym przytgczu. Przyktad: Ruch od pozycji 2 do 4 bez zatrzymywania na pozycji

W trybach pracy Lokalnie i Fieldbus mozna najezdzaé maks. 16 pozycji. W trybie
pracy Zdalnie funkcja ,najblizsza pozycja“ réwniez umozliwia maks. 16 pozyc;ji.

Naped ustawczy najezdza armature — zaleznie od ustawienia — ze zdefiniowanym
kierunkiem obrotéw (lewoskretnie lub prawoskretnie) albo na najkrétszej drodze
(niezaleznie od tego, w jakiej pozycji znajduje sie naped ustawczy) do zadanego
przytgcza armatury.

Procedura uruchamiania zaworu wielokrotnego

1.  Ustawié¢ / sprawdzi¢ parametry Multiport Valve:
(zazwyczaj sg one ustawione fabrycznie)

- typ napedu

- przetozenie redukujgce przektadni

- liczba portéw (pozyciji)

- konfiguracja wejs¢ cyfrowych

Okresli¢ / sprawdzi¢ pozycje (przytaczy armatury).

Ustawic / sprawdzi¢ zachowanie sygnalizacyjne pozyciji.

Ustawi¢ Homeport (potozenie zerowe).

Najechac pozycje.

W razie potrzeby ustawié¢ / skorygowaé pozostate parametry Multiport Valve
jak wybieg, strefa nieczutosci, kompensacja luzu i histereza.

7. Jezeli ustawiono dalsze parametry zaworu wielokrotnego (Multiport): Zresetowac
homeport i ustawi¢ ponownie.

o 0rwN

12.1.1. Ustawianie/kontrola typu napedu

MD

Typ napedu jest ustawiony fabrycznie, mozna go jednak zmieni¢ pdznie;j.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041
Multiport valve M1140
Typ napedu M1142

Wartosé domysina: Typ napedu ustawiony fabrycznie

Zakresy nastaw: Lista wyboru wszystkich napedéw AUMA

12.1.2. Ustawianie/kontrola przetozenia redukujacego przektadni

MD

Nalezy tu ustawi¢ przetozenie redukujgce stopnia przektadni armatury zamontowanej
na napedzie ustawczym. Aby utatwi¢ nastawe, dostepny jest wybér obstugiwanych
przektadni.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy M0041
Multiport valve M1140
Przetozenie M1143

Wartosci domysine: GS50.3
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Wartosci nastawy:

Tabela 15: Wybér obstugiwanych przektadni AUMA

Serie GS 50.3 — GS 125.3 Serie GS 160.3 — GS 250.3
GS50.3 GS160.3

GS63.3 GS160.3/GZ160.3(4:1)
GS80.3 GS160.3/GZ160.3(8:1)
GS100.3 GS200.3
GS100.3/vVZ2.3 GS200.3/GZ200.3(4:1)
GS100.3/VZ3.3 GS200.3/GZ200.3(8:1)
GS100.3/vVZ4.3 GS250.3

GS125.3 GS250.3/GZ250.3(4:1)
GS125.3/VZ2.3 GS250.3/GZ250.3(8:1)
GS125.3/VZ3.3

GS125.3/VZ4.3

12.1.3.

Liczba portow (pozyciji)

MD

Liczba przytgczy (pozycji) armatury.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Multiport valve M1140
Liczba portow M1141

Wartosé domysina: 8

Zakresy nastaw:

W trybie pracy Zdalnie 2 do 10

W trybie pracy Lokalnie lub Zdalnie 2 do 16

12.1.4.

Ustawianie homeportu (potozenie zerowe)

Informacija

Ustawianie homeportu

116

MD

MD

Homeport odpowiada potozeniu zerowemu (0° lub 360° obrotu) i jest podstawg
wszystkich innych pozycji posrednich.

Przed ustawieniem homeportu nalezy ustawi¢ przetozenie redukujgce przektadni
(parametr PrzetozenieM1143) i typ napedu (parametr Typ napeduM1142).

1. Zawor wielokrotny ustawié¢ recznie (kotem recznym) albo elektrycznie (przyci-
skami lokalnego panelu sterowania) w potozeniu zerowym.

2. Nastepnie przejgc te pozycje za pomocg parametru MPV home port M1162
jako homeport (potwierdzi¢ przyciskiem TAK).
Alternatywnie pozycje homeportu mozna tez potwierdzi¢ sygnatem na wejsciu
cyfrowym. W tym celu musi by¢ dostepne i skonfigurowane wejscie cyfrowe.

Ustawianie homeportu (potozenia zerowego) za pomoca parametréow
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy MO0041
Multiport valve M1140
MPV home port M1162
Nastawic?

Pomysine ustawienie homeportu jest wskazywane na ekranie sterownika napedu
ustawczego wypetnionym czarnym kotem: e.

Resetowanie homeportu (potozenie zerowe)

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Multiport valve M1140
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MD

Przyktad

Informacja

Reset MPV Homeport M2863
Reset?

Pomys$ine ustawienie homeportu jest wskazywane na ekranie sterownika napedu
ustawczego biatym kotem z czarnym obramowaniem: c.

Konfiguracja wejscia cyfrowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzagdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Uzy¢ wejscia DIN 5 dla sygnatu ,Ustawianie homeportu”:
Parametr: Sygnat DIN 5 M0122

Wartos¢ nastawy: MPV set home pos. (oznaczenie w schemacie potgczen:
Homeport)

Logike wejs¢ cyfrowych mozna inwertowaé. Zaleznie od ustawienia parametru (np.
Kodowanie DIN 5M0127) wejscie jest Wysoki - aktywny albo Niski - aktywny. Usta-
wienie domysine to Wysoki - aktywny.

12.1.5. Okreslanie/kontrola pozycji (przytaczy armatury)

Informacja

MD

Kazda pozycje mozna ustawic¢ na dowolng wartos¢ miedzy 0° i 360° (obrotu armatury).

Przed ustawieniem pozyciji nalezy zdefiniowa¢ homeport (parametr MPV home port).
Odpowiada on potozeniu zerowemu armatury (0° bgdz 360° obrotu oraz 0 % bgdz
100% sygnatu zwrotnego potozenia).

Nastepnie nalezy ustawi¢ pozycje przytgczy armatury.

Nastawy MO0041
Multiport valve M1140
MPV positions M1149

Zakresy nastaw: 0,0 do 359,9°
Wartosci domysine: 0.0° (dla wszystkich pozycji)
Na zyczenie pozycje moga by¢ tez ustawione fabrycznie.

Przykfad przyporzgdkowania zaworu wielokrotnego z 8 przytgczami: wszystkie 8
pozycji rozmieszczonych réwnomiernie w zakresie 360°.

Pozycja1 = 0.0 (bzw. 359,9°)
Pozycja2 = 45.0
Pozycija3 = 90.0
Pozycia4 = 135.0
Pozycja5 = 180.0
Pozycja6 = 225.0
Pozycja7 = 270.0
Pozycia8 = 315.0

12.1.6. Ruch na pozycje za pomoca przyciskéw lokalnego panelu sterowania

Aby najechac¢ pozycje za pomocg przyciskow lokalnego panelu sterowania, musi
by¢ wyswietlony wskaznik stanu S0017 (patrz tez <Wskazniki na ekranie>).
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Rysunek 49: Wskaznik stanu Multiport Valve (preselektor w potozeniu WYL..)

Wit S0017

Zawor wielokrotny (Multiport) 0 Nm

1 203
.Y Yy VY
| ] —NIA-

E2 BN ] s526°

Goraa |Doty |-> STEP|ustawienia

Ruch zgodnie z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwnie do ruchu wskazowek
zegara:

Przestawienie preselektora w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE) zmienia
ekran:

Rysunek 50: Wskaznik stanu Multiport Valve (preselektor w potozeniu LOKALNIE)

Lokalnie S0017
Zawor wielokrotny (Multiport) 0 Nm

1 2 3 4 JOG-CW
[ ] Yy vV Y JOG-CW e 5 COW
== || ] —N/A-

E2 NN ] 526°
ccw [stop |cw | Reset

Dzieki temu armatura moze sie przesuwac zgodnie lub przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara (wskaznik CW lub CCW).

Bezposrednie najezdzanie pozycji:

W potozeniu preselektora 0 (WYL.), za pomocg =>STEP (przycisk ) wigczana jest
funkcja ,Bezposrednie najezdzanie pozycji za pomocg przyciskow* (wskazywane
jest =>JOG).

Rysunek 51: Wskaznik stanu Multiport Valve (preselektor w potozeniu WYL..)

Wit S0017 Wiyt S0017
Zawor wielokrotny (Multiport) 0 Nm Zawor wielokrotny (Multiport) 0 Nm

1 2 34 1 23l
. Y Yy VY L Y Yy VY
-- [ ] —N/A- - ] —N/A-
E2 NN ] 526° E2 NN ] 526°
Goraa |Dotv [\_:_. STEB:'| Ustawienia | [ | [~ Joc

l O 4
Przestawienie preselektora w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE) zmienia

ekran do wyboru wymaganej pozycji.
Rysunek 52: Wskaznik stanu Multiport Valve (preselektor w potozeniu LOKALNIE)

Lokalnie S0017 @ 4
Zawor wielokrotny (Multiport) 0 Nm

0. 2 3 3 (P, P2, ..
(p:) ——] 1800

=1 526 @ v

Géraa [Dotv [ok) |

Przyciskami AY wybra¢ wymagang pozycje (P1, P2, ...) i potwierdzi¢ wybér za
pomocg Ok (przycisk #).

- Komenda ruchu jest wyzwalana po nacisnieciu przycisku OKk.
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Symbol
A J Ustawione pozycje (przytaczy armatury)
P (P1, P2, ...) wybrana pozycja (1, 2, ...)
——/-N/A- Nie wybrano pozycji
E2 Rzeczywista wartos¢ potozenia
[ ] Homeport (potozenie zerowe) ustawiony

—

Homeport (potozenie zerowe) nie jest ustawiony

Aby przerwac¢ ruch (wyzwolong komende ruchu):

- Podczas ruchu wybra¢ ,— — / -N/A—"* i potwierdzi¢ za pomocg OK (przycisk «).
Naped zatrzymuje sie wtedy w swej aktualnej pozycii.

12.1.7. Ruch na pozycje zdalnie

Przyktad:

MD

Przyktad

W celu zdalnego bezposredniego najechania pozycji preselektor musi znajdowaé
sie w potozeniu Zdalna obstuga (ZDALNIE).

Ruch na pozycje za pomoca komendy fieldbus

W przypadku sterowania za pomocg tgcza fieldbus polecenie bezposredniego
najechania pozycji nastepuje za pomocg komendy fieldbus.

Komenda fieldbus Fieldb. posred. poz. 1:

. Fieldb. posred. poz. 1 = 0 (niskoaktywny) = bez komendy ruchu

. Fieldb. posred. poz. 1 = 1 = pozycja posrednia 1 jest najezdzana po najkrotszej
drodze

Komendy sg opisane w podreczniku (integracja magistrali Fieldbus).

Jezeli komendy ruchu do bezposredniego najezdzania pozycji nie majg by¢ wysytane
przez komende fieldbus, lecz za pomocg sygnatu binarnego (z.B. + 24 V DC) przez
<wejscia dodatkowe> |lub dodatkowy <interfejs rownolegty>, musza by¢ dostepne i
skonfigurowane wejscia cyfrowe.

Ruch na pozycje przez wejscia cyfrowe

Dla kazdej pozycji (przytgcza armatury) musi by¢ skonfigurowane jedno wejscie
(DIN).

Konfiguracja wejs¢ cyfrowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Uzy¢ wejscia DIN4 do najechania pozycji 1 po najkrétszej drodze:
Parametr: Sygnat DIN 4 M0118 = Potozenie posrednie 1

Ustawianie wartosci wejs¢ cyfrowych |Zachowanie podczas ruchu przy uruchomienie

(DIN) wejscia

Pozycja posrednia 1 do Ustawiona pozycja jest najezdzana po najkrotszej

Pozycja posrednia 16 drodze.

MPV: CW Pozycja 1 do Ustawiona pozycja jest najezdzana zgodnie z ru-

MPV: CW Pozycja 10 chem wskazowek zegara (prawoskretnie)

MPV: CCW Pozycja 1 do Ustawiona pozycja jest najezdzana przeciwnie do

MPV: CCW Pozycja 10 ruchu wskazdéwek zegara (lewoskretnie)

MPYV DriveCW Naped ustawczy przesuwa sie zgodnie z ruchem
wskazowek zegara (bez zatrzymywania na pozyciji).

MPV DriveCCW Naped ustawczy przesuwa sie przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara (bez zatrzymywania na pozyciji).
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Przyktad

Komenda ,,Najblizsza pozycja“
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.
Przez wejscie cyfrowe mozna wybra¢ zgdany ruch do najblizszego portu wraz z

kierunkiem ruchu. Bez potgczenia z magistralg fieldbus umozliwia to najezdzanie za
pomocay tylko 2 wejs¢é maks. 16 portéw w obu kierunkach.

Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Parametr Sygnat DIN 1 M0117:

Kolejna pozycja CW = zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Kolejna pozycja CCW = przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Samozatrzymanie ustawione fabrycznie w obu kierunkach (CW i CCW).

12.1.8.

Strefa nieczutosci

MD

Strefa nieczutosci zapobiega w zadanej strefie ruchowi do nowej pozycji zadane;j.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy M0041
Multiport valve M1140
Dead band M1145

Wartos¢ domysina: 0.00°
Zakres nastaw: 0.00 — 36.0° (stopien)

12.1.9.

Korekta wybiegu

MD

Z powodu czasow reakcji i bezwtadnosci masy kazdy zawoér wielokrotny
charakteryzuje sie indywidualnym wybiegiem. Mozna go zrekompensowac za pomocg
funkciji korekty wybiegu.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Nastawy MO0041
Multiport valve M1140
Inertia M1656

Wartosé domysina: 0.00°
Zakres nastaw: 0.00° — 10.0° (stopien)

12.1.10. Kompensacja luzu

MD

Regulowana kompensacja luzu catego systemu wraz ze ztgczem armatury.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Nastawy M0041
Multiport valve M1140
Backlash comp. M1146

Wartosé domysina: 0.00°
Zakres nastaw: 0,00 — 36,0° (stopni)

12.1.11. Ustawianie/kontrola zachowania zgtaszania pozycji
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Dojechanie do pozycji (przytgcze armatury) moze by¢ zgtoszone:

- poprzez magistrale (patrz osobna instrukcja obstugi)

- poprzez lampki sygnalizacyjne (LED) lokalnego panelu sterowania albo
(patrz rozdziat <Wskazniki><Diody sygnalizacyjne>)

. poprzez przekazniki sygnalizacyjne
(patrz rozdziat <Komunikaty><Przyporzgdkowanie wyj$¢>)
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Zachowanie sygnalizacyjne, tzn. jak zachowuje sie sygnat przy dojechaniu do pozyciji,
ustawia sie w parametrze Signal behaviour.

MD  Nastawy M0041
Multiport valve M1140
Signal behaviour M1147

Wartosé domysina: Brak sygnatu
Wartosci nastawy:
Brak sygnatu A: Zachowanie sygnalizacyjne wyt. Pozycja nie jest zgtaszana.

Z | O B: Sygnat jest aktywny od dojechania do pozycji do 360°.

z | O C: Sygnat jest aktywny od 0° do dojechania do pozyc;ji.

Z [ ] O D: Podczas przejezdzania pozycji wydawany jest sygnat impulsowy. Szerokos¢
impulséw (zakres +/— wokot punktu kalibracyjnego) jest zalezna od ustawionej
histerezy.

Rysunek 53: Zachowanie sygnalizacyjne pozycji

|
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0° P 360°
Informacja Ustawione zachowanie sygnalizacyjne dotyczy wszystkich pozyciji.

12.1.12. Ustawianie histerezy zgtaszania pozycji posrednich

Histereza okre$la punkt wytgczenia.
Przyktad Parametr Pozycja 4M1153 jest ustawiony na 180° (50 % drogi przesterowania).

Parametr HisterezaM1148 jest ustawiony na 3.0°.
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M D

Rysunek 54: Zachowanie sterujgce przy zachowaniu sygnalizacyjnym B, C, D i histe-
rezie 3°
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P1  Punkt wigczenia (o)
P2  Punkt wytgczenia (©)
pT  Czas impulsu = 2 razy XT + histereza

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Nastawy MO0041
Multiport valve M1140
Histereza M1148

Wartosci domysine: 0.5° dla wszystkich 16 pozycji posrednich
Zakres nastaw:0.0° do 5.0° (stopien)
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13. Funkcje serwisowe

Opisane tu funkcje mogg by¢ zmieniane tylko przez serwis AUMA badzZ odpowiednio
autoryzowany i przeszkolony personel.

Punkt menu Funkcje serwisowe jest widoczny tylko wtedy, gdy ustawiony jest poziom
dostepu uzytkownika Specjalista (4) lub wyzszy.

13.1. Kierunek obrotow

Wiasciwosci

Informacja

NOTYFIKACJA

MD

Prawoobrotowy

Lewoobrotowy

Za pomocg tej funkcji mozliwa jest zmiana kierunku obrotéw w napedach ustawczych
z silnikiem indukcyjnym trojfazowym.

Kierunek obrotow wskazuje, w jakim kierunku obraca sie watek napedowy wokét
wtasnej osi. Patrzgc na gorng czes¢ napedu. Rozréznia sie przy tym obrot
prawoskretny (zgodnie z ruchem wskazoéwek zegara) i obrét lewoskretny (przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara).

. Przy przestawieniu z zamykania prawoskretnego na zamykanie lewoskretne
lub odwrotnie zmieniamy jest tylko kierunek obrotéw silnika. Przestawienie
wymaga jeszcze innych dziatan:

- Nazwa schematu potgczen jest podana na tabliczce znamionowej sterow-
nika napedu ustawczego. W przypadku zmiany nalezy zaméwic¢ w firmie
AUMA nowa tabliczke znamionowa z nowym numerem schematu potgczenh.

- Numer schematu potgczen napedu ustawczego jest zapisany w elektro-
nicznym paszporcie urzgdzenia (parametr Schemat elektr. napedu M0060).
Po przestawieniu paszport nalezy zmieni¢ na nowg nazwe.

- Przymocowany do sterownika naped ustawczy musi by¢ przystosowany
do ustawionego tu kierunku obrotéw. P6zZniejsze przestawienie z zamykania
prawoskretnego na zamykanie lewoskretne jest mozliwe przy uzyciu ze-
stawu przezbrojeniowego firmy AUMA.

Parametry i wskazéwki dotyczace ustawiania

Nastawa kierunku obrotéw za pomocg parametréw jest dostepna tylko w napedach
ustawczych z elektroniczng jednostkg sterujgcg/MWG (wersja Non-Intrusive).

Uszkodzenia armatury na skutek niewlasciwego kierunku obrotow!

- W silnikach indukcyjnych tréjfazowych kierunek obrotéw napedu ustawczego
musi odpowiadac kierunkowi obrotéw armatury.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Konfiguracja urzadz. M0053
Naped M0168
Kierunek zamykania M0176

Wartos¢ domysina: Prawoobrotowy
Wartosci nastawy:

Silnik jest sterowany przez prawoskretne pole wirujgce o kolejnosci faz: L1-U1,
L2-U2, L3-U3 (zamykanie prawoobrotowe).

Silnik jest sterowany przez lewoskretne pole wirujgce o kolejnoéci faz: L1-U3, L2-U2,
L3-U1. (zamykanie lewoobrotowe).

13.2. Ustawienia fabryczne

Ustawienia fabryczne odpowiadajg stanowi sterownika napedu ustawczego w
momencie dostawy.

Przy przezbrojeniu sterownika, np. przez serwis AUMA, mozna utworzyé nowe
ustawienia fabryczne w celu dostosowania zmienionej konfiguraciji.

Mozliwe jest przywrdcenie starych ustawien fabrycznych.
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MD

MD

Tworzenie nowych ustawien fabrycznych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Serwis (5) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Utwérz nastawy fabryczne M0225

Generuje nowe ustawienia fabryczne poprzez przejecie aktualnych ustawieh.

Przywracanie ustawien fabrycznych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Przywr6¢ nastawy fabryczne M0226

Przywraca aktualne ustawienia do stanu ustawien fabrycznych.

13.3. Wczytywanie jezykow

MD

W przypadku zmiany tekstu lub gdy dostepny jest nowy jezyk ekranowy, z
zewnetrznego nosnika danych (karta SD) mozna zaktualizowa¢ plik jezykowy.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Weczytaj jezyk M0227

13.4. Eksport danych

MD

MD

MD

124

Przy eksporcie danych sg one zapisywane z urzgdzenia na zewnetrzny nosnik danych
(karta pamieci SD).

Eksport danych

Kompletny eksport wszystkich danych (parametry, dane operacyjne i protokét
zdarzen).

Dane operacyjne dotyczg urzgdzenia.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Serwis (5) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Exp. wszystkich danych M0223

Eksport parametréow

Eksport wszystkich parametrow. W tym przypadku nie sg przenoszone dane
operacyjne.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Export wszystkich parametréw M0297

Eksport protokotu zdarzen
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Export raportu zdarzen M0298
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13.5. Import danych

Przy imporcie danych sg one przenoszone z zewnetrznego nosnika danych (karta
pamieci SD) na sterownik.

Import parametréw

Import wszystkich parametrow. Dane operacyjne nie sg nadpisywane.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.
M P> Konfiguracja urzagdz. M0053

Funkcje serwisowe M0222
Improtuj wszystkie parametry M0311

13.6. Przejmowanie istniejgcej konfiguracji

W przypadku przezbrojenia sterownika podzespoty sg wymieniane na nowe
podzespoty o zmienionej funkcjonalnosci.

Przyktad: wymiana zasilacza sieciowego (inne napiecie).

Jezeli sterownik wykryje podczas uruchamiania zmieniony podzespdt, generowany
jest nastepujgcy komunikat o btedzie: Btad w konfiguraciji

Przejmowanie aktualnej istniejagcej konfiguracji

Przejecie nowej istniejgcej konfiguracji jako konfiguracji zadanej
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

M D Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Akceptuj aktual. konfig. M0590

13.7. Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego jest konieczna w nastepujgcych
przypadkach:

doposazenie w nowe funkcje

usuwanie usterek
Aktualizacje oprogramowania sprzetowego mozna przeprowadzi¢ w nastepujgcy
sposoéb:
1.  poprzez tgcze Bluetooth za pomocg programu AUMA CDT
2. poprzez karte SD (slot na karty lokalnego panelu sterowania)

Wersja oprogramowania sprzetowego
Wersje oprogramowania sprzetowego mozna wyswietli¢ w nastepujgcym menu:

MDD Dane urzadzenia M0021
Wersja M0062
Firmware MO0077

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego poprzez karte SD

Menu Update firmware jest wyswietlane tylko wtedy, gdy karta SD zostata wtozona
w slot na karty lokalnego panelu sterowania.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Serwis (5) lub wyzszy.
M D Konfiguracja urzadz. M0053

Funkcje serwisowe M0222
Update firmware M0564

13.8. Oprogramowanie serwisowe

Za pomocg oprogramowania AUMA CDT do komputeréw Windows (notebookéw
lub tabletéw) bgdz za pomocg aplikacji AUMA Assistant do urzadzen Android
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AUMA CDT

likacja AUMA Assi-
stant

M D

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

M D

mozliwe jest wczytywanie danych z napedu ustawczego, ich analizowanie, zmiana
i zapis ustawien. tgcznos¢ miedzy komputerem i napedem ustawczym AUMA
nawigzywana jest bezprzewodowo poprzez tgcze Bluetooth. AUMA Cloud to tatwa
w obstudze, interaktywna platforma stuzgca do gromadzenia i analizy szczegétowych
danych wszystkich napeddw ustawczych pracujgcych w instalacji.

AUMA CDT to przyjazny dla uzytkownika program do ustawiania i obstugi sterownikéw
napedéw ustawczych AUMA.

tacznosé miedzy komputerem (notebookiem, tabletem) i sterownikiem napedu
ustawczego nawigzywana jest bezprzewodowo poprzez fgcze Bluetooth.

Oprogramowanie AUMA CDT mozna pobrac bezptatnie w internecie na naszej stronie
www.auma.com.

Chmura AUMA Cloud to serce cyfrowego swiata AUMA. To interaktywna platforma,
ktéra pozwala wydajnie i ekonomicznie organizowaé serwisowanie napedow
ustawczych AUMA. W chmurze AUMA Cloud mozna gromadzi¢ i wizualizowa¢ w
przejrzystej formie dane wszystkich napedéw ustawczych pracujgcych w instalacji.
Szczegoétowe analizy informujg o wymaganych konserwacjach. Dodatkowe funkcje
utatwiajg zarzgdzanie srodkami.

Aplikacja AUMA Assistant jest dostepna do pobrania bezptatnie w sklepie Google
Play Store.

Rysunek 55: Link do Google Play Store

Aktywacja/dezaktywacja Bluetooth
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053

Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212
Bluetooth M0573

Wartosé domysina: Funkcja aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja wytaczona.

Funkcja wtgczona. Przy aktywnym potgczeniu swieci sie niebieska dioda LED na
lokalnym panelu sterowania.

Adresy i identyfikator urzadzenia

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
Bluetooth M0244
Etykieta urzadzenia M0423
Bluetooth - Adres M0422
Bluetooth Adr. Partner M0576
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14. Diagnoza
Diagnoza zawiera informacje o urzadzeniu i podzespotach urzadzenia stuzgce
pomocg podczas uruchamiania, konserwacji lub usuwania usterek.
14.1. Elektroniczny paszport urzadzenia
Elektroniczny paszport urzadzenia informuje o danych zaméwienia (wazne przy
kontaktowaniu sie z fabryka).
MDD  Dane urzadzenia M0021
Identyfikacja M0026
Wersja M0062
Informacje o oznaczeniu urzgdzenia mozna zmieni¢, posiadajgc odpowiednie
uprawnienia dostepu (poziom dostepu uzytkownika).
Tabela 16: Informacje o oznaczeniu urzgdzenia
Identyfikacja M0026
Informacje wyswietlane na ekranie |Opis Poziom dostepu
uzytkownika do
przeprowadze-
nia zmian
Opis urzadzenia M0072 Nazwa sterownika napedu Serwis (5)
ustawczego
Etykieta urzagdzenia M0072 Kod identyfikacyjny urzadzenia w|Specjalista (4)
instalacji (np. oznaczenie KKS)
Nazwa projektu M0068 Nazwa projektu urzgdzenia Specijalista (4)
Sterownik M0028 Menu z informacjami umozliwiajgcymi identyfikacje
sterownika napedu ustawczego
Nr zam. sterownika M0055 Numer zamoéwienia sterownika | Serwis (5)
napedu ustawczego
Nr seryjny sterownika M0056 Numer seryjny sterownika napedu | Serwis (5)
ustawczego
Schemat elektryczny M0059 Numer schematu potgczen sterow- | Serwis (5)
nika napedu ustawczego
Data wyprodukowania M0063 Data produkgiji sterownika Serwis (5)
Naped M0029 Menu z informacjami umozliwiajgcymi identyfikacje
napedu ustawczego
Nr zaméwienia napedu M0057 Numer zamowienia napedu Serwis (5)
ustawczego
Nr seryjny napedu M0220 Numer fabryczny napedu ustaw- |Serwis (5)
czego
Schemat elektr. napedu M0060 Numer schematu potgczen nape- | Serwis (5)
du ustawczego
Tabela 17: Informacje o wersji wykonania urzgdzenia
Wersja M0062
Informacje wyswietlane na ekranie |Opis
Firmware M0077 Wersja oprogramowania sprzetowego
Jezyk M0565 Wersja jezykowa
Firmware szczegoty M0515 Menu z dalszymi podpunktami do sprawdzania aktualnej
wersji plikow obrazowych aktualnych podzespotéw
(widoczne tylko dla uzytkownikéw z poziomem dostepu
AUMA (6))
Czesci nr art. M0684 Menu z dalszymi podpunktami do sprawdzania numeréw
artykutéw poszczegdéinych podzespotéw (widoczne tylko
dla uzytkownikéw z poziomem dostepu AUMA (6))
14.2. Diagnoza tacza Bluetooth

Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy aktywna jest funkcja Bluetooth M0573 .
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Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

MD Diagnoza M0022
Bluetooth M0244

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujace stany:

Parametr ID menu |[Znaczenie

Etykieta urzadzenia M0223 Etykieta urzadzenia

(mozna zmieni¢ od poziomu dostepu uzytkownika
Specjalista (4) )

Bluetooth - Adres M0222 Bluetooth - Adres

Bluetooth Adr. Partner |M0576 Bluetooth Adr. Partner

14.3. Diagnoza interfejsu
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

MD  Diagnoza M0022
Interfejs M0239

Za pomocg menu mozna sprawdzi¢ nastepujace stany:

Parametr ID menu |Znaczenie

Status DIN M0245 |Wskazuje konfiguracje, kodowanie i stan sygnatow
wejsciowych.

Status AIN 1 M0246 |Wskazuje konfiguracje i aktualng warto$¢ na wejsciu
analogowym 1.

Status AIN 2 M0583 Wskazuje konfiguracje i aktualng warto$é na wejsciu
analogowym 2.

Status DOUT M0247 |Wskazuje konfiguracje, kodowanie i stan sygnatow
wyjsciowych.

Status AOUT 1 M0248 |Wskazuje konfiguracje i aktualng warto$¢ na wyjsciu
analogowym 1.

Status AOUT 2 M0584 |Wskazuje konfiguracje i aktualng warto$¢ na wyjsciu
analogowym 2.

Interfejs statusu MO0730 |Status interfejsu

Diagnoza wejs¢ cyfrowych

Na wejsciach cyfrowych (DIN) wskazywane jest za pomocg symboli kodowanie i
stan sygnatu na wejsciu.

Tabela 18: Objasnienie symboli

Symbol (Kodowanie |Sygnat (komenda) |Stan na wejsciu
A wysokoaktyw- |nieaktywny Niski poziom = 0 V lub otwarte wejscie
ny
A wysokoaktyw- |aktywny Wysoki poziom = domysinie: +24 V DC
ny
v niskoaktywny |nieaktywny Wysoki poziom = domysinie: +24 V DC
\J niskoaktywny |aktywny Niski poziom = 0 V lub otwarte wejscie
Rysunek 56: Przyktad DIN 4 i DIN 5
Wyt 4 CMDO0031
Konfiguracja: Stany DIN Kodowanie/sygnat:
DIN 4 — 4 Zdalnie OTW. /\ +=—— Wysokoaktywny (High), nieaktywny

DIN 5 — 5Zdalnie AWARIA Y +—— Nisoaktyuny (Low), aktyny

Gora 4 |Doty | [Esc

- Konfiguracja:
- DIN 4: Komenda ruchu OTW.

- DIN 5: Komenda ruchu dla zachowania awaryjnego
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Diagnoza

. Kodowanie:
- DIN 4: Wysoki - aktywny (trojkat skierowany do gory)
- DIN 5: Niski - aktywny (trojkat skierowany w dot)
. Stan sygnatu na wejsciu:
- DIN 4: nieaktywny (tréjkat nie jest wypetniony)
Niski poziom = 0 V = brak komendy ruchu w kierunku OTW.

- DIN 5: aktywny (tréjkat jest czarny)
Niski poziom = 0 V = dostepna komenda ruchu AWARYJNEGO

Diagnoza wyjs¢ cyfrowych

Na wyjsciach cyfrowych (DOUT) wskazywane jest za pomocg symboli kodowanie i

stan sygnatu na wyjsciu.

Tabela 19: Objasnienie symboli

Symbol |Kodowanie |Sygnat(komunikat) |Stan na wyjsciu (przekaznik)

A wysokoaktyw- |nieaktywny niski = 0 (przekaznik nieuruchomiony)
ny

A wysokoaktyw- |aktywny niski = 1 (przekaznik uruchomiony)
ny

v niskoaktywny |nieaktywny niski = 1 (przekaznik uruchomiony)

\J niskoaktywny |aktywny niski = 0 (przekaznik nieuruchomiony)

Rysunek 57: Przyktad DOUT 1 i DOUT 2

Wyt 4 CMDO0032
Konfiguracja: Stany DOUT Kodowanie/sygnat:
DOUT 1— 1 Blad V — Niskoaktywny, nieaktywny

DOUT 2 —> 2 Pozycja kraricowa ZAMYK. A +— VVysokoaktywny, aktywny

Goraa |Dot v | | Esc
- Konfiguracja:
- DOUT 1: Komunikat - wystapit btgd
- DOUT 2: Komunikat - osiggnieto pozycje krahcowg ZAMYK.
. Kodowanie:
- DOUT 1: Niski - aktywny (tréjkat skierowany w doét)
- DOUT 2: Wysoki - aktywny (trojkat skierowany do gory)
. Stan sygnatu na wyjsciu:
- DOUT 1: nieaktywny (trojkat nie jest wypetniony)
Wysoki poziom = +24 V = brak komunikatu (nie wystepuje btad)
- DOUT 2: aktywny (trojkat jest czarny)
Wysoki = +24 VV = komunikat (osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK.)

14.4. Diagnoza dla nadajnika potozenia i potencjometru

MD

Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy w napedzie ustawczym jest zainstalowany
potencjometr.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Uzytkownik (1) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
Odwzoro potoz. poten M0831

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujace stany:

Parametr ID menu |Znaczenie

Low limit Uspan M0832 Low limit Uspan

Volt.level diff. potent. M0833 |Volt.level diff. potent.

Raw val. pos. OPEN M0999 Raw val. pos. OPEN

Raw val. pos. CLOSED |M1001 Raw val. pos. CLOSED
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Parametr ID menu |Znaczenie
Potent. raw value /mV  |M1005 Potent. raw value /mV

14.5. Diagnoza elektronicznego nadajnika potozenia RWG

MD

Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy w napedzie jest zainstalowany elektroniczny
nadajnik potozenia (RWG).

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Uzytkownik (1) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
Odwzoro potoz. RWG M0996

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujgce stany:

Parametr ID menu |Znaczenie
Low limit RWG M1010
Raw val. pos. OPEN MO0997
Raw val. pos. CLOSED |M0998
RWG raw value /mA M1000

14.6. Diagnoza nadajnika potozenia MWG
Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy w napedzie jest zainstalowany
elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego (MWG).
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Uzytkownik (1) lub wyzszy.
MP> Diagnoza M0022
Odwzoro potoz. MWG M1006
Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujace stany:
Parametr ID menu |Znaczenie
Minimum stroke M1007
Maximum stroke M1012
Abs. end pos. OPEN M1011
Abs. end pos. CLOSED |M1008
Absolute value M1009
14.7. Diagnoza pozycjonera
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.
MP> Diagnoza M0022
Pozycjoner M0613
Menu M0613 jest widoczne tylko wtedy, gdy funkcja Pozycjoner M0158 jest aktywna.
Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujace stany:
Parametr ID menu |Znaczenie
Zachowanie adaptacyjne |M0626
Nastawa pozycji M0622
Aktualna pozycja M0623
Zew. st. martwa OTW  |M0625
Zew. st. martwa ZAM M1002
Wew. st. martwa OTW |M1003
Wew. st. martwa ZAM  |M1004
14.8. Diagnoza monitorowania czasu wigczenia (ED)
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Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy aktywne jest monitorowanie czasu wigczenia
(parametr Monitoring rezimu pracy M0358).

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Uzytkownik (1) badz wyzszy.
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MP> Diagnoza M0022
Tryb pracy M0593

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujace stany:

Parametr ID menu |Znaczenie
On time M0594
Lb.rozruchéw silnika/h  |M0595

14.9. Diagnoza regulatora procesowego
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

MDD Diagnoza M0022
Kontroler procesu (PID) M0883

Menu M0883 jest widoczne tylko wtedy, gdy funkcja Regulator procesu M0741 jest
aktywna.

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujgce stany:

Parametr ID menu |(Znaczenie
Process setpoint M0884
Actual process value MO0885
Op. com. PID contr. MO0886

14.10. Diagnoza interfejsu Modbus
Diagnoza ta informuje o aktualnym stanie podzespotéw Modbus.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.
MP> Diagnoza M0022
Modbus MD1 MO0241

Modbus MD2 MO0775
Modbus detale M0777

Szczegotowy opis wskazan w tym menu - patrz podrecznik (integracja magistrali
fieldbus) Modbus.

14.11. Diagnoza swiatlowodu LWL
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Uzytkownik (1) badz wyzszy.

MD Diagnoza M0022
FO cables M0638

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujgce stany:

Parametr ID menu |Znaczenie
LWL poziom channel 1 |M0639
DIN 4 konfiguracja M0640
FOC RS-485 btad M0762
FOC szybkos¢ transmisji | M0641
FOC FPGA wersja MO711

14.12. Diagnoza FQM (Fail-Safe)

Menu jest widoczne tylko wtedy, gdy do napedu podtaczona jest jednostka Fail-Safe
(FQM).

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Uzytkownik (1) badz wyzszy.

MD>  Diagnoza M0022
FQM M1724

Za pomocg funkcji diagnozowania mozna sprawdzi¢ nastepujgce stany:
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Parametr ID menu |Znaczenie
FQM FS gotowy M1725
FQM FS diag. result M1726
FQM fail safe end.pos. |M1727
FQM spring wound M1728
FQM FS-ESD wymagane |M1729
FQM timeout winding M1730
14.13. Symulacja (funkcja kontrolno-testowa)

Za pomocg funkcji symulacji personel moze symulowac podczas serwisowania lub
uruchamiania zachowanie robocze i awaryjne napedu ustawczego bgdz sterownika
napedu ustawczego w celu przetestowania tgczy i prawidtowego reagowania ukfadu
sterowania.

14.13.1. Sygnaly napedowe

MD

Potozenie OTWORZ
Potozenie ZAMKNIJ

Btad momentu OTW.
Btad momentu ZAM.
Btad termika

Za pomocg symulacji sygnatéw napedowych mozna przetestowaé na przykiad
zachowanie alarmowe sterownika napedu ustawczego w stosunku do ukfadu
sterowania bez podtgczania napedu.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
Symulacja M0023
Sygnaty z napedu M0024

Wartosci symulacyjne:

Osiagnieto pozycje kranhcowg OTW.

Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK.

Osiagnieto moment obrotowy w kierunku OTW.
Osiggnieto moment obrotowy w kierunku ZAMYK.
Zadziatata ochrona silnika (btgd termiczny)

Symulacja jest wigczana i wytgczana przyciskiem OK .
Pierscieh na ekranie wskazuje aktywng symulacje.

14.13.2. Sygnaly interfejsu
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MD

Przyktad:

Za pomocg symulacji sygnatéw interfejsu mozna przetestowac¢ na przyktad
zachowanie alarmowe sterownika w stosunku do uktadu sterowania.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
Symulacja M0023
Signaty DOUT MO0025
Signaty AOUT 1 M0413
Signaty AOUT 2 MO0585

Sygnaty do symulacji wejsé cyfrowych:

Wyswietlane sg tylko zajete wyjscia.

Cyfra i, 2, 3, ... oznacza wyjscie cyfrowe.

1Bfad

Wyjscie cyfrowe 1 (parametr Sygnat DOUT 1 M0109) zgtasza komunikat Btad .
Symulacja jest wtgczana i wytgczana przyciskiem OK .

Trojkaty wskazujg aktywacie:

Trojkat skierowany do goéry: wyjscie jest zakodowane na sygnat wysokoaktywny (High)

A Wysokoaktywny (podtaczone jest napigcie, np. + 24 V DC)
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Diagnoza

Signaty AOUT 1
Signaty AOUT 2

A

Wysokoaktywny (napiecie nie jest podtgczone)

Trojkat skierowany w dot: Wyjscie jest zakodowane na sygnat niskoaktywny (Low)

A\

Niskoaktywny (napigcie nie jest podigczone)

V

Niskoaktywny (podigczone jest napiecie, np. + 24 VV DC)

Sygnaty do symulacji wej$é analogowych:
Symulacja sygnatu wyjsciowego Aktualna pozycja, zakres nastawczy: 0 ... 20 mA

Symulacja sygnatu wyjsciowego Moment obrotowy, zakres nastawczy: 0 ... 20 mA
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15. Zarzadzanie srodkami
Funkcja zarzadzania srodkami (Asset Management) udostepnia informacje (dane
operacyjne, komunikaty, protokoty i krzywe charakterystyczne), wykorzystywane
przez system zarzgdzania srodkami i stuzgce ogdlnie do wspomagania przy
uruchamianiu, konserwaciji lub usuwaniu usterek.

15.1. Dane operacyjne
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MD

Dane operacyjne informujg np. o czasie pracy, czestosci zatgczen, liczbie btedow
momentu obrotowego itd.

Analiza informacji pozwala uzyskaé cenne wskazowki dotyczgce optymalizacji
eksploatacji napedu ustawczego i armatury. Efektywne wykorzystanie tych informacji
wydtuza cykl zycia napedu ustawczego i armatury, np. poprzez odpowiednig
konfiguracje parametréw. W razie usterki zapisane dane operacyjne umozliwiajg
szybkie diagnozowanie bteddéw.

Wyswietlanie danych operacyjnych
Istniejg dwa liczniki - licznik cyklu zycia i resetowalny licznik.

Asset Management M1231

Dane operacyjne M0177
Dane operacyjne razem MO0183
Dane operacyjne M0188

Opis wskaznikéw ekranowych:
Dane operacyjne razem = licznik cyklu zycia

Dane operacyjne = licznik resetowalny do 0

Tabela 20: Dane operacyjne

Informacje wyswietlane na ekranie | Opis

Czas pracy silnika Czas pracy silnika

Liczba uruchomien silnika Liczba rozruchdéw silnika (cykle tgczeniowe)

Btad termika Liczba bteddw termicznych (ochrona silnika)

Btad momentowki ZAM. Liczba btedéw momentu obrotowego w kierunku zamy-
kania

Btad momentoéwki OTW. Liczba btedéw momentu obrotowego w kierunku
otwierania

Btad krancowki ZAM. Liczba zatrzyman w kierunku zamykania wywotanych
przez wytacznik krancowy

Btad krancowki OTW. Liczba zatrzyman w kierunku otwierania wywotanych
przez wytgcznik krancowy

Moment zamk. ZAM. Liczba zatrzyman w kierunku zamykania wywotanych
przez wytgcznik momentu obrotowego

Moment zamk. OTW. Liczba zatrzyman w kierunku otwierania wywotanych
przez wytgcznik momentu obrotowego

On time warning 1 Suma wszystkich okresow, w ktdrych pojawito sie
ostrzezenie dotyczace czasu wtgczenia (ED)

On time warning 2 Maksymalny czas trwania ostrzezenia dotyczgcego
czasu wigczenia (ED)

System starts Liczba wszystkich startow systemowych sterownika
AUMATIC

Max. temp. sterownika Maksymalna temperatura sterownika

Min. temp. sterownika Minimalna temperatura sterownika

Max. temp. MWG Maksymalna temperatura MWG

Min. temp. MWG Minimalna temperatura MWG

Czas pracy Licznik godzin pracy: liczba godzin zasilania napieciem
sterownika napedu ustawczego
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MD

Resetowanie danych operacyjnych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Asset Management M1231
Dane operacyjne M0177
Kasuj dane operacyjne M0197

Zebrane dane operacyjne mozna w tym menu usungé.

15.2. Protokét zdarzen

Informacja

MD

Komendy
Parametryzacja

Aktywacje procesow

Zdarzenia systemowe

MD

Protokét zdarzen stuzy do zapisywania operacji systemowych i komunikatéw stanu.
Protokot zdarzen mozna wyeksportowac na wewnetrzng karte pamieci SD badz
odczyta¢ za pomocg programu AUMA CDT lub aplikacji AUMA Assistant. Pozwala
to np. $ledzi¢ wczesniejszg prace napedu ustawczego i armatury.

Zdarzenia sg protokotowane z datownikiem, dlatego tez nalezy prawidtowo ustawi¢
date i godzine (parametr Data i czas M0221).

Filtr zdarzen systemowych

Sterownik napedu ustawczego protokotuje zdarzenia systemowe, jak np. komendy
ruchu lub zmiany w ustawieniach parametréw. Za pomocg filtra definiuje sie, jakie
zdarzenia systemowe sg zapisywane w protokole zdarzeh.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Asset Management M1231
Raport zdarzeh M0195
Filtr zdarzen systemu M0334

Zdarzenie jest protokotowane (tzn. filtr jest aktywny), jezeli na ekranie widoczny jest
czarny punkt za wartoscia.

Protokotowane zdarzenie:

Protokotowane sg wszystkie komendy ruchu, ktére uznano za prawidtowe i wykonano.
W protokole zapisywane jest tez Zrédto komendy.

Protokotowane sg wszystkie zmiany w ustawieniach parametrow. Zapisywana jest
zaréwno stara, jak i nowa wartos¢.

Protokotowana jest aktywacja okreslonej funkcji.

Zapisywane sg wszystkie wazne zdarzenia systemowe. Sg to: starty systemu, zmiana
daty, pobieranie danych, zmiana filtra zdarzen, resetowanie danych operacyjnych i
wigczanie napiecia sieciowego.

Filtr zdarzen dotyczacych komunikatow stanu

Sterownik napedu ustawczego protokotuje komunikaty stanu, jak np. btedy,
ostrzezenia lub naped ustawczy w pozycji krancowej ZAMYK./OTW. Za pomoca
filtra definiuje sie, jakie komunikaty stanu sg zapisywane w protokole zdarzen.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Asset Management M1231
Raport zdarzen M0195
Filtorawnie wg wydarzen M0333

Zdarzenie jest protokotowane (tzn. filtr jest aktywny), jezeli na ekranie widoczny jest
czarny punkt za wartoscia.

Protokotowane zdarzenie:
Wybierane tu zdarzenia sg opisane w rozdziale <Komunikaty o btedach i ostrzezenia>.

Rozmiar pliku protokotu zdarzen

Rozmiar pliku protokotu zdarzen mozna zmienié, aby - zaleznie od potrzeb -
zaprotokotowa¢ mniej lub wiecej zdarzen. Jezeli plik jest zapetniony, nadpisywane
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Informacja

Informacja

MD

MD

sg najstarsze zdarzenia, dzieki czemu dostepne sg zawsze ostatnie i aktualne
zdarzenia.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Asset Management M1231
Raport zdarzeh M0195
Wielko$¢ danych M0330

Wartos¢é domysina: 548 [kByte]
Zakres nastaw: 1 ... 1 024 [kByte]
Maks. rozmiar pliku 1 024 kByte umozliwia zapis co najmniej 20 000 zdarzen.

Niektére zdarzenia sg zapamietywane w obszarze niemozliwym do nadpisania. Sg
to np. zmiany parametrow, aktywacje funkciji i okreslone funkcje specjalne.

Liczba zdarzen w schowku

Zdarzenie sa najpierw tymczasowo przechowywane w schowku (pamieci RAM). Z
tego schowka sg one przenoszone do protokotu zdarzen po uptywie ustawionego
cyklu protokotowania. Mozna tu zaprogramowac liczbe zdarzeh przechowywanych
w schowku.

W razie zaniku napigcia zdarzenia przechowywane w schowku zostang utracone.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Asset Management M1231
Raport zdarzeh M0195
Wielkos¢ buforu M0332

Wartosé domysina: 50 [zdarzen]

Zakres nastaw: 10 ... 100 [zdarzen]

Interwat zapisu w pamieci

Protokot zdarzen jest aktualizowany i zapisywany w zaprogramowanym cyklu. Cykl
ten (interwat zapisu w pamieci) mozna skroci¢ lub wydtuzy¢.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: AUMA (6).

Asset Management M1231
Raport zdarzen M0195
Odstep zapisu M0331

Wartos¢ domysina: 50 000
Zakres nastaw: 1 000 ... 65 535 [ms]

15.3.

Krzywe charakterystyczne

15.3.1.
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Krzywa charakterystyczna momentu obrotowego i drogi

Warunki

Wiasciwosci

Zastosowanie

MD

. napedy ustawcze z elektroniczng jednostkg sterujgca

- sterownik napedu ustawczego (wersja Non-Intrusive) od wersji oprogramowania
sprzetowego 02.03.01

Wizualizacja zapotrzebowania na moment obrotowy w caltym zakresie nastawy
(rozdzielczos¢ 0,1 %). Sterownik napedu ustawczego rejestruje ciggle podczas
kazdego ruchu wystepujgce momenty obrotowe.

Poréwnujgc dwie krzywe charakterystyczne (aktualng linie z zapisang linig), mozna
okresli¢ zuzycie w armaturze lub napedzie ustawczym.

Wyswietlanie krzywej charakterystycznej moment obrotowy - droga

Asset Management M1231
Krzywe M0313
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MD

Moment obrot.-droga M1229
Charakterystyki M0546

Na ekranie wyswietlane sg 3 krzywe charakterystyczne, kazda z dwoma wykresami
(kierunek ruchu OTW. i kierunek ruchu ZAMYK.), strzatka wskazuje wykres dla
kierunku ruchu.

Kazda krzywa charakterystyczna ma nazwe (np. _REF 1_), ktérg mozna zmienié.
Za pomoca przyciskéw AY Gora AD6t ¥ mozna przewija¢ krzywe charakterystyczne.

Rysunek 58: Przyktad krzywej charakterystycznej momentu obrotowego i drogi

CMD0020 CMDO0029  founm, Lbsit]
----------------- —>
3
------------------------- - 25
B 4 B
Goéra 4| Doty |Detale |Esc @ T = _REF1_ = Droga. [%]

— —— ustawiony moment wytgczajacy

- - - - najmniejszy ustawiany moment wytgczajgcy
T <« wykres dla kierunku ruchu ZAMYK.

= wykres dla kierunku ruchu OTW.

Wyswietlane krzywe charakterystyczne przedstawiajg zapisane wczesniej wykresy.

W krzywej charakterystycznej zapisywane sg nastepujgce informacje (wywotywane
przyciskiem Detale).
Zapisywanie daty: data ostatniego pomiaru momentu obrotowego
Data rozpoczecia: data pierwszego pomiaru momentu obrotowego
Skalowanie: 0§ Y (moment obrotowy)
Moment wytgczajacy: ustawiony moment wytgczajgcy w kierunku OTW./ZAMYK.
Min moment wytgczenia najmniejszy ustawiany moment wytgczajacy
Max warto$é: najwieksza zmierzona wartos¢ momentu obrotowego
Wartosé srednia: obliczona warto$¢ srednia

Procedura rejestracji krzywych charakterystycznych

Kasowanie krzywej (czyszczenie schowka)

Zmiana nazwy krzywej

Rejestracja krzywej: przeprowadzanie ruchu (np. ZAMYK.-OTW.-ZAMYK.)
Zapis krzywej

rpODdN -~

Kasowanie krzywej

Za pomocg tego parametru dane sg usuwane ze schowka (pamieci RAM).
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Asset Management M1231
Krzywe MO0313
Moment obrot.-droga M1229
Kasowanie krzywych M0656

Po wyczyszczeniu schowka mozna zapisac¢ nowe krzywe charakterystyczne.

Zmiana nazwy krzywej

Kazdg z trzech krzywych charakterystycznych mozna oznaczy¢ dodatkowo przy
uzyciu 20 cyfr.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Asset Management M1231
Krzywe M0313
Moment obrot.-droga M1229
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Tag moment-droga 1 M0658
Tag moment -droga 2 M0659
Tag moment -droga 3 M0660

Rejestracja krzywej: przeprowadzanie ruchu (np. ZAMYK.-OTW.-ZAMYK.)

W celu rejestracji krzywej przestawic preselektor w potozenie Obstuga lokalna
(LOKALNIE) lub Zdalna obstuga (ZDALNIE) i uruchomi¢ komendy ruchu.

Zapis krzywej

3 krzywe charakterystyczne mozna zapisa¢ w pamieci.

Kazda krzywa skfada sie z dwoch wykresoéw (kierunek ruchu OTW. i ZAMYK.).
Przy zapisie dane ze schowka (pamieci RAM) sg przesytane do pamieci statej (ROM).
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Asset Management M1231
Krzywe M0313
Moment obrot.-droga M1229
Zapisz krzywg 1 M0652
Zapisz krzywg 2 M0653
Zapisz krzywg 3 M0654

15.3.2. Krzywa charakterystyczna pozycja - czas

Warunki

Wiasciwosci

Zastosowanie

MD
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. Napedy ustawcze serii SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2
- Nadajnik potozenia MWG w napedzie ustawczym

Podczas zapisu rejestrowana jest aktualna pozycja, w napedach regulacyjnych
dodatkowo pozycja zadana, w ustawianych interwatach czasowych (od 1 sekundy
do 1 godziny).

Na podstawie analizy krzywej charakterystycznej pozycja - czas mozna np. ocenic
zachowanie regulacyjne badz pozyskac¢ informacje o pracy napedu ustawczego.

Wyswietlanie krzywej charakterystycznej pozycja - czas

Asset Management M1231
Krzywe M0313
Pozycja-czas M0806

Kazda krzywa charakterystyczna ma nazwe:

ACTUAL-POSITION = pozycja rzeczywista

NOMINAL-POSITION = pozycja zadana (tylko w napedach regulacyjnych)

Za pomoca przyciskéw AY Gora AD6t ¥ mozna przewijac krzywe charakterystyczne.

Rysunek 59: Przyktad krzywej charakterystycznej pozycja - czas

CMDO0065 CMD0065
’ 100%
R T Hemeee B e - - 50%
0%
Goéraa | Doty |Detale |Esc @ ACT-FOSITION

——— 50% (pozycja miedzy OTW. = 100% i ZAMYK. = 0%)
W krzywej charakterystycznej zapisywane sg nastepujgce informacje (wywotywane
przyciskiem Detale).

Zapisywanie daty: Data ostatniego pomiaru pozyciji

Data rozpoczecia: Data pierwszego pomiaru pozyciji

Skalowanie: O$ Y (pozycja)
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Ustawianie rozdzielczosci (interwat czasowy)

Sterownik napedu ustawczego rejestruje 10 000 zmierzonych wartosci. Z ustawione;j
rozdzielczosci np. 1 sekunda (parametr Poz. posrednie-czas = 1 [s] ) wynika czas
zapisu 2,7 godziny (10 000 sekund). Po przekroczeniu tego czasu stare pozycje sg
nadpisywane (bufor pierscieniowy).
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.
Asset Management M1231

Krzywe M0313
Poz. posrednie-czas M0805
Wartos¢ domysina: 10 [s]
Wartosci nastawy: 1 ... 3600 [s]

15.3.3. Krzywa charakterystyczna temperatura - czas

Wiasciwosci

Warunki

Zastosowanie

MD

Mozliwa jest rejestracja maks. czterech krzywych charakterystycznych temperatura
- czas, o ile w urzgdzeniach wbudowane sg odpowiednie czujniki.

rejestracji temperatury w jednostce sterujgcej:

MWG (elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego)
rejestracji temperatury w silniku:

dodatkowo czujnik temperatury (PT100) w silniku

rejestracji temperatury w komorze przektadni:

dodatkowo czujnik temperatury (PT100) w przektadni

Analiza krzywych charakterystycznych temperatura - czas umozliwia np. pozyskanie
informacji o warunkach eksploatacji (temperatury otoczenia) napedu ustawczego.

Wyswietlanie krzywej charakterystycznej temperatura - czas

Asset Management M1231
Krzywe MO0313
Temperatura - czas M0714

Na ekranie wyswietlane sg maks. 4 krzywe charakterystyczne.
CONTROLS TEMPERATURE = temperatura w jednostce sterujgcej
MWG TEMPERATURE = temperatura MWG

MOTOR TEMPERATURE = temperatura w silniku

GEAR TEMPERATURE = w komorze przekfadni

Za pomocg przyciskow AY Goéra ADét ¥ mozna przewija¢ dostepne krzywe
charakterystyczne.

Rysunek 60: Przyktad: temperatura - czas (w jednostce sterujgcej)
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Goéra 4| Doty |Detale |Esc @ Czas [

--- Linia 0°
| Przerwanie rejestracji, np. wskutek zaniku napiecia

Na ekranie sterownika napedu ustawczego wskazywany jest przebieg temperatury
w ciggu tygodnia. Za pomocg programu AUMA CDT mozna odczyta¢ przebieg catego
roku.

W krzywej charakterystycznej zapisywane sg nastepujgce informacje (wywotywane
przyciskiem Detale).

Zapisywanie daty: Data ostatniego pomiaru temperatury
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. Data rozpoczecia: Data pierwszego pomiaru temperatury
. Skalowanie: O$ Y (temperatura)

. Min. warto$¢: najmniejsza zmierzona wartosé

. Max warto$é: najwieksza zmierzona wartosé

15.4.

Histogramy

15.4.1.

Czas pracy - pozycja silnika (histogram)

Warunki

Wiasciwosci

Zastosowanie

MD

. Napedy ustawcze serii SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2

Cata droga przesterowania (0—100 %) do rejestracji czasu pracy silnika jest podzielona
na 20 segmentow. Podczas kazdego ruchu przez okreslony zakres zwieksza sie
licznik w postaci paska. Histogram jest zapisywany cyklicznie co minute, jezeli
nastgpita zmiana.

Po histogramie czasu pracy - pozycji silnika mozna rozpoznaé, w jakim zakresie
nastawy przesuwa sie gtdéwnie naped ustawczy. Pozwala to odpowiednio
zaprojektowac armature.

Wyswietlanie czasu pracy - pozycji silnika

Asset Management M1231
Histogramy MO0712
Czas pracy silnika-poz. M0713

Rysunek 61: Przyktad histogramu czasu pracy - pozyciji silnika

CMD0057 CMDO0057
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W histogramie zapisywane sg nastepujgce informacje (wywotywane przyciskiem
Detale).
- Data rozpoczecia:; data pierwszego pomiaru czasu pracy

Zapisywanie daty:; data ostatniego pomiaru czasu pracy

Skalowanie:; 0$ Y (czas pracy silnika)

Czas pracy silnika

15.4.2.
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Czas pracy - temperatura silnika (histogram)

Warunki

Wiasciwosci

Zastosowanie

MD

- Nadajnik potozenia MWG w napedzie ustawczym
Czujnik temperatury w silniku (opcja)

Temperatura silnika jest podzielona na nastepujace zakresy (segmenty):

<0d-20°C do-10°C, > 0od —10°C do 0°C, > od 0°C do 10°C, ..., od 120°C do 130°C,
> 0d 130°C do 140°C, > 140°C.

Przy kazdym ruchu zwieksza sie licznik segmentu, ktéry odpowiada aktualne;j
temperatury silnika. Wynik jest przedstawiany na wykresie stupkowym. Histogram
jest zapisywany cyklicznie co minute, jezeli nastgpita zmiana.

Po histogramie mozna rozpoznaé, w jakich warunkach (temperaturach) pracowat
przewaznie silnik napedu ustawczego.

Wyswietlanie czasu pracy - temperatury silnika

Asset Management M1231
Histogramy MO0712
Czas pracy silnika-temp. M0715
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Rysunek 62: Przyktad histogramu czasu pracy - temperatury silnika

CMD0058 CMDO0058 6l
2s 5
E
L | 8 )
I | Detale | Esc @ 0°C 50°C “-100°C Temperatura [°C]

W histogramie zapisywane sg nastepujgce informacje (wywotywane przyciskiem
Detale).

- Data rozpoczecia: Data pierwszego pomiaru czasu pracy

. Zapisywanie daty: Data ostatniego pomiaru czasu pracy

. Skalowanie: O$ Y (czas pracy silnika)

15.4.3. Czas pracy - moment obrotowy silnika (histogram)

Warunki

Wiasciwosci

Zastosowanie

Nadajnik potozenia MWG w napedzie ustawczym

Skala momentéw obrotowych dla obu kierunkéw ruchu (OTW./ZZAMYK.) jest
podzielona na nastepujgce zakresy (segmenty):

0-30%
30 — 110% (8 segmentow kazdy o szerokosci 10%)
powyzej 110%

Przy kazdym ruchu zwieksza sie licznik segmentu, ktéry odpowiada aktualnie
wymaganemu momentowi obrotowemu. Wynik jest przedstawiany na wykresie
stupkowym. Histogram jest zapisywany cyklicznie co minute, jezeli nastgpita zmiana.

Na podstawie histogramu czasu pracy - momentu obrotowego silnika mozna
rozpoznadé, jak byt obcigzony naped ustawczy w catym cyklu zycia.

Wyswietlanie czasu pracy - momentu obrotowego silnika

MD  Asset Management M1231
Histogramy MO0712
Czas pracy silnika-moment M0830
Rysunek 63: Przyktad histogramu czasu pracy - momentu obrotowego silnika
CMD0066 CMDO0066 .y
: 5 = = £
! _5’ 3
I |Detale |Esc @ 100% RUNNINGTIME TORQUE  100% Temperatura [*C]
W histogramie zapisywane sg nastepujgce informacje (wywotywane przyciskiem
Detale).
. Data rozpoczecia:.
. Zapisywanie daty:.
. Skalowanie:.
15.5. Konserwacja (informacje i komunikaty)
Wiasciwosci  Sterownik napedu ustawczego monitoruje rézne parametry fabryczne wptywajgce

na zuzycie napedu ustawczego. Jezeli jeden z tych parametrow przekroczy ustawiong
wartos¢ progows, sterownik napedu ustawczego generuje komunikat:

. Wskaznik stanu: S0005 Ostrzezenia (kategoria AUMA)
- Szczegoty: Wymagany przeglad

. Wskaznik stanu: S0010 Wymagany przeglad (kategoria NAMUR)
- Szczegoty: wskazuje parametry, w ktérych przekroczono wartos$¢ progowa
i ktére wywotaty komunikat Wymagany przeglad.
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Zastosowanie

MD

Funkcja nie aktywna

Funkcja aktywna

MD

Funkcja nie aktywna
Funkcja aktywna

MD

Oprécz monitorowanych fabrycznie parametrow (MT cykl zycia mechaniki / uszczelek
/ smaru / stycznikdbw nawrotnych) mozna skonfigurowa¢ dodatkowo staty okres
konserwacji, po uptywie ktdrego wyzwalany jest jednakowy komunikat.

Aktualny stan serwisowy monitorowanych parametréw mozna obserwowaé na
wykresie stupkowym.

Po przeprowadzeniu konserwacji nalezy wyzerowac parametr, ktéry wyzwolit
komunikat.

Konserwacja wg potrzeby, tzn. funkcja moze by¢ stosowana, aby umozliwic¢
serwisowanie w zaleznosci od intensywnosci eksploatacji i obcigzenia napedu
ustawczego.

Aktywacja komunikatow serwisowych
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Maintenance signals M1136

Wartos¢ domysina: Funkcja nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja <Komunikaty serwisowe> wytgczona.

Funkcja <Komunikaty serwisowe> wtgczona.

Aktywacja okresu konserwacji
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Maintenance interval M1137

Wartos¢ domysina: Funkcija nie aktywna
Wartosci nastawy:
Funkcja <Okres konserwacji> wyfgczona.

Funkcja <Okres konserwacji> wtgczona.

Wyswietlanie informacji serwisowych

Maintenance signals M1231
Przeglady M1644
Inf. o przegladach M1037

Rysunek 64: Przyktad wykresu stupkowego

CMD0079 CMDO0079
Informacja serwisowa Informacja serwisowa

—
’_'JEH ® #® > x O Zmion TEse

Wykres stupkowy pokazuje aktualne zuzycie nastepujgcych kont cyklow zycia:

Fu Cykl zycia sekcji mechaniczne;j
@ Cykl zycia uszczelek (o-ringi)
d Cykl zycia smaru
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MD

) Cykl zycia stycznikéw (tylko w przypadku sterownikéw napedu ustawczego bez
zmiennej predkosci obrotowej)

X Okres konserwacji (ustawiany)

Jezeli stupek osiggnie warto$¢ progowg (- - -), konieczny jest serwis.

Wyzerowanie parametrow

Po przeprowadzeniu konserwacji nalezy wyzerowac parametr, ktéry wyzwolit
komunikat.

Z ekranu Inf. o przegladach M1037, za pomoca przycisku Zmieh mozna przetaczy¢
na tryb resetowania.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje aplikacji M0178
Aktywacja M0212

Rysunek 65:
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Informacja serwisowa
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Przyciskami Géra AD6t ¥ mozna wybra¢ odpowiedni parametr. Strzatka pod
symbolami wskazuje wybrany parametr. Przyciskiem Reset konto cyklu zycia
wybranego parametru jest zerowane.

<4— A Reset

Ustawianie okresu konserwacji

Parametr do ustawiania statego okresu konserwacji. Po osiggnieciu ustawionego tu
czasu nastepuje komunikat serwisowy.

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

Maintenance signals M1231
Przeglady M1644
Odstep miedzy przeglgdami M1233

Wartos¢ domysina: 10 lat

Zakres nastaw: 1 miesigc... 10 lat

15.6. Wyswietlanie czaséw przesterowania

Wiasciwosci

Zastosowanie

MD

Czas pracy ZAMKNIJ

Sterownik napedu ustawczego oblicza automatycznie czas przesterowania dla ruchu
miedzy dwoma potozeniami krancowymi. Dla obu kierunkéw ruchu (od OTW. do
ZAMYK. i od ZAMYK. do OTW.) ostatnio obliczona warto$¢ jest zapisywana w
parametrze.

Pomiar czasu przesterowania moze wskazag, jak zachowuje sie wbudowany w
konkretne urzgdzenie naped badz kombinacja napedu ustawczego / przektadni /
armatury pod katem ruchu bezwtadnego bez wykonywania dodatkowego ruchu lub
recznego pomiaru wymaganego czasu.

Wyswietlanie zmierzonych czaséw przesterowania

Asset Management M1231
Czas pracy M1232

Czas pracy ZAMKNIJ M1234

Czas pracy OTWORZ M1235

Wskazniki:
Wskazuje zmierzony czas przesterowania dla ostatniego ruchu w kierunku ZAMYK.
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Czas pracy OTWORZ  Wskazuje zmierzony czas przesterowania dla ostatniego ruchu w kierunku OTW.

15.7. Wskazywanie temperatur urzadzen
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

MD  Asset Management M1231
Temperatura urzgdzenia M0524

Wskazniki:
Temp. Sterownika Wskaznik aktualnej temperatury w obudowie sterownika.

Temp. Bloku sterow. Wskaznik aktualnej temperatury w jednostce sterujgcej napedu ustawczego (obudowa
napedu ustawczego).
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Usuwanie usterek

16. Usuwanie usterek

16.1. Bezpieczniki pierwotne

Wymiana bezpiecznikéw pierwotnych wymaga otwarcia sterownika napedu
ustawczego. Patrz instrukcja obstugi napedu.

16.2. Sygnalizacja btedéw i ostrzezenia

Btedy przerywajg lub uniemozliwiajg zasilanie elektryczne napedu ustawczego. W
przypadku btedu ekran swieci sie na czerwono.

Ostrzezenia nie majg zadnego wptywu na zasilanie elektryczne napedu ustawczego.
Majg one jedynie charakter informacyjny. Ekran pozostaje biaty.

Sygnalizacja zbiorcza zawiera dalsze komunikaty. Mozna je wyswietli¢ za pomocg

przycisku «1Detale. Ekran pozostaje biaty.

Tabela 21:

Bledy i ostrzezenia poprzez wskazniki stanu na ekranie

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

S0001

S0005
Ostrzezenia

S0006
Nie gotowy ZDALNY

S0007
Btad

S0008
Poza specyfikacjg

S0009
Kontrola funkgc;ji

S0010
Wymagany przeglad

S0011
Awaria

Wskaznik pokazuje zamiast potozenia armatury
tekst stanu.

Sygnalizacja zbiorcza 02:
Wyswietla liczbe wystepujgcych ostrzezen.

Sygnalizacja zbiorcza 04:
Wyswietla liczbe wystepujgcych komunikatéw.

Sygnalizacja zbiorcza 03:
Wyswietla liczbe wystepujgcych btedow.
Naped ustawczy nie moze by¢ uruchamiany.

Sygnalizacja zbiorcza 07:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Naped ustawczy pracuje poza normalnymi warun-
kami roboczymi.

Sygnalizacja zbiorcza 08:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Trwajg prace przy napedzie ustawczym, sygnaty
wyjéciowe sg tymczasowo niewazne.
Sygnalizacja zbiorcza 09:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Zalecenie przeprowadzenia kontroli/lkonserwacji.

Sygnalizacja zbiorcza 10:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Usterka dziatania napgdu ustawczego, sygnaty
wyjsciowe sg niewazne.

Pomoc

Opis testow stanu — patrz tabela <Teksty stanu w
menu S0001>.

Warto$¢ > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale.

Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.
Szczegoty — patrz tabela <Btedy i awaria>.

Warto$¢ > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale.

Szczegoty — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegdtowych.

Warto$é > 0: nacisng¢ przycisk 4 Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegétowych.
Szczegoty — patrz tabela <Btedy i awaria>.
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Tabela 22:
Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Ostrzezenie konfig.

Ostrzezenie wewnetrzne

24 V DC zewnetrzne

Wrn op.mode run time

Wrn op.mode starts

Failure behav. active

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Ostrzezenie pozycja nastawy

Ostrzez. czas pracy

Otrzezenie temp. sterownika
Czas nie ustawiony

Napiecie baterii
PVST fault
PVST abort

OSTRZEZ. brak reakcji

Ostrzezenie LWL

Wrn FO cable budget')
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Sygnalizacja zbiorcza 06:

Mozliwe przyczyny:

Ustawiona konfiguracja nie jest prawidtowa.
Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Sygnalizacja zbiorcza 15:

Ostrzezenia urzadzenia

Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Zewnetrzne zasilanie napigciowe 24 V DC sterow-
nika napedu ustawczego znajduje sie poza zakre-
sem napie¢ zasilania.

Ostrzezenie: przekroczono czas wigczenia (ED),
maks. czas pracy/h.

Ostrzezenie: przekroczono czas witgczenia (ED),
maks. liczbe rozruchéw silnika (cykle tgczeniowe).

Zachowanie awaryjne jest aktywne, poniewaz wy-
magane wartosci zadane lub rzeczywiste sg btedne.

Ostrzezenie: zanik sygnatu na wejsciu analogowym
1

Ostrzezenie: zanik sygnatu na wejsciu analogowym
2

Ostrzezenie: zanik sygnatu zadanej pozyciji
Mozliwe przyczyny:

Dla ustawionego zakresu wartosci zadanych, np. 4
— 20 mA, sygnat wejsciowy = 0 (zanik sygnatu).
Dla zakresu wartosci zadanych 0 — 20 mA nie jest
mozliwe monitorowanie.

Przekroczono ustawiony czas (parametr Dop. czas
pracy M0570). Ustawiony czas pracy jest przekra-
czany przy pokonywaniu catej drogi przesterowania
od pozycji krancowej OTW. do pozycji krancowe;j
ZAMYK.

Temperatura w obudowie sterownika jest za wyso-
ka.

Nie ustawiono jeszcze zegara czasu rzeczywistego
(RTC).

Napiecie baterii guzikowej RTC jest za niskie.

Nie przeprowadzono pomysinie testu PVST.

Test PVST zostat przerwany, wzgl. nie mozna byto
go uruchomic.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Btedny optyczny sygnat odbiorczy (brak lub niedo-
stateczny poziom odbioru Rx) albo btgd formatu
RS-485.

Ostrzezenie: osiggnieto rezerwe systemu swiattowo-
dow (krytyczny, ale jeszcze dopuszczalny poziom
odbioru Rx).

Pomoc

Nacisnaé przycisk +1Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz tabela
<Pojedyncze komunikaty>/ Ostrzezenie konfig.
(sygnalizacja zbiorcza 06).

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz tabela
<Pojedyncze komunikaty>/ Ostrzezenie wewnetrzne
(sygnalizacja zbiorcza 15).

Sprawdzi¢ zasilanie napigciowe 24 V DC.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0356,
ewent. ponownie ustawic.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. Ib. uruchomien
MO0357, ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ sygnaty:

- warto$¢ zadana E1

- wartosé rzeczywista E2

- rzeczywista warto$¢ procesowa E4

- Sprawdzi¢ potaczenie ze stacjg Master.

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ sygnat wartosci zadane;.

Ostrzezenia sg automatycznie usuwane, jezeli wy-
konywana jest nowa komenda ruchu.

- Sprawdzi¢ armature.
- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0570.

Zmierzy¢ / obnizy¢ temperature otoczenia.
Ustawic zegar.

Wymienic¢ baterie guzikowa.
Sprawdzi¢ naped ustawczy (ustawienia PVST).

Wykonaé RESET lub ponownie uruchomic¢ test
PVST.

- Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.
- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0634.

Sprawdzi¢ / naprawi¢ swiattowody.

Sprawdzi¢ / naprawi¢ swiattowody.



Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Usuwanie usterek

Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Wrn FOC connection™)

Ostrzez. moment OTW
Ostrzez. moment ZAM
SIL - btad?)

PVST wymagane

Wymagany przeglad

Ostrzezenie: brak przytgcza swiattowodow.

Przekroczono wartos¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego OTW.

Przekroczono wartos¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego ZAMYK.

Wystepuje btad w podzespole SIL.

Woykonanie testu PVST (Partial Valve Stroke Test)
jest konieczne.

Wymagane jest serwisowanie.

1)  Sterowniki napedu ustawczego z przytaczem swiattowodu

2)

Tabela 23:
Btedy i awaria

Sterowniki napedu ustawczego w wersji SIL

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Btad w konfigurac;ji

Konfig. blad ZDALNY

Btad wewnetrzny

Btad momentu ZAM.

Btad momentu OTW.

Btad fazy

Nieprawidtowa kolejnos¢ faz

Sygnalizacja zbiorcza 11:
Btad w konfiguracji

Sygnalizacja zbiorcza 22:
Btad w konfiguracji Zdalnie

Sygnalizacja zbiorcza 14:
Pojawit sie btad wewnetrzny.

Btgd momentu obrotowego w kierunku zamykania

Btad momentu obrotowego w kierunku otwierania.

- Przy podtgczaniu do sieci pradu tréjfazowego i
wewnetrznego uktadu zasilania 24 V DC elek-
troniki: zanik fazy 2.

- Przy podtaczaniu do sieci pradu tréjfazowego
lub prgdu przemiennego i wewnetrznego uktadu
zasilania 24 V DC elektroniki: zanik jednej z faz
L1, L2 lub L3.

Przytacza przewoddéw zewnetrznych L1, L2 i L3 sa
podiaczone w niewtasciwej kolejnosci.

Tylko w przypadku podtgczania do sieci pradu troj-
fazowego.

Pomoc
Zamontowac przytgcze swiattowodow.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment OTW MQ768,
ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment ZAM M0769,
ewent. ponownie ustawic.

Patrz oddzielny podrecznik Bezpieczenstwo funkcjo-
nalne.

Pomoc

Nacisnaé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz tabela

<Pojedyncze komunikaty>/ Btad w konfiguracji (sy-
gnalizacja zbiorcza 11).

Nacisna¢ przycisk +1Detale, aby przeglada¢ poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz tabela
<Pojedyncze komunikaty>/ Konfig. blgd ZDALNY
(sygnalizacja zbiorcza 22).

Serwis AUMA

Nacisngé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz tabela

<Pojedyncze komunikaty>/ Btgd wewnetrzny (sygna-
lizacja zbiorcza 14).

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku OTW.

- Przestawic¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowaé komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:
- Wyda¢ komende ruchu w kierunku ZAMYK.

- Przestawic preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Sprawdzi¢ / podtgczy¢ fazy.

Skorygowac kolejnos¢ przytgczy przewodow ze-
wnetrznych L1, L2 i L3 poprzez zamiane dwdch faz.
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Usuwanie usterek

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Bledy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Jakos¢ zasilania

Btad termika

Btad brak reakgji

Poten. poza zakresem

LPV not ready1)

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Zty kierunek obrotéw

FQM btad zbiorczy?)

1)  Wariant Lift Plug Valve

Z powodu ztej jakosci sieci sterownik napedu
ustawczego nie rozpoznaje kolejnosci faz (kolejnos¢
przytaczy przewodoéw zewnetrznych L1, L2 i L3) w
ciggu ustawionego czasu monitorowania.

Zadziatata ochrona silnika.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Sygnat potencjometru znajduje sie poza dopuszczal-
nym zakresem.

LPV: funkcja Lift Plug Valve
Naped gtéwny zgtasza usterke

Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 1.
Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 2.

Silnik obraca sie przeciwnie do skonfigurowanego
kierunku i aktywnej komendy ruchu w nieprawidto-
wym kierunku.

Sygnalizacja zbiorcza 25:

2) Napedy ustawcze z jednostka Fail-Safe

Tabela 24:

Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Niewtasciwe polecenie uruchomie- Sygnalizacja zbiorcza 13:

nia

Preselektor nie ZDALN

Service aktywny

Nieaktywny
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Mozliwe przyczyny:

- kilka komend ruchu (np. jednoczes$nie OTW. i
ZAMYK. albo jednoczesnie OTW. i Sterowanie
WART.ZAD.)

- aktywna wartos¢ zadana i nieaktywny pozycjo-
ner

Preselektor nie znajduje sie¢ w potozeniu ZDALNIE.

Praca za pomoca tgcza serwisowego (Bluetooth) i
oprogramowania serwisowego AUMA CDT.

Naped ustawczy znajduje sie w trybie pracy Zablo-
kowane.

Pomoc

- Sprawdzi¢ napiecie sieci.
Dopuszczalne wahania napiecia sieci wynosza
dla pradu tréjfazowego/przemiennego £10 %
(opcjonalnie £30 %). Dopuszczalne wahania
czestotliwosci sieci wynoszg +5 %

- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0172, ewent.
wydtuzy¢ czas.

- Poczekaé do przestudzenia.
- Jezeli po przestudzeniu komunikat o btedzie
jest nadal wyswietlany:

- Przestawic preselektor w potozenie Obstu-
ga lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komu-
nikat o bfedzie przyciskiem RESET.

- Wykonaé komende resetowania poprzez
magistrale fieldbus.

- Kontrola bezpiecznikow.

Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.

Sprawdzi¢ konfiguracje urzadzenia:

Parametr Low limit Uspan M0832 musi by¢ mniejszy
niz parametr Volt.level diff. potent. M0833.

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ uruchamianie komend ruchu.

W przypadku sieci pradu tréjfazowego wigczy¢
funkcje monitorowania faz (parametr Regulacja kier.
obrot. M0171).

Sprawdzi¢ ustawienia konfiguracji urzadzenia (para-
metr Kierunek zamykania M0176).

Aby skasowa¢ komunikat o btedzie: odtgczy¢ od
sieci sterownik napedu ustawczego i uruchomié
ponownie.

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz tabela
<Pojedyncze komunikaty>/ Btgd w konfiguracji (sy-
gnalizacja zbiorcza 11).

Pomoc

- Sprawdzi¢ komendy ruchu (zresetowa¢ / usungé
komendy ruchu i wysta¢ tylko jedng komende
ruchu).

- Ustawi¢ parametr Pozycjoner na Funkcja aktyw-
na.

- Sprawdzi¢ warto$¢ zadana.

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.
Szczegdly — patrz tabela <Pojedyncze komunikaty>.

Przestawi¢ preselektor w potozenie ZDALNIE.

Zamkng¢ oprogramowanie serwisowe.

Sprawdzi¢ ustawienie i stan funkcji <Zwolnienie lo-
kalnego panelu sterowania>.



Sterownik napedu ustawczego

AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Usuwanie usterek

Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna Pomoc

EMCY stop aktywny

EMCY zachow.aktywne

1/O interface

Kétko reczne aktywne

Stan awarii Fieldbus

Lokalny STOP

Interlock

Interlock by-pass
PVST active

SIL - funkcja aktywna®)

Nacisnieto wytgcznik Stop awaryjny. Zasilanie prg- - Odblokowa¢ wytacznik Stop awaryjny.
dem ukfadu sterowania silnikiem (styczniki lub tyry- . Zresetowa¢ stan zatrzymania awaryjnego ko-
story)jest przerwane. menda resetowania.

Tryb pracy AWARIA jest aktywny (wystano sygnat -  Stwierdzi¢ przyczyne wystania sygnatu awaryj-

AWARIA). nego.
Na wejsciu AWARIA wystepuje 0 V. - Sprawdzi¢ zrédto wyzwolenia.
- Podtaczy¢ do wejscia AWARIA napiecie +24 V
DC.

Naped ustawczy jest sterowany przez ztgcze I/0  Sprawdzi¢ wejscie ztgcza I/0O.
(rownolegte).

Obstuga reczna jest wigczona. Uruchomic prace elektryczng.

Potgczenie fieldbus istnieje, jednakze stacja Master Sprawdzi¢ konfiguracje stacji Master.
nie transmituje zadnych danych uzytkowych.

Lokalny STOP jest aktywny.

Nacisnieto przycisk STOP na lokalnym panelu ste-
rowania.

Zwolni¢ przycisk STOP.

Interlock jest aktywny. Sprawdzi¢ sygnat Interlock.
Funkcja bypass jest zablokowana.

Test PVST jest aktywny.

Sprawdzi¢ stany armatury gtéwnej i obejsciowej.
Odczekac¢ do zakonczenia funkcji PVST.

Funkcja SIL jest aktywna.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wers;ji SIL

Tabela 25:

Pojedyncze komunikaty

Informacje wyswietlane na ekranie Pomoc

Ostrzezenie konfig. (sygnalizacja zbiorcza 06)

Wrn Setpoint Source
Wrn Dead bands

Wrn Fieldbus config.
Konfig. momentu ZAM
Konfig. momentu OTW

DIN 1 konfiguracja —
DIN 10 konfiguracja

Konfig. EMERGENCY
Konfig. profilu dziatania
Konfiguracja LWL
Heat.monitor.config.
Fail.beh. config.
Konfig. kontrolera PID

Skonfigurowa¢ wejscie analogowe AIN 1 lub AIN 2, patrz <Wejscie wartosci zadanej potozenia>
Sprawdzi¢ ustawienie pozycjonera.

Sprawdzi¢ konfiguracje tacza fieldbus.

Sprawdzi¢ ustawienie wytgcznika momentu obrotowego.

Sprawdzi¢ ustawienie wytgcznika momentu obrotowego.

Przyporzadkowanie sygnatu dla podanego wejscia cyfrowego (DIN 1 — DIN 10) jest nieprawidtowe.
Ponownie skonfigurowaé wejscie cyfrowe.

Sprawdzi¢ konfiguracje.
Sprawdzi¢ konfiguracje.
Sprawdzi¢ konfiguracje.
Sprawdzi¢ konfiguracje.
Sprawdzi¢ konfiguracje.

Sprawdzi¢ konfiguracje.

Btad w konfiguraciji (sygnalizacja zbiorcza 11)

IE MCM

IE PSO

IE konfig. nadajnika poto.
|IE parametry konfig.

IE FQM

Configuration FUP

MPV and CW closing

Sprawdzi¢ wyposazenie sprzetowe / numer artykutu MCM.

Sprawdzi¢ wyposazenie sprzetowe / numer artykutu PSO.

Sprawdzi¢ wyposazenie sprzetowe / numer artykutu nadajnika potozenia.
Sprawdzi¢ parametry nadajnika potozenia.

Konfiguracja dla funkcji FQM (Fail-Safe) jest nieprawidtowa.

Konfiguracja dla planu dziatania jest nieprawidtowa.
Sprawdzi¢ konfiguracje.

Zawor wielokrotny (Multiport) i zamykanie prawoskretne.

Btad hydrauliki (sygnalizacja zbiorcza 12)
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Usuwanie usterek

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Pojedyncze komunikaty

Informacje wyswietlane na ekranie Pomoc

Btad fazy

Nieprawidtowa kolejnos¢ faz

Btad termika

- Przy podigczaniu do sieci pradu trojfazowego i wewnetrznego uktadu zasilania 24 V DC elektroniki:
zanik fazy 2.

- Przy podigczaniu do sieci pradu tréjfazowego lub pradu przemiennego i wewnetrznego uktadu zasi-
lania 24 V DC elektroniki: zanik jednej z faz L1, L2 lub L3.

Sprawdzi¢ / poditgczy¢ fazy.

Przytacza przewodow zewnetrznych L1, L2 i L3 sg podtagczone w niewtasciwej kolejnosci.

Tylko w przypadku podtgczania do sieci pradu trojfazowego.

Skorygowac kolejnosé przytgczy przewodéw zewnetrznych L1, L2 i L3 poprzez zamiane dwoch faz.

Zadziatata ochrona silnika.
- Poczeka¢ do przestudzenia.
- Jezeli po przestudzeniu komunikat o btedzie jest nadal wyswietlany:

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE) i zresetowaé komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magistrale fieldbus.
- Kontrola bezpiecznik6w.

Niewtasciwe polecenie uruchomienia (sygnalizacja zbiorcza 13)

Zta kom. ZDALNE 1
Zta kom. ZDALNE 2

Komenda fieldbus

Nastawa poz. nieakty.

Skorygowa¢ komende ruchu, tzn. usunaé i ponownie ustawic.
Skorygowa¢ komende ruchu, tzn. usunaé i ponownie ustawic.
Skorygowa¢ komende ruchu.

Sprawdzi¢ dostepnos¢ funkcji (parametr Aktywacja M0212)

Btad wewnetrzny (sygnalizacja zbiorcza 14)

|IE-ochr.silnika-uszkodzona

IE preselektor wyboru

IE kontrola faz
IE24V AC

IE wadliwe wyjscie

IE nadajnik potozenia

IE logic

IE Feldbus
IE MWG
IELC

IE Hall 1 kalibracja —
IE Hall 5 kalibracja

IE MWG kalibracja
IE Wersja

IE EEPROM

IE Parametr

|IE dostep do pliku
IE reserve backup
IE logowanie

IE startup FB

IE startup sub-assy
IE LC exception

IE logic exception
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Sprawdzi¢ monitorowanie silnika.
Wymieni¢ preselektor.
Sprawdzi¢ zasilanie sieciowe.

Btad wewnetrzny:

Wewnetrzne zasilanie napieciowe 24 V AC sterownika znajduje sie poza zakresem napie¢ granicznych.
Zasilanie napigciowe 24 V AC stuzy do uruchamiania stycznikow nawrotnych, analizy wytacznikéw ter-
micznych, zasilania grzatek w napedzie i opcjonalnie do wytwarzania napigcia 115 V AC na potrzeby
klienta.

- Sprawdzi¢ zasilanie napieciowe (poziom i okablowanie).
- Sprawdzi¢ zasilacz sieciowy.

Sprawdzi¢ uruchamianie aparatury tgczeniowe;.
Sprawdzi¢ nadajnik pofozenia.

Sprawdzi¢ uktad logiczny.

Sprawdzi¢ tagcze fieldbus.

Sprawdzi¢ MWG.

Sprawdzi¢ lokalny panel sterowania.

Btad wewnetrzny: Kalibracja czujnika Halla 1 — 5 uktadu MWG jest wadliwa.
Sprawdzi¢ MWG.

Sprawdzi¢ MWG.

Sprawdzi¢ konfiguracje urzadzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzadzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.

Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.



Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Usuwanie usterek

Pojedyncze komunikaty

Informacje wyswietlane na ekranie  Pomoc

IE MWG exception Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
IE bus exception Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.
IE MWG end positions Sprawdzi¢ konfiguracje urzgdzenia.

Ostrzezenie wewnetrzne (sygnalizacja zbiorcza 15)
Wrn grzatka Sprawdzi¢ grzatke.

24 V DC - klienta Nastgpita awaria napiecia pomocniczego 24 VV DC dla klienta do sterowania wej$ciami cyfrowymi.
Sprawdzi¢ wejscia 24 V DC (DIN).

24 VV DC wewnetrzne Wewnetrzne zasilanie napigciowe 24 V DC sterowania do zasilania komponentéw elektronicznych
(podzespoty w sterowniku AC 01.2 i napedzie) znajduje sie poza zakresem napigé granicznych.
Sprawdzi¢ wewnetrzne zasilanie napigciowe 24 V DC.

Wrn res. data in use Ponownie uruchomié¢ AUMATIC.

Ost. odnies$.do akt.poz. Jednokrotnie doprowadzi¢ catkowicie naped do potozenia krancowego OTW. i potozenia krancowego
ZAMYK.

Ostrzez. zakres pozycji Sprawdzi¢ ustawienia przektadni konwersyjnej w napedzie.

Ost.brak sygn.akt.poz. Sprawdzi¢ sygnaty zwrotne potozenia.

Wrn event mark Sprawdzi¢ konfiguracje systemu.

Wrn Tm mark Sprawdzi¢ konfiguracje systemu.

Konfig. btad ZDALNY (sygnalizacja zbiorcza 22)

IE 1/O interface - Sprawdzi¢ parametr I/O interface M0139. Ustawienie musi sie zgadza¢ ze schematem potaczen.
- Sprawdzi¢ okablowanie.
- Sprawdzi¢ tacze réwnolegte.

IE ZDALNE interfejs Sprawdzi¢ konfiguracje.

IE remote Prm Config Sprawdzi¢ konfiguracje.

FQM btad zbiorczy (sygnalizacja zbiorcza 25)

FQM FS diag. result Wynik diagnozy przetacznika naciggania jest btedny.

FQM timeout winding Proces naciggania nie zostat zakonczony w ciggu dopuszczalnego czasu inicjalizacji 2,5 minuty.
FQM timeout limit Wytgcznik krancowy nie zostat uaktywniony w ciggu dopuszczalnego czasu oczekiwania 10 sekund.
FQM fault temp.-volt. Dopuszczalny zakres tolerancji temperatury wewnetrznej lub napiecia jednostki FQM byt ponizej lub

powyzej wartosci granicznej badz dopuszczalny zakres tolerancji napiecia 24 VV DC na wejsciu ESD byt
przez przynajmniej 1 sekunde ponizej lub powyzej wartosci granicznej.
FQM fail safe btad Komunikat jest generowany, jezeli spetniony jest jeden z podanych nizej warunkoéw:

- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM timeout winding albo FQM timeout limit albo FQM timeout
motor aktywny

- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM FS gotowy aktywny | FQM spring wound nieaktywny
- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM FS gotowy nieaktywny | FQM spring wound aktywny

- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM Fail-Safe-Ini. przeprowadzony | (FQM spring wound
nieaktywny ALBO FQM FS gotowy nieaktywny)

- FQM FS-ESD wymagane aktywny | FQM FS gotowy aktywny

FQM timeout motor Silnik elektryczny nie obraca sig¢ podczas ruchu inicjalizacyjnego.
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Usuwanie usterek

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Tabela 26:
Teksty stanu w menu S0001

Btad czujnika

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna Pomoc
Sprzet jest wadliwy lub brakuje go: Sprawdzi¢ sprzet, ewent. wymienic.
- w przypadku potencjometru, RWG, EWG = za-
nik sygnat

Not referenced

Kalibracja

Poza zakresem

Btedne polecenie
Wymiana wartosci
PCB failure

Brak komunikac;ji
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- w przypadku MWG = aktywna kalibracja lub
uszkodzony czujnik Halla

w przypadku potencjometru, RWG, EWG: Pozycje Ustawi¢ potozenia krancowe i przeprowadzi¢ bieg
krancowe nie sg ustawione WZOrcowy.
Aktywna kalibracja

Poza zakresem wartosci Ustawi¢ wiasciwy skok.
- w przypadku potencjometru = za maty skok
miedzy ustawionymi pozycjami krancowymi
- w przypadku RWG, EWG = pozycja krancowa
OTW. = pozycja kraficowa ZAMYK.
- w przypadku MWG = za duzy skok migdzy
ustawionymi pozycjami krancowymi
Nieprawidtowa komenda
Warto$¢ rezerwowa
Awaria podzespotu

Przerwana komunikacja miedzy MWG a logika. Serwis AUMA
Mozliwe przyczyny: problemy z zestykami Wymieni¢ MWG
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17. Zatacznik

17.1. Lista wyboru przekaznikéw i lampek sygnalizacyjnych (wyjscia cyfrowe DOUT)

Sterownik napedu ustawczego posiada — zaleznie od wyposazenia — maks. 6
przekaznikéw sygnalizacyjnych (wyjscia cyfrowe).

Tabela 27:
Komunikat

Not used
Potozenie ZAMKNIJ

Potozenie OTWORZ

Poz. kranc. ZAM., miga

Poz. kranc. OTW., miga

Poz. nasta. osiggnieta

Praca w kier. ZAMKNIJ
Praca w kier. OTW.
Przetgcznik LOKALNE
Przetgcznik ZDALNE
Przetgcznik OFF

Wyt. drogowy ZAM.
Wyt. drogowy OTW.
Momentéwka ZAM.
Momentéwka OTW.
NAMUR - Awaria/btad

NAMUR - kontr. funkgiji

NAMUR - Poza specyf.

NAMUR-wym.przegladu

Blad

Ostrzezenie

Nie gotowy ZDALNY

Opis

Osiagnieto pozycje krancowg ZAMYK.

Komunikat zalezy od rodzaju wytgczania i oznacza

- dojazd do pozycji krancowej ZAMYK. (wytacznik krancowy) albo

- dojazd do pozycji krancowej ZAMYK. (wytacznik momentu obrotowego)
Osiagnigto pozycje krancowg OTW.

Komunikat zalezy od rodzaju wytgczania i oznacza

- dojazd do pozycji krancowej OTW. (wytgcznik krancowy) albo

- dojazd do pozycji krancowej OTW. (wytacznik momentu obrotowego)
Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK. albo pozycje posrednig

(pozycja posrednia jest wskazywana tylko wtedy, gdy parametr Sygn. potozen posrednichM0167 = Pot.
kranc. OTW/ZAM = On)

Sygnat miga: naped ustawczy przesuwa sie w kierunku ZAMYK.

Osiagnieto pozycje krancowg OTW. albo pozycje posrednia.
(pozycja posrednia jest wskazywana tylko wtedy, gdy parametr Sygn. potozen posrednichM0167 = Pot.
kranc. OTW/ZAM = On)

Sygnat miga: naped ustawczy przesuwa sige w kierunku OTW.

Zadana warto$¢ potozenia zawiera sie w obrebie maksymalnej odchytki (zewnetrzna strefa nieczutosci).
Zgtaszane tylko wtedy, gdy Modbus-Master ustawit bit Fieldbus POZYCJA (wyjscie odwzorowania pro-
cesu).

Naped ustawczy przesuwa sie w kierunku ZAMYK.
Naped ustawczy przesuwa sie w kierunku OTW.
Preselektor znajduje sie w potozeniu LOKALNIE.
Preselektor znajduje sie w potozeniu ZDALNIE.
Preselektor znajduje sie w potozeniu WYL.
Whytacznik krancowy w kierunku ZAMYK. aktywny.
Whytacznik krancowy w kierunku OTW. aktywny.
Moment obrotowy w kierunku ZAMYK. przekroczony.
Moment obrotowy w kierunku OTW. przekroczony.

Sygnalizacja zbiorcza 10:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Usterka dziatania napgdu ustawczego, sygnaty wyjsciowe sg niewazne.

Sygnalizacja zbiorcza 08:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Trwajg prace przy napedzie ustawczym, sygnaty wyjsciowe sg tymczasowo niewazne.

Sygnalizacja zbiorcza 07:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Za duza réznica miedzy wartoscig zadang a rzeczywistg (poza zakresem normalnych warunkéw pracy).

Sygnalizacja zbiorcza 09:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Zalecenie przeprowadzenia kontroli/lkonserwaciji.

Sygnalizacja zbiorcza 03:
Zawiera wynik potaczenia typu ALBO wszystkich btedow.

Sygnalizacja zbiorcza 02:

Zawiera wynik potaczenia typu ALBO wszystkich ostrzezen.

Sygnalizacja zbiorcza 04:

Zawiera wynik potaczenia typu ALBO komunikatoéw grupy ,Niegotowy ZDALNY”.
Naped ustawczy nie moze by¢ uruchamiany ZDALNIE.

Naped ustawczy moze by¢ obstugiwany wytacznie z lokalnego panelu sterowania.
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Sterownik napedu ustawczego

Zatagcznik AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU
Komunikat Opis
Btad (configurable) Sygnalizacja zbiorcza 19:

Komunikat ten mozna skonfigurowa¢ (parametr Btgd (Cfg)M0880) i zawiera on kombinacje nastepujgcych
komunikatéw:

- Btad w konfiguracji

- Konfig. bfad ZDALNY

- Btad wewnetrzny

- Btgd momentu ZAM.

- Btad momentu OTW.

- Btad fazy

- Nieprawidtowa kolejnos$é faz
- Jakos$¢ zasilania

- Btadtermika

- Btad brak reakgji

-  Wrninput AIN 1

-« Wrninput AIN 2

- Zly kierunek obrotéw

- DMF btad OTWORZ

- DMF btad ZAMKNIJ

- FQM btad zbiorczy

Ostrzezenie (Cgg) Sygnalizacja zbiorcza 20:
Komunikat ten mozna skonfigurowa¢ (parametr Ostrzezenie (Cfg)M0881) i zawiera on kombinacje na-
stepujgcych komunikatow:

- Ostrzezenie konfig.

- Ostrzezenie wewnetrzne
- 24V DC zewnetrzne

- Wrn op.mode run time

- Wrn op.mode starts

- Failure behav. active

< Wrninput AIN 1

< Wrninput AIN 2

- Ostrzezenie pozycja nastawy
- Ostrzez. czas pracy

- Ofrzezenie temp. sterownika
- Czas nie ustawiony

- Napiecie baterii

- PVST fault

- PVST abort

. OSTRZEZ. brak reakgji
- Ostrzezenie LWL

-« Wrn FO cable budget

-« Wrn FOC connection

« Ostrzez. moment OTW
- Ostrzez. moment ZAM

- SIL - btad

- PVST wymagane

- Wymagany przeglad

- FQM fail safe btad

- Redukcja predkosci

- AUMA ostrzezenie 2
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Sterownik napedu ustawczego

AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU Zatgcznik
Komunikat Opis
Nie gotowy ZDAL.(Cfg) Sygnalizacja zbiorcza 21:

Pausa aktywna
Start pracy krokowej
Naped pracuje

Pracuje LOKALNIE
Pracuje ZDALNIE
Praca reczna

W potoz. posrednim

Pozycja posrednia 1
Pozycja posrednia 2
Pozycja posrednia 3
Pozycja posrednia 4
Pozycja posrednia 5
Pozycja posrednia 6
Pozycja posrednia 7
Pozycja posrednia 8
Pozycja posrednia 9
Pozycja posrednia 10
Pozycja posrednia 11
Pozycja posrednia 12
Pozycja posrednia 13
Pozycja posrednia 14
Pozycja posrednia 15
Pozycja posrednia 16
Input DIN 1

Input DIN 2

Input DIN 3

Input DIN 4

Input DIN 5

Input DIN 6

EMCY stop aktywny

Komunikat ten mozna skonfigurowa¢ (parametr Nie gotowy ZDALNY (Cfg)M0882) i zawiera on kombi-
nacje nastepujgcych komunikatéw:

- Niewlasciwe polecenie uruchomienia
- Preselektor nie ZDALN

- Service aktywny

- EMCY stop aktywny

- EMCY zachow.aktywne

- 1/Ointerface

- Koétko reczne aktywne

- Stan awarii Fieldbus

- Lokalny STOP

- Interlock

- Interlock by-pass

- PVST active

- SIL - funkcja aktywna

- FQM Fail-Safe aktywny

- FQM Fail-Safe-Ini.

Naped ustawczy znajduje sie w przerwie trybu taktowania.
Naped ustawczy znajduje sie w obrebie ustawionego odcinka taktowania.

Naped ustawczy pracuje (czton napedzany jest w ruchu).
Staty komunikat zbiorczy sktadajacy sie z:

- Pracuje LOKALNIE

- Pracuje ZDALNIE

- Pracareczna

Czlon napedzany przesuwa sie wskutek lokalnej komendy ruchu.
Czlon napedzany przesuwa sie wskutek zdalnej komendy ruchu.
Czlon napedzany przesuwa sig¢ bez elektrycznej komendy ruchu.

Naped ustawczy znajduje sie w pozycji posredniej, tzn. nie jest w pozycji krancowej OTW. ani w pozycji
krancowej ZAMYK.

Osiagnieto pozycje posrednig 1.

Osiagnieto pozycje posrednig 2.

Osiagnieto pozycje posrednig 3.

Osiagnieto pozycje posrednig 4.

Osiagnieto pozycje posrednig 5.

Osiagnieto pozycje posrednig 6.

Osiagnieto pozycje posrednig 7.

Osiagnieto pozycje posrednig 8.

Osiagnieto pozycje posrednig 9.

Osiagnieto pozycje posrednig 10.

Osiagnieto pozycje posredniag 11.

Osiagnieto pozycje posrednig 12.

Osiagnieto pozycje posrednig 13.

Osiagnigeto pozycje posrednig 14.

Osiagnieto pozycje posrednig 15.

Osiggnieto pozycje posredniag 16.

Na wejsciu cyfrowym 1 wystepuje wysoki sygnat (+24 V DC).
Na wejsciu cyfrowym 2 wystepuje wysoki sygnat (+24 V DC).
Na wejsciu cyfrowym 3 wystepuje wysoki sygnat (+24 V DC).
Na wejsciu cyfrowym 4 wystepuje wysoki sygnat (+24 V DC).
Na wejsciu cyfrowym 5 wystepuje wysoki sygnat (+24 V DC).
Na wejsciu cyfrowym 6 wystepuje wysoki sygnat (+24 V DC).
Tryb pracy Stop awaryjny jest aktywny (uruchomiono wytgcznik Stop awaryjny).
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Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Komunikat

Btad momentu ZAM.
Btad momentu OTW.
Btad momentu

Btad termika

Btad fazy

Fieldbus DOUT 1
Fieldbus DOUT 2
Fieldbus DOUT 3
Fieldbus DOUT 4
Fieldbus DOUT 5
Fieldbus DOUT 6
Fieldbus DOUT 7
Fieldbus DOUT 8
Fieldbus DOUT 9
Fieldbus DOUT 10
Fieldbus DOUT 11
Fieldbus DOUT 12
Stan awarii Fieldbus
Kotko reczne aktywne
PVST active

PVST fault

PVST abort

Failure (configurable)

Interlock Zdalny
Interlock Lokalny
Interlock OTWORZ
Interlock ZAMKNIJ
Interlock

Bypass Sync Out
Interlock by-pass
Safe ESD
Bezpieczny STOP
SIL - btad

SIL - funkcja aktywna
System ok

Ostrzez. moment OTW

Ostrzez. moment ZAM
LPV Sync Out

LPV SA-OTWORZ
LPV SA-ZAMKNIJ
PVST wymagane
FQM FS gotowy

FQM FS-ESD wymagane

FQM poz kranc. OTW
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Opis

Btad momentu obrotowego w kierunku zamykania.

Btad momentu obrotowego w kierunku otwierania.

Btad momentu obrotowego w kierunku ZAMYK. lub OTW.

Zadziatata ochrona silnika.

Zanik fazy.

Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 1 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 2 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 3 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 4 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 5 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 6 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 7 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 8 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 9 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali Fieldbus, wyjsciu cyfrowym 10 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali fieldbus, wyjsciu cyfrowym 11 wystepuje wysoki sygnat.
Na magistrali fieldbus, wyjsciu cyfrowym 12 wystepuje wysoki sygnat.
Brak prawidtowej komunikacji poprzez Fieldbus (mimo aktywnego potgczenia).
Tryb reczny jest aktywny (wigczone koto reczne); komunikat opcjonalny.
Test PVST jest aktywny.

Nie przeprowadzono pomysinie testu PVST.

Test PVST zostat przerwany, wzgl. nie mozna byto go uruchomi¢. Pomoc: Wykona¢ RESET lub ponownie
uruchomi¢ test PVST.

Komunikat ten mozna skonfigurowac¢ (parametr Failure (configurable) M0879) i zawiera on kombinacje
nastepujacych, réwniez konfigurowalnych komunikatow:

- Bfad (Cfg) M0880

- Ostrzezenie (Cfg) M0881

- Nie gotowy ZDALNY (Cfg) M0882

Funkcja Interlock jest aktywna dla trybu pracy ZDALNIE.

Funkcja Interlock jest aktywna dla trybu pracy LOKALNIE.

Interlock OTW. jest aktywny (wystepuje sygnat wyzwalajgcy komendy ruchu w kierunku otwierania).
Interlock ZAMYK. jest aktywny (wystepuje sygnat wyzwalajgcy komendy ruchu w kierunku zamykania).
Tryb pracy Interlock jest aktywny.

Zwolnienie <funkcji Bypass> dla komendy ruchu armatury gtéwnej lub obejsciowe;j.

Nastgpita komenda ruchu bez wyzwolenia sygnatem Bypass Sync Out.

Funkcja Safe ESD (Emergency Shut Down) jest aktywna.

Funkcja Safe STOP jest aktywna.

Wystgpit bfad SIL (sygnalizacja zbiorcza).

Funkcja SIL jest aktywna. Sygnalizacja zbiorcza obu stanéw Safe ESD lub Safe STOP.

Naped ustawczy jest wigczony i nie wystepuje btad.

Sygnat synchronizacji zaworu LPV (Lift Plug Valve). Naped gtéwny badz pomocniczy znajduje sie w
pozycji krancowe;.

Komenda ruchu w kierunku OTW. napedu gtéwnego do napedu pomocniczego (NA).
Komenda ruchu w kierunku ZAMYK. napedu gtéwnego do napedu pomocniczego (NA).
Nalezy wykonac test PVST (Partial Valve Stroke Test).

Pakiet sprezyn jest napiety, FQM jest gotowa do ruchu fail-safe.

Funkcja fail-safe FQM (fail-safe) jest zadana (zazgdano ESD).

Falownik FQM po stronie cztonu napedzanego dojechat do potozenia krarncowego OTW.
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Komunikat

FQM poz kranc. ZAM
FQM FS diag. result
FQM timeout winding
FQM timeout limit
FQM fault temp.-volt.

FQM fail safe btad

FQM timeout motor

Maintenance reminder

MPV/LPV pos. reached
Nieaktywny

Praca_OTW/ZAM+migacz sygnali-

zacji pracy

Opis

Falownik FQM po stronie cztonu napgdzanego dojechat do potozenia krancowego ZAMYK.

Wynik diagnozy przetgcznika naciggania jest btedny.

Proces naciggania nie zostat zakonczony w ciggu dopuszczalnego czasu inicjalizacji 2,5 minuty.
Whytacznik krancowy nie zostat uaktywniony w ciggu dopuszczalnego czasu oczekiwania 10 sekund.

Dopuszczalny zakres tolerancji temperatury wewnetrznej lub napigcia jednostki FQM byt ponizej lub
powyzej wartosci granicznej bagdz dopuszczalny zakres tolerancji napiecia 24 V DC na wejsciu ESD byt
przez przynajmniej 1 sekunde ponizej lub powyzej wartosci granicznej.

Komunikat jest generowany, jezeli spetniony jest jeden z podanych nizej warunkoéw:

- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM timeout winding albo FQM timeout limit albo FQM timeout
motor aktywny

- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM FS gotowy aktywny | FQM spring wound nieaktywny
- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM FS gotowy nieaktywny | FQM spring wound aktywny

- FQM FS-ESD wymagane nieaktywny | FQM Fail-Safe-Ini. przeprowadzony | (FQM spring wound
nieaktywny ALBO FQM FS gotowy nieaktywny)

- FQM FS-ESD wymagane aktywny | FQM FS gotowy aktywny
Silnik elektryczny nie obraca sie podczas ruchu inicjalizacyjnego.

Komunikat ten jest aktywny, jezeli co najmniej jedno ze skonfigurowanych dla tego komunikatu kont
cyklu zycia (w %) przekroczyto warto$¢ progowa aktywaciji.

Komunikat ten mozna skonfigurowa¢ (parametr Wymaga przegladu M0871) i zawiera on kombinacje
nastepujgcych komunikatow:

- Elementy mechaniczne

- LPV SA-ZAMKNIJ

- Smar

- Elementy rewersyjne

- Przeglad okresowy

Osiggnieto pozycje MPV (zawér wielokrotny (Multiport))/LPV (zasuwa obrotowa).
Obstuga za pomocg przyciskéw na lokalnym panelu sterowania jest zablokowana.

Naped ustawczy pracuje i jednoczes$nie miga dioda sygnalizacyjna odpowiedniego kierunku ruchu
(OTW./ZZAMKN.) na lokalnym panelu sterowania.

17.2. Lista wyboru sygnatéw binarnych dla wejsé cyfrowych (DIN)

Warunki

Tabela 28:
Sygnat

Nie uzywany

TRYB

OTWORZ

ZAMKNIJ

STOP

RESET

I/O interface
OTWORZ / ZAMKNIJ

MD

<Wejscia dodatkowe> lub dodatkowy <interfejs réwnolegty>

Sterownik napedu ustawczego posiada — zaleznie od wyposazenia — maks. 10 wejsc
cyfrowych.

Wejscia sg przystosowane do sygnatéw binarnych (poziom domys$iny na wejsciu:
+24 V DC) i mogg by¢ uzywane na przyktad do odbioru komend ruchu OTW., STOP,
ZAMYK., do sterowania pozycjami posrednimi lub generowania sygnatu
AWARYJNEGO.

Konfiguracja wejs¢ cyfrowych:
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4).

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wej. cyfrowe M0116

Opis

Wolne wejscie

Przetgczanie pomiedzy sterowaniem OTW. - ZAMYK. i sterowaniem za pomoca wartosci zadanych
Komenda ruchu OTW.

Komenda ruchu ZAMYK.

Komenda ruchu STOP

Resetowanie komunikatu o btedzie

Przetgczanie miedzy tgczem Fieldbus a interfejsem réwnolegtym

Komenda ruchu OTW./ZAMYK. dla sterowania dwuprzewodowego
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Zatagcznik AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU
Sygnat Opis
EMERGENCY Komenda ruchu dla zachowania awaryjnego

Pozycja posrednia 1
Pozycja posrednia 2
Pozycja posrednia 3
Pozycja posrednia 4
Pozycja posrednia 5
Pozycja posrednia 6
Pozycja posrednia 7
Pozycja posrednia 8
Pozycja posrednia 9
Pozycja posrednia 10
Pozycja posrednia 11
Pozycja posrednia 12
Pozycja posrednia 13
Pozycja posrednia 14
Pozycja posrednia 15
Pozycja posrednia 16
MPV: CW Pozycja 1
MPV: CCW Pozycja 1
MPV: CW Pozycja 2
MPV: CCW Pozcyja 2
MPV: CW Pozycja 3
MPV: CCW Pozycja 3
MPV: CW Pozycja 4
MPV: CCW Pozycja 4
MPV: CW Pozycja 5
MPV: CCW Pozycja 5
MPV: CW Pozycja 6
MPV: CCW Pozycja 6
MPV: CW Pozycja 7
MPV: CCW Pozycja 7
MPV: CW Pozycja 8
MPV: CCW Pozycja 8
MPV: CW Pozycja 9
MPV: CCW Pozycja 9
MPV: CW Pozycja 10

MPV: CCW Pozycja 10

MPV: CW Pozycja 11

MPV: CCW Pozycja 11

MPV: CW Pozycja 12

MPV: CCW Pozycja 12

MPV: CW Pozycja 13

MPV: CCW Pozycja 13

MPV: CW Pozycja 14

MPV: CCW Pozycja 14

MPV: CW Pozycja 15

MPV: CCW Pozycja 15

MPV: CW Pozycja 16
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Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 1

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 2

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 3

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 4

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 5

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 6

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 7

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 8

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 9

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 10

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 11

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 12

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 13

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 14

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 15

Komenda ruchu: ruch do pozycji posredniej 16

Najedz na pozycje 1 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 1 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 2 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 2 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 3 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 3 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 4 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 4 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 5 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 5 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 6 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 6 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 7 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 7 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 8 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 8 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 9 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 9 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 10 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 10 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 11 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 11 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 12 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 12 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 13 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 13 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 14 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 14 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 15 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
Najedz na pozycje 15 przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara

Najedz na pozycje 16 zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara
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Sygnat Opis

MPV: CCW Pozycja 16 Najedz na pozycje 16 przeciwnie do kierunku ruchu wskazoéwek zegara

MPV DriveCW Praca napedu zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara

MPV DriveCCW Praca napedu przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara

Input DIN 1 Sygnat wyzwalajgcy przekaznik sygnalizacyjny

Input DIN 2 Sygnat wyzwalajgcy przekaznik sygnalizacyjny

Input DIN 3 Sygnat wyzwalajgcy przekaznik sygnalizacyjny

Input DIN 4 Sygnat wyzwalajgcy przekaznik sygnalizacyjny

Zezwolenie LOKALNY Zwolnienie funkcji preselektora (LOKALNIE/WYL.) na lokalnym panelu sterowania
Zezwolenie OTWORZ Interlock: Zwolnienie komendy ruchu w kierunku otwierania

Zezwolenie ZAMKNIJ Interlock: Zwolnienie komendy ruchu w kierunku zamykania

PID internal setpoint 2
Zdalne 2 - aktywne
Zdalne 2 OTWORZ
Zdalne 2 ZAMKNIJ
Zdalne 2 STOP
Execute PVST
Bypass Sync In

LPV Sync In

LPV end position CL
LPV sel.sw.Remote
LPV system ok

PID setpoint I/O

PID act. value 1/0

RelOPENandCLOSE

Wewnetrzna warto$¢ zadana PID

Aktywacija trybu pracy Zdalnie Il

Komenda ruchu OTW. w trybie pracy Zdalnie Il

Komenda ruchu ZAMYK. w trybie pracy Zdalnie Il

Komenda ruchu STOP w trybie pracy Zdalnie Il

Wykonywany jest test PVST

Sygnat wyzwalajgcy <funkcje bypass>.

Sygnat wyzwalajgcy funkcje LPV (synchronizacja)

Naped pomocniczy LPV dojechat do potozenia krancowego ZAMYK.
Preselektor napedu pomocniczego LPV znajduje sie w potozeniu ZDALNIE
Naped pomocniczy LPV jest gotowy do pracy

Przetgczanie zrodta wartosci zadanych regulatora procesowego miedzy tgczem Fieldbus a interfejsem
I/0

Przetgczanie zrédta wartosci rzeczywistych regulatora procesowego miedzy tgczem Fieldbus a interfejsem
I/0

Sygnat zwalniajgcy OTW./ZAMYK.
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Skorowidz haset

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Skorowidz haset

A

Adres fieldbus

Adres magistrali

Adres Modbus

Adres slave

Aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

Aktywacja / odblokowanie
funkgiji

Aktywacja funkgciji

Aplikacja AUMA Assistant
AUMA Cloud

Automatyczne zwolnienie ta-
cza Fieldbus

Awaria magistrali

Awaria magistrali fieldbus

B

Bezpieczniki

Bezpieczniki pierwotne
Bezposrednie wywotanie za
pomocg ID

Bit stopu

Blokada czasowa

Bluetooth

Bluetooth - diagnoza

162

67
67
67
67
125

113

113
126
126

93

93
71,93

145
145
14

68
17
126
127

C

CDT

Cykle tgczeniowe

Czas blokady ruchu nawrotne-
go

Czas monitorowania (potgcze-
nia Modbus)

Czas monitorowania grzafki
Czas monitorowania potgcze-
nia

Czas opOznienia

Czas pauzy

Czas pracy

Czas pracy (silnika)

Czas pracy - moment obroto-
wy silnika (histogram)

Czas pracy - temperatura sil-
nika (histogram)

Czas przerwy

Czas przesterowania, dopusz-
czalny

Czas reakg;ji

Czas reakciji, dopuszczalny
Czas reakcji monitorowania
grzatki

Czas rézniczkowania Tv
Czas wigczenia

Czas wyregulowania Tn
Czas wyzwolenia (zachowa-
nie awaryjne)

Czas wyzwolenia (zachowa-
nie AWARYJNE)

Czas zaniku

Czujnik ruchu

D

Dane operacyjne

Data

Detekcja kolejnosci faz
Diagnoza

Diagnoza interfejsu
Diagnoza interfejsu Modbus
Dodatkowe wejscia na magi-
strali fieldbus

Dopuszczalne rozruchy/h
Dyrektywy

E

Ekran (wskazniki)

Eksport danych
Elektroniczny paszport urzg-
dzenia

Elektronika - monitorowanie
zasilania

67,
140, 140,

126
106
82

68

111
68

56
53
106
141
141

140

67
107

108
108
111

64
106
64
84

90

112
108

134

45
112
127
128
131

69

107

20
124
127

109
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Skorowidz haset

F

Fail-Safe (diagnoza)
fieldbus, adres

fieldbus, awaria magistrali
Format daty

Format liczby

Formaty wyswietlania na
ekranie

FQM (diagnoza)

Funkcja Bypass

Funkcja preselektora
Funkcje aplikacyjne
Funkcje monitorujgce
Funkcje serwisowe
Funkcje zabezpieczajgce

G

Gtéwne menu

Godzina

Grzatka

Grzatka bloku sterowania
Grzatka jednostki sterujgce;j
Grzalka silnika

H

Hasto

Histogram

Histogram czas pracy silnika
- pozycja

Histogramy

Homeport

I

Import danych
Interfejs (diagnoza)
Interlock

Intrusive

Istniejgca konfiguracja

J

Jednostka miary momentu
obrotowego

Jednostka miary temperatury
Jednostka pozyciji

Jednostka wartosci roboczych
(AIN)

Jednostka wielkosci proceso-
wej

Jednostka wyjs¢ sygnalizacyj-
nych (AOUT)

Jednostka z wytgcznikami
krancowymi

Jezyk wyswietlany na ekranie

131
67

71

45

45, 45
45

131
72
90
50

103

123
82

14
45
110
80
80
81

15
140, 140, 141
140

140
116

125
128
93
11
125

46
46
46
48
47
48
39

17

K

Kierunek obrotow

Kolor lampek sygnalizacyj-
nych

Kombinacja Fieldbus - inter-
fejs rownolegty
Kompensacja luzu (MPV)
Komunikat o btedzie - konfigu-
rowalny

Komunikaty

Komunikaty (analogowe)
Komunikaty analogowe
Komunikaty konfigurowalne
Komunikaty - konfigurowalne
Komunikaty serwisowe
Komunikaty stanu
Komunikaty stanu - konfiguro-
walne

Konfiguracja zadana

Koniec cyklu

Konserwacja

Kontrast

Kontrola podzespotow
Kontrola reakcji

Korekta kierunku obrotéw
Korekta wybiegu (MPV)
Krzywa charakterystyczna
momentu obrotowego i drogi
Krzywa charakterystyczna
pozycja - czas

Krzywa charakterystyczna
temperatura - czas

Krzywe charakterystyczne
Kwalifikacje pracownikow

L

Lampki sygnalizacyjne

LED (lampki sygnalizacyjne)
Liczba portéw (pozycji)

Lift Plug Valve

Lista wyboru przekaznikow i
lampek sygnalizacyjnych
Lokalna obstuga napedu
ustawczego

Lokalny panel sterowania
Lokalny stop

LPV

LWL (diagnoza)

L
tacze Bluetooth
tacze Modbus

112,123,

136, 136, 138,

123
25

70

120
28

27
28
28
28
28
141
27
28

125
67
9
49
111
108
112
120
136

138

139

139

25
25
116
74
153

12
12
95

74
131

100
67
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Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

M

Menu stanu

MODE

Moment obrotowy (histogram)
Monitoring temperatury
Monitorowanie czasu przeste-
rowania

Monitorowanie czasu wigcze-
nia (diagnoza)
Monitorowanie grzatki
Monitorowanie momentu ob-
rotowego

Monitorowanie ochrony silnika
Monitorowanie swiattowodu
Monitorowanie temperatury
Monitorowanie uktadu grzew-
czego

Monitorowanie zaniku fazy
Mostkowanie funkcji Interlock
Mostkowanie funkcji Lokalny
stop

Mostkowanie ochrony silnika
Mostkowanie profilu ruchu
Mostkowanie trybu taktowania
Mostkowanie wytgcznika mo-
mentu obrotowego

MWG (diagnoza)

N

Nadajnik potozenia (diagno-
za)

Non-Intrusive

Normy

0]

Obstuga

Obstuga lokalna

Obstuga menu

Obstuga napedu, zdalna
Obstuga napedu ustawczego,
lokalna

Ochrona przecigzeniowa
Ochrona silnika - monitorowa-
nie

Odblokowanie funkcji
Odchytka regulacyjna
Ograniczanie zakresu nastaw
Ograniczenie momentu obro-
towego

Operacja AWARYJNA
Operacja zabezpieczajgce
Ostrzezenie momentu obroto-
wego

164

14
58
141
110
107

130

110
103

105

71
105
110

112
89
90

88
89
89
88

130

129

12, 32
12
13
12
12

103
105

113
56
57

104

87
83
103

P

Parzystos¢

Poczatek cyklu

Podanie nieprawidtowego
hasta

Podawanie hasta
Podtaczanie swiattowodu
(LWL)

Potozenia posrednie
Potencjometr (diagnoza)
Poziom dostepu uzytkownika
Pozycje (punkty kalibracyjne)
Pozycjoner

Pozycjoner (diagnoza)
Praca inwersyjna

Praca przerywana

Praca przerywana Lokalnie
Praca przerywana zdalnie
Praca urzgdzenia

Priorytet ZDALNIE

Profil ruchu

Protokét zdarzen

Przekazniki sygnalizacyjne
Przetagczanie automatyczne
I/O

Przetgczanie interfejsu 1/10
Przetgczanie miedzy sterowa-
niem OTW - ZAMYK i sterowa-
niem za pomocg wartosci za-
danych

Przetgczanie na kanat pasyw-
ny

Przetozenie redukujgce prze-
ktadni

Przeptukiwanie automatyczne
PVST

R

Redundancja

Regulator procesowy
Regulator procesowy (diagno-
za)

Regulator procesowy Zréodta
wartosci rzeczywistych
Regulator procesowy Zréodta
wartosci zadanych

Rodzaj wytgczania dla poto-
zeh krancowych

Rozruchy silnika

Ruch awaryjny

Ruch bezwtadny

RWG (diagnoza)

68
67
17

15
71

50
129
15
50
54
130
63
12
32
33

92
52
135
27
71

70
58

71
115

78
96

69
60
131

65

63

36
106
82, 85

55
130
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S

Samozatrzymanie 12
Samozatrzymanie Lokalnie 32
Samozatrzymanie zdalnie 33
Serwis 35
Sterowanie 33
Sterowanie dwuprzewodowe 53
Sterowanie OTW - ZAMYK 58
(Zdalnie OTW-ZAMYK)

Sterowanie za pomoca warto- 58
$ci zadanych (Zdalnie

WART.ZAD.)

STOP awaryjny 34
Strefa nieczutosci 55, 56
Strefa nieczutosci (MPV) 120
Sygnaty binarne na wejsciu 157
Sygnaty wyjsciowe 27
Sygnat zanik 83
Symulacja 132
Szczelne zamykanie / catkowi- 56
te otwieranie

Szybkos¢ transmisji danych 68
Szybkos¢ transmisji danych 72
Swiattowodu

S

Srodki ochronne 9
T

Telegramy odpowiedzi 69
Temperatura (silnika) 140
Temperatury urzgdzen 144
Test PVST 96
Tolerancja potozenia kranco- 56
wego

Toolsuite 125
Topologia $wiattowodu 72
Tryb Split Range 59
Tryb taktowania 65
Typ napedu (MPV) 115
U

Uktad grzewczy 110
Uktad grzewczy sterownika 80
Uruchamianie 8
Uruchamianie (wskazniki na 19
ekranie)

Ustawianie lokalne 13
Ustawienia fabryczne 123
Ustawienia podstawowe 36

Usuwanie usterek 145

165
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w

Warianty produktu

Wejscia, cyfrowe

Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe (diagnoza)
Wejscie zadanej warto$ci po-
tozenia

Wersja oprogramowania
sprzetowego

Wewnetrzna zadana wartos¢
procesowa

Wiaczanie / wytaczanie
grzatki

Wigczanie / wytgczanie moni-
torowania grzafki sterownika
Wskazowki bezpieczenstwa
Wskazowki bezpieczen-
stwa/ostrzezenia
Wskazywanie pozycji posred-
nich za pomocg diod LED
Wskaznik awarii na ekranie
Wskaznik bteddéw na ekranie
Wskazniki

Wskazniki komend ruchu na
ekranie

Wskazniki na ekranie
Wskazniki ostrzegawcze na
ekranie

Wskaznik kontroli funkcji na
ekranie

Wskaznik momentu obrotowe-
go na ekranie

Wskaznik na ekranie Brak
gotowosci ZDAL

Wskaznik na ekranie Poza
specyfikacjg

Wskaznik na ekranie Wyma-
gana konserwacja

Wskaznik pozycji armatury na
ekranie

Wskaznik pozycjonera na
ekranie

Wskaznik temperatury
Wskaznik usterki na ekranie
Wskaznik wartosci rzeczywi-
stej na ekranie

Wskaznik wartosci zadanej
na ekranie

Wyijscia analogowe

Wyjscia cyfrowe

Wyjscia cyfrowe (diagnoza)
Wyijscie analogowe 1
Wyijscie analogowe 1 - syn-
chronizacja

Wyijscie analogowe 1 - zakres
sygnatow

Wyijscie analogowe 2
Wyijscie analogowe 2 - syn-
chronizacja

166

115
157
157
128
58
125
63
80

111

25
24
23
19
21

20
23

24
21
23
23
24
20
22
144
20
21
22
28
27
128
28
30
29

30
31

Wyjscie analogowe 2 - zakres
sygnatow

Wytgczanie przez wylgcznik
krancowy

Wytgczanie przez wylgcznik
momentu obrotowego
Wylgczanie przy btedzie cza-
su reakcji

Wylgczanie w potozeniach
krancowych

Whytgcznik momentu obrotowe-
go

Wymuszanie sterowania
ZDALNIE

Wyswietlanie czasu przestero-
wania

Wzmochienie proporcjonalne
Kp

z

Zachowanie

Zachowanie adaptacyjne
Zachowanie awaryjne
Zachowanie Interlock
Zachowanie ochronne
Zachowanie ochrony silnika
Zachowanie regulacyjne (re-
gulator procesowy)
Zachowanie sygnalizacyjne
(Multiport Valve)

Zadana warto$¢ potozenia -
wejscie

Zadana warto$¢ procesowa
— zanik

Zatgcznik

Zanik sygnatu

Zanik sygnatu (fieldbus)
Zanik zadanej wartosci proce-
sowej

Zarzadzanie srodkami
Zdalna obstuga napedu
Zmiana hasta

Znik sygnatu zadanej wartosci
procesowej

Zwtoka momentu obrotowego
Zwtoka w rozruchu
Zwolnienie komend ruchu
Zwolnienie lokalnego panelu
sterowania

Z

Zrédto wyzwalania (PVST)
Zrédto wyzwalania (ruchu
AWARYJNEGO)

Zrédto wyzwolenia (Interlock)
Zrédto wyzwolenia (ruch

awaryjny)

30

36

36
108
36

37, 38
92
143

64

95
54
85
95
82
105
61

120
58
63

153
82, 83
71,93

63

134
12
16
63

104
104
93
90

98
87

94
83
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Lista parametrow

Lista parametrow

0
0/4 mA (wart. poczatk)

2

20 mA (wart. koncowe;j)
24 V DC - klienta

24 \/ DC wewnetrzne
24 \V/ DC zewnetrzne

A

Abs. end pos. CLOSED
Abs. end pos. OPEN
Absolute value

Actual process value
Akceptuj aktual. konfig.
Aktualna pozycja
Aktyw.sygn.wyj.(AOUT)
Aktywacja

Aktywacja pozyciji
Aktywacja wart (AIN)
Aktywacja zmiennej proceso-
wej

Aparatura tgczeniowa
Automatyczne odblok.
Awaria

B

Backlash comp.

Baud rate

Bit parzystosci/stopu
Bluetooth Adr. Partner
Bluetooth - Adres
Btad

Btad (Cfg)

Btad brak reakciji
Btad czujnika

Btad fazy

Btad hydrauliki

Btgd momentu OTW.
Btad momentu ZAM.
Btad termika

Btad wewnetrzny
Btad w konfiguracji
Btedne polecenie
Brak komunikaciji
By-pass application
By-pass function
By-pass Interlock
By-pass Lokalny STOP
By-pass moment obr.
Bypass operat. profile
By-pass timer

100, 100, 102, 102

31

31
151
151
146

130
130
130
131
125
130
48
100, 100
46
48
47

82
79
145

120

68

68

126, 128
126, 128
145

28

148

152
147, 150
149

147

147
148, 150
147,147, 150
147, 147, 148, 149
152

152

74

74

89

90

88

89

89

Cc

Charakterystyki
Configuration FUP
Czas nie ustawiony
Czas odpowiedzi

Czas postoju

Czas postoju 1

Czas pracy OTWORZ
Czas pracy ZAMKNIJ
Czas przerwy OTWORZ
Czas przerwy ZAMKNIJ
Czas zwloki

Czujnik reakcji

D

Dane operacyjne razem
Dane urzadzenia

Data i czas

Dead band

Deblocking attempts
Delay MA direct. CLOSE
Delay MA direct. OPEN
Delay SA direct. CLOSE
Detect. time dt

Detect. time dt (MWG)
DIN 1 konfiguracja

DIN 4 konfiguracja
Dioda sygn. 1 (lewa)
Dioda sygn. 2

Dioda sygn. 3

Dioda sygn. 4

Dioda sygn. 5 (prawa)
Dop. czas pracy

Dop. Ib. uruchomien
Dostosowanie AOUT 1
Dostosowanie AOUT 2

E

EMCY operacje

EMCY pozycja

EMCY pozycja MPV
EMCY stop aktywny
EMCY tryb pracy

EMCY zachow.aktywne
EMCY - zachowanie
EMERGENCY-zachowanie
Etykieta urzgdzenia

Exp. wszystkich danych
Export raportu zdarzen
Export wszystkich parame-
trow

108,

107,

126,

137
149
146
68
53
53
67
67
67
67
56
108

134
127
45
120
79
78
78
78
109
109
149
131
25
25
25
25
25
107
107
30
31

88
88
88
149
87
149
86
86
128
124
124
124

167
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F

Fail.beh. config.

Failure (configurable)
Failure behav. active
Fieldbus AOUT 1
Fieldbus AOUT 2
Fieldbus operation
Filtorawnie wg wydarzeh
Filtr zdarzen systemu
Firmware

FO cables

FOC FPGA wersja
FOC potgcznie

FOC RS-485 btad

FOC szybkos¢ transmisji
FO monitor. przewodu
Format cyfry

Format czasu

FO topologia

FO transfer kbit/s

FQM

FQM btad zbiorczy
FQM fail safe btgd

FQM fail safe end.pos.
FQM fault temp.-volt.
FQM FS diag. result
FQM FS-ESD wymagane
FQM FS gotowy

FQM spring wound
FQM timeout limit

FQM timeout motor
FQM timeout winding
Funkcja taktujgca OTW.
Funkcja taktujgca ZAM.
Funkcje aplikacji

G
Grzatka monitor. czasu
Grzatka w bloku ster.

H

Heat.monitor.config.
High limit wart.docelowe;j
Hister. pozycjo. OTW.
Hister. pozycjo. ZAM.
Histereza

Histereza 1

168

149

28

146

29

29

71

135

135

125

131

131
71,72,72
131

131

71

45

45

72

72

131
148, 151
151

132

151
132, 151
132

132

132

151

151
132, 151
66

66

100

111
80

149

60

56

56
52,122
52

|

I/O interface
Identyfikacja

IE 24 V AC

IE bus exception

IE dostep do pliku

IE EEPROM

IE Feldbus

IE FQM

IE Hall 1 kalibracja

IE Hall 5 kalibracja

IE 1/O interface

IE konfig. nadajnika poto.
IE kontrola faz

IELC

IE LC exception

IE logic

IE logic exception

IE logowanie

IE MCM

IE MWG

IE MWG end positions
IE MWG exception

IE MWG kalibracja

IE nadajnik potozenia
IE-ochr.silnika-uszkodzona
IE Parametr

IE parametry konfig.
IE preselektor wyboru
IE PSO

IE remote Prm Config
IE reserve backup

IE startup FB

IE startup sub-assy
IE wadliwe wyjscie

IE Wersja

IE ZDALNE interfejs

Improtuj wszystkie parametry

Inertia

Interfejs

Interfejs Bluetooth
Interfejs statusu
Interlock by-pass
Interlock source

J

Jakos¢ zasilania
Jednostka
Jednostka mom. obr.
Jednostka temp.
Jednostki

Jezyk

149
127
150
151
150
150
150
149
150
150
151
149
150
150
150
150
150
150
149
150
151
151
150
150
150
150
149
150
149
151
150
150
150
150
150
151
125
120
128
102, 102
128
149
94

148

47,47, 48, 48

46

46

46, 47, 47, 47, 48,
48, 48, 48

17



Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Lista parametrow

K
Kalibracja 152
Kasowanie krzywych 137
Kasuj dane operacyjne 135
Kierunek zamykania 123
Kodowanie DOUT 1 27
Kolor diody 1 26
Kolor diody 2 26
Kolor diody 3 26
Kolor diody 4 26
Kolor diody 5 26
Komenda fieldbus 150
Konfig. blgd ZDALNY 147, 147, 151
Konfig. EMERGENCY 149
Konfig. kontrolera PID 149
Konfig. momentu OTW 149
Konfig. momentu ZAM 149
Konfig. profilu dziatania 149
Konfiguracja LWL 149
Koniec cyklu OTWORZ 67
Koniec cyklu ZAMKNIJ 67
Kontrola funkcji 145
Kontroler procesu (PID) 131
Kotko reczne aktywne 149
Krzywe 136,137,137,138, 138,
139, 139
L
Lb.rozruchéw silnika/h 131
Liczba portow 116
Lim. zakr. nastawy 57
Lokalny STOP 95, 149
Low limit RWG 130
Low limit Uspan 129
Low limit wart.docelowej 60
LPV function 77
LPV not ready 148
LWL poziom channel 1 131

M

Maintenance interval
Maintenance signals
Max. wartos¢ dla 100%
Maximum stroke

Max warto$¢ dla 100%
MD1 slave address
MD2 slave address
Minimum stroke
Modbus

Moment by-pass
Moment by-pass [s]
Moment obrot.-droga
Moment obrotowy
Moment wyt. OTWORZ
Moment wyt. ZAMKNIJ
Monitor. syst. grzatki
Monitor 24 V DC cust.
Monitor 24 V DC ext.
Monitoring czasu
Monitoring czasu pracy
Monitoring faz
Monitoring grzaftki
Monitoring rezimu pracy
MPV and CW closing
MPV home port

N

Napiecie baterii
Nastawa poz. nieakty.
Nastawa poz. OTW.
Nastawa poz. ZAM.
Nastawa pozyciji
Nieaktywny
Nieczuto$¢ OTWORZ
Nieczuto$¢ ZAMKNIJ
Nie gotowy ZDALNY

Nie gotowy ZDALNY (Cfg)
Nieprawidtowa kolejnosc¢ faz
Niewtasciwe polecenie urucho-

mienia
Niski limit AIN 1
Not referenced

142

142

48

130
47,47, 48
67

67

130

67, 68, 68, 68, 68,
69, 69
104

104
137,137,137, 138
29

38

38

111

110

110

68

107, 107
112

111

106

149

116

146

150

40, 43
40, 43
130

148

55

55

145

28

147, 150
148, 150

59
152

169



Lista parametréow

Sterownik napedu ustawczego
AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

(0]

Odstep miedzy przegladami
Odstep zapisu

Odwzoro potoz. MWG
Odwzoro potoz. poten
Odwzoro potoz. RWG
Ogranicz. kontroli OTW
Ogranicz. kontroli ZAM.
Ograniczenie momentu
On time

On time warning 1

On time warning 2

Op. com. PID contr.
Oper. mode Interlock
Oper. time opposite
Oper. w przyp. awarii
Op6znienie

Ost.brak sygn.akt.poz.
Ost. odnies$.do akt.poz.
OSTRZEZ. brak reakcji
Ostrzez. czas pracy
Ostrzez. moment OTW
Ostrzez. moment ZAM
Ostrzez. zakres pozycji
Ostrzezenia
Ostrzezenie (Cfg)
Ostrzezenie konfig.
Ostrzezenie LWL
Ostrzezenie pozycja nastawy
Ostrzezenie wewnetrzne
Otrzez. moment OTW
Otrzez. moment ZAM
Otrzezenie temp. sterownika

170

146, 146,

146, 146,

143
136
130
129
130

57

57
104
131
106
106
131

95

79

83

84
151
151
146
146
147
147
151
145

28
149
146
146
151
103
103
146

P

PCB failure

Pik momentu [%]
Poczatek cyklu OTWORZ
Poczatek cyklu ZAMKNIJ
Poten. poza zakresem
Potent. raw value /mV
Poz.bezp. OTW ZAM
Poz. krancowa OTW.
Poz. krancowa ZAM.
Poz. posrednie-czas
Poza specyfikacjg
Poza strefg nieczutosci
Poza zakresem
Pozycja

Pozycja aktualna
Pozycja bezp. MPV
Pozycja-czas
Preselektor nie ZDALN
Process setpoint

Profil pracy
Przetozenie

Przywré¢ nastawy fabryczne
Punkt obrotu 1

PVST abort

PVST active

PVST behaviour
PVST fault

PVST monitoring
PVST operating time
PVST operation mode
PVST reminder

PVST reminder period
PVST reverse time
PVST source

PVST stroke

PVST wymagane

R

Raport zdarzen

Raw val. pos. CLOSED
Raw val. pos. OPEN
Redundancy
Regulacja kier. obrot.
Regulator PID
Regulator procesu
Reset MPV Homeport
Revers. prevent. time
Rodz. pracy taktujgcej
OTWORZ

Rodz. pracy taktujgcej ZA-
MKNIJ

Rodz. wytagczenia
Rodzaj operac;ji
Rodzaj operaciji 1
Rodzaj pracy

Rodzaj sygnatu
Rodzaj sygnatu 1
Running dir. Interlock
RWG raw value /mA

152
105
67
67
148
130
84
36
36
139
145
56
152
46, 47
28
84
138
148
131
52
115
124
50
146
149
98
146
99
99
98
99
99
99
98
98
147

135,135, 136, 136, 136
129, 130

129, 130

69

112

62

61

117

82

66

66

36
52
52
107
50
50
95
130



Sterownik napedu ustawczego

AC 01.2/ACExC 01.2 Modbus RTU

Lista parametrow

S

Service aktywny
Signal behaviour

SIL - biad

SIL - funkcja aktywna
Skalowanie

Split range operation
Stan awarii Fieldbus
Status AIN 1

Status AIN 2

Status AOUT 1
Status AOUT 2
Status DIN

Status DOUT

Sygn. potozen posrednich
Sygn. wyj. analogowe

Sygn. wyj. cyfrowe
Sygnat AIN 1
Sygnat AIN 2
Sygnat AOUT 1
Sygnat AOUT 2
Sygnat DOUT 1
Sygnat wyj.(AOUT)

T
Temp. ctrls norm. %o
Temp. ctrl unit norm %o
Temperatura - czas
Temperatura urzadzenia
Termiczny by-pass
Tolerancja OTWORZ
Tolerancja ZAMKNIJ
Travel diff. dx

Travel diff. dx (MWG)
TRYB

Tryb pracy

Typ napedu

U
Update firmware
Utworz nastawy fabryczne

Vv
Volt.level diff. potent.

148
121

147

149
47,47, 48, 48
60

149

128

128

128

128

128

128

25

28, 29, 30, 30, 30,
31

27,27

58

59

28

30

27,132

48, 48

29
29
139
144
89
57
57
109
109
157
131
115

125
124

129

w

Wartosc¢ pracy (AIN)
Weczytaj jezyk

Wejscie AIN 1
Wejscie AIN 2

Wersja

Wew. st. martwa OTW
Wew. st. martwa ZAM
Wielkos$¢ buforu
Wielkos¢ danych

Wrn Dead bands

Wrn event mark

Wrn Fieldbus config.
Wrn FO cable budget
Wrn FOC connection
Wrn grzatka

Wrn input AIN 1

Wrn input AIN 2

Wrn op.mode run time
Wrn op.mode starts
Wrn res. data in use
Wrn Setpoint Source
Wrn Tm mark
Wspdtczynnik procesu

Wyb.nap. gtéw./pomoc.

Wyltacznik krahcowy
Wyltacznik momentowy

Wymagany przeglad
Wymiana wartosci
Wysoki limit AIN 1

Y4

Zach. w ster. lokalnym
Zachowanie naped
Zachowanie Tx
Zachowanie w awarii
Zakres sygn. AOUT 1
Zakres sygn. AOUT 2
Zakres toleranciji
Zew. st. martwa OTW
Zew. st. martwa ZAM
Zta kom. ZDALNE 1
Zta kom. ZDALNE 2
Zly kierunek obrotow
z

Zrédto btedu

Zrédto EMERGENCY

48, 48
124

29

29

127

130

130

136

136

149

151

149

146

147

151
146, 148
146, 148
146

146

151

149

151

47, 47
77

40, 43
38,103, 104,104,104,
105
145, 147
152

59

32
108
69
82
29
30
80
130
130
150
150
148

83
87

171
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