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Grupa docelowa:
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urzadzenia.
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1. Wskazéwki bezpieczenstwa
1.1. Warunki bezpiecznego stosowania produktu

Normy/dyrektywy Uzytkownik i wykonawca instalacji muszg zapewni¢ przestrzeganie wszystkich

Wskazowki bezpieczen-
stwa/
ostrzezenia

Kwalifikacje pracowni-
koéw

Naladowanie
elektrostatyczne

Niebezpieczenstwa za-
ptonu

Uruchamianie

Praca urzadzenia

krajowych przepiséw, dyrektyw i postanowien dotyczacych montazu, przytagcza
elektrycznego, uruchamiania i eksploatacji w miejscu uzytkowania.

Nalezg do nich m.in. normy i dyrektywy, jak np. IEC 60079 ,Obszary zagrozone
wybuchem”:

. Czes¢ 14: Projektowanie, dobdr i montaz instalacji elektrycznych.
. Czes¢ 17: Kontrola i konserwacja instalacji elektrycznych.

Osoby pracujgce przy urzadzeniu muszg zapoznac sie ze wskazowkami
bezpieczenstwa i ostrzezeniami oraz stosowac sie do zalecen zawartych w niniejszej
instrukgcji. Nalezy przestrzegac wskazowek bezpieczenstwa i tabliczek ostrzegawczych
umieszczonych na produkcie, aby zapobiec szkodom osobowym i materialnym.

Montaz, podtgczenie do sieci, uruchomienie, obstuge i konserwacje moze wykonywaé
wytgcznie odpowiednio wyszkolony personel upowazniony przez uzytkownika lub
wykonawce instalacji.

Personel przed rozpoczeciem prac musi przeczytaé i zrozumiec¢ instrukcje obstugi
oraz zapoznac sie z ogodlnie przyjetymi przepisami BHP.

Dla prac w obszarach zagrozonych wybuchem obowigzujg osobne postanowienia,
do ktérych nalezy sie stosowac. Odpowiedzialnos¢ za przestrzeganie i nadzorowanie
tych postanowien, norm i ustaw ponosi uzytkownik lub wykonawca instalaciji.

W kazdym momencie nalezy wyeliminowac procesy silnego natadowania
elektrostatycznego (silniejsze niz pocieranie rekg) na powierzchni urzgdzen, poniewaz
mog3a one prowadzi¢ do wytadowan snopiastych, a w konsekwencji do zaptonu
potencjalnie wybuchowej atmosfery.

Dotyczy to rowniez dostepnych opcjonalnie powtok lub oston przeciwpozarowych.

Przektadnie poddano ocenie niebezpieczenstwa zaptonu zgodnie z normg DIN EN
ISO 80079-36/ -37 w aktualnym brzmieniu. Gorgce powierzchnie, iskry wytwarzane
mechanicznie oraz elektrycznosé statyczna i elektryczne prgdy kompensacyjne
zostaly okreslone i ocenione jako istotne potencjalne zrodta zaptonu. W przektadniach
zastosowano odpowiednie zabezpieczenia zapobiegajgce aktywacji zrodet zaptonu.
W szczegdlnosci jest to smarowanie przekfadni, stopieh ochrony IP i ostrzezenia w
niniejszej instrukcji obstugi.

Przed uruchomieniem nalezy koniecznie sprawdzi¢, czy wszystkie dokonane
ustawienia spetniajg wymagania konkretnego zastosowania. Nieprawidtowe
ustawienia mogg powodowac zagrozenia uzytkowe, np. doprowadzi¢ do uszkodzenia
armatury lub instalacji. Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate
ewentualnie wskutek tego szkody. Ryzyko ponosi wytgcznie uzytkownik.

Kryteria bezpiecznej i prawidtowej pracy urzgdzenia:
- Odpowiedni transport, przechowywanie, ustawienie, montaz i uruchomienie
urzadzenia.

. Produkt moze by¢ uzytkowany wytgcznie w sprawnym stanie technicznym z
uwzglednieniem wskazéwek zawartych w niniejszej instrukgii.

. Usterki i uszkodzenia nalezy natychmiast zgtasza¢ i niezwtocznie usuwac.
. Stosowac sie do ogdlnie przyjetych zasad BHP.
- Przestrzegaé krajowych przepiséw prawnych.

- Podczas pracy powierzchnia obudowy moze nagrzewac sie nawet do tempera-
tury > 60 °C. W zwigzku z tym przed rozpoczeciem pracy zaleca sie zmierzenie
temperatury powierzchni urzgdzenia przy uzyciu odpowiedniego termometru
w celu unikniecia ewentualnych oparzen. Nalezy nosi¢ rekawice ochronne.
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Srodki ochronne

Uzytkownik lub wykonawca instalacji ponosi odpowiedzialnos¢ za wszystkie
podejmowane na miejscu $rodki ostroznosci, np. zatozenie oston, blokad czy
udostepnienie personelowi srodkéw ochrony indywidualne;.

Konserwacja Dla zapewnienia bezpiecznego dziatania urzgdzenia nalezy przestrzega¢ wskazéwek
dotyczgcych konserwacji zawartych w niniejszej instrukgii.
Zmiany w urzgdzeniu dozwolone sg wylgcznie za pisemng zgodg producenta.
1.2. Zakres zastosowania

Napedy wieloobrotowe AUMA SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREx 16.2
sg przeznaczone do uruchamiania armatur przemystowych, np. zawory, zasuwy,
przepustnice i kurki.

Opisane tu urzadzenia sg przeznaczone do eksploatacji w zagrozonych wybuchem
obszarach strefy 1, 2, 21 22.

Jezeli temperatury na kotnierzu armatury lub trzpieniu armatury wynoszg > 40 °C
(np. z powodu gorgcych mediow), nalezy skontaktowacé sie z producentem. Przy
okreslaniu temperatury napedéw ustawczych w odniesieniu do nieelektrycznego
zabezpieczenia przeciwwybuchowego nie uwzgledniono temperatur > 40 °C.

Inne zastosowania sg dozwolone tylko za wyrazng (pisemng) zgodg producenta.

Niedozwolone jest eksploatacja np.:

- w urzadzeniach do transportu poziomego zgodnie z DIN EN ISO 3691,

. w podnosnikach zgodnie z DIN EN 14502,

. w windach osobowych zgodnie z DIN 15306 i 15309,

. w windach towarowych zgodnie z EN 81-1/A1,

. w schodach ruchomych,

- do pracy ciggtej

. do zabudowy w ziemi

- do ciggtego uzytkowania pod wodg (zwrdci¢ uwage na stopien ochrony)
- w zagrozonych wybuchem obszarach strefy 0 i 20

. w zagrozonych wybuchem obszarach grupy | (gérnictwo)

- w obszarach promieniowania radioaktywnego w elektrowniach jagdrowych
W razie nieprawidtowego bgdz niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania
wytgczona jest odpowiedzialnos¢ producenta.

Do uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy tez przestrzeganie niniejszej
instrukciji.

Instrukcja dotyczy wersji standardowej ,zamykanie prawoskretne®, tzn. napedzany
watek obraca sie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara w celu zamkniecia
armatury. W przypadku wersji ,zamykanie lewoskretne® nalezy — oprécz tej instrukcji
— uwzgledni¢ dodatkowg karte danych.

Szczegoblne warunki zastosowania

Szczegodlne warunki zastosowania sg wyszczegélnione w dotgczonych certyfikatach.
Nalezg do tego m.in. nastepujgce warunki:

- Informacje dotyczgce minimalizacji ryzyka natadowania elektrostatycznego w
atmosferze zagrozonej wybuchem pytéw — patrz strona 5, Natadowanieelek-
trostatyczne.

- Informacje dotyczgce wymiaréw szczeliny przeciwzaptonowej mozna uzyskacé

od producenta.

. Specjalne zamkniecia wg normy IEC 60079-0 do zamykania przestrzeni
ognioszczelnych muszg mie¢ nastepujgce klasy wytrzymatosci:
- co najmniej A*-70 do wszystkich specjalnych zamknieé, z wyjatkiem Srub
do mocowania silnikéw typu VKX
- co najmniej A*-80 do srub do mocowania silnikow typu VKX

. Mocowanie srub — patrz tez strona 102, Momenty dokrecenia srub.
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1.3. Ostrzezenia

[/\ OSTRZEZENIE|

|/\ PRZESTROGA

NOTYFIKACJA

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa, zawarte w niniejszej instrukcji, sg opatrzone
odpowiednim stowem sygnatowym (NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE,
PRZESTROGA, NOTYFIKACJA).

Bezposrednio niebezpieczna sytuacja o wysokim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazéwki ostrzegawczej prowadzi do sSmierci lub ciezkiego uszczerbku
na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie tej
wskazéwki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do smierci lub ciezkiego
uszczerbku na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o niewielkim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazoéwki ostrzegawczej moze prowadzic¢ do lekkich lub srednich obrazen.
Mozna réwniez stosowac¢ w potaczeniu ze szkodami rzeczowymi.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja. Nieprzestrzeganie tej wskazéwki ostrze-
gawczej moze prowadzi¢ do szkod rzeczowych. Nie stosuje sie do szkod
osobowych.

Znak bezpieczenhstwa A ostrzega przed niebezpieczehstwem obrazen.
Stowo sygnatowe (tu: NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuje stopien zagrozenia.

1.4. Wskazoéwki i symbole

Informacja

T

-

MD

W instrukcji stosuje sie nastepujgce wskazowki i symbole:

Stowo Informacja przed tekstem oznacza wazne uwagi i informacje.

Symbol pozycji zamknietej (armatura zamknieta)
Symbol pozyciji otwartej (armatura otwarta)
Przejscie za posrednictwem menu do parametru

Opisuje Sciezke do parametru w menu. Przyciskami lokalnego panelu sterowania
mozna szybko znalez¢ na ekranie szukany parametr. Teksty ekranowe sg wyswietlane
na szarym tle: Ekran.

[_Wynik czynnosci

Opisuje wynik poprzedniej czynnosci.
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2.

Krétki opis

Naped wieloobrotowy

Naped wieloobrotowy
AUMA

Sterownik napedu
ustawczego

Definicja wg EN 15714-2/EN 1SO 5210:

Naped wieloobrotowy to rodzaj napedu ustawczego, ktéry przenosi moment obrotowy
na armature, powodujgc jej obracanie sie o przynajmniej 360 stopni.

Rysunek 1: naped wieloobrotowy SAEx 10.2

[11  Naped wieloobrotowy z silnikiem i kotem recznym

[2]  Sterownik napedu ustawczego

[3] Lokalny panel sterowania z wyswietlaczem, (a) preselektor i (b) przycisk
[4] Przytgcze armatury, np. przytgcze grupy A

Napedy wieloobrotowe AUMA SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREx 16.2
napedzane sg przez silnik elektryczny. Do ustawiania i wigczania awaryjnego stuzy
koto reczne.

Naped wytgczany jest w pozycjach krancowych przez wytgcznik krancowy lub
wytgcznik momentu obrotowego.

Do sterowania bgdz przetwarzania sygnatow napedu ustawczego koniecznie
wymagany jest sterownik.

W wersji Intrusive (jednostka sterujgca: elektro-mechaniczna) ustawianie drogi i
momentu obrotowego nastepuje za pomocg przetgcznikdw w napedzie ustawczym.

W wersji Non-Intrusive (jednostka sterujgca: elektroniczna) ustawianie drogi i
momentu obrotowego nastepuje za pomocg sterownika napedu ustawczego — nie
jest do tego konieczne otwarcie obudowy napedu ustawczego lub sterownika. Stuzy
do tego wbudowany w napedzie ustawczym uktad MWG (elektromagnetyczny uktad
odwzorowania drogi i momentu obrotowego), ktéry udostepnia na wyjsciu sterownika
napedu ustawczego analogowe komunikaty zwrotne potozenia / momentu
obrotowego.

W potaczeniu z przytgczem grupy A naped ustawczy moze tez przyjmowac sity
poprzeczne.

Sterownik napedu ustawczego ACEXC 01.2 moze by¢ zamocowany bezposrednio
na napedzie ustawczym lub osobno na uchwycie $ciennym.

Na lokalnym panelu sterowania sterownika napedu ustawczego mozna obstugiwaé
naped ustawczy za pomocg przyciskow oraz dokonywac ustawienn w menu sterownika
napedu ustawczego. Wyswietlacz pokazuje informacje o napedzie ustawczym i
ustawieniach w menu.

Zakres funkcji sterownika napedu ustawczego siega od tradycyjnego otwierania i
zamykania armatury, poprzez regulacje potozenia, regulacje proceséw, rejestracje
danych operacyjnych, funkcje diagnostyczne, az po sterowanie za posrednictwem
réznych interfejséw (np. fieldbus, Ethernet i HART).
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AUMA CDT

Aplikacja i oprogramowanie

Za pomocg oprogramowania AUMA CDT do komputeréow Windows (notebookow
lub tabletéw) badz za pomoca aplikacji AUMA Assistant mozliwe jest wczytywanie
danych z napedu ustawczego, ich analizowanie, zmiana i zapis ustawien. tgcznos¢
miedzy komputerem i napedem ustawczym AUMA nawigzywana jest bezprzewodowo
poprzez tacze Bluetooth. AUMA Cloud to tatwa w obstudze, interaktywna platforma
stuzgca do gromadzenia i analizy szczegdtowych danych wszystkich napedow
ustawczych pracujgcych w instalacji.

Rysunek 2: Komunikacja poprzez tgcze Bluetooth

. ’ REn A ™

AUMA CDT to przyjazny dla uzytkownika program do ustawiania i obstugi napedow
ustawczych AUMA.

Oprogramowanie AUMA CDT mozna pobrac bezptatnie w internecie na naszej stronie
www.auma.com.

Chmura AUMA Cloud to serce cyfrowego swiata AUMA. To interaktywna platforma,
ktora pozwala wydajnie i ekonomicznie organizowaé serwisowanie napedow
ustawczych AUMA. W chmurze AUMA Cloud mozna gromadzi¢ i wizualizowa¢ w
przejrzystej formie dane wszystkich napedéw ustawczych pracujgcych w instalacji.
Szczegotowe analizy informujg o wymaganych konserwacjach. Dodatkowe funkcje
utatwiajg zarzadzanie srodkami.

Aplikacja AUMA Assistant umozliwia zdalng nastawe i diagnoze napedow ustawczych
AUMA poprzez tgcze Bluetooth przy uzyciu smartfona lub tabletu.

Darmowa aplikacja AUMA Assistant jest do pobrania w Play Store (Android) lub App
Store (i0S).

Rysunek 3: Link do aplikacji AUMA Assistant
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3.

10

Tabliczka znamionowa

Rysunek 4: Rozmieszczenie tabliczek znamionowych

(1]
[2]
(3]
[4]
[3]

Tabliczka znamionowa napedu ustawczego

Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego
Tabliczka znamionowa silnika

Tabliczka kontrolna wersji zabezpieczenia przeciwwybuchowego
Tabliczka dodatkowa, np. tabliczka KKS

Tabliczka znamionowa napedu ustawczego

Rysunek 5: Tabliczka znamionowa napedu ustawczego (przykfad)

(1]
(2]
[3]
[4]
[3]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

& AUMA Riester GmbH & Co.KG ¢
%3/ D-79379 Millheim, Germany
s SAEx 07.2-F07/-a3b 1
Order No: 12345678
No: 0516MD12345
n: 32 1/min
T close: 10-30 Nm
T open: 10-30 Nm
Lubr: F15 1P68
Temp: -30°C/+40°C

1
=
-
7]

)

dUumad (= logo producenta); (€ (= znak CE)
Nazwa producenta

Adres producenta

Nazwa typu

Numer zaméwienia

Numer seryjny napedu ustawczego

Liczba obrotow

Zakres momentu obrotowego w kierunku ZAMYK.
Zakres momentu obrotowego w kierunku OTW.
Rodzaj smaru

Dop. temperatura otoczenia

Opcjonalnie na zyczenie klienta

Stopien ochrony

Kod DataMatrix
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART Tabliczka znamionowa

Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego

1) — g

Order no. 12345678
[3] No. 0514MA12345
[4] TPA:00R2AA-011-000
[5] TPC:AI000-1A1-A410
[6] 3 ~ 400V P: Al
8] -20/+40°C IP68
[1 0] Control: HART

dUuIm4d (= logo producenta)
[11 Nazwa typu
[2] Numer zaméwienia
[3] Numer seryjny
[4] Schemat potagczen napedu ustawczego
[5] Schemat potgczen sterownika napedu ustawczego
[6] Napiecie zasilania
[7] Klasa mocy AUMA urzadzen sterujgcych
[8] Dop. temperatura otoczenia
[9]  Stopien ochrony
[10] Sterowanie
[11] Kod DataMatrix

Tabliczka znamionowa silnika

Rysunek 6: Tabliczka znamionowa silnika (przykfad)

@
ADX0063-2-0,2

3/ Art.no.: 12345678

./ No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

e P 0,20kW  cos ¢: 0,6

In: 0,8A
E S2 - 15 min
= IP 68 2800 1/min
1) Therm.protect.: PTC
Insulation class: F

dUImM4d (= logo producenta); (€ (= znak CE)
[11  Typ silnika
[2] Numer artykutu - silnik
[31  Numer seryjny
[4] Rodzaj prgdu, napiecie sieci,
[5] Moc znamionowa
[6] Prad znamionowy
[71  Tryb pracy
[8]  Stopien ochrony
[9]  Ochrona silnika (ochrona termiczna)
[10] Klasa izolacji
[11] Liczba obrotow
[12] Wspdtczynnik mocy cos phi
[13] Czestotliwosc sieci
[14] Kod DataMatrix

1



SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Tabliczka znamionowa ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART

Tabliczka kontrolna wersji z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym

Rysunek 7: Tabliczki kontrolne wersji z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym
(przyktady)

ATEX IECEx
& C€ 0344
DEKRA 11ATEX0008 X IECEx DEK 12.0022X
Il 2G Ex db eb lIC T4 Gb ™ ExdbebliCT4Gb
® !12D Extb llIC T130°C Db @ Ex tb IIIC T130°C Db

I12GExhlIC T4 Gb
M20 + M25 + M32 M20 + M25 + M32

[11  Symbol Ex, znak CE, numer identyfikacyjny jednostki kontrolnej
[21  Atest Ex (numer)
Klasyfikacja:
[3] Elektryczne zabezpieczenie przeciwwybuchowe — gazy
[4] Elektryczne zabezpieczenie przeciwwybuchowe — pyly
[5] Nieelektryczne zabezpieczenie przeciwwybuchowe
[6] Gwint wpustow kablowych na przytgczu elektrycznym
[71  wolny

Opisy do danych na tabliczkach znamionowych

Nazwa typu

Tabela 1:

Opis nazwy typu napedu ustawczego (na przyktadzie SAEx 07.2-F10)

SAEXx 07.2 -F10

SAEXx Typ SAEx = napedy wieloobrotowe do pracy sterujgce;j
Typ SAREXx = napedy wieloobrotowe do pracy regulacyjnej

07.2 Wersja konstrukcyjna
Instrukcja ta dotyczy wersji konstrukcyjnych 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2
F10  Wielko$¢ kotnierza

Tabela 2:

Opis nazwy typu sterownika napedu ustawczego (na przyktadzie ACExC 01.2)

ACExC 01.2

ACExC Typ AC = sterownik napedu ustawczego AUMATIC

ExC = wersja z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym

01.2 Wersja konstrukcyjna 01.2

Oznaczenie Ex

Tabela 3:
Oznaczenie zabezpieczenia przeciwwybuchowego (na przyktadzie /-a3b1)

- a 3 b 1
—  nie stosuje sie

a  Typ silnika
a = ADX oder VDX: silnik indukcyjny tréjfazowy
b = AEX, ACX, VEX, VCX: Silnik pradu zmiennego

3  Rodzaj zabezpieczenia przylacza elektrycznego
3 = obszar zaciskowy Ex e budowa wzmocniona:
4 = obszar zaciskowy Ex d ostona ognioszczelna

b  Rodzaj zabezpieczenia nadajnika potozenia
a = bez iskrobezpiecznego obwodu elektrycznego
b = obwdd elektryczny Ex i = iskrobezpieczehnstwo (RWG 5020.2Ex)

1 Rodzaj zabezpieczenia magistrali Fieldbus
1 = bez iskrobezpiecznego przytagcza magistrali fieldbus Ex ic
3 = Ex ic iskrobezpieczne przytacze Fieldbus

12
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART Tabliczka znamionowa

Numer zamoéwienia

Numer seryjny napedu
ustawczego

Schemat potaczen nape-
du ustawczego

Klasa mocy AUMA urza-
dzen sterujacych

Sterowanie

Kod DataMatrix

Na podstawie tego numeru mozna zidentyfikowaé produkt i okresli¢ dane techniczne
urzgdzenia dotgczone do zamowienia.

W razie pytan dotyczacych produktu nalezy zawsze podawacé ten numer.

W Internecie na stronie http://www.auma.com > Service & Support >myAUMA
oferujemy serwis umozliwiajgcy autoryzowanemu uzytkownikowi pobieranie — po
podaniu numeru zamdwienia — odpowiednich dokumentow jak schematy potaczen
i dane techniczne (w jezyku niemieckim i angielskim), certyfikat odbioru / kontroli,
instrukcja obstugi oraz dalsze informacje dotyczgce zaméwienia.

Tabela 4:
Opis numeru seryjnego (na przyktadzie 0520MD12345)

05 20 MD12345
05 Pozycja 1+2: tydzien montazowy = tydzien kalendarzowy 05
20 Pozycja 3+4: rok produkcji = 2020

MD12345 Wewnetrzny numer do jednoznacznego oznaczenia produktu

9. Pozycja wg TPA: pozycja nadajnika potozenia

I = MWG (elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego)

Stosowane w sterowniku napedu ustawczego urzgdzenia sterujgce (styczniki
nawrotne/tyrystory) sg podzielone na klasy mocy AUMA (np. A1, B1, ...). Klasa mocy
okresla do jakiej maks. dopuszczalnej mocy znamionowe;j (silnika) jest przystosowane
urzadzenie sterujgce. Moc znamionowa silnika napedu ustawczego jest podana w
kW na tabliczce znamionowej silnika. Przyporzadkowanie klas mocy AUMA do mocy
znamionowych mozna odczyta¢ z oddzielnych kart danych elektrycznych.

W przypadku urzgdzen sterujgcych bez przyporzgdkowanej klasy mocy, na tabliczce
znamionowej sterownika napedu ustawczego podana jest w kW bezposrednio
dopuszczalna moc znamionowa, a nie klasa mocy.

Tabela 5:

Przyktady sterowania (dane na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego)

Sygnat wejsciowy Opis

HART Sterowanie poprzez tgcze HART

HART/24 V DC Sterowanie poprzez tagcze HART i napiecie sterownicze dla sterowania OTW.

- ZAMYK. poprzez wejscia cyfrowe (OTW., STOP, ZAMYK.)

Za pomocg naszej aplikacji AUMA Assistant mozna zeskanowaé kod DataMatrix,
ktory umozliwia autoryzowanemu uzytkownikowi bezposredni dostep do dokumentéw
zamowionego produktu bez podawania numeru zamoéwienia lub numeru seryjnego.

Rysunek 8: Link do aplikacji AUMA Assistant:

(=]

Pozostate informacje dotyczgce serwisu i wsparcia technicznego,
oprogramowania/aplikaciji/... patrz www.auma.com.

13



Transport i przechowywanie

SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)

ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

4.

Transport i przechowywanie

4.1.

14

Transport

Naped ustawczy Dostawa na miejsce montazu w oryginalnym, trwatym opakowaniu.

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazen ciafa.

Ciezary

—

—

—

NIE przebywaé pod wiszgcym ciezarem.
Dzwignice mocowac¢ na obudowie, a NIE na kole recznym.

Napedy ustawcze zamontowane na armaturze: dzwignice mocowaé na armatu-
rze, NIE na napedzie.

Napedy ustawcze montowane z przektadnig: dzwignice mocowac na przektadni
z uzyciem srub pierscieniowych, NIE na napedzie.

Napedy ustawcze, ktdre sg zintegrowane ze sterownikiem: dzwignice mocowac
na napedzie ustawczym, a NIE na sterowniku.

Uwzgledni¢ catkowitg mase zespotu (naped ustawczy, sterownik napedu
ustawczego, przektadnia, armatura)

Zabezpieczy¢ tadunek przed wypadnigciem, zsunieciem lub wywréceniem.

Prébne podnoszenie przeprowadzi¢ na niewielkiej wysokosci, usung¢ widoczne
niebezpieczenstwa, np. niebezpieczenstwo wywrdcenia.

Rysunek 9: Przyktad: podnoszenie napedu ustawczego

gii

Tabela 6:

Ciezar sterownika napedu ustawczego ACExC 01.2

Z przytgczem elektrycznym typu: Ciezar ok. [kg]
Wtyczka Ex AUMA z zaciskami srubowymi (KT)1) 14
Wtyczka Ex z zaciskami srubowymi (KP) AUMA 12
Wtyczka Ex AUMA z zaciskami szeregowymi (KES), budowa 14

wzmochniona Ex e

Wtyczka Ex AUMA z zaciskami szeregowymi (KES), ostona 16,5
ognioszczelna Ex d

1)

Standard
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Tabela 7:

Ciezary napedéw wieloobrotowych SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREx 16.2

z silnikami indukcyjnymi tréjfazowymi

Nazwa typu
napedu ustawczego

SAEx 07.2/
SAREXx 07.2

SAEXx 07.6/
SAREXx 07.6

SAEx 10.2/
SAREx 10.2

SAEXx 14.2/
SAREXx 14.2

SAEXx 14.6/
SAREXx 14.6

SAEXx 16.2/
SAREXx 16.2

1)  Patrz tabliczka znamionowa silnika

Typ silnika™)

VDX...
ADX...
VDX...
ADX...
VDX...
ADX...
VDX...
ADX...
VDX...
ADX...
VDX...
ADX...

Ciezarz)
ok. [kg]

22
23
22
24
26
28
48
52
50
56
72
88

2)  Podany cigzar obejmuje naped wieloobrotowy AUMA NORM z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym,
standardowym przytgczem elektrycznym, przytgczem grupy B1 i kotem recznym. W przypadku innych
przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe cigzary.

Tabela 8:

Ciezary napedow wieloobrotowych SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2

z silnikami pragdu zmiennego

Nazwa typu
napedu ustawczego

SAEXx 07.2/
SAREXx 07.2

SAEXx 07.6/
SAREXx 07.6

SAEx 10.2/
SAREx 10.2

SAEx 14.2/
SAREXx 14.2

SAEXx 14.6/
SAREXx 14.6

1)  Patrz tabliczka znamionowa silnika

Typ silnika®)

VEX...
AEX...
VEX...
AEX...
ACX...

VEX...48-4...
VEX...48-2...
ACX... 56-4...
ACX... 56-2...

VEX...
VCX...
ACX...
VEX...
VCX...

Ciezarz)
ok. [kg]

28
31
28
31
40
32
35
44
47
63
65
67
67
70

2) Podany ciezar obejmuje naped wieloobrotowy AUMA NORM z silnikiem pragdu zmiennego, standar-

dowym przytgczem elektrycznym, przytgczem grupy B1 i kotem recznym. W przypadku innych

przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe ciezary.

15
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Tabela 9:
Ciezary przytacza grupy
Nazwa typu Wielkos¢ kotnierza [kg]
A07.2 FO7 1,1
F10 1,3
A10.2 F10 2,8
A14.2 F14 6,8
A16.2 F16 11,7
Tabela 10:
Ciezary przytacza grupy
Nazwa typu Wielko$¢ kotnierza [ka]
AF 07.2 F10 52
AF 07.6 F10 52
AF 10.2 F10 H15
AF 14.2 F14 13,7
AF 16.2 F16 23
4.2. Przechowywanie

NOTYFIKACJA Ryzyko korozji na skutek niewlasciwego przechowywania!
- Przechowywa¢ w suchym pomieszczeniu o dobrej wentylacji.

- W celu ochrony przed zawilgoceniem pochodzgcym z podtoza napedy ktas¢ na
regatach lub drewnianych paletach.

- Chroni¢ przed pytem, kurzem i innymi zanieczyszczeniami. Stosowa¢ odpowied-
nie ostony ochronne.

- Na powierzchnie niepokryte lakierem nanies¢ odpowiedni Srodek antykorozyjny.

NOTYFIKACJA Mozliwe uszkodzenie wskutek za niskich temperatur!
- Sterownik napedu ustawczego wolno trwale przechowywaé tylko w maks. tem-

peraturze do —-30 °C.
- Na zyczenie sterownik napedu ustawczego wolno krétko transportowac w wy-
jatkowych przypadkach w temperaturze do —60 °C.

Przechowywanie diugo- W przypadku diugotrwatego przechowywania (ponad 6 miesigecy) uwzgledni¢
okresowe nhastepujgce punkty:

1. Przed zlozeniem na przechowanie:
Zapewni¢ odpowiednig ochrone nieostonietych powierzchni, w szczegdélnosci
elementdéw napedu i powierzchni montazowych za pomoca Srodka antykorozyj-
nego o dtugim okresie dziatania.

2. Srednio co 6 miesiecy:
Sprawdzi¢ wystepowanie sladéw korozji. W przypadku zauwazenia sladow
korozji nalezy ponownie nanie$¢ srodek antykorozyjny.

16
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ACExC 01.2 Non-Intrusive HART Montaz
5. Montaz
5.1. Pozycja montazowa

W przypadku stosowania smaru opisany tu produkt moze pracowa¢ w dowolnej
pozycji montazowe;j.

Stosujac olej zamiast smaru w strefie przektadni napedu ustawczego, wymagany
jest pionowy montaz kotnierzem w dét. Stosowany rodzaj smaru jest podany na
tabliczce znamionowej napedu ustawczego (skrét S...= smar; O...= olej).

5.2. Montaz kota recznego

Aby unikng¢ szkdd transportowych, kota reczne sg dostarczane czesciowo luzem.
W takim przypadku koto reczne nalezy zamontowac przed uruchomieniem.

Rysunek 10: Koto reczne

g d (] (3]
bﬁcj‘ -~

(4]

[11  Podktadka dystansowa

[21 Wal wejsciowy

[3] Koto reczne

[4] Pierscien osadczy sprezynujgcy

Sposoéb postepowania 1. W razie potrzeby natozy¢ podkiadke dystansowg [1] na wat wejsciowy [2].
2. ZatozyC koto reczne [3] na wat wejsciowy.
3. ZabezpieczyC¢ koto reczne [3] pierscieniem osadczym sprezynujgcym [4].

Informacja: Pierscien osadczy sprezynujacy [4] (wraz z niniejszg instrukcjg)
znajduje sie w torebce odpornej na wptywy atmosferyczne, przymocowanej do
urzgdzenia w momencie dostawy.

5.3. Montaz napedu ustawczego na armaturze

NOTYFIKACJA Korozja wskutek ubytkéw lakieru i tworzenia si¢ kondensatu!
- Po zakonczeniu prac naprawi¢ uszkodzenia powtoki lakiernicze;.

- Po zakonczeniu montazu natychmiast podtgczy¢ urzadzenie do zasilania. Zata-
czona grzatka pozwoli wtedy unikng¢ tworzenia sie kondensatu.

17
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Montaz

5.3.1.

Przeglad przytaczy grupy

Tabela 11: Przeglad przytaczy grupy

Przytacze grupy Zastosowanie Opis Montaz
A - dlatrzpienia wznoszgcego, nieobroto- < strona 18, Przytgcze grupy A < strona 19, Montaz napedu wielo-
wego obrotowego z przytgczem grupy A
- do przyjmowania sit poprzecznych
- nieodporne na dziatanie sit promienio-
wych
B, B1-B4 - dla trzpienia obrotowego, niewznosza- = strona 22, Przytgcza grupy B/C /D i = strona 23, Montaz napedu wielo-
C cego E obrotowego z przytgczem grupy B
D - nieodporne na dziatanie sit poprzecz-
E nych
5.3.2. Przytacze grupy A

Kroétki opis

18

Rysunek 11: Przytgcze grupy A

- 3k

(]
(2]
[3]

Kotnierz przytgczeniowy
Tuleja gwintowana
Trzpieh armatury

Przytacze grupy A sktada sie z kotnierza przytgczeniowego [1] z tozyskowang osiowo

tulejg gwintowang [2]. Tuleja gwintowana przenosi moment obrotowy z watu
dragzonego napedu ustawczego na trzpien armatury [3]. Przytgcze grupy A moze
przyjmowac sity poprzeczne.

Aby dostosowac napedy ustawcze do istniejgcych przytgczy grupy A z kotnierzami
o wielkosci F10 i F14 lat produkcji 2009 i starszych, wymagany jest adapter. Mozna
go zamowic w firmie AUMA.
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5.3.2.1. Montaz napedu wieloobrotowego z przytagczem grupy A

Informacja

1. Jezeli przytgcze grupy A jest juz zamontowane na napedzie wieloobrotowym:
Odkrecic¢ sruby [3] od napedu wieloobrotowego i zdjaé przytgcze grupy A [2].

Rysunek 12: Naped wieloobrotowy z przytgczem grupy A

[11  Naped wieloobrotowy
[2]  Przytgcze grupy A, od lewej do prawe;:

Z nieowiercong i owiercong tulejg gwintowang po obrobce wykanczajgcej
[3]  Sruby napedu wieloobrotowego

W przypadku nieowierconej lub tylko wstepnie owierconej tulei gwintowanej nalezy
ja poddac najpierw obrobce wykanczajgcej w celu natozenia na trzpien armatury
przed wykonaniem ponizszych czynnosci: = strona 21, Obrobka wykanczajgca tulei
gwintowanej przytgcza grupy A

2. Lekko posmarowa¢ smarem trzpien armatury.

3. Zatozy¢ przytgcze grupy A [2] na trzpien armatury i wkreca¢ do momentu, gdy
bedzie ono przylega¢ do kotnierza armatury [4].

4. Obrécic przytacze grupy A [2] do momentu natozenia sie na siebie otworéw
mocujgcych.

5. Wkreci¢ Sruby [5] miedzy armaturg a przytgczem grupy A [2], ale jeszcze nie
dokrecac.
Rysunek 13:
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6. Zatozy¢ naped wieloobrotowy na trzpieh armatury w taki sposob, aby zabieraki
tulei gwintowanej wchodzity w tuleje watka armatury.

Rysunek 14:

[ Przy wtasciwym zazebieniu kotnierze powinny $cisle do siebie przylegac.
7. Ustawi¢ naped tak, aby natozyly sie na siebie otwory mocujgce.
8. Dokreci¢ sruby [3] napedu.
9. Dokreci¢ sruby [3] na krzyz momentem dokrecenia podanym w tabeli.

Tabela 12:
Momenty dokrecenia srub

Gwint Moment dokrecenia [Nm]
Klasa wytrzymatosci A2-80/A4—80

M8 24

M10 48

M16 200

M20 392

10. Obrdcic¢ recznie naped wieloobrotowy w kierunku OTW. tak, aby kotnierz arma-
tury [4] i przytacze grupy A [2] Scisle do siebie przylegaty.
Rysunek 15:

11. Dokrecic $ruby [5] miedzy armaturg a przytgczem grupy A przemiennie na krzyz
momentem podanym w tabeli.
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5.3.2.2. Obrébka wykanczajaca tulei gwintowanej przytgcza grupy A

Informacja

Sposéb postepowania

Niniejszg czynnos¢ nalezy wykonac tylko w przypadku nieowierconej badz wstepnie
owierconej tulei gwintowane;.

Doktadna wersja wykonania produktu — patrz zwigzana z zaméwieniem karta danych
lub aplikacja AUMA Assistant

Rysunek 16: Przytacza grupy A
fl il

I

—
[11  Tuleja gwintowana

[21 tozysko igietkowe wzdtuzne
[2.1] Tarcza tozyskowa wzdtuzna
[2.2] Wieniec osiowy igietkowy
[3] Pierscien centrujgcy

-_—

Wykreci¢ pierscien centrujacy [3] z przytacza grupy.
2. Wykrecic¢ tuleje gwintowang [1] razem z tozyskami igietkowymi wzdtuznymi [2].

3. Zdjac tarcze tozyskowe wzdtuzne [2.1] i wience osiowe igietkowe [2.2] z tulei
gwintowanej [1].

4. Nawierci¢ otwory w tulei gwintowanej [1], wytoczy¢ i nacig¢ gwinty.

5.  Wyczyscié gotowg tuleje gwintowang [1].

6. Wience osiowe igietkowe [2.2] i tarcze tozyskowe wzdtuzne [2.1] nasmarowac

dostateczng iloscig smaru uniwersalnego EP na bazie mydta litowego, tak aby
wszystkie puste przestrzenie byty wypetnione smarem.

7. Nasmarowane wience osiowe igietkowe [2.2] i tarcze tozyskowe wzdtuzne [2.1]
natozy¢ na tuleje gwintowang [1].

8. Ponownie zatozy¢ tuleje gwintowang [1] z fozyskami igietkowymi wzdtuznymi
[2] na przytacze grupy.
9.  Wkreci¢ pierscieh centrujgcy [3] i dociggng¢ do oporu.
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5.3.3.

22

Przytacza grupy B/C /D i E

Kroétki opis

Informacja

Rysunek 17: Zasada montazu

(4]

Kotnierz napedu wieloobrotowego (np. FO7)

Wat drgzony

Tuleja cztonu napedzanego (przyktadowe ilustracje)
Watek przektadni/armatury

Potgczenie miedzy watem drgzonym i armaturg / przektadnig za pomocg tulei cztonu
napedzanego, zamocowanej pierscieniem osadczym sprezynujgcym na wale
drgzonym napedu wieloobrotowego.

Dzieki wymianie tulei cztonu napedzanego mozliwa jest pézniejsza przebudowa na
inne przytgcze grupy.

Przytgcze grupy B /E:

tuleja watka armatury z otworem wg DIN 3210

Przytacza grupy B1/B3:

tuleja watka armatury z otworem wg EN ISO 5210

Przytgcza grupy B2/B4:

tuleja watka armatury z otworem wg zyczenia klienta

B4 réwniez otwory specjalne jak otwoér bez wpustu, kwadrat, szescian wewnetrz-
ny, uzebienie wewnetrzne

Przytacze grupy C:

tuleja watka armatury ze sprzegtem ktowym wg EN ISO 5210 lub wg DIN 3338
Przytacze grupy D:

tuleja watka armatury z wpustem pasowanym wg EN ISO 5210 lub wg DIN 3210

Kotnierze armatury nalezy wycentrowa¢ wedtug zasady pasowania luznego.
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5.3.3.1. Montaz napedu wieloobrotowego z przytagczem grupy B

Sposéb postepowania

Rysunek 18: Montaz z przytgczem grupy B

[3]—'f§ i N 0
- — N

[1] Naped wieloobrotowy
[21 Armatura / przektadnia
[3] Watek armatury / przektadni

1. Sprawdzi¢, czy kotnierze przytgczeniowe pasujg do siebie.

2. Sprawdzi¢, czy przytacze grupy napedu wieloobrotowego [1] odpowiada przy-
taczu grupy armatury / przektadni, wzgl. watka armatury / przektadni [2/3].

3. Lekko posmarowac watek armatury / przektadni [3].

4. Natozy¢ naped wieloobrotowy [1], zwracajgc uwage na wycentrowanie i petne
przyleganie kotnierzy.

5. Naped wieloobrotowy przymocowaé srubami wg tabeli.
Informacja: Aby zapobiec skorodowaniu stykéw, nalezy pokry¢ sruby srodkiem
do uszczelniania gwintéw.

6. Dokreci¢ sruby przemiennie na krzyz momentem dokrecenia podanym w tabeli.

Tabela 13:

Momenty dokrecenia srub

Gwint Moment dokrecenia [Nm]
Klasa wytrzymatosci A2-80/A4—80

M8 24

M10 48

M16 200

M20 392
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5.4. Akcesoria montazowe
5.4.1. Rura ochronna trzpienia wznoszacego armatury

24

Sposoéb postepowania

NOTYFIKACJA

Rysunek 19: Montaz rury ochronnej trzpienia

(1]
1
(2]
(3]

=

o—

Eli‘

=

Kotpak ochronny do rury ochronnej trzpienia (nasadzany)
Opcja: kotpak ochronny ze stali (skrecony)

Rura ochronna trzpienia

Pierscien uszczelniajgcy (V-Seal)

Uszczelni¢ wszystkie gwinty konopiami, tasmg teflonowa, srodkiem lub nitkg
do uszczelniania gwintow.

Rure ochronng trzpienia [2] wkreci¢ w gwint i docigagnac.

Informacja: W przypadku rur ochronnych trzpienia, ktére sktadajg sie z dwdch
lub wiecej czesci, wszystkie czesci sktadowe skreci¢ ze soba.

Rysunek 20: Rura ochronna z czesci sktadowych ze ztgczkami gwintowanymi

(>900 mm)
[2]
"y \T
Xt g,
[3]

(2]
|

(3] (4] (3] [4]
[21  Czes¢ skladowa rury ochronnej trzpienia
[3] Pierscien uszczelniajgcy (V-Seal)
[4] Ztaczka gwintowana
Zsungc pierscien uszczelniajgcy [3], az bedzie przylegat do obudowy.

Informacja: Podczas montazu czesci skladowych zsungé w dét pierscienie
uszczelniajgce czesci, az bedg przylegaty do ztgczek rurowych.

Sprawdzi¢, czy kotpak ochronny [1] do rury ochronnej trzpienia jest nieuszko-
dzony i stabilnie nasadzony / przykrecony do rury.

Rury ochronne o dtugosci powyzej 2 m moga sie zginaé lub ulega¢ wibracjom!

Mozliwe uszkodzenia trzpienia i/lub rury ochronnej.

-

Rure ochronng o dlugosci powyzej 2 m podeprzeé bezpieczng konstrukcja.
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5.5. Pozycje montazowe lokalnego panelu sterowania

Rysunek 21: Pozycje montazowe

h_

Pozycja montazowa lokalnego panelu sterowania jest wykonywana zgodnie z
zamoéwieniem. Jezeli po montazu na armaturze lub przektadni pozycja lokalnego
panelu sterowania bedzie wymagata skorygowania, mozna jg pozniej zmienié.
Mozliwe sg tu cztery pozycje obrocone o 90° (maksymalnie o 180° w jednym
kierunku).

5.5.1. Zmiana pozycji montazowych

_ Zapton potencjalnie wybuchowej atmosfery wskutek iskrzenia
Niebezpieczenstwo Smierci lub ciezkich obrazen ciata.

- Przed otwarciem ostony ognioszczelnej sprawdzié, czy wytgczone jest zasilanie
gazem i napieciem.

- Ostroznie postepowacé z pokrywg i czesciami obudowy.

- Powierzchnie szczelin nie mogg wykazywac sladéw uszkodzen ani zabrudzen.

- Prawidtowo osadzi¢ pokrywe przy zaktadaniu.

NeinZo =0y Wytadowania elektrostatyczne ESD!
Ryzyko uszkodzenia cze$ci elektronicznych.

- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ sruby i zdjg¢ lokalny panel sterowania.
2.  Sprawdzié, czy o-ring nie jest uszkodzony, a nastepnie prawidtowo go zatozy¢.

3. Obrdci¢ lokalny panel sterowania do nowej pozycji, a nastepnie ponownie zato-
zycC.

NOTYFIKACJA Uszkodzenie przewodéw na skutek skrecenia lub zakleszczenia!
Mozliwe sg zaktdcenia funkcji.

- Obrécic lokalny panel sterowania o maks. 180°.

- Zmontowa¢ ostroznie lokalny panel sterowania tak, aby nie zakleszczy¢ prze-
wodow.

4. Dokreci¢ sruby réwnomiernie na krzyz.
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6. Podtaczanie do zasilania elektrycznego
6.1. Podstawowe wskazowki

[/\ OSTRZEZENIE

Schemat polaczen/sche-
mat elektryczny

Dozwolone typy sieci
(sieci zasilania)

Rodzaj pradu, napiecie
sieci, czestotliwos¢ sieci

Zewnetrzne zasilanie
uktadéw elektroniki

Dobezpieczenie i projek-
towanie przez klienta

26

Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Nieprzestrzeganie moze skutkowac ciezkim uszczerbkiem na zdrowiu, szkodami
materialnymi, a nawet $miercia.
- Podtaczanie elekiryczne moze by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifiko-
wany personel.
- Przed podigczeniem nalezy przeczyta¢ podstawowe informacje zawarte w ni-
niejszym rozdziale.

- Po podtgczeniu i przed wigczeniem napiecia nalezy zapoznac sie z trescig
rozdziatéw <Uruchamianie> i <Rozruch prébny>.

Wiasciwy schemat potaczen/schemat elektryczny (w wersji niemieckiej i angielskiej)
umieszczony jest wraz z niniejszg instrukcjg obstugi w torebce odpornej na wptywy
atmosferyczne, przymocowanej do produktu. Mozna go uzyskac od firmy po podaniu
numeru zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa) lub bezposrednio pobrac¢ z Internetu
(http://www.auma.com).

Sterowniki napedu ustawczego (napedy ustawcze) nadajg sie do pracy w sieciach
TNiTT o napieciach znamionowych do maks 690 V AC z bezpos$rednio uziemionym
punktem gwiazdowym. Praca w sieci IT jest dozwolona dla napie¢ znamionowych
do maksymalnie 600 V AC. W sieci IT wymagany jest odpowiedni, atestowany czujnik
izolacji, na przyktad czujnik izolacji z pomiarem impulsowo-kodowym.

Rodzaj pragdu, napiecie sieci i czestotliwos¢ sieci muszg zgadzaé sie z danymi

zamieszczonymi na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego i silnika.
Patrz takze rozdziat <Identyfikacja/tabliczka znamionowa>.

Rysunek 22: Przyktad tabliczki znamionowe;j silnika

Y 3~ 400V 50 Hz

n @ @
[11  Rodzaj pradu
[2] Napiecie sieci
[3] Czestotliwos¢ sieci

W przypadku zewnetrznego zasilania elektroniki napiecie zasilania sterownika napedu
ustawczego musi mie¢ wzmocniong izolacje od napiecia sieci zgodnie z norma
IEC 61010-1 i by¢ ograniczone do mocy wyjsciowej 150 VA.

Dla zapewnienia ochrony przeciwzwarciowej, a takze w celu odtgczenia napedu
ustawczego od zasilania, uzytkownik musi zainstalowac¢ bezpieczniki i odtgczniki
mocy.

Wartosci pradu do obliczenia zabezpieczenia wynikajg z sumy poboru pradu silnika
(patrz tabliczka znamionowa silnika) i poboru pradu sterownika.

Zalecamy zaprojektowanie urzadzen sterujgcych wg maks. pradu (l,,ax), @ dobor i
ustawienie wyzwalaczy przetezeniowych wg parametrow podanych w karcie danych
elektrycznych.
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Tabela 14:
Pobor pradu sterownika napedu ustawczego
Napigcie sieci Maks. pobér pragdu
Dopuszczalne wahania napiecia sieci +10 % +30 %
od 100 do 120 V AC 750 mA 1200 mA
od 208 do 240 V AC 400 mA 750 mA
od 380 do 500 V AC 250 mA 400 mA
od 515 do 690 V AC 200 mA 400 mA
Tabela 15:
Maksymalnie dopuszczalne dobezpieczenie
Aparatura tgczeniowa Moc znamionowa Maks. dobezpieczenie
(sterownik o klasie mocy)”
Stycznik nawrotny A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Stycznik nawrotny A2 do 7,5 kW 32 A (gL/gG)
Stycznik nawrotny A3 do 15 kW 63 A (gL/gG)
Tyrystor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I?t<1 500A%s
Tyrystor B2 do 3 kW 32 A (g/R) I?t<1 500A%s
Tyrystor B3 do 5,5 kW 63 A (g/R) I?t<5 000A?s

Potencjat przylaczy
klienta
Normy bezpieczenstwa

Przewody przylaczenio-
we, dtawiki kablowe,
przej$ciowki, zaslepki

1)  Klasa mocy AUMA (A1, B1, ...) jest podana na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego

W przypadku stosowania bezpiecznikow samoczynnych nalezy uwzglednié prad
rozruchowy (l,) silnika (patrz karta danych elektrycznych). Zalecamy bezpieczniki
samoczynne o charakterystyce wyzwolenia D lub K wg normy IEC 60947-2. Do
zabezpieczania sterownikow z tyrystorami zalecamy uzycie bezpiecznikéw topikowych
zamiast bezpiecznikéw samoczynnych; zastosowanie bezpiecznikow samoczynnych
jest jednak generalnie dopuszczalne.

Zalecamy rezygnacje z wytgcznikéw réznicowoprgdowych (Fl). Jezeli jednak po
stronie sieci zostanie zainstalowany wytgcznik réznicowoprgdowy Fl, dozwolony jest
tylko wytgcznik typu B.

W wersji z ukladem grzewczym w sterowniku napedu ustawczego i zewnetrznym
uktadem zasilaniem elektroniki uktad grzewczy musi by¢ dobezpieczony przez
uzytkownika (patrz schemat potgczen F4 zewn.)

Tabela 16:

Dobezpieczenie uktadu grzewczego

Oznaczenie w schemacie potgczen = F4 zewn.

Zewnetrzne zasilanie napigciowe 115V AC 230V AC

Dobezpieczenie 2AT 1AT

W przypadku montazu sterownika napedu ustawczego oddzielnie od napedu
(sterownik na uchwycie sciennym): uwzglednic¢ dlugosc¢ i przekroj przewodu tgczgcego
przy doborze zabezpieczenia.

Mozliwosci izolacji galwanicznej — patrz dane techniczne.

Srodki ochronne i urzgdzenia zabezpieczajgce muszg odpowiadaé obowigzujgcym
przepisom krajowym w miejscu montazu. Wszystkie podtgczone urzgdzenia
zewnetrzne muszg odpowiadaé wtasciwym normom bezpieczenstwa w miejscu
montazu.

- Zalecamy zastosowanie przewodow przytgczeniowych i zaciskow przytgczenio-
wych zgodnych z pragdem znamionowym (ly) (patrz tabliczka znamionowa silnika
lub karta danych elektrycznych).

- W celu zapewnienia izolacji urzgdzenia stosowac¢ odpowiednie (odporne na
wahania napiecia) przewody. Zaprojektowac przewody co najmniej dla maksy-
malnie wystepujgcego napiecia znamionowego.
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. Stosowac przewody przytgczeniowe, dtawiki kablowe, przejsciowki, zaslepki
odporne na min. temperature +80 °C.

- Aby zapobiec skorodowaniu stykow, zalecamy posmarowaé dtawiki kablowe i
zaslepki z metalu Srodkiem do uszczelniania gwintéw.

- W przypadku ekspozycji na promieniowanie UV (np. na zewnatrz) uzy¢ przewo-
dow przytgczeniowych odpornych na promieniowanie UV.
- Do podtgczenia nadajnikdw potozenia nalezy uzy¢ przewodow ekranowanych.

Ulozenie przewodow Przewody sygnatowe i przewody magistrali fieldbus sg wrazliwe na zaktocenia.

zgodnie z wymogami  Przewody silnikowe sg zrodtem zaktocen.

kompatybilnoscielektro- .| pr ewody wrazliwe na zaktocenia i te bedace zrédiem zaktécen nalezy popro-

magnetycznej (EMC) wadzié w jak najwiekszym odstepie od siebie.
. Przewody sygnatowe i przewody magistrali fieldbus poprowadzone w poblizu
potencjatu masy sg bardziej odporne na zakt6cenia.
- Przewody nalezy ktas¢ na mozliwie krétkich odcinkach, w obszarach, w ktérych
wystepuijg jedynie niewielkie zaktdcenia.
. Unika¢ rownolegtych odcinkdw o niewielkim odstepie miedzy przewodami
wrazliwymi na zaktécenia i bedgcymi zrédtem zaktdcen.

Zalecane przewody Skretka dwuzytowa, ekranowana.

HART:  Dpjygosc przewodow < 1500 m: przekrdj min. 0,2 mm?

Dtugo$¢ przewodow > 1500 m: przekrdj min. 0,5 mm?
Zalecamy przekrdj 0,75 mm?2. W przypadku mniejszego przekroju przewodow nalezy

go powiekszy¢ do przynajmniej 0,75 mm? za pomocg koncowki tulejkowej i
odpowiedniego zacisku koncentrycznego.

Nie stosowac przewoddw skrecanych parami "multiple-twisted pair".

Przed poprowadzeniem kabli nalezy uwzgledni¢:

- Podtgczanie odbywa sie w topologii typu "punkt-punkt".

. Przewody HART poprowadzi¢ — o ile to mozliwe — w odstepie przynajmniej 20

cm od innych przewodoéw. O ile to mozliwe, umiescic je w oddzielnym, przewo-
dzgcym i uziemionym kanale kablowym.

- Uwazaé, aby miedzy urzadzeniami nie wystepowaty réznice potencjatéw.

- Maksymalna dtugos¢ przewoddw zalezy od charakterystyki podtgczonych
urzagdzen (impedancja), stosowanego przewodu (wydajnos¢ przewodzenia i
rezystancja przewodzenia) i impedancji wszystkich urzgdzen zainstalowanych
miedzy dwoma urzgdzeniami koricowymi.

6.2.
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Przeglad przytaczy elektrycznych AUMA

Ponizsza sekcja zawiera przeglad réznych przytgczy elektrycznych opisanych w
kolejnych rozdziatach.
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego

Tabela 17: Wersje wykonania (warianty) wtyczki okragtej AUMA

Przytacze elek- |llustracja Wiasciwosci Opis i montaz —
tryczne patrz rozdziat
KT 5 & Wtykane zintegrowane przytgcze |< strona 29,
g | zaciskowe o rozszerzonym obszarze | Przytgcze elek-
< Q) & zaciskowym tryczne KT/KM
KP T X Wtyczka z ptytkg zaciskowag < strona 35,
(L CIJ Przytacze elek-
(E). S g tryczne KP/KPH
KES - Wtykane przytgcze zaciskowe o roz-|= strona 39,
szerzonym obszarze zaciskowym |Przylgcze elek-
tryczne KES

6.3.

Kroétki opis

Przylacze elektryczne KT/KM

Rysunek 23: Przytacze elektryczne KT/KM

(1]

KT-Ex d

e,

Ex d

(2]

Blok zaciskowy z zaciskami Srubowymi/sprezynowymi
[2] Rama przytaczeniowa

llustracja przedstawia wersje KT

Wtykane przytgcze elektryczne KT z zaciskami sSrubowymi do podigczenia mocy i
zaciskami sprezynowymi do podigczenia stykow sterowniczych.
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Wersja KM z dodatkowymi zaciskami podporowymi (zaciski szeregowe) do
podigczania za pomocg bloku zaciskowego. W przypadku jednozytowych przewodow
fieldbus w topologii liniowej nalezy uzy¢ zaciskéw podporowych.

Obie wersje (KT i KM) sg dostepne zaréwno z obszarem zaciskowym w wersji Ex e
(budowa wzmocniona), jak i w wersji Ex d (ostona ognioszczelna) (patrz znak Ex na
tabliczce znamionowe;j).

Potfgczenie wtykowe nastepuje poprzez rame przytgczeniowg. Aby podtgczyé
przewody, zdejmuje sie tylko pokrywe, rama przytgczeniowa z przepustami kablowymi
pozostaje na urzadzeniu. Ognioszczelna komora wewnetrzna podigczonego
urzgdzenia pozostaje przy tym zamknieta.

Dane techniczne Tabela 18:
Przytacze elektryczne KT/KM/KL

Styki mocy Styki sterownicze
Maks. liczba stykéw 6 + przewod ochronny) 50
Nazwy U1, V1, W1, U2, V2, W2, @ 1 do 36, 37 do 50
Zaciski podporowe maks. & 12
Maks. napiecie przytgczowe 1000V 250V
Maks. prad znamionowy 25A 5A2)
Rodzaj poditgczenia wykonywane- Przytgcze Srubowe Zaciski sprezynowe
go przez klienta PE = korcéwka oczkowa / zacisk

patgkowy
Maks. srednica przytgcza 10 mm? 2,5 mm?

1)  Cztery przytacza przewodéw ochronnych w ramie
2)  Suma pradéw wszystkich stykéw sterowniczych nie moze przekroczy¢ 50 A.

6.3.1. Otwieranie obszaru zaciskowego

Rysunek 24: Otwieranie obszaru zaciskowego

5 - 31 [1]

~—I[2]

3] [4] (6]

[11  Pokrywa (ilustracja pokazuje wersje wykonania KT z rodzajem zabezpieczenia
przed zaptonem Ex e)

[2]  Sruby pokrywy

[3] o-ring

[4] Zaslepka

[5] Dfawik kablowy (przykfad)

[6] Rama przytagczeniowa KT-Ex e
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Sposéb postepowania

Obszar zaciskowy posiada rodzaj zabezpieczenia Ex e (budowa wzmocniona)
lub Ex d (ostona ognioszczelna) (patrz znak Ex na tabliczce znamionowej).
Ognioszczelna komora wewnetrzna podigczonego urzadzenia pozostaje za-
mknieta po zdjeciu pokrywy [1].

Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.
- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1. Odkrecic Sruby [2] i zdja¢ pokrywe [1].
2. Wiozy¢ dtawiki kablowe pasujace do przewodow przytgczeniowych.

Informacja: Przy doborze dtawikéw kablowych uwzgledni¢ rodzaj
zabezpieczenia (z atestem Ex e lub Ex d) i stopieh ochrony IP (patrz tabliczka
znamionowa).

Podany na tabliczce znamionowej stopien ochrony IP zagwarantowany jest
tylko wtedy, gdy zostang zastosowane wiasciwe dtawiki kablowe. Dane
dotyczace rodzaju i wielkosci gwintu dostepne sg na tabliczce kontrolnej wersji
z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym. Patrz, rozdziat <ldentyfikacja/tabliczka
Znamionowa>.

Rysunek 25: Tabliczka znamionowa, przyktad ze stopniem ochrony IP68

Informacja: W przypadku przewoddw ekranowanych: stosowac diawiki kablowe
EMC.

3. Niewykorzystane przepusty kablowe zaslepi¢ odpowiednimi zatyczkami atesto-
wanymi dla rodzaju zabezpieczenia przed zaptonem.

6.3.2. Podtaczanie przewodow

Sposéb postepowania

Tabela 19:
Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia srub
Nazwa Przekroje przytaczy Rodzaj przytgcza
Styki mocy Gietkie lub sztywne: Zaciski srubowe
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 0,25 — 10,0 mm? (w przypadku jednej zyty na Moment dokrecenia =
Przytacze przewodu ochronne- zacisk) 1,2-1,5Nm
go (PE) & Gietkie: ,

2x 0,25 — 4 mm” (w przypadku dwoch zyt na

zacisk)
Styki sterownicze Gietkie lub sztywne: Zaciski sprezynowe
(od 1 do 36, od 37 do 50) 0,25 — 2,5 mm?> (w przypadku jednej zyly na

zacisk)

2x0,25-0,75 mm? (w przypadku dwoch zyt

na zacisk)

Przytacza przewodow ochron- 2 x M6 do przewoddw z koricowkg oczkowg Koncéwka oczkowa / za-
nych w ramie (przez klienta) M6 lub z zaciskiem patgkowym na maks. dwie cisk patgkowy
2yly 1,5 mm* - 10 mm Moment dokrecenia =
3 -4 Nm

1. Odizolowa¢ przewody na dtugosci 250 — 300 mm.
2. Wprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych.
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3.  Dokreci¢ dtawiki kablowe wymaganym momentem dokrecenia celem zapewnie-
nia wiasciwego stopnia ochrony.

Informacja: W przypadku przewoddw ekranowanych: potgczyé koncowke
przewodu ekranowego poprzez dtawik kablowy z obudowg (uziemic).
4. Odizolowac zyly:
4.1 przewody sterujgce (1...50) na dtugos¢ ok. 10 mm
4.2 przewody silnika (U, V, W) na dtugos$¢ ok. 12 mm
5. Podtgczy¢ przewody wedtug wlasciwego schematu potgczen.
Rysunek 26: Podtgczanie przewoddéw do bloku zaciskowego

[11  Mocowanie przewodow sterujgcych z pomocg zaciskow sprezynowych
[2]  Przykrecanie zaciskow mocy

Informacja Kazdy zacisk sprezynowy posiada powyzej numeracji zestyk prébny do celéw serwi-
sowych.

Informacja W przypadku przewodow gietkich: do zaciskow srubowych uzywac koncowek tulej-

kowych wg normy DIN 46228. W przypadku zaciskéw sprezynowych mozliwe jest
takze podtgczenie z koricéwkami tulejkowymi lub bez.
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_ W razie usterki: w przypadku NIEPODLACZENIA przewodu ochronnego zacho-
dzi ryzyko wystgpienia niebezpiecznego napigcia!
Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.
- Podigczy¢ wszystkie przewody ochronne.

- Przewdd ochronny potgczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytaczeniowego.

- Urzagdzenie mozna uruchamia¢ wytacznie z podtgczonym przewodem ochron-
nym.

6.  Przykreci¢ przewdd ochronny do odpowiedniego przytagcza (M6 &).
Rysunek 27: Przytgcza przewodu ochronnego w ramie przytaczeniowe;j

Ch

M6  Przytgcza przewoddw ochronnych do potgczania przez klienta koncowki
oczkowej M6 lub zacisku patgkowego do maks. dwoch zyt

M4 Wewnetrzne, podtgczone fabrycznie przytgcza przewoddw ochronnych

za pomocg koncowki oczkowej M4 (do pokrywy i bloku zaciskowego)

Przytacze przewodoéw ochronnych do bloku zaciskowego (zaciski mocy);

podtgczone fabrycznie

®
W
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6.

34

Sposéb postepowania

3.3. Zamykanie obszaru zaciskowego

Rysunek 28: Zamykanie obszaru zaciskowego

(1]

(2]
(3]
(4]
(5]
[6]

(51 [4 [6]

Pokrywa (ilustracja pokazuje wersje wykonania KT z rodzajem zabezpieczenia
przed zaptonem Ex e)

Sruby pokrywy

o-ring

Zaslepka

Dtawik kablowy

Rama przytgczeniowa KT-Ex e

Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i ramie przytgczeniowe;j
(6].

Wersja z ostong ognioszczelng (Ex d): powierzchnie szczelin zakonserwowac
srodkiem antykorozyjnym niezawierajgcym kwasow.

Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

Na o-ring nanies¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasow (np. waze-
line), po czym prawidtowo go zatozyc.

Zatozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ Sruby [2] rGwnomiernie na krzyz.
Wersja z ostong ognioszczelng (Ex d):

Ostona ognioszczelna, niebezpieczenstwo wybuchu!

Niebezpieczenstwo Smierci lub ciezkich obrazen ciafa.

—

—

—

Ostroznie postepowac z pokrywa i czesciami obudowy.
Powierzchnie szczelin nie mogg wykazywacé sladéw uszkodzen ani zabrudzen.
Prawidtowo osadzi¢ pokrywe przy zaktadaniu.

Dokrecic dtawiki kablowe i zaslepki wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wiasciwego stopnia ochrony.
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6.4. Przytacze elektryczne KP/KPH

Krétki opis

Dane techniczne

Rysunek 29: Przytacze elektryczne KP i KPH

KPH

KP

(1] (1

(2] [2]

[11  Zaciski srubowe
[2] Witykana rama (ognioszczelna)

Wtykowe przytgcze elektryczne KP/KPH z zaciskami srubowymi stykéw mocy i
stykéw sterowniczych.

Wersja KP (standard) z trzema przepustami kablowymi. Wersja KPH (budowa
wzmocniona) z dodatkowymi przepustami kablowymi. Przepusty kablowe przez
pokrywe.

Obszar zaciskowy (z zaciskami srubowymi) posiada rodzaj zabezpieczenia przed
zaptonem Ex e (budowa wzmocniona). Potgczenie wtykowe nastepuje przez rame.
Aby podtaczy¢ przewody, zdejmuje sie tylko pokrywe. Rama ognioszczelna pozostaje
na urzgdzeniu. Ognioszczelna komora wewnetrzna podtgczonego urzgdzenia
pozostaje dzieki temu zamknieta.

Tabela 20:
Przytacze elektryczne KP/KPH
Styki mocy Styki sterownicze
Maks. liczba stykow 3 + przewdd ochronny (PE) ?8 p)inc’;w/gniazd + przewdd ochronny
PE
Nazwy U1, v, w1, @ (PE) 1 do 24, 31 do 40, 47 do 50, PE
Maks. napiecie przytgczowe 525V 250 V
Maks. prad znamionowy 25A 10 A
Rodzaj podtgczenia wykonywane- Przytacze srubowe Przytacze srubowe
go przez klienta
Maks. srednica przytacza 6 mm?> 1,5 mm?
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6.4.1. Otwieranie obszaru zaciskowego

Rodzaj zabezpieczenia
przed zaptonem

Diawiki kablowe

Sposéb postepowania

36

Rysunek 30:

N
o

[11  Pokrywa (ilustracja pokazuje wersje KP)

[2]  Sruby pokrywy

[3] o-ring

[4] Zaslepka

[5] Dfawik kablowy (przykfad)

[6] Rama ognioszczelna

Obszar zaciskowy posiada rodzaj zabezpieczenia Ex e (budowa wzmocniona).

Ognioszczelna komora wewnetrzna podtgczonego urzadzenia pozostaje zamknieta
po zdjeciu pokrywy [1].

Przy doborze dtawikéow kablowych uwzgledni¢ rodzaj zabezpieczenia (z atestem
Ex e) i stopien ochrony IP (patrz tabliczka znamionowa).

Stopien ochrony IP ... podany na tabliczce znamionowej zagwarantowany jest tylko
wtedy, gdy zostang zastosowane witasciwe dtawiki kablowe.

Rysunek 31: Tabliczka znamionowa, przyktad ze stopniem ochrony IP68

W przypadku przewodéw ekranowanych: stosowa¢ dtawiki kablowe EMC.

Porazenie pragdem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.
- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1. Odkreci¢ sruby [2] i zdjg¢ pokrywe [1].
2.  Wiozy¢ dtawiki kablowe pasujgce do przewodow przytgczeniowych.

3. Niewykorzystane przepusty kablowe zaslepi¢ odpowiednimi zatyczkami atesto-
wanymi dla rodzaju zabezpieczenia przed zaptonem.
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6.4.2. Podtaczanie przewodéw

[/\ OSTRZEZENIE|

Tabela 21:
Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia zaciskow
Nazwa Przekroje przytaczy Momenty dokrecenia
Srub
Styki mocy (U1, V1, W1) z matymi tarczami zaciskowymi: 0,9-1,1Nm
2 q q
Przylacze przewodu ochronnego & 1,5 —4,0 mm” (gietkie lub sztywne)
(PE) z duzymi tarczami zaciskowymi:

2,5—6 mm> (gietkie lub sztywne)

Styki sterownicze 0,75-1,5 mm? (gietkie lub sztywne) 0,5-0,7 Nm
(1 do 24, 31 do 40, 47 do 50, PE)

1. Odizolowa¢ przewody na dtugosci 120 — 140 mm.
2. Woprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych.

3.  Dokreci¢ dtawiki kablowe wymaganym momentem dokrecenia celem zapewnie-
nia wtasciwego stopnia ochrony.

Informacja: W przypadku przewoddw ekranowanych: potgczy¢ korncéwke
przewodu ekranowego poprzez dtawik kablowy z obudowg (uziemic).

4. Odizolowac zyty.
- Sterownik maks. 8 mm, silnik maks. 12 mm

5. W przypadku przewoddw gietkich: stosowac koncowki tulejkowe do zyt wg
normy DIN 46228.

6. Podtgczy¢ przewody wedtug wiasciwego schematu potgczen.
Informacja: Dopuszczalne sg dwie zyty na jedno miejsce zaciskowe.

- W przypadku stosowania przewodow silnikowych o przekroju 1,5 mm?2
do podfgczenia do zaciskow U1, V1, W1 i PE nalezy uzy¢ matych tarcz
zaciskowych (mate tarcze zaciskowe znajdujg sie przy dostawie w pokrywie
przytacza elektrycznego).

W razie usterki: w przypadku NIEPODLACZENIA przewodu ochronnego zacho-
dzi ryzyko wystapienia niebezpiecznego napiecia!l
Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.
- Podtagczy¢ wszystkie przewody ochronne.
- Przewdd ochronny potaczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytagczeniowego.
- Urzadzenie mozna uruchamia¢ wytgcznie z podtgczonym przewodem ochron-
nym.

7.  Przykreci¢ przewdd ochronny do odpowiedniego przytacza.
Rysunek 32: Przytgcze przewodu ochronnego

[11  Przytacze przewodu ochronnego (PE) — przewdd sterujgcy
[2]  Przytgcze przewodu ochronnego (PE) — przewdd zasilajacy silnika
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6.4.3.
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Zamykanie obszaru zaciskowego

Rysunek 33: Zamykanie obszaru zaciskowego

(]
[2]
(3]
[4]
[5]
[6]

Pokrywa (ilustracja pokazuje wersje KP)
Sruby pokrywy

o-ring

Zaslepka

Dtawik kablowy

Rama ognioszczelna

Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i ramie.
Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

Na o-ring naniesc¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwaséw (np. waze-
ling), po czym prawidtowo go zatozy¢.

Zatozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ sruby [2] rGwnomiernie na krzyz.
Dokrecic dtawiki kablowe i zasdlepki wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wtasciwego stopnia ochrony.
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6.5. Przytacze elektryczne KES

Krétki opis

Dane techniczne

Rysunek 34: Przytacze elektryczne KES

KES KES-Ex d

1

Exd

7

Ex e
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fan - E
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i —~

L e
L 7

[11  Zaciski szeregowe
[2] Rama przytaczeniowa

Wtykowe przytgcze elektryczne KES z zaciskami szeregowymi stykow mocy i stykow
sterowniczych.

Przepust kablowy przez rame przytgczeniowg. Pokrywa w wersji KES-e obszaru
zaciskowego z rodzajem zabezpieczenia przed zaptonem Ex e (budowa wzmocniona).
Pokrywa w wersji KES-Ex obszaru zaciskowego z rodzajem zabezpieczenia przed
zaptonem Ex d (ostona ognioszczelna).

Potgczenie wtykowe nastepuje poprzez rame przytgczeniowa. Aby podtaczy¢
przewody, zdejmuje sie tylko pokrywe, rama przytgczeniowa pozostaje na urzadzeniu.
Ognioszczelna komora wewnetrzna podigczonego urzgdzenia pozostaje przy tym
zamknieta.

Tabela 22:

Przylacze elektryczne KES
Styki mocy Styki sterownicze

Maks. liczba stykow 3 + przewdd ochronny na ramie 50

Nazwy U VW @ (PE) od 1 do 50

Maks. napiecie przytgczowe 750 V 250V

Maks. prad znamionowy 25A 10 A

Rodzaj podigczenia wykonywane- Przytgcze Srubowe sprezyna naciggowa klatkowa,

go przez klienta PE = koncoéwka oczkowa / patgk opcjonalnie przytacze srubowe
zaciskowy

Maks. srednica przytacza 6 mm2/10 mm? 2,5 mm? gietki, 4 mm? masywny
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6.5.1.
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Otwieranie obszaru zaciskowego

Rysunek 35: Otwieranie obszaru zaciskowego

(1]

(2]
(3]
(4]
[5]
[6]

Pokrywa (ilustracja pokazuje wersje wykonania dla rodzaju zabezpieczenia
przed zaptonem Ex e)

Sruby pokrywy

o-ring

Zaslepka

Dtawik kablowy (przyktad)
Rama przytgczeniowa

Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

-

Przed otwarciem odigczy¢ napiecie.

Odkrecic¢ sruby [2] i zdjg¢ pokrywe [1].

Informacja: Obszar zaciskowy posiada rodzaj zabezpieczenia przed zaptonem
Ex e (budowa wzmocniona) lub Ex d (ostona ognioszczelna) (patrz znak Ex na
tabliczce znamionowej). Ognioszczelna komora wewnetrzna podtgczonego
urzadzenia pozostaje zamknieta po zdjeciu pokrywy [1].

Wiozy¢ dtawiki kablowe pasujgce do przewodow przytgczeniowych.
Informacja: Przy doborze dtawikéw kablowych uwzgledni¢ rodzaj
zabezpieczenia przed zaptonem (z atestem Ex e lub Ex d) i stopien ochrony
IP (patrz tabliczka znamionowa).

Podany na tabliczce znamionowej stopieh ochrony IP zagwarantowany jest
tylko wtedy, gdy zostang zastosowane wiasciwe diawiki kablowe.

Rysunek 36: Tabliczka znamionowa, przyktad ze stopniem ochrony IP68

IP 68

Informacja: W przypadku przewoddéw ekranowanych: stosowac dtawiki kablowe
EMC.

Niewykorzystane przepusty kablowe za$lepi¢ odpowiednimi zatyczkami atesto-
wanymi dla rodzaju zabezpieczenia przed zaptonem.
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego

6.5.2. Podtaczanie przewodoéw

[/\ OSTRZEZENIE|

Tabela 23:

Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia zaciskow

Nazwa Przekroje przytaczy Momenty dokrecenia srub

Styki mocy (U, V, W) maks. 10 mm? (gietkie lub sztywne)  1,5-1,8 Nm

Przytgcze przewodu ochronnego maks. 10 mm? (gietkie lub sztywne) 3,0 — 4,0 Nm

(PE)

Styki sterownicze (1 do 50) maks. 2,5 mm? (gietkie) lub 0,6 — 0,8 Nm

maks. 4 mm? (sztywne)

1. Odizolowac przewody i wprowadzi¢ do dtawikéw kablowych.

2. Dokreci¢ dtawiki kablowe wymaganym momentem dokrecenia celem zapewnie-
nia wiasciwego stopnia ochrony.
Informacja: W przypadku przewodow ekranowanych: potgczy¢ koncéwke
przewodu ekranowego poprzez dtawik kablowy z obudowg (uziemic).

3. Odizolowac zyty.

4. W przypadku przewodow gietkich: stosowaé koncowki tulejkowe do 2yt wg
normy DIN 46228.

5. Podtgczy¢ przewody wedtug wtasciwego schematu potgczen.

W razie usterki: w przypadku NIEPODLACZENIA przewodu ochronnego zacho-
dzi ryzyko wystgpienia niebezpiecznego napigcia!

Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.

—

—

—

Podtgczy¢ wszystkie przewody ochronne.

Przewdd ochronny potgczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytaczeniowego.

Urzadzenie mozna uruchamiac wylgcznie z podtgczonym przewodem ochron-
nym.

6.

Mocno przykreci¢ przewdd ochronny do przytgcza przewodu ochronnego
(symbol: @),
Rysunek 37: Przytgcze przewodu ochronnego (PE)

®

[1] QU
EQ
Eu“’

T
qlﬂ‘—“..

[1] Patgk zaciskowy przytgcza przewodu ochronnego
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6.5.3. Zamykanie obszaru zaciskowego

Rysunek 38: Zamykanie obszaru zaciskowego

Bl [ (=&

(51 [4][6e]

[11  Pokrywa (ilustracja pokazuje wersje wykonania dla rodzaju zabezpieczenia
przed zaptonem Ex e)

[2]  Sruby pokrywy

[3] o-ring

[4] Zaslepka

[5] Dtawik kablowy (przyktad)
[6] Rama przytgczeniowa

1. Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i ramie przytgczeniowe;j
(6].

2. W przypadku wtyczki ognioszczelnej Ex KES: powierzchnie szczelin zakonser-
wowac srodkiem antykorozyjnym niezawierajgcym kwasow.

3. Sprawdzi¢ o-ring [3] pod kgtem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

4. Posmarowac o-ring cienkg warstwg smaru niezawierajgcego kwasow i prawi-
dtowo zatozy¢.

_ Ostona ognioszczelna, niebezpieczenstwo wybuchu!

Niebezpieczenstwo smierci lub ciezkich obrazen ciafta.

- Ostroznie postepowaé z pokrywg i czesciami obudowy.
- Powierzchnie szczelin nie mogg wykazywacé sladéw uszkodzen ani zabrudzen.
- Prawidtowo osadzi¢ pokrywe przy zaktadaniu.

5. Zatozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ sruby [2] rGwnomiernie na krzyz.

6.6. Zewnetrzne przytacze uziemienia

Rysunek 39: Przytacze uziemienia napedu wieloobrotowego
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Rysunek 40: Przytgcze uziemienia uchwytu sciennego

Zastosowanie Zewnetrzne przytgcze uziemienia (patgk zaciskowy) do podigczania do potgczenia

wyréwnawczego.

Tabela 24:

Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia przytacza uziemienia

Rodzaj przewodu Przekroje przytaczy Momenty dokrecenia srub
jednozytowy i wielozytowy od 2,5 mm? do 6 mm? 3—-4Nm

drobnozytowy od 1,5 mm? do 4 mm? 3 -4 Nm

W przypadku drobnozytowych (gietkich) zyt podigczanie za pomocg koncowki kablowej/oczkowej kon-

cowki kablowej. W przypadku podtaczania dwoch zyt pod zaciskiem patgkowym muszg one mie¢ ten
sam przekroj.

6.7. Akcesoria przylacza elektrycznego

6.7.1. Sterownik napedu ustawczego na uchwycie sciennym

Montaz Rysunek 41: Montaz z uchwytem sciennym (przyktad)

[11  Uchwyt $cienny

[2a] Przytacze silnika/sterowanie silnika

[2b] Sygnaty zwrotne z napedu ustawczego

[3] Przylgcze elektryczne uchwytu sciennego (XM)

[4]  Przylgcza elektryczne napedu ustawczego (XA)

[6] Przylgcze elektryczne sterownika napedu ustawczego (XK)
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Zastosowanie

Za pomocg uchwytu sciennego mozliwy jest montaz sterownika oddzielnie od napedu
ustawczego.

- W przypadku utrudnionego dostepu do zamontowanego napedu ustawczego.
- W przypadku wysokich temperatur na napedzie ustawczym.

- W przypadku silnych wibracji armatury

Informacje dotyczace instalowania z uchwytem sciennym

- Dopuszczalna dtugos¢ przewoddw miedzy sterownikiem napedu ustawczego
na uchwycie sciennym a napedem ustawczym wynosi maksymalnie 100 m.

- Zalecamy uzycie kompletu przewodéw AUMA ,LSW”.

- Jezeli nie jest uzywany komplet przewodow AUMA:
- Zastosowac odpowiednie, elastyczne i ekranowane przewody tgczace.

- W przypadku nadajnika potozenia MWG zastosowaé oddzielny przewdd
CAN o opornosci falowej 120 omoéw (np. UNITRONIC BUS-FD P CAN
UL/CSA - 2 x 2 x 0,5 mm?, firma Lapp).

- Podtaczanie przewodu do transmisji danych: XM2-XA2 = CAN L, XM3-
XA3 = CAN H.

- Zasilanie napieciowe MWG: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 =+ 24V DC
(patrz schemat potgczen).

. W przypadku przewoddw tgczacych, np. grzaiki lub przetgcznika, ktore tgcza
naped ustawczy bezposrednio z wtyczkag w instalacji uzytkownika XK (XA-XM-
XK, patrz schemat potgczen), nalezy sprawdzic¢ ich stan izolacji zgodnie z normg
EN 50178. Wyjatek stanowig przewody tgczgce nadajnika potozenia (EWG,
RWG, IWG, potencjometr). Tych przewoddw nie wolno poddawac kontroli stanu
izolaciji.

6.7.2.

44

Rama mocujaca

Zastosowanie

Rysunek 42: Rama mocujgca PAFEx 01.1

Rama mocujgca do zabezpieczania wyciggnietej wtyczki lub pokrywy.

Chroni przed bezposrednim dotknigciem stykow i wptywem czynnikow
Srodowiskowych.

Niebezpieczenstwo wybuchul!
Konsekwencjg moze by¢ $mier¢ lub ciezkie zranienia.

- Przed otwarciem urzadzenia (wyciggnieciem wtyczki) sprawdzi¢, czy wytgczone
jest zasilanie gazem i napieciem.

- NIE wigczaé napiecia w atmosferze potencjalnie wybuchowe;.

Rama mocujgca PAFEx 01.1 posiada oddzielng instrukcje obstugi.
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7. Obstuga
7A1. Obstuga reczna

Naped ustawczy moze by¢ obstugiwany recznie w trakcie dokonywania ustawien i
uruchamiania, a takze w przypadku awarii silnika lub sieci energetycznej. Wbudowany
mechanizm przetgczajgcy wtacza obstuge reczna.

Tryb reczny zostanie wytgczony automatycznie po uruchomieniu silnika. Podczas
pracy silnika koto reczne nie obraca sie.

7.11. Uruchamianie armatury w trybie obstugi recznej

|/\ PRZESTROGA

Sposéb postepowania

Ochrona przecigzeniowa
obstugi recznej

Ryzyko uszkodzenia przelgcznika kota recznego/sprzegta silnika wskutek
nieprawidiowej obstugi!

- Wigczaé obstuge reczng tylko przy zatrzymanym silniku.

- Nie uzywa¢ do uruchamiania ZADNYCH przedtuzek w funkcji dzwigni.

1. Nacisngc przycisk.
2. Obrdci¢ koto reczne w wymaganym kierunku.
Rysunek 43:

[_Kierunek zamykania jest oznaczony na kole recznym.

Tabela 25: Oznaczenie kota recznego (przyktady)

Aby zamkng¢ armature, obroéci¢ koto reczne w kierunku grotu strzatki.

Zamykanie prawoskretne Zamykanie lewoskretne
Wat napedowy (armatura) obraca sie zgodnie | Wat napedowy (armatura) obraca sie przeciw-

z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara w kie- | nie do kierunku ruchu wskazéwek zegara w
runku ZAMYK. kierunku ZAMYK.

Do ochrony armatury stuzy opcjonalnie ochrona przecigzeniowa obstugi reczne;.
Jezeli moment obrotowy na kole recznym przekroczy okreslong wartos¢ (patrz karta
danych technicznych), kotki $cinane tamig sie i chronig armature przed uszkodzeniem.
Koto reczne nie przenosi wiecej momentu obrotowego (=koto reczne obraca sie).
Sterowanie w trybie pracy elektrycznej jest nadal mozliwe. W przypadku ztamania
kotkdéw scinanych po przecigzeniu nalezy wymieni¢ piaste zabezpieczajgca.
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Rysunek 44: Koto reczne bez/z ochrong przecigzeniowag

(1]

[11  Koto reczne bez ochrony przecigzeniowg (standard)
[2] Koto reczne z ochrong przecigzeniowa/piastg zabezpieczajgcyg (opcja)

7.2. Praca elektryczna

NOTYFIKACJA Uszkodzenie armatury na skutek niewtasciwych ustawien podstawowych!

- Przed obstugg elektryczng napedu ustawczego przeprowadzi¢ ustawienia
podstawowe ,Rodzaj wytgczenia® i ,Wytgcznik momentu obrotowego*.

7.21. Lokalna obstuga napedu ustawczego

Lokalna obstuga napedu ustawczego odbywa sie za pomoca przyciskow na lokalnym
panelu sterowania sterownika napedu ustawczego.

Rysunek 45: Lokalny panel sterowania

L. [4] RESET
(5]

[11  Przycisk komendy ruchu w kierunku otwierania
[2] Przycisk STOP

[3] Przycisk komendy ruchu w kierunku zamykania
[4] Przycisk RESET

[5] Preselektor
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|A PRZESTROGA Gorace pO\{vierzchni.e, np. w wyniku wysokich temperatur otoczenia badz sil-
nego promieniowania stonecznego!

Mozliwe oparzenia

- Sprawdzi¢ temperature powierzchni i nosi¢ rekawice ochronne.

- Przestawi¢ preselektor [5] w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).

\°,
4

[ Naped ustawczy moze teraz by¢ obstugiwany przyciskami [1 — 3]:

Ruch napedu ustawczego w kierunku OTW.: nacisnaé przycisk [1] =.
- Zatrzymanie napedu ustawczego: nacisngc¢ przycisk [2] STOP.

- Ruch napedu ustawczego w kierunku ZAMYK.: nacisngc¢ przycisk [3] N

Informacja Komendy ustawcze OTW. i ZAMYK. mozna uruchamiac w trybie pracy przerywanej
lub w funkcji samozatrzymania. Przy samozatrzymaniu naped ustawczy po naci$nieciu
przycisku przesuwa sie do pozycji krancowej, chyba ze wczesniej otrzyma inng ko-
mende. Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

7.2.2. Zdalna obstuga napedu

| A PRZESTROGA Po wiaczeniu naped ustawczy moze natychmiast ruszy¢ z miejsca!
Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.

- Jezeli naped ustawczy uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic¢
preselektor w potozenie 0 (WYL.).

- Sprawdzi¢ sygnaty wejsciowe i funkcje.

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Zdalna obstuga (ZDALNIE).
0

[ Naped moze by¢ teraz sterowany zdalnie poprzez analogowg wartos¢ zadang
(4 — 20 mA) lub za pomocg cyfrowych komend HART.
Informacja W napedach z pozycjonerem mozliwe jest przetgczanie migdzy sterowaniem OTW.

-ZAMYK. (zdalnie OTW.-ZAMYK.) a sterowaniem za pomocg wartosci zadanych
(zdalnie WART. ZAD.). Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

7.3. Obstuga menu za pomoca przyciskow (ustawianie i wyswietlanie)

Obstuga menu do wyswietlania i ustawiania parametréow odbywa sie za pomocg
przyciskéw [1— 4] lokalnego panelu sterowania.

Obstuga menu wymaga ustawienia preselektora [5] w potozeniu 0 (WYL.).
0

\0’
Najnizszy wiersz na ekranie [6] stuzy jako pomoc w nawigacji i pokazuje, jakie
przyciski [1— 4] mogg by¢ stosowane do obstugi menu.

47



SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Obstuga ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART

Rysunek 46:

(6]

(1 [ @ |3 |14

—_— |

[1-4] Przyciski, wzgl. pomoc w nawigacji
[5] Preselektor
[6] Ekran

Tabela 26: Wazne funkcje przyciskéw do obstugi menu

Przycisk Pomoc w nawi- |Funkcje
gacji na ekranie
[11 A Gora 4 Zmiana strony/wyboru

Zmiana wartosci
Wprowadzanie cyfr od 0 do 9
v Dot v Zmiana strony/wyboru
Zmiana wartosci
Wprowadzanie cyfr od 0 do 9

[3]1# Ok Potwierdzanie wyboru
Zapisz Zapis
Zmien Przetagczanie na menu Zmien
Detale Wyswietlanie dalszych szczegotow
[4]1C Setup Przetagczanie na gtéwne menu
Esc Anulowanie operacji

Powr6t do poprzedniego ekranu

Podswietlenie - W normalnym trybie pracy podswietlenie ekranu jest biate. W przypadku btedu
jest czerwone.
. Po nacisnieciu przycisku wyswietlacz swieci sie jasniej. Jezeli przez 60 sekund
nie zostanie nacisniety zaden przycisk, wyswietlacz sciemnia sie ponownie.

7.3.1.  Struktura i nawigacja

Grupy Wskazniki na ekranie sg podzielone na 3 grupy.
Rysunek 47: Grupy
1]

duma —» [2] <+> [3]
[ —

[11  Menu startowe
[2] Menu stanu
[3] Gtéwne menu

ID Menu stanu i gtdwne menu sg oznakowane kodem ID.
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Przetaczanie grup

Bezposrednie wywolanie
za pomoca ID

Rysunek 48: Oznakowanie kodem ID
ID ID

S ID rozpoczyna sie od S = menu stanu
M ID rozpoczyna sie od M= gtéwne menu

Miedzy menu stanu S i gtdwnym menu M mozna przetaczacé:

W potozeniu preselektora 0 (WYL.) nacisna¢ przycisk C przez ok. 2 sekundy, az
pojawi sie strona z kodem ID M....

Rysunek 49: Przetgczanie grup menu

2s _ _
[ S0DO1 41# ([ MODO9

Powrét do menu stanu nastepuje, jezeli:

przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk na lokalnym panelu ste-
rowania

lub po krétkim nacisnieciu na C
W gtéwnym menu strony mozna wywotywac réwniez bezposrednio przez podanie
kodu ID (bez klikania).
Rysunek 50: Bezposrednie wywotanie (przyktad)

Mooog X GOTO
P Wyswietlacz... @ A Idz do menu

MO0000

— ——

,/ N =
\dz dg/[Détv [Ok  [Esc \J C Goéraa [Dotv [Ok [Esc

W najnizszym wierszu wyswietlane jest: [dz do

1. Nacisnac przycisk A Idz do.

Na ekranie wyswietlane jest: IdzZ do menu M0000
Przyciskiem AY Goéra ADo6t ¥ wybrac cyfry od 0 do 9.
Przyciskiem +! Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje.
Powtdrzy¢ kroki 2 i 3 dla wszystkich pozostatych pozycji.
Aby anulowa¢ operacje: nacisng¢ C Esc .

ok wbd

7.4. Poziom dostepu uzytkownika, hasto

Poziom dostepu uzyt-
kownika

Hasto

Poziom dostepu uzytkownika okresla, jakie punkty menu, wzgl. parametry mogg by¢é
wyswietlane lub zmieniane przez zalogowanego uzytkownika.

Istnieje 6 réznych uzytkownikéw. Poziom dostepu uzytkownika jest wskazywany w
najwyzszym wierszu.

Rysunek 51: Wskaznik poziomu uzytkownika / poziomu dostepu (przyktad)

h Poziom dostepu

4

Aby zmieni¢ parametr, nalezy podaé hasto. Na ekranie pojawia sie wtedy: Hasto 0***
Kazdy uzytkownika ma wtasne hasto i jest uprawniony do réznych operac;ji.
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Tabela 27:
Uzytkownicy i uprawnienia dostepu
Uzytkownik (poziom dostepu) Uprawnienie/hasto
Uzytkownik (1) Kontrola ustawien
Nie jest wymagane hasto
Operator (2) Zmiana ustawien
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Konserwacja (3) Przewidziany do pézniejszych funkcji zaawansowanych
Specjalista (4) Zmiana konfiguracji urzadzenia
np. rodzaj wytaczania, przyporzadkowanie przekaznikéw sygnaliza-
cyjnych
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Serwis (5) Personel serwisowy
Zmiana ustawien konfiguracyjnych
AUMA (6) Administrator AUMA

Niepewne hasto utatwia nieupowazniony dostep!
- Pilnie zaleca sie zmiane hasta podczas pierwszego uruchomienia.

7.41. Podawanie hasta

1.  Wybra¢ odpowiednie menu i nacisngé przycisk +! przez ok. 3 sekundy.
[ Wskazywany jest ustawiony poziom dostepu uzytkownika, np. Uzytkownik (1)

2. Przyciskiem A Gora 4 wybra¢ wyzszy poziom dostepu uzytkownika i potwierdzic¢
przyciskiem + Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
3. Przyciskiem AY Goéra ADot v wybrac cyfry od 0 do 9.
4. Przyciskiem + Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje hasta.
5. Powtorzyé kroki 1 i 2 dla wszystkich pozostatych pozyciji.
[__Po potwierdzeniu ostatniej pozycji hasta przyciskiem +! Ok i podaniu prawidto-
wego hasta mozliwy jest dostep do wszystkich parametréw w obrebie wybranego
poziomu dostepu uzytkownika.

7.4.2. Zmiana haset

Mozliwa jest zmiana tylko takich haset, ktére majag ten sam bgdz nizszy poziom
dostepu uzytkownika.

Przyktad: uzytkownik jest zalogowany pod Specjalista (4) , moze on zmieni¢ hasta
poziomu dostepu uzytkownika od (1) do (4).

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Zmiana hasta M0229

Punkt menu Funkcje serwisowe M0222 jest widoczny tylko wtedy, gdy ustawiony
jest poziom dostepu uzytkownika Specjalista (4) lub wyzszy.

Wyboér gtéwnego menu 1.  przestawic¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[__FEkran przetagcza sie na gtbwne menu i pokazuje: » Wy$wietlacz
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Zmiana haset 3. Woybraé parametr Zmiana hasta, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr albo
- wywotaé bezposrednio: nacisngC A i wpisa¢ numer |ID M0229 .
- Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta
- W najwyzszym wierszu wyswietlany jest poziom dostepu uzytkownika (1 — 6),

np.: *

4

- W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 1 (tylko wskazywanie) nie jest
mozliwa zmiana hasta. Aby zmieni¢ hasta, nalezy przej$¢ na wyzszy poziom
dostepu uzytkownika. W tym celu nalezy poda¢ hasto w odpowiednim parame-
trze.

4. W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 2 — 6: nacisng¢ przycisk + Ok .

[ Wskazywany jest najwyzszy poziom dostepu uzytkownika, np.: Dla uzytkownika
4

5.  Przyciskiem AY Gora 4 D6t ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkowania i potwierdzic¢
przyciskiem + Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sig: » Zmiana hasta Hasto 0***

6. Wprowadzi¢ aktualne hasto (-~ Podawanie hasta).

[_Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto (nowe) 0***

7. Wprowadzi¢ nowe hasto (-~ Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sig: » Zmiana hasta Dla uzytkownika 4 (przyktad)

8. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t v wybra¢ nastepny poziom dostepu uzytkownika
albo anulowaé operacje przyciskiem Esc.

7.4.3. Blokada czasowa przy podaniu nieprawidtowego hasta

Sterownik napedu ustawczego jest wyposazony w blokade czasowg przy podaniu
nieprawidtowego hasta. Zapobiega to nieautoryzowanemu korzystaniu poprzez proby
odgadniecia hasfa. Blokada czasowa jest aktywowana zaréwno przy podaniu
nieprawidtowego hasta na lokalnym panelu sterowania, jak i poprzez narzedzia
programowe (aplikacja AUMA CDT, AUMA Assistant). Po pieciu kolejnych nieudanych
prébach nastepuje zablokowanie wprowadzania danych przez jedng minute. Kazda
kolejna nieudana préba podwaja czas blokady. Aktywna blokada jest wskazywana
na ekranie. Kazdy poziom dostepu uzytkownika ma wiasny czas blokady. Oznacza
to, ze na przyktad mimo blokady poziomu dostepu uzytkownika 4 mozna zalogowac
sie na poziomie 3.

Licznik nieudanych préb jest resetowany na dwa sposoby:

1. Po pomysinej autoryzacji prawidtowym hastem.
2. Po uptywie o$miu godzin od ostatniej nieudanej préby.

7.5. Jezyk wyswietlany na ekranie

Jezyk na ekranie mozna zmienic.

7.5.1. Zmiana jezyka

MDD Wyswietlacz M0009
Jezyk M0049

Wybor gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

e
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2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[_FEkran przetagcza si¢ na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Zmiana jezyka 3. <« Ok nacisngc.
[_Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk
4. ¢ OK nacisngé.
[ Wyswietlacz wskazuje ustawiony jezyk, np.: » Deutsch
5. W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:
- Zapisz - dalej od kroku 10
- Zmien — dalej od kroku 6
6. «Zmien nacisngc.
[_Na wyswietlaczu pojawia sig: » Uzytkownik (1)
7. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkownika; znaczenie

symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)

8. # Ok nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (—~ Podawanie hasta).
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk i Zapisz (najnizszy wiersz)
Wybor jezyka 10. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t ¥ wybra¢ nowy jezyk; znaczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
11.  Przyciskiem +! Zapisz potwierdzi¢ wybor.
[ Wyswietlacz przetgcza sie na nowy jezyk. Nowy jezyk jest zapamietany.
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8. Wskazniki
8.1. Wskazania przy uruchamianiu

Test diod LED

Wybér jezyka

Menu startowe

Po wtgczeniu napiecia zasilania wszystkie diody LED lokalnego panelu sterowania
muszg zapali¢ sie przez ok. 1 sekunde. Ten optyczny komunikat zwrotny sygnalizuje,
ze sterowanie jest zasilane napieciem i wszystkie diody LED sg sprawne.

Rysunek 52: Test diod LED

Podczas samotestu mozna wigczy¢ wybor jezyka, aby po uruchomieniu informacije
na ekranie byly wyswietlane w wybranym jezyku. Preselektor musi sie znajdowac¢ w
potozeniu 0 (WYL.).

Aktywacja wyboru jezyka:

1. W najnizszym wierszu wyswietlane jest: Language selection menu? 'Reset'

2. Nacisng¢ przycisk RESET i trzymac wcisniety, az w najnizszym wierszu wyswie-
tlany bedzie tekst: Language menu loading, please wait.

Rysunek 53: Samotest

duma’ duma’
RESET

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

Menu do wyboru jezyka pojawia sie po menu startowym.

Podczas uruchamiania wyswietlana jest na ekranie aktualna wersja oprogramowania
sprzetowego.

Rysunek 54: Menu startowe z wersjg oprogramowania sprzetowego: 05.00.00—xxxx

duma’
_______ Eaa—

05.00.00-xxxx

Jezeli podczas samotestu uaktywniono wybor jezyka, pojawia sie teraz menu do
wyboru jezyka ekranu. Dodatkowe informacje dotyczace ustawien jezykowych, patrz
rozdziat <Jezyk na ekranie>.

Rysunek 55: Wybor jezyka

.Jezyk
» Niemiecki
Angielski
Goraa | Doty ]Zapisz |Esc

Jezeli przez diuzszy okres (ok. 1 minuty) nie wprowadzono zadnych danych,
wyswietlacz powraca automatycznie do pierwszego ekranu stanu.
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8.2.

Wskazniki na ekranie

Pasek stanu

Pomoc nawigacyjna

Menu i funkcje zalezg od oprogramowania sprzetowego sterownika napedu
ustawczego!

- W przypadku brakujgcych menu lub funkcji prosimy skontaktowac sie z serwisem
AUMA.

Wiersz stanu (najwyzszy wiersz na ekranie) wskazuje tryb pracy [1], wystepowanie
usterki [2] i numer ID [3] aktualnego wskaznika.

Rysunek 56: Informacje na pasku stanu (u gory)

! ‘-
(o st <—

[11  Tryb pracy

[21  Symbol usterki (tylko w przypadku bteddw i ostrzezen)

[3] Numer ID: S = strona stanu

Jezeli dostepne sa dalsze szczegdty lub informacje, w pomocy nawigacyjnej (najnizszy

wiersz na ekranie) pojawiajg sie wskazniki Detale lub Wiecej. Za pomocg przycisku
+ mozna wtedy wyswietli¢ dodatkowe informacije.

Rysunek 57: Pomoc nawigacyjna (na dole)

s (1]

Goraa | D6t v HDeta|e)| e
\»‘_____...

— [2]

Goraa [D6ty  [Pozostale —

[11  Pokazuje liste ze szczegdtowymi komunikatami
[2] Pokazuje dodatkowe informacje
Pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana po ok. 3 sekundach. Aby

ponownie wyswietli¢ pomoc nawigacyjng, nalezy (w potozeniu preselektora 0 (WYL.)
) nacisng¢ dowolny przycisk.

8.2.1.
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Sygnaty wyjsciowe napedu ustawczego i armatury

Wskazania na ekranie zalezg od wyposazenia napedu ustawczego.

Pozycja armatury (S0001)

. Wskaznik S0001 wskazuje pozycje armatury w % drogi przesterowania.

. Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.

. W przypadku komendy ruchu strzatka wskazuje kierunek ruchu (OTW/ZAMK).
Rysunek 58: Pozycja armatury i wskaznik kierunku ruchu

0001 4 S0001

Pozycja - Pozycja s
50,0 % 50,0 %

o EE

Goraa |Détv | [Ustaw. {J -

Dojechanie do ustawionycﬂpozycji krahcowych jest wskazywane dodatkowo
symbolami L (ZAMYK.) i = (OTW.).
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Rysunek 59: Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK./OTW.

S0001 S0001
Pozycja Pozycja -
N 00% 100,0% =
= | [ | = CE T =

0 % Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej ZAMYK.
100 %Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej OTW.

Moment obrotowy (S0002)

Wskaznik S0002 wskazuje moment obrotowy na watku.
Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.
Rysunek 60: Moment obrotowy

S0002 3s S0002
Moment obrotowy - Moment obrotowy
30 Nm 30 Nm

<4+— —_

Géraa |Dolv | Lbs/ft. |Ustaw. k) e =

Zmiana jednostki miary  Przyciskiem ¢ mozna przetgczy¢ wyswietlang jednostke (procent %, niutonometr

Wskaznik w procentach

Sterowanie OTW. - ZA-
MYK.

Nm lub "foot-pound” (stopa-funt) ft-Ib.

Rysunek 61: Jednostki momentu obrotowego

@ A S0002
—p Moment obrotowy
<J S0002 -
gb Moment obrotowy 50 %
S0002 e
Moment obrotowy 22 ft-lb D6t v| ( Nm [ Setup
30 Nm |Dé{ Yl D/D |Setup

— @ ‘J

Goraa Dot v| [ ft-Ib [ Setup <

Wskaznik 100 % odpowiada maksymalnemu momentowi obrotowemu podanemu
na tabliczce znamionowej napedu ustawczego.

Przyktad: zakres momentéw obrotowych na tabliczce znamionowej = 20 — 60 Nm.

100 % odpowiada 60 Nm momentu znamionowego.
50 % odpowiada 30 Nm momentu znamionowego.
Komendy ruchu (S0003)
Wskaznik S0003 pokazuje:
Aktywne komendy ruchu, jak na przyktad: ruch w kierunku zamykania lub ruch
w kierunku otwierania
})//:/artoéé rzeczywistg E2 jako wskaznik paskowy i jako wartos¢é miedzy 0 - 100

Przy sterowaniu za pomoca wartosci zadanych (pozycjoner): wartos¢ zadang
E1

Podczas trybu taktowania lub w pozycjach posrednich z profilem jazdy: punkty
kalibracyjne i zachowanie punktéw kalibracyjnych podczas ruchu

Po ok. 3 sekundach pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana i ponownie
widoczne sg osie wskazujgce punkty kalibracyjne.

Aktywne komendy ruchu (OTW., ZAMYK., ...) sg wysSwietlane powyzej wskaznika
paskowego. llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.
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Sterowanie za pomoca

wartosci zadanych

Os punktow kalibracyj-

nych

Rysunek 62: Wskaznik w przypadku sterowania OTW. - ZAMYK.
S0003 3s S0003

Aktywna komenda ruchu =P Aktywna komenda ruchu

-+ ZAMYK. = -+ ZAMYK. =

E2 NN ] 49.9% {/— E2 NN 49.9%

Géraa Doty | [Ustaw. (J = i

E2  Aktualna wartos¢ pozycji

Jezeli pozycjoner jest zwolniony i uaktywniony, pojawia sie wskaznik paskowy wartosci
E1 (zadana wartos¢ potozenia).

Kierunek komendy ruchu jest wskazywany strzatkg powyzej wskaznika paskowego.
llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.

Rysunek 63: Wskaznik przy sterowaniu za pomoca wartosci zadanych (pozycjoner)

S0003 S0003
Aktywna komenda ruchu = Aktywna komenda ruchu
= - = m =2 - =
E1 M 50.0% E1 M 50.0%
E: NN ] 49.9% 1/— E2 NN 49.9%
Géraa [Détv | [Ustaw. (L i :

E1  Zadana wartos¢ potozenia
E2  Aktualna wartos¢ potozenia

Na osi punktow kalibracyjnych punkty kalibracyjne i ich zachowanie w ruchu (profil
ruchu) sg wskazywane symbolami.

Symbole sg wyswietlane tylko wtedy, gdy co najmniej jedna z ponizszych funkciji jest
aktywna:

Profil pracy M0294
Funkcja taktujgca ZAM. M0156
Funkcja taktujgca OTW. M0206

Rysunek 64: Przyktady: po lewej punkty kalibracyjne (pozycje posrednie); po prawej
tryb taktowania

E2 N ]49.9% E2 NN ] 49.9%
- —{ —

Tabela 28: Symbole na osi punktéw kalibracyjnych

Symbol Punkt kalibracyjny (pozycja posred-| Tryb taktowania
nia) z profilem ruchu
| Punkt kalibracyjny bez reakcji Koniec taktu
4 Stop przy ruchu w kierunku ZAMYK. |Poczatek taktu w kierunku ZAMYK.
> Stop przy ruchu w kierunku OTW. Poczatek taktu w kierunku OTW.
L 4 Stop przy ruchu w kierunku OTW. i -
ZAMYK.
<4 Przerwa przy ruchu w kierunku ZA- |-
MYK.
> Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-
< Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-
i ZAMYK.

8.2.2.
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Wskazniki stanu wg kategorii AUMA

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na warto$¢ AUMA.
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Ostrzezenia (S0005)
Jezeli pojawi sie ostrzezenie, wskaznik pokazuje S0005:

pokazuje liczbe ostrzezen
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy znak zapytania
Rysunek 65: Ostrzezenia

PN S0005 AN S0005
- 3s T

Ostrzezenia: 2 ——JP Ostrzezenia: 2
LT Y

b % _\_\_\_/

< % f 5\

P s JJ‘“

e

Géraa |D6lv |Detale |Ustaw.  \_J R
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Niegotowy ZDALNY (S0006)
Wskaznik S0006 pokazuje komunikaty grupy Niegotowy ZDALNY.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0006:

pokazuje liczbe komunikatow
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy pasek poprzeczny
Rysunek 66: Komunikaty Niegotowy ZDALNY

A S0006 4, AN S0006
- S -
Niegotowy ZDALNY: 2 - Niegotowy ZDALNY: 2

L Y S

<+— ‘,(/\):
Goraa |Dotv |Detale [Ustaw. |/ At

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Btedy (S0007)
Jezeli pojawi sie btgd, wskaznik pokazuje S0007:

pokazuje liczbe btedow
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy wykrzyknik
Rysunek 67: Btedy

AN\ S0007 4 PAN S0007
Blad: 2 — Blad: 2

Goéraa |DOtv |Detale [Ustaw.  \_J PTh
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

8.2.3. Wskazniki stanu wg zalecenia NAMUR

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na wartos¢ NAMUR.

Poza specyfikacja (S0008)

Wskaznik S0008 pokazuje komunikaty poza specyfikacjg wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0008:

pokazuje liczbe komunikatow
po ok. 3 sekundach migajacy tréjkat ze znakiem zapytania
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Rysunek 68: Poza specyfikacjg

AN S0008 4 AN S0008
- S -
Poza specyfikacja: 4 - Poza specyfikacja: 4
\),’\\f #
il o B
‘T A
Goraa |DOty | Detale | \J i

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Kontrola funkciji (S0009)

Wskaznik S0009 pokazuje komunikaty kontroli dziatania wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli w trakcie kontroli dziatania pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje
S0009:

- pokazuje liczbe komunikatéw

- po uptywie ok. 3 sekund migajacy trojkat z kluczem narzedziowym

Rysunek 69: Kontrola funkcji

A\ S0009 He yAN S0009

Kontrola funkcji 2 - Kontrola funkcji 2

vy
N s

Géraa [Dét v |[Detale | @ s NV~

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Wymagany przeglad (S0010)
Wskaznik S0010 pokazuje komunikaty serwisowe wg zalecenia NAMUR NE 107.
Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0010:

. pokazuje liczbe komunikatow
. po ok. 3 sekundach migajgcy czworokat z olejarkg
Rysunek 70: Wymagany przeglad

JAN S0010 4 AN S0010
S
Wymagany przeglad: 2 - Wymagany przeglad: 2
A iy
“— NS
Goraa DOty |Detale | \J dalas

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Awaria ((S0011)

Wskaznik S0011 pokazuje przyczyny komunikatu o btedzie wg zalecenia NAMUR
NE 107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0011:

. pokazuje liczbe komunikatow
- po ok. 3 sekundach migajgce koétko z krzyzykiem
Rysunek 71: Awaria

JAN S0011 4 AN S0011
Awaria: 2 =P Awaria: 2
i
Q/” N -
- L
Goraa |DOty | Detale | \J e

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
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8.3. Diody sygnalizacyjne na lokalnym panelu sterowania

MD

Rysunek 72: Rozmieszczenie i znaczenie diod sygnalizacyjnych
[1] 2] 6. 6

E}i_._l
g 1 2 3 4 5

I T ® T

Ol

[11  Napis z symbolami (standard)

[2]  Napis z cyframi 1 — 6 (opcja)

1 & Osiagnieto pozycje krancowg ZAMYK., (miga: ruch w kierunku ZAMYK.)
2 Tc Btgd momentu obrotowego ZAMYK.

3 (@M Zadziatata ochrona silnika

4 To Bfgd momentu obrotowego OTW.

5 = Osiggnieto pozycje kraricowg OTW., (miga: ruch w kierunku OTW.)

6 tgcze Bluetooth aktywne

Zmiana diod sygnalizacyjnych (wskaznikéw)
Diodom LED 1 — 5 mozna przyporzadkowac rézne komunikaty.

Konfiguracja urzadz. M0053
Sterowanie lokalne M0159

Dioda sygn. 1 (lewa) M0093
Dioda sygn. 2 M0094
Dioda sygn. 3 M0095
Dioda sygn. 4 M0096
Dioda sygn. 5 (prawa) M0097
Sygn. potozen posrednich M0167

Wartosci domysine (Europa):
Dioda sygn. 1 (lewa) = Pot. kranc. ZAM. miga

Dioda sygn. 2 = Btad momentu ZAM.
Dioda sygn. 3 = Btad zabezp. termicznego
Dioda sygn. 4 = Btad momentu OTW.

Dioda sygn. 5 (prawa) = Pot. kranc. OTW. miga
Sygn. potozen posrednich = Pot. kranc. OTW/ZAM = Off

Dalsze nastawy:
Patrz podrecznik (obstuga i ustawianie).
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8.4.

Wskazniki opcjonalne

8.4.1.

Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Wiasciwosci

Rysunek 73: Mechaniczny wskaznik potozenia

(1]
[2]

(1] (2

Osiggnieto pozycje krancowg OTW.
Osiagnieto pozycje krancowg ZAMYK.

nie zalezy od zasilania pragdem

stuzy do wskazywania ruchu: tarcza wskaznikowa (ze strzatkg =>) obraca sie,
gdy naped pracuje, i stale wskazuje potozenie armatury

(W wersiji ,zamykanie prawoskretne” strzatka obraca sie podczas ruchu w kie-
runku ZAMYK. zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.)

wskazuje dojechanie do pozycji krancowych (OTW./ZAMYK.)

strzatka => wskazuje na symbol = (OTW.) lub L_ (ZAMYK.)

samonastawny rzy uruchamianiu (pokrywa nie musi by¢ otwierana)

8.4.2.
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Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocga wskaznika (nie-samonastawny)

Wiasciwosci

Rysunek 74: Mechaniczny wskaznik potozenia

(1]
(2]
(3]

[1] [2]
A A

Osiggnieto pozycje krancowg OTW.
Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK.
Wskaznik na pokrywie

zalezy od zasilania pragdem

stuzy do wskazywania ruchu: tarcza wskaznikowa obraca sie, gdy naped
ustawczy pracuje, i stale wskazuje potozenie armatury

(W wersiji ,zamykanie prawoskretne“ symbole =/ obracajg sie podczas ruchu
w kierunku ZAMYK. przeciwnie do kierunku ruchu wskazoéwek zegara.)

wskazuje dojechanie do pozyciji krancowych (OTW./ZAMYK.)

(Symbole = (OTW.)/ L (ZAMYK.) wskazujg przy tym na wskaznik A na pokry-
wie)
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Komunikaty (sygnaly wyjsciowe)

Komunikaty poprzez tagcze HART

Poprzez fgcze HART dostepne sg rézne komunikaty zwrotne.

Szczegoty o komunikatach zwrotnych poprzez tgcze HART, patrz podrecznik
(integracja urzadzenia) HART

9.2.

Komunikaty stanu poprzez przekazniki sygnalizacyjne (wyjscia cyfrowe)

Wiasciwosci

Przez przekazniki sygnalizacyjne mozna przesyta¢ komunikaty stanu (np. dojechanie
do pozyciji krancowych, potozenie preselektora, usterki...) do stanowiska sterowania
jako sygnaty binarne.

Komunikaty stanu majg tylko dwa stany: aktywny lub nieaktywny. Aktywny oznacza,
ze warunki komunikatu sg spetnione.

9.2.1.

Przyporzadkowanie wyjs¢

MD

Przekaznikom sygnalizacyjnym (wyjscia DOUT 1 — 6) mozna przydzieli¢ rozne
sygnaty.

Wymagany poziom dostepu: Specjalista (4) lub wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Sygnat DOUT 1 M0109

Wartosci domysine:

Sygnat DOUT 1
Sygnat DOUT 2
Sygnat DOUT 3
Sygnat DOUT 4
Sygnat DOUT 5
Sygnat DOUT 6

Bfad

Potozenie ZAMKNIJ

Potozenie OTWORZ
Przetgcznik ZDALNE
Btad momentu ZAM.
Btgd momentu OTW.

9.2.2.

Kodowanie wyjs¢

MD

Sygnaty wyjsciowe Kodowanie DOUT 1 — Kodowanie DOUT 6 mogg by¢
wysokoaktywne (High) lub niskoaktywne (Low).

High = styk sygnalizacyjny zwarty = sygnat aktywny

Low = styk sygnalizacyjny rozwarty = sygnat aktywny
Sygnat aktywny oznacza, ze spetnione sg warunki komunikatu.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

Konfiguracja urzadz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Kodowanie DOUT 1 M0102

Wartosci domysine:

Kodowanie DOUT 1 = Niski - aktywny
Kodowanie DOUT 2—Kodowanie DOUT 6 = Wysoki - aktywny

9.3.

Komunikaty analogowe (wyjscia analogowe)

Warunki

Pozycja armatury

Komunikaty analogowe sg dostepne tylko wtedy, gdy dostepne sg dodatkowe sygnaty
wejsciowe.

Sygnat: E2 = 0/4 — 20 mA (separacja potencjatow)
Oznaczenie w schemacie potgczen: AOUT1 (potozenie)
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Sygnat zwrotny momen-  Sygnat: E6 = 0/4 — 20 mA (separacja potencjatéw)
tu obrotowego  5,naczenie w schemacie potaczen: AOUT2 (moment obrotowy)

Wiecej informac;ji na ten temat znajduje sie w podreczniku (obstuga i konfiguracja).
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10. Uruchamianie (ustawienia podstawowe)

1. Przestawic¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0
\0’
Informacja: Preselektor nie jest wylgcznikiem sieciowym. W potozeniu 0 (WYL.)
udaremniany jest rozruch napedu. Zasilanie napieciowe sterownika jest
zachowane.
2. Wiaczy¢ zasilanie napigciowe.
Informacja: W temperaturach ponizej -30 °C uwzgledni¢ czas rozgrzewania.

3. Przeprowadzi¢ ustawienia podstawowe.

10.1. Ustawianie rodzaju wytaczania

NOTYEIKACJA Uszkodzenia armatury na skutek niewtasciwych ustawien!

- Ustawienie rodzaju wylgczenia (przez wytgcznik krancowy lub wytgcznik mo-
mentu obrotowego) nalezy odpowiednio dostosowac.

- Zmiana ustawien dozwolona jest wytgcznie za zgoda producenta armatury.

MDD  Nastawy M0041
Rodz. wytgczenia M0012
Poz. krahcowa ZAM. MO0086
Poz. krancowa OTW. MO0087

Wartos¢ domysina: Droga
Wartosci nastawy:
Droga Wytaczanie w pozycjach krancowych przez wytgcznik krancowy.

Moment obrotowy  Wylgczanie w pozycjach kraricowych przez wytacznik momentu obrotowego.

Wybor gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.

[—__Ekran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wybor parametréow 3.  Wybrac¢ parametr, albo:

- za pomocg menu M D> klikngé parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisngc¢ A i poda¢ ID M0086 lub
MO0087

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. krancowa ZAM.
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokona¢ wyboru:
- » Poz. kraricowa ZAM.
- » Poz. krancowa OTW.
[_Czarny tréjkat » wskazuje aktualny wybor.
5. Nacisng¢ + Ok.
[—_FEkran pokazuje aktualne ustawienie: Droga lub Moment obrotowy
[ W najnizszym wierszu ekranu pojawia si¢ tekst:
- Zmien — dalej od kroku 6
- Zapisz — dalej od kroku 10
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6. Nacisng¢ + Zmien.
[__Na wyswietlaczu pojawia sie: » Specjalista (4)
Logowanie uzytkowni- 7. Zapomocg A ¥ Gora 4 Dét v wybraé uzytkownika:
kow Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty trojkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
8. Nacisng¢ « Ok.
[_Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (-~ Podawanie hasta).

[_ICzarny tréjkat na wyswietlaczu wskazuje » ustawiony rodzaj wytgczania

(»Droga lub »Moment obrotowy).
Zmiana ustawienia 10. Za pomocag A ¥ Goéra 4 Dot ¥ wybra¢ nowe ustawienie.

[_¥naczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie

- biaty trojkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)

11. Za pomocg + Zapisz zapisa¢ wybor.

[__Rodzaj wytgczania jest ustawiony.

12. Powrdt do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisngé +! Esc .

10.2. Ustawianie wytacznika momentu obrotowego

Po uzyskaniu ustawionego tu momentu wylgczajgcego uruchamiane sg wytgczniki
momentu obrotowego (ochrona przecigzeniowa armatury).

Informacja Wylgcznik momentu obrotowego moze zadziata¢ takze w trybie recznym.

NOTYEIKACJA .Uszkoc'lzenia armatury na skutek ustawienia za wysokiego momentu wytacza-
jacego!

- Moment wylgczajgcy musi by¢ dostosowany do armatury.
- Zmiana ustawien dozwolona jest wylgcznie za zgodg producenta armatury.

MDD  Nastawy M0041
Wytacznik momentowy M0013
Moment wyt. ZAMKNIJ M0088
Moment wyt. OTWORZ MO0089

Wartos¢ domysina: zgodnie z zaméwieniem
Zakres nastawczy: zakres momentu obrotowego zgodnie z tabliczkg znamionowg
napedu

Wybor gtéwnego menu 1.  przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisngc¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C Setup.
[_FEkran przetagcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wybor parametrow 3.  Wybrac parametr, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr, albo

- wywotaé bezposrednio: nacisngC A i wpisa¢ numer ID M0088
[ Na wyswietlaczu pojawia sie : Moment wyt. ZAMKNIJ
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ZAMYK. lub OTW.

Logowanie uzytkownika

Zmiana wartosci

Informacija

4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 D6t v dokonaé¢ wyboru:
- » Moment wyt. ZAMKNIJ
- » Moment wyt. OTWORZ
[_1Czarny tréjkat » wskazuje aktualny wybbdr.
5. Nacisng¢ « Ok.
[ Wyswietlacz pokazuje ustawiong wartos¢.
[_Najnizszy wiersz wskazuje: Zmien Esc
6. +Zmien Nacisng¢.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie :
- Specijalista (4) — dalej krok 7
w najnizszym wierszu Gora 4 Dét v Esc — dalej krok 11
7. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v wybra¢ uzytkownika:
Informacja: wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy

[__¥naczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie

- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze nie zapamietany)

8. # Ok Nacisngc.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie : Hasto 0***

9. Wprowadzi¢ hasto (- wprowadzi¢ hasto).

[ Wyswietlacz pokazuje ustawiong wartosc.

[ Najnizszy wiersz wskazuje: Zmien Esc

10. Nacisna¢ + Zmien.

11. Przyciskiem A ¥ Gora 4 D6t ¥ wprowadzi¢ nowg wartos¢ momentu wytgczaja-
cego.
Inform_acja: zakres momentu obrotowego jest wskazywany w okragtym
nawiasie.

12. Przyciskiem # Zapisz zapisa¢ nowg wartosc.
[ Moment wytgczajgcy jest ustawiony.
13. Powrd6t do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisng¢ +! Esc .

Jezeli ustawiony moment obrotowy zostanie osiggniety przed pozycjg krarncowa,
wydawane sg ponizsze komunikaty o btedach:

na ekranie lokalnego panelu sterowania: wskaznik stanu S0007Btad =

Btad momentu OTW. lub Btad momentu ZAM.

Przed kontynuowaniem pracy nalezy potwierdzi¢ btgd. Potwierdzenie przeprowadza
sie:

1. poprzez komende ruchu w kierunku przeciwnym.
- W przypadku Btgd momentu OTW.: komenda ruchu w kierunku zamykania

- W przypadku Btgd momentu ZAM.: komenda ruchu w kierunku otwierania

2. albo gdy istniejacy moment obrotowy jest mniejszy niz ustawiony moment wy-
’chzajqcy
w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomocg
przycisku RESET.

- w po’rozemu preselektora Zdalna obstuga (ZDALNIE):
poprzez magistrale fieldbus, komenda Reset, jezeli fieldbus jest ak-
tywnym zrédtem komendy.

- przez wejscie cyfrowe (interfejs I/O) komendg Reset, jezeli skonfigu-
rowane jest wejscie cyfrowe dla sygnatu RESET i interfejs I/O jest
aktywnym zrédtem komendy.
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10.3. Ustawianie jednostki z wylgcznikami krancowymi

NOTYFIKACJA

MD

Wybér gtéwnego menu

Wybor parametrow

ZAMK. lub OTW.

Logowanie uzytkowni-
kow

66

Jezeli podczas uruchamiania nie mozna przesungé armatury, mozna ustawic¢
tylko jedna pozycje krancowa. Drugg pozycje krancowa nalezy wtedy ustawic
za pomoca skoku.

- Patrz strona 102, .

Uszkodzenie armatury/przektadni na skutek niewtasciwych ustawien!
- Ustawienie w trybie pracy elektrycznej: przerwaé na czas ruch przed ogranicz-
nikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).
- Przy wytgczaniu wytgcznikiem krancowym uwzgledni¢ z powodu mozliwego
ruchu bezwtadnego odpowiedni bufor miedzy pozycjg krancowg a mechanicznym
ogranicznikiem krancowym.

Nastawy MO0041

Wytacznik krancowy MO0010
Nastawa poz. ZAM. M0084
Nastawa poz. OTW. M0085

1. przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

L[]

2.  Nacisng¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C.
[_FEkran przetagcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
3. Wybrac¢ parametr, albo:

- w menu M P> klikng¢ parametr, albo

- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisng¢ A i poda¢ ID M0084
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Nastawa poz. ZAM.
4. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dot ¥ dokonaé wyboru:

- » Nastawa poz. ZAM. M0084

- » Nastawa poz. OTW. M0085
[_ICzarny tréjkat » wskazuje aktualny wybbdr.
5.  # Ok Nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie:
- Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 - dalej krok 9
- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 — dalej krok 12
- Specjalista (4) —~ dalej od kroku 6
6. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v wybra¢ uzytkownika:

Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy

[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
7. # 0Ok nacisna¢ , aby potwierdzi¢ wybranego uzytkownika.
[_Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
8. Wprowadzi¢ hasto (—~ Wprowadzanie hasta).
[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie:
- Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 - dalej krok 9
- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 — dalej krok 12
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Ustawianie pozycji kran-
cowej ZAMYK. CMD0009

Potwierdzanie nowej po-
zycji krancowej

Ustawianie pozycji kran-
cowej OTW. CMDO0010

Potwierdzanie nowej po-
zycji krancowej

9. Ponownie ustawi¢ pozycje krancowg ZAMYK_:

9.1 Duzy skok: przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-
NIE) i doprowadzi¢ naped w trybie pracy elektrycznej za pomoca przycisku
1 (ZAMYK.) w kierunku pozycji krancowe;j.
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia, przerwac na czas ruch przed
ogranicznikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).
9.2 Wiaczy¢ tryb reczny.
9.3 Kreci¢ kotem recznym az do zamkniecia armatury.
9.4 Z powrotem odkreci¢ koto reczne wykonujgc ok. 2 obrotu z pozyciji kran-
cowej (ruch bezwtadny).
9.5 przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
[__Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. ZAM? TAK NIE
10. « TAK nacisng¢, aby przeja¢ nowg pozycje krancows.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. kranc. ZAM. ok!
[_Bwieci sie lewa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujgc, ze ustawiono
pozycje krancowg ZAMYK.

5%

I Te @ To =

11. Dokonaé¢ wyboru:

- Zmien - powrot do kroku 9: ,Ponowne” ustawianie pozycji krancowej
zamykania
- Esc — powro6t do kroku 4 i ustawianie pozycji krancowej OTW. lub

wyjécie z menu
12. Ponownie ustawi¢ pozycje krancowg OTW.:
12.1 Duzy skok: przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-
NIE) i doprowadzi¢ naped w trybie pracy elektrycznej za pomoca przycisku
- (OTW.) w kierunku pozyciji krancowe;j.
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia, przerwac na czas ruch przed
ogranicznikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).
12.2 Wiaczy¢ tryb reczny.
12.3 Kreci¢ kotem recznym az do otwarcia armatury.
12.4 Z powrotem odkreci¢ koto reczne, wykonujac ok. %2 obrotu z pozyciji
krahcowej (ruch bezwtadny).
12.5 przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
[__Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. OTW? TAK NIE
13. « TAK nacisng¢, aby przejg¢ nowg pozycje krancows.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. kranc. OTW. ok!
[_Bwieci sie prawa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujac, ze ustawiono
pozycje kranicowg OTW.

5%

X Tc @ To =
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14. Dokona¢ wyboru:

- Zmien - powrdt do kroku 12: ,ponownie” ustawi¢ pozycje krancowg
OTW.
- Esc — powrdt do kroku 4 i ustawianie pozycji krancowej ZAMYK. lub

wyjscie z menu

Informacja Jezeli nie mozna ustawi¢ pozycji krancowej: sprawdzic typ jednostki sterujgcej w
napedzie.

10.4. Ustawianie adresu HART (adres slave)

Adres HART nalezy dopasowac tylko w trybie Multidrop. Bez trybu Multidrop adres
musi by¢ ustawiony na 0.

MD  Nastawy M0041
HART M1238
Addres M1253
Wartosé domysina: 0
Zakres nastawczy: 0 — 63

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawié preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

L1
2. Nacisngc¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C Setup.
[_Ekran przechodzi do menu gtéwnego i wyswietlane jest: » Wyswietlacz
Ustawianie adresu HART 3. Wybra¢ parametr, albo:

- M D (poprzez klikniecie menu)

- lub nacisna¢ A i wprowadzic¢ ID M1253 (bezposrednie wywotanie)
[_Na ekranie wyswietlane jest: Addres
4. Nacisnagé¢ « Ok.
[__Na ekranie wyswietlany jest ustawiony adres.
5. W najnizszym wierszu ekranu wyswietlane jest:

- Zmien— dalej krok 6

- Goéra 4 D6t v — dalej krok 10
6. Nacisng¢ + Zmien.
[_Na ekranie wyswietlane jest: Uzytkownik (1)

7. Zapomocag A Y Goéra A Dot ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkownika, ponizsze
symbole oznaczaja:

- czarny trojkat » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat > = wybor (jeszcze nie zapisany)
Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.
8. Nacisngé¢ « Ok.
[_Na ekranie wyswietlane jest: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (- wprowadzi¢ hasto).
[__Na ekranie wyswietlany jest ustawiony adres.
10. Za pomocg A ¥ Gora 4 Dét v wprowadzi¢ nowy adres.
Informacja: Zakres adresu wyswietlany jest na ekranie w okragtych nawiasach.
11. Za pomocg + Zapisz zapisa¢ wybor.
[ Adres HART jest ustawiony.
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10.5. Rozruch prébny

Rozruch prébny przeprowadzi¢ dopiero wtedy, gdy dokonano wszystkich opisanych
wyzej ustawien.

Jezeli jest zamontowany mechaniczny wskaznik potozenia, kierunek obrotéw mozna
sprawdzi¢ na wskazniku potozenia. (rozdziat <Kontrola kierunku obrotéw na
mechanicznym wskazniku potozenia>)

Jezeli nie jest zamontowany mechaniczny wskaznik potozenia, kierunek obrotow
nalezy sprawdzi¢ na wale drgzonym/trzpieniu. (rozdziat <Kontrola kierunku obrotéw
na wale drgzonym/trzpieniu>)

10.5.1. Kontrola kierunku obrotéw na mechanicznym wskazniku potozenia

NOTYFIKACJA Uszkodzenia armatury z powodu niewtasciwego kierunku obrotow!

- W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw natychmiast wytgczy¢ (nacisngé
STOP).

- Usung¢ przyczyne, np. zmieni¢ kolejnos¢ faz.
- Powtérzy¢ prébe dziatania.

Informacja Wytgczy¢ przed osiggnigciem pozycji kraricowe;.

1. Recznie ustawi¢ naped ustawczy w pozycji srodkowej lub w dostatecznej odle-
gtosci od pozycji krahcowe;.
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2. Wigczyé naped ustawczy w kierunku ZAMYK. i obserwowac kierunek obrotow
na mechanicznym wskazniku potozenia:

- W przypadku samonastawnego mechanicznego wskaznika potozenia:

[__Kierunek obrotow zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku
ZAMYK., a strzatka ™> obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara
w kierunku ZAMYK. (symbol ).

Rysunek 75: Kierunek obrotow => (w wersji ,zamykanie prawoskretne”)

: y g (£l & @

=

- Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocg wskaznika: (niesamona-
stawny)
[_Kierunek obrotéw zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku

ZAMYK., a symbole (=/X) obracajg sie przeciwnie do kierunku ruchu
wskazoéwek zegara:

Rysunek 76: Kierunek obrotow =/1_ (w wersji ,zamykanie prawoskretne”)

@ E‘M& @
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10.5.2. Kontrola kierunku obrotéw na wale drazonym/trzpieniu

Rysunek 77: Kierunek obrotéw watu drgzonego/trzpienia przy ruchu w kierunek ZA-
MYK. (wersja ,zamykanie prawoskretne*)

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

P
Korek gwintowany
Uszczelka
Wat drazony
Kotpak ochronny do rury ochronnej trzpienia
Trzpien
Rura ochronna trzpienia

NOTYEIKACJA Uszkodzenia armatury z powodu niewtasciwego kierunku obrotéw!

—

W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw natychmiast wytgczy¢ (nacisngé
STOP).

Usungé przyczyne, np. zmieni¢ kolejnos¢ faz.
Powtérzy¢ prébe dziatania.

Kontrola kierunku obro- 1.
tow

Recznie ustawi¢ naped ustawczy w pozycji Srodkowej lub w dostatecznej odle-
gtosci od pozycji krancowe;.

Zaleznie od wyposazenia: catkowicie wykreci¢ korki gwintowane [1] i uszczelke
[2], kotpak ochronny [4] lub rure ochronng trzpienia [6].

Wigczy¢ naped ustawczy w kierunku ruchu ZAMYK. i obserwowac kierunek
obrotéw na wale drgzonym [3] lub na trzpieniu [5]:

[_Kierunek obrotéw zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku ZAMYK.

i wat drgzony obraca sie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazoéwek zegara, wzgl.
trzpieh przesuwa sie w dot.

Prawidtowo natozy¢/nakreci¢ korek gwintowany [1] z uszczelkg [2], kotpak
ochronny, wzgl. rure ochronng trzpienia [6], mocno dokreci¢ gwinty.

10.5.3. Kontrola jednostki z wytgcznikami krancowymi

1.

Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).

~ -
4
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2. Uruchomi¢ naped przyciskiem OTW., STOP, ZAMYK.

[ Wylgcznik krancowy ustawiony jest prawidtowo, jezeli (sygnalizacja standardo-
wa):

- z6tta dioda / LED1 swieci sie w pozycji krahcowej zamkniecia

- zielona dioda / LEDS5 swieci sie w pozycji krancowej otwarcia

- lampki sygnalizacyjne ponownie zgasng po ruchu w kierunku przeciwnym

[ Wyltacznik krancowy ustawiony jest nieprawidtowo, jezeli:

- naped zatrzymuje sie przed osiggnieciem pozycji krancowe;j,

- zaswieci sie jedna z czerwonych lampek sygnalizacyjnych/LED (btgd momentu
obrotowego)

- wskaznik stanu S0007 zgtasza na wyswietlaczu biad.

3. Jezeli pozycje krahcowe nie sg ustawione prawidtowo: nalezy ponownie ustawic
wytgcznik krancowy.
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1.

Uruchamianie (ustawienia/opcje w napedzie ustawczym)

W przypadku napeddw ustawczych w wersji bez mechanicznego wskaznika potozenia
(pokrywa bez wziernika) nie sg konieczne ustawienia podczas uruchamiania.

W wersji z samonastawnym mechanicznym wskaznikiem potozenia [A] konfiguruje
sie on samoczynnie podczas pierwszego ruchu (np. z pozycji ZAMYK. do pozycji
OTW.). Ta samonastawa nastepuje zazwyczaj juz wraz ustawieniem jednostki z
wytgcznikami krancowymi (najezdzanie na pozycje krancowe). Reczne ustawienie
i tym samym otwarcie bloku sterowania nie jest zatem konieczne podczas
uruchamiania.

Jezeli w napedzie ustawczym zamontowany jest NIE-samonastawny mechaniczny
wskaznik potozenia [B], podczas uruchamiania nalezy otworzy¢ blok sterowania i
ustawi¢ wskaznik potozenia.

Rysunek 78: Mechaniczne wskazniki potozenia

[A]

[A]  Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)
[B] Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocg wskaznika (nie-samonastawny)

11.1.

Otwieranie/zamykanie bloku sterowania

Rysunek 79: Otwieranie/zamykanie bloku sterowania

[A] (B]

[2]—e™

[A]  Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)
[B] Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocg wskaznika
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Zapton potencjalnie wybuchowej atmosfery wskutek iskrzenia

Niebezpieczeristwo $mierci lub ciezkich obrazen ciafa.

- Przed otwarciem ostony ognioszczelnej sprawdzié, czy wytgczone jest zasilanie
gazem i napieciem.

- Ostroznie postepowac z pokrywg i czesciami obudowy.
- Powierzchnie szczelin nie mogg wykazywac sladéw uszkodzeh ani zabrudzeh.
- Prawidlowo osadzi¢ pokrywe przy zakfadaniu.

Otwieranie 1. Odkreci¢ sruby [2] i zdjg¢ pokrywe [1] z bloku sterowania.
Zamykanie 2. Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie i obudowie.

3. Powierzchnie szczelin zakonserwowac srodkiem antykorozyjnym niezawieraja-
cym kwasow.

4. Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

5.  Na o-ring nanies$c¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwaséw (np. waze-
line), po czym prawidtowo go zatozyc.

6. Zatozy¢ pokrywe [1] na blok sterowania.
7. Dokreci¢ sruby [2] rownomiernie na krzyz.

11.2. Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Rysunek 80: Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Samonastawny mechaniczny wskaznik potozenia wskazuje potozenie armatury za
pomocg strzatki =>. Przy prawidtowym ustawieniu strzatka wskazuje w pozycjach
krancowych na symbol = (OTW.) lub _L (ZAMYK.).

Informacja Wskaznik pofozenia znajduje sig¢ w bloku sterowania napedu ustawczego. Otwarcie
bloku sterowania w celu dokonania recznego ustawienia jest konieczne tylko wtedy,
gdy nalezy zmieni¢ ustawiony stopieh przektadni albo jezeli podczas uruchamiania
zostanie zmieniona ustawiona fabrycznie pozycja krarncowa ZAMYK. (lub OTW.).

11.2.1. Ustawianie mechanicznego wskaznika potozenia

1. Doprowadzi¢ armature do pozycji krancowej ZAMYK.
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2. Dosuna¢ do siebie obie dolne tarcze wskaznikowe z symbolami = (OTW.) i L
(ZAMYK.). Zabierana jest wtedy tarcza ze strzatkg =>:

Rysunek 81: Pozycja w potozeniu ZAMYK.

G

3. Doprowadzi¢ naped do pozycji krancowej OTW.

[_Btrzatka => obraca sie w kierunku OTW. i zabiera ze sobg tarcze wskaznikowg
z symbolem = (OTW.) az do zatrzymania napedu ustawczego w pozycji OTW.
Rysunek 82: Ruch w kierunku OTW. (po lewej) i pozycja OTW. (po prawej)

4. Sprawdzanie ustawienia:
[_Mechaniczny wskaznik potozenia jest ustawiony prawidtowo, jezeli kat miedzy
symbolami = (OTW.) i L (ZAMYK.) wynosi od 120° do 280°.
[ Vezeli wszystkie trzy tarcze wskaznikowe zostang wspolnie obrocone, wskaznik
mozna przestawia¢ w krokach co 15°. Pojedynczo mozliwa jest nastawa co 5°.

[—_Vezeli wskaznik zostanie przekrecony (powyzej 280°) lub kat jest za maty (po-
nizej 120°), ustawiony stopien przektadni nalezy dopasowaé do obr./skok napedu
ustawczego. Patrz <Kontrola/nastawa stopnia przektadni konwersyjnej>.

11.2.2. Kontrola/nastawa stopnia przektadni konwersyjnej

Kontrola / ustawienie to jest konieczne tylko wtedy, gdy niemozliwe jest prawidtowe
ustawienie mechanicznego wskaznika potozenia.
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1. Na podstawie tabeli sprawdzi¢, czy obroty/skok odpowiadajg nastawie przektadni
konwersyjnej (stopnie 1 —9).

Tabela 29:

Obroty napedu ustawczego na skok armatury i odpowiednia nastawa przektadni konwersyjnej
przy 1 — 500 obr./skok przy 10 — 5000 obr./skok Przektadnia konwersyjna
[powyzej — do] [powyzej — do] stopniowa

1,0-1,9 10-19 1

1,9-3,7 19-37 2

3,7-79 37-79 3

7,9-15,0 79-150 4

15,0 - 31,5 150 — 315 5

31,5-60,0 315-600 6

60,0 — 126 600 — 1 260 7

126 — 240 1260 — 2 400 8

240 - 500 2400 -5 000 9

2. Abyzmieni¢ ustawienie, podnies¢ dzwignie na przektadni konwersyjnej i zatrza-
sng¢ na wybranym stopniu.

Rysunek 83: Nastawa przektadni konwersyjnej

11.3.

76

Elementy nastawcze

Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocga wskaznika (nie-samonastawny)

Rysunek 84: Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocg wskaznika

Mechaniczny wskaznik potozenia wskazuje potozenie armatury za pomocg dwdch

tarcz wskaznikowych z symbolami = (OTW.) i L (ZAMYK.). Przy prawidiowym
ustawieniu symbole OTW./ZAMYK. wskazujg w pozycjach krancowych na wskaznik
A na pokrywie.

Wskaznik potozenia znajduje sie w bloku sterowania napedu ustawczego. W celu
konfiguracji nalezy otworzy¢ blok sterowania. Patrz <Otwieranie/zamykanie bloku
sterowania>.
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Uruchamianie (ustawienia/opcje w napedzie ustawczym)

11.3.1. Ustawianie mechanicznego wskaznika potozenia

1.
2.

Ustawi¢ armature w pozycji zamkniete;.

Obrdci¢ dolng tarcze wskaznikowg, az symbol X (ZAMYK.) pokryje sie ze
wskaznikiem A na pokrywie.

J

L e )

Doprowadzi¢ naped ustawczy do pozycji krancowej OTW.
Trzymajgc nieruchomo dolng tarcze wskaznikowsg, obréci¢ gorng tarcze z
symbolem = (OTW.), tak aby symbol ten pokryt sie ze wskaznikiem A na po-

krywie.
A\

v

L e )

Ponownie ustawi¢ armature w pozycji zamknietej.
Sprawdzanie ustawienia:

Jezeli symbol X (ZAMYK.) nie pokrywa sie ze wskaznikiem A na pokrywie:
6.1 Powtoérzy¢ ustawienie.

6.2 Sprawdzi¢ i ewentualnie ustawic stopien przektadni konwersyjne;.

11.3.2. Kontrola / nastawa stopnia przektadni konwersyjnej

Kontrola / nastawa jest konieczna tylko wtedy, gdy zmieniono obroty / skok napedu
ustawczego. Ewent. nalezy wymienic¢ wtedy jednostke sterujaca:

Informacja Ustawiany zakres skokow jest podany w karcie danych zamdéwienia (np. ,1 — 500
obr./skok®).

1.

Sciggnaé tarcze wskaznikowg. Ewent. uzy¢ klucza ptaskiego jako dzwigni.
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2.

No ok w

Na podstawie tabeli sprawdzi¢, czy obroty/skok napedu ustawczego odpowia-
dajg nastawie przektadni konwersyjnej (stopnie 1 — 9).

Jezeli nastawa nie zgadza sie: kontynuowaé od punktu 3.
Jezeli nastawa zgadza sie: kontynuowac od punktu 6.

Tabela 30:
Jednostka sterujagca MS5.2 (od 1 do 500 obrotéw na skok)

Obroty/skok powyzej — do Stopien przekfadni
1,0-1,9
1,9-39
39-78
7,8—15,6
15,6 — 31,5
31,5-62,5
62,5-125
125 — 250
250 — 500

© 0O N O o A W N -

Tabela 31:
Jednostka sterujaca MS50.2 (od 10 do 5 000 obrotéw na skok)

Obroty/skok powyzej — do Stopien przektadni
10,0 - 19,5
19,5-39,0
39,0 -78,0
78 — 156

156 — 315
315 -625
625 — 1 250
1250 — 2 500
2500 -5 000

© © N O O b~ W N -

Poluzowac srube [1].

Ustawi¢ zebatke pierscieniowg [2] zgodnie z tabelg na wymagany stopien.
Dokrecié¢ srube [1].

Nasadzi¢ tarcze wskaznikowg na watek.

Ustawi¢ mechaniczny wskaznik potozenia.
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Rysunek 85: Jednostka sterujgca z przektadnig konwersyjng

(2]

(1]

[1]  Sruba
[21 Zebatka pierscieniowa
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ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

12. Usuwanie usterek
12.1. Bledy podczas uruchamiania
Tabela 32:

Btedy podczas obstugi / uruchamiania

Blad

Nie mozna ustawi¢ mechanicznego

wskaznika potozenia.

Naped ustawczy najezdza mimo
ustawionej jednostki z wytgcznikami

Opis/przyczyna

Przektadnia konwersyjna nie pasuje do napedu
ustawczego (obroty/skok).

Przy ustawianiu wytgcznika kranncowego nie
uwzgledniono ruchu bezwtadnego (wybiegu).

krancowymi na ogranicznik krancowy Ruch bezwtadny powstaje w wyniku dziatania masy

armatury lub napedu.

Koto reczne obraca sie na wale bez

zamachowej napedu ustawczego i armatury oraz
zwioki w wytaczaniu sterownika napedu ustawcze-

go.

Naped ustawczy w wersji z ochrong przecigzeniowg

przenoszenia momentu obrotowego. dla obstugi recznej: zerwane kotki Scinane wskutek

za wysokiego momentu obrotowego na kole recz-
nym.

Pomoc

Ustawi¢ stopien przektadni konwersyjne;.
Ewent. nalezy wymieni¢ jednostke sterujgca.

- Obliczanie ruchu bezwtadnego: ruch bezwtadny
= droga pokonywana od momentu wytgczenia
do momentu zatrzymania.

- Ustawi¢ na nowo jednostke z wytacznikami
krancowymi z uwzglednieniem ruchu bezwtad-
nego. (Obréci¢ z powrotem koto reczne o war-
tos$¢ ruchu bezwtadnego)

Zdemontowac koto reczne. Wymieni¢ wytgcznik
przecigzeniowy i ponownie zamontowac koto
reczne.

12.2. Sygnalizacja btedéw i ostrzezenia

Bledy przerywajg lub uniemozliwiajg zasilanie elektryczne napedu ustawczego. W
przypadku btedu ekran swieci sie na czerwono.

Ostrzezenia nie majg zadnego wptywu na zasilanie elektryczne napedu ustawczego.
Majg one jedynie charakter informacyjny. Ekran pozostaje biaty.

Sygnalizacja zbiorcza zawiera dalsze komunikaty. Mozna je wyswietli¢ za pomocg

Tabela 33:

przycisku +!Detale. Ekran pozostaje biaty.

Bledy i ostrzezenia poprzez wskazniki stanu na ekranie

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

S0001

S0005
Ostrzezenia

S0006
Nie gotowy ZDALNY

S0007
Blad

S0008
Poza specyfikacjg

S0009
Kontrola funkcji

S0010
Wymagany przeglad

S0011
Awaria

80

Wskaznik pokazuje zamiast potozenia armatury
tekst stanu.

Sygnalizacja zbiorcza 02:
Wyswietla liczbe wystepujgcych ostrzezen.

Sygnalizacja zbiorcza 04:
Wyswietla liczbe wystepujgcych komunikatow.

Sygnalizacja zbiorcza 03:
Wyswietla liczbe wystepujgcych bteddw.
Naped ustawczy nie moze by¢ uruchamiany.

Sygnalizacja zbiorcza 07:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Naped ustawczy pracuje poza normalnymi warun-
kami roboczymi.

Sygnalizacja zbiorcza 08:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Trwajg prace przy napedzie ustawczym, sygnaty
wyjsciowe sg tymczasowo niewazne.
Sygnalizacja zbiorcza 09:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Zalecenie przeprowadzenia kontroli/konserwacji.

Sygnalizacja zbiorcza 10:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Usterka dziatania napedu ustawczego, sygnaty
wyjsciowe sg niewazne.

Pomoc

Opis tekstoéw stanu — patrz podrecznik (obstuga i
konfiguracja).

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale.
Szczegoly — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk 4 Detale.

Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Warto$¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.
Szczegoly — patrz tabela <Btedy i awaria>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk 4 Detale.
Szczegoly — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk 4 Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk + Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.
Szczegotly — patrz tabela <Btedy i awaria>.
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Usuwanie usterek

Tabela 34:
Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Ostrzezenie konfig.

Ostrzezenie wewnetrzne

24 V DC zewnetrzne

Wrn op.mode run time

Wrn op.mode starts

Failure behav. active

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Ostrzezenie pozycja nastawy

Ostrzez. czas pracy

Otrzezenie temp. sterownika
Czas nie ustawiony

Napiecie baterii
PVST fault
PVST abort

OSTRZEZ. brak reakgji

Ostrzez. moment OTW

Ostrzez. moment ZAM

Sygnalizacja zbiorcza 06:

Mozliwe przyczyny:

Ustawiona konfiguracja nie jest prawidfowa.
Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Sygnalizacja zbiorcza 15:

Ostrzezenia urzadzenia

Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Zewnetrzne zasilanie napigciowe 24 VV DC sterow-
nika napedu ustawczego znajduje sie poza zakre-
sem napigé zasilania.

Ostrzezenie: przekroczono czas wigczenia (ED),
maks. czas pracy/h.

Ostrzezenie: przekroczono czas wigczenia (ED),
maks. liczbe rozruchdéw silnika (cykle tgczeniowe).

Zachowanie awaryjne jest aktywne, poniewaz wy-
magane wartosci zadane lub rzeczywiste sa btedne.

Ostrzezenie: zanik sygnatu na wej$ciu analogowym
1

Ostrzezenie: zanik sygnatu na wej$ciu analogowym
2

Ostrzezenie: zanik sygnatu zadanej pozyciji
Mozliwe przyczyny:

Dla ustawionego zakresu wartosci zadanych, np. 4
— 20 mA, sygnat wejsciowy = 0 (zanik sygnatu).
Dla zakresu wartosci zadanych 0 — 20 mA nie jest
mozliwe monitorowanie.

Przekroczono ustawiony czas (parametr Dop. czas
pracy M0570). Ustawiony czas pracy jest przekra-
czany przy pokonywaniu catej drogi przesterowania
od pozycji krancowej OTW. do pozycji krancowe;j
ZAMYK.

Temperatura w obudowie sterownika jest za wyso-
ka.

Nie ustawiono jeszcze zegara czasu rzeczywistego
(RTC).

Napiecie baterii guzikowej RTC jest za niskie.
Nie przeprowadzono pomysinie testu PVST.

Test PVST zostat przerwany, wzgl. nie mozna byto
go uruchomic.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Przekroczono wartos$¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego OTW.

Przekroczono wartos$¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego ZAMYK.

Pomoc

Nacisngé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Nacisnaé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegdinych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Sprawdzi¢ zasilanie napieciowe 24 V DC.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0356,
ewent. ponownie ustawic.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. Ib. uruchomien
MO0357, ewent. ponownie ustawi¢.

Sprawdzi¢ sygnaty:

- wartos¢ zadana E1

- wartos¢ rzeczywista E2

- rzeczywista wartos¢ procesowa E4

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ sygnat warto$ci zadane;.

Ostrzezenia sg automatycznie usuwane, jezeli wy-
konywana jest nowa komenda ruchu.

- Sprawdzi¢ armature.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0570.

Zmierzy¢ / obnizy¢ temperature otoczenia.
Ustawic zegar.

Wymieni¢ baterie guzikowa.
Sprawdzi¢ naped ustawczy (ustawienia PVST).

Wykonaé RESET lub ponownie uruchomic¢ test
PVST.

- Sprawdzi¢ ruch na czlonie napedzanym.
- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0634.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment OTW MO0768,
ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment ZAM M0769,
ewent. ponownie ustawic.
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Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

SIL - btad ")
PVST wymagane

Wymagany przeglad

Wystepuje btgd w podzespole SIL.

Wykonanie testu PVST (Partial Valve Stroke Test)
jest konieczne.

Wymagane jest serwisowanie.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wersji SIL

Tabela 35:
Bledy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Btad w konfiguraciji

Konfig. btad ZDALNY

Btad wewnetrzny

Btad momentu ZAM.

Btad momentu OTW.

Btad fazy

Nieprawidtowa kolejnos¢ faz

Jakos¢ zasilania
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Sygnalizacja zbiorcza 11:
Btad w konfiguracji

Sygnalizacja zbiorcza 22:
Btad w konfiguracji Zdalnie

Sygnalizacja zbiorcza 14:
Pojawit sie btad wewnetrzny.

Bfad momentu obrotowego w kierunku zamykania

Bfad momentu obrotowego w kierunku otwierania.

- Przy podiagczaniu do sieci pradu tréjfazowego i
wewnetrznego uktadu zasilania 24 V DC elek-
troniki: zanik fazy 2.

- Przy podigczaniu do sieci pradu tréjfazowego
lub prgdu przemiennego i wewnetrznego uktadu
zasilania 24 V DC elektroniki: zanik jednej z faz
L1, L2 lub L3.

Przytacza przewodéw zewnetrznych L1, L2 i L3 sg
podtgczone w niewtasciwej kolejnosci.

Tylko w przypadku podtaczania do sieci pradu tréj-
fazowego.

Z powodu ztej jakosci sieci sterownik napedu
ustawczego nie rozpoznaje kolejnosci faz (kolejnos¢
przytaczy przewodoéw zewnetrznych L1, L2 i L3) w
ciggu ustawionego czasu monitorowania.

Pomoc

Patrz oddzielny podrecznik Bezpieczenstwo funkcjo-
nalne.

Pomoc

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegdlnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-

dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz podrecz-

nik (obstuga i konfiguracja).

Serwis AUMA

Nacisna¢ przycisk +IDetale, aby przeglada¢ poje-

dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-

nik (obstuga i konfiguracja).

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku OTW.

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku ZAMYK.

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Sprawdzi¢ / podtgczy¢ fazy.

Skorygowac kolejnos¢ przytgczy przewodow ze-
wnetrznych L1, L2 i L3 poprzez zamiane dwéch faz.

- Sprawdzi¢ napiecie sieci.
Dopuszczalne wahania napigcia sieci wynosza
dla pradu tréjfazowego/przemiennego 10 %
(opcjonalnie £30 %). Dopuszczalne wahania
czestotliwosci sieci wynoszg +5 %

- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0172, ewent.
wydtuzy¢ czas.
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Btedy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Btad termika

Btad brak reakgji

Poten. poza zakresem

LPV not ready1)

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Zty kierunek obrotow

DMF btad OTWORZ2)

DMF btad ZAMKNIJ2)

FQM btad zbiorczy3)

1)  Wariant Lift Plug Valve

Zadziatata ochrona silnika.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Sygnat potencjometru znajduje sie poza dopuszczal-
nym zakresem.

LPV: funkcja Lift Plug Valve
Naped gtéwny zgtasza usterke

Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 1.
Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 2.

Silnik obraca sie przeciwnie do skonfigurowanego
kierunku i aktywnej komendy ruchu w nieprawidfo-
wym Kierunku.

Moment obrotowy w kierunku ruchu OTW., zmierzo-
ny przez kotnierz pomiarowy momentu obrotowego
na wale napedzanym, jest za duzy.

Moment obrotowy w kierunku ruchu ZAMYK.,
zmierzony przez kotnierz pomiarowy momentu ob-
rotowego na wale napedzanym, jest za duzy.

Sygnalizacja zbiorcza 25:

2)  Napedy ustawcze z podtgczonym kotnierzem do pomiaru momentu obrotowego
3) Napedy ustawcze z jednostkg Fail-Safe

Tabela 36:

Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Niewtasciwe polecenie uruchomie- Sygnalizacja zbiorcza 13:

nia

Preselektor nie ZDALN

Service aktywny

Nieaktywny

Mozliwe przyczyny:

- kilka komend ruchu (np. jednoczesnie OTW. i
ZAMYK. albo jednoczesnie OTW. i Sterowanie
WART.ZAD.)

- aktywna warto$¢ zadana i nieaktywny pozycjo-
ner

Preselektor nie znajduje sie w potozeniu ZDALNIE.

Praca za pomoca tacza serwisowego (Bluetooth) i
oprogramowania serwisowego AUMA CDT.

Naped ustawczy znajduje sie w trybie pracy Zablo-
kowane.

Pomoc

- Poczeka¢ do przestudzenia.
- Jezeli po przestudzeniu komunikat o btedzie
jest nadal wyswietlany:

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstu-
ga lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komu-
nikat o btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez
magistrale fieldbus.

- Kontrola bezpiecznikow.

Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.

Sprawdzi¢ konfiguracje urzadzenia:

Parametr Low limit Uspan M0832 musi by¢ mniejszy
niz parametr Volt.level diff. potent. M0833.

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ uruchamianie komend ruchu.

W przypadku sieci pradu tréjfazowego wigczy¢
funkcje monitorowania faz (parametr Regulacja kier.
obrot. M0171).

Sprawdzi¢ ustawienia konfiguracji urzadzenia (para-
metr Kierunek zamykania M0176).

Aby skasowa¢ komunikat o btedzie: odtgczy¢ od
sieci sterownik napedu ustawczego i uruchomi¢
ponownie.

Sprawdzi¢ parametr DMF trip torque OP.
Sprawdzi¢ parametr DMF fault level.

Sprawdzi¢ parametr DMF trip torque CL.
Sprawdzi¢ parametr DMF fault level.

Nacisnaé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegodlnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Pomoc

- Sprawdzi¢ komendy ruchu (zresetowac / usungé
komendy ruchu i wysta¢ tylko jedng komende
ruchu).

- Ustawi¢ parametr Pozycjoner na Funkcja aktyw-
na.

- Sprawdzi¢ warto$¢ zadang.

Nacisna¢ przycisk +1Detale, aby przeglada¢ poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegodinych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Przestawi¢ preselektor w potozenie ZDALNIE.

Zamkna¢ oprogramowanie serwisowe.

Sprawdzi¢ ustawienie i stan funkcji <Zwolnienie lo-
kalnego panelu sterowania>.
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Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

EMCY stop aktywny

EMCY zachow.aktywne

1/O interface

Kotko reczne aktywne

Stan awarii Fieldbus

Lokalny STOP

Interlock

Interlock by-pass
PVST active

SIL - funkcja aktywna™®)

Nacisnieto wytgcznik Stop awaryjny. Zasilanie pra-
dem uktadu sterowania silnikiem (styczniki lub tyry-

story)jest przerwane.

Tryb pracy AWARIA jest aktywny (wystano sygnat
AWARIA).
Na wejsciu AWARIA wystepuje 0 V.

Naped ustawczy jest sterowany przez ztacze 1/0
(réwnolegte).

Obstuga reczna jest wigczona.

Potgczenie fieldbus istnieje, jednakze stacja Master

nie transmituje zadnych danych uzytkowych.

Lokalny STOP jest aktywny.

Nacisnieto przycisk STOP na lokalnym panelu ste-

rowania.

Interlock jest aktywny.

Funkcja bypass jest zablokowana.
Test PVST jest aktywny.

Funkcja SIL jest aktywna.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wersji SIL

Pomoc

Odblokowac¢ wytgcznik Stop awaryjny.
Zresetowac stan zatrzymania awaryjnego ko-
menda resetowania.

Stwierdzi¢ przyczyne wystania sygnatu awaryj-
nego.

Sprawdzi¢ zrédto wyzwolenia.

Podtaczy¢ do wejscia AWARIA napiecie +24 V
DC.

Sprawdzi¢ wejscie ztgcza /0.

Uruchomic prace elektryczng.

Sprawdzi¢ konfiguracje stacji Master.

Zwolni¢ przycisk STOP.

Sprawdzi¢ sygnat Interlock.

Sprawdzi¢ stany armatury gtéwnej i obejsciowej.

Odczekac¢ do zakonczenia funkcji PVST.

12.3.

Bezpieczniki

12.3.1.
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F1/F2

F3

Bezpieczniki w sterowniku napedu ustawczego

Tabela 37:

Bezpieczniki pierwotne F1/F2 (do zasilacza sieciowego)

Bezpiecznik G

Wielkosé

2 AFF; 690 V

Zasilanie napieciowe < 500 V

2AFF; 690 V
K002.665

Tyrystory do silnika o mocy do 1,5 kW
Tyrystory do silnika o mocy do 3,0 kW
Tyrystory do silnika o mocy do 5,5 kW

Wewnetrzne zasilanie 24 V DC

Tabela 38:

Bezpiecznik wtérny F3 (wewnetrzne zasilanie 24 V DC)

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/111
Wielkos$¢
Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115 V

F1/F2 Nr czesci AUMA
6,3 x 32 mm

1AT,; 500V K002.277

2 AFF; 690 V K002.665

1AT,; 500V K002.277

F3 Nr czesci AUMA
5x 20 mm

2,0AT;250V K006.106
2,0AT; 250V K006.106
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F4 Tabela 39:
Bezpiecznik wtérny F4 (wewnetrzne zasilanie AC)1)
Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/Il1 F4 Nr czg$ci AUMA
Wielkosé 5x20 mm
1,25AT; 250 V K001.184

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115 V

grzatki bloku sterowania, sterowania stycznikami nawrotnymi, wyzwalacza termistorowego (tylko

1)
dla 24 V AC), dla 115 V AC rowniez wej$¢ sterujgcych OTW., STOP, ZAMYK.

F5 Wyciggnac¢ listwe bezpiecznikow [3] ze ztgcza wtykowego, otworzy¢ pokrywe i
wymienic stare bezpieczniki na nowe.

12.3.2. Wymiana bezpiecznikéw

12.3.2.1. Wymiana bezpiecznikéw F1/F2
Informacja: Dotyczy tylko wersji z przytgczem elektrycznym typu KES, KT lub
KL

_ Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1. Zdjaé przytgcze elektryczne ze sterownika napedu ustawczego.
Rysunek 86:

2. Wyciggna¢ uchwyt bezpiecznikéw z pina, otworzy¢ pokrywe bezpiecznikdw i
wymienic¢ stare bezpieczniki na nowe.
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12.3.2.2. Kontrola/wymiana bezpiecznikéw F3/F4

Kontrola bezpiecznikow.

NOTYFIKACJA

Informacja: W wersji z przytgczem elektrycznym typu KP/KPH réwniez
bezpieczniki F1/F2 sg zainstalowane na plytce zasilacza sieciowego.

1. Odkrecic¢ sruby [1] i otworzy¢ pokrywe [2] z tytu sterownika napedu ustawczego.
Rysunek 87:

75';: 45

| R 4

2. Na zasilaczu sieciowym znajdujg sie punkty pomiarowe (przylutowane piny) do
wykonywania pomiaru rezystancji (kontrola rezystancji przejscia):

Tabela 40:

Kontrola Punkty pomiarowe
F1 MTP1 — MTP2

F2 MTP3 — MTP4

F3 MTP5 — MTP6

F4 MTP7 — MTP8

3. Aby wymieni¢ uszkodzone bezpieczniki: odkreci¢ zasilacz sieciowy [3] i
ostroznie wyciggnac. (Bezpieczniki znajduja sie po wyposazonej stronie ptytki
zasilacza sieciowego.)

Uszkodzenie przewodow wskutek zakleszczenia!
Mozliwe usterki w dziataniu.

- Ostroznie zamontowac zasilacz sieciowy, aby nie zakleszczy¢ przewodow.

12.3.3.
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Ochrona silnika (monitorowanie temperatury)

Ochrone napedu ustawczego przed przegrzaniem i dziataniem niedopuszczalnie
wysokich temperatur na powierzchni zapewniajg termistory PTC lub termowytaczniki
w uzwojeniu silnika. Ochrona silnika zadziata, jezeli zostanie osiggnieta maksymalnie
dopuszczalna temperatura uzwojenia.

Naped ustawczy zatrzymuje sie i wydaje nastepujgce komunikaty awaryjne:

- LED 3 (zadziatata ochrona silnika) swieci sie na lokalnym panelu sterowania.
. Wskaznik stanu S0007 lub S0011 Awaria wskazuje btad.
Pod Detale wyswietlany jest btad Btad termika.

Przed dalszg pracg silnik musi przestygnac.

Nastepnie odbywa sig, zaleznie od ustawienia parametru (zachowanie ochrony
silnika), automatyczny reset komunikatu awaryjnego albo komunikat awaryjny nalezy
zresetowac w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomoca
przycisku RESET.

Kontrola ochrony silnika (proof-test)

Dziatanie ochrony silnika nalezy sprawdzi¢ najp6zniej podczas konserwaciji (patrz
rozdziat <Serwisowanie i konserwacja>).
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MD

Przebieg kontroli:

Kontrola odbywa sie poprzez symulacje sygnatu ochrony silnika na lokalnym panelu
sterowania sterownika napedu ustawczego:

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
TMS proof test M1950

Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).

2.  Przejs¢ do menu gtéwnego i pod parametrem TMS proof test M1950 wybrac
wartos¢ symulacji: Badanie temperatury.

3.  Aktywacja symulacji ochrony silnika: nacisngé¢ przycisk OKk.
Funkcja zabezpieczajgca jest prawidtowa, jezeli nie pojawia sie komunikat
awaryjny.

4. Resetowanie symulacji: nacisngé¢ przycisk Ok lub wyjs¢ z menu symulacji i

cofng¢ preselektor do pierwotnego potozenia.

-_—
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13. Utrzymanie ruchu i konserwacja

| A PRZESTROG Al Uszkodzenia na skutek niewtasciwej konserwacji!

Utrzymanie ruchu i konserwacja nalezg wytgcznie do obowigzkéw wykwalifiko-
wanego personelu upowaznionego przez uzytkownika lub wykonawce instalaciji.
Radzimy zlecenie tych prac naszemu serwisowi.

Prace w zakresie utrzymania ruchu i konserwacji mogg by¢ wykonywane dopiero
po wytgczeniu urzgdzenia.

AUMA
Serwis i pomoc

AUMA oferuje kompleksowe ustugi serwisowe, np. serwisowanie i konserwacja, a
takze szkolenia dla klientéw. Adresy kontaktowe podane sg w internecie

(www.auma.com).

13.1. Czynnosci prewencyjne w zakresie utrzymania ruchu i bezpiecznej eksploatacji

Aby zapewni¢ bezpieczne dziatanie urzadzenia, nalezy wykonaé nastepujgce
czynno$ci:

6 miesiecy po uruchomieniu, a nastepnie raz w roku

-

Kontrola wzrokowa:

Sprawdzi¢ przepusty kablowe, dtawiki kablowe, korki gwintowane, zaslepki itp.
pod katem stabilnego osadzenia i szczelnosci. W razie potrzeby dociggngc¢
dtawiki kablowe i zaslepki momentem dokrecenia wg informaciji producenta.
Sprawdzi¢ naped ustawczy pod katem ewentualnych uszkodzen i wycieku
smaru lub oleju.

W przypadku eksploatacji w obszarach zagrozonych wybuchem wskutek zapy-
lenia nalezy przeprowadzac regularng kontrole pod katem gromadzenia sie
pytu lub brudu. W razie potrzeby oczysci¢ urzgdzenia.

Sprawdzi¢ dokrecenie $rub mocujgcych miedzy napedem a armatura/przektad-
nig. W razie potrzeby dokreci¢ momentem podanym w rozdziale ,Montaz”.
W przypadku rzadkiego uruchamiania: wykona¢ rozruch prébny.

W przypadku urzgdzen z przytgczem grupy A: za pomocg praski smarowe;j
wttoczy¢ w gniazdo smarowe smar uniwersalny EP na bazie mydta litowego i
oleju mineralnego.

Rysunek 88: Przytgcze grupy A

[1] Przytgcze grupy A
[2] Gniazdo smarowe

Trzpien armatury smarowany jest osobno.

Wyijatek: w przypadku przytgcza grupy A w wersji ze smarowaniem trzpienia
(opcja) trzpien jest smarowany poprzez przytagcze grupy. Jezeli wymagane
przez producenta armatury interwaty smarowania armatury sg krotsze, nalezy
sie do nich stosowac.

Tabela 41:

llos¢é smaru do tozysk — przytacze grupy A

Przytacze grupy A07.2 A10.2 A14.2 A16.2
llosé [g] ! 1,5 3 5 10

1)

88

Smar o gestoscir = 0,9 kg/dm?
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13.2. Odtaczanie od sieci

Jezeli konieczny jest demontaz urzadzenia, np. w celach serwisowych, mozna je
odigczy¢ od sieci bez odtgczania okablowania na przytgczu elektrycznym.

13.2.1. Odiaczanie od sieci z przytaczem elektrycznym KT/KM

Zdejmowanie wtyczki:

Naktadanie wtyczki:

Rysunek 89: Przytagcze elektryczne KT/KM

" o 12
—%— oS
Exe

o |

[1] Pokrywa
[2]  Sruby pokrywy
[3] o-ring

[4]  Sruby (z uszczelkami ) w ramie przylgczeniowe;
[5] Rama przytaczeniowa
[6]  Trzpienie gwintowane w ramie przytgczeniowej

Zapton potencjalnie wybuchowej atmosfery wskutek iskrzenia
Niebezpieczenstwo $mierci lub ciezkich obrazen ciafa.

- Przed otwarciem ostony ognioszczelnej sprawdzi¢, czy wytgczone jest zasilanie
gazem i napieciem.

- Ostroznie postepowac z pokrywg i czesciami obudowy.
- Powierzchnie szczelin nie mogg wykazywac sladow uszkodzen ani zabrudzen.
- Prawidtowo osadzi¢ pokrywe przy zaktadaniu.

1. Wykrecic¢ sruby [2].

2. Zdjgc pokrywe [1].

3. W wersjach z obszarem zaciskowym w wersji Ex d (ostona ognioszczelna):
wykrecic trzpienie gwintowane [6] wewnatrz ramy przytgczeniowe;.

4. Wykreci¢ sruby [4] wewnatrz ramy przytgczeniowej.

5. Zdjac¢ przytacze elektryczne.

6. Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na wtyczce, pokrywie i obudowie.

7. Powierzchnie szczelin zakonserwowac srodkiem antykorozyjnym niezawieraja-
cym kwasow.

8. Sprawdzi¢ o-ringi [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowe.

9. Posmarowac o-ringi cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwaséw (np.

wazelina), po czym prawidtowo je zatozy¢.

89



Utrzymanie ruchu i konserwacja

SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)

ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

10.

11.

12.

Zatozy¢ przytacze elektryczne (rama przytgczeniowa) i dokrecic¢ sruby [4] (z
uszczelkami) rownomiernie na krzyz.

W wersjach z obszarem zaciskowym w wersji Ex d (ostona ognioszczelna):
wkrecic¢ trzpienie gwintowane [6] (moment dokrecenia ok. 10 Nm).

Informacja: Ostona ognioszczelna jest zapewniona tylko z wkreconymi
trzpieniami gwintowanymi [6].

Zatozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ sruby [2] rGwnomiernie na krzyz.

13.2.2.

90

Odtaczanie od sieci z Przytacze elektryczne KP/KPH i KES

_ Zapton potencjalnie wybuchowej atmosfery wskutek iskrzenia
Niebezpieczenstwo smierci lub ciezkich obrazen ciafa.

Zdejmowanie wtyczki:

Nakladanie wtyczki:

—

Przed otwarciem ostony ognioszczelnej sprawdzié, czy wytgczone jest zasilanie
gazem i napieciem.

Ostroznie postepowac z pokrywa i czesciami obudowy.

Powierzchnie szczelin nie mogg wykazywacé sladéw uszkodzen ani zabrudzen.
Prawidtowo osadzi¢ pokrywe przy zaktadaniu.

Rysunek 90: Przytacze elektryczne KP/KPH i KES

(1]
(2]
(3]
[4]
[3]

1.
2.

(3]

Pokrywa

Sruby do obudowy

o-ring

Wtykana rama (KP/KPH)
Rama przytgczeniowa (KES)

Wykrecié¢ sruby [2].
Zdjac przytacze elektryczne.

[ Pokrywa [1] i rama wtykowa [4], wzgl. rama przytgczeniowa [5] pozostajg pota-

B

czone ze soba.

Zakry¢ odkryte potgczenia wtykowe, np. pokrywg ochronng AUMA i ramg mo-
cujgca.

Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na wtyczce i obudowie.

Powierzchnie szczelin zakonserwowacé srodkiem antykorozyjnym niezawierajg-
cym kwasow.

Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.



SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART Utrzymanie ruchu i konserwacja

7. Na o-ring nanies¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasow (np. waze-
liny), po czym prawidtowo go zatozyc.

8. ZatozyC przytgcze elektryczne i dokreci¢ sruby rownomiernie na krzyz.

13.3. Konserwacja

Okresy konserwacji

Obstuga reczna

Smarowanie

Informacje dotyczace
konserwacji

W przypadku urzgdzen z atestem Ex konieczna jest zgodnie z normg EN 60079-17
okresowa kontrola najpozniej co 3 lata lub ciggte monitorowanie przez przeszkolony
personel.

Podczas konserwacji nalezy sprawdzi¢ czesci mechaniczne przetgczania kota
recznego, szczegdblnie sprzegto silnika i sprezyne ustalajgcg. W przypadku
widocznego zuzycia wymienié¢ czesci.

. Obudowa przektadni wypetniona jest fabrycznie smarem.
. Smarowanie obudowy przektadni podczas eksploatacji jest zbedne.

. Smar nalezy wymienia¢ podczas prac konserwacyjnych:
- przy regularnej eksploatacji zazwyczaj po 4 — 6 latach;

- przy czestym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 6 — 8 latach;

- przy sporadycznym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 10 —
12 latach.

. Przy wymianie smaru zaleca sie wymiane elementdéw uszczelniajgcych.

. Sprawdzi¢ wizualnie naped ustawczy i zamontowane akcesoria. Zwrdcic¢ rowniez
uwage na ewentualne wystepowanie zewnetrznych uszkodzen, zmian lub wy-
ciekow oleju/smaru.

- Sprawdzi¢ naped ustawczy pod katem wystepowania nietypowych odgtoséw
pracy, szorowania lub wibracji, ktére moga wskazywac uszkodzenie przektadni.

. Elektryczne przewody przytgczeniowe nie mogg byé uszkodzone i muszg byé
prawidtowo poprowadzone.

. Aby zapobiec powstawaniu korozji, nalezy naprawi¢ ewentualne uszkodzenia
powtoki lakierniczej. Oryginalny lakier w matych pojemnikach mozna naby¢ w
firmie AUMA.

. Sprawdzi¢ stabilnos¢ i szczelnos¢ wpustéw kablowych, dlawikéw kablowych,
zatyczek, itp. Stosowa¢ momenty dokrecenia zalecane przez producenta. W
razie potrzeby nalezy wymieni¢ czesci. Uzywac tylko czesci z certyfikatem ba-
dania typu UE .

- Sprawdzi¢ prawidtowe zamocowanie przytaczy z zabezpieczeniem przeciwwy-
buchowym.

. Zwrdci¢ uwage na ewentualne przebarwienia na zaciskach i przewodach
przytgczeniowych. Przebarwienia Swiadczg o podwyzszonej temperaturze.

. W obudowach z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym nalezy zwracaé
szczegoblng uwage na przecieki. Niebezpieczne zbieranie sie wody moze po-
wstawac w wyniku oddziatywania w czasie silnych wahan temperatury (np.
dzien / noc), uszkodzenia elementéw uszczelniajgcych itp. Zbierajgcy sie wode
nalezy natychmiast usungc.

. Zakres temperatur procesowych musi zawiera¢ sie w obrebie podanej tempe-
ratury otoczenia.

- W obudowach ognioszczelnych sprawdzi¢ szczeline przeciwzaptonowa, czy
nie jest zabrudzona i skorodowana.

. Poniewaz wymiary szczeliny przeciwwybuchowej sg doktadnie zdefiniowane i
sprawdzone, nie wolno dokonywac na niej zadnych prac mechanicznych (np.
szlifowanie). Powierzchnie szczelin nalezy czysci¢ chemicznie (np. preparatem
Esso-Varsol).

- Wymiary szczeliny przeciwwybuchowej mozna uzyskaé od producenta.
- Naprawa szczelin przeciwzaptonowych jest niedozwolona.

- Przed zamknieciem obudowy nalezy zakonserwowac powierzchnie szczelin
srodkiem antykorozyjnym niezawierajgcym kwasow (np. Esso Rust-BAN 397).
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Ostroznie obchodzic¢ sie ze wszystkimi pokrywami obudowy i sprawdzi¢ elementy
uszczelniajgce.

Sprawdzi¢ wszystkie przewody i elementy zabezpieczajace silnik.

Bezzwilocznie usung¢ wykryte podczas prac konserwacyjnych uszkodzenia
zagrazajgce bezpieczenstwu.

Niedopuszczalne jest jakiekolwiek powlekanie powierzchni zewnetrznych
szczelin.

Uzywac wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych, elementdéw uszczelniaja-
cych, itd.

13.4.

92

Usuwanie odpadoéw i utylizacja

Nasze urzadzenia zapewniajg dtugi okres uzytkowania. Jednak po pewnym czasie
i one beda musialy zosta¢ wymienione. Urzgdzenia te majg budowe modutowg
umozliwiajgcg segregacje i sortowanie materiatéw na:

ztom elektroniczny
réznorodne metale
tworzywa sztuczne
smary i oleje

Ogolne wytyczne:

Smary i oleje sg substancjami, ktére z reguty stanowig zagrozenie dla wod, i
wobec tego nie mogg dosta¢ sie do srodowiska naturalnego.

Zdemontowany materiat nalezy usung¢ zgodnie z przepisami lub odda¢ do
punktu utylizacji.

Przestrzegaé krajowych przepiséw prawnych dotyczacych usuwania odpadéw.
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14. Dane techniczne
Informacja  Ponizsze tabele, oprocz standardowego wyposazenia, zawierajg rowniez opcje.

Doktadng wersje podano w karcie danych technicznych dotgczonej do zamdwienia.
Karta danych technicznych do zaméwienia jest dostepna do pobrania w internecie
na stronie http://www.auma.com w jezyku niemieckim i angielskim (nalezy podac¢
numer zamowienia).

14.1. Dane techniczne napedu wieloobrotowego

Wyposazenie i funkcje

Zabezpieczenie przeciwwybuchowe Patrz tabliczka znamionowa

Certyfikaty i normy
Szczegolne warunki zastosowania

Rodzaj pracy

(napedy wieloobrotowe do pracy
sterujacej)

Rodzaj pracy

Rodzaj pracy
(napedy wieloobrotowe do pracy
regulacyjnej)

Rodzaj pracy

Silniki

Silniki

Napiecie sieci, czestotliwos¢ sieci

Napiecie zasilania

Kategoria przepieciowa

Klasa izolacji

Klasa izolacji

QOchrona silnika

Certyfikaty sg dotgczone do urzadzenia. W certyfikatach tych wyszczegélniono wszystkie zastosowane
normy i ich aktualny stan prawny.

Szczegolne warunki zastosowania sg wyszczegolnione w dotgczonych certyfikatach.
Standard: praca dorywcza S2 - 15 min, klasa A i B wg EN 15714-2
Opgja: praca dorywcza S2 - 30 min, klasa A i B wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowego i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia momentem ro-
boczym.

praca dorywcza S2 - 15 min, klasa A i B wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowego i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia momentem ro-
boczym.

Standard: praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 25 %, klasa C wg EN 15714-2

Opgja: praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 50 %, klasa C wg EN 15714-2

Praca okresowo przerywana z rozruchem S5 - 25 % (wymagana klasa izolacji H), klasa
C wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowego i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia momentem re-
gulacyjnym.

praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 25 %, klasa C wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowego i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia momentem re-
gulacyjnym.

Standard: Asynchroniczny indukcyjny trojfazowy silnik klatkowy, wersja konstrukcyjna IM BO wg IEC
60034-7, metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6

Opcja: Jednofazowy silnik pradu zmiennego z kondensatorem roboczym (PSC),
wersja konstrukcyjna IM B9 wg IEC 60034-7, metoda chtodzenia 1C410 wg IEC 60034-6

Jednofazowy silnik pradu przemiennego z kondensatorem rozruchowym i sterownikiem
rozruchowym (CSIR)

wersja konstrukcyjna IM B9 wg IEC 60034-7, metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6

Silnik bocznikowy pradu statego, wersja konstrukcyjna IM B14 wg IEC 60034-7, metoda chtodzenia
1C410 wg IEC 60034-6

Patrz tabliczka znamionowa silnika
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: #10 %
Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieci: 5 % (dla pradu tréjfazowego i zmiennego)

24V pradu statego
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: +10 %

Kategoria lll zgodnie z IEC 60364-4-443

Standard: F, przystosowana do warunkéw tropikalnych

Opcja: H, przystosowana do pracy w warunkach tropikalnych (z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym)
F, przystosowana do warunkow tropikalnych

Standard:  Termistor (PTC zgodnie z DIN 44082)

Opcja: Wyiacznik termiczny (NC) w napedzie i termiczny przekaznik prgdu przecigzeniowego w
sterowaniu
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Wyposazenie i funkcje

Ochrona silnika

Ochrona silnika

Ochrona silnika

Samohamownos$é

Samohamownosé

Grzatka silnika (opcja)

Obstuga reczna

Sygnalizacja obstugi recznej (opcja)

Przytgcze armatury

Standard: Termistor (PTC zgodnie z DIN 44082)
Termistory wymagajg zastosowania dodatkowych uktadéw wyzwalajgcych w sterowniku
Opgja: Termowytgcznik (NC)
Zgodnie z normag EN 60079-14/VDE 0165 w napedach ustawczych w wersji Ex nalezy
zainstalowaé oprocz termistoréw termiczny wyzwalacz przetgezeniowy (np. stycznik silni-
kowy).
Termowytgcznik (NC)
Termistor (PTC zgodnie z DIN 44082)
Termistory wymagaja zastosowania dodatkowych uktadéw wyzwalajgcych w sterowniku

Samohamowny: liczba obrotéw do 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60 Hz)

NIE samohamowny: liczba obrotéw od 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60 Hz)

Napedy wieloobrotowe sg samohamowne, jesli pozycja armatury nie bedzie zmieniana poprzez dziatanie
momentu obrotowego na wat armatury.

Tak, napedy wieloobrotowe sg samohamowne, jesli pozycja armatury nie bedzie zmieniana dziataniem
momentu obrotowego na watek armatury.

Napigcia: 110 -120 V AC, 220 — 240 V AC lub 380 — 480 V AC (silniki indukcyjne tréjfazowe)
110-120 V AC, 220 — 240 V AC

Moc 12,5 — 25 W (w zaleznosci od serii)
Do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, koto reczne nie obraca sie w trybie elektrycznym.

Opgje: Zamykane koto reczne
Przediuzony watek kota recznego
Klucz elektryczny umozliwiajgcy przesterowanie w razie awarii z kwadratem 30 mm lub
50 mm

Sygnalizacja zatgczenia/wytaczenia obstugi recznej na przetgczniku pojedynczym (1 zestyk przetaczny)

Standard: B1 wg EN ISO 5210

Opcje: A, B2, B3, B4, C, D wg EN ISO 5210
A, B, D, E wg DIN 3210
C wg DIN 3338

Specjalne przytacza grupy: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, I1B1, IB3
A przygotowane do ciggtego smarowania trzpieni

Elektroniczna jednostka sterujaca

Ustawienia non-intrusive

Sygnat zwrotny pofozenia

Sygnat zwrotny momentu obrotowe-

go

Mechaniczny wskaznik potozenia

Wskaznik ruchu

Grzatka w bloku sterowania

Warunki uzytkowania
Zastosowanie

Pozycja montazowa

Wysokos¢ montazu

Temperatura otoczenia
Temperatura otoczenia

Wilgotnos¢ powietrza

94

Elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego MWG
Obroty na skok: od 1 do 500 (standard) albo od 10 do 5000 (opcja)

Poprzez sterownik napedu ustawczego

Poprzez sterownik napedu ustawczego

Ciggte, samonastawne skazywanie z symbolami OTW. i ZAMYK.
Sygnat pulsujgcy sterownika napedu ustawczego
Grzatka oporowa 5 W, 24 V AC

Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz

Przy stosowaniu smaru (standard) dowolnie.
Stosujac olej zamiast smaru w strefie przektadni napedu ustawczego, wymagany jest pionowy montaz
kotnierzem w dét.

<2 000 m nad poziomem morza
> 2000 m nad poziomem morza na zyczenie

Patrz tabliczka znamionowa napedu ustawczego
od —20 °C do +40 °C/+60 °C

Do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur
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Warunki uzytkowania
Stopien ochrony wg DIN EN 60529

Stopien zabrudzenia wg IEC 60664-
1

Odporno$¢ na wibracje zgodnie z
IEC 60068-2-6

Ochrona antykorozyjna

Powtoka

Kolor

Cykl zycia

Poziom cisnienia akustycznego

Pozostate informacje

Dyrektywy UE

IP68 z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym AUMAZ silnikami pradu przemiennego AUMA typu AE..., VE...,
AC..., VC...z silnikami prgdu przemiennego AUMA typu AE..., VE...zz silnikiem pradu statego AUMA
Obszar zaciskowy dodatkowo uszczelniony od strony komory wewnetrznej napedu ustawczego (double
sealed)

Stopien ochrony IP68 spetnia zgodnie z ustaleniami firmy AUMA nastepujgce wymagania:
- Glebokos$¢ zalania woda: maks. 8 m stupa wody

- Ciagte zanurzenie w wodzie: maksymalnie 96 godzin

- Podczas zanurzenia: do 10 zatgczen

- Podczas zanurzenia nie jest mozliwa praca regulacyjna.

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczka znamionowa napedu ustawczego.

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknietym), stopien zabrudzenia 2 (wewnatrz)

2 g, 0d 10 do 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, od 10 do 200 Hz (do napedéw ustawczych ze zintegrowanym
sterownikiem napedu ustawczego AMEXC lub ACExC)

Odporno$¢ na wibracje podczas rozruchu lub w razie usterek instalacji. Nie wynika jednak z tego wytrzy-
matosé zmeczeniowa. Nie dotyczy kombinacji z przektadniami..

Standard: KS: nadaje sie do stosowania w obszarach o wysokim stezeniu soli, prawie ciggtej kon-
densagcji i silnym zanieczyszczeniu.

Opcje: KX: nadaje sie do stosowania w obszarach o ekstremalnie wysokim stezeniu soli, ciggtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.
KX-G: jak KX, jednak wersja bez czesci aluminiowych (czesci zewnetrzne)
Dwuwarstwowa powtoka proszkowa
Dwusktadnikowy lakier z mikg zelazowg

Standard:  AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)
Opgja: Dostepne kolory na zyczenie

Cykl zycia napeddéw wieloobrotowych AUMA spetnia lub przewyzsza wymagania zgodnie z EN 15714-
2. Szczegodtowe informacje na zyczenie.

<72dB (A)

Dyrektywa ATEX 2014/34/UE

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa niskiego napiecia 2014/35/UE
Dyrektywa EMC 2014/30/UE

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

Dyrektywa RED 2014/53/UE
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14.2. Dane techniczne sterownika napedu ustawczego

Wyposazenie i funkcje
Zabezpieczenie przeciwwybuchowe

Zasilanie napieciowe

Zewnetrzne zasilanie uktadow elek-
troniki (opcja)

Pobdr pradu

Kategoria przepigciowa

Moc znamionowa

Aparatura tgczeniowa

Sterowanie i komunikaty zwrotne

tacze HART z dodatkowymi sygna-
tami wejsciowymi (opcja)

Napiecie sterownicze / pobdr pradu
dla wejs¢ sterujgcych

Komunikaty stanu

96

Patrz tabliczka znamionowa

Patrz tabliczki znamionowe na sterowniku napedu ustawczego i silniku
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: 10 %

Dopuszczalne wahania napiecia sieci: 30 % (opcjonalnie)
Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieci: +5 %

24 V DC: +20 %/—15 %,

Pobdr pradu: wersja podstawowa ok. 250 mA, z opcjami do 500 mA

W przypadku zewnetrznego zasilania elektroniki napigcie zasilania zintegrowanego sterownika musi
mie¢ wzmocniong izolacje od napiecia sieci zgodnie z normg IEC 61010-1 i by¢ ograniczone do mocy
wyjsciowej 150 VA.

Pobdr pradu przez sterownik zaleznie od napiecia sieci:

W przypadku dopuszczalnego wahania napiecia sieci +10%:

- 0d 100 do 120 V AC = maks. 740 mA

- 0d 208 do 240 V AC = maks. 400 mA

- 0d 380 do 500 V AC = maks. 250 mA

-« 0d515do 690 V AC = maks. 200 mA

W przypadku dopuszczalnego wahania napiecia sieci +30 %:

- 0d 100 do 120 V AC = maks. 1 200 mA

- 0d 208 do 240 V AC = maks. 750 mA

- 0d 380 do 500 V AC = maks. 400 mA

- 0d515do 690 V AC = maks. 400 mA

Kategoria Ill zgodnie z IEC 60364-4-443

Sterownik napedu ustawczego jest przystosowany do mocy znamionowej silnika, patrz tabliczka zna-
mionowa silnika

Standard: Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A1/A2
Opcje: Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A3

Elementy tyrystorowe dla napie¢ sieci do 500 V AC (zalecana dla napedoéw regulacyjnych)
dla klas mocy AUMA B1, B2 i B3

Cykl zycia stycznikéw nawrotnych wynosi 2 miliony cykli faczeniowych. Do zastosowan z wysokg cze-
stoscig cykli faczeniowych zalecamy uzycie elementéw tyrystorowych.

Przyporzgdkowanie klas mocy AUMA, patrz parametry elektryczne napedu ustawczego.

Poprzez tagcze HART

Kategoria urzadzenia: ,Actuator”:

Analogowa warto$¢ zadana 4 — 20 mA z komunikacjg cyfrowg HART

Kategoria urzgdzenia: Current Output (prad wyjsciowy):

Analogowe sygnaty zwrotne potozenia 4 — 20 mA z komunikacjg cyfrowg HART

Kategoria urzadzenia: ,Actuator”:
- Wejscia OTW, STOP, ZAMYK, AWARIA, interfejs 1/0 (poprzez optoizolatory, z tego OTW, STOP,
ZAMYK ze wspodlnym przewodem, a AWARIA, interfejs 1/0 z oddzielnym przewodem)

- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA
- Interfejs 1/0: wybér rodzaju sterowania ( HART lub dodatkowe sygnaty wejsciowe)

Kategoria urzadzenia: ,Current Output”:
- Wejscia OTW, STOP, ZAMYK, AWARIA, interfejs 1/0, MODE (przez optoizolator, z tego OTW,
STOP, ZAMYK, MODE ze wspolnym przewodem, a AWARIA, interfejs I/O z oddzielnym przewodem)
- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA
- Interfejs I/O: wybér rodzaju sterowania ( HART lub dodatkowe sygnaty wejsciowe)
- MODE: wybér uruchamiania dodatkowych sygnatéw wejsciowych (warto$¢ zadana 0/4 — 20 mA
lub dyskretne wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK.)

Standard: 24 V DC, pobor pradu: ok. 10 mA na wejscie

Opcije: 48 V DC, pobor pradu: ok. 7 mA na wejscie
60 V DC, pobdr pradu: ok. 9 mA na wejscie
100 — 125 V DC, pobér pradu: ok. 15 mA na wejscie
100 — 120 V AC, pobdr pradu: ok. 15 mA na wejscie

Poprzez tgcze HART
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Wyposazenie i funkcje

tacze HART z dodatkowymi sygna- Dodatkowe, binarne sygnaty wyjsciowe (dostepne tylko w potgczeniu z dodatkowymi sygnatami wejscio-

tami wyjsciowymi (opcja)

Napiecie wyjsciowe

Wyjscie analogowe (opcja)

Wejscie analogowe (opcja)

Lokalny panel sterowania

Bluetooth
Interfejsy komunikacyjne

wymi, (opcja))
- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 5 bezpotencjatowych zestykow zwiernych ze wspdélnym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A (ob-
cigzenie rezystancyjne)

Standardowa konfiguracja: potozenie krancowe ZAMYK_, potozenie krancowe OTW., preselektor
ZDALNIE, btagd momentu obrotowego ZAMYK., btad momentu obrotowego OTW.

- 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczajacy, maks. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancyjne)
Standardowa konfiguracja: zbiorcze zgtaszanie awarii (btgd momentu obrotowego, zanik fazy,
zadziatanie ochrony silnika)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 5 bezpotencjatowych stykéw przetgcznych ze wspdinym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A
(obcigzenie rezystancyjne)

- 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczajgcy, maks. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 6 bezpotencjatowych zestykéw przetacznych bez wspolnego przewodu, maks. 250 V AC, 5 A
(obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 4 zabezpieczone przed zanikiem sieci bezpotencjatowe zestyki zwierne ze wspolnym przewodem,
maks. 250 V AC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne), 1 bezpotencjatowy zestyk zwierny, maks. 250
V AC, 1 A (obciazenie rezystancyjne), 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczny, maks. 250 V AC,
5 A (obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 4 zabezpieczone przed zanikiem sieci, bezpotencjatowe zestyki zwierne, maks. 250 V AC, 5 A
(obciazenie rezystancyjne), 2 bezpotencjatowe zestyki przetaczne, maks. 250 V AC, 5 A (obcia-
Zenie rezystancyjne)

W potaczeniu z kategorig urzgdzen: ,Actuator”:
- Analogowy sygnat zwrotny potozenia
- Galwanicznie izolowane sygnaty zwrotne potozenia 0/4 — 20 mA (obcigzenie maks. 500 Q).

Standard: Dodatkowe napiecie 24 V DC, max. 100 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych, galwanicznie
izolowane od napigcia wewnetrznego

Opcja: Dodatkowe napiecie 115 V AC, max. 30 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych, galwanicznie
izolowane od napigcia wewnetrznego
(Niemozliwe w kombinacji z wyzwalaczem termistorowym)

2 wyjscia analogowe:

Z opcja nadajnika potozenia: wydawanie zakresu nastawy i momentu obrotowego jako statych wartosci
od 0/4 do 20 mA

2 wejscia analogowe:

Z opcjg nadajnika potozenia/regulatora procesowego: wprowadzanie rzeczywistej wartosci potozenia /
rzeczywistej warto$ci procesowej jako statych wartosci od 0/4 do 20 mA

Standard: - Preselektor LOKALNIE - WYL. - ZDALNIE (zamykany we wszystkich trzech potoze-
niach)
- Przycisk OTW., STOP, ZAMYK., RESET

- lokalny STOP
W pofozeniu preselektora ZDALNIE naped ustawczy mozna zatrzymac przyciskiem
STOP lokalnego panelu sterowania. (Funkcja nie jest aktywna fabrycznie).

- 6 diod sygnalizacyjnych:

- potozenie krancowe i wskaznik ruchu ZAMYK. (zétta), btad momentu obrotowego
ZAMYK. (czerwona), zadziatanie ochrony silnika (czerwona), btad momentu obro-
towego OTW. (czerwona), potozenie krancowe i wskaznik ruchu OTW. (zielona),
Bluetooth (niebieska)

- Ekran graficzny LCD: podswietlany

Opcije: - Specjalne kolory diod sygnalizacyjnych:
- potozenie krancowe ZAMYK (zielona), blagd momentu obrotowego ZAMYK (niebie-
ska), btad momentu obrotowego OTW (zétta), zadziatanie ochrony silnika (fioleto-
wa), potozenie krancowe OTW (czerwona)

Modut Bluetooth klasy I, wersja 2.1 o zasiggu do 10 m w $rodowisku przemystowym, obstuguje profil
Bluetooth SPP (Serial Port Profile).

Potrzebne wyposazenie:

- AUMA CDT (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania dla komputeréw PC pracujacych pod
systemem Windows)

- Aplikacja AUMA Assistant (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania na urzadzenia Android)
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Wyposazenie i funkcje

Funkcje aplikacyjne

Funkcje bezpieczenstwa

Funkcje monitorujgce

Funkcje diagnostyczne

Analiza ochrony silnika
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Standard: - Rodzaj wylaczenia: regulowany, wytgcznikiem krancowym lub wytacznikiem momentu

obrotowego dla pozycji krancowej OTW. i ZAMYK.
. Zwioka w rozruchu: czas trwania ustawiany (z ustawianym ograniczeniem momentu
obrotowego (Peak Torque) podczas rozruchu)

- Ustawiany poczatek taktu / koniec taktu / czas pracy i przerwy (od 1 do 1 800 sekund),
oddzielnie dla kierunku OTW. / ZAMYK.
- 8 dowolnych pozycji posrednich pomiedzy 0 i 100 %; reakcja i zachowanie alarmowe
moga byé programowane
- Migajgce wskazniki ruchu: ustawiane
- Regulator potozenia:
- Zadana wartos$¢ potozenia poprzez tgcze HART
- Automatyczne dopasowanie do strefy martwej (automatycznie wybierane zacho-
wanie)
- Przetaczanie miedzy sterowaniem OTW.-ZAMYK. i sterowaniem za pomocg
wartosci zadanych poprzez, tgcze HART,

Opgja: - Regulator procesowy PID: z adaptacyjnym regulatorem potozenia, zadana warto$é

procesowa przez wejscie analogowe 0/4 — 20 mA lub HART, rzeczywista wartos$¢
procesowa przez wejscie analogowe 0/4 — 20 mA

- Funkcja przeptukiwania automatycznego: do 5 préb ruchu, mozliwos$¢ ustawienia
czasu ruchu w przeciwnym kierunku

Standard: - Ruch awaryjny: (zachowanie programowalne):

- wejscie cyfrowe: niskoaktywne (opcja)

- Woybieralne reakcje: STOP, ruch do pozycji krancowej ZAMYK, ruch do pozyciji
krancowej OTW, ruch do pozycji posredniej

- Monitorowanie momentu obrotowego mostkowane przy ruchu do pozycji AWARIA

- Ochrona termiczna mostkowana przy ruchu do pozycji AWARIA (tylko w potgczeniu
z wylgcznikiem termicznym w napedzie ustawczym, nie z termistorem)

Opgje: - Zwolnienie lokalnego panelu obstugi poprzez wejscie cyfrowe LOKALNIE. Umozliwia

to wtgczanie lub blokowanie obstugi napedu przyciskami lokalnego panelu obstugi.

- Interlock dla armatury gtéwnej / obej$ciowej: zwalnianie komend ruchu OTW. i ZAMYK.
poprzez dwa wejscia cyfrowe

- PVST (Partial Valve Stroke Test): do kontroli dziatania sterownika i napedu, progra-
mowalne: kierunek, skok, czas ruchu, czas nawrotu

Zabezpieczenie armatury przed przecigzeniem: ustawiane, prowadzi do wytgczenia i generuje ko-
munikat awaryjny

Monitorowanie temperatury silnika (monitorowanie termiczne): prowadzi do wytaczenia i generuje
komunikat awaryjny

Monitorowanie grzatki w napedzie ustawczym: generuje ostrzezenie

Monitorowanie dopuszczalnego czasu wigczenia i czestosci zatgczen: ustawiane, generuje ostrze-
zenie

Monitorowanie czasu pracy: ustawiane, generuje ostrzezenie

Monitorowanie zaniku fazy: prowadzi do wytgczenia i generuje komunikat awaryjny

Automatyczna korekta kierunku obrotéw przy niewtasciwej kolejnosci faz (prad tréjfazowy)

Elektroniczne dane urzgdzenia z danymi zamdwienia i produktu

Rejestracja parametrow roboczych: resetowany licznik i licznik cyklu zycia dla:

- czas pracy silnika, cykle faczeniowe, wytaczenie wytgcznikiem momentu obrotowego w pozycji
krancowej ZAMYK., wytgczenie wytgcznikiem krancowym w pozycji krancowej ZAMYK., wyta-
czenie wylgcznikiem momentu obrotowego w pozycji krancowej OTW., wytgczenie wytacznikiem
krancowym w pozycji krancowej OTW., blagd momentu obrotowego ZAMYK., btagd momentu
obrotowego OTW., zadziatanie ochrony silnika

Chronologiczny protokét zdarzen z historig nastaw, pracy i btedow

Sygnaty stanu wg zalecenia NAMUR NE 107: ,awaria”, ,kontrola dziatania”, ,poza specyfikacja”,

.konieczny serwis”

Krzywe momentu obrotowego (w wersji z MWG w napedzie ustawczym):

- 3 krzywe momentu obrotowego (krzywa charakterystyczna zakresu regulacji momentu obroto-
wego), oddzielnie zapisywane dla kierunku otwierania i zamykania.

- Zapisane krzywe momentu obrotowego mozna wyswietli¢ na ekranie.

Standard: Wyzwalacz termistorowy w potgczeniu z termistorami w silniku napedu ustawczego

Opgja: Termiczny przekaznik prgdu przecigzeniowego w sterowniku w potgczeniu z termowytgcz-

nikami w napedzie ustawczym
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Dane techniczne

Wyposazenie i funkcje

Podtgczanie elektryczne Standard:

Opcje:

Gwinty do dtawikéw kablowych Standard:

Opcije:

Wtyczka Ex AUMA z zaciskami srubowymi (KP) , maks. 38 zaciskéw sterujgcych / maks.
napiecie przytaczowe 525 V AC

- Wityczka Ex AUMA z zaciskami szeregowymi (KES), budowa wzmocniona Ex e
- Wtyczka Ex AUMA z zaciskami szeregowymi (KES), ostona ognioszczelna Ex d

- Wtyczka Ex (KT) AUMA; gwintowane zaciski silnika; zaciski sterujgce w technice push
in

gwinty metryczne

gwinty Pg, gwinty NPT, gwinty G

Schemat potgczen Patrz tabliczka znamionowa

Dodatkowo w wersji z MWG w napedzie ustawczym

Nastawa wytacznika krancowego i wytacznika momentu obrotowego na lokalnym panelu sterowania

Sygnat zwrotny momentu obrotowe- Poprzez tgcze HART

go Galwanicznie izolowane wyjscie analogowe 0/4 — 20 mA (obcigzenie maks. 500 Q). Opcja, mozliwa
tylko w potaczeniu z przekaznikiem sygnalizacyjnym.

Schemat potgczen Patrz tabliczka znamionowa

Konfiguracja / programowanie tagcza HART

Ustawianie adresu HART Ustawianie adresu HART odbywa sie za posrednictwem komendy HART, wzgl. alternatywnie na ekranie
sterownika napedu ustawczego (wartos¢ domysina: 0)
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Ogolne parametry tacza HART
Protokét komunikacii
Topologia sieci

Sygnat komunikacyjny

Specyfikacja przewodow HART

Zasilanie napieciowe

Identyfikacja urzadzenia

Obstugiwane komendy HART

100

HART zgodnie z IEC 61158 i IEC 61784(CPF 9)
Potaczenie punkt-punkt

Szybkos¢ transmisji danych HART, 1,2 kBit/s

Kategoria urzadzenia: ,Actuator"”

- FSK (Frequency Shift Key) jest modulowana do sygnatu wartosci zadanej 4 — 20 mA

- Impedancja na wejsciu: 250 Q. Impedancje innych podigczonych urzadzen HART (réwnolegle lub
szeregowo) muszg odpowiadac¢ specyfikacji HART.

- Potgczenie punkt-punkt

- Zakres sygnatu: 4 — 20 mA

- Zakres roboczy: 2 — 22 mA

- Minimalne napiecie robocze: 7 V (przy 22 mA)

- Zintegrowane zabezpieczenie przed pomyleniem biegunéw

Kategoria urzadzenia: ,Current Output”:

- FSK (Frequency Shift Key) jest modulowany do sygnatu zwrotnego potozenia 4 — 20 mA

- Impedancja na wejsciu: 40 kQ. Impedancje innych podtgczonych urzgdzen HART (réwnolegle lub
szeregowo) muszg odpowiadac¢ specyfikacji HART.

- Polgczenie punkt-punkt lub potgczenie wielopunktowe (Multidrop)

- Wyjscie pradu aktywne, odporne na zwarcie. Dodatkowe zewngtrzne uktady zasilania napieciowego
nie sg dozwolone.

patrz specyfikacja HART

Wewnetrzne zasilanie napigciowe tgcza HART poprzez sterownik napedu ustawczego (nie wymaga in-
nego zasilania niz napigcia zasilania HART)

Nazwa producenta: AUMA

Producent ID: 0x607C

HART Protocoll Revison: 7.4

Liczba zmiennych urzgdzen: 12

Nazwa modelu: AUMATIC AC 01.2 / ACExC 01.2

Device Type Code: OXE1FD

- Universal Commands
-« Common Practice Commands:
- Command 33 (Read Device Variables)
- Command 40 (Enter/Exit Fixed Current Mode)
- Command 42 (Perform Device Reset)
- Command 45 (Trim Loop Current Zero)
- Command 46 (Trim Loop Current Gain)
- Command 50 (Read Dynamic Variable Assignments)
- Command 79 (Write Device Variable)
- Command 95 (Read Device Communication Statistics)

- Device Specific Commands:
- Command 128 (Write Operation Command)
- Command 131 (Read Software Version)
- Command 132 (Reset to Factory Default)
- Command 133 (Reset Operational Data)
- Command 134 (Reset HART Configuration)
- Command 160 (Read Parameter)
- Command 161 (Write Parameter)
- Command 162 (Read Process Data)
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Komendy i komunikaty tacza HART

Dane wyjsciowe

Sygnaty zwrotne

Komunikaty awaryjne

Warunki uzytkowania
Zastosowanie
Pozycja montazowa

Wysokos$¢ montazu

Temperatura otoczenia
Wilgotnosé powietrza
Stopien ochrony wg EN 60529

Stopien zabrudzenia wg IEC 60664-
1

Odpornos¢ na wibracje zgodnie z
EN 60068-2-6

Kategoria urzadzenia: ,Actuator"
Obstugiwane rodzaje sterowania:
- Wigczony tryb Loop Current:
Analogowy sygnat sterowania 4 — 20 mA dla zadanej wartosci potozenia
- Wylgczony tryb Loop Current:
Cyfrowe komendy HART dla zadanej wartosci potozenia (0 — 100,0 %) lub dyskretnych komend
ruchu w kierunku OTW i ZAMYK
Kategoria urzadzenia: ,,Current Output”:
- Wigczony tryb Loop Current:
Analogowy sygnat wyjsciowy 4 — 20 mA do sygnatu zwrotnego potozenia (potgczenie punkt-punkt)

Cyfrowe komendy HART dla zadanej wartosci potozenia (0 — 100,0 %) lub dyskretnych komend
ruchu w kierunku OTW. i ZAMYK.

- Wylgczony tryb Loop Current: Analogowy sygnat wyjsciowy do sygnatu zwrotnego potozenia o statej
wartosci 4 mA (potaczenie Multidrop)
Cyfrowe komendy HART dla zadanej wartosci potozenia (0 — 100,0 %) lub dyskretnych komend
ruchu w kierunku OTW i ZAMYK

Pozycja krancowa OTW., ZAMYK.

Rzeczywista warto$¢ potozenia

Wartos¢ rzeczywista momentu obrotowego wymaga elektromagnetycznego uktadu odwzorowania drogi
i momentu obrotowego (MWG) w napedzie ustawczym.

Preselektor w potozeniu LOKALNIE/ZDALNIE

Sygnalizacja ruchu (zalezna od kierunku)

Wytacznik momentu obrotowego OTW., ZAMYK.

Whytacznik krancowy OTW., ZAMYK.

Reczne uruchomienie za pomocg kota recznego lub lokalnego panelu sterowania
Analogowe (2) lub cyfrowe (4) wejscia klientow

- Field Device Status

- Device Specific Status

- Extended Device Status Information

- Standardized Status

- Analog Channel Saturated

- Analog Channel Fixed

Zadziatanie zabezpieczenia silnika

Zadziatanie wytgcznika momentu obrotowego przed dojechaniem do pozycji krarncowe;j
Zanik fazy

Zanik wejs¢ klientow

Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz
dowolna

<2 000 m nad poziomem morza
> 2000 m nad poziomem morza na zyczenie

Patrz tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego

Do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur

1P68

Obszar zaciskowy dodatkowo uszczelniony od strony komory wewnetrznej sterownika (double sealed)
Stopien ochrony IP 68 spetnia zgodnie z ustaleniami firmy AUMA nastepujgce wymagania:

- Gtebokosc¢ zalania woda: maks. 8 m stupa wody

- Czas zalania woda: maks. 96 godzin

- Do 10 zatgczen podczas zalania

- Podczas zalania wodg nie jest mozliwa regulacja.

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego.

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknigtym), stopien zabrudzenia 2 (wewnetrznie)

19, 0od 10 do 200 Hz
Odpornos$¢ na wibracje podczas rozruchu lub w razie usterek instalacji. Nie wynika jednak z tego wytrzy-
matos$¢ zmeczeniowa. (Nie dotyczy kombinacji z przektadniami)
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Dane techniczne

ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

Warunki uzytkowania

Ochrona antykorozyjna

Powtoka

Kolor

Akcesoria

Uchwyt scienny

Program parametryzujgcy

Pozostate informacje

Standard: KS  Nadaje sie do stosowania w obszarach o wysokim stezeniu soli, prawie ciagtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.

Opgja: KX Nadaje sie do stosowania w obszarach o ekstremalnie wysokim stezeniu soli, ciggtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.

Dwuwarstwowa powtoka proszkowa
dwuskfadnikowy lakier z mikg zelazowa

Standard:  AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)

Opcja: Dostepne kolory na zyczenie

Do mocowania sterownika napedu ustawczego oddzielnie od napedu ustawczego, z wtyczka.
Przewdd potaczeniowy na zyczenie.

Zalecane dla wysokiej temperatury otoczenia, w przypadku trudnego dostepu lub silnych wibracji podczas
pracy.

Dtugos¢ przewoddw miedzy napedem ustawczym a sterownikiem napedu ustawczego wynosi maks.
100 m. Do przesytania sygnatu zwrotnego potozenia wymagany jest w napedzie ustawczym uktad MWG.

AUMA CDT (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania dla komputeréw PC pracujgcych pod systemem
Windows)
Aplikacja AUMA Assistant (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania na urzadzenia Android)

Ciezar ok. 12 kg (z wtyczka EX i zaciskami Srubowymi)
Dyrektywy Dyrektywa ATEX: (2014/34/UE)

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC): (2014/30/UE)

Dyrektywa niskiego napiecia: (2014/35UE)

Dyrektywa maszynowa: (2006/42/WE)
14.3. Momenty dokrecenia srub
Tabela 42:
Momenty dokrecenia srub
Gwint Moment dokrecenia [Nm]

Klasa wytrzymatosci
A2-70/A4-70 A2-80/A4-80

M6 7.4 10
M8 18 24
M10 36 48
M12 61 82
M16 150 200
M20 294 392
M30 1015 1057
M36 1769 2121
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Lista czesci zamiennych ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nrref. Nazwa Rodzaj Nrref. Nazwa Rodzaj

002.0 Kotnierz tozyskowy Podzespot 549.1 Tuleja czionu napedzanego

003.0 Wat drazony Podzespot 551.1 Wpust pasowany Podzespot

005.0 Wat napedowy Podzespot 553.0 Mechaniczny wskaznik potozenia Podzespot

005.1 Sprzegto do watu silnika 554.0 Gniazdo do wtyczki silnika z wigzka kablo- Podzespét
wa

005.3 Sprzegto reczne 556.0 Potencjometr jako nadajnik potozenia Podzespot

006.0 Slimacznica 556.1 Potencjometr bez sprzegta slizgowego Podzespot

009.0 Przektadnia reczna Podzespot 557.0 Grzatka Podzespot

017.0 Dzwignia wytgcznika momentu Podzespot 558.0 Migacz sygnalizacji pracy z pinami (bez ~ Podzespot
tarczy impulsowej i plytki izolacyjnej)

018.0 Zebatka 559.0-1 Elektromechaniczna jednostka sterujgcaz Podzespét

przetgcznikami, wraz z gtowicami pomiaro-
wymi wytgcznika momentu obrotowego

019.0 Zebatka pierscieniowa 559.0-2 Elektryczna jednostka sterujgca z magne- Podzespét
tycznym nadajnikiem momentu obrotowego
i wytacznika krancowego (MWG)

022.0 Sprzegto Il do wytgcznika momentu obroto- Podzespot 560.0-1 Zestaw przetgcznikow do mechanizmu Podzespot
wego otwierania
023.0 Koto napedzane do jednostki z wytgcznika- Podzespot 560.0-2 Zestaw przetgcznikéw do mechanizmu za- Podzespét
mi krancowymi mykania
024.0 Koto napedowe do jednostki z wytgcznika- Podzespot 560.1 Wytgcznik krancowy/momentu obrotowego Podzespét
mi krarncowymi
025.0 Element zabezpieczajgcy Podzespot 560.2-1 Skrzynka przetgcznikowa dla kierunku
OTW.
058.0 Wigzka kablowa do przewodu ochronnego Podzespot 560.2-2 Skrzynka przetgcznikowa dla kierunku ZA-
MYK.
070.0 Silnik (tylko w przypadku silnikéw V... wraz Podzespot 566.0 Nadajnik potozenia RWG Podzespot

z nr ref. 079.0)
079.0 Przektadnia planetarna od strony silnika Podzespét 566.1 Potencjometr do RWG bez sprzegta posli- Podzespot

(tylko w przypadku silnikéw V... ) zgowego
155.0 Przektadnia konwersyjna Podzespot 566.2 Ptytka nadajnika potozenia do RWG Podzespot
500.0 Pokrywa Podzespot 566.3 Zestaw kabli do RWG Komplet
502.0 Trzpien bez pindow Podzespot 567.1 Sprzegto poslizgowe do potencjometru Podzespot
505.0 Pin do sterownika Podzespot 568.1 Rura ochronna trzpienia (bez kotpaka

ochronnego)
506.0 Pin do silnika Podzespot 568.2 Kotpak ochronny do rury ochronnej trzpie-
nia

511.0 Korek gwintowany Podzespot 568.3 Uszczelka v-ring
514.0 Przytacze grupy A (bez tulei gwintowanej) Podzespot 568.4 Ztagczka gwintowana
514.1 tozysko igietkowe wzdtuzne Podzespot 575.1 Tuleja gwintowana A (bez gwintu)
514.2 Pierscien uszczelniajgcy (simmerring) 583.0 Sprzegto do watu silnika Podzespot

cztonu napedzanego A
516.0 Przytgcze grupy D Podzespot 583.1 Pin do sprzegta silnika
516.1 Wat napedzany D Podzespot 584.0 Sprezyna ustalajgca do sprzegta silnika  Podzespét
535.1 Pierscien osadczy rozprezny 614.0 Nadajnik potozenia EWG Podzespot
539.0 Korek gwintowany Podzespot 627.0 Pokrywa
541.0 Przytgcze przewodu ochronnego Podzespot 628.0 Wtyczka Ex (KT, KM)
542.0 Koto reczne z uchwytem Podzespot S1 Komplet uszczelek, maty Komplet
549.0 Przytgcza grupy B (C/E) z tulejg cztonu  Podzespodt S2 Komplet uszczelek, duzy Komplet

napedzanego
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART Lista czesci zamiennych

15.2. Sterownik napedu ustawczego ACExC 01.2 KT/KM
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Lista czesci zamiennych ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nr ref. Nazwa Rodzaj
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Plytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Ptytka 1/0

008.1 Plytka magistrali Fieldbus

009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Plytka przekaznikowa Podzespot
012.0 Plytka opcji

500.0 Pokrywa Podzespot
502.0 Trzpien bez pinéw

505.0 Pin do sterownika Podzespot
506.0 Pin do silnika Podzespot
508.0 Aparatura tgczeniowa Podzespot
509.1 Ktédka Podzespot
510.0 Komplet bezpiecznikow Komplet
532.0 Przepust kablowy (przytacze napedu)

535.1 Pierscien osadczy sprezynujgcy

628.0 Wtyczka Ex (KT, KM)

S Komplet uszczelek Komplet
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15.3. Sterownik napedu ustawczego ACExC 01.2 KP/KPH
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Lista czesci zamiennych ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nr ref. Nazwa Rodzaj
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Plytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Ptytka 1/0

008.1 Ptytka magistrali fieldbus

009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Plytka przekaznikowa Podzespot
012.0 Plytka opcji

500.0 Pokrywa Podzespot
501.0 Wtyczka Ex z zaciskami srubowymi (KP / KPH) Podzespot
501.1 Sruba zacisku sterujgcego

501.2 Podktadka zacisku sterujacego

501.3 Sruba zacisku mocy

501.4 Podktadka zacisku mocy

502.0 Trzpien bez pinow

505.0 Pin do sterownika Podzespot
506.0 Pin do silnika Podzespot
507.0 Pokrywa przytacza elektrycznego Podzespot
508.0 Aparatura tgczeniowa Podzespot
509.1 Ktodka Podzespot
510.0 Komplet bezpiecznikow Komplet
532.0 Przepust kablowy (przytacze napedu) Podzespot
535.1 Pierscien osadczy sprezynujacy

S Komplet uszczelek Komplet
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ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART Lista czesci zamiennych

15.4. Sterownik napedu ustawczego ACExC 01.2 KES
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Lista czesci zamiennych ACEXC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nr ref. Nazwa Rodzaj
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Plytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Ptytka 1/0

008.1 Ptytka magistrali fieldbus Podzespot
009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Plytka przekaznikowa Podzespot
012.0 Plytka opcji

500.0 Pokrywa Podzespot
502.0 Trzpien bez pindow

505.0 Pin do sterownika

506.0 Pin do silnika Podzespot
508.0 Aparatura tgczeniowa Podzespot
509.1 Ktodka

510.0 Komplet bezpiecznikéw Podzespot
528.0 Rama zaciskowa (bez zaciskow) Podzespot
529.0 Uchwyt zaciskowy

532.0 Przepust kablowy (przytgcze napedu) Podzespot
533.0 Zaciski silnika/sterownika

535.1 Pierscien osadczy sprezynujgcy

573.0 Wtyczka Ex z zaciskami szeregowymi (KES) Podzespot
607.0 Pokrywa

S Komplet uszczelek Komplet
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SAEx 07.2 — SAEx 16.2/SAREx 07.2 — SAREXx 16.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

Skorowidz haset

Skorowidz haset

A

Adres HART

adres slave

Akcesoria (przytgcze elek-
tryczne)

Akcesoria montazowe
Aplikacja Assistant
Aplikacja AUMA Assistant
Atest Ex

AUMA Cloud

B

Bezpieczniki

Bezposrednie wywotanie za
pomocg ID

Blokada czasowa

Bluetooth

Btad

Cc

CDT

Certyfikat kontroli
Certyfikat odbioru / kontroli
Cykl zycia

Czestotliwos¢ sieci

D

Dane techniczne

Dtawiki kablowe
Dobezpieczenie wykonane
przez uzytkownika
Dyrektywy

E
Ekran (wskazniki)
EMC

G
Gtéwne menu
Grzatka silnika

H
Hasto

|
Intrusive

J
Jezyk wyswietlany na ekranie

11,

68
68
43

24
13
13
12

84
49

51

80

12
13
95
11

93
27
26

54
28

48
94

49

51

K

Kierunek obrotow

Klasa materiatu izolacyjnego
Klasa mocy

Klasa mocy urzgdzen steruja-
cych

Kod DataMatrix

Kolor

Koto reczne

Komplet przewodow
Komunikaty

Komunikaty (analogowe)
Komunikaty analogowe
Komunikaty stanu
Konserwacja

Korki gwintowane
Kwalifikacje pracownikow

L

Lampki sygnalizacyjne

LED (lampki sygnalizacyjne)
Liczba obrotéw

Lista czesci zamiennych
Lokalna obstuga napedu
ustawczego

Lokalny panel sterowania

M

Mechaniczny wskaznik poto-
zenia

Mechaniczny wskaznik poto-
zenia (samonastawny)
Menu stanu

Moc znamionowa

Montaz

N

Nadajnik potozenia
Napiecie sieci
Napiecie sterownicze
Nazwa typu
Non-Intrusive

Normy

Normy bezpieczenstwa
Numer seryjny
Numer zamdéwienia
Numer zlecenia

69, 71
11
11
13

13
102
17
43
61
61
61
61
6, 88, 91
27
5

59

59

10, 11
103
46

46

60, 60, 74, 77
74

48
11
17

13

11,11, 26
13

10, 11

8

5

27

10, 11,13
10, 11

13
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ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

Skorowidz haset

(0]

Obstuga

Obstuga lokalna

Obstuga menu

Obstuga napedu, zdalna
Obstuga napedu ustawczego,
lokalna

Obstuga reczna

Ochrona antykorozyjna
Ochrona przecigzeniowa
Ochrona silnika

Ochrona termiczna
Odpornos¢ na wibracje
Oznaczenie, zabezpieczenie
przeciwwybuchowe

P
Pobdr pradu

Podanie nieprawidtowego
hasta

Podawanie hasta
Podtgczanie do zasilania
elektrycznego

Pomoc techniczna
Potencjat komunikatow stanu
Potencjat sygnatéw wejscio-
wych

Potencjat sygnatéw wyjscio-
wych

Potencjat wejs¢ sterujgcych
Powtoka

Poziom dostepu uzytkownika
Pozycja montazowa

Praca elektryczna

Praca przerywana

Praca urzgdzenia

Prad na wejsciu

Prad znamionowy
Przechowywanie
Przejsciowki

Przekazniki sygnalizacyjne
Przekfadnia konwersyjna
Przewody

Przewody przytgczeniowe
Przewdd tgczacy

Przytgcza elektryczne
Przytagcza grupy

Przytgcza grupy B
Przytgcze armatury
Przytacze grupy A
Przytgcze uziemienia

R

Rama mocujgca

Rodzaj pracy

Rodzaj pragdu

Rodzaj smaru

Rok produkcji

Rozruch prébny

Rura ochronna trzpienia

114

45
46
47
47
46

45

16, 95, 102
45

11,93, 94
11

101

12

26
51

50
26

88
27
27

27

27
102
49
101
46
47
5
13
11
16
27
61
77
27
27
43
28
18
22
18, 94
18
42

44
93,93, 93
11, 26

10

13,13

69

24

S

Samozatrzymanie
Schemat potgczen
Schemat potgczen napedu
ustawczego

Schemat potgczen sterownika
napedu ustawczego
Seria

Serwis

Sieci zasilania
Smarowanie
Sterowanie

Stopien ochrony
Stopien zabrudzenia
Sygnat wejsciowy
Sygnaty wyjsciowe

S

Srodki ochronne

T

Tabliczka kontrolna
Tabliczka znamionowa
Tarcza wskaznikowa
Temperatura otoczenia
Transport

Tryb pracy

Trzpieh

Trzpieh armatury
Tuleja gwintowana
Typ

Typ silnika

Typy sieci

U

Uchwyt $cienny
Uktad grzewczy
Uruchamianie
Uruchamianie (wskazniki na
ekranie)
Ustawianie lokalne
Usuwanie
Usuwanie usterek
Utrzymanie ruchu
Utylizacja

47
13, 26, 26
11,13

11

12

88

26

91

11,13

10, 11, 11, 95, 101
101

13

61

5,27

12

10

60, 74, 77
10, 11, 94, 101
14

11

71

24

21

12

11

26

43
27

5
53

47
92
80
88
92
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ACExC 01.2 Non-Intrusive HART

Skorowidz haset

w

Wat drgzony

Wielkos¢ kotnierza
Wilgotnos$¢ powietrza
Wskazowki bezpieczenstwa
Wskazowki bezpieczen-
stwa/ostrzezenia
Wskazywanie pozycji posred-
nich za pomocg diod LED
Wskaznik

Wskaznika potozenia
Wskaznik awarii na ekranie
Wskaznik btedéw na ekranie
Wskazniki

Wskazniki komend ruchu na
ekranie

Wskazniki na ekranie
Wskazniki ostrzegawcze na
ekranie

Wskaznik kontroli funkcji na
ekranie

Wskaznik momentu obrotowe-
go na ekranie

Wskaznik na ekranie Brak
gotowosci ZDAL

Wskaznik na ekranie Poza
specyfikacjg

Wskaznik na ekranie Wyma-
gana konserwacja

Wskaznik potozenia
Wskaznik pozyciji

Wskaznik pozycji armatury na
ekranie

Wskaznik pozycjonera na
ekranie

Wskaznik ruchu

Wskaznik usterki na ekranie
Wskaznik wartosci rzeczywi-
stej na ekranie

Wskaznik wartosci zadanej
na ekranie

Wspotczynnik mocy

Wyjscia cyfrowe

Whytacznik momentu obrotowe-
go

Wylgcznik réznicowoprgdowy
(F1)

Wysokosé montazu

71
12,12
94

59
60
60, 74
58
57
53
55

54
57

58
55
57
57
58
60
77
54
56
60, 60
54
55
56
11
61
64
27

101

V4

Zabezpieczenie przeciwwybu-
chowe

Zabezpieczenie przeciwwybu-
chowe, oznaczenie
Zabezpieczenie przeciwzwar-
ciowe

Zakres czestotliwosci
Zakres momentu obrotowego
Zakres napiecia

Zakres zastosowania
Zasilanie napieciowe elektro-
niki

Zaslepki

Zdalna obstuga napedu
Zmiana hasta

12
12
26

26
10
26
6,6
26

27

47
50
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