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ELEKTRISKE AKTUATORER

til automatisering af industriventiler
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OM DENNE BROCHURE

Denne brochure beskriver funktionen af og anvendelsesmulighederne for elektriske
aktuatorer, aktuatorstyringer og gear. Dokumentet indeholder en introduktion

til temaet, et overblik over produkterne og omfattende forklaringer af elektriske
AUMA-aktuatorers konstruktion og funktionsmade.

Pa de sidste sider findes et kapitel med en lang raekke tekniske data, som kan hjzelpe
med at traeffe et hurtigt udvalg af produkter. For et mere detaljeret udvalg af enheder
kraeves der yderligere oplysninger, der findes pa separate datablade. AUMAs medarbej-
dere kan naturligvis ogsa hjaelpe med at traeffe det rigtige valg.

Nzermere oplysninger om AUMAs produkter findes pa internettet pa www.auma.com.
Her findes alle dokumenter, inkl. maltegninger, stramskemaer, tekniske og elektriske
data samt inspektionscertifikater pa de leverede aktuatorer i digital form.
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AUMA - SPECIALIST INDEN FOR ELEKTRISKE AKTUATORER

Armaturen- Und MaschinenAntriebe ("ventil- og maskinaktuatorer") Modulopbygget koncept
- AUMA - er en ferende producent af aktuatorer til automatisering ~ AUMA har et gennemgdende modulopbygget produktkoncept. Ud

af industriventiler. Lige siden grundlaeggelsen af virksomheden fra en lang raekke moduler kan der skraeddersys en kundespecifik

i 1964 har AUMA koncentreret sig om udvikling, produktion, salg aktuator til enhver anvendelse. Klare interfaces mellem de enkelte

og service af elektriske aktuatorer. komponenter gor det muligt at udnytte de mange varianter - altid
med hgje krav til kvaliteten af produkterne og AUMA-aktuatorernes

Maerket AUMA star for mange ars erfaring. AUMA er specialist brugervenlighed.

inden for elektriske aktuatorer til energi-, vand-, olie- og gasbran-

chen samt industrien og er anerkendt verden over. Innovation er vores daglige arbejde

Som specialist inden for elektriske aktuatorer saetter AUMA
Som uafhaengig partner af den internationale ventilbranche leverer ~ branchens standarder for innovation og baeredygtighed. Vores egen
AUMA kundespecifikke produkter til elektrisk automatisering af alle  produktion med en stor produktionsdybde ger det muligt for os at
former for industriventiler. gennemfgre innovationer pa bade produkt- og modulniveau inden
for rammerne af en kontinuerlig forbedringsproces. Det gaelder
ogsa for alt, der vedrgrer enhedernes funktion - mekanik, elektro-
mekanik, elektronik og software.
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Succesen kan ses pa vaeksten - i hele verden Samarbejdet med AUMA:

Siden grundlaeggelsen i 1964 har AUMA udviklet sig til en virksom- > muligger ventilautomatisering i henhold til specifikationerne
hed med 2 300 medarbejdere pa verdensplan. AUMA har et globalt > giver sikkerhed ved projektering og afvikling af anlaegsbyggeri
salgs- og servicenetvaerk med over 70 salgsselskaber og afdelinger. > garanterer driftsherren en global service pa stedet med

Vores kunder opfatter AUMAs medarbejdere som kompetente inden idrifttagning, understattelse og undervisning i brug af

for rddgivning omkring produkterne og effektive mht. service. produkterne.



ANVENDELSESOMRADER

VAND

Rensningsanlaeg
Vandvaerker
Drikkevandsdistribution
Bortledning af spildevand
Havvandsafsaltning
Vandbygning i stal

V V.V V V V

Udvinding og distribution af drikkevand samt bortledning af
spildevand og rensning danner grundlag for udvikling af infrastruk-
tur. Forsyningssikkerheden er afggrende for den moderne vandsek-
tor. Det gaelder om at automatisere rarledninger med forskellige
lzengder og diametre med en lang raekke forskellige ventiler. AUMA
aktuatorer anvendes ogsa ved vandbygning i stal til drift af deemnin-
ger og sluser. | vandsektoren udmaerker AUMA sig ved en bred vifte
af produkter med 90°- aktuatorer og lineaere aktuatorer med hgj
korrosionsbeskyttelse, der giver lang holdbarhed med meget lidt
vedligeholdelse.

ENERGI

> Fossile kraftvaerker (kul, gas, olie)
> Atomkraftvaerker

> Kraftvarmevaerker

> Fjernvarme

> Vandkraftvaerker

> Geotermiske kraftvaerker

> Solartermiske kraftvaerker

> Biogas-kraftvaerker

Kraftvaerker bestdr af anlaegsdele som vand- og dampkredslab, dele
tilrensning af reggas, keletdrne, kedelanlaeg og turbiner. Proces-
serne i disse anlaegsdele visualiseres i kontrolrummet og styres via
styreteknikken. Elektriske aktuatorer pa ventiler regulerer gennem-
stremningen af vand og damp gennem rarsystemerne. AUMA-aktu-
atorer udger en graenseflade til alle automatiserede ventiler tilpasset
styreteknikken i kraftvaerker. Ved anvendelsen i kraftvaerker
udmaerker AUMA-aktuatorer sig ved deres hgje modstandsdygtig-
hed over for spaending, vibrationer og temperaturer og kan tilpasses
enhver situation.



OLIE OG GAS

Tanklagre
Boreplatforme
Pipelines
Raffinaderier
Pumpestationer
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Olie og gas er vigtige energikilder for industrien. De udvindes,
forarbejdes og distribueres ved anvendelse af topmoderne teknolo-
gier og metoder. P& grund af det hgje farepotentiale for mennesker
og miljget gaelder der strenge forskrifter for olie- og gasindustrien.
AUMA er globalt anerkendt i branchen og har de tilsvarende
leveringsgodkendelser og certificeringer vedragrende eksplosionsbe-
skyttelse. Takket vaere deres hgje Sll-klassificering og anvendelighed
under ekstreme klimatiske forhold opfylder AUMA-aktuatorer
kravene inden for olie- og gasindustrien.
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INDUSTRI

Klima- og ventilationsteknik
Fadevareindustri
Kemisk/farmaceutisk industri
Skibs-, u-badsbyggeri
Stalvaerker

Papirindustri

Cementindustri
Bjergvaerksdrift
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Der findes rgrledninger og ventiler i procestekniske anlaeg af enhver
art. Og der finder man ogsa AUMA-aktuatorer. Takket vaere det
modulopbyggede produktkoncept kan AUMA levere skraeddersyede
lgsninger til en lang raekke anlaegsspecifikke forhold.



HVAD ER EN ELEKTRISK AKTUATOR?

I procestekniske anlaeg transporteres
vaesker, gasser, dampe og granulater
gennem rorledninger. Ved hjaelp af
industriventiler abnes og lukkes disse
transportveje eller gennemstreamnings-
mangden reguleres. Med AUMA-
aktuatorer fjernstyres ventilerne fra
kontrolrummet.

Automatisering af industriventiler
Moderne industrielle anvendelser er baseret pd en hgj grad af ventilautomatisering. Det er
en forudsaetning for at kunne beherske de meget komplekse processer.

Ventilen positionerer aktuatoren i henhold til kgrselskommandoerne fra styreteknikken.
Ved opndelse af slut- eller mellempositioner deaktiveres aktuatoren og sender et signal
herom til styreteknikken.

Elektriske aktuatorer

Elektriske aktuatorer indeholder en kombination af elektromotor-/gearkombination, der er
seerligt udviklet og tilpasset til ventilautomatisering, og sarger for det rigtige moment til at
aktivere en skydeventil, et spjaeld, en hane eller en ventil. Ventilen kan ogsa aktiveres
manuelt ved hjaelp af et handhjul, der findes til bestemte serier. Aktuatoren registrerer
ventilens vandrings- og momentdata. En styring analyserer sa disse data og til- og frakob-
ling af aktuatorens motor. Styringen er normal integreret i aktuatoren og indeholder
foruden det elektriske interface til styreteknikken ogsa en lokal betjeningsenhed.

I 2009 blev kravene til elektriske aktuatorer fastlagt i den internationale standard
EN 15714-2.



Krav om alsidighed

Der er behov for procestekniske anlaeg med rgrledningssystemer og
ventilautomatisering over hele verden. Foruden anlaegs- og ventilty-
pen er de klimatiske anvendelsesbetingelser ogsa med til at
bestemme kravene til elektriske aktuatorer. AUMA-aktuatorer
opfylder deres opgaver pdlideligt og sikkert selv i de mest ekstreme
miljger.

Gennem produktcertificeringer bekraefter internationale kontrolor-
ganer kvaliteten af AUMA-aktuatorer, som projekteres, produceres
0g testes i henhold til kundens specifikationer.

Som uafhaengig producent har AUMA mange ars erfaring i samar-
bejde med ventilindustrien, anlaegsindustrien og driftsherrerne af
procestekniske anlaeg i energi- og vandbranchen samt olie- og
gasindustrien.

Krav om palidelighed

Procestekniske anlaeg kan kun arbejde gkonomisk og frem for alt
sikkert, hvis de enkelte komponenter udferer deres arbejde pélide-
ligt gennem hele den tilstraebte levetid. Mange anlaeg projekteres
med en driftstid pa flere artier. Det gar elektriske aktuatorer ogsa.
AUMA er i stand til at levere reservedele i lange perioder, ogsa for
modeller, der ikke laengere er aktuelle.




MULTITURN-AKTUATORER SA OG 90°-AKTUATORER 5SQ

Et saerligt kendetegn ved de forskellige ventiltyper er maden,
de aktiveres pa.

Skydeventiler er et typisk eksempel pa en drejeventil. De kreever et
bestemt antal omdrejninger pa ventilindgangen for at a&ndre
ventilvandringen fra LUKKET til ABEN eller omvendt.

Ved hjzelp af et spjeeld eller en hane udferes der en drejebevaegelse
pa normalt 90° ved en gennemkersel af hele vandringen. Ventiler
justeres normalt ved en lineaer bevaegelse. Desuden findes der
ventiler, som drives ved hjzelp af en lgftestang. I sd tilfaelde er der
tale om en Igftebevaegelse.

Der findes specielle aktuatortyper til enhver form for bevaegelse.

Multiturn-aktuatorerne i SA-serien og 90°-aktuatorerne i SQ-serien
er kernen i AUMAGs vifte af produkter.
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AUMA-aktuatorer
Alle AUMA-aktuatorer har en ensartet funktionsmade.

En elektromotor driver et gear. Momentet pa gearudgangen
overfares til ventilen via et standardiseret mekanisk interface. En sty-
reenhed i aktuatoren registrerer den tilbagelagte vandring og
overvager det overfarte moment. Opndelsen af en ventilslutposition
eller en fastlagt momentgraensevaerdi signaliseres fra styreenheden
til motorstyringen. Motorstyringen, som normalt er integreret

i aktuatoren, deaktiverer sa aktuatoren. Motorstyringen indeholder
et elektrisk interface, der er tilpasset styreteknikken, udveksling af
karselskommandoer og tilbagemeldinger mellem motorstyringen og
styreteknikken.

Multiturn-aktuatorer SA og 90°-aktuatorer SQ
Begge serier er opbygget efter samme konstruktionsprincip.
Idrifttagning og betjening er stort set identisk.



Multiturn-aktuatorer SA

| henhold til EN ISO 5210 er der tale om en multiturn-aktuator, nar
aktuatoren kan optage de reaktionskraefter, der opstar i ventilen, og
der kraeves mere end en komplet omdrejning for aktuator-vandrin-
gen hhv. ventilvandringen. | de fleste anvendelser kraeves der
vaesentligt flere omdrejninger til multiturn-aktuatorer og derfor har
skydeventiler ofte stigende spindler. Derfor er udgangsakslen pa
multiturn-aktuatorer SA udfart som hulaksel, som spindlen fares
gennem i sadanne tilfaelde.

90°-aktuatorer SQ

I henhold til EN ISO 5211 er der tale om en 90°-aktuatorer, hvis der
til den komplette aktivering kraeves mindre end en komplet omdrej-
ning pa ventilindgangen.

Drejeventiler - spjaeld eller haner - er ofte udfert som multiturn-
udgaver. For alligevel at kunne kare praecist til slutpositionerne ved
manuel drift, indeholder 90°-aktuatorerne SQ interne endestop.

Multiturn-aktuatorer SA med pamonteret gear.
Anvendelsesmulighederne for multiturn-aktuatorerne SA kan
udvides ved montering af AUMA-gear.

> | kombination med en linezer enhed LE opstdr der en linezer
aktuator.

> | kombination med et lgftegear GF opstar der en lafteaktuator.

> | kombination med et 90°-gear GS opstar der en 90°-aktuator,
frem for alt til starre momentbehov.

> | kombination med et multiturn-gear GST eller GK opstar der en
multiturn-aktuator med et hgjere aktuatormoment. Dermed kan
der ogsa realiseres lgsninger til specielle ventiltyper eller
monteringssituationer.



AUTOMATISERINGSLOSNINGER TIL ENHVER VENTILTYPE
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AKTUATORSTYRING AC 01.2

> Mikroprocessorbaseret med udvidet funktionalitet
Feltbuskommunikation

Display

Diagnose

osV.
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AKTUATORSTYRING AM 01.1
> Enkel styring med grundlzeggende
funktionalitet




MULTITURN-AKTUATORER SA 07.2 — SA 16.2 OG SA 25.1 — SA 48.1

> Momenter: 10 Nm — 32 000 Nm

> Automatisering af skydeventiler og ventiler

KOMBINATIONER MED MULTITURN-GEAR GK

> Momenter: op til 16 000 Nm

> Automatisering af skydeventiler med dobbelt spindel
> Lesninger til specielle monteringssituationer

KOMBINATIONER MED MULTITURN-GEAR GST
> Momenter: op til 16 000 Nm

> Automatisering af skydere

> Lesninger til specielle monteringssituationer

KOMBINATIONER MED MULTITURN-GEAR GHT
> Momenter: op til 120 000 Nm
> Automatisering af skydere med stort momentbehov

KOMBINATIONER MED LINE4ARE ENHEDER LE
> Reaktionskraft: 4 kN — 217 kN
> Automatisering af ventiler

KOMBINATIONER MED 90°-GEAR GS
> Momenter: op til 675 000 Nm
> Automatisering af spjeeld og haner

KOMBINATIONER MED LGFTEGEAR GF
> Momenter: op til 45 000 Nm
> Automatisering af spjeeld med lgftestang

90°-AKTUATORER SQ 05.2 - SQ 14.2

> Momenter: 50 Nm — 2 400 Nm

> Automatisering af spjeeld og haner

90°-AKTUATORER 5Q 05.2 - SQ 14.2 MED FOD OG HANDTAG

> Momenter: 50 Nm — 2 400 Nm
> Automatisering af spjeeld med lgftestang
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AUMA-produkter bruges i hele verden og KAPSLINGSKLASSE

arbejder palideligt over en lang arraekke

og under alle betingelser. AUMA-aktuatorer SA og SQ leveres med den ggede kapslingsklasse IP 68 iht. DS/EN 60529.
IP 68 betyder beskyttelse mod oversvgmmelse op til 8 m vandsgjle for en varighed af maks.
96 timer. Under oversvgmmelsen er op til 10 betjeninger tilladt.

AUMA-gear kombineres normalt med multiturn-aktuatorer. Gearene f3s ligeledes som IP68.
Forskellige geartyper har forskellige anvendelser, f.eks. montering i jorden for 90°-gear eller
yderligere hgjde mod oversvgmmelse. Kontakt venligst AUMA for det naermere produktud-
valg til specielle krav.

ANVENDELSESBETINGELSER




OMGIVELSESTEMPERATURER

AUMA-aktuatorer fungerer palideligt, ogsa under varme og kolde
forhold. Til forskellige omgivelsesbetingelser findes der tilpassede
temperaturudfarelser.

Temperaturomrade
Driftstype Typer Standard Ekstraudstyr

Styredrift, positionerings- SA eller SQ —40°C ... +80 °C -60°C ... +60 °C
drift 0°C...+120°C
(klasse A 0og B) SA eller SQ med AM-styring -40 °C ... +70 °C -60 °C ... +60 °C
SA eller SQ med AC-styring =25°C...+70°C =60 °C ... +60 °C

Reguleringsdrift SAR eller SQR =40 °C ... +60 °C =40 °C ... +80 °C
(klasse C) -60 °C ... +60 °C
SAR eller SQR med AM-styring =40°C ... +60 °C =40°C ... +70 °C

=60 °C ... +60 °C

SAR eller SQR med AC-styring =-25°C ... +60 °C =25°C... +70 °C

=60 °C ... +60 °C

Yderligere temperaturomrader fas pa anmodning




KORROSIONSBESKYTTELSE

Den effektive AUMA-korrosionsbeskyttelse er medvirkende til at Farve
opna produkternes lange levetid. Korrosionsbeskyttelsessystemet Standardfarven er salvgrd (som RAL 7037). Der fas ogsa andre
i AUMA-aktuatorer bygger pé& en kemisk forbehandling og en farvetoner.

tolags-pulverlakering af de enkelte komponenter. Til de forskellige
anvendelsesbetingelser findes der trindelte AUMA-korrosionsbeskyt-
telsesklasser i overensstemmelse med korrosivitetskategorierne iht.
EN 1S012944-2.

Aktuatorer SA og SQ samt
AM- og AC-styring

Korrosivitetskategorier iht. EN 1S012944-2 Korrosions-
Inddeling af omgivelsesbetingelser beskyttelsesklasse |Samlet lagtykkelse
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C1 (uden betydning): Opvarmede lokaler med neutral atmosfaere 140 pm
C2 (lav): Uopvarmede bygninger og landomrader med lavt forureningsniveau
C3 (moderat): Produktionslokaler med luftfugtighed og moderat belastning fra skadelige stoffer
Bymaessige og industrielle omrader med moderat forurening fra svovldioxid
C4 (kraftig): Kemiske anleeg og omrader med moderat saltbelastning
C5-1 (meget kraftig, Omrader med stort set konstant kondensation og kraftig forurening
industri):
C5-M (meget kraftig, hav): Omrader med hgj saltbelastning, stort set konstant kondensation og kraftig
forurening
Korrosivitetskategorier til krav, som er mere vidtgaende end EN 15012944-2 _—
Ekstrem (keletarn): Omrader med ekstremt hgj saltbelastning, konstant kondensation og kraftig KX 200 pm

forurening KX-G (aluminiumsfri)

AUMA-korrosionsbeskyttelsessystemet er certificeret af TUV Rheinland

ANVENDELSESBETINGELSER

PULVERLAKERINGENS LAGOPBYGNING

Kabinet

Konversionslag
Funktionel belaegning til forbedring af
lakkens haeftelse pa kabinettet.

Farste pulverlag

Pulverlag pa epoxyharpiksbasis sarger for
en hgj grad af haeftelse mellem kabinettets
overflade og daeklaget.

Andet pulverlag

Pulverlag pa polyurethanbasis sgrger for
kemikalie-, vejr- og UV-bestandighed. Takket
veere det indbraendte pulvers hgje tveerbin-
dingsgrad opnas der en meget hgj mod-
standsdygtighed. Farvetonen er AUMA-
sglvgrd, der ligner RAL 7037.




EKSPLOSIONSBESKYTTELSE

Eksplosionsbeskyttede enheder er konstrueret saledes, at de ikke Der findes yderligere klassificeringer, f.eks. til USA (FM) eller Rusland
kan blive til antaendelseskilder for potentielle eksplosive atmosfaerer.  (ROSTECHNADSOR/EAC) i brochuren ,Elektriske aktuatorer til
De frembringer ikke gnister og far ikke hgje overfladetemperaturer.  automatisering af ventiler i olie- og gasindustrien”.

Eksplosionsbeskyttelsesklassificering for Europa og i henhold til den internationale IEC-standard (udvalg)

Omgivelsestemperatur-
omrade

Aktuatorer mm Eksplosionsbeskyttelse

Europa - ATEX

Multiturn-aktuatorer SAEx/SAREx 07.2 - 16.2 -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 112 G Exd IIC T4/T3
Multiturn-aktuatorer SAEx/SAREx 07.2 - 16.2 -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 11 2 G Exd IIC T4/T3
med AMEXC eller ACExC

Multiturn-aktuatorer SAEX/SAREx 25.1 = 40.1 -50 °C +60 °C 12 GExedIBT4

90°-aktuatorer SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 11 2 G Exd IIC T4/T3
90°-aktuatorer SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 med AMEXC eller ACExC -60 °C +60 °C 112 GExdellCT4/T3; 112 G Exd IIC T4/T3

International/Australien - IECEx

Multiturn-aktuatorer SAEx/SAREx 07.2 — 16.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Ex d IIC T4/T3 Gb
Multiturn-aktuatorer SAEx/SAREx 07.2 - 16.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Ex d IIC T4/T3 Gb

med AMEXC eller ACExC

Multiturn-aktuatorer SAEX/SAREx 25.1 = 40.1 =20 °C +60 °C Ex ed IIB T4 Gb

90°-aktuatorer SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Il 2 G Ex d IIC T4/T3 Gb
90°-aktuatorer SQEx/SQREx 05.2 — 14.2 med AMEXC eller ACExC -60 °C +60 °C Ex de IIC T4/T3 Gb; Il 2 G Ex d IC T4/T3 Gb

17




DRIFTSTYPER — STYRE-, POSITIONERINGS- OG REGULERINGSDRIFT

Ventiler aktiveres forskelligt alt efter anvendelsen og typen. Aktuatorer til styre- og positioneringsdrift (klasse A og B)
Aktuatorstandarden DS/EN 15714-2 skelner mellem tre anvendelser:  AUMA-aktuatorer til styre- og positioneringsdrift kendes pa
typebetegnelserne SA og SQ:
> Klasse A: ABEN-LUKKET eller styredrift.
Aktuatoren skal over hele aktuatorvandringen bringe ventilen fra > SA 07.2 = SA 16.2
den fuldt abne til den fuldt lukkede position og omvendt. > SA25.1-SA 481
> Klasse B: Trinvis indstilling, positionering og positioneringsdrift. > 5Q05.2-5Q 14.2
Aktuatoren skal lejlighedsvis bringe ventilen i en vilkarlig stilling
(fuldt aben position, mellemposition og fuldt lukket position). Aktuatorer til reguleringsdrift (klasse C)
> Klasse C: Modulering eller reguleringsdrift AUMA-aktuatorer til requleringsdrift kendes pa typebetegnelserne
Aktuatoren skal regelmaessigt bringe ventilen i en vilkarlig stilling ~ SAR og SQR:
mellem fuldt dben position og fuldt lukket position.
> SAR 07.2 - SAR 16.2
Koblingshyppighed og motordriftstype > SAR 25.1 = SAR 30.1
De mekaniske belastninger af en aktuator ved requleringsfunktion er > SQR 05.2 - SQR 14.2
forskellige fra dem i styrefunktionen. Derfor findes der specielle
aktuatortyper til hver enkelt driftstype.

Det karakteristiske ved sondringen er aktuatorernes driftstyper iht.
IEC 60034-1 og DS/EN 15714-2 (se ogsa side 70). Ved regule-
ringsdrift angives der desuden en tilladt koblingshyppighed.

AKTUATORERS GRUNDLAGGENDE FUNKTIONER

ABN - LUK-aktivering

Dette er den mest typiske form for aktive-
ring. | drift er aktiveringskommandoerne
"ABN" og "LUK" samt tilbagemeldingerne
"Slutposition ABEN" og "Slutposition
LUKKET" normalt tilstraekkelige.

- -
’; " ’; " Den automatiske frakobling foregar van-
é}j ‘l“ll <)] ‘l“ll drings- eller momentafhaengig.
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FRAKOBLING | SLUTPOSITIONERNE

En aktuator frakobles, nar en slutposition er ndet. Der kan veelges
mellem to forskellige mekanismer, som finder anvendelse afhaengigt
af ventiltypen.

> Vandringsafhaengig frakobling
Sa snart det indstillede frakoblingspunkt er ndet i en slutposition,
slar styringen aktuatoren fra.
> Momentafhangig frakobling
S& snart det indstillede moment er opbygget
i ventilslutpositionen, slar styringen aktuatoren fra.

Ved aktuatorer uden integreret styring skal frakoblingstypen
programmeres i den eksterne styring. Ved aktuatorer med integreret
AM- eller AC-styring indstilles frakoblingstypen pa den integrerede
styring. Den kan vaere forskellig for begge slutpositioner.

BESKYTTELSESFUNKTIONER

Overbelastningsbeskyttelse af ventil

Hvis der under kersel optraeder et forhgjet moment, f.eks. pd grund
af en fastklemt genstand i ventilen, slds aktuatoren fra via styringen
for at beskytte ventilen.

Termisk beskyttelse af motoren

AUMA-aktuatorer er udstyret med termoafbrydere eller koldledere
i motorviklingen. De reagerer, sa snart temperaturen i motoren
overstiger 140 °C. De er integreret i styringen og beskytter de
motorens viklinger optimalt mod overophedning.

Termokontakter og koldledere yder bedre beskyttelse end
overstrgmsrelaeer, idet opvarmningen males direkte
i motorviklingen.

Stillingsregulator

Fra det overordnede styreniveau modtager
styringen en nominel positionsvaerdi f.eks.

i form af et 0/4 — 20 mA-signal. Den
integrerede stillingsregulator sammenligner
dette signal med den aktuelle ventilposition
og aktiverer aktuatorens motor i henhold til
afvigelsen, indtil den nominelle og den
faktiske vaerdi stemmer overens. Ventilposi-
tionen overferes til styreteknikken.

(1©




Aktuatorer Systemkomponenter
> | -
(@ sANORM HE  Tilslutningsklemmer

“ Sikring
n[mﬁ- Styring

BN Koblingsenhed

u)
Mo, SA - AC

|l SA - AM

Lokalt kontrolsted

Ledninger

—— Strgmforsyning
L1, L2, L3, PE
—— Parallel ledningfering

Signalkontakt, signalindgange og signaludgange

—— Seriel ledningfering
BUS
—+— Antal ledningstrade

Omkostninger til styringskoncept

Omkostninger til projektering
Omkostninger til installation

Omkostninger til idrifttagning

Omkostninger til dokumentation

STYRINGSKONCEPTER

AUMA-aktuatorer kan integreres i ethvert automatiseringssy-
stem. Aktuatorer med integreret styring sparer tid og omkost-
ninger til projektering, installation og dokumentation af en
ekstern styring. En yderligere fordel ved den integrerede
styring er den enkle idrifttagning.
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Ekstern styring

| dette styringskoncept bliver alle aktuatorsignaler som f.eks.
vandringskontaktsignaler, momentkontaktsignaler, motorvaern og
evt. ventilposition overfart til en ekstern styring og behandlet der.
Ved projekteringen af styringen skal man vaere opmaerksom pa, at
der er taget hensyn til de ngdvendige beskyttelsesmekanismer og at
frakoblingsforsinkelsen ikke bliver for stor.

| styreskabet installeres koblingskomponenter til motorstyring og
forbindes med motoren.

Hvis der kraeves et lokalt kontrolsted, skal det installeres i naerheden
af aktuatoren og integreres i den eksterne styring.
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Integreret styring

Sa snart der er etableret stramforsyning, kan aktuatorer betjenes
elektrisk med den integrerede styring via betjeningselementerne pa
det lokale kontrolsted. Styringen er tilpasset optimalt til aktuatoren.

Aktuatoren kan indstilles komplet pa stedet, uden at der kraeves en
forbindelse til styresystemet. Mellem styresystem og aktuator
udveksles der kun kerselskommandoer og tilbagemeldinger.

Motorkoblingsprocesserne gennemfares uden forsinkelse i enheden.

AUMA-aktuatorer kan leveres med integreret AM- eller AG-styring.

i
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Feltbus

Ved anvendelse af et feltbussystem forbindes alle aktuatorer med
styreteknikken via en fzelles dobbeltledning. Gennem denne ledning
udveksles alle kerselskommandoer og tilbagemeldinger mellem
aktuatorer og styreteknikken.

Ved at spare ind- og udlaesningsmoduler ved feltbus-ledningsfarin-
gen reduceres pladsbehovet i kontaktskabet. Anvendelsen af
dobbeltledninger forenkler idrifttagningen og sparer pa omkostnin-
gerne serligt ved starre ledningslaengder.

En yderligere fordel ved feltbusteknikken er, at der kan overfares
yderligere oplysninger til forebyggende vedligeholdelse og diagnose
til kontrolrummet. Dermed danner feltbusteknologien grundlag for
integrering af feltenheder i Asset Management-systemer, som er
med til at sikre anlaeggets tilgaengelighed.

AUMA-aktuatorer med integreret aktuatorstyring AC kan leveres

med interfaces til de gaengse feltbussystemer inden for proces-
automatisering.
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INTEGRATION | STYRESYSTEMET - AKTUATORSTYRINGERNE AM OG AC

De integrerede styringer analyserer aktuatorsignalerne og
karselskommandoerne og til- og frakobler motoren uden
forsinkelse ved hjaelp af de monterede vendekontaktorer eller
tyristorer.

Styringerne stiller de analyserede aktuatorsignaler til radighed som
tilbagemeldinger for det overordnede niveau.

Med det integrerede lokale kontrolsted kan aktuatoren betjenes pa
stedet.

AM- og AGstyringerne kan kombineres med aktuatorserierne SA og
SQ. Det medfgrer et meget ensartet billede set ud fra styreteknik-

ken.

En oversigt over styringernes funktioner findes pa side 74.
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AM 01.1 0G AM 02.1 (AUMA MATIC)

Hvis der anvendes parallel signaloverfgrsel og antallet af tilbagemel-
dinger til styreteknikken ikke er for stort, sa er AM'en med dens
simple opbygning den helt rigtige styring.

Ved idrifttagningen fastleegges nogle fa parametre som f.eks.
frakoblingstypen i slutpositionerne ved hjaelp af skydekontakter.

Aktiveringen sker via kommandoerne ABN, STOP, LUK. Som
tilbagemeldinger overfares opnaelsen af en slutposition og en
sumalarm til styresystemet. Disse meddelelser vises 0gsa ved hjaelp
af lysindikatorerne pa det lokale kontrolsted. Som ekstramulighed
kan ventilpositionen overfares til styresystemet som 4 — 20 mA
signal.
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AC 01.2 (AUMATIC)

Kraever anvendelsen selvtilpassende reguleringsfunktioner, @nskes
der registrering af driftsdata, skal interfacet kunne konfigureres eller
ventil og aktuator vaere integreret i et Plant Asset Management-
system ved hjzelp af intelligent diagnose, sa er AC'en den helt
rigtige integrerede styring.

AC'en rader over et frit konfigurerbart parallelt interface og/eller
interfaces til de feltbussystemer, der er gaengse inden for proces-
automatisering.

Diagnosefunktionerne omfatter en tidsstemplet protokol over opsta-
ede haendelser, optagelse af momentkarakteristikker, kontinuerlig
registrering af temperaturer og vibrationer i aktuatoren eller tzelling
af antal starter samt motorens funktionstid.

Ud over grundfunktionerne tilbyder AC'en en raekke muligheder for
at opfylde specielle krav. F.eks. start-bypass for at lasne ventiler fra
deres tilspaendte saede eller funktioner til aktueringstidsforlaengelse
for at undga tryksted i ledningen.

De vigtigste punkter i udviklingen af AC 01.2 er betjeningsvenlighed
og enkel integration af aktuatorerne i styresystemet. Via det store
grafiske display kan styringen tilpasses til kravene ved hjzlp af
menuer, alternativt med AUMA CDT (se side 28) via en tradlgs
Bluetooth-forbindelse. Ved feltbustilknytning kan parametreringen
0gsa ske fra kontrolrummet.
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KLAR OG TYDELIG OVERSIGT OVER BETJENINGEN

Moderne aktuatorer kan tilpasses en anvendelses sarlige krav
ved hjzlp af en lang raekke parametre. Overvagnings- og
diagnosefunktioner genererer meddelelser og samler driftspa-
rametre.

Ved AC'en foregar adgangen til de omfangsrige data via et klart
opdelt intuitivt brugerinterface.

Alle indstillinger pa enheden kan foretages uden ekstra parametre-
ringsudstyr.

Displayvisningerne er brugervenlige i klart sprog og til radighed pa
mange sprog.
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Passwordbeskyttelse

En vigtig sikkerhedsfunktion er AG-styringens passwordbeskyttelse.
Dermed forhindres det, at ikke-autoriserede personer aendrer
indstillingerne.

Display
Det grafiske display egner sig til visning af tekst og grafiske elemen-
ter, herunder ogsa karakteristikker.

Lysindikatorer

Visningen af tilstandsmeddelelser ved hjzelp af lysindikatorer er
programmerbar. Takket vaere lysdioderne kan meddelelserne ogsd
afleses pa lang afstand.

Valg af kommandosted

Med vaelgekontakten LOCAL - OFF - REMOTE defineres det, om
aktuatoren skal betjenes fra kontrolrummet (fjernbetjening) eller via
det lokale kontrolsted.



IEH Aktivering og parametrering

Afhaengigt af vaelgekontaktens position aktiveres enten aktuatoren
elektrisk ved hjeelp af trykknappen, foresperges der pa
statusmeddelelser eller navigeres der i menuen.

Visning af ventilposition
Det store display gar det muligt at aflaese ventilpositionen pa lang
afstand.

@l Visning af kerselskommandoer/nominelle vaerdier
Aktuelle karselskommandoer og nominelle vaerdier fra styresyste-
met kan vises pa displayet.

Diagnose/overvagningssignaler

Under drift overvages omgivelsesbetingelserne kontinuerligt. Hvis
graensevaerdier overskrides, f.eks. den tilladte aktueringstid,
genererer AC'en en advarsel.

IEM Hovedmenu
Via hovedmenuen kan der foresperges pa aktuatordata og aendres
driftsparametre.

IEM Non-Intrusiv indstilling

Indeholder aktuatoren en elektronisk styreenhed (se side 51), kan
slutpositionerne og frakoblingsmomenterne indstilles via displayet,
uden at dbne aktuatoren.

Svigt
| tilfeelde af fejl skifter displayets farve til red. Arsagen til fejlen kan
aflaeses pa displayet.
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Det vigtigste, man skal kunne forvente af
en aktuator, er lang levetid, lange
serviceintervaller og nem vedligehol-
delse. Disse punkter bidrager vaesentligt
til at reducere et anlaegs driftsomkostnin-
ger.

Derfor er et af de vigtigste punkter ved
udviklingen af AUMA-enhederne integratio-
nen af intelligente diagnoseevner.

Vedligeholdelse - efter behov

Funktionstid, koblingshyppighed, moment, omgivelsestemperatur - disse pavirkninger
varierer fra aktuator til aktuator, og derfor har hver enkelt enhed sit helt eget servicebehov.
Disse vardier registreres kontinuerligt og medtages i fire tilstandsfunktioner - for taetninger,
smgremiddel, vendekontaktorer og mekanik. Servicebehovene kan s aflaeses i et bjeelkedia-
gram. Sa snart en taerskelvaerdi er opndet, melder aktuatoren det tilsvarende servicebehov.

Uden for specifikation - afhjeelpning af fejlarsager for svigt

Anlaegsoperatgren ggares tidligt opmaerksom pa opstaende problemer. Meddelelsen viser, at
aktuatoren ikke har tilladte driftsbetingelser, f.eks. forhgjede omgivelsestemperaturer, som
kan medfare svigt, hvis de optraeder hyppigere eller i laengere perioder.

Plant Asset Management

Hvis en af de ovennavnte meddelelser vises, kan der samtidig startes modforanstaltninger -
grundtanken ved Plant Asset Management. Enten aktiveres servicepersonalet pa stedet eller
AUMA Service kontaktes, med garanti pa de udfarte arbejder.

AUMA Service giver mulighed for at indga en kontrakt omkring vedligeholdelsesarbejde. Sa
snart der vises en meddelelse, pabegynder AUMA Service de negdvendige foranstaltninger.

PALIDELIGHED, LEVETID, SERVICE - INDBYGGET TESTINGENI@R




Tidsstemplet protokol over opstaede handelser/
Driftsdataregistrering

Indstillingsprocedurer, koblingsprocesser, advarsler, fejl og funkti-
onstid gemmes i en tidsstemplet protokol over opstdede haendelser.
Protokollen over opstdede handelser er et afggrende modul

i AG-styringens diagnoseevner.

Ventildiagnose

AC-styringen kan optage momentkarakteristikker pa forskellige
tidspunkter. Sammenligningen af karakteristikker ger det muligt at
drage konklusioner.

Diagnoseklassifikation i henhold til NAMUR NE 107
Formadlet med denne anbefaling er, at feltenheder melder deres
tilstand til betjeningspersonalet pa et falles, letforstaeligt "sprog”.

Servicebehov

Aktuatoren kan fra kontrolrummet aktiveres
som tidligere. For at forhindre en ikke planlagt
stilstand kraeves der kontrol af en AUMA-
specialist.

Uden for specifikation

Afvigelser fra de tilladte anvendelsesbetingel-
ser, registreres af aktuatoren ved hjaelp af
egenovervagning. Aktuatoren kan som
tidligere aktiveres fra kontrolrummet.

Nem analyse

Den letforstaelige diagnoseklassifikation i henhold til

NAMUR NE 107 understgtter betjeningspersonalet. Diagnoserele-
vante data kan aflaeses pa enhedens display, via feltbus eller med
AUMA CDT (se side 30).

AUMA-aktuatorer med feltbusinterface understgtter ogsa standardi-
serede koncepter til fjerndiagnose fra kontrolrummet (se side 39).

Funktionskontrol
Der arbejdes pa aktuatoren. Den kan p.t. ikke
aktiveres fra kontrolrummet.

Svigt

Pa grund af en funktionsfejl i aktuatoren eller

i dens omgivelser kan aktuatoren ikke aktiveres
fra kontrolrummet.




AUMA CDT TIL AGSTYRINGEN - NEM IDRIFTTAGNING

Via displayet og betjeningselementerne
pa AC'en kan der uden hjelpemidler
forespoarges pa alle data og aendres
parametre. | presserende tilfeelde kan det
vaere en stor fordel. Ellers er det mere
komfortabelt at behandle enhedsdata
med AUMA CDT.

Dette "Commissioning and Diagnostic Tool"
(CDT) blev udviklet til aktuatorer med
integreret AC-styring. Softwaren kan
downloades gratis til baerbare computere og
PDA'er pd www.auma.com.

Der oprettes tradlgs forbindelse til aktuato-

ren via Bluetooth, passwordbeskyttet og
krypteret.
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Nem idrifttagning
Fordelen ved AUMA CDT er den overskuelige visning af alle enhedsdata. Tooltip-henvisnin-
gerne er desuden hjaelpsomme ved fastlaeggelsen af indstillingerne.

Med AUMA CDT kan alle indstillinger foretages og gemmes uafhaengigt af aktuatoren og
overfgres til enheden senere. Via AUMA CDT er det ogsd muligt at overfere indstillingerne

fra en aktuator til en anden.

I AUMA CDT-databasen kan aktuatorernes data gemmes.



Standardveerdi: Vej

B Autivering atgiver gl indstil graenseatbeyser Enhed drejningsmoment |E;
Fjembetjgning
3 Sl ——————— - Femibetjening ———————
G © 00O O| o @
~Pesitien
I — = — STOP .
LUKKET .
%
L =l - &
Lokal betjen [] Fiernbetjening
'B\ 4
n L Initialisering atshutter

[ 1|
4 Fil Rediger Visning Database Bruger | Sprog | Vaerktgjer Vindue Hjalp
BED s Ml 0o 0] | Deutsch Apparattype [AC2 | @ [ 3 [
= = = :"9"%_} | B Afbrydelsesmade |4 Indstilinger |
(& Display faigacs = o
=3 Maskin-D Espaiiol R =
| B % Identifikation Parameter Ttaliano Enhed Status J
5] Version / /Indstilinger/ /£ Pycex |
- Indstillinger < _“ﬁ =
| |-E Atbrydelsesmade Polski 3
_ ?5"‘ jning ilir | Yderposition ABEN| | portugués =] | . £
|~ Lokal styring {/Indstilinger/ /C a 5]
[ O interface 3 2 e = T ¥
[ Sikkerhedsadfesrd Statomgaclse Magyar | [~ :
(-4 Mellemstillinger Tid startomgdelse FE s 2
) DT-overvagning {/Indstilinger//U | Nederlands O]
- {H Beveegel g 9 —— )
] Drifstid agning beivhold lokal Cestina i 2
| - Reaktionsovervigning | | Lokalt STOP Roména L ]
(-3 Maskinkonfiguration I
O [/Indstilinger//T | BAE ]
i (4 Diagnose Selvhold fiern BuArapeku |~| | 2 |
#4 AssetManagement {/Indstilinger//&|v| Dansk ]
Sikkerhedsadfaerd EMNAviké - | L 3
Sikkerhedsaktion Suomi > B | ?
Udleserkilde =0 - | 2
Udlasningstid | Svenska min: s L]
Sikkerhedsposition Tiéng Viét % L ]
//Indstilinger/ /1 o) ter e e
Yaerposition L] | Eestikeel
: Hrvatski
Parameter Veerdi Enhed?d¢| it ——————————
[ /Indstillinger/ [ Afbrydelsesmide " . ‘q
- i Latviesu
' ol = Norsk p—
Yderposition ABEN |Vej | = e — m—
//Indstilinger/ /Drejning tomstiling Slzg:g’:a | Ac2 | TEST_PM/DW_2 | 13229002 | Operator (2) | Offline
Statomgdelse [Funlabon ik aktiv | s |
Tid statomgaelse 0.0 I8
/ [ Indstilinger/ /Lokal styrin
Saivhold Ikt | OR(ovis.c). =
Lokalt STOP Fra >
/ [Indstilinger/ /1/O-interface
Selvhold fiern | Of (rykvis drit |~
/ /Indstillinger/ /Sikkerhedsadfeerd
Sikkerhedsadfeerd God-signal farst =
Sikkerhedsaktion STOP -
ﬁ.&!ﬂ.‘?ﬁ?ﬁ_‘“ﬁ'ﬁ. | Aksintok X
. Sl L IEM AUMA CDT - overskuelig, flersproget og intuitiv
Sikkerhedsposition 150.0 1% A 9 prog 9 i }
//Indstilinger] [ Mellemstilinger// Stottepunkter __Forat kunne handle malrettet skal man ferst analysere situationen
| Yderpositon LUKKET En o r!gt|gt. I den forbindelse spiller den overskughge og logiske gruppe-
Aforydelsesméde i yderpositionen LUKKET [ ring af parametrene og det klare sprog pa displayet pa over 30

forskellige sprog en vasentlig rolle. Det hele understattes af
Tooltips IEM. De giver en kort forklaring af udvalgte parametre og
viser deres standardvaerdi.

Passwordbeskyttelse
Takket vaere de forskellige passwordbeskyttede brugerniveauer
undgas ubefgjede @ndringer af enhedsindstillingerne.

M Fjernbetjening

Med AUMA CDT kan aktuatoren styres via fjernbetjeningen. Alle
meddelelser fra lysindikatorerne og alle statusmeddelelser, der kan
foresparges pa via AC-displayet, vises pa en overskuelig made. Fra
en baerbar computer kan alle handlinger startes og den direkte
indvirkning pa aktuatorens status overvages.
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AUMA CDT TIL AGSTYRING - DIAGNOSE | DIALOG

Indsamling af driftsdata eller registrering
af karakteristikker er en forudsatning for
at forbedre driften af feltenheder mht.
deres levetid. Det er ogsa en fornuftig
analyse af disse oplysninger.

AUMA CDT giver en raekke af den slags
analysemuligheder, som hjzlper med at
drage de rigtige konklusioner. Dialog
mellem AUMA Service og anlaeggets
personale gor det muligt at optimere
enhedsparametrene og planlaegge
vedligeholdelsesforanstaltninger.
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AUMA CDT - informationscentrummet

Det passende stramskema og det tilhgrende datablad - AUMA CDT henter de rigtige
dokumenter direkte fra AUMAS server. En aktuators datasaet kan gemmes pa den beerbare
computer og overfgres til den naermeste AUMA Service-afdeling til analyse.

AC'en har evnen til at registrere karakteristikker, og AUMA CDT giver den optimale visning
med LiveView. Det understatter analyse af enhedens funktion under drift. Til vurdering af
enhedshistorikken indeholder AUMA CDT funktioner til grafisk visning af de kronologisk
gemte haendelser i protokollen over opstdede handelser.

AUMA CDT giver en samlet oversigt over aktuatoren, ideelle forudsaetninger til at vurdere
aktuatorens tilstand og det omgivende miljg korrekt.
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AUMA CDT som feltbusmaster

Hvis aktuatoren ikke fungerer, kan det vaere pga. fejlagtig kommuni-
kation med kontrolrummet. Ved parallel kommunikation kan
signalvejene mellem kontrolrummet og aktuatoren kontrolleres med
et maleapparat. Det er 0gsa hensigtsmaessigt at gennemfare
funktionskontroller ved feltbus.

AUMA CDT kan anvendes som midlertidig feltbusmaster. Pa den
méade kan det bestemmes, om aktuatoren modtager, behandler og
besvarer feltbustelegrammer korrekt. Hvis det er tilfeldet, befinder
fejldrsagen sig ikke i aktuatoren.

AUMA CDT feltbusmasterens yderligere funktioner: Idrifttagning af
aktuatorer er mulig, ogsa hvis kommunikationen til styresystemet
stadig mangler eller ikke er mulig, f.eks. pa et montagevaerksted.

Eksempler pa diagnoseveerktajer

> M Motorens funktionstid over ventilpositionen viser, om
ventilpositionen bevager sig i det forventede omrade i en
bestemt periode.

> Interfacets statusvindue viser, hvilke signaler der befinder sig
pa interfacet til styresystemet.

AUMA Support-app

Det er 0gsa hurtigt og nemt at hente dokumentation til enhederne
med AUMA Support-appen. Efter scanning af DataMatrix-koden pa
typeskiltet med en smartphone eller tablet, kan man via appen
anmode AUMA-serveren om driftsvejledningen, stramskemaet, det
tekniske datablad og inspektionscertifikatet til aktuatoren og
downloade dem pa den mobile enhed.

AUMA Support-appen kan hentes gratis pa Google Play Store til
Android-enheder, og pa Apple Store til enheder med operativsyste-
met iOS. Appen kan hentes ved hjaelp af QR-koden - den passende
version udvzelges automatisk.

31




Aktuatorens mekaniske interface til ventilen er standardiseret.
Interfacene til styresystemet bliver derimod lgbende videreud-
viklet.

Parallel aktivering, feltbus eller begge dele pga. redundans? Hvis
feltbus, hvilken protokol?

Uanset hvilken kommunikationstype | beslutter jer for - AUMA kan
levere aktuatorer med et passende interface til alle gaengse systemer
inden for processtyreteknik.

Kommandoer og meddelelser ved aktuatorer

Ved simpel anvendelse er karselskommandoerne "ABN" og "LUK" og
tilbagemeldingerne "Slutposition ABEN" og "Slutposition LUKKET"
samt en sumalarm tilstraekkelige. Med disse fem diskrete signaler
kan en afspaerringsventil betjenes palideligt.

Hvis ventilpositionen skal reguleres, tilfgjes folgende kontinuerlige
signaler: Den nominelle positionsvaerdi og positionstilbagemeldin-
gen (faktisk veerdi), ved parallel kommunikation normalt i form af et
analogt signal pd 4 — 20 mA.

Feltbusprotokollerne udvider bandbredden til overfarsel af oplysnin-
ger. Foruden overfersel af de for driften nadvendige kommandoer
og tilbagemeldinger er det muligt at fa adgang til alle enhedspara-
metre og driftsdata via feltbus fra styresystemet.

KOMMUNIKATION - SKRADDERSYEDE INTERFACES




KONVENTIONEL SIGNALOVERF@GRSEL TIL STYRETEKNIKKEN

AM AC
Alle ind- og udgange er fast ledningsforbundet. Belaegningen kan Udgangenes signalbelaegning kan efterfalgende andres ved hjaelp
ses pa tilslutningsplanen. af enhedsindstillingen pad AC-styringen. AC-styringen rader alt efter

udfarelse over:
> Tre binaere indgange til styrekommandoerne ABN, STOP, LUK

> Fem binzere udgange med fordelingen slutposition LUKKET, > Op til seks binzere indgange
slutposition ABEN, vaelgerkontakt p& REMOTE, vaelgerkontakt pa f.eks. til modtagelse af aktiveringskommandoerne ABN, STOP,
LOCAL, sumalarm LUK, frigivelsessignaler til det lokale kontrolsted,
> Mulighed for en analog 0/4 — 20 mA udgang til ngdkommandoer, osv.
positionsfjernvisning. > Op til ti binaere udgange
f.eks. til tilbagemelding af slutpositioner, mellempositioner,
De binzere ind- og udgange er potentialefri. Den analoge udgang er vaelgekontaktposition, fejl osv.

galvanisk adskilt.

\Y,

Op til to analoge indgange (0/4 — 20 mA)

f.eks. til modtagelse af en nominel veerdi til aktivering af
stillingsregulatoren eller PID-regulatoren

Op til to analoge udgange (0/4 — 20 mA)

f.eks. til tilbagemelding om ventilposition eller drejemoment

\Y

De binzere ind- og udgange er potentialefri. De analoge udgange er
galvanisk adskilt.

= =

AM AC
ABN e BINARE ABN e BINARE
LUK < smsesmmmeaeaaea KOMMANDOER LUK S eesssesssescnesaaa e KOMMANDOER

STOP e STOP e

Frigivelse LOCAL -
N@D-kommandoer LT
Frit programmerbar e

Slutposition ABEN BINARE Slutposition ABEN BINARE
Slutposition LUKKET TILBAGEMELDINGER Slutposition LUKKET TILBAGEMELDINGER
Mellemstillinger
Vaelgerkontakt LOCAL ~ weeeereesciciccan - Veelgerkontakt LOCAL — ovemmmomococneeeecns -
Vaelgerkontakt REMOTE o Vaelgerkontakt REMOTE -
sumalarm = e - Sumalarm — ceeeeeeseeeeeeeenenes -
Momentfejl LUK oeeremmrmeeceeceean -
Momentfejl ABN -
Frit programmerbar =~ ---eeoeeeeeenieeneaan -
Frit programmerbar =~ eeereereenneeean -
Nominel veerdi indstillingsposition B LR TR RIS ANALOGE
Nominel veerdi PID-regulator LSRR KOMMANDOER
Positionstilbagemelding = oo > ANALOGE Positionstilbagemelding ~ --oeeeeeeeeee - ANALOGE
TILBAGEMELDINGER Momenttilbagemelding = «-ceeeeeeieead » TILBAGEMELDINGER
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Reducering af omkostninger er et af de vigtigste argumenter
for anvendelsen af feltbusteknologi. Desuden har integrationen
af seriel kommunikation i procesautomatiseringen vist sig at
vare en innovativ drivkraft for feltenheder og dermed for
aktuatorer. Koncepter til effektivitetsforbedring som f.eks.
fjernparametrering eller Plant Asset Management ville veere
utaenkelige uden feltbus. AUMA-aktuatorer med feltbusinter-
face befinder sig i den forbindelse pa det seneste tekniske
niveau.

AUMA feltbusenheder

Der findes et stort antal forskellige feltbussystemer. Men der har
udviklet sig visse anlaegsspecifikke og regionale praeferencer. Da
AUMA-aktuatorer anvendes i alle taenkelige procestekniske anlaeg
over hele verden, findes der interfaces til de forskellige gaengse
feltbussystemer inden for procesautomatisering.

Profibus DP

Modbus RTU

Foundation Fieldbus

HART

AUMA-enheder kan i alle tilfaelde leveres med digitale og analoge
indgange for tilslutning af yderligere sensorer pa feltbussen.

vV V. V V

KOMMUNIKATION - FELTBUS




PROFIBUS

Profibus byder pa en hel familie af feltbusvarianter: Profibus PA til AUMA-aktuatorer med Profibus DP
procesautomatisering, Profinet til dataoverfersel baseret pa Ethernet > Understatter Profibus DP-VO, DP-V1 og DP-V2
og Profibus DP til automatisering af anlaeg, kraftvaerker og maskiner. > High speed-datatransmission

Profibus DP er pd grund af den enkle og robuste dataoverfarselsfy- (op til 1,5 Mbit/s - svarer til ca. 0,3 ms/aktuator)
sik (RS-485) og de forskellige udbygningsniveauer DP-VO (hurtig > Integration i styreteknikken ved hjzelp af FDT eller EDD
cyklisk og deterministisk dataudveksling), DP-V1 (acyklisk tilgang til (se ogsa side 39)

Ledningslaengde op til ca. 10 km (uden repeater op til 1 200 m)
Mulighed for tilslutning af op til 126 enheder

Ekstraudstyr: Redundant linjetopologi

Ekstraudstyr: Dataoverfarsel via lyslederkabel (se side 43)
Ekstraudstyr: Overspaendingsbeskyttelse op til 4 kV

enhedsparametre og diagnosedata), samt DP-V2 (yderligere
funktioner som tidsstempling eller redundans) det ideelle valg til
automatisering inden for anlaegsindustri.

V V. V V V

> Internationalt standardiseret, IEC 61158/61784 (CPF3),
www.profibus.com

Udbredt over hele verden

Stort antal enheder installeret

Standardiseret integration i styreteknikken (FDT, EDD)

Stort udvalg af enheder

Typiske applikationer: Kraftvaerker, rensningsanlaeg, vandveerker,
tanklagre

V V.V V V

TEJulsT

\E

)
He)

i W Vi Vi
e, M@ HQ .Hg .He
Redundant kanal 1 2 3 4
Buscyklus med 5 aktuatorer
1 2 3 4 5

[ Cyklisk procesdataforespargsel Master
Il Cyklisk procesdatatilbagemelding Slave
i Acyklisk overfersel af diagnose- hhv. parameterdata

Buscyklustider i sammenligning

Modbus
Foundation Fieldbus
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MODBUS

Modbus er sammenlignet med andre en enkel, men meget alsidig AUMA-aktuatorer og Modbus RTU
feltbusprotokol. Den tilbyder alle kraevede tjenester, som er ngdven- > Hurtig datatransmission
dige ved automatiseringen af anlaeg, f.eks. udveksling af simple (op til 115,2 Mbit/s - svarer til ca. 20 ms/aktuator)

binzere oplysninger, analoge vaerdier, enhedsparametre eller
diagnosedata.

Ledningslaengde op til ca. 10 km (uden repeater op til 1 200 m)
Mulighed for tilslutning af op til 247 enheder

Ekstraudstyr: Redundant linjetopologi

Ekstraudstyr: Dataoverfarsel via lyslederkabel (se side 43)
Ekstraudstyr: Overspaendingsbeskyttelse op til 4 kV

Til automatisering af anlaeg anvendes den enkle og robuste RS-485
dataoverfgrselsteknik ofte analogt med Profibus.

vV V. V V V

Modbus understatter pd basis af denne fysik forskellige telegram-
formater, f.eks. Modbus RTU eller Modbus ASCII. Med versionen
Modbus TCP/IP baseret pa Ethernet realiseres ofte ogsa integratio-
nen i overordnede automatiseringssystemer.

> Internationalt standardiseret, IEC 61158/61784 (CPF15),
www.modbus.org

Enkel protokol

Udbredt over hele verden

Tilstraekkelig til mange simple automatiseringsopgaver

Typiske anvendelser: Rensningsanlaeg, pumpestationer, tanklagre

vV V. V V

KOMMUNIKATION - FELTBUS

' .\‘.\: \.‘.‘E Ay )
e, MQ MQ He .Hg .NHe
Redundant kanal 1 2 3 4 5
Buscyklus med 5 aktuatorer
1 2 B 4

[ Cyklisk procesdataforespargsel Master
Il Cyklisk procesdatatilbagemelding Slave
[} Acyklisk overfersel af diagnose- hhv. parameterdata

i =

A N

Buscyklustider i sammenligning

Profibus

Foundation Fieldbus
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FOUNDATION FIELDBUS

Foundation Fieldbus (FF) er specielt tilpasset kravene inden for AUMA-aktuatorer og Foundation Fieldbus
procesautomatisering. Transmissionsfysikken af FF H1-protokollen, AUMA-aktuatorer understatter FF-H1-versionen.

der anvendes pa feltniveau, er baseret pa IEC 61158-2 og

ISA SP 50.02. Disse standarder definerer rammebetingelserne for > Datatransmission med 31,25 kbit/s, typiske cyklustider pa 1 s

dataoverfarsel og energiforsyning af simple feltenheder over samme > Ledningslaengde op til ca. 9,5 km (uden repeater op til 1 900 m)
ledningspar. FF H1 understatter forskellige topologier. | forbindelse > Op til 240 adresserbare enheder, typisk med 12 til 16 feltenheder
med "Junction Boxes" eller "Segment barrierer" er der mulighed for > Integration i styreteknikken ved hjaelp af EDD eller FDT

meget fleksibel ledningsfaring. Foruden de gaengse linje- og (se 0gsa side 39)

traestrukturer understatter FF H1 ogsa punkt-til-punkt-forbindelser > AUMA-aktuatorer er LAS-kompatible og kan dermed indtage
og strukturer med en hovedledning og enkelte stikledninger til rollen som Link Active Scheduler

feltenhederne. > Ekstraudstyr: Overspaendingsbeskyttelse op til 4 kV

Datainterfacene pa Foundation Fieldbussen er baseret pa standardi-
serede funktionsblokke, f.eks. Al (Analog Input) eller AO (Analog
Output), hvis ind- og udgange forbindes med hinanden. Pa den
made kan FF-feltenhederne kommunikere direkte med hinanden,
forudsat at der i segmentet forefindes en "Link Active Scheduler”
(LAS) til at koordinere FF-kommunikationen.

LAS-redundans

T anrey

’ LAS

#k Junction Box:

o .Ho Ho .NHo .Ne

Buscyklus med 5 aktuatorer

1<>3 2<4 4<5 T<2 3<5

[ Cyklisk dataudveksling mellem procesdeltagerne (Publisher <> Subscriber)
[} Acyklisk overfarsel af diagnose- hhv. parameterdata (Report distribution, Client Server)

Buscyklustider i sammenligning
Profibus
Modbus
Foundation Fieldbus
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HART

HART er baseret pa det meget udbredte 4 — 20 mA enhedssignal til  AUMA-aktuatorer med HART
overfgrsel af analoge vaerdier. HART-kommunikationen moduleres > Analogt HART-signal pd 4 — 20 mA enten til overfarsel af den

som yderligere signal op til det analoge signal. Fordele: Det digitale nominelle vaerdi eller den faktiske position

HART-signal kan overfgres samtidig med det analoge signal. Den > Overfgrsel af parameter- og diagnosedata via digital HART-
eksisterende 4 — 20 mA-infrastruktur kan dermed ogsa anvendes til kommunikation

den digitale kommunikation. Pa den made bliver det desuden muligt > ca. 500 ms pr. aktuator for den digitale kommunikation

at afleese parametre og diagnosedata pa feltenhederne. > Integration i styreteknikken via EDDL (se ogsa side 39)

> Ledningslengde ca. 3 km
HART anvender master-slave-princippet og har en lang raekke
kommandoer til dataoverfarsel. Disse fungerer normalt via den
klassiske 4 — 20 mA punkt-til-punkt-ledningsfering.

Internationalt standardiseret, IEC 61158/61784 (CPF9)
Udbredt over hele verden

Stort antal enheder installeret

Standardiseret integration i styreteknikken (FDT, EDD)
Stort udvalg af enheder

V V.V V V

KOMMUNIKATION - HART HART

COMMUNICATION PROTOCOL

[IVAWAWAWANIVIVIWAN
VWV VUV VIV

A

|
B
N

BC)

He)

He)

— Konventionel 4 — 20 mA signalledning
\/\/ Digital Hart-kommunikation

Cyklus med 5 aktuatorer

1 2 S} 4 5

' Tilbagemelding parameter- hhv. diagnosedata Master
Il Tilbagemelding parameter- hhv. diagnosedata Slave
Bl Analogt processignal
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CENTRAL FELTENHEDSSTYRING VIA FELTBUS

EDD og FDT/DTM er to forskellige teknologier, der anvendes for
at standardisere enhedsintegrationen pa tvaers af alle feltenhe-
der i et feltbussystem. Det omfatter bl.a. konfiguration af
enheder, udskiftning af enheder, fejlanalyse, enhedsdiagnose
eller dokumentation af disse handlinger. EDD og FDT/DTM
spiller derfor en vigtig rolle i et anlaegs Plant Asset Manage-
ment og Lifecycle Management.

Foruden de absolut ngdvendige hovedfunktioner har feltenheder
ogsa diagnosefunktioner og en lang raekke specielle anvendelses-
funktioner til at tilpasse enheden til forholdene i processen. Hvis
visse forudsatninger er opfyldt, ved Profibus kraeves f.eks. DP-
V1-protokollen, kan der med disse funktioner udfares dataudveks-
ling via feltbus direkte mellem kontrolrummet og feltenhederne.

| forbindelse med AUMA-aktuatorer omfatter det bl.a. status- og
diagnosemeddelelserne i henhold til NAMUR NE 107, parameteraen-
dringer i anvendelsesfunktionerne, oplysninger fra det elektroniske
enhedspas eller driftsdata til forebyggende vedligeholdelse.

Med EDD hhv. FDT/DTM standardiseres adgangen fra kontrolrum-
met til de forskellige feltenheders data.

ASClI-tekstfiler % %
1 2

)
o .NHo

.~ EDDL Interpreter

Funktionsomfang i sammenligning

EDD
FDT/DTM

EDD

Til hver enkelt feltenhed, der understgtter denne teknologi, findes
der en EDD (Electronic Device Description). Enhedsparametrene
beskrives deri ved hjaelp af et standardiseret og platformuafhaengigt
sprog i ASCII. P& den made kan der pa tveers af alle feltenheder
skabes en ensartet betjeningsprofil med identisk parametervisning.

FDT/DTM

FDT (Field Device Tool) er en softwareinterface-definition til
integrering af DTM'er (Device Type Managers) i FDT-systemet pd
computeren, der anvendes til vedligeholdelse. DTM'erne er soft-
waremoduler, som stilles til radighed af producenterne af feltenhe-
der. Lige som en driver til en printer, installeres DTM i FDT-ramme-
applikationen for at visualisere indstillinger og oplysninger fra felten-
hederne.

De tilgengelige EDD og DTM til AUMA-aktuatorer kan downloades
fra www.auma.com.

Softwaremoduler

Him

- FDT-interface

FDT/DTM
{;}‘3’ FDT-rammeapplikation
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B Actuator Dverview = SaSolBEIE _
n— =8| x|

Actuator Overview - Mag
MOV123/1 - Actuater 1 [Addr. 1) e

SIMA - FELTBUSSYSTEML@SNINGEN

SIMA er en Master Station til perfekt integration af aktuatorer i et Konfigurationsinterface
styresystem. Den samlede kommunikation er i den forbindelse SIMA's forskellige udstyrsvarianter giver forskellige adgangsmulighe-
baseret pa abne feltbusprotokoller. der til betjening og konfiguration. Hertil hgrer en integreret

touchscreen, mulighed for tilslutning af mus, tastatur og ekstern
> SIMA understgtter brugeren med en proces, der er automatiseret monitor eller ethernet-interfaces til integration af SIMA i et eksiste-

i stor udstraekning, ved idrifttagning af det tilsluttede aktuator- rende netvaerk.
netvaerk, uafhaengigt af styresystemet - plug and play.

> SIMA styrer kommunikationen til feltenhederne inklusive alle Grafiske elementer anskueligger tilstanden af det samlede system pa
redundante datakanaler og Hot Standby-komponenter. et sted. Indstillinger og konfigurationer er beskyttet med

> Som datakoncentrator samler SIMA alle tilstandsmeddelelser fra ~ adgangskoder til de forskellige brugerniveauer.
aktuatorerne og overfgrer de for den normale drift ngdvendige
meddelelser til styresystemet.
> SIMA giver hurtig og let adgang til tilstandsmeddelelserne fra
tilsluttede aktuatorer.
> SIMA understatter hurtig fejlidentifikation og afhjaelpning ved
fejl.
> SIMA fungerer som port til tilpasning af feltbuskommunikationen
til aktuatorerne pa de tilgaeengelige interfaces pa styreteknikken.
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Redundans i ringen
Kommunikation uden fejl Kommunikation i tilfeelde af fejl

Maks. ledningslaengde af feltbussystemer i sammenligning

uden SIMA 10 km
med SIMA

Il SIMA Master Station

SIMA bestar af standardiserede industri-pckomponenter, som er
udvidet med de ngdvendige feltbus-interfaces. Den komplette
hardware befinder sig i et stabilt 19" industrikabinet med EMV-
beskyttelse.

BN Hot Standby SIMA

For at forgge tilgaengeligheden kan der installeres en backup-SIMA
til at varetage den primaere SIMA's opgaver, nar denne ikke er
tilgaengelig.

IEEM Redundant Modbus-ring

Den store fordel ved denne topologi er den integrerede redundans.
Hvis ringen brydes, behandler SIMA begge segmenter som selv-
steendige linjer og alle aktuatorer er fortsat tilgaengelige. Aktuatorer
til denne topologi har en repeaterfunktion til galvanisk adskillelse af
ringens elementer og forstaerkning af Modbus-signalerne. P& den
méade kan man opna en total ledningsleengde pa op til 296 km med
et konventionelt RS-485-kabel med maks. 247 deltagere.

Med SIMA kan der ogsa realiseres linjetopologier.

296 km

Kommunikation med styresystemet
Der kan kommunikeres med styresystemet ved anvendelse af
Modbus RTU eller Modbus TCP/IP.

Il AUMA-aktuatorer

Aktuatorerne det passende interface til den valgte feltbusprotokol
og den fastlagte topologi. Enkelte enheder kan adskilles fra
feltbussen, uden at feltbuskommunikationen med de andre enheder
afbrydes.
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ALTERNATIVE KOMMUNIKATIONSKANALER - TRADL@ST OG LYSLEDERKABEL

Der findes anvendelser, hvor dataoverfgr- TRADL@S
sel via kobberkabler nar sin begraensning.

Som alternativ er der mulighed for at Foruden besparelserne ved at undga ledningsfering er der ogsa andre fordele: Den hurtige
anvende lyslederkabel. Ved Tradlgs idrifttagning og den nemme udvidelse af systemet. Alle deltagere kan kommunikere med
foregar kommunikationen helt uden alle andre inden for raekkevidde. Gennem den redundante kommunikation foreger denne
kabler. Mesh-topologi tilgaengeligheden. Ved svigt af en af deltagerne eller radioforbindelsen

anvendes der automatisk en alternativ kommunikationsve;j.

Den trddlgse lgsning er en af varianterne i SIMA-systemlgsningen. Den har grundlaeggende
de funktioner, der er anfert pa side 40.

Radiooverfgrslen er baseret pa den tradlgse kommunikationsstandard IEEE 802.15.4 (med
2,4 GHz). Kommunikationen anvender en AES-128-bit-kryptering til beskyttelse af dataover-
farslen og parametreringen af feltenhederne.

IEl AUMA-aktuatorer med tradlast interface

SIMA Master Station
Den pa side 40 beskrevne SIMA koordinerer kommunikationen med feltenhederne
sammen med porten.

EEM Tradlgs port

Porten realiserer SIMA's adgang til det tradlgse system og indeholder bade Network
Manager og Security Manager.
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Anvendelseseksempler
ﬂ” Brandsikring tunnel

@ Lynafleder pa rensningsanlaeg

Maks. afstande mellem busdeltagere i sammenligning
Kobberkabel 1,2 km

LWL Multimode 2,5 km

LWL Singlemode

DATAOVERFQGRSEL VIA LYSLEDERKABEL

15 km

Store afstande mellem enhederne forbundet med hgje krav til
dataoverfarslens sikkerhed - i sddanne tilfaelde er et lyslederkabel
(LWL) et egnet overfgrselsmedium.

Store afstande

Den ringe deempning af lyssignalerne i lyslederkabler gar det muligt
at overvinde store afstande mellem deltagerne og opna en
vaesentligt sterre total ledningsleengde i feltbussystemet. Ved
anvendelse af multi-mode-fibre kan man opnd en afstand pa op til
2,5 km mellem enhederne, og ved single-mode-fibre endda 15 km.

Integreret overspandingsbeskyttelse

Lyslederkabler pavirkes i modsaetning til kobberkabler ikke af
elektromagnetiske pavirkninger. Ved installationen er det ikke
ngdvendigt at leegge signal- og effektkabler adskilt. Lyslederkab-
lerne sgrger for galvanisk adskillelse mellem de enkelte aktuatorer.
Det giver en sarlig beskyttelse mod overspaending, der f.eks. kan
fordrsages af lynnedslag.

AUMA-aktuatorer med lyslederkabel-interface (LWL)
LWL-modulet til omdannelse af aktuatorinterne elektriske signaler
til lyssignaler er integreret i aktuatorernes eltilslutning. Tilslutning af
lyslederkablet foregar via gaengse FSMA-stikforbindelser.

| forbindelse med Modbus RTU kan der realiseres LWL-systemer
med linje- og stjernetopologier. Med Profibus DP er der foruden
disse to strukturer ligeledes mulighed for en ringtopologi. | dette
tilfelde overvages tilgeengeligheden af den optiske ring og der
udsendes en advarsel ved afbrydelser. Advarselen er integreret i
AC-aktuatorstyringens signalkoncept, vises pa displayet og overfe-
res til kontrolrummet i henhold til det konfigurerede signalkoncept.
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ENSARTET KONSTRUKTIONSPRINCIP FOR SA OG SQ

Multiturn-aktuator SA og 90°-aktuator SQ
Basisaktuatoren bestdr af komponenterne motor, snekkegear,
styreenhed, handhjul til neddrift, el- og ventiltilslutning.

Ved aktuatorer med dette basisudstyr kan kerselskommandoer
og tilbagemeldinger behandles via en ekstern styring med
koblingsenheder og en tilsvarende logik.

Ofte leveres aktuatorerne med en integreret AM- eller AC-sty-
ring. Pa grund af det modulopbyggede konstruktionsprincip
saettes styringen ganske enkelt pa aktuatoren ved hjzelp af en
stikforbindelse.

Forskelle mellem SA og SQ

Udgangsakslen IEEM pa multiturn-aktuatoren SA er udfart som
hulaksel for at fare spindlen gennem aktuatoren i forbindelse
med ventiler med stigende spindel.

90°-aktuatoren SQ er udstyret med mekaniske endestopanslag
DA til begraensning af rotationsvinklen for at kunne kare
praecist til ventilens slutpositioner ved manuel drift. 90°-aktuato-
rerne fas med forskellige rotationsvinkler. Se ogsa side 67.

IEN Motor

Der anvendes dreje-, veksel- og jeevnstramsmotorer med hgje
startmomenter, der er specielt udviklet til ventilautomatisering.
Den termiske beskyttelse sker ved hjzelp af termokontakter eller
koldledere.

En klokobling til momentoverfarsel og en intern motorstikforbin-
der giver mulighed for hurtig motorudskiftning. Yderligere oplys-
ninger findes pa side 70.

46

Styreenhed

Registrering af ventilposition og indstilling af ventilslutpositioner/
momentregistrering til beskyttelse af ventilen mod overbelast-
ning. Alt efter kundespecifikation monteres der en elektromeka-
nisk eller en elektronisk udferelse af styreenheden.

[EXN Styreenhed - elektromekanisk

Aktuatorvandring og moment registreres mekanisk, ved
opnaelse af koblingspunkterne aktiveres kontakter. Koblings-
punkterne for begge slutpositioner og frakoblingsmomenterne
for begge retninger indstilles mekanisk.

Som valgmulighed kan ventilstillingen overfgres som kontinuer-
ligt signal til kontrolrummet.

Den elektromekaniske styreenhed anvendes, hvis aktuatoren
leveres uden integreret styring. Den kan kombineres med begge
AUMA-styringerne AM og AC.

Styreenhed - elektronisk

Hgjoplaselige magnetiske falere omdanner ventilpositionen og
det ngdvendige moment til elektroniske signaler. Slutpositions-
og momentindstillingerne ved idrifttagning foregar via AC-sty-
ringen, uden dbning af kabinettet. Ventilindstilling og moment
udlaeses som kontinuerligt signal.

Den elektromekaniske styreenhed indeholder sensorer til
registrering af momentforlgbet, vibrationerne og temperatu-
rerne i enheden. Disse data gemmes tidsstemplet i AC-styringen
0g analyseres samt danner grundlag for forebyggende vedlige-
holdelseskoncepter (se ogsa side 26).

Yderligere oplysninger findes pa side 51 og 68.

M Ventiltilslutning

Standardardiseret i henhold til EN I1SO 5210 hhv. DIN 3210 for
multiturn-aktuatorer SA og i henhold til EN ISO 5211 for
90°-aktuatorer SQ. Der star en lang raekke tilslutningsformer til
radighed.

Se 0gsa side 52.







Handhjul

Handhjul til nedbetjening ved stremsvigt. Ved handhjulsaktivering
og ved betjening i manuel drift kraeves der kun ringe kraft.
Aktuatorens selvheemmende virkning opretholdes ogsa ved manuel
drift.

Ekstraudstyr:

> Mikroswitchen signaliserer aktiveringen af den manuelle drift til
styringen

Spaerreanordning til forhindring af uautoriseret betjening
Handhjulsforlenger

Adapter til skruengddrift

Kaedehjul med fjernomstilling

vV V. V V

Se 0gsa side 60.




Integreret styring

Aktuatorer med integreret AM- eller AC-styring kan betjenes
elektrisk fra det lokale kontrolsted, sa snart der er etableret
stremforsyning. Styringen indeholder koblingsenheder, netdel
0g interfaces til styresystemet. Den har evnen til at bearbejde
styrekommandoer og tilbagemeldinger fra aktuatoren.

Den elektriske forbindelse mellem den integrerede styring og
aktuatoren sker ved hjzelp af en stikforbindelse, der hurtigt kan
lgsnes.

Yderligere oplysninger om styringerne findes pa side 20ff. og
72ff.

AM

Styring med simpel logik til forarbejdning af vandrings- og
momentsignaler og aktiveringskommandoerne ABN, STOP, LUK.
Tre indikatorlamper pa det lokale kontrolsted giver signal om
aktuatortilstandene.

AC

Mikroprocessorbaseret styring med omfangsrige funktioner og
et konfigurerbart interface. Et grafisk display viser aktuatortil-
standene pa over 30 forskellige sprog. | forbindelse med den

elektroniske styreenhed EEEM kan alle indstillinger udfares, uden

at det er ngdvendigt at dbne kabinettet. Programmeringen sker
via en menu direkte pa enheden eller tradlgst via Bluetooth ved
hjeelp af AUMA CDT.

AGCstyringen er den ideelle styring til den kraevende integration

af aktuatoren i komplekse styresystemer. Den understgtter Plant

Asset Management.

Til det forebyggende vedligeholdelseskoncept er AC'en udstyret

med en yderligere sensor til kontinuerlig temperaturmaling.

I3 Koblingsenheder

Til til- og frakobling af motoren anvendes
der i standardudfarelsen vendekontakto-
rer. Ved hgj koblingshyppighed med
regulerende aktuatorer anbefales
anvendelse af slitagefri tyristor-vendeen-
hed (se ogsa side 72).

Eltilslutning til stikmontering

Identisk princip til alle udfarelser, uanset om det er med eller
uden integreret styring. Ledningsfaringen opretholdes ved
service og vedligeholdelse, elektriske forbindelser kan hurtigt
lgsnes og genetableres.

Derved minimeres stilstandstider og ledningsfaringsfejl undgas
ved gentilslutning (se ogsa side 54 og 71).

Ved AGstyringen befinder der sig en lettilgaengelig sikringshol-
der i eltilslutningen, som indeholder kortslutningssikringerne til
transformatorens primaervikling.




ELEKTROMEKANISK STYREENHED

Styreenheden indeholder sensorsystemet til automatisk
deaktivering af aktuatoren ved opnaelsen af en slutposition.
Slutpositions- og momentregistrering foregar mekanisk ved
denne variant.

IEM Slutpositions- og momentindstilling

Efter fjernelse af kabinetdaekslet og den mekaniske positionsvisning
er der god tilgaengelighed til alle indstillingselementer (se 0gsa side
68).

M Positionsfjernmelder

Ventilpositionen kan meldes til styresystemet ved hjaelp af spaen-
dingssignalet fra et potentiometer eller et 4 — 20 mA signal
(EWG,RWG) (se 0gsa side 69). EWG IEH arbejder bergringsfrit
og er dermed naesten ikke udsat for slitage

EEM Reduktionsgear

Reduktionsgearet er ngdvendigt for at reducere ventilvandringen til
registreringsomradet for positionsfijernmelderen og den mekaniske
positionsvisning.

M Blinkkontaket til driftindikering

Ved gennemkagrsel af vandringen betjener segmentskiven blinkkon-
takten (se ogsa side 68).
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IEl Varmeelement
Varmeelementet formindsker dannelsen af kondens i kontaktrum-
met (se 0gsa side 71).

I Vandrings- og momentkontakter
Ved opndelse af en slutposition eller hvis frakoblingsmomentet
overskrides, aktiveres den tilsvarende kontakt.

| basisudfarelsen findes der en vandringskontakt for hver af
slutpositionerne ABEN og LUKKET og en momentkontakt til
kgreretningerne ABN og LUK (se 0gsa side 68). For tilkobling af
forskellige potentialer kan der monteres tandemkontakter med to
galvanisk adskilte kontaktkamre.

Mellemstillingskobling

Som ekstraudstyr kan der for hver kgreretning vaere monteret en
mekanisme med mellemstillingskontakt til vilkarlig indstilling af et
ekstra koblingspunkt for hver kgreretning.



ELEKTRONISK STYREENHED

[ O

Non-intrusiv - nar aktuatoren er udstyret med den elektroniske
styreenhed (MWG) og integreret AC-styring, kan alle indstillin-
ger gennemfores, uden vaerktgj og uden at abne enheden.

Absolut verdi-feler, vandring

Magneternes positioner i de fire geartrin repraesenterer ventilstillin-
gen. Denne form for vandringsregistrering fglger ogsa sendringer af
ventilpositionen ved stremsvigt. Der kraeves intet bufferbatteri.

IEM Absolut veerdi-faler, moment
Magnetens position svarer til det kommende moment pa ventilflan-
gen.

IEEM Elektronisk registrering af vandring og moment
Hall-sensorer aftaster permanent positionen af magneterne

i vandrings- og momentindstillingens absolutte vaerdi-fgler. Elektro-
nikken skaber et kontinuerligt vandrings- og momentsignal. Det
tilgrundliggende magnetiske funktionsprincip er robust og pavirkes
ikke af forstyrrende pavirkninger.

Slutpositions- og momentindstilling gemmes i den elektroniske
styreenhed. Efter udskiftning af AC-styringen er disse indstillinger
atter til stede og gaeldende.

[EI Vibrations- og temperatursensor

P& elektronikkens printkort sidder der en vibrationssensor og en
temperatursensor til kontinuerlig temperaturmaling. Dataene
analyseres med de interne diagnosefunktioner.

IEEl Varmeelement
Varmeelementet formindsker dannelsen af kondens i kontaktrum-
met (se 0gsa side 71).

Mekanisk positionsvisning
Den valgfrie indikatorskive falger ogsa ventilpositionen i spaendings-
fri tilstand ved manuel aktivering af aktuatoren.

Kontakt til SIL-version (uden billede)

Hvis der anvendes en elektronisk styreenhed i en aktuator med
udfgrelsen SIL (se side 64), monteres der yderligere vandringskon-
takter i styreenheden.

Hvis der er behov for sikkerhedsfunktionen, frakobles motoren ved
opnaelsen af en slutposition ved hjzelp af denne kontakt.
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VENTILTILSLUTNING

Det mekaniske interface til ventilen er standardiseret. Ved
multiturn-aktuatorer er flangemal og tilslutningsformer
i henhold til EN 1SO 5210 eller DIN 3210.

IEM Flange og hulaksel

Hulakslen overfgrer momentet til stikbgsningen via den indvendige
fortanding. | overensstemmelse med standarden er ventiltilslutnin-
gen udstyret med en centrerring.

IEEN Stikbasning med kaervfortanding

Den fleksible stikbgsningslgsning tillader adaption til alle tillslut-
ningsformer. Til brug for tilslutningsformerne B1, B2, B3 eller B4
indeholder bgsningerne tilhgrende boringer. Hvis der anvendes en
af de efterfalgende naevnte tilslutningsformer, udger stikbgsningen
forbindelsesstykket.

B Tilslutningsform A

Gevindbgsning til stigende, ikke-roterende ventilspindel. Tilslut-
ningsflangen med gevindbasning og aksiale lejer danner en enhed,
som egner sig til optagelse af reaktionskraft.

I Tilslutningsform IB

Integrerede HGW-komponenter isolerer aktuatoren fra ventilen.
Anvendes i forbindelse med rgrledninger med katodisk korrosions-
beskyttelse. Momentet overfegres til ventilen via en udgangsmuffe
anfert under IEN.
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IETH Tilslutningsform AF

Som form A med ekstra fjederlagring i gevindbgsningen. Fjederlag-
ringen optager dynamiske aksiale kreefter ved hgje omdrejningstal
og udligner temperaturbetingede laengdeandringer i ventilspindlen.

Tilslutningsform AK (uden billede)

Som form A med pendulerende gevindbgsning til udligning af
ventilspindlens udsving. Udseendet og dimensionerne svarer til form
AF.

Belastningsmomentspaerre LMS

Anvendes ved hgije krav til selvhamning, f.eks. ved aktuatorer med
haje omdrejningstal. Belastningsmomentspaerren blokerer justering
af ventilerne fordrsaget af eksterne kraftpavirkninger pa lukkelege-
met. Derved kan bremsemotorer undgas. Enheden monteres mellem
aktuatoren og ventilen.
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| forbindelse med 90°-aktuatorer er EN 1SO 5211 afgerende for
forbindelsen til ventilen. | overensstemmelse med stikbgsnin-
gen pa multiturn-aktuatorerne SA findes der pa SQ-aktuato-
rerne en kobling med kaervfortanding til overfarsel af momen-
tet.

Flange og udgangsaksel

Udgangsakslen overfgrer momentet til koblingen via den indvendige
fortanding. Flangen kan i henhold til EN ISO 5211 udstyres med en
centrerring til stikmontering.

IEEN Uboret kobling
Standardudfarelse. Den faerdige udferelse foregar hos ventilprodu-
centen eller pa anvendelsesstedet.

EX Indvendig firkant
I henhold til EN ISO 5211 eller med specialmal efter aftale med
AUMA.

To flade sider indvendigt
I henhold til EN ISO 5211 eller med specialmal efter aftale med
AUMA.

Boring med not

Boringen i henhold til EN I1SO 5211 kan udstyres med en, to, tre eller
fire noter. Noterne overholder DIN 6885 T1. Noter med specialmal
kan produceres efter aftale med fabrikken.

Forlaenget kobling (ikke illustreret)

Til specielle ventildesign, f.eks. ved dybtliggende spindel eller hvis
der kraeves en mellemflange mellem gearet og ventilen.
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ELEKTRISK TILSLUTNING

Eltilslutningen til stikmontering er en
vaesentlig komponent i modulop-bygnin-
gen. Den udger en separat enhed. De
forskellige tilslutningstyper er kompatible
pa tveers af serierne og kan anvendes til
aktuatorer med eller uden integreret
styring.

Ledningsferingen opretholdes ved service
og vedligeholdelse, elektriske forbindelser
kan hurtigt lasnes og genetableres. Derved
minimeres stilstandstider og ledningsferings-
fejl undgas ved gentilslutning.
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Il AUMA rundstik

Det 50-polede AUMA rundstik danner grundlag for alle tilslutningstyper. En kodning
forhindrer forkert tilslutning. AUMA rundstikket udger ogsa den elektriske forbindelse
mellem aktuator og integreret styring. Styringen kan hurtigt afmonteres aktuatoren og
genmonteres lige sa hurtigt.

B Eltilslutning S
Med tre kabelindfaringer.

Eltilslutning SH
Med yderligere kabelindfgringer. Giver 75 % mere volumen end standardudfarelsen.

IZH Mellemramme DS til dobbelt teetning

Opretholder kapslingsklassen ogsa ved fjernet eltilslutning og forhindrer indtraengning af
snavs eller fugtighed i enhedens indre. Kan kombineres med alle eltilslutningstyper og er
enkel at eftermontere.



Hvis kommunikationen foregar via
parallel signaloverfarsel, er AC'en
udstyret med en af eltilslutningerne
beskrevet ovenfor. Hvis der anvendes
feltbusteknologi, monteres der specielle
tilslutninger. Som alle andre tilslutnings-
typer er de ogsa til stikmontering.

IEM Feltbustilslutning SD

Til simpel tilslutning af feltbusledningerne er der integreret et tilslutningsprintkort. Feltbus-
kommunikationen afbrydes heller ikke, hvis tilslutningen traekkes ud. Tilslutningen har
feltbusspecifikke egenskaber - ved Profibus er slutmodstandene her f.eks. integreret.

A Feltbustilslutning SDE med LWL-koblere

Til direkte tilslutning af lyslederkabler til AC-styringen. Opbygningen minder om SD-tilslut-
ningen EM, men med en starre diameter for at sikre de foreskrevne LWL-bgjeradier.
LWL-modulet er udstyret med diagnosefunktioner til overvagning af lyslederkablernes
funktion.
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KOMBINATIONER MED MULTITURN-AKTUATORER OG 90°-GEAR - TIL STORE MOMEN

Ved kombination af en multiturn-aktuator SA og et 90°-gear
opstar der en 90°-aktuator. Pa denne made kan der opnas store
udgangsmomenter, som f.eks. kraeves til automatisering af
spjeeld og haner med store nominelle diametre og/eller hgjt

Disse enhedskombinationers momentindstillingsomrade gar helt til
675 000 Nm. _

IEM Endestopanslag

Endestopanslagene begraenser rotationsvinklen og ger det muligt at -
kunne kgre praecist til ventilens slutpositioner ved manuel drift. Ved : m
motordrift foregar frakoblingen via den monterede multiturn-aktua-
tor SA, og endestopanslagene pakares ikke.

Ved AUMAs konstruktion Igber der i forbindelse med gennemkersel
af vandringen en anslagsmetrik IHEM frem og tilbage mellem begge
endestopanslag HEM. Fordelene ved denne konstruktionsmade:

> Endestopanslagene pavirkes kun af de forholdsvis ringe
indgangsmomenter.

> Kabinettet pavirkes ikke af forhgjede indgangsmomenter. Selv
ved brud pd endestopanslagene forbliver gearet udvendigt intakt
og kan stadigvaek betjenes.

Takket vaere en patenteret konstruktion bestaende af to sikkerheds-

kileskiver M pr. endestopanslag forhindres det, at anslagsmatrik-

ken blokerer. Momentet, der er ngdvendigt for at lgsne, udger kun
¥ ca. 60 % af momentet, som endestopanslaget pakgres med.
[~

M Snekkehjul og snekkeaksel

De udggr de vigtigste komponenter i gearet. Konstruktionen tillader
store reduktioner pa et niveau og virker samtidig selvhaemmende,
dvs. de forhindrer a&ndringer af ventilpositionen forarsaget af
kraftpavirkninger pa ventilens lukkelegeme.

Ventiltilslutningsflange
Udfert iht.EN 1SO 5211
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M Kobling

Den separate kobling forenkler monteringen af gearet pa ventilen.
P& anmodning kan den leveres med en passende boring til ventilaks-
len (se ogsa side 53). Den borede kobling skubbes ind pa
ventilakslen og sikres mod aksial forskydning. Efterfglgende kan
gearet monteres pa ventilflangen.

Mellemaksel
Ved hjeelp af planet- eller cylindriske tandhjulstrin kan det n@dven-
dige indgangsmoment reduceres.

A Viserdaeksel

Det store viserdaeksel ger det muligt at aflaese ventilpositionen pa
lang afstand. Det felger kontinuerligt ventilens bevaegelser og kan
dermed anvendes som driftindikering. Ved store krav til kapslings-
klassen, f.eks. ved montering i jorden, erstattes viserdaekslet af et
beskyttelsesdaeksel M.
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SARLIGE OMSTANDIGHEDER - TILPASNING TIL MONTERINGSSITUATIONEN

En af mange fordele ved det modulop-
byggede koncept er muligheden for enkel
og variabel tilpasning af enhedernes
konfiguration, ogsa efterfalgende, til de
lokale forhold.
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Il Vagholder

Ved svaert tilgeengelige drev, kraftige vibrationer eller hgje omgivelsestemperaturer

i omradet omkring ventilen kan styringen monteres pa en vaegholder adskilt fra drevet.
Ledningslaengden mellem aktuator og styring kan udggre op til 100 m. Vaegholderen kan
eftermonteres til enhver tid.

M Tilpasning af enhedsgeometri

Intet display behaver at vende pa hovedet, intet betjeningselement skal vaere monteret et
utilgaengeligt sted, og ingen kabelforskruning skal pege i den mest uhensigtsmaessige
retning. Den optimale positionering kan hurtigt etableres.

Styringen pa aktuatoren, det lokale kontrolsted ved styringen og eltilslutningen kan alle
monteres i fire positioner der hver er drejet 90°. Stikforbindelserne tillader enkel zndring af
monteringspositionen pa stedet.



Varianter af med 90°-gear GS

L Omdrejningsretning pa udgang

Snekkeakslens position

Varianter af 90°-gear GS

De fire varianter udvider mulighederne for tilpasning til den enkelte
monteringssituation. Det gaelder for placeringen af snekkeakslen

i forhold til snekkehjulet og omdrejningsretningen ved udgangen
baseret pd en hgjredrejende indgangsaksel.

> LL: Snekkeakslen til venstre for snekkehjulet, venstredrejende ved
udgangen

> LR: Snekkeakslen til venstre for snekkehjulet, hgjredrejende ved
udgangen

> RL: Snekkeakslen til hgjre for snekkehjulet, venstredrejende ved
udgangen

> RR: Snekkeakslen til hgjre for snekkehjulet, hgjredrejende ved
udgangen

Il Monteringspositioner for aktuatoren pa gearet

GSRL/RR

GSLL/LR

A

C

lw)

D ) )

_E—. N
(O I

Omdrejningsposition pa gear

Il Monteringsposition for aktuatoren pa gear
Enhedsgeometrien kan ikke bare aendres inden for aktuatorerne
som beskrevet under M. Hvis AUMA-aktuatorer bestilles sammen
med et gear, kan begge komponenter monteres i fire positioner der
hver er drejet 90°. Positionerne er betegnet med bogstaverne A-D,
og den gnskede position kan angives ved bestillingen.

Der kan ligeledes uden problemer foretages andringer pa stedet pa
et senere tidspunkt. Det geelder for alle AUMA multiturn-, 90°- og
loftegear.

Monteringspositionerne er vist som eksempler pa en kombination af
multiturn-aktuator SA med varianterne af 90°-gear. Der findes
separate dokumenter med beskrivelse af monteringspositionerne for
alle geartyper.
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Aktuatorer er ikke altid nemt tilgaengelige. Der findes enkelte

EIl Underjordisk udfarelse med skrueopsats
situationer med helt specielle udfordringer.

Aktivering med firkantnagle

1
AUMA-lgsning.

Her beskrives nogle af de problematiske situationer og deres !{ ‘I

IEM Aktiveringselementer til manuel drift EXH Kaedehjul med fjernomskiftning

Aktivering med traekwire. Leveres uden kade.
EEN Handhjulsforlaenger
Til flytning af handhjulet

p i
AN
BTN Adapter til skruengddrift ‘1 ||
Til manuel nadbetjening med skruetraekker g,% 6
Wy
V¢
1 9
c E! -r,,“ 1 :
! W

SARLIGE OMSTANDIGHEDER - TILPASNING TIL MONTERINGSSITUATIONEN




Eksemplerne viser hvordan de praesenterede elementer anvendes.

Montering i skakt

Der stilles forskellige krav til installationen alt efter vaegtningen af
faktorerne om hvorvidt betjeningselementerne kan oversvgmmes og
om deres tilgaengelighed.

Sgjle

Snekkegearet GS er monteret pa ventilen og der er nem tilgang til
multiturn-aktuatoren pa en AUMA-sgjle. Kraftoverfgrslen mellem
aktuatoren og gearet foregar via en kardanaksel.

Underjordisk udfgrelse med skruemodul

90°-gearet GS er monteret pa ventilen og multiturn-aktuatoren er
adskilt fra gearet. For at placere aktuator- og gearflangen pa en lige
linje indsaettes der en konisk tandhjulsudveksling GK. Ngdbetjening
foregar ved skaktens daeksel. Til det formal er aktuatoren udstyret
med en underjordisk udferelse, hvis ende er udfart som firkant til
skruedrift. Ved tryk pa firkantneglen aktiveres manuel ngddrift.

Synkron betjening med skydeventil med dobbelt spindel
Her gaelder det om at betjene begge spindler samtidig for at undga,
at skydeventilen saetter sig fast. Lasningen: For hver spindel, en
konisk tandhjulsudveksling GK EEEM, der begge drives af en
multiturn-aktuator SA BEEM. P& eksemplet er aktuatoren monteret
direkte pa et gear, og overfarslen af momentet til det andet gear
foregar via en aksel. Handhjulsforlaengeren letter den manuelle
ngdbetjening.

M Manuel ngdbetjening pa et stemmevaerk

Stemmevaerker er typiske eksempler pa specielle monteringssituatio-
ner. Aktuatorerne kan monteres svaert tilgeengeligt. Takket vaere
kaedehjulslgsningen og den medfarende omskiftningsfunktion kan
manuel ngdbetjening ogsa sagtens gennemfares under den slags
forhold.




BESKYTTELSE AF VENTILEN, BESKYTTELSE UNDER DRIFT

AUMA-aktuatorer overholder de geel-
dende sikkerhedsstandarder overalt

i verden. De har en lang raekke funktio-
ner for at sikre driften og beskytte
ventilerne.
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Omdrejningkorrektion

Den automatiske korrektion af omdrejningsretning ved forkert faseraekkefalge er monteret
i de integrerede styringer. Hvis faserne byttes om ved tilslutning af vekselstramforsyningen,
karer aktuatoren alligevel i den rigtige position ved en tilhgrende kerselskommando.

Overbelastningsbeskyttelse af ventilen
Hvis der under karsel optraeder et ikke driftskorrekt hajt moment, kobles aktuatoren fra ved
hjeelp af styringen.

Beskyttelsesrar til stigende ventilspindel
Beskyttelsesraret omslutter en stigende ventilspindel og beskytter den samtidig mod snavs
0g beskytter betjeningspersonalet mod tilskadekomst.



5

AUMA-aktuatorer installeres ikke altid IEM Laseanordning til handhjulet
i bygninger eller pa virksomhedens Omstilling til manuel drift kan forhindres ved hjaelp af en laseanordning IEEM. Omvendt er
grund, men er derimod frit tilgeengelige.  det ogsé muligt at forhindre automatisk omskiftning til motordrift, nar manuel drift er
AUMA: s vifte af produkter omfatter en aktiveret IETH.
reekke muligheder, der kan forhindre
uautoriseret betjening af aktuatorerne. Fjernbetjent frigivelse af lokalt kontrolsted AC
Den elektriske betjening af aktuatoren via det lokale kontrolsted er ikke mulig fra kontrol-
rummet uden frigivelsessignal.

Aflaselig vaelgekontakt
Kontakten til valg af kommandosted kan sikres i hver af de tre positioner LOCAL, OFF og
REMOTE.

M Aflaseligt beskyttelsesdaeksel
Beskytter alle betjeningselementer mod overlagt beskadigelse og uautoriseret betjening.

BEM Beskyttet Bluetooth-forbindelse AC
Der skal angives password for at kunne etablere forbindelse mellem en baerbar PC eller en

PDA og en aktuator med integreret AC-styring.

Passwordbeskyttelse af AC-enhedens parametre
Enhedsparametrene kan fgrst sendres ved indtastning af et password.
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Funktionel sikkerhed og SIL er stikord, som man i stigende grad Certificering

harer i forbindelse med tekniske anlaegs sikkerhed - ikke mindst AUMA-aktuatorer er med aktuatorstyringen AC i udfgrelsen SIL med

pga. ikrafttraedelsen af nye internationale standarder. sikkerhedsfunktionerne "Emergency Shut Down (ESD)" og "Safe
Stop" egnet til sikkerhedsrelevante applikationer op til SIL 3.

AUMA-aktuatorer anvendes ogsa i sikkerhedskritiske applika-

tioner og medbvirker til sikker drift af tekniske anlaeg. Derfor er

funktionel sikkerhed et vigtigt tema for AUMA.

Elecki;A;iuator
System

i, DIN EN 61508-1/-2: 2011 |
| capableuptoSIL3 |

. SEBS-A150445(14

FUNKTIONEL SIKKERHED - SIL

Sikkerhedsintegritetsniveau (SIL)

I IEC 61508 er der fastlagt 4 sikkerhedsniveauer. Alt
efter risiko kraeves der et af de fire "Safety Integrity
Levels" for det sikkerhedsrelevante system. Hvert niveau
er tildelt en maksimalt tilladt fejlrisiko. SIL 4 er det
hgjeste niveau, og SIL 1 er det laveste med den hgjeste
sandsynlighed for fejl.

Bemaerk i den forbindelse, at et sikkerhedsintegritetsni-
veau er en egenskab for et sikkerhedsteknisk system
(SIS) og ikke for enkelte komponenter. Et sikkerhedstek-
nisk system bestar typisk af falgende komponenter:

Sensor KM

Styring (sikkerheds-SPS) HEM
Aktuator [HEM

Ventil IEH

vV V. V V



AKTUATORER MED AC .2 SIL - SIL 2/SIL 3

AC .2 er den ideelle styring til kraevende reguleringsopgaver, nar der
kraeves kommunikation via feltbus eller aktuatoren skal stille
diagnoseoplysninger til radighed for optimering af driftsparame-
trene.

For ogsa at gere disse funktioner anvendelige med SIL 2- og
SIL 3-anvendelser har AUMA udviklet et specielt SIl-modul til AC .2.

SIL-modulet

Sil-modul er en yderligere elektronikenhed, som er ansvarlig for
udfarelse af sikkerhedsfunktioner. Sil-modulet anvendes i den
integrerede AC-styring AC .2.

Hvis der i et ngdstilfaelde kraeves en sikkerhedsfunktion, omgas
standardlogikken i AC .2 og sikkerhedsfunktionen udferes via
SIl-modulet.

P& SIl-modulet anvendes kun forholdsvis simple komponenter som
f.eks. transistorer, modstande og kondensatorer med velkendte
fejlvaerdier. De beregnede sikkerhedsrelevante nggletal muligger
anvendelsen i SIL 2 og, i redundant udfgrelse (1002, "one out of
two"), i SIL 3-anvendelser.

Sikkerhedsfunktionen har farsteprioritet

Et system med en AC .2 i udfarelsen SIL kombinerer funktionerne
fra to styringer. For det farste kan standardfunktionerne fra AC .2
anvendes til "normal drift". For det andet udfares sikkerhedsfunktio-
nerne via det integrerede SIL-modul.

Sikkerhedsfunktionerne har i den forbindelse altid forrang for den
normale drift. P4 den made sikres det, at styringens standardlogik
omgds med en bypass-kontakt, hvis der er behov for en sikkerheds-
funktion.

Yderligere oplysninger
Der findes detaljerede oplysninger om temaet SIL i den separate
brochure "Funktionel sikkerhed - SIL".

Signaler fra en
standard-PLC/
signaler fra det
lokale kontrolsted

Normaldrify
Ker tj] ABEN
Ker til |y
STop KKET




MULTITURN-AKTUATORER SA OG 90°-AKTUATORER SQ

AKTUATORER TIL STYREFUNKTION SA

De fglgende data geelder for aktuatorer med trefasede motorer, som anvendes i driftstype S2 - 15 min/klasse A og B i henhold til DS/
EN 15714-2. Detaljerede oplysninger om andre motortyper og driftstyper findes i separate tekniske og elektriske datablade.

Omdrej-

ningstal Indstillingsomrade Koblingshyppighed
Type ved 50 Hz' | Frakoblingsmoment starter maks. Ventiltilslutningsflange
__
SA07.2 4-180 10-30 FO7 eller F10
SA 07.6 4-180 20-60 60 FO7 eller F10 GO
SA 10.2 4-180 40-120 60 F10 GO
SA 14.2 4-180 100 - 250 60 F14 G1/2
SA 14.6 4-180 200 - 500 60 F14 G1/2
SA 16.2 4-180 4001000 60 F16 G3
SA 251 4-90 630 -2 000 40 F25 G4
SA30.1 4-90 1250-4000 40 F30 G5
SA35.1 4-45 2500-8000 30 F35 G6
SA40.1 4-32 5000~ 16 000 20 F40 G7
SA48.1 4-16 10 000 - 32 000 20 F48 =

AKTUATORER TIL REGULERINGSFUNKTION SAR

De fglgende data gaelder for aktuatorer med trefasede motorer, som anvendes i driftstype 54 - 25 %/klasse C i henhold til DS/EN 15714-2.
Detaljerede oplysninger om andre motortyper og driftstyper findes i separate tekniske og elektriske datablade.

Omdrej-

ningstal Indstillingsomrade Maksimalt moment |Koblingshyppighed
Type ved 50 Hz' | Frakoblingsmoment i reguleringsdrift starter maks.? Ventiltilslutningsflange
—mm—lmm—
SAR 07.2 4-90 15-30 1500 FO7 eller F10
SAR 07.6 4-90 30-60 30 1500 FO7 eller F10 GO
SAR 10.2 4-90 60-120 60 1500 F10 GO
SAR 14.2 4-90 120 - 250 120 1200 F14 G1/2
SAR 14.6 4-90 250 -500 200 1200 F14 G1/2
SAR 16.2 4-90 500 -1 000 400 900 F16 G3
SAR 25.1 4-1 1000-2 000 800 300 F25 G4
SAR 30.1 4-1 2000 -4000 1600 300 F30 G5
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90°-AKTUATORER TIL STYREDRIFT SQ

De fglgende data geelder for aktuatorer med trefasede motorer, som anvendes i driftstype S2 - 15 min/klasse A og B i henhold til DS/
EN 15714-2. Detaljerede oplysninger om andre motortyper og driftstyper findes i separate tekniske og elektriske datablade.

Aktu-
eringstider Koblingshyppighed
Type ved 50 Hz' | Indstillingsomrade frakoblingsmoment starter maks. Ventiltilslutningsflange
__
SQ05.2 4-32 50 - 150 FOS/FO7 FO7, F10
SQ 07.2 4-32 100 - 300 60 FO5/F07 FO7, F10
SQ 10.2 8-63 200 - 600 60 F10 F12
SQ 12.2 16 - 63 400 -1 200 60 F12 F10, F14, F16
SQ 14.2 24 -100 800 -2 400 60 F14 F16

90°-AKTUATORER TIL REGULERINGSDRIFT SQR

De fglgende data gaelder for aktuatorer med trefasede motorer, som anvendes i driftstype 54 - 25 %/klasse C i henhold til DS/EN 15714-2.

Detaljerede oplysninger om andre motortyper og driftstyper findes i separate tekniske og elektriske datablade.

Aktu-
eringstider | Indstillingsomrade Maksimalt moment Koblingshyppighed
Type ved 50 Hz' | frakoblingsmoment i reguleringsdrift starter maks. Ventiltilslutningsflange
__
SQR 05.2 8-32 75-150 1 500 FO5/F07 FO7, F10
SQR 07.2 8-32 150 - 300 150 1500 FO5/F07 FO7, F10
SQR 10.2 11-63 300 - 600 300 1500 F10 F12
SQR 12.2 16 - 63 600 - 1200 600 1500 F12 F10, F14, F16
SQR 14.2 36-100 1200 -2 400 1200 1500 F14 F16

ROTATIONSVINKELOMRADER

Inden for de angivne omrader kan rotationsvinklen indstilles trinlast.

_ Rotationsvinkelomrade

Standard 75°-105°
Ekstraudstyr 15° = 45°; 45° — 75°; 105° — 135°; 135 ° - 165°;
165° — 195°; 195° — 225°

MULTITURN- OG 90°-AKTUATORERS LEVETID

AUMA multiturn- og 90°-aktuatorer i serierne SA og SQ overgdr kravene
til levetid iht. DS/EN 15714-2. Detaljerede oplysninger fas pa anmodning.

! faste omdrejningstal hhv. aktueringstider er gradueret ned med faktor 1,4

2 ved de angivne hgjere omdrejningstal er den maksimalt tilladte koblingshyppighed

lavere, se de tekniske datablade.
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MULTITURN-AKTUATORER SA OG 90°-AKTUATORER SQ

STYREENHED ELEKTRONISK STYREENHED

Indstillingsomrade for vandringskontakt ved SA og SAR Ved anvendelse af den elektroniske styreenhed registreres opnael-
Styreenheden registrerer antallet af omdrejninger pr. vandring for sen af en slutposition, ventilstillingen, momentet, temperaturen i
multiturn-aktuatorerne. Der findes to udfarelser til forskellige enheden og vibrationer digitalt og overfgres til den integrerede
omrader. AGstyring. AGstyringen behandler alle disse signaler internt og

udarbejder tilsvarende meddelelser vedrerende det relevante

Omdrejninger pr. vandring kommunikationsinterface.

Elektromekanisk styreenhed | Elektronisk styreenhed

Standard 2-500 1-500 Omdannelsen af de mekaniske vaerdier til elektroniske signaler

Ekstraudstyr 2 -5 000 10-5000 foregar bergringsfrit og dermed naesten uden slitage. Den elektroni-
ske styreenhed er en forudsaetning for den non-intrusive indstilling
af aktuatoren.

ELEKTROMEKANISK STYREENHED

Den elektromekaniske styreenheds binaere og analoge signaler behandles internt ved anvendelse af en integreret AM- eller AM-styring. Ved
aktuatorer uden integreret styring fores signalerne ud via eltilslutningen. | sa tilfeelde er fglgende tekniske data for kontakterne og fjern-
melderen relevante.

Vandrings-/momentkontakt

Udfarelser

[ | Anvendelse/beskrivelse Kontakttype
Enkeltkontakt Standard En bryder og en slutter
(1 NC og 1 NO)

Tandemkontakt Til kobling af to forskellige potentialer. Kontakterne indeholder i samme kabinet to kontaktkamre To brydere og to sluttere
(ekstraudstyr) med galvanisk adskilte koblingslegemer, hvor den ene kontakt er ledende og skal anvendes til (2 NCog 2 NO)

signallering.
Tredobbeltkontakt Til kobling af tre forskellige potentialer. Denne udfgrelse bestar af en enkelt- og en tandemkontakt.  Tre brydere og tre sluttere
(ekstraudstyr) (3NCog 3 NO)
Koblingsydelser Koblingsydelser
Forsglvede kontakter Forgyldte kontakter (ekstraudstyr)
U min. 24 V AC/DC U min. 5V
U max. 250 V AC/DC e 2k
I min. 20 mA i il
I maks. vekselstrgm 5 A ved 250 V (ohmsk belastning) | max. 400 mA

3 Aved 250 V (induktiv belastning, cos ¢ = 0,6)
| maks. jeevnstram 0,4 A ved 250 V (ohmsk belastning)

0,03 A ved 250 V (induktiv belastning, L/R = 3 ps) Kontakter - ovrige karakteristika

7 A ved 30 V (ohmsk belastning) Betjeni

) : : jening Fladarm
A \ k | L/R=
o et S0 i i el 3 ps) Kontaktelement Snapkontakt (dobbeltafbrydelse)

Blinkkontakt til driftindikering

Koblingsydelse Blinkkontakt - gvrige karakteristika

Betjening Rullebetjening
U min. 10 V AC/DC Kontaktelement Springkontakt
U max. 250 V AC/DC Kontakttype Omskifter
| maks. vekselstram 3 Aved 250 V (ohmsk belastning)

2 Aved 250 V (induktiv belastning, cos ¢ ~ 0,8)
| maks. jeevnstrem 0,25 A ved 250 V (ohmsk belastning)

(o))
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ELEKTROMEKANISK STYREENHED (FORTSAT)

Positionsfjernmelder

Pracisionspotentiometer til ABN - LUK-drift

L leket . Jrandem |

Linearitet <1%

Ydelse 1,5W

Modstand (standard) 0,2 kQ 0,2/0,2 kQ

Modstand (ekstraud- 0,1kQ, 0,5kQ, 1,0kQ, 0,5/0,5 kQ, 1,0/1,0 kQ,
styr) yderligere varianter 2,0 kQ, 5,0 kQ 5,0/5,0 kQ, 0,1/5,0 kQ,
fas pa anmodning 0,2/5,0 kQ

Slgjfestram maks. 30 mA

Levetid 100 000 cyklusser

Praecisionspotentiometer med hgjtliggende kanal til reguleringsfunk-

tion

L eket Jrandem |

Linearitet <1%
Ydelse 0,5W
Modstand 1,0 kQ eller 5,0kQ 1,0/5,0 kQ eller 5,0/5,0 kQ

yderligere varianter fds
pa anmodning

Slgjfestrem maks. 0,1 mA

Levetid 5 mio. cyklusser
Maks. omgivelsestem-  +90 °C

peratur’

HANDHJULSAKTIVERING

Elektronisk positionsmelder EWG

L fodeder [3/4leder
Udgangssignal 4-20mA 0/4-20 mA

Spandingsforsyning
Maks. omgivelsestem-

24V DC(18-32V)
+80 °C (standard)/+90 °C (ekstraudstyr)

peratur’
L f2deder [3/4deder |
Udgangssignal 4-20mA 0/4 -20 mA
Spaendingsforsyning 14V DC+ (I xRy, 24V DC(18-32V)

maks. 30 V

Mikroswitchens nominelle effekt til signallering af aktivering af

handhjulet

U min. 12V DC

U max. 250 V AC

| maks. vekselstrem 3 Aved 250 V (induktiv belastning, cos ¢ = 0,8)
| maks. jeevnstrem 3 Aved 12 V (ohmsk belastning)

SVINGNINGSSTYRKE

Iht. DS/EN 60068-2-6.

Aktuatorerne er modstandsdygtige over for svingninger og vibratio-
ner ved opstart/fejl pa anleegget op til 2 g, i frekvensomradet fra 10
til 200 Hz. Der kan dog ikke afledes en traethedsstyrke heraf.

Oplysningen gaelder for SA- og SQ-aktuatorer uden pamonteret
integreret styring med AUMA-eltilslutning (S) og ikke i kombination
med gear.

Til aktuatorer med integreret styring AM eller AC er der for ovenfor
naevnte betingelser en graensevaerdi pa 1 g.

1 Omgivelsestemperaturomrade afhaenger af aktuatorens temperaturomrade (se
typeskilt)

Mikroswitch til signallering af aktivering af handhjulet — gvrige

karakteristika

Betjening Fladarm
Kontaktelement Springkontakt
Kontakttype Omskifter
Maks. omgivelsestem-  +80 °C
peratur’

MONTERINGSPOSITION

AUMA-aktuatorer, ogsa med integreret styring, kan anvendes
i enhver monteringsposition uden begraensninger.

STAINIVEAU

Det stgjniveau, som aktuatoren fordrsager, overstiger ikke lydtryks-
niveauet pa 72 dB (A).

69




MULTITURN-AKTUATORER SA OG 90°-AKTUATORER SQ

FORSYNING AF HOVEDSPZANDINGER / FREKVENSER

| det falgende vises standard-forsyningsspaendingerne (andre
spaendinger ved forespargsel). Ikke alle versioner eller starrelser af
aktuatorer kan leveres med alle naevnte motortyper eller spaendin-
ger/frekvenser. Detaljerede oplysninger findes i separate elektriske
datablade.

3-faset vekselstram

220, 230, 240, 380, 400, 415, 500, 525, 660, 690 50
440, 460, 480, 575, 600 60

1-faset vekselstrgm

spaning e

230 50
115, 230 60
MOTOR

Jaevnstrom

Spandinger
(vl
24, 48, 60, 110, 220

Tilladte svingninger i stramspaending og frekvens
> Standard for SA, SQ, AM og AC

Hovedspaending: 10 %

Frekvens: £5 %

Ekstraudstyr til AC

Hovedspaending: =30 %

kraever speciel dimensionering ved valg af aktuator

\Y

Driftstyper iht. IEC 60034-1/EN 15714-2

3-faset 1-faset
Type vekselstrom vekselstrom Jaevnstrom

SA07.2-SA16.2 S2 - 15 min, S2 - 15 min'/ S2 - 15 min/
S2 - 30 min/ Klasse A,B! Klasse A,B
Klasse A,B

S2 - 15 min, - -

S2 - 30 min/
klasse A,B
S4 - 25 %,
S4-50 %/
Klasse C

S4 - 25 %, - -
S4-50 %/
Klasse C
S2-15min,
S2 - 30 min/
Klasse A,B
S4 - 25 %,
S4 - 50 %/
Klasse C

SA25.1 —-SA 481

SAR 07.2 - SAR 16.2 S4-25 %'/

Klasse C'

SAR 25.1 - SAR 30.1

5Q05.2-5Q14.2 $2 - 10 min/ -

Klasse A,B'
SQR 05.2 - SQR 14.2 S4-20 %/
Klasse C'

Oplysninger om driftstype relaterer til falgende betingelser: Nominel
spaending, 40 °C omgivelsestemperatur, gennemsnitlig belastning
med 35 % af det maksimale moment.

Motorernes isoleringsklasse

Trefasede motorer F,H
Vekselstramsmotorer F
Jaevnstrgmsmotorer F, H
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Specifikationer, motorbeskyttelse

Som standard anvendes der termokontakter som motorbeskyttelse.
Ved anvendelse af en integreret styring behandles motorbeskyttel-
sessignalerne internt. Dette gaelder ogsa for de valgfri koldledere.
Ved aktuatorer uden integreret styring skal signalerne analyseres

i den eksterne styring.

Belastbarhed for termokontakt

Vekselspaending

Koblingsevne |

(250 V AC)

cosp=1 25A
cos¢=0,6 1.6 A
60V 1A
42V 1.2 A
24V 1.5A

Specialmotorer
Ved specielle krav kan der leveres aktuatorer med specialmotor, f.
eks. bremsemotorer eller polomskiftelige motorer.

' fas ikke til alle starrelser



TILSLUTNINGSSKEMAER/ELTILSLUTNING

Alle planer viser ledningsferingen for signalerne pa det 50-polede
rundstik og udger grundlaget for tilslutningen af styreledninger og
spaendingsforsyning. Findes pa www.auma.com.

> TPA til multiturn-aktuatorer SA/SAR og 90°-aktuatorer SQ/SQR
> MSP til AM-styringer
> TPC til AC-styringer

=

]
&
&

21 = €200t
2=0v
23=+5VDC

Udsnit af TPA-tilslutningsplan for en aktuator

50mA

ANOUT2+ (Drehmorment/Torque)
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/1A, 250VAC/ 1A
24V/TA, 250VAC/ 1A

ANOUT1+ (Stellung/ Position)
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Udsnit af TPC-tilslutningsplan for en AC-styring

AUMA rundstik

[ |Effektkontakter Beskyttelsesleder Styrekontakter

Kontaktantal maks. 6 (3 bestykket)

Betegnelser U1, V1, W1, U2, V2, W2
Tilslutningsspaending maks. 750V

Maerkestram maks. 25A

Tilslutningstype hos kunden Skruetilslutning
Tilslutningstveersnit maks. 6 mm?

Materiale, isolering Polyamid

Materiale, kontakter Messing

1 (forud sluttende) 50 kontaktben/hunstik

PE 11l 50

= 250V

= 16 A

Skruetilslutning til ringtunge Skruetilslutning, crimp (ekstraudstyr)

6 mm? 2,5 mm?

Polyamid Polyamid

Messing Messing, fortinnet eller hardforgyldt
(ekstraudstyr)

Gevindmal for kabelindferinger (udvalg)
[ |EHKilslutning S Eltilslutning SH

M-gevind (standard)
Pg-gevind (ekstraudstyr)
NPT-gevind (ekstraudstyr)
G-gevind (ekstraudstyr)

1xM20x 1,5 1xM25x 1,5, 1xM32x1,5
1xPg13,5 1xPg21,1xPg29

2 X ¥%" NPT, 1 x 1%" NPT

2xG¥%", 1xG1%"

1xM20x 1,5 2xM25x%x 1,5 1xM32x1,5
1xPg 13,5 2 xPg21,1xPg29

1 x 3" NPT, 2 x 1" NPT, 1 x 1%" NPT
1xG3%" 2xG1", 1xG1%"

VARMEELEMENT
Varmeelement i Aktuatorer uden Aktuatorer med Aktuatorer uden integreret styring
styreenhed integreret styring AM- eller AC-styring Spaendinger 110 - 120 V AC, 220 — 240 V AC eller 380 — 400 V AC
Varmeelement Selvregulerende Modstandsvarme (ekstern forsyning)
PTC-element Ydelse 12,5 W - 25 W?

Spaendingsomrader 110 V- 250 V DC/AC 24V DC/AC (internt

24V - 48V DC/AC forsynet)
380 V—-400V AC
Ydelse 5W-20W 5w

2 afhaengigt af motorstarrelse, se separate tekniske datablade

Varmeelement til
styring AC

Spaendinger 110 =120 V AC, 220 - 240 V AC, 380 - 400 V AC
Effekt temperatur- 40 W 60 W
reguleret
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AM- OG AGSTYRINGER

BETJENING PA STEDET - LOKALT KONTROLSTED

A

Betjening Vealgekontakt LOCAL-OFF-REMOTE, aflaselig i alle positioner Velgekontakt LOCAL-OFF-REMOTE, aflaselig i alle positioner
Trykknap ABN, STOP, LUK Trykknap ABN, STOP, LUK, Reset
Display 3 lysindikatorer: Slutposition LUKKET, sumalarm, slutposition ABEN 5 lysindikatorer: Slutposition LUKKET, momentfejl i retning LUKKET,
motorbeskyttelse reageret, momentfejl i retning ABEN, slutposition
ABEN

- Grafisk display med omskiftelig hvid og red baggrundsbelysning
Oplgsning 200 x 100 pixel

KOBLINGSENHEDER

| AUMA effektklasser

Vendekontaktorer, Standard

mekanisk, elektrisk og elektronisk ldst Ekstraudstyr AZ, A3, Ad!, A5 A6
Tyristorer, Standard B1
elektronisk last Ekstraudstyr B2, B3

Henvisninger vedrarende effektklasser og indstilling af det termiske overstrgmsrelze findes i de elektriske datablade.

AM OG AC - PARALLELT INTERFACE TIL STYRETEKNIKKEN

v Jc

Indgangssignaler

Standard Standard
Styreindgange +24 V DC: ABEN, STOP, LUK, via optokobler, felles referencepoten-  Styreindgange +24 V DC: ABEN, STOP, LUK, N@D, via optokobler. ABEN, STOP, LUK
tiale med falles referencepotentiale
Ekstraudstyr Ekstraudstyr
som standard med N@D-indgang Som standard med de ekstra indgange MODE og FRIGIVELSE
Ekstraudstyr Ekstraudstyr
Styreindgange med 115 V AC Styreindgange med 115 V AC, 48 V DC, 60 V DC, 110 V DC
24V DC, maks. 50 mA 24V DC, maks. 100 mA
115 V AC, maks. 30 mA 115 V AC, maks. 30 mA
stlingsregulator ... [ |
Analog indgang 0/4 — 20 mA
ydgangssignater ... [ |
Standard Standard
5 releekontakter, 4 sluttekontakter med falles referencepotentiale, maks. 250 V AC, 6 per parameter, fri bestykning af kontakter, 5 sluttekontakter med falles
0,5 A (ohmsk belastning) . referencepotentiale, maks. 250 V AC, 1 A (ohmsk belastning), 1 potentialefri
Standardbestykning: Slutposition LUKKET, slutposition ABEN, vaelgekontakt omskifterkontakt, maks. 250 V AC, 5 A (ohmsk belastning) Standardbestykning:
REMOTE, veelgekontakt LOCAL Slutposition LUKKET, §Iutposition ABEN, veelgekontakt REMOTE, momentfejl
1 potentialefri omskifterkontakt, maks. 250 V AC, 5 A (ohmsk belastning) til LUKKET, momentfejl ABEN, sumalarm (momentfejl, fasesvigt, motorbeskyttelse
sumalarm: Momentfejl, fasesvigt, motorbeskyttelse reageret reageret)
Ekstraudstyr

12 udgangskontakter per parameter, fri bestykning af releekontakter, 10 sluttekon-
takter med feelles referencepotentiale, maks. 250 V AC, 1 A (ochmsk belastning),

2 potentialefri omskifterkontakter til fejlmeddelelser maks. 250 V AC, 5 A (ohmsk
belastning).

Ekstraudstyr

Omskifterkontakter uden faelles referencepotentiale, maks. 250 V AC, 5 A

(ohmsk belastning)

Kontinuerlig positionstilbagemelding e
Positionstilbagemelding 0/4 — 20 mA Positionstilbagemelding 0/4 — 20 mA

2 ! Koblingsenhed leveres i separat kontaktskab



AC - FELTBUSINTERFACE TIL STYRETEKNIKKEN

Generelt
information.

Under- DP-VO, DP-V1, DP-V2

stottede

protokoller

Maks. antal 126 (125 feltenheder og en

deltagere Profibus DP Master), uden
repeater, dvs. pr. Profibus DP
Segment, maks. 32

Maks. Maks. 1200 m (ved

lednings- baudrater < 187,5 kbit/s),

leengder 1000 m ved 187,5 kbit/s,

uden 500 m ved 500 kbit/s,

repeater 200 m ved 1,5 Mbit/s

Maks. Ca. 10 km (geelder kun for

lednings- baudrater < 500 kbit/s),

leengder ca. 4 km (ved 500 kbit/s)

med Ca. 2 km (ved 1,5 Mbit/s)

repeater Den maks. realiserbare
ledningsleengde afhaenger af
repeaterens type og antal.
Der kan typisk anvendes
maks. 9 repeatere i et
Profibus DP-system.

Overspaen-  Op til 4 kV

dings-

beskyttelse

(ekstraud-

styr)

Modbus RTU

247 feltenheder og en
Modbus RTU Master

Uden repeater, dvs. pr.
Modbus Segment, maks. 32

Maks. 1200 m

Ca. 10 km

Den maks. realiserbare
ledningsleengde afhaenger af
repeaterens type og antal.
Der kan typisk anvendes
maks. 9 repeatere i et
Modbus-system.

FF H1

240 feltenheder inklusive
Linking Device. Der kan
maks. tilsluttes 32 deltagere
til et Foundation Fieldbus-
segment.

Maks. 1 900 m

Ca. 9,5 km

Den maks. realiserbare
ledningslaengde afhanger af
antallet af repeatere. Ved FF
kan der maks. serieforbindes
4 repeatere.

HART

64 feltenheder ved
anvendelse af Multidrop-
teknologi

Ca.3000m

Mulighed for anvendelse af
repeatere. Maks. lednings-
leengde i overensstemmelse
med konventionel 4 — 20 mA
ledningsfering

Udveksling af alle diskrete og kontinuerlige karselskommandoer, tilbagemeldinger, statusforespergsler mellem aktuatorer og styresystem som digitaliseret

Tradlgs

Pr. port 250

Raekkevidde i det fri
ca. 200 m, i bygninger
ca.50m

Hver enkelt enhed fungerer
som repeater. | forbindelse
med flere enheder, der
placeres efter hinanden, er
det ogsa muligt at overvinde
store afstande.

Ikke ngdvendig

Under- Linje, stjerne, ring Linje, stjerne
stottede

topologier

Lednings- Multimode: op til 2,6 km ved 62,5 um glasfiber
lengde Singlemode: Op til 15 km

mellem

2 aktuatorer

STYRESYSTEMSINTEGRATIONSTEST — UDVALG

Profibus DP Siemens S7-414H, Open PMC, SPPA T3000 Modbus Allen Bradley SLC 500, Series 5/40, ControlLogix
ABB Melody AC870P, Freelance 800F, Conito et
Industrial IT System 800 XA Emerson Delta-V
OMRON CS1G-H (CSTW-PRN21) Endress & Hausser Control Care
Mitsubishi Melsec Q (Q25H med QJ71PB92V Gl lEleehs CELGa3 50,50
Master Interface) Honeywell TDC 3000, Experion PKS, ML 200 R
PACTware Consortium e.V.  PACTware 4.1 Invensys/Foxboro I/A Series
Yokogawa Centum VP (ALP 121 Profibus Rockwell Control Logix
Interface) Schneider Electric Quantum Series
Foundation  ABB Industrial IT System 800 XA Siemens S7-341. MP 370, PLC 545-1106
Fieldbus Emerson Delta-V, Ovation Yokogawa CS 3000
Foxboro/Invensys I/A Series
Honeywell Experion PKS R100/R300
Rockwell RSFieldBus
Yokogawa CS 3000
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AM- OG AGSTYRINGER

OVERSIGT OVER FUNKTIONER

- |aw__ i
Driftsfunktioner

Programmerbar frakoblingstype ([ ]
Automatisk omdrejningskorrektion ved forkert faseraekkefalge ( J
Stillingsregulator =
Meddelelse om mellempositioner =
Direkte karsel til mellempositioner fra remote =
Kereprofil med mellempositionerne =
Aktueringstidsforlaengelse ved hjeelp af taktgiver =
Programmerbar N@D-reaktion

Sikkerhedsreaktion ved signalsvigt
Start-bypass =
Integreret PID-regulator =
Multiport Valve-funktion =

Overvagningsfunktioner

Overlastbeskyttelse af ventil ()
Fasesvigt/faseraekkefglge [ ]
Motortemperatur (graensevaerdi) [ ]
Overvagning af tilladt indkoblingsvarighed (driftstype) =
Manuel drift aktiveret |
Aktueringstidsovervagning =
Reaktion pa aktueringskommando =
Bevaegelsesregistrering =
Kommunikation til styreteknikken via feltbusinterface -
Ledningsbrudsovervagning, analoge indgange -
Elektroniktemperatur =
Diagnose vedrarende kontinuerlig registrering af temperaturer og vibrationer =
Overvagning af varme =
Overvagning af positionsmelder i aktuatoren =
Overvdgning af momentregistrering -

Diagnosefunktioner

Tidsstemplet protokol over opstaede haendelser =
Elektronisk enhedspas =
Registrering af driftsdata =
Momentprofiler =
Statussignaler iht. NAMUR-anbefaling NE 107 -
Anbefalinger vedrgrende vedligeholdelse af taetninger, smagremiddel, vendekontaktorer og mekanik =

@ standard
[ ekstraudstyr



90°-AKTUATORER SA/GS

Et 90°-gear GS kombineret med en multiturn-aktuator SA danner
sammen en 90°-aktuator. P4 denne vis kan der opnas et nominelt
moment pa op til 675.000 Nm. Denne kombination supplerer
SQ-serien til drejeventiler.

UDLAGNINGSKRITERIUM LEVETID - BELASTNINGSKLASSER VED STYREFUNKTION

EN 15714-2 stiller levetidskrav til aktuatorer. Selv om standarden Definition af belastningsklasserne ved AUMA 90°-aktuatorer
ikke kraever dette, anvender AUMA ogsa vaerdierne, der er anfart > Belastningsklasse 1 - motordrev

dér, for AUMA-aktuatorserierne. Det er den konsekvente fortsaet- Levetid for 90° drejebevaegelse. Opfylder levetidskravene i
telse af overvejelsen, at AUMA-aktuatorer tit leveres som enhed EN 15714-2.

sammen med AUMA-aktuatorer. Til denne udlaegning svarer > Belastningsklasse 2 - motordrev

belastningsklasse 1 i de fglgende tabeller. Hvis levetidskravene er Levetid for 90° drejebevaegelse for ventiler, der aktiveres
mindre, gaelder belastningsklasse 2. Belastningsklasse 3 vedrarer sjeldent.

udelukkende manuelt aktiverede ventiler, hvor antallet af aktiverin- > Belastningsklasse 3 - manuel drift

ger er betydeligt lavere end ved motordrevne aktuatorer. Opfylder levetidskravene i EN 1074-2.

Belastningsklasserne gaelder udelukkende for GS-aktuatoren. Ved
aktuatorerne gzelder EN 15714-2, der ikke forudsaetter en sammen-
lignelig inddeling.

- Belastningsklasse 1 Belastningsklasse 2 Belastningsklasse 3

Cyklustal for maks. tilspaendingsmoment Cyklustal for maks. tilspeendingsmoment Cyklustal for maks. tilspeendingsmoment

GS 50.3 10 000 1000 250
GS 63.3

GS 80.3 5000

GS 100.3

GS 1253 2500

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3 1000

GS 315 = =
GS 400

GS 500

GS$630.3
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90°-AKTUATORER SA/GS

90°-AKTUATORER OG FORLAGST@J - STYREFUNKTION

De foresldede passende multiturn-aktuatorer er udvalgt med henblik pd opndelse af det maksimale udgangsmoment. Ved lavere krav til
momentet kan der ogsa anvendes mindre multiturn-aktuatorer. Detaljerede oplysninger findes i separate elektriske datablade.

Belastningsklasse 1 - motordrev med levetidskrav i henhold til EN 15714-2

passende Aktueringstids-
Indgangsmoment | multiturn-aktua- |omrade ved 50 Hz
Maks. ventiltilspaen- Samlet ved maks. tor for maks. og 90° rotations-
dingsmoment Ventiltilslutningsflange | reduktion udgangsmoment |indgangsmoment |vinkel

GS50.3 500 FO7; F10 51:1 16,7 30 SA07.2 9-191

GS 63.3 1000 F10; F12 51:1 16,7 60 SA 07.6 9-191

GS80.3 2000 F12; F14 53:1 18,2 110 SA 10.2 9-199

GS 100.3 4000 F14; F16 52:1 18,7 214 SA 14.2 9-195
126:1 42,8 93 SA10.2 11 =473
160:1 54 74 SA 10.2 13 - 600
208:1 70,7 57 SA 07.6 17 - 780

GS 125.3 8000 F16; F25; F30 52:1 19,2 417 SA 14.6 9-195
126:1 44 182 SA 14.2 11 -473
160:1 56 143 SA 14.2 13- 600
208:1 72,7 110 SA 10.2 17 -780

GS 160.3 14 000 F25; F30; F35 54:1 21 667 SA 16.2 9-203
218:1 76 184 SA 14.2 18-818
442:1 155 90 SA 10.2 37-1658

GS 2003 28000 F30; F35; F40 53:1 20,7 1353 SA25.1 9-199
214:1 75 373 SA 14.6 18 - 803
434:1 152 184 SA 14.2 36-1628
864:1 268 104 SA 10.2 72 - 1620

GS 2503 56 000 F35; F40 52:1 20,3 2759 SA30.1 9-195
210:1 74 757 SA 16.2 35-788
4111 144 389 SA 14.6 34 -1541
848:1 263 213 SA 14.2 71 -1590°

GS 315 90000 F40; F48 53:1 23,9 3766 SA 301 9-199
4241 162 556 SA 14.6 35-1590
848:1 325 277 SA14.2 71-1590?
1696:1 650 138 SA10.2 141 -1 5907

GS 400 180 000 F48; F60 54:1 243 7404 SA 35.1 9-203
432:1 165 1091 SA 16.2 69 - 15607
864:1 331 544 SA 14.6 72-1620°
17281 661 272 SA 14.2 144 -1 6207

GS 500 360 000 F60 52:1 23,4 15385 SA40.1 9-195
832:1 318 1132 SA 16.2 69 — 15607
1664:1 636 566 SA 14.6 139 - 15602
33281 1147 314 SA 14.2 277 -1 5607

GS 6303 675000 FOO/AUMA 52:1 19,8 34160 SA48.1 49 - 195
210:1 71,9 9395 SA40.1 98 -788
425:1 145,5 4640 SA 351 142 - 1594
848:1 261,2 2585 SA30.1 141 - 1 5907
1718:1 528,8 1275 SA 251 286-16117
34291 951,2 710 SA 16.2 286 - 16072
6 939:1 1924,8 350 SA 16.2 578 -1 652°
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Belastningsklasse 2 - motordrev ved sjeelden betjening

Type

GS50.3
GS 63.3
GS 80.3
GS 100.3

GS 1253

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3

Maks. ventiltilspaen-
dingsmoment

625

1250
2200
5000

10 000

17 500

35000

70 000

Ventiltilslutningsflange

FO7; F10
F10; F12
F12; F14
F14; F16

F16; F25; F30

F25; F30; F35

F30; F35; F40

F35; F40; F48

Belastningsklasse 3 - manuel drift

Type

GS50.3
GS63.3
GS 80.3
GS 100.3

GS 1253

GS 160.3

GS 200.3

GS 250.3

Maks. ventiltilspaen-
dingsmoment

750

1500
3000
6000

12 000

17 500

35000

70 000

Ventiltilslutningsflange

FO7; F10
F10; F12
F12; F14
F14; F16

F16; F25; F30

F25; F30; F35

F30; F35; F40

F35; F40; F48

Samlet
reduktion

51:1
51:1
5311
52:1
126:1
160:1
208:1
52:1
126:1
160:1
208:1
54:1
2181
442:1
880:1
531
2141
4341
864:1
1752:1
521
210:1
4111
848:1
171811

Samlet
reduktion

51:1
51:1
53:1
52:1
126:1
160:1
208:1
126:1
160:1
208:1
54:1
2181
442:1
880:1
434:1
864:1
1752:1
848:1
1718:1

1 omregningsfaktor fra udgangs- til indgangsmoment til bestemmelse af
multiturn-aktuatorens starrelse
2 Begraenset af driftstilstand klasse B (52 - 30 min)

16,7
16,7
18,2
18,7
42,8
54
70,7
19,2
44
56
72,7
21
76
155
276
21,0
75,0
152
268
552
20,3
74,0
144
263
533

16,7
16,7
18,2
18,7
42,8
54
70,7
44
56
72,7
21
76
155
276
152
268
552
263
533

Indgangsmoment
ved maks.
udgangsmoment

37
75
120
267
17
93
71
521
227
179
138
833
230
13
63
1691
467
230
131
63
3448
946
486
266
131

Indgangsmoment
ved maks.
udgangsmoment

45
90
165
321
140
m
85
273
214
165
833
230
13
63
230
131
63
266
131

passende
multiturn-aktua-
tor for maks.
indgangsmoment

SA 07.6
SA10.2
SA10.2
SA14.6
SA10.2
SA10.2
SA10.2
SA 16.2
SA14.2
SA14.2
SA 14.2
SA 16.2
SA14.2
SA10.2
SA10.2
SA 251
SA 14.6
SA 14.2
SA 14.2
SA 10.2
SA 30.1
SA16.2
SA 14.6
SA 14.6
SA 14.2

Aktueringstids-
omrade ved 50 Hz
og 90° rotations-
vinkel

9-191
9-191
9-199
9= 193

11 - 473
13 -600
17 =780
9-195

11 =473
13 -600
17 -780
9-203
18-818
37-1658
73 -1 650?
9-199
18 - 803
36-1628
72 -1620?
146 — 1 6437
9-195

18 —788
34-1541
71-1590°
143 -16112
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90°-AKTUATORER SA/GS

90°-AKTUATORER OG FORLAGST@J - REGULERINGSFUNKTION

De angivne momenter er for reguleringsdrift i det tilfaelde, hvor der kraeves et snekkehjul af bronze. Til andre anvendelser findes der
separate projekteringsdokumenter.

De foreslaede passende multiturn-aktuatorer er udvalgt med henblik p& opnaelse af det maksimale udgangsmoment. Ved lavere krav til
momentet kan der ogsa anvendes mindre multiturn-aktuatorer. Detaljerede oplysninger findes i separate elektriske datablade.

passende
Indgangsmo- | multiturn- Aktuerings-
ment ved aktuator for tidsomrade
Maks. maks. maks. ved 50 Hz og
ventiltilspaen- | Regulerings- | Ventiltilslut- Samlet udgangsmo- indgangsmo- |90° rotations-

Type dingsmoment | moment ningsflange reduktion ment ment vinkel

GS 50.3 350 125 FO5; FO7; F10 511 17,9 20 SAR 07.2 9-191

GS 63.3 700 250 F10; F12 51:1 17,3 42 SAR 07.6 9-191

GS 80.3 1400 500 F12; F14 53:1 19,3 73 SAR 10.2 9-199

GS 100.3 2 800 1000 F14; F16 52:1 20,2 139 SAR 14.2 9-195
126:1 44,4 63 SAR 10.2 21-473
160:1 55,5 50 SAR 07.6 13 -600
208:1 77 37 SAR 07.6 35-780

GS 125.3 5600 2000 F16; F25 52:1 20,8 269 SAR 14.6 9-195
126:1 45,4 123 SAR 14.2 21-473
160:1 57,9 97 SAR 10.2 27 - 600
208:1 77 73 SAR 10.2 35-780

GS 160.3 11 250 4000 F25; F30 54:1 22,7 496 SAR 14.6 9-203
2181 83 136 SAR 14.2 36-818
442:1 167 68 SAR 10.2 74 -1 658

GS200.3 22 500 8000 F30; F35 53:1 22,3 1009 SAR 25.1 72-199
214:1 81,3 277 SAR 14.6 36 -803
4341 165 137 SAR 14.2 72-1628
864:1 308 73 SAR 10.2 144 -1 6207

GS 250.3 45000 16 000 F35; F40 52:1 21,9 2 060 SAR 30.1 71 =195
210:1 80 563 SAR 16.2 35-788
4111 156 289 SAR 14.6 69 - 1541
848:1 305 148 SAR 14.2 141 =1 5902

GS 315 63 000 30 000 F40; F48 531 26 2432 SAR 30.1 72 -199
4241 178 354 SAR 14.6 71-1590
848:1 356 177 SAR 14.2 141 -1 5907
1696:1 716 88 SAR 10.2 283 -1 5907

GS 400 125000 35000 F48; F60 54:1 26,5 4717 SAR 30.1 74 -203

60 000 432:1 181 691 SAR 16.2 72 -1620

864:1 363 344 SAR 14.6 144 -1 620?
17281 726 172 SAR 14.2 288 - 1 6207

GS 500 250 000 35000 F60 52:1 25,5 9804 SAR 30.1 71-195

120 000 832:1 350 714 SAR 16.2 139 -1 560?

1664:1 416 358 SAR 14.6 277 =1 5602

ROTATIONSVINKELOMRADER

Analogt med 90°-aktuatorer SQ findes der forskellige rotationsvin-
kelomrader for SA/GS-kombinationer. Omraderne afhanger af
gearstarrelsen. Detaljerede oplysninger findes i separate datablade.

1 omregningsfaktor fra udgangs- til indgangsmoment til bestemmelse af
78 multiturn-aktuatorens stgrrelse
2 Begraenset af driftstilstand klasse C (54 - 50 %)



MULTITURN-AKTUATORER SA/GK

MULTITURN-AKTUATORER SA MED MULTITURN-GEAR GK

Konisk tandhjulsudveksling GK danner i kombination med en
aktuator SA en multiturn-aktuator med et hgjere aktuatormoment.
Drivakslen og udgangsakslen danner en ret vinkel. Dermed egner
disse kombinationer sig til at lgse specielle opgaver. Hertil hgrer f.
eks. specielle monteringssituationer eller simultan betjening af to
spindler med to gear GK og en central aktuator.

De fglgende angivelser indeholder kun rammedata. Til gearene GK findes der separate datablade med detaljerede oplysninger. Andre
reduktionsforhold fas pa anmodning.

Maks.
ventiltil-
spaen- Regule-
dingsmo- |ringsmo- Reduktio-
Type ment ment Ventiltilslutningsflange | ner Faktor Passende multiturn-aktuator

DS/EN SO
[Nm] 5211 DIN 3210 Styredrift Reguleringsdrift

GK 10.2 F10 SA 07.6; SA 10.2; SA 14.2 SAR 07.6; SAR 10.2; SAR 14.2
2.1 1,8

GK 14.2 250 120 F14 G1/2 2:1 1,8 SA 10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2,8:1 2,5

GK 14.6 500 200 F14 G1/2 2,8:1 2,5 SA10.2; SA14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
41 3,6

GK 16.2 1000 400 F16 G3 41 3,6 SA14.2; SA14.6 SAR 14.2
5,6:1 5,0

GK 25.2 2 000 800 F25 G4 5,6:1 5,0 SA14.2; SA14.6 SAR 14.2; SAR 14.6
8:1 7.2

GK 30.2 4000 1600 F30 G5 8:1 7,2 SA 14.6; SA 16.2 SAR 14.6; SAR 16.2
11 9,9

GK 35.2 8000 = F35 G6 111 9,9 SA 14.6; SA 16.2 =
16:1 14,4

GK 40.2 16 000 = F40 G7 16:1 14,4 SA 16.2; SA 25.1 =
22:1 19,8
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MULTITURN-AKTUATORER SA/GST

MULTITURN-AKTUATORER SA MED MULTITURN-GEAR GST

Cylindrisk tandhjulsudveksling GST danner i kombination med en
aktuator SA en multiturn-aktuator med et hgjere aktuatormoment.
Drivakslen og udgangsakslen er aksialt forskudt. Dermed egner
disse kombinationer sig til at lgse specielle opgaver. Dertil hgrer f.
eks. specielle monteringssituationer.

De fglgende angivelser indeholder kun rammedata. Til gearene GST findes der separate datablade med detaljerede oplysninger. Andre
reduktionsforhold fas pd anmodning.

Maks.
ventiltil-
spaen- Regule-
dingsmo- |ringsmo- Reduktio-
Type ment ment Ventiltilslutningsflange | ner Faktor Passende multiturn-aktuator

DS/EN SO
[Nm] 5211 DIN 3210 Styredrift Reguleringsdrift

GST 101 F10 SA 07.6; SA 10.2; SA 14.2 SAR 07.6; SAR 10.2; SAR 14.2
1,4.1 1,3
2:1 1,8

GST 141 250 120 F14 G1/2 1,4:1 1,3 SA 10.2; SA 14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2:1 1,8
2,8:1 2,5

GST 14.5 500 200 F14 G1/2 2:1 1,8 SA10.2; SA14.2 SAR 10.2; SAR 14.2
2,81 2,5
4:1 3,6

GST 16.1 1000 400 F16 G3 2,8:1 2,5 SA14.2; SA14.6 SAR 14.2
4.1 3,6
5,61 5,0

GST 251 2 000 800 F25 G4 41 3,6 SA 14.2; SA 14.6 SAR 14.2; SAR 14.6
5,6:1 5,0
8:1 7,2

GST 30.1 4000 1600 F30 G5 5,6:1 5,0 SA 14.6; SA 16.2 SAR 14.6; SAR 16.2
8:1 7,2
11:1 9,9

GST 35.1 8000 = F35 G6 8:1 7,2 SA 14.6; SA 16.2 =
11:1 9,9
16:1 14,4

GST 40.1 16 000 = F40 G7 11 9,9 SA 16.2; SA 25.1 =
16:1 14,4
2211 19,8
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MULTITURN-AKTUATORER SA/GHT

MULTITURN-AKTUATORER SA MED MULTITURN-GEAR GHT

Snekkehjulsgear GHT danner i kombination med en aktuator SA en
multiturn-aktuator med hgjere aktuatormomenter. Ved sammenbyg-
ning med et GHT firedobles momentomradet i serien SA naesten.
Den slags store momentbehov finder man f.eks. i forbindelse med
store skydere, sluseanlaeg eller deempere.

De falgende angivelser indeholder kun rammedata. Til gearene GHT findes der separate datablade med detaljerede oplysninger. Andre
reduktionsforhold fas pa anmodning.

Maks. ventiltilspaen- Reduktio-
Type dingsmoment Ventiltilslutningsflange | ner Faktor Passende multiturn-aktuator

e osenisosoe | | |

GHT 320.3 32000 F48 10:1 8 SA 30.1
15,5:1 12,4 SA 251
201 16 SA 251
GHT 500.3 50 000 F60 10,25:1 8,2 SA 35.1
15:1 12 SA 30.1
20,5:1 16,4 SA 30.1
GHT 800.3 80000 F60 12:1 9,6 SA35.1
15:1 12 SA35.1
GHT 1200.3 120 000 F60 10,25:1 8,2 SA 40.1
20,5:1 16,4 SA35.1




90°-AKTUATORER SQ MED FOD/HANDTAG OG SA/GF

90°-AKTUATORER SQ MED FOD OG HANDTAG

Ved montering af et hdndtag og en fod kan en 90°-aktuator udvides  Styredrift SQF

til en lgfteaktuator. De tekniske data af disse lgfteaktuatorer er Aktu-
identiske med dataene af 90°-aktuatorerne, f.eks. ogsa den eringstider
maksimalt tilladte koblingshyppighed. Ved siden af ses dataene for RS ved 50 HZ' | Indstillingsomréde frakoblingsmoment
90°-aktuatorer med fod og handtag med trefaset motor. Aktu- s JNw____________|
eringstiderne gaelder for en rotationsvinkel pa 90°. 5Q05.2 4-32 20 -150

SQ07.2 4-32 100 - 300

$SQ 10.2 8-63 200 -600

SQ12.2 16 -63 400-1 200
SQ 14.2 24-100 800 -2 400

Reguleringsdrift SQR

Tilladt gennemsnit-

eringstider | Indstillingsomrade ligt moment

Type ved 50 Hz' | frakoblingsmoment |i reguleringsdrift

_[E_I]m—

SQR 05.2 8-32 75 - 150

SQR 07.2 8-32 150 =300 150

SQR 10.2 11-63 300 - 600 300

SQR 12.2 16 -63 600 -1 200 600

SQR 14.2 36-100 1200 -2 400 1200
MULTITURN-AKTUATORER SA MED LOFTEGEAR GF
| kombination med en multiturn-aktuatorer SA danner et GF-gear en Maks.

lgfteaktuator. ventiltil-
spaen- Regule-

dingsmo- | ringsmo- Passende multiturn-
Type ment ment i aktuator

mellemaksel kan der realiseres forskellige udvekslingsforhold. Regule-

De fglgende angivelser indeholder kun rammedata. Detaljerede GF 503 125 St SA07.2 SAR 07.2

Konstruktionen af Igftegear er afledt af 90°-gearene GS. Med

oplysninger findes i separate datablade. Gear beregnet til regule- o 1 000 =il 2] Sole S0
ringsformal er udstyret med et snekkehjul af bronze. | denne GF80.3 2000 500 >3 5A10.2 SAR10.2

, GF1003 4000 1000 52:1 SA 14.2 SAR 14.2
udfarelse er det nominelle moment reduceret. 126:1 SA10.2 SAR 10.2

160:1 SA 10.2 SAR 07.6
208:1 SA 07.6 SAR 07.6
GF 1253 8 000 2000 52:1 SA 14.6 SAR 14.6
126:1 SA14.2 SAR 14.2
160:1 SA 14.2 SAR 10.2
208:1 SA10.2 SAR 10.2
GF 160.3 11 250 4000 54:1 SA16.2 SAR 14.6
218:1 SA14.2 SAR 14.2
442:1 SA 10.2 SAR 10.2
GF 200.3 22 500 8000 53:1 SA 251 SAR 25.1
2141 SA14.6 SAR 14.6
434:1 SA14.2 SAR 14.2
864:1 SA10.2 SAR 10.2
GF 250.3 45000 16 000 52:1 SA 30.1 SAR 30.1
210:1 SA 16.2 SAR 16.2
4111 SA 14.6 SAR 14.6
848:1 SA 14.2 SAR 14.2
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LINEARE AKTUATORER SA/LE

MULTITURN-AKTUATORER SA MED LINEAR ENHED LE

Ved montering af en linezer enhed LE pd en multiturn-aktuator SA Vandrings- P —
opstar der en linezer aktuator, ogsd kaldet "skubbe-aktuator". Type omréader |Drivkraft aktuator
Ved

regule-
. ' . WELSH ringsmo- Regule-
oplysninger findes i separate datablade. Maks. [mm] | [kN] ment [kN] | Styredrift | ringsdrift

LE 121 50 11,5 6 SA 07.2 SAR 07.2

De fglgende angivelser indeholder kun rammedata. Detaljerede

100
200
400
500
LE 251 50 23 12 SA 07.6 SAR 07.6
100
200
400
500
LE 50.1 63 37,5 20 SA 10.2 SAR 10.2
125
250
400
LE 70.1 63 64 30 SA 14.2 SAR 14.2
125
250
400
LE 1001 63 128 52 SA14.6 SAR 14.6
125
250
400
LE 200.1 63 217 87 SA 16.2 SAR 16.2
125
250
400
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CERTIFIKATER

KVALITET ER INGEN TILLIDSSAG

Aktuatorer skal arbejde palideligt. For de bestemmer takten pa Vores certificeringer iht. 1ISO 9001 og ISO 14001 dokumenterer
pracist afstemte procesforlgb. Palidelighed starter ikke farst ved dette helt tydeligt.
idrifttagningen.

Men kvalitetssikring er ingen statisk engangsforestilling. Den skal
Hos AUMA begynder den med en gennemtaenkt konstruktion, bevises pa ny hver eneste dag. Og det bliver den igen og igen
omhyggeligt udvalgte materialer og ngjagtig produktion med i talrige udtalelser fra vores kunder og uafhaengige institutioner.
topmoderne maskiner. Og den fortsaetter i tydeligt regulerede og
overvadgede produktionstrin, uden at der i den forbindelse ses stort
pa hensynet til miljget.

Management Service

CERTIFICATE

_ The Certification Body
of TUV SUD Management Service GmbH

certifies that

duma’

AUMA Riester GmbH & Co. KG
Aumastr. 1, 79379 Millheim
Germany

has established and applies a
Quality, Environmental,
Occupational Health and Safety Management System
for the following scope of application:

Design and development, manufacture, sales and service of
electric actuators, integral controls and gearboxes for
valve automation as well as components for
general actuation technology.

& ® CEPTUOMKAT ™ CERTIFICADO ™ CERTIFICAT

ﬁlﬂ
"ﬁ,”é Performance of audits (Report-No. 70009378)

=2 has furnished proof that the requirements under:

- ISO 9001:2008

ISO 14001:2004

= OHSAS 18001:2007

=g

it are fulfilled. The certificate is valid in conjunction

et with the main certificate from 2015-06-09 until 2018-06-08.

(-

E Certificate Registration No. 12 100/104/116 4269/01 TMS

()

= : (( pAKKS

[ d 4 Deutsche

-~ Product Compliance Management Akkreditizrungsstelle
— Munich, 2015-06-09 D-ZM-14143-01-03
& O-ZM-14143-01-04
- D-ZM-14143-01-05
&5

~ TUV 50D Management Service GmbH = Zertifinerungsstelle » RidlerstraBe 65 = B0339 Minchen = Germany Tw"

www. luey-sued.defcertificate-validity-check
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EU-DIREKTIVER

Inkorporeringserklaering iht. Maskindirektivet og overensstem-
melseserklaering iht. Lavspaendings- og EMC-direktivet.

AUMA aktuatorer og ventilgear er iht. Maskindirektivet delmaskiner.
AUMA bekraefter i en inkorporeringserklaering, at der ved konstruk-

tionen af enhederne er taget hgjde for de i Maskindirektivet omtalte
grundlaeggende sikkerhedskrav.

Opfyldelsen af kravene i Lavspaendings- og EMC-direktivet er
dokumenteret for AUMASs aktuatorer gennem forskellige undersg-
gelser og omfattende tests. Dermed stiller AUMA en overensstem-
melseserklzering til radighed i henhold til Lavspaendings- og
EMC-direktivet.

Indkorporerings- og overensstemmelseserklaeringen indgar i en
samlet attest.

Enhederne baerer CE-maerkning iht. Lavspaendings- og EMC-direkti-

Cé

INSPEKTIONSCERTIFIKAT

Efter montering gennemgar alle aktuatorer en indgdende funktions-
test og momentkontakten kalibreres. Denne procedure dokumente-
res i et inspektionscertifikat.

CERTIFIKATER

For at sikre enhedernes egnethed til specielle anvendelses-situatio-
ner udferer saerlige kontrolinstanser typetests pa udstyret. Et
eksempel pa dette er kontrollerne af elektrisk sikkerhed for det
nordamerikanske marked. For alle i denne brochure omtalte enheder
foreligger der lignende certifikater.

Hvor fas certifikatet?

Alle attester, protokoller og certifikater stilles ved forespargsel til
radighed af AUMA enten pa tryk eller i digital form.
Dokumenterne kan downloades fra AUMAs hjemmeside, og kan
findes her degnet rundt, i nogle tilfelde efter indtastning af et

kundepassword.

> WwWw.auma.com

85



INDEKS

Anvendelsesbetingelser

KAPSINGSKIASSE ...t 14
LaVIEMPEratUIUGTBrEISE ... ..o 15
HEJEEMPETATUTUGTBIEISE ...tttk bkttt 15
KOTTOSIONSDESKYTIRISE. ...ttt 16
Basics

Styredrift

REGUIBTINGSATITL ...ttt ettt h ettt h e h e eh bbbt h bbbttt 18
IMOTOTAITTESTYDOT ...ttt 18
KODIINGSNYPDIGREA. ...t 18
Frakoblingstype moment- eller vandringSafhiaengig ... ...c.o vt 19
ABN = LUK-KUVOIING ..o oo 18

Nominel vaerdi-aktivering ..

INEEGTEIET STYTINT ...t h e bbbt h bbbt e ettt 21
B ST STYTING ettt Lttt h oL h bbb 20
Elektromekanisk styreenhed

VANATNGSKONTAKE ...t b Lkttt h etttk bbbt
IVOMENTRONTAKE ...ttt ettt
Mellemstillingskontakt .
KONTaKE i tANAEMUATBIEISE .. ..o 50, 68
Mekanisk positionsvisning til optisk visning af ventilStilNGEN ... 51
Elektronisk positionsfjernmelder til poSItioNSTErMVISNINGEN .........iiiiiiiiiiiii e 50, 68
Elektronisk styreenhed

KONTINUETTIG POSTIONSTEGISIIEIING ...tttk eh et h e bttt bttt 51
Kontinuerlig momentregistrering

Kontinuerlig registrering af temperaturer 0g VIBIrationer.........oo.iiiiiii oot 51
N@D-betjening

HANANJUE MO NEANGTAG ...t bbbt h bbbttt 48
HANANJUISTOTIBRNGET ...ttt bbbttt 60
AdAPLET Il SKIUBNGAATITL ...ttt 60
Underjordisk udferelse .. .60
KBBABNJUL ettt ettt 60
Elektrotilslutninger

EIIISIUTNING/AUMATUNGSTIK. ...ttt h bttt bkttt 54
EIISIUTNING S Lttt
EIHISIUTNING SH ..ottt
Feltbustilslutning SD

Mellemramme DS til dODDEIT TBENING ....o.ii ittt 54
Ventiltilslutninger til multiturn-aktuatorer iht. EN ISO 5210

TilSIUtNINGSTOIM BT, B2, B3 @lIEI BA ... ootttk 52
THISIUENINGSTOMM A L H £ 52
Specialtilslutningsformer (AF, AK, AG, isoleret tilslutningsform, sekskant i KOBING)........cccoviiiiiiiiiii i 52
Ventiltilslutninger til 90°-aktuatorer iht. EN 1SO 5211

UBOTET KODIING .ttt h etttk ettt 53,57
Kobling med boring (to flade sider, firkant eller DOriNg M NOL) .......iiiiiiii i 53
FOTIEBNGET KOBIING ..otttk ettt 53
Kommunikationsinterfaces

PATAIIEIIE INTEITACES ...t h Lttt h e b h e bbb b bkt b bttt 33
Profibus DP ..

Modbus RTU

FOUNDATION FIIADUS ...ttt 37
Fiernparametrering/=diagnose Via TRITOUS ........oviiii ettt 39
TEAAIBS e

LY SIRABITKADEN .ttt
SIMA Master Station

86



Lokalt kontrolsted - betjening - indstilling

Vaelgekontakt LOCAL = OFF = REMOTE ...ttt 24
TrYKKNAP til DELIENING P& STEAET. ...ttt 25
Grafisk display ..o .24
INASIlNG Via ProgrammEringSKONMTAKT ....... .ottt etttk bbbt 22
Indstilling via software-parameter (fOrespargsel Via diSPlay) ..........oioiiiiiiii i 24
Non-intrusiv indstilling af slutpositioner 0g frakobliNGSMOMENTET.........o.iiiiiii i 25
Bluetooth-port til forbindelse til baerbar pc/PDA

Koblingsenheder

VENABKONTAKEOTET ... 49,72
Tyristorer (anbefales til aktuatorer med haje KOBINGSTAl).......oiiiii e 49,72
Anvendelsesfunktioner

Vandringsafhaengig frakobling i SIUtDOSTIOMEINE. .......c. ittt 19
Momentafhaengig frakobliNg i SIULPOSTIONEINE. ... .. . it 19
ABN = LUK/ABN = STOP = LUK @KEIVEIING. .-+ 18
Stillingsregulator til integrerede StilliNGSTEGUIGTOTEN .........c.iiiiiiiii s 19
Sikkerheds- og beskyttelsesfunktioner

FUNKTIONET SIKKEINEA = SIL......i e 64
Automatisk omdrejningskorrektion ved forkert faserakkef@lge ..........oooiiiiiiii 62
L35€aNOTANING il NANANJUIBT ...ttt 63
Aflaselig vaelgekontakt Pa 10Kt KONTFOISTEA ..........oiiii ettt 63
Aflaseligt beskyttelsesdaeksel til 10Kalt KOMTIOISTEA ... .o 63
Fiernbetjent frigivelse af I0Kalt KONTIOISTEA. ..........oiiiiiiii s 63
PaSSWOrADESKYTEAR PATAMETIE ... .otttk 24, 63
OVETIaStDESKYTRISE AT VENTIl ...ttt 19, 62
Beskyttelse af motoren Mod OVErOPNEANING . ........iiiiiii ettt 19, 70
Beskyttelsesrar til stigende VENTISPINAR ..........iiiiiii bbb 62
Diagnose,vedligeholdelsesanvisninger, afhjelpning af fejl

IVIOMENEMAIING ...t h bbb bbbt et bttt

Vibrationsmaling

TOIMIPETALUTMIAIING ...t h Lokt e e et h etttk 49, 51
ReiStrering af KaraKteriStIKKET ... . ettt 30
Protokol over opstaede haendelser/driftSAataregiStraring........o.oviiiiiii et 27
Anbefalinger vedrarende vedligeholdelse af taetninger, smaremiddel, vendekontaktorer og mekanik..............ccoooiiiiiiiiiiiii 26
Vedligeholdelseskoncept iNt. NAMUR (NE TO7) .....oviiiiiiiii ittt 27

Indstillings- og betjeningssoftware AUMA CDT
(kan downloades gratis pa www.auma.com)

Bt ENING BT BKEUBTOT ...ttt 28
Indstilling af AC/aktuator.... .28
Lagring af enhedsparametre i €N JataDaSe.........c.oiiiiiiii et 28
Udlaesning og lagring af driftsdata/protokol over opstaede NaeNdEISEr ..........oi i 28
Registrering af karakteristikKer via LIV VIBW ...........coiiiiiiiiiii e 30

87



dumad

Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co.KG
Aumastr. 1

79379 Muellheim, Germany

Tel. +49 7631-809-0

Fax +49 7631-809-1250
info@auma.com

AUMA Scandinavia
Travbanegatan 8

21377 Malmo, Sweden

Tel: +46 40-311550

Fax: +46 40-945515
info.scandinavia@auma.com

Der findes AUMA-salgsselskaber og -afdelinger
i over 70 lande. Detaljerede kontaktoplysninger
findes pa

www.auma.com.

Ret til &endringer forbeholdes. Oplyste produktegenskaber udger ingen garantierkleering. Y006.065/015/da/2.15
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