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Napedy elekiryczne ruchow ustawczych
armatury GRUPY AUMA - najnowsze wytyczne

MACIEJ BOJKOWSKI, ADAM KOWALSKI, ROBERT tUDZIEN

Opracowanie opisuje zmiany podejécia wymagan (pracy) wg wytycznych normy ogélnej elekirycznej PN-EN

60034-1 2011 i najnowsze| normy dedﬁ/kowonei

wylqcznie aktuatorom DIN EN 15714-2:2013. Pokazano pew-

noé¢ bezpieczenstwa procesowego i funkcjonalnego w napedach AUMA. Oméwiono systemy komunikacji z DSC

w produktoch GRUPY AUMA.

Stowa kluczowe: zawory, napedy elektryczne

A document describing changes in approach of demands (work) according to guidelines of electricity standard
norm PN-EN 60034-1 2011 and the latest standard dedicated to actuators DIN EN 15714-2:2013. Certainty of
process safety and functionality of AUMA actuators. DSC communication systems in AUMA Group products.

Keywords: valves, electrical movement

Drogi czytelniku. AUMA od ponad 50
lat automatyzuje armature. Na przestrze-
ni naszej dziatalnoéci nasze urzqdzenia
nazywano sitownikami, napedami czy
w ostatnim czasie aktuatorami, lecz od
zawsze nasze produkty produkowane
i opisywane byly w oparciu o normy
i przepisy branzowe. Z biegiem lat liczba
przepiséw prawnych, norm, przepisow
budowy urzqdzen, badan producenta
okredlajgcych i deferminujgcych nasze
urzqdzenia urosta do rozeznanych 524
obowigzujagcych dokumentéw.

Napedy regulacyjne nie powinny
przyjimowaé pofozen krancowych, lecz
wartoéci posrednie zgodnie z wykresem —
rys.1, Napedy regulacyine.

Zgodnie z powyzszymi wylycznymi
norma PN-EN 60034-1 2011 okreslata
rezimy pracy STERUJACY lub REGULA-
CYJNY. Wychodzqgc naprzeciw zapotrze-
bowaniu rynku zgodnie z nowg normg
DIN EN 15714-2:2013 (Klasa pracy
napedéw A, B, C, D) wprowadzili$my na
rynek napedy Klasy B impulsowanie
(INCHING). Zapewniajg one mozliwo$é

Napedy ON-OFF

Rys.1

Podstawowe rezimy pracy wg
normy PN-EN 60034-1:2011
Pic. 1.Basic working duties
according to the standard
PN-EN 60034-1:2011

Czas

Czas

Przez wiele lat rodzaj pracy napedéw
AUMA byt definiowany przez norme
PN-EN 60034-1 2011. Wedtug tej normy
napedy ON-OFF przyjmujg pofozenia
pozycji OTWARTEJ lub ZAMKNIETEJ, nie
przyjmujq natomiast pozycji posrednich.

Maciej Bojkowski, Adam Kowalski, Robert
tudzien — AUMA Polska Sp. z 0.0.

przyjmowania pozycji posrednich oraz
mozliwoéé przesterowania z czestotliwo-
$ciq 60 cykli na godzine.

tatwo zauwazyé, ze im wieksza jest
jednostka regulacyjna tym liczba dopusz-
czalnych zatgczen w cyklu godzinnym
spada. Obrazuje to tabela 1.

Przyjeto sie, ze napedy ruchéw ustaw-
czych sq érednio przesterowywane co
3 sekundy (1200 cykli/h). Ale dla nape-
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Tabela 1. Dopuszczalna czestotliwoéé uruchomien
napedéw wieloobrotowych fypu SAR

Table 1. Permissible number of starts multi-turn
actuators SAR

Predkos¢ Zakres Dopuszczalna
Typ obrotowa momentu czestotliwosé
dla 50 Hz | obrotowego | uruchomien
[1/min] [Nm] [1/h]
SAR07.2 [4-90 15-30 1 500
SAR07.6 | 4-90 30-60 1 500
SAR10.2 | 4-90 60-120 1 500
SAR 14.2 | 4-90 120 - 250 1200
SAR 14.6 | 4-90 250 - 500 1200
SAR 16.2 | 4-90 500-1000 |900
SAR25.1 |4-11 1 000 -2 000 |300
SAR30.1 [4-11 2 000 - 4 000 |300

déw mniejszych regulacyjnych AUMA
typu SAR dla wartoéci momentu obrofowe-
go do 120 Nm mozliwe jest 1500 urucho-
mief na godzine. Dla $rednich jednostek
do 500 Nm, AUMA gwarantuje 1200
cykli na godzine. Natomiast dla duzych
napedéw regulacyjnych wieloobrotowych
mozliwe jest przesterowanie napedu
z czestotliwoicig 300 cykli na godzine.
Dla rozwigzan specjalnych oferujemy roz-
wigzanie zapewniajgce mozliwo$é prze-
sterowania o 1 sekunde — SIPOS HiMod.
Dla zobrazowania i utrwalenia pew-
nych wlaéciwych zasad w tym obszarze,
przytoczono dane z ponizszej normy.

Rodzaje pracy maszyn elekirycznych
wg normy PN-EN 60034-1:2011
4.2.1S1  —Praca cigglta
42252 —Praca dorywcza — $2-15min
4.2.3S3 —Praca przerywana — S3-25%
4.2.4S4 —Praca okresowa przerywana

z rozruchem — S4-25%ED
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4.2.555 —Praca okresowa przerywana
z hamowaniem elekirycznym
- §5-25%

4.2.6 S6 —Praca okresowa dtugotrwata

z przerywanym obcigzeniem
- S$6-40%

4.2.7 S7  —Praca okresowa dtugotrwata
z hamowaniem elektrycznym
- §7-20%

—Praca okresowa dtugotrwata
ze zmianami predkosci obro-
towej — $8-30%

4.2.9S9 —Praca z nieokresowymi zmia-

nami obcigzenia i predkoéci
obrotowej — $9-30%

4.2.10 S10-Praca z okreélonymi obcigze-

niami statymi — $10-25%

Elekiryczne napedy GRUPY AUMA
produkowane byly w oparciu o norme
PN-EN 60034-1:2011 w zaleznosci od
wymagan Klienta w rodzajach pracy od
S1 do S4(S5):

Praca ciggta (rezim) - (S1) - to praca
z obcigzeniem o stafej wartoéci w nie-
ograniczonym czasie lub co najmniej do
osiggniecia ustalonego przyrostu tempera-
tury.

Praca dorywcza - (S2), to praca
w okre$lonym czasie, rozpoczynana od
stanu zimnego urzqdzenia, przy czym
przerwy miedzy okresami pracy sq wystar-
czajqco dtugie do ochtodzenia napedu do
temperatury bliskiej temperaturze otocze-
nia. Dla napedéw AUMA podstawowym
rezimem jest $2-15 min (opcja $2-30 min)
- co oznacza, ze gwarantujemy nieprze-
rwang prace napedu przez 15 min (30
min w opcji).

Praca przerywana - (S3) - praca
z nastepujgcymi po sobie identycznymi
okresami pracy. Kazdy z tych okreséw
obejmuje czas pracy ze statym obcigze-
niem i czas postoju.

Praca okresowa przerywana z rozru-
chem (S4) - praca z nastepujgcymi po
sobie identycznymi okresami pracy, z kt6-
rych kazdy obejmuje znaczqcy (ze wzgle-

4.2.8 S8

déw cieplnych) czas rozruchu, czas pracy
z obcigzeniem statym i czas postoju. Dla
napedéw AUMA podstawowym rezimem
jest S4-25% (opcja S4-50%) — co oznacza,
ze gwarantujemy nieprzerwang prace
napedu w cyklu (zgodnie z Tabelg1) 25%
lub opcjonalnie 50%.

Klasyfikacja napedéw wg rodzaju
pracy wg normy DIN EN 15714-2:2013
3.3Klasyfikacja napedéw wg rodzaju

pracy
3.3.1 Uwagi ogélne

Podstawowe wymagania projektowe
dla poszczegélnych klas napedéw wg
rodzaju pracy sq podane w pkt. 4.1
i14.7.2.

3.3.2 Klasa A: praca dwustanowa (ON/

OFF)

Naped porusza zaworem na calej
drodze ruchu od potozenia catkowicie
oftwartego do catkowicie zamknietego lub
odwrotnie.

3.3.3 Klasa B: impulsowanie (INCHING)

Naped uruchamia zawér sporadycz-
nie i umieszcza go w dowolnym potozeniu
(catkowite otwarcie, pofozenie posrednie,
catkowite zamkniecie).

3.3.4 Klasa C: regulacja

i umieszcza go w dowolnym potozeniu
posrednim pomiedzy catkowitym otwar-
ciem i catkowitym zamknigciem.
3.3.5 Klasa D: regulacja ciggta

Naped obstuguje zawér w sposéb cig-
gly i umieszcza go w dowolnym pofozeniu
poérednim pomiedzy catkowitym otwar-
ciem i catkowitym zamknieciem.

Wymagania rynkowe i techniczne
spowodowaly wprowadzenie nowego
podejscia do klasyfikacji napedéw i wpro-
wadzenia normy DIN EN 15714-2 2013,
ktéra dotyczy wylgcznie napedéw elek-
trycznych armatury.

Norma DIN EN 15714-2 okresla typy
napedéw e|ektrycznych armatury ]ako:
niepetnoobrotowy, wieloobrotowy liniowy
dodatkowo dla kazdego typu okresla mini-
malne wymagania trwatoéci (zywotno$é —
cykle) stawiane napedom.

Trwato$é napedéw AUMA przedsto-
wiona w tabeli 2 przytoczona jest na
przyktadzie napedéw regulacyjnych wie-
loobrotowych typu SAR, natomiast dla
pozostatych typéw napedéw  elektrycz-
nych armatury (niepetnoobrotowych
i liniowych) gwarantujemy trwatoéé kilka-
krotnie wigkszq, niz przewiduje to norma

Naped czesto uruchamia zawér DIN EN 15714-2:2013.
-2 3 Czas cyklu ) RYS'3
3 ! Rezim pracy $4 wg
S 7\ ‘ ! normy PN-EN 60034-
o ] ! 1:2011
! czas Pic.3. Duty type 54
Czas pracy | Czas postoju | : according to standard
24 : PN-EN 60034-1:2011
. : |
g % _hﬁ :Czas rozruchu j !
] 5 ras
Maks. osiagnieta \\_‘_ \ ]
temperatura "'_‘\\_j
/ ‘\\E / |

Czas

) Rys.2
3 Rezim pracy $2 wg
'_g normy PN-EN 60034-
o 1:2011
as  Pic.2. l?ufy type $2
o according to standard
S A PN-EN 60034-1:2011
> £
£ %
! czas
g i
'y
Maks. osiggnieta |+ _ _ _ _ _
temperatura
Czas pracy pod statym
obcigzeniem _— o
czas
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Nowa norma (pkt. 4.2.2) okreéla
réwniez, aby zaprojektowane napedy
byly przystosowane do pracy w wzgled-
nej wilgotnosci do 80% oraz temperatu-
rze otoczenia w zakresie od —20°C do
+60°C. Nasze urzgdzenia dzieki zasto-
sowaniu grzatki  antykondensacyijnej
mozemy stosowaé w kazdej wilgotosci
oraz temperaturze w zakresie od —60°C
do maksymalnie 120°C w standardowym
wykonaniu. Dla przypadkéw niestandar-
dowych poprzez zastosowanie ochrony
przeciwogniowej K-MASS naped bedzie
odporny na temperature 1 100°C przez
30 min.



Tabela 2. Poréwnanie wymagan dla trwatoéci napedéw wieloobrotowych wg normy DIN EN 15714-

2:2013 z trwatoscig napedéw GRUPY AUMA

Table 2. Comparisons requirements for sustainability of multi-turn actuators according to DIN EN 15714-
2: 2013 with the durability of GROUP AUMA actuators

Zakresy momentu Praca dwustanowa Praca regulacyina Praca regulacyina ciggta
Znamionowego i impulsowa (liczba cykli) (liczba uruchomien) (liczba uruchomien)
. T‘“ffdy NORMA AUMA NORMA AUMA NORMA AUMA
wieloobrotowe
Zakresy momentu Klasa A i B . on
T Praca dwustanowa) Klasa C (Regulacja) Klasa C (Regulacja ciggta )
TYP AUMA TYP AUMA n
Nm SA SAR TYP HiMod
do 100 10 000 25 000 1 800 000 7 500 000 10 000 000 | 10 000 000
101 - 700 10 000 20 000 1 200 000 5 000 000 10 000 000 | 10 000 000
701 -2 500 5000 10 000 500 000 2500000 |5000000 |5 000000
2501 -10 000 2500 4000 250000 2500000 | PO Uzgodnienia pomiedzy
upujgcym i producentem
" Do uzgodhnienia pomiedzy | Do uzgodnienia pomiedzy
il e SLLy kupujacym i producentem kupujacym i producentem

Napedy AUMA zapewniajq prawidfo-
we dziatanie w podstawowym wykonaniu
do 2000 m n.p.m., powyzej tej wartosci
dostarczamy urzqdzenia po konsultacji
z fabrykq. Norma (w pkt. 4.2.3) okresla
wysokoéci do 1 000 m n.p.m.

Okreslony (w pkt. 4.2.4) minimalny
stopier ochrony zapewniony przez obu-
dowe IP 65 jest nizszy niz w produktach
AUMA - gdzie oferujemy urzqdzenia
w stopniu ochrony IP 67, IP 68 wg normy
PN-EN 60529.

Normy PN-EN 60529 oraz EN ISO
12944-2 wynikajq z normy zarzqdzania
$rodowiskowego 1SO 14001: 2004.

Jednym z najwazniejszych elementéw
normy $rodowiskowej jest uwzglednienie
ciggtego doskonalenia w  dziataniach
GRUPY AUMA. Doskonalenie to prowa-
dzone jest w oparciu o zalozenia tzw.
cyklu Deminga (PDCA). Zakfada on cztery
etapy dziatania: Plan - planuj, Do — wyko-
naj, Check - sprawdz, Act - dzictaj.

Zabezpieczenie antykorozyjne ele-
mentow zewnetrznych wg normy (pkt.
4.2.6) dla napedéw AUMA wykonywane
jest w kategorii nie nizszej niz C4 - co
zapobiega korozji urzqdzen podczas eks-
ploatacii.

Majgc na uwadze problemy, jakie
mogq nastgpié w trakcie eksploatacji zwig-
zane ze zmiang kierunku ruchu napedéw
ustawczych w sterownikach AC.2 mozliwa
jest, oprocz standarowego kierunku ruchu
okreslonego jako zgodny z kierunkiem
ruchu wskazéwek zegara (pkt. 4.4 wg DIN
EN 15714-2:2013), elektroniczna zmiana
kierunku obrotu na przeciwny do wskazé-
wek zegara bez koniecznosci ingerencji
w naped czy sterownik.

W przypadku awarii (pkt. 4.5)
w napedach GRUPY AUMA mozliwe jest
przesterowanie armatury do  pozyciji
OTWARTEJ, ZAMKNIETEJ lub do potoze-
nia bezpiecznego. Dodatkowo napedy

zmienno predkoéciowe SIPOS dajg mozli-
woé¢ nastaw réznych predkosci w kierun-
ku na OTWORZ, ZAMKNL, jok réwniez
niezaleznie dla ,zamkniecia” awaryjnego.

Tolerancja  zasilania  elektrycznego
w napedach AUMA wynosi +10% dla
napiecia znamionowego oraz +5% dla
czestotliwosci, napedy SIPOS gwarantujg
natomiast prace napedu z nastawionym
momentem nawet przy spadku napiecia
do 30% gdy norma okresla tolerancje na
poziomie +10% dla napiecia znamiono-
wego oraz +2% (pkt. 4.7.1).

Dla zebranych w powyzszej tabeli
danych poréwnujgeych zatozenia normy
DIN EN 15714-2:2013 dotyczqcej para-
metréw pracy napedéw wieloobrotowych

(4.7.2.3, tabela 7) z parametrami pracy
napedéw AUMA dobitnie uwidoczniona
jest przewaga konkurencyjna naszych
urzqdzen.

Trwadoé tych urzgdzen REGULACYJ-
NYCH AUMA - napedéw i przektadni,
zostata osiggnieta poprzez zastosowanie
innych konstrukeji i materiatéw niz ma fo
miejsce w napedach przeznaczonych do
pracy dwustanowej. Dla przektadni GS.3
przeznaczonych do pracy regulacyjnej
pojawia sie $limacznica z brgzu rys.4 (4li-
macznica zeliwna — praca dwustanowa)
oraz zmienia sie kgt natarcia watka $lima-
ka przez co faktor zazebienia w przektad-
niach regulacyjnych zwigksza sie ok. 5%.
Dlatego w przypadku regulacji poruszamy
sie do 35% wartoéci maksymalnego
momentu obrotowego deklarowanego dla
danej przektadni.

Rys.4
Watek slimaka oraz slimacznica
Pic.4. Worm shaft and worm wheel

Tabela 3. Ochrona antykorozyjna wg EN 1SO 12944-2
Table 3. Corrosion protection according to EN ISO 12944-2

ENISO | Czas dziatania Rodzai érodowiska ora Kategorie ochrony AUMA ochrona
12944-2 | spray’u solnego =l ska pracy antykorozyjnej AUMA antykorozyjna
I ) Powietrze o niewielkim stopniu zanie- KN
czyszczenia. Gtownie tereny wiejskie.
Tereny miejskie i przemystowe o érednim
zanieczyszczeniu dwutlenkiem siarki. 140pm

€ 480k Tereny nadmorskie o niewielkim zaso- LS Malowanie proszkowe
leniu.
Tereny przemystowe i nadmorskie

e 7200 o $rednim zasoleniu. =

" Tereny przemystowe o duzej wilgotno- 140pm

<l 2160 h 4ci i atmosferze korozjotwérczej. X malowanie proszkowe
Obszary nadmorskie lub obiekty pty- | KX +

C5-M 2,160 h wajgce narazone na duze zasolenie. . 60 pm X

KX-G (Bez aluminium) | malowanie na mokro

Tabela 4. Parametry pracy napedéw wieloobrotowych

Table 4. Multi-turn actuators operating paramefers

Zakresy momentu Klasa A i B Klasa B Klasa C
4 Praca dwustanowa Praca impulsowa Praca regulacyjna
znamionowego (liczba cykli/h) (liczba uruchomien/h) (liczba uruchomieri/h)
NORMA AUMA NORMA AUMA NORMA AUMA
Nm TYP AUMA SA TYP AUMA SA TYP AUMA SAR
do 100 15 min 15 min (30min) | 30 60 1200 1500
101 - 700 15 min 15 min (30min) | 20 60 600 1200
701 - 2 500 15 min 15 min (30min) | 15 60 300 300
2501 -10000 | 15 min 15 min (30min) | 10 40 60 300
powyzej 10 000 | 15 min 15 min (30min) | 5 20 30 300
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W napedach REGULACYJNYCH
AUMA NORM oprécz  $limacznicy
z brqzu zastosowany jest zupetnie inny
silnik, niz w wersji napedéw do pracy
dwustanowej. Dodatkowo w samym
napedzie pojawiajg sie poztacane mikro-
tgczniki (drogowe i momentowe) rys. 5
oraz wiyki we wiyczce przytgczeniowej

a

b)

Rys.5
Mikrotqgczniki a) srebrne, b) poztacane
Pic.5. Microswitches a silver, b) gold-plated

a) b)

Rys.6

Wiyczka przylgczeniowa AUMA a) z wiykami
srebrnymi, b) z wiykami poztacanymi

Pic.6. AUMA Connection Plug a with silver
connectors, b) with gold-plated connectors

(rys. 6) dla niskich napie¢. W przypadku
aplikacji z zastosowaniem  sterownikéw
AC.2 w przypadku regulacji wymagany
jest pozycjoner oraz uklad nawrotny
w  postaci modutu  tyrystorowego.
W zwigzku z powyzszym podstawowa
cena napedéw regulacyjnych jest wyzsza
niz napedéw przeznaczonych do pracy
dwustanowej — lecz dzieki specjalnym
wykonaniom oraz uzytym lepszym mate-
ricfom podzespotéw napedy regulacyjne
AUMA zachowuijg duzg zywotno$é.
Napedy AUMA sq czesto wykorzysty-
wane w zastosowaniach majgcych zasad-
nicze znaczenie dla bezpieczenstwa, a fym
samym przyczyniajq sie do bezpiecznej

www.informacjainstal.com.pl

Rys.7
Przyktad wezta technologicznego z SIL
Pic.7. Example of technology node with SIL

eksploatacji systeméw technicznych. Z tego
powodu kwestia bezpieczehstwa funkcjo-
nalnego jest dla nas tak istotna. Widzqgce
takg potrzebe rynku wdrozylismy SIL -
poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa
w naszych produktach. W celu zapewnie-
nia bezpieczenstwa funkcjonalnego, funk-
cja zabezpieczenia w sytuacji awaryjnej
musi gwaranfowaé, ze stan instalacji jest
utrzymywany lub zostaje przywrécony do
bezpiecznego poziomu. Od 1998 r.
dostepna jest norma IEC 61508, pierwsza
obowigzujgca norma miedzynarodowa.
Norma DIN EN 61508 jest nastepng
normg, obowigzujgcg od 2002 roku.

W celu zwiekszenia prawdopodo-
bieAstwa zadziatania funkeji bezpieczen-
stwa w sytuacji awaryjnej, wykorzystywa-
na jest redundantna architektura systemu.
Dwa lub wiecej urzgdzen systemu zwig-
zanego z bezpieczefistwem mogq praco-
waé z uwzglednieniem trybu rezerwowe-
go.

Architektura systemu redundantnego
moze zwigksza¢ tolerancie defektow
sprzetu, a w konsekwencji — zwigksza¢
zdolno$¢ SIL.

Na rys. 8 przedstawiono redundancje
dla architektury bezpiecznego otwarcia
oraz bezpiecznego zamkniecia.

W ponizej tabeli podany zostat

poziom nienaruszalnosci bezpieczenstwa
dla napedéw AUMA.,

Majac na uwadze zapotrzebowanie
odbiorcéw dotyczace nowo wdrazanych
systeméw komunikacji pomiedzy syste-
mem nadrzednym a urzqdzeniami wcho-
dzqcymi w sktad architektury sieci, wdro-
zylismy do naszej oferty protokéty Modbus
TPC/IP, Profinet i

Obecnie produkty GRUPY AUMA przy-
stosowane sq do nastepujgcych sposobéw
komunikacii z systemem nadrzednym:
Sterownie binarne
2. Sterownie impulsowe (INCHING)

3. Andlogowe
a. Sygnat1/O 4...20mA, 0-10V
b.
4. Cyfrowe
Profibus DP: VO, V1, V2
Modbus RTU
Modbus TCP/IP
Fieldbus Foundation
DeviceNet

f. Profinet

Wychodzgc naprzeciw oczekiwaniom
uzytkownikéw wprowadzilismy system ste-
rowania

System fen zapewnia bezprzewodo-
wa komunikacje systemu nadrzednego
z napgdami na odleglos¢ 300-350 m
zabudowanymi poza budynkami. Nape-

® o0 oo

(11

[2]

Rys.8

System redundantny bezpiecznego otwarcia [1] i zamkniecia [2]
Pic.8. The redundant system safe opening [1] and closing [2]

INSTAL9/2015



Tabela 5. SIL dla urzqdzen AUMA
Table 5. SIL for AUMA devices

Pomiar dopuszczalnego PFD,,,g

Poziom (Srednie prawdopodobieristwo wystqpienia
nienaruszalnosci | awarii niebezpiecznej ,w trybie pracy na Urzgdzenie AUMA
bezpieczeristwa | Zgdanie” systemu ochronnego zwigzanego
z bezpieczeristwem)
SIL1 >102do < 10! AMO1.1/AMO1.2
4 ’ SA.2 / SQ.2 +AC.2 (Ex)
8 2
SiL2 >103do< 10 GK. GST, GS, GF
SIL3 >104do <103 SA.2 / SQ.2 +AC.2 (Ex)
SiL4 >10°do < 104 nieosiggalne obecnie

dy pracujace w weztach umiejscowionych
w budynkach komunikujq sie bez proble-
mu z repeterami na dystansie 50-70 m.

Obecnie o potfencjale i sile GRUPY
AUMA stanowiq produkty pokrywajgce
cate zapotrzebowanie przemystu na auto-
matyzacje armatury i urzqdzen. Dostar-
czamy rozwigzania od przemystu lekkiego
- mate napedy liniowe (2kN), do potez-
nych napedéw niepetnoobrotowych gwa-
rantujgcych moment obrotowy 675 000
Nm. Nasze urzqdzenia przystosowane sq
do pracy w kazdych warunkach atmosfe-
rycznych i $rodowiskowych. Produkty
GRUPY AUMA mogq pracowaé w strefie
zagrozenia wybuchem (Ex de IIC T4, Ex d
IC T4) oraz jako specjalne rozwigzanie
mamy dopuszczenia do stosowania nape-
déw w przemysle wydobywczym (IM2 Ex
d 1, BVS 06 ATEX E 106) do stref zagroze-
nia wybuchem metanu.

Drogi czytelniku ufamy, iz lektura
niniejszego opracowania przyblizyla
i uzmystowita Ci réznice pomiedzy nor-
mami - ogdlng elekiryczng PN-EN 60034-
1 i typowo dedykowang napedom elek-
trycznym - normqg DIN EN 15714-2.
Wierzymy, ze bedziesz $wiadomy istotnej
roli normy DIN EN 15714-2 dla produ-
centéw napedéw elektrycznych armatury.
Od ponad 50 lat wyznaczamy nowe tren-
dy i standardy na catym $wiecie w branzy

Rys. 10

Napedy fypu SBA E=3
Pic. 10. SBA actuators

Rys.11

Napedy typu AC+SA

Pic.11. AC+SA actuators
Rys.9
Przyktadowa topolo-
gia
Pic.9 Tolpology
example

elekirycznych napedéw automatyzujgcych
armature. Nie spoczywamy na laurach
lecz nieustannie podnosimy poziom swo-

ich urzqdzen, po to, aby byly one coraz
bardziej wytrzymate i jeszcze bardziej
przyjazne uzytkownikowi.

INSTAL9/2015

Rys.12

Napedy typu SEVEN
Pic.12 SEVEN actuators

Rys.13
Napedy typu C-MATIC
Pic.13. C-MATIC actuators

Do fej pory dostawcy kierowali sie
czasem pewnego funkcjonowania urzg-
dzen trwajgcego 5-6 lat, AUMA oferuje
swoje urzqdzenia na okres 10-12 lat
z mozliwosciq dalszej poprawnej pracy po
uaktualnieniu oprogramowania. Trwato$é
napedéw AUMA (tabela 2) i parametry
pracy naszych urzgdzen (tabela 4) dobit-
nie obrazujg wysokq zywotno$é naszych
urzqdzen szczegélnie w napedach REGU-
LACYJNYCH.

Zatem drogi uzytkowniku, projektan-
cie, wykonawco gdy kolejnym razem
przyidzie poréwnywaé Ci oferty napedéw
elektrycznych armatury nie wahaij sig pyta¢
potencjalnych dostawcédw o normy w opar-
ciu o ktére powstaje urzqdzenie, wykona-
nie napedéw, rezimy pracy i liczby zatg-
czeh na godzine, bezpieczenstwo funkcjo-
nalne (SIL) - ktére jest pochodng stosowa-
nia normy DIN EN 15714-2. Wszystkie
powyzsze elementy skladajg sie¢ na
poprawny dobér, pézniejszq bezawaryjng
eksploatacie i spokojny sen uzytkownika.
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