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Once kilavuzu okuyunuz!

Glvenlik uyarilarina dikkat edin.

Bu kil

avuz Urtndn bir pargasidir.

Kilavuzu Urdndn ¢alisma 6mri suresince muhafaza ediniz.

Bu kilavuzu Urtinin yeni sahibine veya kullanicisina teslim ediniz.

Hedef grup:

Bu dokiimanda montaj, devreye alma ve bakim personelleri igin bilgiler bulunmaktadir.

Referans dokiimanlar:

El kitabi (Calistirma ve Ayarlama) Aktlator Kontrol Unitesi ACV 01.2 Profinet
El kitabi (Fieldbus Cihaz Entegrasyonu) Aktiiatér Kontrol Unitesi ACV 01.2 Profinet
Referans dokimanlar internette http://www.auma.com adresinden temin edilebilir.
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1. Guvenlik talimatlari
11. Uriinle giivenli galigmaya yénelik 6n kosullar

Normlar/Direktifler Montaj, elektrik baglantisi, devreye alma ve kurulum yerinde igletme agisindan tesisi
isleten ve kuran Kiginin, tim yasal kosul, yonetmelik, kural, ulusal dizenleme ve
tavsiyelere uyulmasina dikkat etmesi gerekir.

Giivenlik uyarilani/  Bu cihazda ¢aligan personel bu kilavuzda verilen giivenlik ve uyari bilgilerini 6grenmeli
ikazlar Ve verilen talimatlara uymalidir. Kisilerin yaralanmasini veya maddi hasarlari 6nlemek
icin, glvenlik uyarilarina ve Uriindeki uyari levhalarina uyulmasi gerekir.

Nitelikli Personel Montaj, elektrik baglantisi, devreye alma, kumanda ve bakim ancak gerekli egitimi
almis ve tesisi isleten veya kuran kisi tarafindan yetkili kilnan uzman personel
tarafindan gercgeklestiriimelidir.

Bu Uriindeki galismalardan 6nce personelin bu talimatlari okuyup anlamis olmasi ve
is guvenligiyle ilgili kabul edilmis kurallara vakif olup, bunlari dikkate almasi gerekir.

Devreye alma Devreye alma éncesinde, tium ayarlarin uygulama taleplerine uygun olup olmadigi
kontrol edilmelidir. Yanlis ayarlarda uygulamaya bagl tehlikeler, 6rnegin vanada
veya tesiste hasar olusabilir. Bu durumlardan dogabilecek hasarlardan Uretici sorumlu
degildir. Bu riskler tamamen kullaniciya aittir.

Calistirma  Sorunsuz ve givenli olarak ¢alistirma kosullar::
. UsulGine uygun tasima, uzmanca depolama, kurulum, montaj ve dikkatli bir
sekilde devreye alma.
- UriinG ancak kusursuz durumdayken, bu talimatlara uyarak kullanin.
- Arizalar ve hasarlar derhal haber verilmeli ve giderilmelidir.
- Kabul edilen is glvenligi kurallarina uyulmahdir.
. Ulusal talimatlar dikkate alinmalidir.

. Cihazin mahfazasi g¢aligirken ¢ok fazla isinabilir ve ylizey sicakliklari 60 °C’nin
Uzerine ¢ikabilir. Olasi yaniklara karsi korunma igin, cihazdaki ¢alismalardan
Once yuzey sicakhgini uygun bir sicaklik lgme aletiyle kontrol etmenizi ve
koruyucu eldiven kullanmanizi éneririz.

Koruma onlemleri  Gereken yerel givenlik dnlemlerinden, 6rnegin kapaklar, bariyerler veya personelin
kisisel koruma tertibatlarindan, tesisi isleten veya tesisi kuran kisi sorumludur.

Bakim Cihazin glivenli galismasini saglamak igin, bu talimattaki bakim uyarilarina uyulmasi
gerekir.

Cihazda sadece Ureticisinin yazili onayi ile degisiklik yapilabilir.

1.2. Uygulama alani

AUMA ¢ok donusli aktiatorleri SAV 07.2 — SAV 16.2/SARV 07.2 — SARV 16.2 gate
ve globe vana gibi endistriyel vanalarin, valflarin, kapaklarin ¢alistiriimasi igin
tasarlanmigtir

Bunun disindaki uygulamalar sadece Ureticinin agikga (yazili) onayi ile mimkinddr.

Asagidaki alanlarda kullanimina izin verilmez:

- EN ISO 3691 uyarinca konveyorler

. EN 14502 uyarinca kaldirma aletleri

. DIN 15306 ve 15309 uyarinca insan tagiyan asansorler

. EN 81-1/A1 uyarinca yik asansorleri

. Yurdyen merdivenler

. Daimi calismada

. Yeralti montaj

. Sirekli su altinda kullanim (koruma sinifini dikkate aliniz)
. Patlama tehlikesi olan alanlar
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- Nukleer tesislerde 1sinim tehlikesi olan alanlar
Yanlis veya amacina uygun olmayan kullanimda sorumluluk kabul edilmez.

Bu kilavuza uymak, aktlatér dogru kullaniminin bir pargasi olarak kabul edilir.

Bilgi Bu talimat sadece standart tip "saga dogru kapatma" icin gegerlidir, yani mil vanayi
kapatmak igin saat yoninde doner.

1.3. Uyarilar ve notlar

Bu kilavuzda belirtilen glivenlik agisindan énemli olan iglemlere dikkati cekmek igin,
ilgili sinyal s6zcigu (TEHLIKE, UYARI, DIKKAT, DUYURU) iceren isaretler mevcuttur.

&TEHLiKE Yiiksek riskli dogrudan tehlikeli durum. Bu ikaz uyarisina uyulmadigi
durumlarda, 6liim veya agir yaralanma tehlikesi olusur.

|& UYARI | Orta derecede riskli olasi tehlikeli durum. Bu ikaz uyarisina uyulmadigi
durumlarda, 6liim veya agir yaralanma tehlikesi olusabilir.

|A DIKKAT | Dustik derecede riskli olan olasi tehlikeli durum. Bu ikaz uyarisina uyulmadigi
durumlarda, hafif veya orta derecede yaralanma tehlikesi olusabilir. Mallara
gelebilecek zararlarla ilgili olarak da kullanilabilir.

DUYURU Olasi tehlikeli bir durum. Bu ikaz uyarisina uyulmadigi durumlarda, mallara
zarar gelebilir. Personel yaralanmalari igin kullaniimaz.

Emniyet isareti A yaralanma tehlikesine karsi uyarir.
Uyari s6zciigii (burada TEHLIKE) bir tehlikenin derecesini belirtir.

1.4. Uyarilar ve semboller

Bu kilavuzda kullanilan diger semboller ve uyarilar:

Bilgi Metnin 6nindeki bilgi terimi 6nemli notlar ve bilgiler saglar.

1 KAPALI semboli (vana kapali)
= ACIK sembolii (vana agik)
M D> Menii ltizerinden parametreler

Bir mentideki parametreye giden yolu tanimlar. Yerel kontrol Unitesi butonlari
Uzerinden aranan parametre ekranda kolayca bulunabilir. Ekran metinleri gri arka
fonla goésterilir: Ekran.

[_IBir eylemin sonucu
Onceki eylemin sonucunu agiklar.

Cihazdaki uyari bilgileri

Cihazda asagidaki uyari isaretleri takilmis olabilir;
Genel uyar igareti

Bir tehlike noktasina karsi genel uyari.

Sicak yiizey

Sicak ylUzeylere kargi uyari, érnedin mimkin olan yiksek ortam sicakliklari veya
agiri gunes isinlari!

Elektrik gerilimi

Tehlikeli gerilim! Elektrik carpmasina karsi uyari Bazi cihazlarda uyari isaretinin
s altinda ek olarak bir sire bilgisi, 6rn. 30 sn bulunmaktadir. Gerilim beslemesinin

e
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kapatilmasindan sonra bu sirenin bitmesi beklenmelidir. Cihaz ancak bundan sonra
acllabilir.
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2. Kisa agiklama

Cok turlu aktiiator

AUMA cok doniisli
aktiiator

Aktliator kontrol linitesi

EN 15714-2/EN ISO 5210’a goére tanimi:

Cok donuslu bir aktuatdr, vanaya en az tam bir tur ddnmesini saglayacak kadar tork
aktaran bir aktGatordur.

Resim 1: AUMA c¢ok donusli aktiator SAV 10.2

[11  Motorlu ve el ¢carkli gok dénusli aktiator

[2]  Aktuator kontrol Unitesi

[3] Ekranh konum kumandasi, (a) se¢im anahtari ve (b) buton
[4]  Vana baglantisi, 6rn. baglanti sekli A

Cok donusli AUMA aktiatorleri SAV 07.2 — SAV 16.2/SARV 07.2 — SARV 16.2
elektro-motorlarla tahrik edilir. Ayar ve acil ¢aligtirma igin bir el garki mevcuttur.

Son konumlarda durdurma limit veya tork anahtarlama ile gergeklesebilir.

Aktuator sinyallerinini kontrol etmek veya islemek icin mutlaka bir aktiator kontrol
Unitesi olmasi sarttir.

Intrusive tipinde (kontrol Gnitesi: elektro-mekanik) limit ve tork ayarlamalari
aktuatordeki anahtar Uzerinden gerceklegtirilir.

Non Intrusive tipinde (kontrol Unitesi: elektronik) limit ve tork ayarlamalar akttator
kontrol Unitesi, aktuatdr ya da kontrol Gnitesi gévdesi Uzerinden agilmamalidir. Bunun
icin aktlator bir MWG (manyetik yol ve tork transmitteri) bulunur, bu sayede aktiator
kontrol Unitesinin bir ¢ikisinda analog bir tork geribildirim sinyali/tork géstergesi ve
analog konum geribildirimi/konum goéstergesi de mimkinddar.

A baglanti sekliyle baglantili olarak aktuator itme kuvvetleri de alabilir.

Devir sayisi degisken olan ¢ok turlu akttatérlerde SAV 07.2 — SAV 16.2/SARV 07.2
— SARV 16.2, aktlatérin devir sayisi bir frekans degistiricisi Uzerinden aktiator
kumandasinda degistirilir.

Aktliator kontrol tnitesi ACV 01.2 dogrudan aktliatore veya bir duvar askisina monte
edilebilir.

Aktuator kontrol Gnitesinin yerel kontrol Unitesi Uzerinden akttatdr butonla kullanilabilir
ayrica aktlator kontrol Unitesinin menusinde ayarlar Aktiator kontrol Unitesi
yapilabilir. Ekran aktiator ve meni ayarlari hakkindaki bilgileri gésterir.

Aktlatdr kontrol Unitesinin islevleri AC-KAPAT modunda normal vana kontrolinden,
pozisyon ayarlarina, islem kontrollerine, ¢calisma verileri kaydindan ariza tani
islevlerine ve degisik arabirimler (6rn. Fieldbus, Ethernet ve HART gibi) lizerinden
kontrole kadar uzanir.

Uygulama ve yazilim

Windows bilgisayarlar (dizistu bilgisayar veya tablet) icin AUMA CDT yazilimi
Uzerinden veya aktiatorlerle AUMA Asisstant App Uzerinden veriler aktarilabilir
veya okunabilir, ayarlar degistirilebilir ve kaydedilebilir. Bilgisayar ve AUMA aktlatorleri
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Kisa agiklama

AUMA CDT

arasindaki baglanti kablosuz olarak Bluetooth arabirimi. AUMA Cloud ile bir tesisteki
tim aktuatorlerden detayl cihaz verilerinin toplanip degerlendirilmesine olanak
saglayan, kolay kullanilabilen etkilesimli bir platformu sunulur.

e 1‘
= L

Resim 2: Bluetooth ile iletisim

AUMA CDT, AUMA aktuatodrleri igin kullanici dostu ayar ve kumanda programidir.

AUMA CDT yazihimi web sitemiz (izerinden www.auma.com internet adresinden
Ucretsiz temin edinilebilir.

AUMA Cloud, dijital AUMA dinyasinin kalbidir. AUMA akttatérlerinin koruyucu
bakimini verimli ve Ucretsiz olarak organize etmek igin interaktif bir platformdur.
AUMA Cloud’da tum aktiatorlerin cihaz verileri sistemde toplanabilir ve anlasilir
sekilde gosterilebilir. Ayrintili analizler muhtemel bakim gereksinimine iligkin uyarilar
verir. Ek fonksiyonlar Asset Management'i kolaylastirir.

AUMA Assistant uygulamasi, AUMA akttatdrlerinin bir akilli telefon ya da tablet ile
Bluetooth tzerinden uzaktan ayarlanmasina ve uzaktan teshise olanak saglar.

AUMA Assistant uygulamasi Play Store (Android) ya da App Store (iOS) Gzerinden
Ucretsiz indirilebilir.

Resim 3: AUMA Assistant uygulamasi igin baglanti
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3.

10

Tip etiketi

Resim 4: Tip etiketlerinin yerleri

(1]
[2]
(3]
[4]

(114

Aktuator tip plakasi

Aktlator kontrol Unitesi tip plakasi
Motor tip etiketi

Ek etiket, 6rn. KKS etiketi

Aktiiator tip plakasi

Resim 5: Aktlatér tip plakasi (Ornek)

(1]
(2]
(3]
[4]
[3]
(6]
[7]
(8]
(9]
[10]
[11]
[12]
[13]

& AUMA Riester GmbH &Co. KG ¢
D-79379 Miillheim, Germany

SAV 07.2-F7

Order no: 12345678

No: 0516MD12345

n: 12-120 rpm

T close: 15-30 Nm

T open: 15-30 Nm

Lubr: F15 1P68

Temp: -30°C/+70°C

C€

1
=
-
7]

»

auma (= Uretici logosu); C€ (= CE isareti)
Uretici ad1

Uretici adresi

Tip tanimi

Siparig numarasi

Seri numarasi

Hiz aralgi

KAPALI yoninde tork aralidi

ACIK yoniinde tork araligi

Yaglama maddesi tipi

izin verilen ortam sicakligi

Musteri istegine bagli olarak opsiyon eklenebilir
Koruma sinifi

DataMatrix kodu
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Aktiiator kontrol unitesi tip plakasi

Resim 6: Aktlatér kontrol Unitesi tip plakasi (Ornek)

ACV 01.2 6.2 kW

Order no. 12345678 =—[11]
Nr: 0516MA12345
TPA:00R100-011-000
TPC:HNOOO-1AF-A000
3~ 380480 V 50-60 Hz
-30/+70°C IP68 [9]
Control: Profinet
auma (= Uretici logosu)
[1]  Tip tanimi
[2]  Siparis numarasi
[3] Seri numarasi
[4] Aktiuator baglanti semasi
[5]  Aktuator kontrol Unitesi baglanti semasi
[6]  Agd/gerilim arahdi/frekans araligi
[71 ACV anma giicii
[8] lzin verilen ortam sicakhdi
[91 Koruma sinifi
[10] Kontrol arabirimi

[11] DataMatrix kodu

diirng

OO UTEWN =

[

Motor tip etiketi

Resim 7: Motorun model plakasi (6rnek)

@
ADV00063-2-0,20

Art.no.: 12345678

No: 0516MM12345

U: 400V

Pin: 0.60kW In: 1.4A
Imax: 2,5A
S4-25%ED 1200 c/h
IP 68

Therm. protect: Th
Insulation class: F

C€

It
=
=
m

auma (= Uretici logosu); C€ (= CE isareti)
[11  Motor tipi
[2] Motor Griin numarasi
[3] Seri numarasi
[4] Anma gerilimi
[5] Kaydedilen nominal gii¢
[6] Maksimum akim
[71 Calisma tiru
[8] Koruma sinifi
[9]  Motor korumasi (Sicaklik korumasi)
[10] Yalitim sinifi
[11] izin verl. calistirma sikhdi (SARV'de)
[12] Anma akimi
[13] DataMatrix kodu

1
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Tip tanimi

Siparis numarasi

Aktiiator seri numarasi

Aktiiator baglanti semasi

12

Kontrol arabirimi

DataMatrix kodu

Tip plakasi bilgileri ile ilgili agiklamalar

Resim 8: Tip tanimi (6rnek)

Shvonaior

1. 2.
1. ReduUktor tipi ve boyutu
2.  Flans boyu
Tip ve boyut

Bu kilavuzun gecerli oldugu cihaz tipleri ve boyutlar:

. SA..... = Tip = A¢-kapat aktuatori igin cok donuslu aktiiator
..... V... = hiz degigkeni
Boyutlar ve nesil: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

. SAR.... = Typ = Oransal ¢alisan ¢ok turlu aktiator
...... V.... = hiz degigkeni
Boyutlar ve nesil: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

- AC..... = Tip = aktlator kontrol Unitesi AC
..... V... = degisken hizli akttatorler igin
Boyut ve nesil: 01.2

Bu numara ile Grtn teshis edilebilir ve cihazin teknik ve siparis emriyle ilgili verileri
belirlenebilir.

Sorulariniz olmasi halinde daima bu numarayi vermenizi rica ediyoruz.

internet ortaminda http://www.auma.com > Service & Support > myAUMA altinda,
yetkili bir kullanici tarafindan siparig numarasinin girilmesiyle siparisle ilgili devre
semalari ve teknik veriler (Almanca ve Ingilizce dillerinde), kesin kabul test belgesi,
isletme kilavuzu ve siparisle ilgili diger bilgiler gibi dokiimanlarin indirilebildigi bir
servisimiz var.

Tablo 1:
Seri numarasinin agiklamasi (0520MD12345 6rneginde)

05 20 MD12345
05 Hane 1+2: Montaj haftasi = Takvim haftasi 05
20 Hane 3+4: Uretim yili = 2020

MD12345 Uriiniin tam olarak taninmasi igin dahili numara

9. TPA geregince yeri: Pozisyoner tipi
I = MWG (Manyetik limit ve tork enkoderi)

Tablo 2:

Kontrol arabirimi 6rnekleri (aktiiator kontrol tinitesi tip plakasindaki bilgiler)

Giris sinyali Agiklama

Profinet Profinet arabirimi izerinden kontrol

Profinet/24 V DC Profinet arabirimi Gzerinden kontrol ve dijital girisler Gzerinden ACIK - KAPALI

icin kumanda gerilimi (ACIK, DURDUR, KAPALI)

AUMA Assistant uygulamasi hizmetimizle DataMatrix kodunu tarayabilir ve bdylece
siparig emri veya seri numarasini girmeye gerek kalmadan, yetkili kullanici olarak
artintn siparisle ilgili dokimanlarina dogrudan erigebilirsiniz.

Resim 9: AUMA Assistant uygulamasi igin baglanti:
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ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Tip etiketi

Diger servis & destek, yaziim/uygulamalar/... i¢in bkz. www.auma.com.
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SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)

Tasima, depolama ve ambalaj ACV 01.2 Intrusive degil Profinet
4, Tasima, depolama ve ambalaj
4.1. Tagima

Kurulacak yere saglam bir ambalaj iginde tagsinmalidir.

/\ TEHLIKE Havada asili yiik!

Oliim veya agir yaralanmalar.
- Havada asili ylklerin altinda DURMAYINIZ.
~ Kaldirma donanimini el carkina DEGIL, gévdeye tespit ediniz.
- Bir vana Uzerine monte edilmis olan aktlatérde: Kaldirma aletini aktiiatore
DEGIL, vanaya baglayiniz.
- Rediiktérli aktiiatérlerde: Kaldirma aletini aktiiatére DEGIL, rediiktérdeki asma
mapalarina baglayiniz.

- Kon:cljol Unitesi Uzerinde olan aktliatorlerde: Kaldirma aletini kontrol Ginitesine
DEGIL, akttatére baglayiniz.

— Ddizenin toplam agirligina dikkat edin (aktlator, aktiatér kumandasi, digli kutusu,
vana)

- YUk( dusme, kayma veya devrilmeye kargi emniyete aliniz.

- Test amagch kaldirma iglemini dislk irtifada gergeklestirin, 6rnegin devrilme
nedeniyle 6ngdrulebilir tehlikeleri ortadan kaldiriniz.

Resim 10: Ornek: Aktiiatériin kaldirilmasi

DUYURU ince halkali sogutucu kanallar, hasar tehlikesi!

Beraberinde gbnderilen sogutucu kanallari tagsima korumasi olmadan tasima veya
montajda usuliine aykiri tagsima sirasinda diger cihazlara ¢arpmaniz halinde sogutucu
kanallar kirilabilir veya blikdilebilir.

- Beraberinde goénderilen sogutucu kanallarin tagsinmasi ve montaji sirasinda
sogutucu kanallara takilmasini saglayin.

14



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Tasima, depolama ve ambalaj

Tablo 3:
Agirliklar Gok turlu aktiiatorler SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2
Ug fazli motor ile

Tip tanimi Motor tipi” yakl. [kg]
Akttator Ag|r||k2)
SAV 07.2/ AD... 20
SARV 07.2

SAV 07.6/ AD... 21
SARV 07.6

SAV 10.2/ AD... 25
SARV 10.2

SAV 14.2/ AD... 48
SARV 14.2

SAV 14.6/ AD... 53
SARV 14.6

SAV 16.2/ AD... 79
SARV 16.2

1)  Bkz. motor tip etiketi

2) Belirtilen agirlik ti¢ fazli motor ile AUMA NORM ¢ok donusli aktliatord, Gg fazli motoru, standart
modelde elektrik baglantisini, B1 baglanti seklini ve el garkini igerir. Diger baglanti sekillerinde ek
agirliklara dikkat edilmelidir.

Tablo 4:

Baglanti sekli agirliklan

Tip tanimi Flans boyu [ka]

A07.2 FO7 1,1
F10 1,3

A 10.2 F10 2,8

A14.2 F14 6,8

A 16.2 F16 11,7

Tablo 5:

Baglanti sekli agirliklan

Tip tanimi Flans boyu [ka]

AF 07.2 F10 52

AF 07.6 F10 52

AF 10.2 F10 55

AF 14.2 F14 13,7

AF 16.2 F16 23

4.2.

Depolama

DUYURU

Yanhls depolamaya bagh korozyon tehlikesi!
- lyi havalandiriimig kuru bir odada muhafaza edilmelidir.

- Zeminden gelebilecek neme karsi korumak igin raf veya palet Gizerinde muhafaza
edilmelidir.

- Toz ve pisliklere karsi1 korumak igin Ustu 6rtilmelidir.
- Metalik ylzeyleri uygun bir pas koruyucu ile kaplayiniz.

15



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
Tasima, depolama ve ambalaj ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

DUYURU Cok diisuik sicakliklar nedeniyle muhtemel hasarlar!
- Aktiatér kontrol Gnitesi sadece —30 °C sicakliga kadar sirekli depolanabilir.

- Talep Uzerine aktlator kontrol tnitesi 6zel durumlarda —60 °C sicakliga kadar
kisa sUre tasinabilir.

Uzun siireli depolama  Uzun sureli depolama (6 aydan daha fazla) sirasinda asagidaki noktalara dikkat

edin:

1. Depoya almadan 6nce:
Metalik ylzeylere, dzellikle tahrik edilen parcalar ve montaj ylzeylerine, uzun
Omurla pas koruyucusu surilimelidir.

2. Yaklasik 6 ayda bir:
Korozyon kontrolu yapilmalidir. Paslanma belirtileri gézetlendiginde, yeniden
korozyon onleyici madde surulmelidir.

16



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)

ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Montaj
5. Montaj
5.1. Montaj pozisyonu

Yaglama maddesi tipi olarak gres kullaniimasi halinde, burada agiklanan trin
herhangi montaj pozisyonunda isletilebilir.

Aktlatorin rediktor bolmesinde gres yerine yag kullaniimasi halinde, flans asagi
gelecek sekilde dikey bir montaj pozisyonu zorunludur. Kullanilan yaglama maddesi
tipi aktuatorin tip etiketinde belirtilmistir (kisa agiklama F...= gres O...= yag).

5.2. El carkinin takiimasi

Nakliye hasarlarini 6nlemek igin el garklari kismen monte edilmemis halde gonderilir.
Bu durumda el ¢arki devreye alma 6ncesinde monte edilmelidir.

Resim 11: El ¢arki

. ‘ (2]

e ; [3]
bﬁa‘l" [Jj

==

(4]

[11  Mesafe diski

[2]  Girig mili

[31 Elcgarki

[4]  Emniyet halkasi

Yontem 1. Eger gerekirse mesafe diskini [1] giris miline [2] takin.
2.  El carkini [3] giris miline takin.
3. El carkini [3] emniyet halkasi [4] ile sabitleyin.

Bilgi: Emniyet halkasi [4] (bu kilavuzla birlikte) teslimat sirasinda cihaza
sabitlenmig olan su gegirmez bir ¢anta i¢cinde bulunmaktadir.

5.3. Aktiiatoriin vanaya monte edilmesi
DUYURU Boya hasarlari ve yogusma suyu olusumu nedeniyle korozyon!

- Cihazda g¢alisma yaptiktan sonra boya hasarlari dizeltiimelidir.

- Cihaz monte edildikten sonra derhal devreye alinarak, 1sitma cihazinin nem
olusumunun azaltmasi saglanmalidir.

17



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
Montaj ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

5.3.1. Baglanti sekilleri genel gériuniimu

Tablo 6: Baglanti sekillerinin genel gérunimu

Baglanti sekli Uygulama Aciklama Montaj
A - yukselen, désnmeyen mil igin < sayfa 18, A baglanti flansi « sayfa 19, Cok donuslu aktiatoriin
- itme kuvvetlerini almak igin A baglanti sekliyle montaj

- radyal kuvvetler igin uygun degil

B, B1-B4 - donen, yikselmeyen mil igin < sayfa 22, Baglanti sekilleri B /C /D ve = sayfa 23, Cok donusli aktiatoriin
© - itme kuvvetleri igin uygun degil E B baglanti sekliyle montaji

D
E

5.3.2. A baglanti flansi
Resim 12: A baglanti flangi

- 7

(2] — [ o

[31;@ __' ?

[1] Baglanti flangi
[2] Disli kovan
[3] Vana mili
Kisa agiklama A baglanti sekli, aksiyal olarak yataklanan bir digli kovan [2] ile bir baglanti flangindan

[1] olusur. Disli kovan, akttatorin i¢i bos milinden torku vana miline [3] aktarir. A
baglanti sekli itme kuvvetlerini alabilir.

2009 yili ve daha eski olan F10 ve F14 flang boyutlarina sahip uygulayiciya ait mevcut
baglanti sekillerinde aktlatérleri uyarlamak igin bir adaptor gereklidir. Bu AUMA'dan
siparis edilebilir.
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SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol nitesi: elektronik (MWG)

ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Montaj

5.3.2.1. Cok doniuslii aktiiatoriin A baglanti sekliyle montaji

Bilgi

1.

A baglanti sekli hali hazirda ¢gok donusli aktiiatére monte edilmis ise: Cok
donudsglu aktuatore ait civatalar [3] sokiin ve A baglanti seklini [2] cihazdan
cikartin,

Resim 13: A baglanti sekliyle cok dénuslU aktlatér

[11  Cok donuslu akttuator
[2] Baglanti sekli A, soldan saga dogru:

hazir igslenmis, delinmemis ve énceden delinmis disli kovan ile
[3] Cok donislu akttator icin civatalar

Delinmemis veya sadece énceden delinmis olan bir digli kovanda, asagidaki adimin
uygulanabilmesinden dnce digli kovan, vana miline baglanmasi igin islenip
hazirlanmalidir: < sayfa 21, A baglanti sekli disli kovanin hazir islenmesi

2.
3.

4.

Vananin miline hafifge gres sirun.

A baglanti seklini [2] vana miline yerlestirin ve vana flangina [4] temas edene
kadar déndurdn.

Tespit delikleri hizalanana kadar A baglanti seklini [2] dondirin.
Vana ile baglanti sekli A [2] arasindaki civatalari [5] takin, ama henlz sikmayin.
Resim 14:
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Montaj ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

6. Cok doénuslu aktuatord, disli kovanin tasiyicilari ¢ikis kovanini kavrayacak
sekilde vana miline yerlestirin.

Resim 15:

[_iram kavradiginda flanslar birbirleri ile hizalanmis durumdadir.
7. Cok turlu aktiatori tespit delikleri tam uyana kadar hizalayin.
8.  Cok turlu aktiatéri civatalarla [3] sabitleyin.

9. Civatalar [3] capraz sirada ve tabloda verilen torka gore sikin.

Tablo 7:

Civatalar igin sikma torklari

Dis Sikma torku [Nm]
Direng sinifi A2-80/A4-80

M8 24

M10 48

M16 200

M20 392

10. Cok donuslu aktuatori maniel galistirmada, vana flansi [4] ile A bagdlanti sekli
[2] sabit olarak Ust Uste oturacak sekilde ACIK yoninde déndirdn.

Resim 16:

11. Vanaile A baglanti sekli arasindaki civatalari [5] gapraz sirada ve tabloda verilen
torka gore sikin.
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SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Montaj

5.3.2.2. A baglanti sekli digli kovanin hazir igslenmesi

Bilgi

Yontem

Bu galisma adimi sadece islenmemis veya 6nceden islenmis olan disli kovan igin
gereklidir.

Uriiniin kesin versiyonu igin siparisle ilgili veri foyiine veya AUMA Assistant
uygulamasina bakiniz.

Resim 17: Baglanti sekli A

(1]
(2]
[2.1]
[2.2]

3]

-_—

[2.1]
(2.2]
[2.1]

—
Disli kovan
Aksiyal igneli rulman
Aksiyal rulman diski
Aksiyal igne cemberi
Merkezleme halkasi

Merkezleme halkasini (3) baglanti seklinden sokiin.
Vida digli kovani [1] aksiyal igneli rulmanlar [2] ile birlikte kaldirin.

Aksiyal rulman disklerini [2.1] ve aksiyal igne ¢emberlerini [2.2] disli kovandan
[1] cikarin.

Disli kovani [1] delin, ¢ikarin ve dis agin.
Hazir disli kovani [1] temizleyin.

Aksiyal igne cemberleri [2.2] ve aksiyal rulman disklerine [2.1] lityum sabun EP
¢ok amagl gres surtin ve tim bosgluklari gresle doldurun.

Yaglanmis aksiyal igne ¢cemberleri [2.2] ve aksiyal rulman disklerini [2.1] digli
kovana [1] gegirin.

Digli kovani [1] aksiyal igneli rulmanlar [2] ile birlikte tekrar baglanti sekline
yerlestirin.

Merkezleme halkasini [3] takin ve sonuna kadar sikin.
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5.3.3.

22

Baglanti sekilleri B /C /D ve E

Kisa agiklama

Bilgi

Resim 18: Montaj prensibi

ﬂl w @
-ﬂT]. .fu. 10 an

[11  Cok turlu aktaatér flangi (6rnedin FO7)
[2] i bog mil

[3] Cikis kovani (Sekil 6rnekleri)

[4] Reduktoér/vana mili

Bir emniyet halkasi ile aktUatorin i¢i bos miline sabitlenen, i¢i bos mil ile vana veya
¢ikis kovani Uzerinden digli kutusu ile arasindaki baglanti.

Cikis kovanlarinin degistiriimesiyle sonradan farkli bir baglanti tirine gegmek
mumkunddir.

- Baglanti sekli B /E:
DIN 3210’a gore delikli ¢ikis kovani

- Baglanti sekilleri B1/B3:
EN ISO 5210’a gore delikli ¢ikis kovani

. Baglanti sekilleri B2/B4:
Musteri istegine gore delikli ¢ikis kovani
Yiv, i¢ dortgen, i¢ altigen, i¢ disler olmadan delik gibi 6zel delikler de B4

- Baglanti sekli C:
EN ISO 5210 veya DIN 3338'e gore tirnak kuplajli ¢ikis kovani

. Baglanti sekli D:
EN ISO 5210 veya DIN 3210'a gére poyra yayli mil ucu

Vana flangl muylusu bosluklu olmalidir.
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ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Montaj

5.3.3.1. Cok doniislii aktuiatoriin B baglanti sekliyle montaji

Yontem

Resim 19: B baglanti flangi ile montaj

[1]
(2]
[3]

[31—|[§ i N 0

Cok turlu aktiatér
Vana/Disli kutusu
Vana /redUktor mili

1. Baglanti flanglarinin birbirlerine uyup uymadiklarini kontrol edin.

2. Cok turlu aktiator [1] baglanti seklinin, vana/disli kutusu veya vana /reduktor
miline [2/3] uyup uymadigini kontrol edin.

3. Vana veya rediktor milini [3] hafifce yaglayin.

4. Cok donUsli akthatord [1] yerlestirin, merkezlenmesine ve flansa sikica
oturmasina dikkat edin.

5.  Cok turlu aktlatorin civatalarini tabloya gére sikin.
Bilgi: Temas korozyonunun énlenmesi icin, civatalara dis sizdirmazlik macunu
surllmesini dneririz.

6. Civatalar ¢capraz sirada ve tabloda verilen torka gore sikin.

Tablo 8:

Civatalar igin sikma torklari

Dis Sikma torku [Nm]

Direng sinifi A2-80/A4—-80

M8 24

M10 48

M16 200

M20 392

23



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol nitesi: elektronik (MWG)

Montaj ACV 01.2 Intrusive degil Profinet
5.4. Montaj aksesuarlari
5.4.1. Yikselen vana mili icin mil koruma tiipti

24

Yontem

DUYURU

Resim 20: Mil koruma tipinin montaj

(1]
1
(2]
(3]

Koruyucu mil borusu igin koruma kapag: (takili)
Opsiyon: Celik koruyucu kapak (vidali)

Milin koruyucu borusu

Sizdirmazlik contasi (V miihur)

Vida diglerini kendir, teflon bant, dis sizdirmazlik macunu veya ipi ile sizdirmaz
hale getirin.

Koruyucu mil borusunu [2] dise vidalayin ve sikin.

Bilgi: iki veya daha fazla pargadan olugan mil koruma borularinda tim parcalari
birbirine sikica vidalayin.

Resim 21: Disli mansonlara sahip pargalardan olusan koruyucu boru (>900 mm)

(2]

[2] Mil koruyucu borusu pargasi
[31] Sizdirmazlik contasi (V mihiir)
[4]  Vidali manson

Sizdirmazlik halkasini [3] gdvdeye degene kadar itin.
Bilgi: Parcalarin montaji sirasinda, parcalarin sizdirmazlik halkalarini
mansonlara kadar (baglanti pargalari) asagiya itin.

Koruyucu mil borusu igin koruyucu kapagin [1] mevcut olup olmadigini ve boruya
sikica takili veya vidalanmis olup olmadigini kontrol edin.

2 metrenin lizerindeki koruyucu borular buikilebilir veya titregebilir!

Mil veya koruyucu boruda hasarlar olusabilir.

- 2 metreden uzun koruyucu borular givenli bir yapi ile desteklenmelidir.
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5.5. Yerel kontrol linitesinin montaj pozisyonlari

Resim 22: Montaj pozisyonlari

Yerel kontrol Gnitesinin montaj pozisyonu siparise gore gergeklesir. Vanaya veya
reduktdre taktiktan sonra, yerinde, yerel kontrol Unitesinin pozisyonlari uygun degilse,
bu pozisyonlar sonradan da degistirilebilir. Bu amagla 90° dondirilmis dort pozisyon
mumkindur (tek yonde maksimum 180°).

5.5.1. Montaj pozisyonlarinin degistirilmesi

& TEHLIKE Tehlikeli gerilimden dolayi elektrik soku!
Uyulmadigi durumlarda éliime veya ciddi saglik zararlarina yol acilir.
- Agmadan Once cihazin sebeke baglantisini kesin.

- Voltaji kapattiktan sonra en az 30 saniye bekleyin. Muhafazayi ancak bundan

sonra agin.

DUYURU Elektrostatik Degsarj ESD!
Elektronik aksamlarda hasar riski.
- Insanlar ve cihazlari topraklayin.

1. Vidalari sokiin ve yerel kontrol Gnitesini ¢ikartin.
2. O-ring'in saglam olup olmadigini kontrol edin, O-ring'i dogru yerlestirin.
3. Yerel kontrol Gnitesini yeni pozisyonuna ¢evirin ve vidalarini yeniden sikin.

DUYURU Biikilme veya sikismaya bagl kablo hasari!
Islev bozukluklari olusabilir.

- Yerel kontrol Unitesini maks. 180° déndurdn.
- Kablolarin sikismamasi igin, yerel kontrol dnitesini dikkatli monte edin.

4. Vidalari ¢capraz olarak ve esit miktarlarda sikin.
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Elektrik baglantisi ACV 01.2 Intrusive degil Profinet
6. Elektrik baglantisi
6.1. Temel bilgiler

DUYURU

Kablo donanim
semasi/baglanti plani

izin verilen sebeke
sekilleri (besleme
sebekeleri)

Akim tiirii, sebeke
gerilimi, sebeke frekansi

Sigorta ve yerlestirme
uygulayiciya aittir

26

Tehlikeli gerilimden dolayi elektrik soku!
Bu ikaz uyarisina uyulmadigi durumlarda, 6lim, agir saglik sorunlari veya mallarda
hasar olusabilir.

- Elektrik baglantisi sadece uzman ustalar tarafindan yapiimalidir.

- Baglanti yapmadan 6nce bu bélimdeki temel bilgiler gz éniinde
bulundurulmalidir.

- Baglanti yapildiktan sonra, gerilimi agmadan 6nce, <Devreye Alma> ve <Test
Calistirmasi> bolimlerine dikkat edilmelidir.

Tasima korumasi takili iken igletim sirasinda asiri iIsinmal
- Tasima korumasini baglamadan énce sogutucu kanallari ¢ikarin.

Resim 23: Nakliye korumasinin sékilmesi

ilgili kablo donanim semasi/baglanti plani (Almanca ve ingilizce dillerinde) bu kilavuz
ile birlikte, hava sartlarindan korumali bir ¢anta icinde, cihaza bagli olarak teslim
edilmektedir. Ayrica, siparis emri numarasi belirtilerek (bkz. tip etiketi) AUMA'dan
temin edilebilir veya dogrudan Internet'ten indirilebilir (http://www.auma.com).

Aktiator kontrol Gniteleri (aktiatorler) maksimum 480 V AC anma gerilimleri igin
uygundur ve dogrudan toprakli yildiz noktali TN ve TT sebekelerinde kullanilabilirler.
IT sebekesindeki kullanim maksimum 480 V AC'ye kadar olan anma gerilimleri igin
uygundur. IT sebekesinde izin verilmis olan uygun bir yalitim denetleyici, 6rnegin
darbe kodu 6lgcme ydntemli izolasyon denetleyici gereklidir.

Akim tirl, sebeke gerilimi ve sebeke frekansi, aktiiatér kumandasi ve motorun tip
plakasindaki bilgilere uygun olmalidir. Ayrica bkz. Bolim <Tanima>/<Tip etiketi>.

Resim 24: Aktuator kumandasi tip etiketi 6rnegi

3~ 380480 V 50-60 Hz

1 [2 (3]
[11  Akim tipi
[2] Sebeke voltaji (voltaj araligr)
[3] Sebeke frekansi (frekans araligi)

Kisa devre korumasi ve aktliatorii devreye almak igin gerekli sigortalar ve yiik ayirma
switchleri gereklidir.
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Tablo 9:
Uygulayiciya ait sigorta korumasi
Cok turlu 3-ph Motor 380 V — 480 V/50 Hz — 60 Hz') Sigorta2)
akttator
Kaydedilen nominal Tetikleme karakteristigi:
glc Anma akimi Maks. akim Gecikmeli (gG)
Tip Py kW] In [A] Imaks. [Al [Al
SAV 07.2 0.6 1.3 1.8 6
SARV 07.2 06 14 25 6
0.8 1.7 35 6
SAV 07.6 0.9 2.0 2.8 6
SARV 07.6 12 26 43 6
1.3 3.0 4.8 6
SAV 10.2 1.3 2.8 4.4 6
SARV 10.2 1.8 4.0 6.9 10
2.0 45 7.4 10
SAV 14.2 1.7 3.8 6.1 10
SARV 14.2 3.1 6.8 11.0 16
3.9 8.7 15.2 20
SAV 14.6 2.9 6.5 9.9 16
SARV 14.6 5.0 1.1 17.9 20
6.2 13.7 226 25
SAV 16.2 53 10.9 17.2 20
SARV 16.2

1)  Diger akim turi/sebeke gerilimi/sebeke frekansina sahip motorlarda (bkz. motor tip etiketi). Sigortalari
elektrik veri féyline gore segin.

2)  Aktuatorler kisa devre alternatif akimlari maks. 5 000 A olan akim devrelerinde etkili bir sekilde
kullanilabilir. Uygulayiciya ait olan sigortalarinin kapasite verilerinin tGzerine ¢ikiimamasi gereken
degerleri: 32 A/600 V maksimum sebeke kisa devre degisken akimi 5 000 A AC igin.

Sigorta otomatlar kullanildiginda aktlatorin maks. akimi (l,,,«s) dikkate alinmalidir
(bkz. motorun tip plakasi veya elektrik veri foy).

Kacgak akim koruma salterleri (FI) kullanilmasini dnermiyoruz. Sebeke tarafinda buna
ragmen FIl kullanilirsa, sadece B tipi bir FI kullanilmasina izin verilir. Koruyucu
topraklama kablosunda dogru akim mevcut olabilir.

AktUator kontrol Unitesinde ve elektronigin harici beslemesinde I1sitma sistemli tipte,
Isitma sistemi musgteri tarafindan emniyete alinmalidir (bkz. baglanti semasi F4 har.)

Tablo 10:

Isitma sistemi sigortasi

Baglanti semasindaki tanim = F4 har.

Harici gerilim beslemesi 115V AC 230 VAC

Sigorta 2AT 1AT

Aktlator kontrol Gnitesi aktliatérden ayri olarak monte edilecek ise (kontrol Unitesi
duvar baglantisinda): Sigorta boyutlandirilirken baglanti kablosunun uzunlugu ve
kesiti g6z dninde bulundurulmalidir.

Misteri baglantilarinin  Ayri potansiyel segenekleri igin bkz. teknik bilgiler.
gerilimi
Giivenlik standartlarn  Koruyucu dnlemler ve koruma donanimlari kurulum yeri igin gegerli olan ulusal
yénetmeliklerine uygun olmalidir. Harici olarak bagl olan tim cihazlar kurulum yeri
icin gerekli emniyet standartlarini kargilamalidir.
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Baglanti kablolari, vidali - Baglanti kablolarini ve baglanti terminallerini anma akimina (ly) gore

kablo baglantilari, boyutlandirmanizi éneririz (Motor tip etiketine veya elektrik veri féyline bakiniz).
rediiksiyonlar, kor . Cihazlarin yalitimasini saglamak igin uygun (gerilime dayanikli) kablolar
tapalar kullaniimalidir. Kablolari olusabilecek en ylksek anma gerilimine gére

boyutlandiriimahdir.

. Metalden mamul vidal kablo baglantilari ve kér tapalarda temas korozyonunu
onlemek icin dis sizdirmazlik macunu kullaniimasini éneririz.

. Minimum anma sicakligina uygun baglanti kablosu kullanin.

. UV i1sinima maruz kalinan durumlarda (dis mekanlarda) UV isinlarina dayanikli
kablolar kullaniimalidir.

- Uzaktan pozisyon vericilerin baglanmasi igin, zirhli kablolar kullaniimahdir.

EMC uyumlu kablo  Sinyal ve fieldbus kablolari ¢ok hassastir. Motor kablolarindan girisimler yayilabilir.
doseme

m Bu iiriin yiksek frekansl girisimlere yol agabilir!

- Asagida agiklanan girisim giderme 6nlemleri EMC uyumlu bir kablo déseme
icin dikkate alinmalidir.

- Ekranlanmis sebeke kablosu kullanin ve ekrani iki taraftan topraklayin.

. Girisimlere karsi hassas olan ve girisim yayan kablolar birbirlerine uzak olarak
doésenmelidir.

. Sinyal ve fieldbus kablolari toprak potansiyeline ¢ok yakin désendiginde,
girisimlere karsi dayanikliliklari ylkselir.

. Uzun kablo kullanilmasindan kaginilmali veya kablolar mimkin oldugu kadar
girigsimlere uzak yerlere désenmelidir.

. Girisimlere karsi hassas olan ve girisim yayan kablolarin disik kablo
mesafesiyle paralel yollari 6nlenmelidir.

- Bu Urin bir konut bélgesinde girisim giderme énlemleri gerektirebilecek ylksek
frekansli girisimlere neden olabilmektedir.

Profinet hatlar1  Profinet aglari i¢in kullanilan LAN hatlarina iliskin asagidaki asgari talepler gegerlidir:
ISO/IEC 11801 Edition 2.0 Class D uyarinca kategori 5.

Baglanti 2 cift profinet hattinin baglanmasi igin uygundur.

Asagidaki tablolar mevcut profinet tip A ila C hat tiplerinin uygulamaya goére
siniflandiriimasina genel bakis saglar:

Tablo 11:

2 cift profinet hatti icin hat tipleri

Hat tipleri Uygulama tip A Uygulama tip B Uygulama tip C

Versiyon 2 cift veri hatti 2 cift veri hatti 2 cift veri hatti

Kurulum tard Sabit yerlestirme, kurulumdan Esnek yerlestirme, kurulumdan Ozel uygulamalar (6rn. daimi
sonra hareket yok sonra bazen hareket veya titresim hareket, titresimler veya dénmeler)

Hat parametresi

isaret (minimum) “PROFINET Tip A” “PROFINET Tip B” “PROFINET Tip C”
Kablo damari kesiti AWG 22/1 2 0,610 mm? AWG 22/7 2 0,318 mm? AWG 22/.. 2 0,318 mm?
Dis kablo gapi 5,5-8,0 mm Uygulamaya bagli
Kablo damari gapi 1,4 £0,2 mm Uygulamaya bagli
Kilf rengi Yesil RAL6018 Uygulamaya bagl
Damar izolasyonlarinin rengi Cift 1: beyaz, mavi

Cift 2: sar, turuncu
Damar sayisi 4
Kablo yapisi 2 cift veya dortlu yildiz
Ekranlama Aliiminyum folyo + bakir érgu Uygulamaya bagl

Haberlesme talepleri
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2 cift profinet hatti icin hat tipleri

Hat tipleri Uygulama tip A Uygulama tip B Uygulama tip C
Uygun normlar ISO/IEC 11801 Edition 2.0 ISO/IEC 11801 Edition 2.0
IEC 61140-1 IEC 61140-1
IEC 61156-5 IEC 61156-6
(asgari cihaz grubu 5) (asgari cihaz grubu 5)
Gegirme gecikmesi £20 ns/100 m
Sonumleme kaplini 30 — 100 MHz'da =80 dB

EN 50174-2 uyarinca “Channel Class-D”

Asgari mesafeler Profinet hatlarinin yeri degistirildiginde asagidaki tabloda gdsterilen diger elektrik
hatlariyla olan belli asgari mesafelere (IEC 61918 uyarinca) uyulmalidir.

Tablo 12:
Profinet hatlar icin asgari mesafeler

Profinet hattina mesafe

Ametal ayirma gubugu  Aliminyum ayirma gubugu Celik ayirma gubugu
olmadan veya bununla

Sinyal aktarim kablosu

Ornegin diger profinet hatlari, profibus hatlari, 0 mm 0 mm 0 mm
bilgisayarlar igin veri kablolari, yazici, ekranlanmig
analog girigler

Enerji besleme kablosu
Ekranlanmamis enerji kablosu 200 mm 100 mm 50 mm

Ekranlanmis enerji kablosu 0 mm 0 mm 0 mm

Ek uyarilar  Profinet Gzerindeki cihazlar arasinda potansiyel farki olusmamasina dikkat edin (esit
potansiyelde topraklama saglayin).

Mevcut profinet 6nerileri 6zellikle profibus kullanici organizasyonu (www.profibus.com)
planlamalari, montaji ve isletime alma g¢alismalarina uyulmalidir.

6.2. SF elektriksel baglanti (AUMA figli baglanti)

Resim 25: Elektrik baglantisi SF

[1]  Baglanti govdesi (kapakl)

[1A] Sebeke baglantisi kablo girisleri (Gug ve kontrol baglantilari)
[1B] Fieldbus kablolari i¢in kablo girigleri

[2] Vida kiskagli soket tarafi

Kisa agiklama  Giig ve kontrol baglantilari igin vida kiskagli figli elektrik baglantisi. istege bagh olarak
sikistirmali baglanti ile de temin edilebilir.
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SF modeli. Gl ve kontrol kontaklarinin baglanmasi icin AUMA soket konektori
cekilir ve soket tarafi baglanti gévdesinden c¢ikarilir. Fieldbus kablolarinin baglantisi
icin yalnizca kapak kaldirilmalidir.

Teknik bilgiler .\ 1.
AUMA fis konektorii elektrik baglantisi
Gug kontaklari Kontrol kontaklari
Maks. kontak sayisi 6 (3’14 kullaniliyor) + 50 pin / soket
koruyucu iletken (PE)
Adlandirmalar U1, V1, W1,U2,V2, W2, PE 1-50
Maks. baglanti gerilimi 750 V 250V
Maks. nominal akim 25A 16 A
Musteriye ait baglanti tipi Vidali baglanti Vidali baglanti, Crimp (opsiyon)
Maks. baglanti kesiti 6 mm? (esnek) 2,5 mm?
10 mm? (sabit) (esnek veya sabit)
6.2.1. Baglanti yerinin (Sebeke baglantisi i¢in) agiimasi

30

Resim 26: Sebeke baglantisi yerini agin

ORI — @
8] b %

m— 1

—

[11  Baglanti gbvdesi

[2] Vidali cergeve

[3] O-ring

[4] Kovan pargasi vidalari

[5] Soket tarafi

[6] Sebeke baglantisi kablo girigleri (Gug ve kontrol baglantilari)
[71 Tapa

[8] Kablo rakoru (teslimat iceriginde dahil degil)

&TEHLiKE Tehlikeli gerilimden dolayi elektrik soku!

Uyulmadigir durumlarda éliime veya ciddi saglik zararlarina yol agilir.
- Agmadan 6nce cihazin sebeke baglantisini kesin.

- Voltaji kapattiktan sonra en az 30 saniye bekleyin. Muhafazayi ancak bundan
sonra agin.

1. Vidalari [2] s6kin ve baglanti gdvdesini [1] ¢ikartin.
2. Vidalari [4] sokun ve soket kovanini [5] kapaktan [1] ¢ikartin.
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3. Baglanti kablolarina uygun élgilerde kablo rakorlarini (8) takin.

[ Model etiketinde verilen koruma sinifi sadece uygun kablo rakorlari
kullanildiginda gecerlidir.
Resim 27: Ornek: Tip etiketi koruma sinifi IP68

4. Kullanilmayan kablo girigleri [6] uygun koér tapalara [7] kapatiimalidir.

Bilgi Fieldbus baglantisina sebeke baglantisindan ayri olarak erigilebilir (bkz. <Fieldbus
baglanti bélmesinin agilmasi>).

6.2.2. Kablolarin baglanmasi

Tablo 14:

Kablo kesitleri ve klemens sikma momentleri

isim Kablo kesitleri Sikma momentleri
Gug kontaklari 1,0-6 mm? (esnek) 1,2-1,5Nm

(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,5-10 mm? (sabit)

Koruyucu iletken baglant|3| @ (PE) 1,0-6 mm2 (esnek) halka mandalli 1,2—2,2 Nm

1,5 — 10 mm? (sabit) halkali
Kontrol kontaklar 0,25- 2,5 mm> (esnek) 0,5-0,7 Nm
(1 ila 50) 0,34-2,5 mm? (sabit)

1. Kablolarin izolasyonlarini siyirin.
2. Kablolari kablo rakorlarina gegirin.

3. llgili koruma sinifi sartlarinin garanti edilebilmesi igin kablolarin rakorlarini
ongorulen tork degerine kadar sikin.

4. Damarlarin izolasyonlarini siyirin.

- Kumanda yaklasik 6 mm, motor yaklasik 10 mm
5. Esnek kablolarda: DIN 46228'e uygun mansonlari kullanin.
6. Kablolari siparise ait kablo baglanti semasina gore baglayin.
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Ariza durumunda: Toprak iletkeni baglanmadiginda tehlikeli gerilimler!
Elektrik soku tehlikesi.

- Tum toprak hatlarini baglayin.

- Toprak hatti baglantisini baglanti kablosunun dig toprak hattina baglayin.
- Cihazi sadece toprak hatti bagliyken calistirin.

7. Toprak hatti iletkenlerini, toprak hatti baglantisina, halka mandallar (esnek
kablolar) yada halkalar (masif kablolar) kullanarak sikica baglayin.

Resim 28: Koruyucu topraklama baglantisi

[11  Soket tarafi

[21 Vida
[3] Rondela
[4] Rondela

[5] Halka mandalli/halkali toprak kablosu
[6]  Koruyucu iletken baglantisi, Sembol: &

8.  Korumali kablolarda: Kablo koruyucunun ucunu vidal kablo baglantisi Gizerinden
gOvdeye baglayin (topraklayin).

32



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)

ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Elektrik baglantisi

6.2.3. Baglanti yerinin (sebeke baglantisi i¢in) kapatiimasi

Resim 29: Sebeke baglantisi béliminu kapat

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Baglanti gévdesi

Baglanti gévdesinin vidalari

O-ring

Kovan pargasi vidalari

Soket tarafi

Kablo rakoru (teslimat igeriginde dahil degil)
Tapa

_ Kablolarin sikigsmasi kisa devreye sebep olabilir!

Elektrik soku tehlikesi ve islev arizalari olusabilir.

—

Kablolarin sikismamasi i¢in soket kapagini itina ile yerlestirin.

PobdN-~

Soket tasiyicisini [5] baglanti gévdesine [1] yerlestirin ve vidalari [4] sikin.
Baglanti gbévdesinin [1] ve gbvdenin sizdirmazlik yuzeylerini temizleyin.
O-Ring'i [3] kontrol edin, hasar varsa degistirin.

O-Ring'i asit icermeyen bir yag (6rnegin gres) ile yaglayin ve dogru olarak
yerlestirin.

Baglanti gévdesini [1] takin ve vidalari [2] capraz olarak ve esit miktarlarda
sikin.

ilgili koruma sinifi sartlarinin garanti edilebilmesi igin kablolarin rakorlarini ve
kor tapalari 6ngérilen tork dederine kadar sikin.
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6.2.4. Fieldbus baglanti b6lmesinin agilmasi

Resim 30: Fieldbus baglantisi icin kapaginin agilmasi

[4] [3]

[11 Kapak (Fieldbus baglanti bélmesi)
[2] Kapak vidalari

[8] O-ring
[4]  Fieldbus kablolari igin kablo girigleri
[6] Tapa

& TEHLIKE Tehlikeli gerilimden dolayi elektrik soku!

Uyulmadigir durumlarda élliime veya ciddi saglik zararlarina yol agilir.
- Agmadan dnce cihazin sebeke baglantisini kesin.

- Voltaji kapattiktan sonra en az 30 saniye bekleyin. Muhafazayi ancak bundan
sonra agin.

DUYURU Elektrostatik Desarj ESD!

Elektronik aksamlarda hasar riski.
- Insanlari ve cihazlari topraklayin.

1. Vidalari [2] s6kin ve kapagi [1] ¢ikartin.

2. Fieldbus kablolarina uygun élcilerde kablo rakorlarini takin.

[_Tlip etiketinde verilen koruma sinifi sadece uygun kablo rakorlari kullanildiginda
gecerlidir.
Resim 31: Ornek: Tip plakasi koruma sinifi IP68

IP 68

3. Kullaniimayan kablo girigleri uygun tapalarla yalitin.
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6.2.5. Profinet hatlarinin baglanmasi

Resim 32: Baglanti klemensli profinet baglanti platini

LEDs [ITTIIIL

LINK/ACT1
MODS
NETS
LINK/ACT2

n-1  Onceki cihazdan gelen profinet hatti
n+1 Sonraki cihaza giden profinet hatti
(Hat topolojisinde veya yedek ring/MRP’de)
Profinet bagdlantisi, giivenli bir Ethernet dzellikli yalitim klemensli baglanti aracihgiyla

tek tek yapilir. Baglanti klemenslerinin renk kodlamasi, Profinet'e gére
(beyaz/mavi/sari/turuncu) Ethernet kablosuna uygun sekilde isaretlenmisgtir.

Tablo 15: Baglanti verileri
Baglanti kapasitesi (tek telli) 0,2 mm?— 0,34 mm?/ AWG 24 — AWG 22

Baglanti kapasitesi (cotelli) 0,2 mm?— 0,34 mm?/ AWG 24 — AWG 22
1. Kablolarin izolasyonlarini siyirin ve ekrani gerilim azaltma diizeneginin altina
sikistirin.

2. Kablolari baglanti klemenslerine baglayin. Kollari yukari veya asagi itmek i¢in
kiguk bir tornavida kullanin.

Tablo 16:

Baglanti klemenslerinin atamasi

Sinyal Fonksiyon Damar izolasyonu rengi
TD + Transmit Data + sari

TD - Transmit Data - turuncu

RD + Receive Data + beyaz

RD — Receive Data — mavi
Opsiyon:
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Resim 33: RJ-45 baglantili profinet baglanti platini

Baglanti platini — LED'ler LN

LINK/ACT1
MODS
NETS
LINK/ACT2

LED’ler [NENN]

RESET
DEBUG
CAN
BA1

DX
BA2

n-1  Onceki cihazdan gelen profinet hatti
n+1 Sonraki cihaza giden profinet hatti
(Hat topolojisinde veya yedek ring/MRP’de)

Profinet baglantisi RJ 45 baglantilari Uzerinden alanla birlestirilebilen baglanti figlerinin
yardimiyla gergeklestirilir. Teslimat kapsaminda Cat.5 igin bir RJ 45 profinet fig
konnektoru icerir (elektrik baglantilari iginde teslimat). Gerekirse (6rn. hat topolojisinde
veya yedek ringlerde) diger soket konnektorleri AUMA'dan temin edilebilir.
Siparis gizimleri:
. Cat.5 igin RJ-45 profinet fis konnektori (teslimat kapsaminda mevcut olan

sekilde): AUMA Uriin numarasi K009.706

. Opsiyonel: Cat.6 icin RJ-45 profinet fis konnektoru 5 Hatlar: AUMA uriin
numarasi K009.705

Tablo 17:

RJ-45 profinet baglanti yuvasinin atanmasi

Sinyal Fonksiyon Damar izolasyonu rengi Pin
TD + Transmit Data + sari 1
TD - Transmit Data - turuncu 2
RD + Receive Data + beyaz 3
RD — Receive Data — mavi 6

Baglanti platinindeki LED’lerin agiklamasi

Tablo 18:
MODS (modiillerin durumu)  Durum Aciklama
LED kirmizi: kapali + Baslangic Gerilim yok veya modil “SETUP” veya “NW_INIT”
LED yesil: kapali durumuna geri durumunda

déndurulmedi
LED yesil: yaniyor Normal Operation Modul “NW_INIT” durumundan gikti
LED yesil: 1 kisa impuls Diagnostic Events Diyagnoz mesajlari mevcut
LED kirmizi: yaniyor + Exception Error  Cihaz “EXCEPTION” durumunda
LED NETS kirmizi: kapal
LED kirmizi: yaniyor + Fatal Event Dahili cihaz hatasi
LED NETS kirmizi: yaniyor
LED’ler yesil/kirmizi: Uretici yazilmi  Cihazi gerilimsiz duruma getirmeyin!
Sirali yanip séniyor guincellemesi
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Tablo 19:
NETS (ag durumu)

LED kirmizi: kapali +
LED yesil: kapali

LED yesil: yaniyor
LED yesil: 1 kisa impuls

LED yesil: yanip sénlyor

LED kirmizi: yaniyor
Kirmizi LED: 1 kisa impuls

Kirmizi LED: 2 kisa impuls
Kirmizi LED: 3 kisa impuls

Tablo 20:
LINK/ACT1, LINK/ACT2
(Link/Activity Port 1/ 2)

LED kirmizi: kapali +
LED yesil: kapali

LED yesil: yaniyor
LED yesil: yanip sonlyor
LED: kirmizi

Durum

Cevrimdisi

RUN
STOP

Yanip sénlyor

Fatal Event

Station Name
Error

IP address Error

Configuration
Error

Aciklama

Aciklama

Gerilim beslemesi yok veya 10 kontrol Unitesiyle
baglanti yok

10 kontrol Uinitesine baglanti mevcut

10 kontrol Unitesiyle baglanti mevcut, fakat IO kontrol
Unitesi STOP durumunda veya IO verileri dogru degil

Profinet agindaki cihazlar tanimlamak icin
Engineering Tools tarafindan kullanilir

Dahili hata, LED “MODS?” ile birlestirilir

Cihaz ad (istasyon adi) heniiz ayarlanmadi

IP adresi henliz ayarlanamadi

Tanimlama yanlis

Port 1 veya 2 ile iletisim yok

Port 1 veya 2 “Link Established” durumundadir

Port 1 veya Port 2 tizerinden veri iletisimi

islevsiz

Temel yapi grubundaki LED’lerin agiklamasi

Tablo 21:
LED

LED RESET: yaniyor

LED DEBUG: yaniyor

LED DEBUG: 1 kisa impuls
LED DEBUG: kisa kisa yanip
sénuyor (1 Hz)

LED DEBUG: uzun uzun yanip
sonuyor (5 Hz)

LED CAN: yaniyor

LED BA1 veya LED BA2:
yaniyor

LED DX: yaniyor

Aciklama

Reset etkin degil, gerilim beslemesi mevcut

Reset durumundaki yapi grubu
Baslangi¢c durumuna getirilmis yapi grubu

Debug modu etkin

Normal durum (profinet uygulamasi etkin)

Dahili CAN iletisim hatasi
Fieldbus etkin (Port 1 veya Port 2'de "Link Established”)

Profinet izerinden "Data Exchange"
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6.2.6. Fieldbus baglanti b6lmesinin kapatiimasi

Resim 34: Fieldbus baglanti bélmesinin kapatiimasi

[4] [3]

[11 Kapak (Fieldbus baglanti bélmesi)
[2] Kapak vidalari

[8] O-ring

[4] Fieldbus kablolarinin kablo rakorlari

[6] Tapa

1.  Kapagin [1] ve mahfazanin sizdirmazlik ylzeylerini temizleyin.

2. Sizdirmazlik yizeylerine ince bir tabaka asit icermeyen yag (6rn. gres) surun.
3. O-ring'in [3] saglam olup olmadigini kontrol edin, O-ring'i dogru yerlestirin.

4. Kapag [1] takin ve civatalarini [2] capraz olarak ve esit miktarlarda sikin.

5. llgili koruma sinifi sartlarinin garanti edilebilmesi igin kablolarin rakorlarini ve

kor tapalari dngérilen tork dederine kadar sikin.

6.3. Elektrik baglantisi aksesuarlari

6.3.1.  Tutucu gergeve

Resim 35: Tutucu gerceve, AUMA fig/soket konnektorll ve kapakli drnek

Uygulama Cekilen bir fisin veya kapagin emniyetli bir sekilde saklanmasi igin tutucu gergeve.
Kontaklari dogrudan temasa ve ortam kosullarina karsi korumak igin kullanilir.
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6.3.2. iki kat sizdirmazlik igin ara gergeve DS

Resim 36: DS devirme tertibati sasili elektrik baglantisi

[1]1  Elektriksel baglanti
[2] DS devirme tertibati sasisi

Uygulama Elektrik baglantisi acildiginda veya kablo rakorlarinda sizinti varsa, cihaz igine toz
veya nem girebilir. Elektrik baglantisi [1] ile cihazin gdvdesi arasina gift tarafli
sizdirmaz ara gergeve [2] monte edildiginde bu etkin bir sekilde 6nlenir. Cihazin
koruma sinifi (IP68) elektrik baglantisi [1] ¢ikartilsa da degismez.

6.3.3. Dista bulunan topraklama baglantisi

Resim 37: Cok donUsli aktiator toprak baglantisi

Uygulama Potansiyel dengelemesine baglanti i¢in distaki topraklama baglantisi (sikma yayi).

Tablo 22:

Kablo kesitleri ve toprak baglantisi sikkma momentleri

iletken tirii Kablo kesitleri Sikma momentleri
Tek ve daha fazla telli 2,5 mm?ila 6 mm? 3-4Nm

ince telli 1,5 mm? ila 4 mm? 3-4Nm

ince telli (esnek) kablolarda, baglant kablo duyu/yuvarlak kablo duyu ile yapilir. iki tekli kablonun klemens
mandal altinda baglanmasi halinde bunlarin ayni kesitte olmasi gerekir.
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7. Kullanim
71. Maniiel galigtirma
Ayarda ve devreye almada, motor arizalandiginda veya sebeke arizasinda akttiator
manuel olarak ¢alistirilabilir. Manuel modu bir degistirme mekanizmasi Gzerinden
devreye alinir.
Motor calistirildiginda el ¢carki otomatik olarak devre disi kalir. Motor modunda el
carki donmez.
711. Maniiel galigtirmada vananin galigtiriimasi
|A DIKKAT Yanlig kullanimdan dolay1 maniiel anahtarlama/motor debriyajinda hasar!
- Manduel ¢alistirma sadece motor durmusken yapilmalidir.
- Kumanda kolu olarak uzatmalarin kullaniimasina izin VERILMEZ.
Yontem 1. El garki ortasindaki digmeye basin.

40

Maniiel galistirma igin
asir yiik korumasi

2. El carkini istenen ydne gevirin.
Resim 38:

[ Kapanma yonu el ¢arkinda isaretlidir.

Tablo 23: El ¢arki isareti (6rnekler)

- Vanayi kapatmak igin el garkini ok ucu yéniinde gevirin.

SR SR

saat yonunde kapatma sola dogru kapatma
Tahrik mili (vana) saga dogru KAPALI Tahrik mili (vana) sola dogru KAPALI yéniinde
yénunde doéner. doner.

Vanay! korumak i¢cin manuel ¢alistirmada istege bagl bir asiri yik korumasi vardir.
El carkindaki torkun belirli bir degeri agsmasi halinde (siparis ile ilgili teknik veri foylne
bakiniz), makaslama pimleri kirilir ve bdylece vanayi hasara karsi korurlar. El ¢arki
artik tork aktaramaz (= El ¢arki bosa ddner). Motor modunda galistirma hala
mamkinddr. Makaslama pimleri asiri yikten sonra kirilmasi halinde, emniyet kolunun
degistirilmesi gerekir.
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Resim 39: Asin yUk korumali/korumasiz el ¢arki

(1]

[11  Asin yik korumasiz el ¢arki (standart)
[21  Asin yik korumali/emniyet kollu el garki (istege bagl)

7.2. Motorlu calistirma
DUYURU Temel ayar yanhs yapildiginda vanada hasar olusur!

— AktUatorin temel ayarlarinin elektrikli kullanimindan dnce “sonlandirma modunu”
ve “tork anahtarini” ayarlayin.

7.21.  Aktiatorin yerel kontrol linitesinden galistiriimasi

Tahrikin yerel kumandasi, aktlator yerel kontrol Gnitesinin konum kumanda butonlari
ile gerceklestirilir.

Resim 40: Yerel kontrol Unitesi

Ll [4] RESET
(5]

[11  ACMA yoni igin kullanilan buton

[2] DURDUR basma dugmesi

[3] KAPALI yéninde suris komutu igin basma digmesi
[4]  SIFIRLA basma digmesi

[5] Secme anahtar
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|& DIKKAT Sicak yiizeyler, 6rnegin yiiksek ortam sicakliklari veya asir giines 1sinlari,
mumkindiir!
Yanmalar mimkinddr

- Yulzey sicakhgini kontrol edin ve koruyucu eldivenler kullanin.

- Secme anahtarini [5] Yerel kumanda (LOKAL) ayarina getirin.

\°,
..r":

[_Aktuatdre butonlar (1 - 3) Gzerinden kumanda edilebilir:

- Aktuator suriictistt ACIK konumuna dogru hareket ettiriimesi: Basma digmesine
[1] = basin.
- Aktlatoéri durdurun; STOP butonuna [2] basin.
- Aktuatoér surlcusini KAPALI konumuna dogru hareket ettiriimesi: Basma
digmesine [3] L basin.
Bilgi ACIK ve KAPALI ayar komutlari adimlama modunda veya kendinden kiliteme ile
calistirilabilir. Kendiliginden tutmada aktuatdr surlictsu, daha énce baska bir komut

almadidi slrece, tusa basildiktan sonra ilgili son konuma kadar gider. Bu konudaki
diger bilgiler igin el kitabina (Cahstirma ve Ayarlama) bakiniz.

7.2.2. Tahrikin uzaktan kullaniimasi

|/\ DIKKAT Aktuator agildiginda hemen hareket edebilir!

Yaralanma veya vanada hasar olugma tehlikesi mevcuttur.
- Aktlatér aniden calisirsa: derhal segici salteri 0 (KAPALI) konumuna getirin.
- Giris sinyallerini ve fonksiyonlari kontrol edin.

- Secme anahtarini uzaktan kumanda (UZAK) ayarina getirin.
0

Bilgi Ayar regulatorlu aktuatorlerde AGIK - KAPALI kumandasi (uzak ACIK-KAPALI) ile
istenen deger kumandasi (uzak ISTENEN) arasinda gegis yapmak mimkindar.
Bu konudaki diger bilgiler i¢in el kitabina (Calistirma ve Ayarlama) bakiniz.

7.3. Meniiden butonlar ile yonlendirme (ayarlar ve gostergeler igin)

Gosterge ve ayar igin menu yénlendirmesi yerel kontrol tnitesindeki [1— 4] butonu
Uzerinden yapllir.

Menii yonlendirmesi i¢in segici anahtarin [5] 0 (KAPALI) konumunda olmasi gerekir.
0

\0’

Ekrandaki en alt satir [6] navigasyon yardimcisidir ve menl yonlendirmesi i¢in hangi

butonun [1- 4] kullanilabilecegini gOsterir.
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Kullanim

Arka plan aydinlatmasi -

Resim 41:

[1-4] Buton veya navigasyon yardimcisi

[5] Segici anahtar

(6]

(1 [ @ |3 |14

—_— |

[6] Ekran
Tablo 24: Men( yonlendirmesi icin 6nemli buton islevleri
Butonlar Ekranda Fonksiyonlar
navigasyon
yardimcisi
[11A Yukari 4 Sayfa/secim degistirme
Deger degistirme
0 ile 9 arasindaki rakamlar girilir
v Asagi v Sayfa/segim degistirme
Deger degistirme
0 ile 9 arasindaki rakamlar girilir
3] ¢ Ok Segimi onayla
Kaydet Kaydet
Degistir Degistir menusline gegis
Ayrintilar Baska ayrintilar goster
[41C Kur Ana meniiye gegin
Esc islemi iptal et
Bir 6nceki gostergeye dénmek igin

Normal igletmede 1s1g1n rengi beyazdir. Bir hata durumunda kirmizidir.

. Bir butona basildiginda ekran daha parlak olur. 60 saniye ile herhangi bir butona
basilmazsa, ekran tekrar daha karanlik olur.

7.3.1.

Menii diizeni ve yonlendirme

Gruplar Ekran gostergeleri G¢ gruba ayrilir.
Resim 42: Gruplar
[1] S M
duma —p [2] <+> [3]
|

[11  Start menlsi
[21  Durum menusu

[31 Anamenu

ID Durum menisu ve ana mendu birer ID ile isaretlenmistir.
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Resim 43: ID isareti
. ID _ ID
| SOD0T {_MODpO9 f—
S ID Sile baghyor = Durum mendisi
M ID Mile bashyor = Ana menii
Grup degistirme Durum menusU S ile ana meni M arasinda gegis yapilabilir:

ID Gizerinden dogrudan

seg¢im

Bunun igin, secici anahtar 0 (KAPALI) konumunda, C butonuna yakl. 2 saniye basin
ve ID M... igeren bir sayfa goruntilenene kadar basili olarak tutun.

Resim 44: Menu gruplarinin degistirilmesi

. 2s . .
S0D01 —’ ( MODO9
~ Oc ;

Durum menustine gegis:

- yerel kontrol Unitesinde 10 dakika sure ile herhangi bir butona basiimadiginda
- veya kisaca C Ulzerine basildiginda

Ana menude sayfalar ID girilerek dogrudan (tiklamadan) da segilebilir.
Resim 45: Dogrudan segim (6rnek)

Mooog __1X Go to
» Ekran... @ A Dogrudan segim
M0000
<4+—

Gt /|Asagv|Ok _ |Esc @ C VikaruJAsagiv]Ok  |Esc
Gostergenin en alt satiri: Git

1. A butonuna Git basin.

Gosterge: Dogrudan secim M0000

AY Yukari 4 Asagi ¥ butonuyla 0 ila 9 rakamlarini segin.

«+! OK butonu ile ilk basamagi onaylayin.

Diger her basamak i¢in 2. ve 3. adimlari tekrarlayin.

islemi iptal etmek igin: C ES¢ butonuna basin.

o ke

7.4.

44

Kullanici seviyesi, sifre

Kullanici seviyesi

Sifre

Kullanici seviyesi, oturum agmis olan kullaniciya hangi menulerin veya parametrelerin
gOsterilecegini veya onun tarafindan degistirilebilecegdini gdsterir.

6 farkli kullanici tipi mevcuttur. Kullanici seviyesi en st satirda gosterilir:

Resim 46: Kullanici seviyesi gostergesi (6rnek)

h Erisim seviyesi

(4 )M0229

Bir parametreyi degistirebilmek igin bir sifre girilmelidir. Bu durumda ekranda gériinen
gOsterge: Sifre 0***

Her kullanicinin kendisine ait bir sifresi mevcuttur ve bu sifre ile farkli islemler yapma
yetkisi vardir.
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Tablo 25:
Kullanici ve kullanici yetkileri
Kullanici (seviye) Yetkiler/Sifre
izleyici (1) Ayarlarin kontrol edilmesi
Sifre gerekmez
Operator (2) Ayarlarin degistirilmesi
Fabrika ayari sifre: 0000
Bakim (3) Daha sonraki yenilikler igin dngorilmustir
Uzman (4) Cihaz konfigiirasyonunun degistirilmesi

orn. kapatma turd, sinyal rolelerine yapilan atamalar
Fabrika ayari sifre: 0000

Servis (5) Servis personeli
Konfigiirasyon ayarlarinin degistiriimesi
AUMA (6) AUMA Yoneticisi

Giivenilir olmayan sifre yetkisiz erigsimi kolaylastirir!
- Sifrenin ilk kez devreye alindijinda mutlaka degistiriimesi dnerilir.

7.41. Sifre girisi

1. istenen meniiyi segin ve « butonuna yakl. 3 saniye basin.

[_Ekranda ayarlanmis olan kullanici seviyesi gériinir, rn. izleyici (1)

2. A Yukari 4 ile daha yuksek kullanici diizeyini segin ve ¢ OK ile onaylayin.

[ Gosterge: Sifre 0***

3. AVYukari 4 Asagi vbutonu ile 0 ile 9 arasinda bir rakam segin.

4. #OK butonu ile sifrenin ilk basamagini onaylayin.

5. Diger her basamak igin 1. ve 2. adimlari tekrarlayin.

[_1Limit basamak da + Ok ile onaylandiktan sonra, sifre dogru olarak girildiginde
bu kullanici seviyesi icindeki tim parametrelere erisilebilir.

7.4.2. Sifrelerin degistirilmesi
Sadece ayni veya daha dusuk kullanici seviyesine sahip sifreler degistirilebilir.

Ornek: Bir kullanici Uzman (4) altinda kayitl ise, sadece kullanici seviyesi (1) ile (4)
arasindaki sifreleri degistirebilir.

M P> Cihaz konfigirasyonu MO0053
Servis islevleri M0222
Sifrelerin degistiriimesi M0229
Servis islevleri M0222 menii noktasi sadece, kullanici seviyesi Uzman (4) veya daha
yuksegi ayarlandiginda degistirilebilir.

Ana menilyii segmek 1. Secme anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
icin 0

\0’
2. C Kur butonuna basin ve yakl. 3 saniye basil olarak tutun.
[_1Gosterge ana mentiye gecger ve ekranda: » Ekran
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Sifrelerin degistirilmesi

3. Parametreyi Sifrelerin degistiriimesi segin, ya:

- Meni M D> Gizerinden parametreye tiklayin, ya da

- dogrudan segmek igin: A tzerine basin ve ID M0229 girin
- Gosterge: > Sifrelerin degistiriimesi
- En Ust satirda kullanici seviyesi ( 1- 6) goruntilenir, 6rn.

v

4

- Kullanici seviyesi 1'de (sadece gostergeler) sifre degistirilemez. Sifrelerin
degistirilebilmesi icin daha yUksek bir kullanici seviyesine gecilmelidir. Bunun
igin bir parametre Uzerinden bir sifre girilmelidir.

4. Kullanici seviyesi 2 — 6 arasinda: ¢! Ok butonuna basin.

[_FEkranda en yuksek kullanici seviyesi gorunur, érn.: Kullanici: 4

5. AV Yukari 4 Asagi v butonu ile kullanici seviyesini secin ve ¢4 OK ile onaylayin.
[_Gosterge: » Sifrelerin degistiriimesi Sifre [ 0***

6. Guncel sifreyi girin (- Sifre girigi).

[_Gosterge: » Sifrelerin degistiriimesi Sifre (yeni) [ 0***

7. Yeni sifreyi girin (— Sifre girisi).

[ Gosterge: » Sifrelerin degistirilmesi Kullanici: |4 (6rnek)

8. AY Yukari 4 Asagi ¥ butonu ile bir sonraki kullanici seviyesini segin veya Esc
ile igslemi iptal edin.

7.4.3.

Sifre yanhs girilirse giris belli bir siire bloke edilir

Aktiator kontrol Gnitesi sifre hatal girildiginde belli bir stire bloke edilmek Gzere
donatiimigtir. Boylece sistematik denemeyle yetkisiz kullanim dnlenir. Sire blokaji
hem yerel kontrol Unitesi Uzerinden hatali giriste hem de yazilim araci (AUMA CDT,
AUMA Assistant App) tzerinden hatali giriste etkinlestirilir. Arka arkaya bes hatali
giristen sonra tekrar giris yapmak icin bir dakika beklenmelidir. Bundan sonraki her
hatali denemede blokaj siiresi iki katina ¢ikar. Ekranda aktif blokaj stiresi gosterilir.
Her kullanici seviyesi icin 6zel bir sure blokaji vardir. Bu, érnegin kullanici seviyesi
4 bloke edilmis olsa bile kullanici seviyesi 3’e giris yapilabilir.

Hatali deneme sayisi iki yolla geri sifirlanabilir:

1. Dogru sifre girilerek basarili yetkilendirme ile gergeklestirilir.
2. Son hatali denemenin Ustiinden sekiz saat gegtikten sonra.

7.5.

Ekran dili

Dil ekranda degistirilebilir.

7.5.1.

Ana meniyii segmek

46

Dilin degistirilmesi

Dili degistirmek igin

Ekran M0009
Dil M0049

1.  Segme anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
0

\0’
2.  C Kur butonuna basin ve yakl. 3 saniye basili olarak tutun.
[_Gosterge ana meniye gecger ve ekranda: » Ekran

3. Ok lGzerine basin.
[_Gosterge: » Dil
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4. 4« OK basin.

[__Ekranda ayarlanmis olan dil gértinir, 6rn.: » Deutsch

5.  Ekranin en alt satirinda géruntilenen:
- Kaydet -~ Adim 10 ile devam et
- Degistir - Adim 6 ile devam et

6. « Degistir basin.

[ Gosterge: > izleyici (1)

7. AV Yukari 4 Asagi v ile kullanici duzeyini secin, bu anlamin karsiligi:
- Siyah bir Giggen: » = giincel ayar
- Beyaz tggen: » = Secim (henuz kaydedilmedi)

8. # Ok basin.

[_Gosterge: Sifre 0***

9. Sifreyi girin (- Sifre girisi).

[_Gosterge: » Dil ve Kaydet (en alt satir)

Dil segcimi 10. AV Yukari 4 Asagi v ile yeni dili secin, bu anlamin karsihig:

- Siyah bir tiggen: » = giincel ayar
- Beyaz lggen: > = Secim (henuiz kaydedilmedi)

11. «# Kaydet ile segimi onaylayin.

[_1Gosterge yeni dile geger. Yeni dil kaydedilir.
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8. Gostergeler
8.1. isletime alma sirasinda gostergeler

LED testi Besleme gerilimi acildiktan sonra, yerel kontrol Gnitesinin tim LED'leri yaklagik 1
saniye yanmalidir. Bu optik geri bildirim gerilimin mevcut ve tim LED'lerin saglam
oldugunu gosterir.

Resim 47: LED Testi

Dil se¢imi Baglama islemi tamamlandiktan sonra, ekranin istenen dilde gériinmesi igin, kendi
kendini sinama esnasinda dil segimi etkinlestirilebilir. Bunun icin segici anahtarin 0
(KAPALI) konumunda olmasi gerekir.
Dil se¢iminin etkinlestirilmesi:
1. Gostergede en alt satirda su gosteriliyor: Language selection menu? 'Reset’

2.  RESET butonuna basin ve ekranda asagidaki metin gériinene kadar basili
olarak tutun: Language menu loading, please wait gosterilir.

Resim 48: Kendi kendini sinama

duma’ duma
RESET

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

Baslat menlstnden sonra dil segme menlsu gorundr.
Baslat meniisii  Bagslat menisunde ekranda guincel bellenim versiyonu gorindr.

Resim 49: Bellenim versiyonlu Baglat menusu: 05.00.00—xxxx

dumada’
_______ aa—

05.00.00-xxxx

Kendi kendini sinama esnasinda dil segimi etkinlestirildi ise, simdi ekran dilini segmek
icin bir menu goruntdlenir: Dil ayari ile ilgili diger bilgiler icin <Ekrandaki Dil> bélimiine
bakin.

Resim 50: Dil segimi

Dil:
» English
Frangais
Yukarla|Asagiv |Kaydet [Esc

Uzun bir slire icinde (yakl. 1 dakika) veri girisi gerceklesmezse, ekran otomatik olarak
ilk durum gostergesine gecger.

8.2. Ekrandaki gostergeler

n Meniiler ve fonksiyonlar aktiiator kontrol iinitesinin bellenimine baghdir!
- Mendller ve fonksiyonlari ariyorsaniz litfen AUMA Servisine basvurun
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Durum satin  Durum satiri (ekrandaki en Ust satir) galisma modunu [1], bir ariza olup olmadigini
[2] ve glincel gostergenin ID numarasini [3] gosterir.

Resim 51: Durum satirindaki (Ust) bilgiler
(1] [2] [3]
Kapal¥ (A ) [ SODOI €—

[11  Calisma modu
[2] Ariza semboll (sadece hatalarda ve uyarilarda)
[3] ID Numarasi: S = Durum satiri
Navigasyon yardimcisi  Gosterge ile ilgili baska ayrintilar veya daha fazla bilgi mevcut ise, navigasyon

yardimcisinda (ekrandaki en alt satir) Ayrintilar ya da Digerleri gérindr. Bu durumda
buton € (zerinden diger bilgiler gérintulenebilir.

Resim 52: Navigasyon yardimcisi (alt)

Yukaria|Asagiv [Ayrntilar | $—

Yukari[Asagi v [ Digerler] <4+

[11  Ayrintili bir sinyaller listesini gdsterir
[2]  Diger bilgileri gosterir

Navigasyon yardimcisi (en alt satir) yakl. 3 saniye sonra silinir. Navigasyon
yardimcisini tekrar ekrana getirmek igin (segici anahtar 0 (KAPALI) konumunda)
herhangi bir butona basilmaldir.

8.2.1.  Aktuator ve vanadan geri bildirimler
Ekrandaki gostergeler aktuator surtictisi donanimina baglhidir.

Vana konumu (S0001)

S0001 vana konumunu ayar yolunun yiizdesi olarak gosterir.
Yaklasik 3 saniye sonra ekranda bir gubuk gosterge goéruntilenir.
Bir calistirma komutu verildiginde ¢alisma yoni (ACIK/KAPALI) bir ok ile

gOsterilir.
Resim 53: Vana ayari ve ¢alisma yonU gostergesi
S0001 3s S0001
Konum - Konum =
50.0 % 50.0 %
<+— —
- N =
Yukaria|Asagiv| | Kur

Ayarli son konumlara erigilmesi ek olarak X (KAPALI) ve - (ACIK) sembolleri ile
goruntulenir.

Resim 54: KAPALI/ACIK limit konuma erigildi

S0001 S0001
Kﬂum Konum —
N 00% 100.0% =
0 | | = T I -

% 0 Aktuatér KAPALI son konumunda
%100 Aktuator ACIK son konumunda
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Birimin degistirilmesi

Yuzdelik gosterge

AGC - KAPAT kontroli

Nominal deger kontrolii

50

Tork (S0002)

- S0002 ile mildeki tork degeri gosterilir.
- Yaklasik 3 saniye sonra ekranda bir gubuk gdsterge goriintulenir.
Resim 55: Tork

S0002 3s S0002
Tork — Tork
30 Nm 30 Nm
— | [ J==
Yukaria|Asagiv| Lbs/ft. | Kur @

Buton #! Uizerinden gorintulenen birim (ylizde %, Newtonmetre Nm veya "foot-pound”
ft-Ib olarak degistirilebilir.

Resim 56: Tork birimleri

@ o S0002
—» Tork
| S0002 )
—bQ Tork 50 /0__
= 22 ft-lb sagiv| [ Nm [Kur
Tork
30 Nm [Asagiv| % | [Kur
= o
YukaruAsagiv| (ft-Io || Kur <

% 100 gostergesi aktuator suriicisi tip etiketinde belirtilen maksimum tork degerine
esittir.

Ornek: Tork arahg! tip etiketi = 20 - 60 Nm.

- % 100 60 Nm anma tork degerine esittir.
- % 50 30 Nm anma tork degerine esittir.

Calistirma komutlari (S0003)
S0003 gostergesi:

- Aktif calistirma komutlarina érnekler: KAPALI yéninde calistir veya ACIK
yénunde calistir

- E2 gergek deger gosterimi: gubuk gosterge olarak ve % 0 ile % 100 arasinda
birim ile.
. Nominal deger kontroliinde (pozisyoner): E1 nominal degerini gosterir

- Kademe modunda veya calistirma profilli ara konumlarda: ara noktalar ve ara
noktalarin calisma davranisi

Navigasyon yardimcisi yakl. 3 saniye sonra silinir ve ekrana ara noktalari gdstermek
icin aks(lar) gelir.

Aktif olan galistirma komutlari (AC, KAPAT, ...) cubuk gbstergenin Ust tarafinda
goruntulenir. Resimde KAPAT ydnunde ¢alistirma komutu goérilmektedir.

Resim 57: AC - KAPAT kontroliindeki gosterge

S0003 3s S0003
Etkin hareket komutu ——P Etkin hareket komutu
- AGIK = — KAPALI =
E2 BN 1499% <@ E2 DN 49.9%
Yukari|Asagiv| |Kur i’ )

E2  Gergek pozisyon dederi

Pozisyoner agik ve aktif ise, E1 (nominal pozisyon deg@eri) cubuk gostergesi gorinur.
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Calistirma komutunun yéni gubuk géstergenin Gizerindeki bir ok ile gosterilir. Resimde
KAPAT yoniinde galistirma komutu goérilmektedir.

Resim 58: Nominal deger kontroliindeki gdsterge (pozisyoner)

S0003 3s S0003
Etkin hareket komutu —P Etkin hareket komutu
= <= = = e =
E1 N ] 50.0% E1 N ] 50.0%
E2 N ] 49.9% 4— E2 N ] 49.9%

Yukaria|Asagiv| |Kur

E1  Nominal pozisyon degeri
E2  Gergek pozisyon degeri

Destek noktasi ekseni  Ara noktasi aksinda ara noktalari ve calisma davraniglari (calisma profili) sembollerle
gOsterilir.

Semboller sadece, asagidaki fonksiyonlardan en az biri aktif ise gosterilir.
Calis. profili M0294

Zamanlayici KAPALI M0156

Zamanlayici ACIK M0206

Resim 59: Ornekler: sol destek noktalari (ara konumlar); sag kademeli modu

E2 N ]49.9% E2 NN ] 49.9%
- —{ —

Tablo 26: Destek noktasi ekseni sembolleri

Sembol Calistirma profilli ara noktasi (ara |Kademe modu
konum)
| Yanitsiz ara noktasi Kademe sonu
4 KAPALI yéniinde ¢alismada dur KAPALI yéninde kademe baslangici
4 ACIK yoniinde ¢alismada dur ACIK yéninde kademe baslangici
< ACIK ve KAPALI yonlerinde calismada |—
dur
< KAPALI yéninde calismada duraklat |-
> ACIK yoniinde galismada duraklat -
< ACIK ve KAPALI yonlerinde ¢alismada |—
duraklat

8.2.2. AUMA kategorisine gore durum gostergeleri

Bu goéstergeler, Tani kategorisi M0539 parametresi degere AUMA ayarlanirsa
mevcuttur.

ikazlar (S0005)
Bir ikaz verildigi S0005 ile gosterilir:

- Verilen ikaz sayisi
- Yakl. 3 saniye sonra bir soru igareti yanip séner
Resim 60: ikazlar

AN S0005 5
ikazlar: 2 —P jkazlar: 2

«— -:3
@

I\

A S0005

Yukaria|Asag v | Ayrintilar | Kur
Daha fazla bilgi icin <Ariza giderilmesi> bolimiine bakin.
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Hazir degil UZAKTAN (S0006)
S0006 ile UZAKTAN hazir degil grubundaki sinyaller gosterilir.
Bu sinyallerin verildigi S0006 ile gdsterilir:

. Verilen sinyal sayisi
. Yakl. 3 saniye sonra bir stitun yanip séner
Resim 61: UZAKTAN hazir degil sinyalleri

A S0006 A S0006
- S -
UZAKTAN hazir degil: 2 =P UZAKTAN hazir degil: 2

il e
Y Cd
YukarisJAsagi v | Ayrntilar| Kur @ T

Daha fazla bilgi icin <Ariza giderilmesi> bélimune bakin.

Hata (S0007)
Bir hata verildigi S0007 ile gosterilir:

- Olusan hata sayisi
. Yakl. 3 saniye sonra bir iinlem isareti yanip séner
Resim 62: Hatalar

A S0007 4 A S0007
Hata: 2 -3 Hata: 2
% AL 5
— (1
Yukari|Asagi v| Ayrintilar | Kur @ A

Daha fazla bilgi i¢in <Ariza giderilmesi> bolimune bakin.

8.2.3. NAMUR o6nerisine gore durum gostergeleri
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Bu gostergeler, Tani kategorisi M0539 parametresi degere NAMUR ayarlanirsa
mevcuttur.

Spesifikasyon diginda (S0008)
S0008 ile spesifikasyonlarin NAMUR-Onerisi NE 107 digina ¢ikti§i gosterilir.
Bu sinyallerin verildigi S0008 ile gdsterilir:

- Verilen sinyal sayisi
- Yakl. 3 saniye sonra bir soru isaretli bir tiggen yanip séner
Resim 63: Spesifikasyon disinda

A S0008 A $0008
s
Spes. diginda 4 ——P Spes. disinda 4
W !
— 'A'
Yukari|Asagi v | Ayrintilar| @ s

Daha fazla bilgi icin <Ariza giderilmesi> bolimiine bakiniz.

Fonksiyon kontrolii (S0009)
S0009 ile NAMUR-Onerisi NE 107'ye uygun fonksiyon kontrolii sinyalleri gosterilir.
Bir fonksiyon kontrolii Gzerinden bir sinyal verildigi S0009 ile gosterilir:

Verilen sinyal sayisi
Yakl. 3 saniye sonra bir alet anahtarli bir tggen yanip séner
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Resim 64: Fonksiyon kontroli

A S0009 " A S0009
islev kontrolii 2 —P islev kontrolii 2

vy
s s

45 1W:

{ A

Yukaria|Asagi v | Ayrintilar |
Daha fazla bilgi i¢cin <Ariza gideriimesi> bolimiine bakiniz.

Bakim gerekli (S0010)
S0010 ile NAMUR-Onerisi NE 107'ye uygun bakim sinyalleri gosterilir.
Bu sinyallerin verildigi S0010 ile gdsterilir:

Verilen sinyal sayisi
Yakl. 3 saniye sonra yag ibrikli bir Giggen yanip séner
Resim 65: Bakim gereksinimi

A S0010 4 A S0010

Bakim gerekli 2 -~ Bakim gerekli 2

h.Y F
- %
Yukar|[Asag v | Ayrintilar| @ CAG

Daha fazla bilgi icin <Ariza giderilmesi> bolimiine bakiniz.

Devre digi (S0011)

S0011 ile NAMUR-Onerisi NE 107'ye gore devre digi kalma sinyalinin sebepleri
gosterilir.

Bu sinyallerin verildigi S0011 ile gosterilir:

Verilen sinyal sayisi

Yakl. 3 saniye sonra garpi isaretli bir daire yanip séner
Resim 66: Devre disi

A S0011 4 A\ S0011
S
Devre digi 2 —P Devre digi 2
b ) : 4 ¥l
<4+— = o
YukarifAsagi v | Ayrintilar| @ i

Daha fazla bilgi icin <Ariza giderilmesi> bolimiine bakiniz.
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8.3.

54

Yerel kontrol linitesinin sinyal lambalari

MD

Resim 67: Sinyal lambalarinin yerlesimi ve anlamlari

(1] 6. 2]

I T ® T = 1.2 3 4 5

[11  Sembollerin yazilarn (standart)

[2]  Uzerine sayl yazma 1 - 6 (opsiyon)

1 1. KAPALI son konuma erigildi, (yanip séner: KAPALI yénuinde git)
2 Tc KAPALI tork hatasi

3@ Motor korumasi devreye girdi

4 To ACIK tork hatasi

5 = ACIK son konuma erisildi, (yanip séner: ACIK yéninde git)

6 Bluetooth baglantisi etkin

Sinyal lambalarinin (g6stergeler) degistirilmesi

1 — 5 arasindaki LED'lere gesitli sinyaller atanabilir.

Cihaz konfigrasyonu MO0053
Lokal kontrol M0159
Sinyal lambasi 1 (sol) M0093
SinLambasi 2 M0094
SinLambasi 3 M0095
SinLambasi 4 M0096
SinLambasi 5 (sag) M0097
Sinyal ara konumda MO0167

Standart degerler (Avrupa):
Sinyal lambasi 1 (sol) = KAPALI konum, flasér

SinLambasi 2 = KAPALI tork hatasi
SinLambasi 3 = Termik hata
SinLambasi 4 = ACIK tork hatasi

SinLambasi 5 (sagd) = ACIK konum, flasér
Sinyal ara konumda = ACIK/KAPALI konum = Kapali

Diger ayar degerleri:
El kitabina (Calistirma ve Ayar) bakiniz.
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8.4.

Opsiyonel gostergeler:

8.41.

Gosterge isareti lizerinden mekanik konum gostergesi (kendinden ayarl degil)

Resim 68: Mekanik konum gdstergesi

(2]

Q

[
—
&

1]

[11  ACIK son konuma erisildi
[2] KAPALI son konuma erisildi
[3] Kapak lzerinde gosterge isareti

Ozellikler -  gig kaynagindan bagimsizdir

calisma gostergesi olarak kullanilir: Aktiator calistigi zaman gosterge diski
doner ve boylece surekli olarak vana konumunu goésterir

(“Saat yoniinde kapatma” tipinde semboller =/¥ KAPALI yonunde bir caismada
saat yonuniln tersine déner)

son konumlara erisildigini gosterir (ACIK/KAPALI)

(Semboller = (ACIK)/ L (KAPALI) bu sirada kapaktaki gosterge isaretine A
bakar)

8.4.2.

Mekanik pozisyon gostergesi (kendinden ayarli)

Resim 69: Mekanik konum gdstergesi

(1] (2

[11  ACIK son konuma erisildi
[2] KAPALI son konuma erigildi

Ozellikler -  giic kaynagindan bagimsizdir

calisma gostergesi olarak kullanilir: Aktiator ¢alistigi zaman gdsterge diski
déner (ok ile =>) ve bdylece siirekli olarak vana konumunu gosterir.
("Saat yoniinde kapatma" tipinde ok KAPALI yoniinde bir calismada saat
yoninde doéner)

son konumlara erigildigini gésterir (ACIK/KAPALI)
Ok => sembolii = (ACIK) veya L (KAPALI) olarak gosterir
Devreye alma sirasinda kendinden ayarl (kapak agilmamalidir)
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Bildirimler (¢ikig sinyalleri)

Profinet lizerinden bildirimler

Profinet Gizerinden geribildirimler kontrol sisteminin/PLC ve AUMATIC GSD dosyasinin
Engineering Tool'larinin yardimiyla profinet (www.auma.com adresinde mevcuttur)
ile yapilandirilabilir.

Profinet Gzerinden kumanda komutlari ve geribildirimler igin bkz. profinet cihaz
entegrasyonu el kitabi.

9.2.

Sinyal réleleri lizerinden durum sinyalleri (dijital ¢ikiglar)

Onkosullar

Ozellikler

Sinyal réleleri sadece, fieldbus arabiriminin disinda bir paralel arabirim de varsa
kullanilabilir.

Sinyal réleleri zerinden durum sinyalleri (6rn. limit konumlara erisilmesi, segici
anahtarin konumu, arizalar...) ikili sinyaller olarak kontrol merkezine goénderilebilir.
Durum sinyalleri sadece iki duruma sahiptir: aktif veya aktif degil. Aktifin anlami,
sinyal i¢in gereken sartlarin olustugudur.

9.21.

Cikis baglantilari

MD

Sinyal rélelerine (DOUT 1 — 6 cikiglar) ¢esitli sinyaller baglanabilir.
Gerekli kullanici seviyesi: Uzman (4) veya daha yuksedgi.

Cihaz konfigtirasyonu M0053
G/C Arabirimi M0139
Dijital ¢ikislar M0110
Sinyal DOUT 1 M0109

Standart degerler:

Sinyal DOUT 1
Sinyal DOUT 2
Sinyal DOUT 3
Sinyal DOUT 4
Sinyal DOUT 5
Sinyal DOUT 6

Hata

KAPALI konum
ACIK konum
Secici anh. UZAK
KAPALLI tork hatasi
ACIK tork hatasi

9.2.2.

Cikiglarin kodlanmasi

MD

Kodlama DOUT 1-Kodlama DOUT 6 cikis sinyalleri High Aktif veya Low Aktif olarak
baglanabilir.
High Aktiv = Sinyal kontagi kapali = Sinyal aktif
Low Aktiv = Sinyal kontadi acgik = Sinyal aktif
Aktif sinyal, sinyalin kosullarinin karsilandidi1 anlamina gelir.
Gerekli kullanici seviyesi: Uzman (4) veya daha yuksedgi.

Cihaz konfigtirasyonu M0053
G/C Arabirimi M0139
Dijital gikislar M0110

Kodlama DOUT 1 M0102

Standart degerler:

Kodlama DOUT 1 = Low Aktif
Kodlama DOUT 2—Kodlama DOUT 6 = High Aktif

9.3.

Analog mesajlar (analog cikisglar)

On kosullar

Vananin pozisyonu

56

Tork geribildirimi

Analog mesajlar sadece, ek giris sinyalleri mevcut ise kullanilabilir.
Sinyal: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanik olarak yahtiimis)

Kablo donanim semasindaki dizayn: AOUT1 (konum)

Sinyal: E6 = 0/4 — 20 mA (galvanik olarak yahtiimis)
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Kablo donanim semasindaki dizayn: AOUT2 (tork)
Bu konudaki diger bilgiler igin el kitabina (Calistirma ve Ayar) bakiniz.
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10. Devreye alma (temel ayarlar)

1.  Seg¢me anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
0
\0’
Bilgi: Segme anahtari bir sebeke anahtari degildir. Anahtarin 0 (KAPALI)
konumunda aktiatére kumanda edilemez. Kontrol Unitesinin besleme gerilimi
kesilmez.

2. Gerilim beslemesini agin.
Bilgi: Sicaklik -30 °C'nin altinda ise, 6n 1sitma suresine dikkat edin.

3. Temel ayarlar yapin.

10.1. Durdurma tiirii ayari

DUYURU Yanlis ayarlama, vanaya hasar verir!

- Sonlandirma modunun ayari (limit veya torka bagl) vanada ayarlanmaldir.
- Bu ayarda sadece vana Ureticisinin onayi ile degisiklik yapilabilir.

MD  Ayarlar M0041
Kapatma modu MO0012
KAPALI konum MO0086
ACIK konum MO0087

Standart deger: Limit
Ayar degerleri:
Limit Limit anahtarlama Uzerinden limit konumlarda kapatma.

Tork Tork anahtarlama tzerinden limit konumlarda kapatma.

Ana menii se¢gimi 1. Seg¢me anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
0

\0’
2. C Kur butonuna basin ve yakl. 3 saniye basil olarak tutun.
[ Gosterge ana menlye gecer ve ekranda: » Ekran
Parametre se¢imi 3. Parametreyi segin, ya:
- Meni M D> (izerinden parametreye tiklayin, ya da
- dogrudan segmek igin: A Uzerine basin ve ID M0086 veya M0087 girin
[ Gosterge: KAPALI konum
KAPALI veya ACIK 4. A Y Yukari 4 Asagi v ile segenegi belirleyin:
- » KAPALI konum
- » ACIK konum
[_1Guncel secim siyah ti¢cgen > ile gosterilir.
5. #OK Uzerine basin.
[_FEkranda guincel ayar gorinur: Limit veya Tork
[__Ekranin en alt satirinda gorintilenen:
- Degistir - Adim 6 ile devam et

- Kaydet -~ Adim 10 ile devam et
6. ! Degistir Gzerine basin.

[_Gosterge: » Uzman (4)
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Kullanicikaydi 7. A ¥ Yukari 4 Asagi v ile kullaniciy! segin:
Bilgi: Gerekli kullanici seviyesi: Uzman (4) veya daha yuksegi
[——Buradaki anlamlar:
- Siyah Gg¢gen: » = glincel ayar
- Beyaz li¢gen: > = Segim (heniz kaydedilmedi)
8. 4 Ok Uizerine basin.
[ IGosterge: Sifre 0***
9. Sifreyi girin (- Sifre girisi).
[_Biyah tggenli bir gésterge » ayarlanmis olan kapatma turu (>Limit veya »Tork).
Ayarin degistirilmesi  10. A ¥ Yukari 4 Asagi ¥ ile yeni ayari segin.
[——Buradaki anlamlar:
- Siyah Gg¢gen: » = glincel ayar
- Beyaz l¢gen: > = Segim (heniz kaydedilmedi)
11. « Kaydet ile secenegi kaydedin.
[_Kapatma tura ayarlanmis olur.
12. Adim 4'e geri (KAPALI veya ACIK): « Esc basin.

10.2. Tork anahtari ayari

Tork anahtari, limit anahtari ile kapatma da dahil olmak lzere, tim hareket alani
icinde asiri yuke karsi koruma saglar.

Bilgi Tork anahtarlanmasi manuel galistirmada da devreye girebilir.

DUYURU Kapatma tork degeri ¢ok yiiksek ayarlandiginda, vanada hasar olusabilir!
- Kapatma torku vanaya uygun olmalidir.
- Bu ayarda sadece vana ureticisinin onayi ile degisiklik yapilabilir.

MP>  Ayarlar M0041
Tork anahtarlama MO0013
KAPALI kapat torku M0088
ACIK kapat torku M0089

Standart deger: siparise gore
Ayar araligi:Tip plakasina gore tork aralidi

Ana menilyii segmek 1. Sec¢me anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
icin 0
‘\0/
2. C Kur butonuna basin ve yakl. 3 saniye basili olarak tutun.
[_1Gosterge ana mentye geger ve ekranda: » Ekran
Parametre se¢imi 3. Parametreyi segin, ya:
- Men( M B> Gizerinden parametreye tiklayin, ya da
- dogrudan se¢gmek igin: A UGzerine basin ve ID M0088 girin
[ 1Gosterge: KAPALI kapat torku
KAPALI veya ACIK 4. A Y Yukari 4 Asagi v ile secenegi belirleyin:
- » KAPALI kapat torku
- » ACIK kapat torku
[_Biyah tggen » giincel segimi gosterir.
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5.  «# Ok Uizerine basin.

[__Ekranda ayarlanmis olan deger gorindir.

[_En alt satirda goéruntilenen: Degistir Esc

6. ! Degistir Gzerine basin.

[ 1Gosterge:

- Uzman (4) - Adim 7 ile devam et

- en alt satirda Yukari 4 Asagi ¥ Esc — adim 11 ile devam
Kullanici kaydi 7. A ¥ Yukari 4 Asagi v ile kullaniciy! segin:

Bilgi: Gerekli kullanici seviyesi: Uzman (4) veya daha yuksegi

[ Buradaki anlamlar:

- Siyah bir Giggen: » = giincel ayar

- Beyaz licgen: > = Se¢im (henliz kaydedilmedi)

8. # Ok Uzerine basin.

[_Gosterge: Sifre 0***

9. Sifreyi girin (- Sifreyi girin).

[_FEkranda ayarlanmis olan deger gorindir.

[__En alt satirda goruntilenen: Degistir Esc

10. < Degistir Uzerine basin.

Deger degistirme 11. A Y Yukari 4 Asagi v ile kapatma torku icin yeni degeri girin.

Bilgi: Ayarlanabilen tork arali§i parantez iginde gosterilir
12. «# Kaydet ile yeni degeri kaydedin.
[_iTork anahtarlama ayarlanmistir.
13. Adim 4'e geri (KAPALI veya ACIK): ! Esc Uzerine basin.

Bilgi Son konum Oncesi burada ayarlanan tork degerine erisildiginde, agagidaki hata
sinyalleri verilir:
- Yerel kontrol Unite ekraninda: Durum gostergesi S0007 Hata =
ACIK tork hatasi veya KAPALI tork hatasi

Devam etmeden dnce hatanin onaylanmasi gerekmektedir. Onaylamak igin:

1. karsi ydonde bir calistirma komutu verilebilir.
- ACIK tork hatasi igin: KAPAT yoéninde bir ¢alistirma komutu

- KAPALI tork hatasi icin: ACIK yénlinde bir ¢alistirma komutu

2. veya, mevcut tork dederi ayarlanan durma torkundan daha az ise:
- Segici anahtarin yerel kumanda (LOKAL) konumunda RESET butonu
Uzerinden.

- Segici anahtarin uzaktan kumanda (UZAK) konumunda:
- eger fieldbus etkin komut kaynagi ise, fieldbus, Reset komutu
Uzerinden.

- Eger SIFIRLA sinyali igin bir dijital giris yapilandiriimis ve 1/O Interface
etkin komut kaynagi ise, Reset komutuyla bir dijital giris (I/O Interface)

Uzerinden.
10.3. Limit anahtar ayari
DUYURU Yanlis ayarlama, vanayal/rediiktore hasar verir!

60

- Motorlu ¢alistirmada ayarda: Tam zamaninda son konumdan énce durdurun
(STOP butonuna basin).

- Yone bagl kapatmada muhtemel agsma nedeniyle son konum ile mekanik son
konum arasinda yeterli tampon olmasina dikkat edin.
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MP>  Ayarlar M0041
Limit anahtarlama MO0010
KAPALI konuma ayarla? M0084
ACIK konuma ayarla? M0085

Ana menii se¢imi 1. Segme anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
0

L1
2. C butonunu yakl. 3 saniye basili olarak tutun.
[ 1Gosterge ana mentye geger ve ekranda: » Ekran
Parametre se¢cimi 3. Parametreyi segin, ya:

- Men( M P> Gizerinden parametreye tiklayin, ya da

- dogrudan se¢gmek igin: A UGzerine basin ve ID M0084 girin
[ 1Gosterge: KAPALI konuma ayarla?

KAPALI veya ACIK 4. A Y Yukari 4 Asagi v ile secenegi belirleyin:

- » KAPALI konuma ayarla? M0084

- » ACIK konuma ayarla? M0085
[_1Glncel segim siyah Gggen »> ile gosterilir.
5. « Ok Uzerine basin.
[_Gosterge ya:
- KAPALI ayarlansin mi? CMD0009 — adim 9 ile devam
- ACIK ayarlansin mi? CMDO0010 - adim 12 ile devam
- Uzman (4) - Adim 6 ile devam et

Kullanici kaydi 6. A ¥ Yukari 4 Asagi v ile kullaniciy segin:
Bilgi: Gerekli kullanici seviyesi: Uzman (4) veya daha yiiksegi

[——Buradaki anlamlar:
- siyah Gg¢gen: » = guincel ayar
- beyaz liggen: > = Secim (heniiz kaydedilmedi)
7. # Ok tusuna basarak segilen kullaniciy1 onaylayin.
[_Gosterge: Sifre 0***
8. Sifreyi girin (- Sifreyi girin).
[ 1Gosterge ya:
- KAPALI ayarlansin mi? CMD0009 — adim 9 ile devam

- ACIK ayarlansin mi? CMD0010 — adim 12 ile devam
KAPALI son konumu 9. KAPALI son konum pozisyonunu yeniden ayarlayin:

ayarlayin CMD0009 9.1 Buyik strokta: Segcme anahtarini Yerel kumanda (LOKAL) konumuna
getirin ve aktiatori motorlu calistirmada 4 (KAPALI) butonu Gzerinden

son konum yéninde g¢aligtirin.
Bilgi: Hasarlar1 dnlemek icin, calismayi gecikmeden son konumdan 6nce

durdurun (STOP butonuna basin).
9.2 Manduel ¢calismaya gegin.
9.3 El ¢arki ile vana kapanana kadar dondurun.
9.4 El carkini yakl. %z tur son konumdan (asma) geriye gevirin.
9.5 Sec¢me anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
[ Gosterge: KAPALI ayarlansin mi? evet Hayir
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Yeni son konumu 10. ¢ evet tusuna basarak yeni son konumu kabul edin.
onaylama | —(5ssterge: KAPALI ayariandi!

ol LED yanar (standart tip) ve KAPALI son konumun ayarlandigini gosterir.
5

T T ®T =

11. Bir se¢im yapin:
- Degistir -~ Adim 9'a geri: KAPALI son konumunu "yeniden" ayarlayin

- Esc —» Adim 4'e geri gidin ve son konumu ACIK olarak ayarlayin veya
mentden ¢ikin

ACIK son konumunu 12. ACIK son konum pozisyonunu yeniden ayarlayin:
ayarlayin CMD0010 12.1 Blyik strokta: Segme anahtarini Yerel kumanda (LOKAL) konumuna
getirin ve aktiatéri motorlu galistirmada - (ACIK) butonu Gzerinden son

konum yoninde calistirin.
Bilgi: Hasarlari 6nlemek icin, calismayi gecikmeden son konumdan 6nce

durdurun (STOP butonuna basin).
12.2 Manuel ¢calismaya gegin.
12.3 El ¢arki ile vana agilana kadar déndirun.
12.4 El ¢arkini yakl. ¥z tur son konumdan (asma) geriye cevirin.
12.5 Se¢me anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
[_1Gosterge: ACIK ayarlansin mi? evet Hayir
Yeni son konumu 13. « evet tusuna basarak yeni son konumu kabul edin.
onaylama | —sterge: AGIK ayarlandi!

[ ag LED yanar (standart tip) ve ACIK son konumun ayarlandigini gosterir.

14. Bir se¢im yapin:
- Degistir - adim 12'ye geri: ACIK son konumunu "yeniden" ayarlayin

- Esc -~ Adim 4'e geri gidin ve son konumu KAPALI olarak ayarlayin
veya menuden ¢ikin

Bilgi  Bir son konum ayarlanamiyor: Aktuatordeki kontrol Unitesinin tipini kontrol edin.

10.4. Devir sayisinin (dahili) ayarlanmasi
Bu ayar sadece hiz kaynadi olarak dahili hiz 6ngérusi ayarlanmissa gereklidir:

Hiz kaynagi... = Dahili 1/Dahili 2/Dahili 3/Dahili 4

Hiz kaynagi... = 2 Digln: "Dahili (1-4)"
Aktuatdr harici bir hiz kaynagi tzerinden kumanda edilirse burada agiklanan dahili
devir sayisi de@erlerinin galisma davranisina etkisi olmaz.

Hiz kaynaginin ayarlanmasina yonelik ayrintili bilgiler igin bkz. el kitabi (¢alistirma
ve ayarlama).

MP>  Ayarlar M0041
Devir fonksiyonlari M1699
Hiz dahili1 M1930
Cal siresi dahili2 M1931
Hiz dahili3 M1932
Cal suresi dahili4 M1933
Min. uzak devir M1936
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Maks. Uzak Devir M1937
Standart deger: siparise gore
Ayar araligi: Ayarlanabilen devir sayisi araligi aktiiatorun tip etiketinde mevcuttur.

Ana menii se¢imi 1. Sec¢cme anahtarini 0 (KAPALI) konumuna getirin.
0

LU
2. C Kur butonuna basin ve yakl. 3 saniye basili olarak tutun.
[_1Gosterge ana meniiye doner ve ekrana su sembol gelir: » Ekran
Parametre se¢cimi 3. Parametreyi segin, ya:
- Menii M D> Gizerinden parametreye tiklayin, ya da
- dogrudan segmek igin: A Basin ve ID, érn.: M1930 girin
[_1Gosterge: Hiz dahili1
Bir segimyapin 4. A ¥ Yukar 4 Asagdi ¥ ile segenegi belirleyin:
- » Hiz dahili1 M1930
- » Cal suresi dahili2 M1931
- » Hiz dahili3 M1932
- » Cal suresi dahili4 M1933
- » Min. uzak devir M1936
- » Maks. Uzak Devir M1937
[_1GUncel segim siyah tggen »> ile gosterilir.
5.  «# Ok Uzerine basin.
[__FEkranda ayarlanmig olan deger gorundir.
[En alt satirda goruntilenen: Degistir Esc
6. « Degistir Uzerine basin.
[ Gosterge:
- Uzman (4) - 7. adimla devam edin
- en alt satirda Yukari 4 Asagi ¥ Esc —» 11.adim ile devam
Kullanici kaydi 7. A ¥ Yukari 4 Asagi ¥ ile kullaniciy! segin:
Bilgi: Gerekli kullanici seviyesi: Uzman (4) veya daha yiksegi
[ Buradaki anlamlar:
- Siyah dggen: » = glincel ayarlar
- Beyaz ug¢gen: > = sec¢im (henlz kaydedilmedi)
8. # Ok Uzerine basin.
[ Gosterge: Sifre 0***
9. Sifreyi girin (- Sifreyi girin).
[__Ekranda ayarlanmis olan deger gorunir.
[_En alt satirda goérintilenen: Degistir Esc
10. <! Degistir Gzerine basin.
Degeri degistirin  11. A ¥ Yukari 4 Asagi v ile devir sayisi i¢in yeni degeri girin.
Bilgi: Ayarlanabilen hiz arali§i yuvarlak parantezle gosterilir.
12. « Kaydet ile yeni degeri kaydedin.
[_Hiz ayarlanmistir.
13. 4. adima geri don (secim yapin): ¢! Esc Uizerine basin.
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10.5. Test amach galistirma

Test amacli ¢alistirma yapmadan 6nce agiklanan tim ayarlar yapiimis olmahdir.

Eger bir mekanik konum goéstergesi mevcut ise, ddnme yonu konum gdstergesinde
kontrol edilebilir. (Bolim <Mekanik konum gostergesindeki donme yoniinin kontrol
edilmesi>)

Eger bir mekanik konum gostergesi mevcut degilse, donme yon igi bos mil/milde
kontrol edilmelidir. (Bélim <I¢i bos mil/mildeki ddnme ydninun kontrol edilmesi>)

10.5.1. Mekanik konum gostergesindeki donme yoniiniin kontrol edilmesi

DUYURU Dénme yonii yanhs olursa, vanada hasar olusur!
- Do6nme yoni yanlissa, derhal durdurun (STOP digmesine basin).

- Nedenini giderin, 6rnegin duvar baglantisi faz sirasini diizeltin.
- Test amagcli galigtirmayi tekrarlayin.

Bilgi Son konuma erismeden kapatin.

1.  Aktlatorl elle orta konuma veya son konumdan yeterli uzakliga getirin.

2. Aktiuatoérd KAPALI pozisyona getirin ve mekanik konum géstergesindeki ddnme
yoénune dikkat edin:

- Kendinden ayarli mekanik konum goéstergesinde:

[ Doénme yonl, aktlatorin KAPALI ydniinde galismasi ve okun ==> saat
yoniinde KAPALI yoniine (I sembolii) dénmesi durumunda dogrudur.
Resim 70: Dénme yéni => ("Saat yéniinde kapatma" tipinde)

ep——

oy — A

-  Gosterge isareti lizerinden mekanik konum gostergesinde: (kendinden
ayarl degil)

[—_Dsnme ydni, aktiiatdriin KAPALI yéniinde calismasi ve sembollerin (=/X)
saat yonunun tersine donmesi durumunda dogrudur:

Resim 71: D6énme yonu -/t ("Saat yoninde kapatma" tipinde)
( ; \

y E_L-L?_: @
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10.5.2. Igi bog mil/mildeki dénme yéniiniin kontrol edilmesi

Resim 72: KAPALLI yoniinde bir calismada igi bos mil/milin dénme yoni
(“saat ydoniinde kapatma” versiyonu)

] —-
2] —
(3]
P
[1]  Vidal tapa
[2] Conta
[3] Ici bog mil
[4]  Koruyucu mil borusu igin koruma kapagi
[5] Mil

[6]  Milin koruyucu borusu

DUYURU Dénme yonii yanhis olursa, vanada hasar olusur!
- Doénme yonu yanligsa, derhal durdurun (STOP digmesine basin).
- Nedenini giderin, 6rnegin duvar baglantisi faz sirasini diizeltin.
- Test amagli ¢aligtirmayi tekrarlayin.

Doénme yoniiniin 1. Manuel galigstirmada aktuatori orta konuma veya son konumdan yeterli uzakliga
kontrolii getirin.

2. Donanima gére: Conta [2] ile vidali tapayi [1], koruyucu kapagdi [4] veya koruyucu
mil borusunu [6] komple sékun.

3. Aktuatoéri KAPALI yéninde agin ve igi bos mildeki [3] ya da mildeki [5] dénme
yonune dikkat edin:

[ Aktlator KAPALI yoniine hareket ediyor ve igi bos mil saat yoniinde dénliyorsa
ya da mil asagiya dogru hareket ediyorsa, dénme yéni dogru demektir.

4. Conta [2] ile vidal tapayi [1], koruyucu kapagdi [4] veya koruyucu mil borusunu
[6] yerlestirin/vidalayin, vida digini iyice sikin.

10.5.3. Limit anahtarlamanin kontrolii

1. Secici anahtari kontrol linitesi (LOKAL) konumuna ayarlayin.

\°’
..r"!

2.  ACIK, DUR, KAPALI basma tusu ile aktiiatoru galistirin.

[_Limit anahtarlamanin ayari asagidaki durumlarda dogrudur (standart sinyal):
- KAPALI son konumda sari sinyal lambasi/LED1 yandiginda

- ACIK son konumda yesil sinyal lambasi/LED5 yandiginda

- Calistirma sonrasi kargi ydéndeki sinyal lambalari tekrar sondiginde
[1imit anahtarlamanin ayari asagidaki durumlarda yanligtir:

- Aktliatér son konuma erismeden durdugunda

- Kirmizi sinyal lambalarindan/LED'lerden biri yanar (tork hatasi)
- Ekrandaki S0007 durum gostergesi bir hata bildirir.
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3. Son konumlarin ayarlari yanlis ise: Limit anahtarlama yeniden ayarlanmalidir.
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1. Devreye alma (aktuatordeki ayarlar/opsiyonlar)

Mekanik konum gostergesi olmayan tipteki akttatorlerde (gézetleme camsiz kapak)
devreye alirken aktliatorde ayarlarin yapilmasi gerekmemektedir.

Kendinden ayarli mekanik konum gdstergeli [A] tipte, ilk calisma sirasinda (6rn.
KAPALI konumdan ACIK konuma) kendiliginden ayarlanir. Bu kendinden ayar
genellikle limit anahtarin ayariyla da uygulanir (son konumlara hareket). Manuel bir
ayar ve dolayisiyla anahtar bolmesinin agilmasi bu nedenle devreye almada gerekli
degildir.

Aktuatorde kendinden ayarli OLMAYAN bir mekanik konum goéstergesi [B] monte
edilmis ise, anahtar bélmesi devreye alma sirasinda agilmali ve konum gostergesi
ayarlanmalidir.

Resim 73: Mekanik konum gdstergeleri

[A]

[A] Mekanik pozisyon gostergesi (kendinden ayarh)
[B] Gosterge isareti Uzerinden mekanik konum géstergesi (kendinden ayarh degil)

11.1. Anahtar bélmesini agmal/kapatma
Resim 74: Anahtar bélmesini agma/kapatma

(B]

(21—

[A]  Mekanik pozisyon gostergesi (kendinden ayarl)
[B] Gosterge isareti Gzerinden mekanik konum gostergesi

Acma 1. Civatalan [2] s6kin ve anahtar bélmesinin kapagini [1] ¢ikartin.
Kapatma 2. Kapagin ve muhafazanin sizdirmazlik yizeylerini temizleyin.

3.  O-ring'in [3] saglam olup olmadidini kontrol edin, hasar gérmusse yenisi ile
degistirin.

4. O-ring’e ince bir tabaka asit icermeyen yag (6rn. gres) strlin ve dogru olarak
yerlestirin.

5. Anahtar bdlmesinin kapagdini [1] yerlestirin

6. Civatalan [2] capraz olarak ve esit miktarlarda sikin.
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11.2. Mekanik pozisyon gostergesi (kendinden ayarl)

Resim 75: Mekanik pozisyon gostergesi (kendinden ayarh)

Kendinden ayarli mekanik pozisyon géstergesi vana konumunu bir ok => (izerinden

gosterir. Dogru ayarda son konumlardaki ok = (ACIK) yada X (KAPALLI) semboliini
gOsterir.

Bilgi Konum gostergesi aktlatorin anahtar béimesinde bulunur. Manuel ayar igin anahtar
bdlmesinin agiimasi sadece, ayarli digli oraninin degistiriimesi gerekirse veya devreye
alirken fabrikadan ayarli KAPALI (veya ACIK) son konumu degistirilirse zorunludur.

11.2.1. Mekanik pozisyon gostergesi ayari

1. Vanayi KAPALI son konumuna getirin.

2. = (ACGIK) ve X (KAPALI) sembollerinin oldugu her iki alt diski iterek birlestirin.

Bu sirada => oklu diskin yeri degistirilir:
Resim 76: KAPALI konumunda ayar pozisyonu

3. Aktiatori AGIK son durumuna getirin.

[—=> oku ACIK yoniinde déner ve ACIK konumunda aktiiatér durana kadar =
(ACIK) sembollii gosterge diskinin yerini degistirir.
Resim 77: ACIK (sol) galismasi ve ACIK (sad) konumu.

68



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Devreye alma (aktlatordeki ayarlar/opsiyonlar)

4.  Ayarin kontrolu:
[ Mekanik konum géstergesi, = (ACIK) ve L (KAPALI) sembolleri arasindaki
acl yakl. 120° ile 280° arasinda oldugunda dogru ayarlanmistir.

[__Irdm Ug disk de birlikte gevrilirse, gosterge 15° adimlariyla degistirilebilir. Tek
olarak ise 5° mUmkundur.

[__Eger gosterge fazla donerse (280° lizerinde) veya aci ¢ok kiiglk olursa (120°
altinda), ayarlanmis olan digli orani akttiatoriin dev/strok degerine gore
ayarlanmalidir. Bkz. <Reduksiyon diglisinin oranini kontrol edin/ayarlayin>.

11.2.2. Rediiksiyon dislisi oraninin kontrol edilmesi/ayarlanmasi

Bu kontrol/ayar sadece mekanik konum géstergesi dogru ayarlanamadiginda
gereklidir.

1. Tabloya bakarak, devir sayisi/strok degerinin rediiksiyon diglisinin (Adim 1 -9
) ayari ile ayni olup olmadigini kontrol edin.

Tablo 27:

Vananin stroku basina aktiiatoriin turlari ve buna uygun olarak rediiksiyon diglisinin ayari
1 — 500 dev/strok'ta 10 — 5000 dev/strok'ta Rediiksiyon diglisi
[Uzeri — en fazla] [Uzeri — en fazla] kademe

1,0-1,9 10-19 1

1,9-3,7 19-37 2

3,7-79 37-79 3

7,9-15,0 79 - 150 4

15,0-31,5 150 — 315 5

31,5-60,0 315 -600 6

60,0 — 126 600 — 1 260 7

126 — 240 1260 -2 400 8

240 - 500 2400-5000 9

2. Ayar degistirmek igin rediksiyon diglisindeki kolu kaldirin ve segilen adimda
yeniden oturtun.

Resim 78: Reduksiyon diglisinin ayarlanmasi
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11.3. Gosterge isareti tizerinden mekanik konum goéstergesi (kendinden ayarh degil)

Resim 79: Gosterge isareti Gzerinden mekanik konum géstergesi

Mekanik konum géstergesi vana konumunu - (ACIK) ve 1 (KAPALI) sembolleriyle
iki gosterge diski Uizerinden gosterir. Dogru ayarda son konumlardaki ACIK/KAPALI
sembolleri kapagin Uzerindeki A gosterge isaretini gdsterir.

Ayarlama elemanlari  Konum gostergesi akttatorin anahtar bélmesinde bulunur. Ayar igin anahtar
bélmesinin agiimasi gerekmektedir. Bkz. <Anahtar béimesini agma/kapatma>.

11.3.1. Mekanik pozisyon gostergesi ayari

1. Vanayi KAPALI son durumuna getirin.

2. Alt gosterge diskini, (KAPALI )I sembolil kapaktaki A gOsterge isareti ile ayni
hizaya gelene kadar dondurun.

J

N A F

3.  Aktuatoéru ACIK son durumuna getirin.

4. Alt gosterge diskini sabit tutun ve (ACIK) = sembollii tist diski, kapaktaki
gOsterge isareti ile ayni hizaya A gelene kadar déndurin.

A

v

A A F

5. Vanayi yeniden KAPALI son konumuna getirin.
6. Ayarin kontrolu:

(KAPALLI) sembolii X kapaktaki gosterge isareti ile A ayni hizada degilse:
6.1 Ayar tekrarlayin.

6.2 Reduksiyon diglisinin oranini kontrol edin/ayarlayin.

11.3.2. Rediiksiyon diglisi oraninin kontrol edilmesi/ayarlanmasi

Bu kontrol/ayar sadece, aktlatorin devir sayisi/stroku sonradan degistirildi ise,
gereklidir. Bu durumda kontrol tnitesinin de degistirilmesi gerekebilir:

Bilgi  Ayarlanabilen strok araligi siparig veri foyinde yazar (6rn. “1 — 500 dev/strok”).
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1.

No o ko

Gosterge diskini ¢ikartin. Bunun icin bir ¢atal anahtarin kol olarak kullaniimasi

gerekebilir.

Tabloya bakarak, akttatorin devir sayisi/strok degerinin reduksiyon diglisinin

(Adim 1- 9 ) ayari ile ayni olup olmadigini kontrol edin.
Ayar tam degilse: 3. ile devam
Ayar tam ise: 6. ile devam

Tablo 28:
Kontrol tinitesi MS5.2 (her strok icin 1 ile 500 devir arasinda)

Devir/strok - ile - arasinda Rediiktor kademesi
1,0-1,9
1,9-39
39-78
7,8-15,6
15,6 - 31,5
31,5-62,5
62,5 - 125
125 — 250
250 - 500

© O N O O b~ WO N -~

Tablo 29:
Kontrol iinitesi MS50.2 (her strok igin 10 ile 5000 devir arasinda)

Devir/strok - ile - arasinda Red(ktor kademesi
10,0 - 19,5
19,5-39,0
39,0-78,0
78 — 156

156 — 315
315-625
625 — 1250
1250 -2 500
2500 -5 000

© 0 N o g b~ WO N -

Vidayi [1] gevsetin.

Tag digliyi [2] tabloya gore istenen degere ayarlayin.
Vidayi [1] sikin.

Gosterge diskini mile takin.

Mekanik pozisyon gostergesini ayarlayin.

4l
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Resim 80: U rediiktorll kontrol Unitesi

(2]

(1]

[1]  Vida
[2] Tag disli
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Ariza giderme

12. Ariza giderme
121. Devreye alma sirasindaki hatalar
Tablo 30:

Kullanim/Devreye alma sirasindaki hatalar

Hatalar

Mekanik pozisyon gdstergesi
ayarlanamiyor.

Aktuator ayarlanmis olan mekanik

limit anahtarina ragmen vananin veya
aktlatértin son konumuna surulayor.

El carki mil Gzerinde bir tork
aktarilmadan bosa dontyor.

Aktlator gok hizli veya cok yavas.

Aktuator son pozisyonlarda aniden
duruyor.

Aciklama/Nedeni

indirgeme dislisi aktiiatériin devirlerine/strokuna
uygun degil.

Limit anahtari ayarlanirken agsma degeri dikkate
alinmadi.

Ardil calisma, aktiiatériin ve vananin savurma
kitlesi ve aktliator kumandasinin kapanma
gecikmesi nedeniyle olusur.

Manuel galistirma icin asir yiklenme korumali
model aktiiator: Makaslama pimleri el garkindaki
cok yuksek tork nedeniyle kirildi.

Devir sayisi yanhs ayarlanmis.

Son konumlardan 6nce hiz azaltma mekanizmasi
kapali veya yanlis ayarlanmis.

Giderilmesi

indirgeme dislisinin oranini ayarlayin.

Kontrol Unitesinin de degistiriimesi gerekebilir.

- Asma degerini hesaplayin: Asma = Kapatma
ile durma arasinda gegen mesafe.

- Limit anahtarlamayi yeniden ayarlayin ve agsma
degerini g6z 6niinde bulundurun. (Asma degeri
kadar el garkini geri gevirin)

El garkini s6kiin. Asirl yiiklenme korumasini
degistirin ve el carkini tekrar takin.

Devir sayisini degistirin.

Devir sayisi azaltma mekanizmasini ayarlayin.

12.2.

Tablo 31:

Ariza sinyalleri ve ikazlar

Hatalar aktUatorin elektrikle calistirilmasinda kesinti yapar veya calismasini 6nler.
Bir hata durumunda ekran géstergesi kirmizi olur.

Uyarilar aktuatorin elektrikle galismasini
kullanilirlar. Ekran beyaz kalir.

etkilemez. Sadece bilgi vermek icin

Genel bildiriler baska bildiriler de igerir. Bunlari géruntilemek icin «*Ayrintilar

butonuna basilabilir. Ekran beyaz kalir.

Ekrandaki durum gostergesi lizerinden hatalar ve ikazlar

Ekrandaki gosterge
S0001

S0005
ikazlar

S0006
UZAKTAN hazir degil

S0007
Hata

S0008
Spes. disinda

Aciklama/Nedeni

Gosterge vananin konumu yerine bir durum metnini
gOsterir.

Genel bildiri 02:

Mevcut uyari sayisini gosterir.

Genel bildiri 04:
Mevcut bildiri sayisini gosterir.

Genel bildiri 03:
Mevcut hata sayisini gdsterir.
Akuator calistirilamiyor.

Genel bildiri 07:

NAMUR NE 107 tavsiyesine gore bildiri
Aktuator normal isletme kosullarinin diginda
calisiyor.

Giderilmesi

Durum metinlerinin agiklamasi i¢in bkz. El kitabi
(calistirma ve ayarlama).

Gosterge degeri > 0 ise: ¢ Ayrintilar butonuna
basin.

Ayrintilar igin bkz. Tablo <ikazlar ve spesifikasyon
disi durumlar>.

Gosterge degeri > 0 ise: ¢ Ayrintilar butonuna
basin.

Ayrintilar igin bkz. Tablo <UZAKTAN hazir degil ve
islev kontroli>.

Gosterge degeri > 0 ise: +JAyrintilar butonuna
basarak ayrintili bildiriler listesini agin.

Ayrintilar igin bkz. Tablo <Hatalar ve Arizalar>.

Gosterge degeri > 0 ise: ¢ Ayrintilar butonuna
basin.

Ayrintilar igin bkz. Tablo <ikazlar ve spesifikasyon
disi durumlar>.
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Ekrandaki durum gostergesi lizerinden hatalar ve ikazlar

Ekrandaki gosterge

S0009
islev kontrolii

S0010
Bakim gerekli

S0011
Ariza

Tablo 32:

Aciklama/Nedeni

Genel bildiri 08:

NAMUR NE 107 tavsiyesine gore bildiri

Aktlator Gzerinde galisma yapiliyor, ¢ikis sinyalleri
gegici olarak gecersizdir.

Genel bildiri 09:

NAMUR NE 107 tavsiyesine gore bildiri

Bakim yapilmasi icin 6neri.

Genel bildiri 10:
NAMUR NE 107 tavsiyesine gore bildiri
Aktuatorde islev arizasi, ¢ikis sinyalleri gecersiz

Uyarilar ve spesifikasyon digi durumlar

Ekrandaki gosterge

Konfigir. uyarisi

Dahili uyar

24 V DC harici

Cls. modu sdir. uy.

Cls. modu basl. uy.

Hata sekli etkin

Uyr Giris AIN 1
Uyr Giris AIN 2

Uyr istkonum

Cls.slresi uyarisi

Kontrol sic. uyarisi
Saat ayarlanmadi
RTC voltaj

PVST hatasi

PVST iptal
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Aciklama/Nedeni

Genel bildiri 06:

Olasi nedeni:

Ayarlanmis olan konfigiirasyon dogru degil.
Cihaz kisith kosullar altinda galistinlabilir.
Genel bildiri 15:

Cihaz uyarilari

Cihaz kisitli kogullar altinda ¢alistinlabilir.

Harici 24 V DC aktiiator kontrol initesi glic kaynagi,
besleme gerilimi sinirlarinin diginda.

Maks. calisma suresi (ED) siire/saat asildi uyarisi.

Calisma suresi (ED) maks. motor devreye girme
sayisi (galistirmalar) asildi uyarisi.

Gerekli nominal veya gergek degerler hatali
oldugundan emniyet tutumu etkin.

Uyari: Analog giris 1 sinyal kaybi

Uyari: Analog giris 2 sinyal kaybi

Uyari: istenen konum sinyali yok

Olasi nedenleri:

Ayarlanmis olan bir nominal deger araliginda, orn.
4 — 20 mA'de giris sinyali = 0 (sinyal kayb).

0—20 mA'deki bir nominal deger araliginda denetim
mimkin degildir.

Ayarlanan zaman (parametre Maks.¢al.sir., manuel
MO0570) asildi. ACIK son konumundan KAPALI son
konumuna kadar tim ayar yolu igin ayarlanmis olan
siire asildI.

Kontrol Gnitesi gévdesinin sicakligi gok yuksek.
Gergek zaman saati (RTC) heniiz ayarlanmadi.
RTC diigme pilindeki gerilim ¢ok disik.

Partial Valve Stroke testi (PVST) basariyla
yapilamadi.

Partial Valve Stroke testi (PVST) iptal edildi veya
baslatilamadi.

Giderilmesi

Gosterge degeri > 0 ise: ¢ Ayrintilar butonuna
basin.

Ayrintilar igin bkz. Tablo <UZAKTAN hazir degil ve
islev kontrolu>.

Gosterge degeri > 0 ise: +JAyrintilar butonuna
basarak ayrintili bildiriler listesini agin.

Gosterge degeri > 0 ise: +JAyrintilar butonuna
basarak ayrintili bildiriler listesini agin.

Ayrintilar igin bkz. Tablo <Hatalar ve Arizalar>.

Giderilmesi

#Ayrintilar butonuna basarak tekli bildiriler listesini
acin.

Tekli bildiriler agiklamasi icin el kitabina (¢alistirma
ve ayarlama) bakin.

#JAyrintilar butonuna basarak tekli bildiriler listesini
acin.

Tekli bildiriler agiklamasi igin el kitabina (¢alistirma
ve ayarlama) bakiniz.

24 V DC gui¢ kaynagini kontrol edin.

Aktlatoérin kontrol davranigini kontrol edin.

- lzin ver. ¢ls. siir. M0356 parametresini kontrol
edin, gerekirse yeniden ayarlayin.

- AktGatoéran kontrol davranigini kontrol edin.

. Izinver. basl. M0357 parametresini kontrol edin,
gerekirse yeniden ayarlayin.

Sinyalleri kontrol edin:

- Nominal deger E1

- Gergek deger E2

- Gergek islem degeri E4

- Master baglantisini kontrol edin.

- (Clear-) Masterin durumunu kontrol edin.
Kablolari kontrol edin.

Kablolari kontrol edin.

Nominal deger sinyalini kontrol edin.

Yeni bir hareket komutu yerine getirilirken, uyari
bildirileri otomatik olarak silinir.
- Vanayi kontrol edin.

- Maks.c¢al.siir., maniiel M0570 parametresini
kontrol edin.

Ortam sicakligini élgtin/azaltin.

Saati ayarlayin.

Digme pili degistirin.

Aktuatoéra (PVST ayarlari) kontrol edin.

RESET atin veya PVST'yi yeniden baslatin.
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Uyarilar ve spesifikasyon digi durumlar

Ekrandaki gosterge
Uyr Tepki yok

ACIK tork uyarisi

KAPALI tork uyarisi

PVST gerekli

Bakim gerekli

Tablo 33:
Hata ve ariza

Ekrandaki gosterge

Konfiglirasyon hatasi

UZAKT. konfig. hatasi

Dahili hata

KAPALI tork hatasi

ACIK tork hatasi

Faz hatasi

Termik hata

Yanit yok hatasi

Poti Out of Range

Aciklama/Nedeni

Aktlator ayarlanmis yanit siresi igerisinde
galistirma komutlarina yanit vermiyor.

ACIK tork uyarisi sinir degeri asildi.

KAPALI tork uyarisi sinir degeri asildi.

PVST (Partial Valve Stroke Tests) uygulanmasi
gerekmektedir.

Bir bakim gerekir.

Aciklama/Nedeni

Genel bildiri 11:
Konfiglirasyon hatasi var

Genel bildiri 22:
Uzaktan konfiglrasyon hatasi var

Dahili hata mevcut

KAPALLI yéniunde tork hatasi.

ACIK yoninde tork hatasi

- Bir trifaze akim sebekesine baglandiginda ve
elektronik modtiller dahili 24 V DC ile
beslendiginde: Faz 2 galismiyor.

- Sadece trifaze akim sebekesine baglandiginda:
L1, L2 veya L3 fazlarinin biri yok.

Motor korumasi devreye girdi.

Aktlatér ayarlanmis yanit sresi igerisinde
galistirma komutlarina yanit vermiyor.

Potansiyometre sinyali izin verilen araligin
digindadir.

Giderilmesi

- Aktiatoriin hareketini kontrol edin.
- Yanit sliresi M0634 parametresini kontrol edin.

ACIK uyari torku M0768 parametresini kontrol edin,
gerekirse yeniden ayarlayin.

KAPALI uyari torku M0769 parametresini kontrol
edin, gerekirse yeniden ayarlayin.

Giderilmesi

#JAyrintilar butonuna basarak tekli bildiriler listesini
agin.

Tekli bildiriler agiklamasi igin el kitabina (galistirma
ve ayarlama) bakiniz.

#Ayrintilar butonuna basarak tekli bildiriler listesini
acin.

Tekli bildiriler agiklamasi icin el kitabina (¢alistirma
ve ayarlama) bakiniz.

AUMA Servisi
#JAyrintilar butonuna basarak tekli bildiriler listesini
agin.

Tekli bildiriler agiklamasi igin el kitabina (¢alistirma
ve ayarlama) bakiniz.

Asagidaki islemlerden birini yapin:

- AC yoninde bir calistirma komutu verin.

- Segici anahtari Kontrol iinitesi (LOKAL)
konumuna getirin ve hata sinyalini RESET
butonu ile sifirlayin.

- Fieldbus Gizerinden reset komutunu yerine
getirin.

Asagidaki islemlerden birini yapin:

- KAPAT yéniinde bir ¢alistirma komutu verin.

- Segici anahtari Kontrol iinitesi (LOKAL)
konumuna getirin ve hata sinyalini RESET
butonu ile sifirlayin.

- Fieldbus Gizerinden reset komutunu yerine
getirin.

Fazlari kontrol edin/baglayin.

- Sogutun, bekleyin
- Soguduktan sonra bu hata bildirisi yeniden
gorundiginde:

- Segici anahtari Kontrol iinitesi (LOKAL)
konumuna getirin ve hata sinyalini RESET
butonu ile sifirlayin

- Fieldbus Gzerinden reset komutunu yerine
getirin.

- Sigortalari kontrol edin.

Aktlhatorin hareketini kontrol edin.

Cihaz yapilandirmasini kontrol edin:

Low-Limit Uspan M0832 parametresi Potans. gerilim
fark M0833 parametresinden daha kuglk olmalidir.
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Hata ve ariza
Ekrandaki gosterge
Uyr Giris AIN 1

Uyr Giris AIN 2

Dénme yonu yanlis

Redresor arizasi
DMF arizasi AGIK")

DMF arizasi KAPALI")

Aciklama/Nedeni
Analog giris 1 sinyal kaybi.
Analog giris 2 sinyal kaybi.

Motor yapilandirilan dénme yoni ve etkin calistirma
komutunun tersine yanlis yonde doniyor.

Motor koruma: Frekans ceviricide hata

Tork 6lgciim flangi Gizerinden ¢ikis milinde dlglilen
tork ACIK hareket yoniinde gok blyuktur.

Tork 6lgciim flangi Gizerinden ¢ikis milinde élglilen
tork KAPALI hareket yéniinde ¢ok blyuUktur.

1)  Tork 6lgum flangI bagli olan aktuatorler icin

Tablo 34:

UZAKTAN hazir degil ve fonksiyon kontrolii (genel bildiri 04)

Ekrandaki gosterge

Yanlis calis komutu

SecAn.UZAKTAN deg.

Servis etkin

Devre disi

ACIL Dur etkin

ACIL dav. etkin

1/O Interface

El garki aktif
FailState Feldbus

Yerel DUR

Interlock

Interlock by-pass

PVST aktif
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Aciklama/Nedeni

Genel bildiri 13:
Olasi nedenleri:

- birden fazla hareket komutu (6rn. ayni anda AC
veya _KAPAT, veya ayni anda AC veya
NOMINAL degerde galistir)

- bir nominal deger var ve pozisyoner aktif degil

Secici anahtar UZAKTAN konumunda degil.

Servis arabirimi (Bluetooth) ve servis yazilimi AUMA
CDT uzerinden galistirin.

Aktlator isletim modunda kilitli konumunda.

ACIL durdur anahtarina basildi. Motor kumandasinin
akim beslemesi kesildi.

ACIL igletme modu aktif (ACIL sinyali génderildi).
ACIL girisinde 0 V var.

Aktuator I/O Interface (paralel) Gizerinden kumanda
edilir
Manuel modu aktif.

Fieldbus baglantisi var, fakat master tarafindan
kullanim verileri aktariimiyor.

Bir lokal DUR aktif.
Yerel kontrol Unitesindeki STOP butonuna basildi.

Bir Interlock aktif.

Bypass fonksiyonu Kkilitli

Partial Valve Stroke testi (PVST) etkin.

Giderilmesi
Kablolari kontrol edin.
Kablolari kontrol edin.

Calistirma komutlarinin kumanda edilmesini kontrol
edin.

Trifaze akim sebekesinde faz denetimini (Parametre
Dénme yonu diiz. M0171) agin.

Cihaz yapilandirmasinin ayarini (Parametre
Kapatma y6nii M0176) kontrol edin.

Hata sinyalini silmek igin: Aktliator kontrol tnitesini
sebekeden ayirin ve yeniden baslatin.

Parametreyi DMF kapatma torku AGC kontrol edin.
Parametreyi DMF ariza seviyesi kontrol edin.

Parametreyi DMF kapatma torku KP kontrol edin.
Parametreyi DMF ariza seviyesi kontrol edin.

Giderilmesi

- Calistirma komutlarini kontrol edin ( tim
calistirma komutlarini sifirlayin/silin ve sadece
tek calistirma komutu génderin).

- Pozisyoner parametresini islev etkin'e getirin.
- Nominal degeri kontrol edin.

Tekli bildiriler listesini ¢Ayrintilar butonuna basarak
acin.

Tekli bildiriler agiklamasi icin el kitabina (calistirma
ve ayarlama) bakiniz.

Secme anahtarini UZAKTAN konumuna getirin.

Servis yazilimini kapatin.

<Yerel kontrol Unitesini onayla> ayarini ve durumunu
kontrol edin.

- ACIL Stop anahtarini sifirlayin.
- ACIL Stop durumunu Reset komutu ile sifirlayin.

- ACIL sinyalinin nedenini tespit edin.
- Devreye girme kaynagini tespit edin.
- ACIL girisine +24 V DC baglayin.

I/O Interface girisini kontrol edin.

Motor modunu ¢alistirin.

Master cihazin konfiglirasyonunu kontrol edin.

STOP butonunu birakin.

Interlock sinyalini kontrol edin.

Ana vana ve bypass vanasinin durumlarini kontrol
edin.

PVST fonksiyonu tamamlanana kadar bekleyin.
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12.3. Sigortalar

12.3.1. Aktuator kontrol linitesindeki sigortalar

F5 Mausterinin 24 V DC harici beslemesi icin kendiliginden resetlenen kisa devre korumasi
sigortasi (kablo donanim semasina bakiniz)

12.3.2. Motor korumasi (termik denetim)

Aktlatori asiri iIsinmaya ve izin verilmeyen yiksek sicakliklara karsi korumak igin,
motor sargisinda soguk iletkenler veya termo sivig'ler bulunur. Maksimum sargi
sicakhgina erisildiginde, motor korumasi devreye girer.

AktUator durur ve asagidaki hata sinyalleri verilir:

. Yerel kontrol Uinitesinde LED 3 (Motor korumasi devreye girdi) yanar.

. Durum gostergesi S0007 veya S0011 Ariza bir hata gosteriyor.
Ayrintilar altinda hata Termik hata goruntulenir.

Devam etmeden 6nce motorun sogumasi gerekmektedir.

Daha sonra parametre ayarina (motor koruma davranisi) baglh olarak, hata sinyali
otomatik olarak resetlenir veya hata sinyalinin onaylanmasi gerekebilir.

Onaylamak igin:

. Segici anahtarin yerel kumanda (LOKAL) konumunda RESET butonu izerinden.

. Segici anahtarin uzaktan kumanda (UZAK) konumunda fieldbus Gizerinden
reset komutu ile.
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13. Onarim ve bakim

|A DIKKAT | Yanlig bakim hasarlara sebep olabilir!

Onarim ve bakim galismalari, tesis isleticisi veya kurucusu tarafindan
gorevlendirilmis uzman elemanlar tarafindan yapilmalidir. Bu faaliyetlerde
servisimiz ile baglanti kurulmasini tavsiye ederiz.

Onarim ve bakim ¢alismalari sadece cihaz devre digi birakildiginda yapiimalidir.

AUMA
Servis & Destek

AUMA tarafindan onarim ve bakimlar gibi kapsamli servis hizmetleri ve musgteri
egitimleri sunulmaktadir. lletisim adreslerini internet'te (www.auma.com) bulabilirsiniz.

13.1. Periyodik bakim ve giivenli isletme i¢in 6nleyici 6nlemler

isletme sirasinda uriiniin glvenli bir sekilde calismasini saglamak igin asagidaki
Onlemlerin alinmasi gerekir:

Devreye sokmadan 6 ay sonra ve daha sonra da yilda bir

Gozle kontrol:

Kablo giriglerini, vidali kablo baglantilarini, vidali tapalari, kor tapalari vs.
yerlerine saglam bir sekilde oturmasi ve sizdirmazligi bakimindan kontrol edin.
Eger gerekirse uretici bilgilerine gore torkla vidal kablo baglantilarini ve kér
tapalari tekrar sikin.

Aktlatoérl hasarlar bakimindan ve gresle yag ¢ikisi yoninden kontrol edin.

Ozellikle toz olusumu nedeniye patlama tehlikesi bulunan bolgelerdeki
kullanimda diizenli olarak toz veya kir birikimleri yoninden gorsel kontrol
uygulayin. Gerekli oldugu zaman cihazlari temizleyin.

Aktuator ile vana/digliler arasindaki tespit civatalarini iyice sikma igin kontrol
edin. Gerekirse, <Montaj> boliminde belirtilen vidalari sikma torklariyla tekrar
sikin.

Cok nadir galistiginda: Test ¢alistirmasi yapin.

A baglanti seklindeki cihazlarda: Gresorlige bir gres tabancasi ile mineral bazda
lityum sabunlu EP ¢ok amagh yagi puskurtin.
Resim 81: Baglanti formu A

o

[1] Baglanti sekli A
[2] Gresorlik

(1]
(2]

Vana mili ayrica yaglanmalidir.

istisna: Mil yaglamali (opsiyon) tipteki A baglanti seklinde baglanti sekli
Uzerinden mil beraber yaglanir. Vananin yaglanma sikligi igin vana dreticisinin
verileri daha kisa ise, vana Ureticisinin daha kisa yaglama araliklari gecerlidir.

Tablo 35:

Baglanti sekli A yatag icin yag miktarlan

Baglanti sekli A07.2 A10.2 A14.2 A 16.2
Miktar [g] ) 1,5 3 5 10

1)
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13.2. Bakim

Maniiel gaistirma  Bakim sirasinda manuel anahtarlamanin mekanik pargalari, 6zellikle de motor
debriyaji ve tespit yayi kontrol edilmelidir. Gézle gorunir asinma varsa pargalar
degistiriimelidir.

Yaglama - Disli kutusuna fabrikada yag doldurulmustur.
Calisma esnasinda rediktér bolmesini ayrica yaglamaya gerek yoktur.

Yag bakim g¢alismalarinda degistirilir
- Oransal ¢aligtirmada normalde 4 — 6 yil sonra.

- Cok sik cahlistirildiginda (Ag-Kapat modu) normalde 6 - 8 yil sonra.
- Cok seyrek calistirildiginda (Ag-Kapat modu) normalde 10 - 12 yil sonra.

Yag degistirirken sizdirmazlik elemanlarinin da degistiriimesini 6neririz.

13.3.  imha etme ve geri déniigiim

Cihazlarimiz ¢ok uzun émurli Grinlerdir. Buna ragmen bir giin degistiriimeleri
gerekmektedir. Cihazlarimiz moduler yapidadir ve ham maddelerine goére ayri ayri
toplanip siniflandirilabilir:

Elektronik hurda

Cesitli metaller

Plastikler

Gresler ve yaglar
Genelde asagidaki noktalara dikkat edilmelidir:

Gresler ve yaglar genelde ve gevreye yayllmamalidirlar. Suya karismalari tehlike

yaratan maddelerdir.

Sokulen pargalar, malzeme tiiriine goére kontrollt atik olarak veya geri déntisim
icin diizenlenmelidir.

Ulusal atik toplama talimatlarina dikkat edilmelidir.
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14. Teknik bilgiler

Bilgi

Asagidaki tabloda standart ve opsiyonel 6zellikler gosterilmektedir. Kisiye 6zel
versiyon hakkinda detayl bilgi siparige ait teknik bilgi foylnden alinabilir. Siparise
ait teknik bilgi sayfasi internet'te http://www.auma.com adresinden Almanca ve
Ingilizce dillerinde indirilebilir (is numarasinin belirtiimesi gerekir).

14.1.

Donanim ve fonksiyonlari

Calisma tirt

(Kontrol modu igin gok turlu
aktlatorler)

Calisma turt

(Oransal galisan ¢ok turlu
aktlatorler)

Motorlar

Sebeke gerilim, sebeke frekansi

Asin gerilim kategorisi

Yalitim sinifi

Motor koruma

Kendiliginden kilittenme

Motor isiticisi (opsiyon)

Manuel galigtirma

Mandel isletmede sinyal verme
(opsiyon)
Elektriksel baglanti

Kablo girigleri icin vida disleri

Elektriksel baglanti semasi

Vana baglantisi
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Kismi doniislii aktiuatorler teknik bilgiler

Standart: Kisa sureli galigtirma S2 — 15 dak., EN 15714-2’ye gore A ve B sinifi

Opsiyon: Kisa sureli galigtirma S2 — 30 dak., EN 15714-2’ye gore A ve B sinifi

%100 anma geriliminde ve +40 °C ortam sicakliginda ve maksimum tahrik hizinda tork yikiinde.
Standart: Kesintili galisma S4 - % 25, EN 15714-2'ye gore A ve B sinifi

Opsiyon: Kesintili galisma S4 - % 50, EN 15714-2'ye gore C sinifi

%100 anma geriliminde ve +40 °C ortam sicakliginda ve kontrol torku yiikiinde.

Sabit manyetik alan verilen AC motoru, IM B9 IEC 60034-7'ye gore 1C410 tasarim sekli, IEC 60034-6'ya
g0re sogutma yontemi

ACV aktliator kontrol Unitesinin tip etiketine bakiniz
Sebeke gerilimde izin verilen degisimler: +% 10
Sebeke frekansinda izin verilen degisimler: £%5
IEC 60364-4-443'e gore Kategori Il

Standart: F, degisken sicakliklara dayanikli
Opsiyon: H, tropikal dayanikh
Termosivi¢ (NC)

Kendiliginden kilittenme: Degisken dénme hizi 6 - 60 1 / dak ve 12 -120 1/dak

Kendiliginden kilittlemeli DEGIL: Degisken dénme hizi 24 - 240 1/dak

Talep Uzerine asiri geken yuklerle (6rn. koruma esigi, balik karni kapaklari ve savak kapilari vb.)
kendiliginden kilittemeli OLMAYAN degisken dénme hizi uygular.

Tahrik mili tork etkisinde iken vana istenilen konumda durdurulabiliyorsa, ¢ok turlu akttiatér kendinden
kilittemelidir.

Gerilimler: 110 — 120 V AC, 220 — 240 V AC oder 380- 480 V AC
Gug boyuta baghdir 12,5 - 25 W
Ayar ve acil calistirma islemleri igin elle galistirma modu, elektrikle ¢alistiginda el carki dénmez

Opsiyon: El carki kilitlenebilir

El ¢carki mili uzatmasi
30 mm veya 50 mm dért kése civili vidali acil galistirma

Tekli sivi¢ (1 degistirici) Uzerinden manuel isletme aktif/aktif degil sinyali

Standart: Vidali baglantili AUMA dairesel konnektor
Opsiyon: Klemens veya krimp baglanti

Altin kaplama kontrol fisi (soket ve fig)
Standart: Metrik digler
Opsiyon: Pg-disler, NPT-disler, G-disler

Elektriksel baglanti semasi siparis numarasina gére teslimata dahil edilmistir
Standart: B1, EN ISO 5210'a gére
A, B2, B3, B4, EN ISO 5210'a gore

DIN 3210’a gore A, B, D, E
DIN 3338’e gore C

Ozel baglant tiirleri: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A Milin stirekli yaglanmasi igin hazirlanmistir

Opsiyon:
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Teknik bilgiler

Elektromekanik kontrol iinitesi

Limit switch

Tork switch

Salter kontak malzemesi

Konum geribildirim sinyali, analog
(opsiyon)

Mekanik pozisyon gostergesi
(opsiyon)

Calisma gostergesi

Anahtar bélmesinde Isitici

Elektronik kontrol uinitesi

Non-Intrusive ayarlari

Pozisyon geri besleme sinyali
Tork geribildirimi

Mekanik konum géstergesi
Calisma gostergesi

Anahtar bélmesinde isitici

Kullanim kosullari
Kullanim

Montaj pozisyonu
Montaj yutksekligi

Ortam sicakligi

Havadaki nem

EN 60529'a uygun korunma sinifi

IEC 60664-1’e gore kirlilik derecesi

Paslanmaya karsi korunma

ACIK, ve KAPALLI, son konumlari igin grup disli mekanizmasi
Devir/strok: 2 ila 500 (standart) veya 2 ila 5 000 (opsiyon)

Standart:
Opsiyonlar:

Her son konum igin tekli sivig (1 NC ve 1 NO), galvanik yalitimli degil

Her son konum i¢in tandem switch (2 NC ve 2 NO), switchler galvanik yalitimli
Her son konum igin Gcli switch (3 NC ve 3 NO), switchler galvanik yalitimli
Ara konum anahtari (DUO limit anahtarlama), hareket yonu igin istege gore ayarlanabilir

Tork switch ACIK ve KAPALI yénlerinde ayarlanabilir

Standart: Her konum icin tekli switch (1 NC ve 1 NO), gimus kontak (Ag), galvanik yalitimli degil
Opsiyonlar:  Her yon icin tandem switch (2 NC ve 2 NO), switchler galvanik yalitimli

Standart: Gimus (Ag)

Opsiyonlar:  Altin (Au), duslik voltajl aktiator kontrol Gniteleri igin énerilir

Potansiyometre veya 0/4 — 20 mA (elektronik pozisyon transmitteri)
Strekli gosterge, KAPALI ve ACIK sembolleri bulunan ayarlanabilen gésterge diski

Yanip s6nen transmitter (oransal akttiatorlerde opsiyon)
5W, 24 V AC rezistansli isitici

Manyetik limit ve tork enkoderi MWG
Strok basina tur: 1 ila 500 (standart) veya 10 ila 5 000 (opsiyon)

Aktlator kontrol Unitesi Gizerinden

Aktlator kontrol Unitesi Gizerinden

ACIK ve KAPALI sembolleri bulunan sirekli, kendinden ayarlanabilen gésterge
Aktuator kontrol Unitesi Gzerinden yanip sénme sinyali

5W, 24 V AC rezistansli isitici

ic ve dis mekanlarda kullanilabilir

Herhangi bir pozisyon

Deniz seviyesinden< 2 000 m yuksekte

Talep lzerine deniz seviyesinden > 2 000 m yuksekte
Standart: -30 °Cila +70 °C

-40 °Ciila +70 °C

-60 °C ila +60 °C

Opsiyonlar:

Mevcut tip icin aktlatorin tip etiketine bakiniz.

izin verilen tim sicaklik araliginda % 100'e kadar bagil nem

Standart: AUMA trifaze motor ile IP 68
Ozel motorlarda farkli koruma sinifi miimkiindiir (bakiniz tip etiketi)
Opsiyon: DS baglanti bélmesinin ayrica aktlatorin i¢c bélmesine karsi sizdirmazhgr saglanmis

(double sealed)

IP68 koruma sinift AUMA talimatlarina gére asagidaki talepleri yerine getirir:
- Suderinligi: Maksimum 8 m su sutunu

- Su altinda kalma suresi: Maksimum 96 saat

- Su altinda kalma suresi iginde 10 defaya kadar calistirma

- Su altinda kalindigi siirece oransal galisma mimkun degildir.

Mevcut tip icin aktiatorin tip etiketine bakiniz.

Kirlilik derecesi 4 (kapali konumda), kirlilik derecesi 2 (dahili)

Standart: KS: Yuksek tuzlanmanin oldugu, neredeyse surekli yogusmanin yasandigi ve siddetli
kirlenmenin gorildugu bolgelerdeki kullanima uygundur.
Opsiyon: KX: Asiri yliksek tuzlanmanin oldugu, strekli yogusmanin yasandigi ve siddetli kirenmenin

gorildugu bolgelerdeki kullanima uygundur.
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Kullanim kosullan

Kaplama

Renk

Kullanim émr{

Ses basing seviyesi

Cift tabakall toz boya kaplamasi
Demir-mika kombinasyonlu iki komponent boya

Standart: AUMA glimus grisi (RAL 7037 benzeri)
Opsiyon: Diger renkleri litfen sorunuz

AUMA c¢ok turlu aktiatérler EN 15714-2 standardinin kullanim émru gerekliliklerini yerine getirmekte
veya asmaktadir. Basvuru halinde ayrintili bilgiler verilir.

72 dB (A)

14.2. Aktuiator kontrol Uinitesi i¢in teknik bilgiler

Donanim ve fonksiyonlari

Glg kaynagi

Elektronik modulundn harici gic
kaynagi (opsiyon)

Anma glicl

Kontrol girisleri icin kumanda
gerilimi/akim tiketimi

Yerel kontrol Unitesi

Bluetooth
iletisim arabirimi

82

Standart gerilimler AC:

Trifaze Alternatif akim

Gerilimler/Frekanslar Gerilimler/Frekanslar

Volt 220 — 240 380 — 480 Volt 110-120 220 — 240
Hz 50 60 50 60 Hz 50 60 50 60

Sebeke frekansinda izin verilen degisimler: £% 5

Sebeke geriliminde izin verilen degisimler: £% 10

Asagidaki sinirlamalarla 380 V — 480 V araliginda maksimum 10 saniye boyunca — 30:

- Kullanilan akttatérlerin yikune bagh olarak motor hizi nominal devire disurulebilir.

- Daha dustk bir sebeke voltaji, sebeke gerilimini artirir, daha yiksek bir sebeke voltaji, sebeke
gerilimini azaltir

- Kullanilan akttatérlerin tork sinir degerleri kisa sureligine disurulebilir.

24V DC: %+20 / %-15

Giris akimi: Standart tip yakl. 250 mA, opsiyonlarla birlikte 500 mA'ya kadar

Elektronik harici beslendiginde entegre kontrol tinitesinin gerilim beslemesi IEC 61010-1 uyarinca sebeke
gerilimine karsi glcli yahtiml olmalidir ve 150 VA ¢ikis glcd ile sinirlandiriimalidir.

Aktlator kontrol Ginitesi motorun anma giictine gore ayarlanmistir, bkz. motorun tip plakasi
Standart 24 V DC, akim tlketimi: Girig basina yakl. 10 mA

Opsiyonlar: 48 V DC, akim tiketimi: Girig basina yakl. 7 mA
60 V DC, akim tlketimi: Girig basina yakl. 9 mA
100 — 125 V DC, akim tiiketimi: giris bagina yakl. 15 mA
100 — 120 V AC, akim tlketimi: girig basina yakl. 15 mA

Tum giris sinyalleri ayni gerilimde olmalidir.

Standart: - Secici anahtar: LOKAL CALISTIRMA MODU - KAPALI - UZAKTAN (her G¢ konumda
da kilitlenebilir)
- Butonlar: AG, STOP, KAPAT, RESET
- Lokal DURDUR
Aktliator yerel kontrol Unitesindeki STOP butonu lzerinden segici anahtarin
UZAKTAN konumunda durdurulabilir.
- 6 sinyal lambasi:

- KAPALI son konumu ve kayar gosterge (sari), KAPALI tork hatasi (kirmizi), Motor
korumasi devreye girdi (kirmizi), ACIK tork hatasi (kirmizi), ACIK son konumu ve
kayar gosterge (yesil), Bluetooth (mavi)

- Grafiksel LC ekran: 1sikh

Opsiyon: - Sinyal lambalari icin 6zel renkler:
- KAPALI son konumu (yesil), KAPALI tork hatasi (mavi), ACIK tork hatasi (sar),
Motor korumasi devreye girdi (mor), ACIK son konumu (kirmizi)

Bluetooth Sinif Il gip, Versiyon 2.1: Endustriyel ortamda menzili 10 m'ye kadar; Bluetooth profili SPP
(Serial Port Profile) desteklenir.

Gereken aksesuar:

- AUMA CDT (Windows bazl PC igin devreye alma ve tani cihazi)

- AUMA Assistant uygulamasi (devreye alma ve tani cihazi)
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Donanim ve fonksiyonlari

Uygulama iglevleri

Denetleme fonksiyonu

Teshis fonksiyonlari

Motor koruma degerlendirilmesi

Elektriksel baglanti

Kablo girisleri icin vida disleri

Kablo donanim semasi

Standart: - Kapatma tiiri: ayarlanabilir, KAPALI ve ACIK son konumu igin limit veya tork
anahtarlamali

- Tork switchleri by-pass siresi: Siire ayarlanabilir (kalkis suresi esnasinda ayarlanabilen
tork sinirlandirma (Peak Torque) ile)
- Ik calisma asamasi/durdurma asamasi/agma siiresi ve agma siiresi asamasi: 1 ile
1800 saniye arasinda, ACIK/KAPALI yoniinden bagimsiz olarak ayarlanabilir
- Istege bagh 8 ara konumlu galistirma profili: Pozisyon %0 ila 100 arasinda yanit ve
sinyal davranisi igin parametrelenebilir
- Her alan igin 6zel olarak ACIK ve KAPALI ayarlanabilen en fazla 10 hiz profilli, hiz
- Calisma gostergesi yanip soner: ayarlanabilir
- Devir sayisi/galisma suresi kaynag segilebilir (UZAK, YER)
- Dahili 4 nominal hiz veya programlanabilir calisma siiresi (ve YERINDE segilebilir)
- UZAKTAN icin nominal hiz kaynag segilebilir (ikili, analog, fieldbus)
- Yumusak kalkig, hiz azaltma mekanizmali yumusak durus (ayarlanabilir)
- Ayar regiilatori:
- Fieldbus arabirimi Gizerinden nominal konum degeri
- Sinyal kaybinda parametre ayari yapilabilen davranig
- Ol bandin otomatik olarak ayarlanmasi (uyumlu davranis segilebilir)
- Fieldbus tzerinden ACIK KAPALI kontroli ile nominal deder kontroli arasindaki
degistirme
- Oransal calistirmali ayar modu (%2 - %20)
- Pozisyonlandirma hassasiyeti < % 0,2 (yalnizca SAV/SARV .2 igin gegerlidir)

Opsiyonlar: - Islem denetleyicisi PID: uyumlu pozisyoner ile, istenen islem degeri ve gergek islem

degeri igin analog girisler 0/4 — 20 mA lzerinden

- Multiport Valve: 16 kadar pozisyon, sinyaller (darbe veya kenar) (yalnizca SAV/SARV .2
icin gecerlidir)

- Lift Plug Valve: Multiport Valf ile de kombine edildiginde (yalnizca SAV/SARV .2 igin
gegerlidir)

- Durulama otomatigi: 5 kadar hareket denemesi, karsit yonde hareket suresi ayarlanabilir

- Tork dlgim flangi aksesuari ile her iki donme y6niinde statik ve dinamik tork tespiti

- Vanada asin yik korumasi: Ayarlanabilir, kapanmaya sebep olur ve bir hata sinyali olugturur

- Motor sicakligi denetimi (1sil denetim): Ayarlanabilir, kapanmaya sebep olur ve bir hata sinyali
olusturur

- AktUatordeki isiticinin denetimi: uyari sinyali olusturur

. Izin verilen galisma siiresinin ve devreye girme sikliginin denetimi: ayarlanabilir, uyari sinyali olusturur

- Calisma suresi denetimi: ayarlanabilir, uyari sinyali olusturur

- Faz hatasi denetimi: Ayarlanabilir, kapanmaya sebep olur ve bir hata sinyali olusturur

- Siparis ve Urtn bilgilerini igceren elektronik cihaz kimligi
. Isletme verilerinin toplanmasi: bir resetlenebilen sayag ve bir émiir sayaci:

- Motor calisma stresi, ilk galistirmalar, KAPALI son konumda tork anahtarlamali kapatmalar,
ACIK son konumunda sinir anahtarlamali kapatmalar, ACIK son konumunda tork anahtarlamali
kapatmalar, ACIK son konumunda sinir anahtarlamali kapatmalar, KAPALI tork hatasi, ACIK
tork hatasi, motor koruma kapatmalari igin

- Ayar, calisma ve hata gegmisini iceren zaman kaseli olay protokoli:

- NAMUR o6nerisi NE 107'ye uygun durum sinyalleri: "Devre disI", "Fonksiyon kontrol(",
"Spesifikasyon disinda", "Bakim gereksinimi"

- Tork egrileri (aktiatérde MWGIli tipte):
- Acgma ve kapama yonleri icin ayri ayri kaydedilebilen 3 tork egrisi (tork-ayar yolu tanim egrisi
- Kaydedilen tork egrilerine ekranda bakilabilir.
Standart: Motor sicakligi aktiatér motorundaki termik salterlerle denetlenir
Opsiyon: Aktliator motorundaki termistorlerle baglantili olarak termistor tetikleme aleti (TMS moduilii)
Standart: Vidali baglantili AUMA dairesel konnektor

Opsiyonlar: - Klemens veya krimp baglanti
- Altin kaplama kontrol kontaklari (soket ve pinler)

Standart: Metrik digler
Opsiyonlar:  Pg-disler, NPT-digler, G-digler
Tip etiketine bakiniz
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Aktiliatorde MWG'li tip

Limit ve tork anahtarlamanin yerel kontrol initesi Gizerinden ayari

Tork geribildirimi

Kablo donanim semasi (temel tip)

Potansiyel yalitimli analog ¢ikis 0/4 — 20 mA (maks. yik. 500 Q)

TPCHAO000-1AF-A000 TPAOOR100-011-000, 3-ph; 380 V — 480 V
TPCHAO000-1AE-A000 TPAOOR100-011-000, 1-ph; 220 V — 240 V

Profinet arabiriminin ayarlari/programlanmasi

Profinet arabiriminin (cihaz adinin atanmasi ayrica IP adresinin verilmesi) ayari kontrol sisteminin profinet Engineering Tool’lari Gzerinden

gerceklestirilir.

Profinet arabirimi icin genel veriler

iletisim protokolii

Ag topolojisi

Baglanti

Profinet baglantisi

Aktarim orani
Kablo uzunlugu

Cihaz siniflari

lletisim modeli

Desteklenen profinet
spesifikasyonlari

Desteklenen profinet fonksiyonlari

Desteklenen profinet alarmlari

Desteklenen sebeke teshisleri ve
yonetim protokolleri

Daimi profinet

Vendor ID
ID kodu
Profinet cihaz tipi

Identification & Maintenance
ozellikleri

Profinet ID numarasi
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Profinet, IEC 61158 ve IEC 61784 uyarinca

Yildiz yapisi, noktadan noktaya kablo baglantisi.

AC 01.2'ye entegre edilen anahtarlama fonksiyonu nedeniyle hat yapilari ve daimi ring yapilari (MRP)
mUimkunddr.

Kullanilmayan ag baglanti portlari kapatilabilir.

Ethernet IEEE 802.3
IEC 61784-5-3 Auto Polarity Exchange, Auto Negotiation ve Auto Crossover uyarinca 2 ¢ift kablolama
desteklenir.

Yalitim kaydirma teknolojisinde 2 x Ethernet baglanti klemensleri, tim Ethernet kablo tipleri veya 2 x
RJ-45 igin uygun, gerilim azaltma diizenekli entegre ekran destegi
Alana gore ayarlama Uzerinden baglanti, Cat.5 (K009.706) icin RJ 45 fisi elektrik baglantisinda génderilir.

100 Mbits/s (100BASE-TX), tam duplex
Maks. 100 m

1/O - kontrol Unitesi (tipik olarak SPS/kontrol sistemi)
1/O - Devices (alan cihazlari)
1/O - Supervisor (programlama cihazi, teghis/devreye almaya yonelik bilgisayar veya HMI)

Provider - Tlketici modeli
Siriim V2.32

Cevrimsel profinet iletisimi (RT)
Cevrimsel olmayan profinet iletisimi (Read/Write Record)

Durum alarmi

Guncelleme alarmi

Port Data Change Notification alarmi
Sync Data Change Notification alarmi

ACD (Address Conflict Detection)

ARP (Address Resolution Protocol)

DCP (Discovery and Basic Configuration Protocol)

SNMP (Simple Network Management Protocol)

LLDP (Link Layer Discovery Protocol), IEEE 802.1AB uyarinca

Bu fonksiyonlar profinet cihaz adinin atanmasina, sistem topolojisinin grafiksel gésterimine, portgraniler
teshise ayrica hizli devreye alma ve basit cihaz degisimi icin esas olarak komsu tanilamaya olanak
sadlar.

Standart: 1EC 62439 uyarinca (AC 01.2'ye entegre edilmis anahtarlama fonksiyonu (Media Redundancy
Protocol)

Opsiyon: Redundands sistemi S2 Single NAP

319

1
AUMA-Actuator-AC01-2

1&MO profil ID: 62976
1&MO profil spesifikasyon tipi: 4
1&MO versiyonu: 257
1&MO0 Supported: 30

0x013F; 0x0001
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Profinet arabirimi i¢in genel veriler

DAP (Device Access Point)
Uygunluk sinifi

Netload Class

Ethernet Uzerinden cihaz teshisi

Cihaz entegrasyonu

0x80010000

AUMATIC aktlator kontrol Ginitesinin profinet uygulamasi igin CC-B (Conformance Class B)
Entegre anahtarlama fonksiyonu igcin CC-C (Conformance Class C)

TCP/IP ve entegre web sunucusu ile mimkiin
Teshis/devreye alma icin FDI paketi ve yazilimi araciligiyla (6rn. Siemens PDM, Emerson AMS)

GSD (ml) dosyasi ile (www.auma.com adresinde mevcuttur)

Profinet arabiriminin komutlari ve sinyalleri

islem gériintiisii ¢ikigi
(kontrol komutlarr)

islem gériintiist girisi
(Geri beslemeler)

islem gériintiisi girisi
(Hata mesajlari)

iletisim kesintisinde davranig

Kullanim kosullari
Kullanim
Montaj pozisyonu

Montaj yuksekligi

Ortam sicakligi

Havadaki nem

DIN EN 60529'ye gore koruma sinifi

IEC 60664-1’e gore kirlilik derecesi

Salinimlara dayanikhhgi, IEC
60068-2-6'ya gore

Paslanmaya karsi korunma

ACIK, DURUYOR, KAPALI, nominal konum degeri, RESET, ACIL galisma komutu, konum kumandasini
etkinlestirme, Interlock ACIK/KAPALI, PVST

Son durum AGIK, KAPALI

Gercek konum degeri

Gercek tork degeri, aktiatorde MWG gerektirir
Secici anahtar LOKAL/UZAKTAN konumunda
Calisma g0stergesi (yone bagli)

ACIK, KAPALI tork anahtari

ACIK, KAPALI limit anahtar

El carki veya yerel kontrol Unitesi Uzerinden manuel olarak basma
Analog (2) ve dijital (4) musteri girisleri

Motor korumasi devreye girdi

Tork anahtari ara pozisyonda devreye girdi.
Bir faz hatasi

Analog musteri girisleri arizasi

Aktliatoérin davranigi ayarlanabilir:

- guncel pozisyonda dur

- ACIK veya KAPLI son konumuna hareket

- Herhangi bir ara konuma hareket

- en son alinan calisma komutunun yuratilmesi

ic ve dis mekanlarda kullanilabilir
Herhangi bir pozisyon

Deniz seviyesinden< 2 000 m yUksekte
Talep Uzerine deniz seviyesinden > 2 000 m yuksekte

Aktlator kontrol Unitesinin tip etiketine bakiniz
izin verilen tiim sicaklik araliginda % 100'e kadar bagil nem
Standart: P68

DS baglanti odasinin ayrica kontrol Unitesi i¢ bolmeye karsi sizdirmazhgi saglanmis
(double sealed)

Opsiyon:

IP68 koruma sinift AUMA talimatlarina gére asagidaki talepleri yerine getirir:
- Su derinligi: Maksimum 8 m su sUtunu

- Su altina strekli daldirma: Maksimum 96 saat

- Daldirma esnasinda: 10 defaya kadar ¢alistirma

- Daldirma esnasinda modulasyon modu mimkin degildir.

Ayrintili agiklama igin akttator kontrol Unitesinin tip plakasina bakiniz.
Kirlilik derecesi 4 (kapali konumda), kirlilik derecesi 2 (dahili)

19, 10ila 200 Hz igin
ik caligtirmada veya sistem arizalarinda titresimlere ve salinimlara karsi dayaniklilik. Daimi bir dayaniklilik
varsayllamaz. Reduktérlerle kombine edildiginde gegerli degildir.

Standart: KS: Yiksek tuzlanmanin oldugu, neredeyse siirekli yogusmanin yasandigi ve siddetli
kirlenmenin gérildigu boélgelerdeki kullanima uygundur.
Opsiyon: KX: Agiri yiksek tuzlanmanin oldugu, surekli yogusmanin yasandidi ve siddetli kilenmenin

goruldugu bolgelerdeki kullanima uygundur.
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Teknik bilgiler

SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Kullanim kosullan

Kaplama

Renk

Aksesuar

Duvar askisi

Parametre ayarlama programi

Diger bilgiler
Agirhk
AB Yoénetmelikleri

Referans dokiimanlar

Cift tabakall toz boya kaplamasi
Demir-mika kombinasyonlu iki komponent boya

Standart: AUMA glimus grisi (RAL 7037 benzeri)

Opsiyon: Tedarik edilebilir renkleri litfen sorunuz

Aktlator kontrol Unitesinin aktliatérden ayri olarak baglanmasi igin, fis soket konnektori icerir. Baglanti
kablosunu litfen sorunuz.

Yiksek ortam sicakliklarinda, aktiiatore erisim zor oldugunda veya calisirken kuvvetli titresimler
olustugunda Onerilir.

Aktuator ile aktlator kontrol Unitesi arasindaki kablo uzunlugu maks. 16 m'dir. Daha fazla kablo uzunluklari
harici filtre gerektirir (filtre talep Gizerine temin edilebilir).

AUMA CDT (Windows bazli PC icin devreye alma ve tani cihazi)
AUMA Assistant uygulamasi (devreye alma ve tani cihazi)

yakl. 7 kg (AUMA fis/soket konnektor ile)

2006/42/AT Makine Direktifi
2014/35/AB Algak Gerilim Direktifi
2014/30/AB EMU Direktifi
2011/65/AB RoHS Direktifi
2014/53/AB RED-Direktifi

Elektrik verileri SAV 07.2 — SAV 16.2/SARV 07.2 — SARV 16.2
Elektrik verileri SQV 05.2 — SQV 14.2/SQRV 05.2 — SQRV 14.2

14.3. Civatalar i¢in sikma torklari

Tablo 36:
Civatalar igin sikma torklari

Dis

M6

M8

M10
M12
M16
M20
M30
M36
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Sikma torku [Nm]

Mukavemet sinifi

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
7,4 10
18 24
36 48
61 82
150 200
294 392
1015 1057
1769 2121
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ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Yedek parga listesi

Yedek parcga listesi

15.

Cok turlu aktiiatérler SAV 07.2 — SAV 16.2/SARV 07.2 — SARV 16.2

15.1.

orLS

va/3/€a/24

1SEs—C B
0675 — L'6VS— 0675 —

0'Z00—

_ *?\

>/4/14 099
foi mm@d

ﬁi 7995 0551
_hmm \

905 ﬁ@

oeos—j |

0'v0S — | | s
@ eeap _ﬁ
L

0°L0S

87



SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
Yedek parga listesi ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Her yedek parga siparisinde, cihaz tipini ve is numarasini belirtmenizi rica ederiz (bkz. tip etiketi). Sadece orijinal AUMA yedek pargalari
kullanilmalidir. Bagka pargalar kullanildiginda garanti hakki kaybolur ve ayrica her turll hasar tazmini sorumlulugu ortadan kalkar. Yedek
parga cizimleri teslim edilen pargalardan farkli olabilir.

Ref. no. Adi Tip Ref. no. Adi Tip

001.0 Govde Moddil 542.0 Kollu el garki Moddl

002.0 Yatak flangi Moddil 549.0 B/B1/B2/B3/B4/C/E baglanti sekilleri Moddl

003.0 igi bos mil Modil 549.1 B/B1/B2/B3/B4/C/E gikis kovanlari Moddl

005.0 Tahrik mili Moduil 551.1 Mil kamasi

005.1 Motor kaplini 553.0 Mekanik konum gdstergesi Modiil

005.3 Mantiel kaplin 554.0 Kablo demetli motor fig/soket baglantisinin Modiil
soket tarafi

006.0 Helezon digli 556.0 Pozisyoner igin potansiyometre Modiil

009.0 Manuel tahrik Gnitesi Moduil 556.1 Potansiyometre (stirgli kavrama harig) Moduil

017.0 Tork kolu Moduil 557.0 Isitici

018.0 Dis segmenti 558.0 Pim kontakli yanip soner anahtar (darbe  Modiil
diski ve yalitim levhasi harig)

019.0 Tag disli 559.0—1 Tork switch igin 6lgim basliklari dahil Modiil
salterli elektromekanik kontrol Unitesi

022.0 Tork switch igin kavrama Il Modul 559.0-2 Manyetik limit ve tork vericisi (MWG) ile  Moddl
birlikte elektronik kontrol tnitesi

023.0 Limit switch ¢ikis diglisi Moduil 560.0-1 ACIK yonu igin switch paketi Moduil

024.0 Limit switch tahrik dislisi Moduil 560.0-2 KAPALI yonii igin switch paketi Modiil

025.0 Tespit plakasi Modiil 560.1 Limit/tork anahtari Modul

058.0 Koruyucu toprak icin kablo demeti Moduil 560.2—1 ACIK yonu igin switch kaseti

070.0 Motor (sadece V... Ref. No. dahil motorlar Modiil 560.2-2 KAPALI yon igin switch kaseti

079.0)
079.0 Motor tarafi uydu disli dizgesi (sadece V... Modul 566.0 Pozisyon transmitteri RWG Modul
motorlarinda)

155.0 Reduksiyon diglisi Modul 566.1 RWG igin potansiyometre (stirgli kavrama Modiil
harig)

500.0 Kapak Moduil 566.2 RWG igin pozisyoner devre karti Moduil

501.0 Soket tarafi (timu bagl) Modil 566.3 RWG igin kablo seti Modul

502.0 Pinler hari¢ pin tarafi Moduil 567.1 Potansiyometre igin slirgii kavrama Modiil

503.0 Kontrol Unitesi igin soket kontagi Moduil 568.1 Koruyucu mil borusu (koruma kapagi harig)

504.0 Motor igin soket kontagi Moduil 568.2 Koruyucu mil borusu igin koruma kapagi

505.0 Kontrol unitesi igin pin kontagi Modiil 568.3 V-MuUhar

506.0 Motor igin pin kontagi Modil 568.4 Vidali mangon

507.0 Elektrik baglantisi kapagi Moduil 575.1 Disli kovan ¢ikis kalibi A

511.0 Vidali tapa Moduil 583.0 Motor tarafi motor kaplini Modiil

514.0 A baglanti sekli (vidal tapa harig) Moduil 583.1 Motor kaplini pimi

514.1 Aksiyal igneli ruilman Modul 584.0 Motor kaplini yay! Modul

514.2 Cikis A mil contasi 614.0 Pozisyon transmitteri EWG Modiil

516.0 Baglanti sekli D Moddil 627.0 Kapak MWG 05.3

516.1 Tahrik mili D S1 Conta seti, kuiglik Set

535.1 Halka segman S2 Conta seti, bliylk Set

539.0 Kor tapa Modiil
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ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Yedek parga listesi

15.2. Elektronik SF baglantili aktiiator kontrol tinitesi ACV 01.2
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SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)
Yedek parga listesi ACV 01.2 Intrusive degil Profinet

Her yedek parga siparisinde, cihaz tipini ve is numarasini belirtmenizi rica ederiz (bkz. tip etiketi). Sadece orijinal AUMA yedek pargalari
kullanilmalidir. Bagka pargalar kullanildiginda garanti hakki kaybolur ve ayrica her turll hasar tazmini sorumlulugu ortadan kalkar. Yedek
parga cizimleri teslim edilen pargalardan farkli olabilir.

Ref. No. Tanim Tip

001.0 Govde Bilesen
002.0 Yerel kontrol tnitesi Bilesen
002.3 Konum kumanda devre kart Bilesen

002.4 Ekran siperi
008.1 Fieldbus platini

009.0 Mantik platini Bilesen
011.1 Role platini Bilesen
013.0 Glg¢ parcasi/ara devre

014.0 Motor kontrolii Bilesen
050.1 Fieldbus baglanti devre karti Bilesen
500.0 Kapak Bilesen
501.0 Soket tarafi (tumu bagl) Bilesen
502.0 Pimler hari¢ pim tarafi Bilesen
503.0 Kontrol Unitesi icin soket kontagi Bilesen
504.0 Motor igin soket kontagi Bilesen
505.0 Kontrol unitesi igin pim kontagi Bilesen
506.0 Motor igin pim kontagi Bilesen
507.0 Baglanti platini (050.1) harig, fieldbus igin elektrik baglantisi Bilesen
507.1 Elektrik baglantisi igin cergceve Bilesen
509.1 U kilit Bilesen
510.0 Sigorta seti Set
633.0 Glg pargasi govdesi Bilesen
S Conta seti Set
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SAV 07.2 — SAV 16.2 / SARV 07.2 — SARV 16.2 Kontrol Unitesi: elektronik (MWG)

ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Alfabetik dizin
D
Alfabetik dizin DataMatrix kodu 12
Depolama 15
A - Destek 78
ACV anma gucu 11 Devir sayisinin ayarlanmasi 62
grga/“(g:anllm araligi/ frekans 11 Devre dis! - Ekrandaki 53
Akim tipi 26 gosierge
. o evreye alma 5
Aks_fasqar(elektnk baglantisi) 38 Devreye alma (ekrandaki 48
Aktliatoér baglanti semasi 12 N
L gosterge)
ka.tuat_orun yerel kontrol 41, 41 Dijital cikiglar 56
unitesi Disli kovan 21
Analog sinyaller 56 Donanim ve fonksiyonlari 83
Ana mend 43 Dénme y6nil 64, 65
ﬁzmz SE'CT' » g; Durum mendisii 43
Ariza - Ekrandaki gdsterge 49 Durum sinyalleri %0
Ariza giderme 73 E
Assistant uygulamasi 12 Ekran (gostergeler) 48
Asiri gerilim kategorisi 80 Ekrandaki gostergeler 48
Asiri yik korumasi 40 Ekran dili 46
Atik toplama 79 El garki 17
A tipi baglanti 18 Elektrik baglantisi 26
AUMA Assistant uygulamasi 9,12 Elektriksel baglanti 80
AUMA Cloud 9 Elektriksel baglanti semasi 26, 80
EMC 28
B
Baglanti kablolari 28 F
Baglanti sekilleri 18 Flans boyu 12
Bakim 5,78,79 Fonksiyon kontrol( - 52
Bakim gerekli - Ekrandaki 53 Ekrandaki gosterge
gOsterge Frekans araligi 26
B baglanti flansi 22
Besleme sebekeleri 26 G
Bildirimler 56 Geri déntsim 79
Bluetooth 9 Gerilim durum sinyalleri 27
Boyut 12 Gerilim girig sinyalleri 27,27
Gerilim kontrol girigleri 27
c Giris akimi 12
CDT 9 Girig sinyali 12
Cihaz tipi 12 Gosterge diski 55, 68, 70
Calisma gostergesi 55, 55 Gosterge isareti 55
Calisma tirQ 80 Gostergeler 48
Calistirma S Guvenlik standartlari 27
Calistirma komutlari - 50 Giivenlik talimatlar 5
Ekrandaki gosterge Guvenlik uyarilari/ikazlar 5
Calistirma sikhgi 11
Cikis sinyalleri 56 H
Cift yalitimli 39 Hata - Ekrandaki goésterge 52
Hatalar 73
Hatali giris 46
Hatlar 28
Havadaki nem 81, 85
Hazir Degil Lambasi - 52
Ekrandaki gosterge
Hiz araligi 10
I
ID Uzerinden dogrudan se¢im 44
Intrusive 8
Isitma sistemi 27
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Alfabetik dizin ACV 01.2 Intrusive degil Profinet
i M
ici bos mil 65 Maksimum akim 11
ikazlar - Ekrandaki gésterge 51 Manuel ¢alistirma 80
is numarasi 10 Manduel ¢alistirma 40
Mekanik konum gdstergesi 55, 68
K Mekanik pozisyon gostergesi 55,70
Kablo donanim semasi 12,26 Mekanik pozisyon gdstergesi 68
Kablo girigleri 80 (kendinden ayarl)
Kagak akim koruma salteri 27 Menii yénlendirmesi 42
(F1) . Mevcut deger- Ekrandaki 50
Kademeli isletme 42 gbsterge
Kapak vidalari 28 Mil 65
Kaplama 86 Mil koruma tiipi 24
Kendiliginden kilittenme 80 Montaj 17
Kendinden kilitlemeli 42 Montaj aksesuarlar 24
Kesin kabul test belgesi 12 Montaj pozisyonu 85
Kisa devre korumasi 26 Montaj yiiksekligi 85
Kirlenme derecesi 85 Motor Isitici 80
Kontrol 11 Motor koruma 80
Kontrol arabirimi 12 Motor korumasi 11
Kontrol turd 11 Motorlar 80
Korozyona kargl koruma 15 Motorlu calistirma 41
Koruma dénlemleri 5,27 Motor tipi 11
Koruma sinifi 10, 81, 85
Kor tapalar 28 N
Kullanici seviyesi 44 Nitelikli Personel 5
Kullanim 40 Nominal akim 11
Kullanim araligi 5 Nominal deger - Ekrandaki 50
Kullanim édmru 82 gOsterge
Kumanda baglanti semasi 11 Nominal gi¢ 11
Kumanda gerilimi 12 Normlar 5
L 0]
LED'ler (sinyal lambalari) 54 Onarim 78
LED'ler Gizerinden ara konum 54 Ortam sicakhigi 10, 11, 81, 85
gOstergesi
Lokal ayar 42 P
Paslanmaya karsi korunma 81, 85
Pozisyoner - Ekrandaki 50
gOsterge
Pozisyon gdstergesi 55, 55, 68, 70
Pozisyon transmitteri 12
R
Reduksiyon disglisi 70
Redliksiyonlar 28
Renk 86
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ACV 01.2 Intrusive degil Profinet Alfabetik dizin
S Y

Salinimlara dayanikliligi 85 Yaglama 79
Seri numarasi 10, 11,12 Yaglama maddesi tipi 10
Servis 78 Yalitim sinifi 11, 80
Sicaklik korumasi 11 Yedek parga listesi 87
Sizdirmaz ara gergeve 39 Yerel kumanda 41
Sigorta 27 Yerel kumanda Unitesi 41
Sigortalar 77 Yonetmelikler 5
Sigorta uygulayiciya aittir 26

Sinyal lambalari 54 4 )

Sinyaller (analog) 56 Zorla girmez 8
Sinyal réleleri 56

Siparis emri numarasi 10, 11

Siparis numarasi 12

Spesifikasyon disinda - 52

Ekrandaki gosterge

Sureli blokaj 46

S

Sebeke frekansi 80

Sebeke gerilimi 26, 80

Sebeke sekilleri 26

Sifre 44

Sifre degistirme 45

Sifre girisi 45

T

Tahrik baglanti plani 11

Tahrikin uzaktan kullaniimasi 42,42

Tasima 14

Teknik bilgiler 80

Test amacli ¢alistirma 64

Tip (cihaz tipi) 12

Tip etiketi 10

Tip tanimi 10, 11

Toprak baglantisi 39

Tork anahtarlama 59

Tork arahgi 10

Tork - Ekrandaki gosterge 50

Tutucu gergeve 38

U

Uygulama alani 5

uygulayiciya ait sigorta 27

korumasi

Uretildigi yil 12

Uretim yili 12

Vv

Vana baglantisi 18, 80

Vana konumu - Ekrandaki 49

gOsterge

Vana mili 24

Vidali kablo baglantilari 28

Voltaj arahgi 26
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