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Niniejszy dokument zawiera informacje dla personelu wykonujgcego montaz, uruchamianie i konserwacje

urzadzenia.
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AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Wskazéwki bezpieczehnstwa
1. Wskazéwki bezpieczenstwa
1.1. Warunki bezpiecznego stosowania produktu

Normy/dyrektywy Uzytkownik i wykonawca instalacji muszg zapewni¢ przestrzeganie wszystkich
krajowych przepiséw, dyrektyw i postanowien dotyczacych montazu, przytagcza
elektrycznego, uruchamiania i eksploatacji w miejscu uzytkowania.

Nalezg do nich m.in.
. odpowiednie dyrektywy dotyczace architektury zastosowan sieciowych.
Wskazowki bezpieczen-

stwa/
ostrzezenia

Osoby pracujgce przy urzadzeniu muszg zapoznac sie ze wskazowkami
bezpieczenstwa i ostrzezeniami oraz stosowac sie do zalecen zawartych w niniejszej
instrukgcji. Nalezy przestrzegac wskazowek bezpieczenstwa i tabliczek ostrzegawczych
umieszczonych na produkcie, aby zapobiec szkodom osobowym i materialnym.

Kwalifikacje pracowni- Montaz, podigczenie do sieci, uruchomienie, obstuge i konserwacje moze wykonywaé
kow wytacznie odpowiednio wyszkolony personel upowazniony przez uzytkownika lub
wykonawce instalacji.

Personel przed rozpoczeciem prac musi przeczytaé i zrozumiec¢ instrukcje obstugi
oraz zapoznac sie z ogolnie przyjetymi przepisami BHP.

Uruchamianie Przed uruchomieniem nalezy koniecznie sprawdzié, czy wszystkie dokonane
ustawienia spetniajg wymagania konkretnego zastosowania. Nieprawidtowe
ustawienia mogg powodowac zagrozenia uzytkowe, np. doprowadzi¢ do uszkodzenia
armatury lub instalacji. Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za powstate
ewentualnie wskutek tego szkody. Ryzyko ponosi wytgcznie uzytkownik.

Praca urzadzenia Kryteria bezpiecznej i prawidtowej pracy urzadzenia:
. Odpowiedni transport, przechowywanie, ustawienie, montaz i uruchomienie
urzadzenia.

. Produkt moze by¢ uzytkowany wytgcznie w sprawnym stanie technicznym z
uwzglednieniem wskazéwek zawartych w niniejszej instrukgii.

- Usterki i uszkodzenia nalezy natychmiast zgtasza¢ i niezwtocznie usuwac.

. Stosowac sie do ogdlnie przyjetych zasad BHP.

- Przestrzegac¢ krajowych przepiséw prawnych.

- Podczas pracy powierzchnia obudowy moze nagrzewac sie nawet do tempera-
tury > 60 °C. W zwigzku z tym przed rozpoczeciem pracy zaleca sie zmierzenie

temperatury powierzchni urzgdzenia przy uzyciu odpowiedniego termometru
w celu unikniecia ewentualnych oparzen. Nalezy nosi¢ rekawice ochronne.

Srodki ochronne  Uzytkownik lub wykonawca instalacji ponosi odpowiedzialno$¢ za wszystkie
podejmowane na miejscu srodki ostroznosci, np. zatozenie oston, blokad czy
udostepnienie personelowi srodkéw ochrony indywidualne;.

Konserwacja Dla zapewnienia bezpiecznego dziatania urzgdzenia nalezy przestrzegac wskazoéwek
dotyczacych konserwacji zawartych w niniejszej instrukciji.

Zmiany w urzgdzeniu dozwolone sg wylgcznie za pisemng zgoda producenta.

1.2. Zakres zastosowania

Napedy wieloobrotowe AUMA SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 sg
przeznaczone do uruchamiania armatur przemystowych, np. zawory, zasuwy,
przepustnice i kurki.

Inne zastosowania sg dozwolone tylko za wyrazng (pisemng) zgodg producenta.

Niedozwolone jest uzytkowanie np.:
. w urzadzeniach do transportu poziomego zgodnie z DIN EN ISO 3691,

- w podnosnikach zgodnie z DIN EN 14502,
- w windach osobowych zgodnie z DIN 15306 i 15309,
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. w windach towarowych zgodnie z EN 81-1/A1,

. w schodach ruchomych,

- do pracy ciggtej

- do zabudowy w ziemi

. do ciggtego uzytkowania pod wodg (zwrdéci¢ uwage na stopien ochrony)
- obszary zagrozone wybuchem

- w obszarach promieniowania radioaktywnego w elektrowniach jadrowych
W razie nieprawidtowego badz niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania
wytgczona jest odpowiedzialno$¢ producenta.

Do uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy tez przestrzeganie niniejszej
instrukcji.

Instrukcja dotyczy wersji standardowej ,zamykanie prawoskretne”, tzn. napedzany
watek obraca sie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara w celu zamkniecia
armatury.

1.3. Ostrzezenia

[/\ OSTRZEZENIE|

|/\ PRZESTROGA

NOTYFIKACJA

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa, zawarte w niniejszej instrukcji, sg opatrzone
odpowiednim stowem sygnatowym (NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE,
PRZESTROGA, NOTYFIKACJA).

Bezposrednio niebezpieczna sytuacja o wysokim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazéwki ostrzegawczej prowadzi do smierci lub ciezkiego uszczerbku
na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie tej
wskazowki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do smierci lub ciezkiego
uszczerbku na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o niewielkim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazéwki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do lekkich lub srednich obrazen.
Mozna réwniez stosowaé w potaczeniu ze szkodami rzeczowymi.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja. Nieprzestrzeganie tej wskazéwki ostrze-
gawczej moze prowadzi¢ do szkéd rzeczowych. Nie stosuje sie do szkod
osobowych.

Znak bezpieczenstwa A ostrzega przed niebezpieczenstwem obrazen.
Stowo sygnatowe (tu: NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuje stopien zagrozenia.

1.4. Wskazéwki i symbole

Informacja

X

—_—

MD

W instrukcji stosuje sie nastepujgce wskazowki i symbole:

Stowo Informacja przed tekstem oznacza wazne uwagi i informacije.

Symbol pozycji zamknietej (armatura zamknieta)
Symbol pozycji otwartej (armatura otwarta)
Przejscie za posrednictwem menu do parametru

Opisuje sciezke do parametru w menu. Przyciskami lokalnego panelu sterowania
mozna szybko znalez¢ na ekranie szukany parametr. Teksty ekranowe sg wyswietlane
na szarym tle: Ekran.

[_Wynik czynnosci

Opisuje wynik poprzedniej czynnosci.
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2. Krétki opis

Naped wieloobrotowy Definicja wg EN 15714-2/EN ISO 5210:

Naped wieloobrotowy to rodzaj napedu ustawczego, ktory przenosi moment obrotowy
na armature, powodujgc jej obracanie sie o przynajmniej 360 stopni.

Naped wieloobrotowy Rysunek 1: Naped wieloobrotowy SA 10.2
AUMA

[11  Naped wieloobrotowy z silnikiem i kotem recznym

[21  Sterownik napedu ustawczego

[8] Lokalny panel sterowania z wyswietlaczem, (a) preselektor i (b) przycisk
[4] Przytgcze armatury, np. przytgcze grupy A

Napedy wieloobrotowe AUMA SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 napedzane
sg przez silnik elektryczny. Do ustawiania i wigczania awaryjnego stuzy koto reczne.

Naped wytgczany jest w pozycjach krancowych przez wytgcznik krancowy lub
wytgcznik momentu obrotowego.

Do sterowania badz przetwarzania sygnatéw napedu ustawczego koniecznie
wymagany jest sterownik.

W wersiji Intrusive (jednostka sterujgca: elektro-mechaniczna) ustawianie drogi i
momentu obrotowego nastepuje za pomocg przetagcznikdéw w napedzie ustawczym.

W wersji Non-Intrusive (jednostka sterujaca: elektroniczna) ustawianie drogi i
momentu obrotowego nastepuje za pomocg sterownika napedu ustawczego — nie
jest do tego konieczne otwarcie obudowy napedu ustawczego lub sterownika. Stuzy
do tego wbudowany w napedzie ustawczym uktad MWG (elektromagnetyczny uktad
odwzorowania drogi i momentu obrotowego), ktory udostepnia na wyjsciu sterownika
napedu ustawczego analogowe komunikaty zwrotne potozenia / momentu
obrotowego.

W potaczeniu z przytgczem grupy A naped ustawczy moze tez przyjmowac sity
poprzeczne.

Sterownik napedu  Sterownik napedu ustawczego AC 01.2 moze by¢ zamocowany bezposrednio na
ustawczego nhapedzie ustawczym lub osobno na uchwycie Sciennym.

Na lokalnym panelu sterowania sterownika napedu ustawczego mozna obstugiwaé
naped ustawczy za pomocg przyciskow oraz dokonywac ustawienn w menu sterownika
napedu ustawczego. Wyswietlacz pokazuje informacje o napedzie ustawczym i
ustawieniach w menu.

Zakres funkcji sterownika napedu ustawczego siega od tradycyjnego otwierania i
zamykania armatury, poprzez regulacje potozenia, regulacje proceséw, rejestracje
danych operacyjnych, funkcje diagnostyczne, az po sterowanie za posrednictwem
réznych interfejséw (np. fieldbus, Ethernet i HART).
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AUMA CDT

i

P et
Aplikacja AUMA Assi-
stant
P

Aplikacja i oprogramowanie

Za pomocg oprogramowania AUMA CDT do komputerow Windows (notebookow
lub tabletéw) badz za pomoca aplikacji AUMA Assistant mozliwe jest wczytywanie
danych z napedu ustawczego, ich analizowanie, zmiana i zapis ustawien. tgcznosc
miedzy komputerem i napedem ustawczym AUMA nawigzywana jest bezprzewodowo
poprzez tacze Bluetooth. AUMA Cloud to tatwa w obstudze, interaktywna platforma
stuzgca do gromadzenia i analizy szczeg6towych danych wszystkich napedéw
ustawczych pracujgcych w instalacji.

Rysunek 2: Komunikacja poprzez tgcze Bluetooth

AUMA CDT to przyjazny dla uzytkownika program do ustawiania i obstugi napedow
ustawczych AUMA.

Oprogramowanie AUMA CDT mozna pobrac¢ bezptatnie w internecie na naszej stronie
www.auma.com.

Chmura AUMA Cloud to serce cyfrowego swiata AUMA. To interaktywna platforma,
ktéra pozwala wydajnie i ekonomicznie organizowaé serwisowanie napedow
ustawczych AUMA. W chmurze AUMA Cloud mozna gromadzi¢ i wizualizowa¢ w
przejrzystej formie dane wszystkich napedéw ustawczych pracujgcych w instalacji.
Szczegoétowe analizy informujg o wymaganych konserwacjach. Dodatkowe funkcje
utatwiajg zarzgdzanie srodkami.

Aplikacja AUMA Assistant umozliwia zdalng nastawe i diagnoze napeddéw ustawczych
AUMA poprzez tgcze Bluetooth przy uzyciu smartfona lub tabletu.

Darmowa aplikacja AUMA Assistant jest do pobrania w Play Store (Android) lub App
Store (i0S).

Rysunek 3: Link do aplikacji AUMA Assistant



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Tabliczka znamionowa

3. Tabliczka znamionowa

Rysunek 4: Rozmieszczenie tabliczek znamionowych

(1141

[11  Tabliczka znamionowa napedu ustawczego

[2] Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego
[3] Tabliczka znamionowa silnika

[4] Tabliczka dodatkowa, np. tabliczka KKS

Tabliczka znamionowa napedu ustawczego

Rysunek 5: Tabliczka znamionowa napedu ustawczego (przykfad)

& AUMA Riester GmbH & Co.KG ¢
D-79379 Miillheim, Germany
SA 07.2-F07
~ Order No: 12345678
No: 0516MD12345

n: 32 rpm

T close: 10-30 Nm
T open: 10-30 Nm
Lubr: F15 1P68
Temp: -30°C/+70°C

dUImd (= logo producenta); (€ (= znak CE)
[11  Nazwa producenta
[2] Adres producenta
[3] Nazwa typu
[4] Numer zamoéwienia
[5] Numer seryjny
[6] Liczba obrotow
[7] Zakres momentu obrotowego w kierunku ZAMYK
[8] Zakres momentu obrotowego w kierunku OTW.
[9] Rodzaj smaru
[10] Dop. temperatura otoczenia
[11] Opcjonalnie na zyczenie klienta
[12] Stopien ochrony
[13] Kod DataMatrix
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Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego

Rysunek 6: Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego (przyktad)

] — g
[ ] Order no. 12345678

[3] No. 0514MA12345

[4] @ TPA0OR1AA-0A1-000
[5] TPC:AC000-1A1-A000
[6] 3 ~ 400V P: A1
8] -25/+70°C IP68

[1 0] Control: Modbus TCP/IP

[1] Nazwa typu

[2] Numer zamoéwienia

[3] Numer seryjny

[4] Schemat polaczen napedu ustawczego
[5] Schemat potgczen sterownika napedu ustawczego
[6] Napiecie sieci

[7] Klasa mocy AUMA urzadzen sterujacych
[8] Dop. temperatura otoczenia

[9]  Stopien ochrony

[10] Sterowanie

[11] Kod DataMatrix

Tabliczka znamionowa silnika

Rysunek 7: Tabliczka znamionowa silnika (przyktad)

@
AD00063-2-0,2

L3/ Art.no.: 12345678

./ No: 0516MM 12345
Y3~400V 50Hz

= Pn: 0,20kW  cos ¢: 0,6

In: 0,8A
E S2 - 15 min
= IP 68 1400 1/min
1) Therm. protect.: PTC
Insulation class: F

dUumad (= logo producenta); (€ (= znak CE)
[11  Typ silnika
[2]  Numer artykutu - silnik
[3] Numer seryjny
[4] Rodzaj pradu, napiecie sieci
[5] Moc znamionowa
[6] Prad znamionowy
[7] Rodzaj pracy
[8] Stopien ochrony
[9]  Ochrona silnika (ochrona termiczna)
[10] Klasa izolacji
[11] Liczba obrotow
[12] Wspdtczynnik mocy cos phi
[13] Czestotliwos¢ sieci
[14] Kod DataMatrix



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Tabliczka znamionowa

Opisy do danych na tabliczkach znamionowych

Nazwa typu  Tapela 1:
Opis nazwy typu (na przyktadzie SA 07.2-F07)
SA 07.2 -F10
SA Typ SA = napedy wieloobrotowe do pracy sterujacej
Typ SAR = napedy wieloobrotowe do pracy regulacyjnej

07.2 Wersja konstrukcyjna
Instrukcja ta dotyczy wersiji konstrukcyjnych 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

F10  Wielkos¢ kotnierza

Tabela 2:

Opis nazwy typu sterownika napedu ustawczego (na przyktadzie AC 01.2)
AC 01.2

AC Typ AC = sterownik napedu ustawczego AUMATIC

01.2 Wersja konstrukcyjna 01.2

Numer zaméwienia Na podstawie tego numeru mozna zidentyfikowac¢ produkt i okresli¢ dane techniczne
urzgdzenia dotgczone do zamowienia.

W razie pytan dotyczacych produktu nalezy zawsze podawacé ten numer.

W Internecie na stronie http://www.auma.com > Service & Support >myAUMA
oferujemy serwis umozliwiajgcy autoryzowanemu uzytkownikowi pobieranie — po
podaniu numeru zamowienia — odpowiednich dokumentow jak schematy potgczen
i dane techniczne (w jezyku niemieckim i angielskim), certyfikat odbioru / kontroli,
instrukcja obstugi oraz dalsze informacje dotyczgce zaméwienia.

Numer seryjny napedu
ustawczego

Tabela 3:
Opis numeru seryjnego (na przyktadzie 0520MD12345)

05 20 MD12345
05 Pozycja 1+2: tydzien montazowy = tydzien kalendarzowy 05
20 Pozycja 3+4: rok produkcji = 2020

MD12345 Wewnetrzny numer do jednoznacznego oznaczenia produktu

Schemat potagczen nape- 9. Pozycja wg TPA: pozycja nadajnika potozenia
du ustawczego (- pe; nadajnika potozenia
A,B, J,K,L,N, R, T = potencjometry

C,D, E, G, H, M, P, S, U = elektroniczny nadajnik potozenia

Klasa mocy AUMA urza- Stosowane w sterowniku napedu ustawczego urzgdzenia sterujgce (styczniki
dzen sterujagcych  nawrotne/tyrystory) sg podzielone na klasy mocy AUMA (np. A1, B1, ...). Klasa mocy
okresla do jakiej maks. dopuszczalnej mocy znamionowej (silnika) jest przystosowane
urzadzenie sterujgce. Moc znamionowa silnika napedu ustawczego jest podana w
kW na tabliczce znamionowej silnika. Przyporzgdkowanie klas mocy AUMA do mocy
znamionowych mozna odczyta¢ z oddzielnych kart danych elektrycznych.

W przypadku urzgdzen sterujgcych bez przyporzgdkowanej klasy mocy, na tabliczce
znamionowej sterownika napedu ustawczego podana jest w kW bezposrednio
dopuszczalna moc znamionowa, a nie klasa mocy.

Sterowanie 1, .4
Przykiady sterowania (dane na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego)
Sygnat wejsciowy Opis
Modbus TCP/IP Sterowanie poprzez tgcze Modbus TCP/IP

Modbus TCP/IP/24V DC Sterowanie poprzez tgcze Modbus TCP/IP i napiecie sterownicze dla sterowa-
nia OTW. - ZAMYK. poprzez wejscia cyfrowe (OTW., STOP, ZAMYK.)

1



Tabliczka znamionowa

SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

12

Kod DataMatrix

Za pomocg naszej aplikacji AUMA Assistant mozna zeskanowaé kod DataMatrix,
ktéry umozliwia autoryzowanemu uzytkownikowi bezposredni dostep do dokumentéw
zamowionego produktu bez podawania numeru zamdwienia lub numeru seryjnego.

Rysunek 8: Link do aplikacji AUMA Assistant:

(=]

Pozostate informacje dotyczgce serwisu i wsparcia technicznego,
oprogramowania/aplikacji/... patrz www.auma.com.



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna

AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Transport i przechowywanie
4, Transport i przechowywanie
4.1. Transport

Naped ustawczy Dostawa na miejsce montazu w oryginalnym, trwatym opakowaniu.

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazern ciata.

—

—

—

NIE przebywaé pod wiszgcym ciezarem.
Dzwignice mocowac¢ na obudowie, a NIE na kole recznym.

Napedy ustawcze zamontowane na armaturze: dzwignice mocowaé na armatu-
rze, NIE na napedzie.

Napedy ustawcze montowane z przektadnia: dzwignice mocowac na przektadni
z uzyciem s$rub pierscieniowych, NIE na napedzie.

Napedy ustawcze, ktére sg zintegrowane ze sterownikiem: dzwignice mocowaé
na napedzie ustawczym, a NIE na sterowniku.

Uwzgledni¢ catkowitag mase zespotu (naped ustawczy, sterownik napedu
ustawczego, przektadnia, armatura)

Zabezpieczy¢ tadunek przed wypadnigeciem, zsunieciem lub wywréceniem.

Prébne podnoszenie przeprowadzi¢ na niewielkiej wysokosci, usung¢ widoczne
niebezpieczenstwa, np. niebezpieczenstwo wywrdcenia.

Rysunek 9: Przyktad: podnoszenie napedu ustawczego

)

g"d

Ciezary Tabela 5:
Ciezar sterownika napedu ustawczego AC 01.2

Z przytgczem elektrycznym typu: Ciezar ok. [kg]

Wtyczka okragta AUMA z przytaczem Srubowym 7

13
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Tabela 6:

Ciezary napedow wieloobrotowych SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2

z silnikami indukcyjnymi tréjfazowymi

Nazwa typu
napedu ustawczego

SA 07.2/
SAR 07.2

SA 07.6/
SAR 07.6

SA 10.2/
SAR 10.2

SA 14.2/
SAR 14.2

SA 14.6/
SAR 14.6

SA 16.2/
SAR 16.2

1)  Patrz tabliczka znamionowa silnika

Typ silnika®)

VD...
AD...
VD...
AD...
VD...
AD...
VD...
AD...
VD...
AD...
VD...
AD...

Ciezar?)
ok. [kg]
19
20
20
21
22
25
44
48
46
53
67
83

2) Podany cigzar obejmuje naped wieloobrotowy AUMA NORM z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym,
standardowym przytgczem elektrycznym, przytgczem grupy B1 i kotem recznym. W przypadku innych
przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe cigzary.

Tabela 7:

Ciezary napedow wieloobrotowych SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2

z silnikami pradu zmiennego

Nazwa typu
napedu ustawczego

SA 07.2/
SAR 07.2

SA 07.6/
SAR 07.6

SA 10.2/
SAR 10.2

SA 14.2/
SAR 14.2

SA 14.6/
SAR 14.6

1)  Patrz tabliczka znamionowa silnika

Typ silnika®)

VE..
VE..
AC...
AC...

VB...
VE...
AE...
VB...
VE...
AE...
AC...

VE...
VC...
AC...
VE...
VC...

48-4...
48-2...
56-4...
56-2...

Ciezarz)
ok. [kg]
21
21
28
21
25
28
37
28
31
40
43
59
61
63
63
66

2) Podany ciezar obejmuje naped wieloobrotowy AUMA NORM z silnikiem prgdu zmiennego, standar-
dowym przytgczem elektrycznym, przytgczem grupy B1 i kotem recznym. W przypadku innych
przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe ciezary.



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna

AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

Transport i przechowywanie

Tabela 8:

Ciezary napedow wieloobrotowych SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2

z silnikami pradu statego
Nazwa typu
napedu ustawczego

SA 07.2/
SAR 07.2

SA 07.6/
SAR 07.6

SA 10.2/
SAR 10.2

SA 14.2/ FN...

SAR 14.2

SA 14.6/ FN...

SAR 14.6

SA 16.2/
SAR 16.2

1)  Patrz tabliczka znamionowa silnika

Typ silnika™)

FN...
FN...
FN...
FN...
FN...
FN...
FN...
71-..
FN...
80-...
FN...
FN...

63-...
71-...

Ciezarz)
ok. [kg]
29
32
30
44
33
36
56
68
100
76
122
123

2)  Podany ciezar obejmuje naped wieloobrotowy AUMA NORM z silnikiem pradu statego, standardowym
przytgczem elektrycznym, przytaczem grupy B1 i kotem recznym. W przypadku innych przytgczy

grupy uwzgledni¢ dodatkowe ciezary.

Tabela 9:
Ciezary przytacza grupy
Nazwa typu Wielkos$¢ kotnierza
A07.2 Fo7
F10
A10.2 F10
A14.2 F14
A 16.2 F16

[kal
1,1
1,3
28
6,8
11,7

4.2. Przechowywanie

NOTYFIKACJA Ryzyko korozji na skutek niewtasciwego przechowywania!

- Przechowywaé w suchym pomieszczeniu o dobrej wentylacji.
- W celu ochrony przed zawilgoceniem pochodzacym z podtoza napedy ktas¢ na

regatach lub drewnianych paletach.

- Chroni¢ przed pytem, kurzem i innymi zanieczyszczeniami. Stosowa¢ odpowied-

nie ostony ochronne.

- Na powierzchnie niepokryte lakierem nanies¢ odpowiedni srodek antykorozyjny.

NOTYEIKACJA Mozliwe uszkodzenie wskutek za niskich temperatur!
- Sterownik napedu ustawczego wolno trwale przechowywac tylko w maks. tem-

peraturze do —-30 °C.

— Na zyczenie sterownik napedu ustawczego wolno krétko transportowac w wy-
jatkowych przypadkach w temperaturze do —60 °C.

Przechowywanie dlugo- W przypadku diugotrwatego przechowywania (ponad 6 miesigcy) uwzglednic¢

okresowe hastepujgce punkty:

15



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
Transport i przechowywanie AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

1. Przed zlozeniem na przechowanie:
Zapewni¢ odpowiednig ochrone nieostonietych powierzchni, w szczegdélnosci
elementdéw napedu i powierzchni montazowych za pomoca Srodka antykorozyj-
nego o dtugim okresie dziatania.

2. Srednio co 6 miesiecy:
Sprawdzi¢ wystepowanie sladéw korozji. W przypadku zauwazenia sladow
korozji nalezy ponownie nanie$¢ srodek antykorozyjny.

16



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna

AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Montaz
5. Montaz
5.1. Pozycja montazowa

W przypadku stosowania smaru opisany tu produkt moze pracowa¢ w dowolnej
pozycji montazowe;j.

Stosujac olej zamiast smaru w strefie przektadni napedu ustawczego, wymagany
jest pionowy montaz kotnierzem w dét. Stosowany rodzaj smaru jest podany na
tabliczce znamionowej napedu ustawczego (skrét S...= smar; O...= olej).

5.2. Montaz kota recznego

Aby unikng¢ szkdd transportowych, kota reczne sg dostarczane czesciowo luzem.
W takim przypadku koto reczne nalezy zamontowac przed uruchomieniem.

Rysunek 10: Koto reczne

~ 1 o
b}@& [L]

(4]

[11  Podktadka dystansowa

[21 Wal wejsciowy

[3] Koto reczne

[4] Pierscien osadczy sprezynujgcy

Sposoéb postepowania 1. W razie potrzeby natozy¢ podkiadke dystansowg [1] na wat wejsciowy [2].
2. ZatozyC koto reczne [3] na wat wejsciowy.
3. ZabezpieczyC¢ koto reczne [3] pierscieniem osadczym sprezynujgcym [4].

Informacja: Pierscien osadczy sprezynujacy [4] (wraz z niniejszg instrukcjg)
znajduje sie w torebce odpornej na wptywy atmosferyczne, przymocowanej do
urzgdzenia w momencie dostawy.

5.3. Montaz napedu ustawczego na armaturze

NOTYFIKACJA Korozja wskutek ubytkéw lakieru i tworzenia si¢ kondensatu!
- Po zakonczeniu prac naprawi¢ uszkodzenia powtoki lakiernicze;.

- Po zakonczeniu montazu natychmiast podtgczy¢ urzadzenie do zasilania. Zata-
czona grzatka pozwoli wtedy unikng¢ tworzenia sie kondensatu.

17



Montaz

SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

5.3.1.

Przeglad przytaczy grupy

Tabela 10: Przeglad przytaczy grupy

Przytacze grupy Zastosowanie Opis Montaz
A - dlatrzpienia wznoszgcego, nieobroto- < strona 18, Przytgcze grupy A < strona 19, Montaz napedu wielo-
wego obrotowego z przytgczem grupy A
- do przyjmowania sit poprzecznych
- nieodporne na dziatanie sit promienio-
wych
B, B1-B4 - dla trzpienia obrotowego, niewznosza- = strona 22, Przytgcza grupy B/C /D i = strona 23, Montaz napedu wielo-
C cego E obrotowego z przytgczem grupy B
D - nieodporne na dziatanie sit poprzecz-
E nych
5.3.2. Przytacze grupy A

Kroétki opis

18

Rysunek 11: Przytgcze grupy A

- 3k

(]
(2]
[3]

Kotnierz przytgczeniowy
Tuleja gwintowana
Trzpieh armatury

Przytacze grupy A sktada sie z kotnierza przytgczeniowego [1] z tozyskowang osiowo

tulejg gwintowang [2]. Tuleja gwintowana przenosi moment obrotowy z watu
dragzonego napedu ustawczego na trzpien armatury [3]. Przytgcze grupy A moze
przyjmowac sity poprzeczne.

Aby dostosowac napedy ustawcze do istniejgcych przytgczy grupy A z kotnierzami
o wielkosci F10 i F14 lat produkcji 2009 i starszych, wymagany jest adapter. Mozna
go zamowic w firmie AUMA.



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Montaz

5.3.2.1. Montaz napedu wieloobrotowego z przytagczem grupy A

Informacja

1. Jezeli przytgcze grupy A jest juz zamontowane na napedzie wieloobrotowym:
Odkrecic¢ sruby [3] od napedu wieloobrotowego i zdjaé przytgcze grupy A [2].

Rysunek 12: Naped wieloobrotowy z przytgczem grupy A

[11  Naped wieloobrotowy
[2]  Przytgcze grupy A, od lewej do prawe;:

Z nieowiercong i owiercong tulejg gwintowang po obrobce wykanczajgcej
[3]  Sruby napedu wieloobrotowego

W przypadku nieowierconej lub tylko wstepnie owierconej tulei gwintowanej nalezy
ja poddac najpierw obrobce wykanczajgcej w celu natozenia na trzpien armatury
przed wykonaniem ponizszych czynnosci: = strona 21, Obrobka wykanczajgca tulei
gwintowanej przytgcza grupy A

2. Lekko posmarowa¢ smarem trzpien armatury.

3. Zatozy¢ przytgcze grupy A [2] na trzpien armatury i wkreca¢ do momentu, gdy
bedzie ono przylega¢ do kotnierza armatury [4].

4. Obrécic przytacze grupy A [2] do momentu natozenia sie na siebie otworéw
mocujgcych.

5. Wkreci¢ Sruby [5] miedzy armaturg a przytgczem grupy A [2], ale jeszcze nie
dokrecac.
Rysunek 13:

19



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
Montaz AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

6. Zatozy¢ naped wieloobrotowy na trzpieh armatury w taki sposob, aby zabieraki
tulei gwintowanej wchodzity w tuleje watka armatury.

Rysunek 14:

[ Przy wtasciwym zazebieniu kotnierze powinny $cisle do siebie przylegac.
7. Ustawi¢ naped tak, aby natozyly sie na siebie otwory mocujgce.
8. Dokreci¢ sruby [3] napedu.
9. Dokreci¢ sruby [3] na krzyz momentem dokrecenia podanym w tabeli.

Tabela 11:
Momenty dokrecenia srub

Gwint Moment dokrecenia [Nm]
Klasa wytrzymatosci A2-80/A4—80

M8 24

M10 48

M16 200

M20 392

10. Obrdcic¢ recznie naped wieloobrotowy w kierunku OTW. tak, aby kotnierz arma-
tury [4] i przytacze grupy A [2] Scisle do siebie przylegaty.
Rysunek 15:

11. Dokrecic $ruby [5] miedzy armaturg a przytgczem grupy A przemiennie na krzyz
momentem podanym w tabeli.

20



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Montaz

5.3.2.2. Obrébka wykanczajaca tulei gwintowanej przytgcza grupy A

Niniejszg czynnos¢ nalezy wykonac tylko w przypadku nieowierconej badz wstepnie
owierconej tulei gwintowane;.

Informacja Doktadna wersja wykonania produktu — patrz zwigzana z zamowieniem karta danych
lub aplikacja AUMA Assistant

Rysunek 16: Przytacza grupy A
fl il

I

—
[11  Tuleja gwintowana

[21 tozysko igietkowe wzdtuzne
[2.1] Tarcza tozyskowa wzdtuzna
[2.2] Wieniec osiowy igietkowy
[3] Pierscien centrujgcy

-_—

Sposéb postepowania Wykreci¢ pierscien centrujgcy [3] z przytacza grupy.
2. Wykrecic¢ tuleje gwintowang [1] razem z tozyskami igietkowymi wzdtuznymi [2].

3. Zdjac tarcze tozyskowe wzdtuzne [2.1] i wience osiowe igietkowe [2.2] z tulei
gwintowanej [1].

4. Nawierci¢ otwory w tulei gwintowanej [1], wytoczy¢ i nacig¢ gwinty.

5.  Wyczyscié gotowg tuleje gwintowang [1].

6. Wience osiowe igietkowe [2.2] i tarcze tozyskowe wzdtuzne [2.1] nasmarowac

dostateczng iloscig smaru uniwersalnego EP na bazie mydta litowego, tak aby
wszystkie puste przestrzenie byty wypetnione smarem.

7. Nasmarowane wience osiowe igietkowe [2.2] i tarcze tozyskowe wzdtuzne [2.1]
natozy¢ na tuleje gwintowang [1].

8. Ponownie zatozy¢ tuleje gwintowang [1] z fozyskami igietkowymi wzdtuznymi
[2] na przytacze grupy.
9.  Wkreci¢ pierscieh centrujgcy [3] i dociggng¢ do oporu.
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5.3.3.

22

Przytacza grupy B/C /D i E

Kroétki opis

Informacja

Rysunek 17: Zasada montazu

[11  Kotnierz napedu wieloobrotowego (np. FO7)

[2] Watdrazony

[3] Tuleja cztonu napedzanego (przyktadowe ilustracje)
[4]  Watek przektadni/armatury

Potgczenie miedzy watem drgzonym i armaturg / przektadnig za pomocg tulei cztonu
napedzanego, zamocowanej pierscieniem osadczym sprezynujgcym na wale
drgzonym napedu wieloobrotowego.

Dzieki wymianie tulei cztonu napedzanego mozliwa jest pézniejsza przebudowa na
inne przytgcze grupy.
. Przytgcze grupy B /E:
tuleja watka armatury z otworem wg DIN 3210
- Przytacza grupy B1/B3:
tuleja watka armatury z otworem wg EN ISO 5210
. Przytgcza grupy B2/B4:
tuleja watka armatury z otworem wg zyczenia klienta
B4 réwniez otwory specjalne jak otwoér bez wpustu, kwadrat, szescian wewnetrz-
ny, uzebienie wewnetrzne
- Przytacze grupy C:
tuleja watka armatury ze sprzegtem ktowym wg EN ISO 5210 lub wg DIN 3338
. Przytacze grupy D:
tuleja watka armatury z wpustem pasowanym wg EN ISO 5210 lub wg DIN 3210

Kotnierze armatury nalezy wycentrowa¢ wedtug zasady pasowania luznego.
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5.3.3.1. Montaz napedu wieloobrotowego z przytagczem grupy B

Rysunek 18: Montaz z przytgczem grupy B

[3]—'f§ i N 0
- — N

[1] Naped wieloobrotowy
[21 Armatura / przektadnia
[3] Watek armatury / przektadni

Sposob postepowania 1.  Sprawdzi¢, czy kotnierze przytgczeniowe pasujg do siebie.

2. Sprawdzi¢, czy przytacze grupy napedu wieloobrotowego [1] odpowiada przy-
taczu grupy armatury / przektadni, wzgl. watka armatury / przektadni [2/3].

3. Lekko posmarowac watek armatury / przektadni [3].

4. Natozy¢ naped wieloobrotowy [1], zwracajgc uwage na wycentrowanie i petne
przyleganie kotnierzy.

5. Naped wieloobrotowy przymocowaé srubami wg tabeli.
Informacja: Aby zapobiec skorodowaniu stykéw, nalezy pokry¢ sruby srodkiem
do uszczelniania gwintéw.

6. Dokreci¢ sruby przemiennie na krzyz momentem dokrecenia podanym w tabeli.

Tabela 12:

Momenty dokrecenia srub

Gwint Moment dokrecenia [Nm]
Klasa wytrzymatosci A2-80/A4—80

M8 24

M10 48

M16 200

M20 392
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5.4. Akcesoria montazowe
5.4.1. Rura ochronna trzpienia wznoszacego armatury

24

Sposoéb postepowania

NOTYFIKACJA

Rysunek 19: Montaz rury ochronnej trzpienia

(1]
1
(2]
(3]

=

o—

Eli‘

=

Kotpak ochronny do rury ochronnej trzpienia (nasadzany)
Opcja: kotpak ochronny ze stali (skrecony)

Rura ochronna trzpienia

Pierscien uszczelniajgcy (V-Seal)

Uszczelni¢ wszystkie gwinty konopiami, tasmg teflonowa, srodkiem lub nitkg
do uszczelniania gwintow.

Rure ochronng trzpienia [2] wkreci¢ w gwint i docigagnac.

Informacja: W przypadku rur ochronnych trzpienia, ktére sktadajg sie z dwdch
lub wiecej czesci, wszystkie czesci sktadowe skreci¢ ze soba.

Rysunek 20: Rura ochronna z czesci sktadowych ze ztgczkami gwintowanymi

(>900 mm)
[2]
"y \T
Xt g,
[3]

(2]
|

(3] (4] (3] [4]
[21  Czes¢ skladowa rury ochronnej trzpienia
[3] Pierscien uszczelniajgcy (V-Seal)
[4] Ztaczka gwintowana
Zsungc pierscien uszczelniajgcy [3], az bedzie przylegat do obudowy.

Informacja: Podczas montazu czesci skladowych zsungé w dét pierscienie
uszczelniajgce czesci, az bedg przylegaty do ztgczek rurowych.

Sprawdzi¢, czy kotpak ochronny [1] do rury ochronnej trzpienia jest nieuszko-
dzony i stabilnie nasadzony / przykrecony do rury.

Rury ochronne o dtugosci powyzej 2 m moga sie zginaé lub ulega¢ wibracjom!

Mozliwe uszkodzenia trzpienia i/lub rury ochronnej.

-

Rure ochronng o dlugosci powyzej 2 m podeprzeé bezpieczng konstrukcja.
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5.5. Pozycje montazowe lokalnego panelu sterowania

Rysunek 21: Pozycje montazowe

Pozycja montazowa lokalnego panelu sterowania jest wykonywana zgodnie z
zamoéwieniem. Jezeli po montazu na armaturze lub przektadni pozycja lokalnego
panelu sterowania bedzie wymagata skorygowania, mozna jg pozniej zmienic.
Mozliwe sg tu cztery pozycje obrocone o 90° (maksymalnie o 180° w jednym
kierunku).

5.5.1. Zmiana pozycji montazowych

Porazenie pragdem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

el o=y Wytadowania elektrostatyczne ESD!

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

Ryzyko uszkodzenia cze$ci elektronicznych.
- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ $ruby i zdjg¢ lokalny panel sterowania.
2. Sprawdzi¢, czy o-ring nie jest uszkodzony, a nastepnie prawidtowo go zatozy¢.

3.  Obraci¢ lokalny panel sterowania do nowej pozycji, a nastepnie ponownie zato-
zycC.

NOTYFIKACJA Uszkodzenie przewodéw na skutek skrecenia lub zakleszczenia!
Mozliwe sg zaktdcenia funkcji.

- Obrdécic¢ lokalny panel sterowania o maks. 180°.

- Zmontowa¢ ostroznie lokalny panel sterowania tak, aby nie zakleszczy¢ prze-
wodow.

4. Dokreci¢ Sruby réwnomiernie na krzyz.
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6. Podtaczanie do zasilania elektrycznego
6.1. Podstawowe wskazowki

l& OSTRZEZENIE| Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Nieprzestrzeganie moze skutkowac ciezkim uszczerbkiem na zdrowiu, szkodami
materialnymi, a nawet $miercia.
- Podtaczanie elekiryczne moze by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifiko-
wany personel.
- Przed podigczeniem nalezy przeczyta¢ podstawowe informacje zawarte w ni-
niejszym rozdziale.

- Po podtgczeniu i przed wigczeniem napiecia nalezy zapoznac sie z trescig
rozdziatéw <Uruchamianie> i <Rozruch prébny>.

Schemat potaczen/sche- Wiasciwy schemat potgczen/schemat elektryczny (w wersji niemieckiej i angielskiej)
mat elektryczny  umieszczony jest wraz z niniejszg instrukcjg obstugi w torebce odpornej na wptywy
atmosferyczne, przymocowanej do produktu. Mozna go uzyskac od firmy po podaniu
numeru zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa) lub bezposrednio pobrac¢ z Internetu

(http://www.auma.com).

Dozwolone typy sieci  Sterowniki napedu ustawczego (napedy ustawcze) nadajg sie do pracy w sieciach
(sieci zasilania) TNiTT o napieciach znamionowych do maks 690 V AC z bezposrednio uziemionym
punktem gwiazdowym. Praca w sieci IT jest dozwolona dla napie¢ znamionowych
do maksymalnie 600 V AC. W sieci IT wymagany jest odpowiedni, atestowany czujnik
izolacji, na przyktad czujnik izolacji z pomiarem impulsowo-kodowym.

Rodzaj pradu, napiecie = Rodzaj prgdu, napigcie sieci i czgstotliwos¢ sieci muszg zgadzac sie z danymi

sieci, czestotliwosé sieci  zamieszczonymi na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego i silnika.
Patrz takze rozdziat <Identyfikacja/tabliczka znamionowa>.

Rysunek 22: Przyktad tabliczki znamionowe;j silnika

Y 3~ 400V 50 Hz

n @ @
[11  Rodzaj pradu
[2] Napiecie sieci
[3] Czestotliwos¢ sieci

Zewnetrzne zasilanie W przypadku zewnetrznego zasilania elektroniki napiecie zasilania sterownika napedu
ukladow elektroniki ustawczego musi mie¢ wzmochiong izolacje od napiecia sieci zgodnie z normg
IEC 61010-1 i by¢ ograniczone do mocy wyjsciowej 150 VA.

Dobezpieczenie i projek- Dla zapewnienia ochrony przeciwzwarciowej, a takze w celu odtgczenia napedu
towanie przez klienta ustawczego od zasilania, uzytkownik musi zainstalowac bezpieczniki i odtgczniki
mocy.

Wartosci pradu do obliczenia dobezpieczenia wynikajg z sumy poboru pradu silnika
(patrz tabliczka znamionowa silnika) i poboru pradu sterownika.

Zalecamy zaprojektowanie urzadzen sterujgcych wg maks. pradu (l,,ax), @ dobor i
ustawienie wyzwalaczy przetezeniowych wg parametrow podanych w karcie danych
elektrycznych.
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Tabela 13:
Pobor pradu sterownika napedu ustawczego
Napigcie sieci Maks. pobér pragdu
Dopuszczalne wahania napiecia sieci +10 % +30 %
od 100 do 120 V AC 750 mA 1200 mA
od 208 do 240 V AC 400 mA 750 mA
od 380 do 500 V AC 250 mA 400 mA
od 515 do 690 V AC 200 mA 400 mA
Tabela 14:
Maksymalnie dopuszczalne dobezpieczenie
Aparatura tgczeniowa Moc znamionowa Maks. dobezpieczenie
(sterownik o klasie mocy)”
Stycznik nawrotny A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Stycznik nawrotny A2 do 7,5 kW 32 A (gL/gG)
Stycznik nawrotny A3 do 15 kW 63 A (gL/gG)
Tyrystor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I?t<1 500A%s
Tyrystor B2 do 3 kW 32 A (g/R) I?t<1 500A%s
Tyrystor B3 do 5,5 kW 63 A (g/R) I?t<5 000A?s

1)  Klasa mocy AUMA (A1, B1, ...) jest podana na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego

W przypadku stosowania bezpiecznikow samoczynnych nalezy uwzglednié prad
rozruchowy (l,) silnika (patrz karta danych elektrycznych). Zalecamy bezpieczniki
samoczynne o charakterystyce wyzwolenia D lub K wg normy IEC 60947-2. Do
dobezpieczenia sterownikéw z tyrystorami zalecamy uzycie bezpiecznikow topikowych
zamiast bezpiecznikéw samoczynnych; zastosowanie bezpiecznikow samoczynnych
jest jednak generalnie dopuszczalne.

Zalecamy rezygnacje z wytgcznikéw réznicowoprgdowych (Fl). Jezeli jednak po
stronie sieci zostanie zainstalowany wytgcznik réznicowoprgdowy Fl, dozwolony jest
tylko wytgcznik typu B.

W wersji z ukladem grzewczym w sterowniku napedu ustawczego i zewnetrznym
uktadem zasilaniem elektroniki uktad grzewczy musi by¢ dobezpieczony przez
uzytkownika (patrz schemat potgczen F4 zewn.)

Tabela 15:
Dobezpieczenie uktadu grzewczego
Oznaczenie w schemacie potgczen = F4 zewn.

Zewnetrzne zasilanie napigciowe 115V AC 230V AC
Dobezpieczenie 2AT 1AT

W przypadku montazu sterownika napedu ustawczego oddzielnie od napedu
(sterownik na uchwycie sciennym): uwzglednic¢ dlugosc¢ i przekroj przewodu tgczgcego
przy doborze dobezpieczenia.

Potencjat przytaczy  Mozliwosci izolacji galwanicznej — patrz dane techniczne.
klienta |
Normy bezpieczenstwa Srodki ochronne i urzadzenia zabezpieczajgce muszg odpowiada¢ obowigzujgcym
przepisom krajowym w miejscu montazu. Wszystkie podtgczone urzgdzenia
zewnetrzne muszg odpowiadaé wtasciwym normom bezpieczenstwa w miejscu
montazu.

Przewody przytaczenio- - Zalecamy zastosowanie przewodow przytgczeniowych i zaciskow przytgczenio-
we, dlawiki kablowe, wych zgodnych z pragdem znamionowym (ly) (patrz tabliczka znamionowa silnika
przej$ciowki, zaslepki lub karta danych elektrycznych).
- W celu zapewnienia izolacji urzgdzenia stosowac¢ odpowiednie (odporne na
wahania napiecia) przewody. Zaprojektowac przewody co najmniej dla maksy-
malnie wystepujgcego napiecia znamionowego.
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Utozenie przewodow
zgodnie z wymogami

kompatybilnosci elektro-

magnetycznej (EMC)

Przewody sieciowe

. Aby zapobiec skorodowaniu stykow, zalecamy posmarowac diawiki kablowe i
zaslepki z metalu srodkiem do uszczelniania gwintéw.

- Stosowac przewody przytgczeniowe o odpowiedniej odpornosci termiczne;.

- W przypadku ekspozycji na promieniowanie UV (np. na zewnatrz) uzy¢ przewo-
dow przytgczeniowych odpornych na promieniowanie UV.

- Do podtgczenia nadajnikdw potozenia nalezy uzy¢ przewoddéw ekranowanych.

Przewody sieciowe sg wrazliwe na zaktocenia. Przewody silnikowe sg zrodtem
zaktocen.

. Przewody wrazliwe na zaktécenia i te bedgce zrodtem zakidcen nalezy popro-
wadzi¢ w jak najwiekszym odstepie od siebie.

- Przewody sieciowe poprowadzone w poblizu potencjatu masy sg bardziej od-
porne na zaktécenia.

. Przewody nalezy ktas¢é na mozliwie krétkich odcinkach, w obszarach, w ktérych
wystepuja jedynie niewielkie zakidcenia.

- Unika¢ rownolegtych odcinkéw o niewielkim odstepie miedzy przewodami
wrazliwymi na zaktocenia i bedgcymi zrodtem zakitdcen.

Urzgdzenie posiada port sieciowy.

Tabela 16:
Zalecane kable

Nalezy stosowac tylko przewody sieciowe przystosowane do ethernetu przemystowego (Industrial
Ethernet).

Minimalne wymaganie Cat.5e do statego poprowadzenia, budowa 2x2xAWG22

Zalecane przewody Cat.6e do statego poprowadzenia, budowa 2x2xAWG22

Przed poprowadzeniem kabli nalezy uwzglednié:

. Kabel sieciowy poprowadzi¢ w odstepie przynajmniej 20 cm od innych przewo-
dow.

- Kabel sieciowy, o ile to mozliwe, umiesci¢ w oddzielnym, przewodzacym i
uziemionym kanale kablowym.

. Nalezy pamietac, ze miedzy poszczegdlnymi urzgdzeniami w sieci nie mogag
wystgpic¢ réznice potencjatéw (wykonaé potgczenie wyréwnawcze).

- Nie stosowac koncentratoréw sieciowych.

Tabela 17: Przepustowo$¢/dtugo$é przewodow w przypadku struktury gwiazdowej lub okablowaniu

punktowym (point-to-point)

Szybkos¢ transmisji da- Maksymalna dlugos¢ przewodéw miedzy dwoma urzgdzeniami sieciowymi
nych (kbit/s) w przypadku przewoddw miedzianych

10/100 Mbit/s 100 m

6.2.
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Przeglad przytaczy elektrycznych AUMA

Ponizsza sekcja zawiera przeglad réznych przytgczy elektrycznych opisanych
w kolejnych rozdziatach.
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego

Tabela 18: Wersje wykonania (warianty) wtyczki okragtej AUMA

g@Q,‘(

Przytacze elek- |llustracja Wiasciwosci Opis i montaz —
tryczne patrz rozdziat
SJ Wtyczka z rozszerzonym obszarem |< strona 29,
zaciskowym Przytacze elek-
tryczne SJ
(wtyczka okragta
). - AUMA)
QOOa
LS o
Wersjakompakto-| .+ —  « Wtyczka ze zdejmowang pokrywa i | strona 36, Wer-
wa SF P —— g rozszerzonym obszarem zaciskowym | sja kompaktowa
g Q/'UJ(;_-,- do Modbus TCP/IP przytgcza elek-

trycznego SF do
Modbus TCP/IP

6.3.

Przytacze elektryczne SJ (wtyczka okragta AUMA)

Krétki opis

Rysunek 23: Przytacze elektryczne SJ

(2]

[1A] [1B] [1]

[11  Obudowa przytacza (z pokrywa)

[1A]
[1B]

[2] Gniazdo z zaciskami Srubowymi

Przepusty kablowe przytgcza sieciowego (styki mocy i styki sterownicze)
Przepusty kablowe przewoddéw magistrali fieldbus

Wtykowe przytgcze elektryczne z zaciskami Srubowymi do stykéw mocy i stykdow
sterowniczych. Styki sterownicze, opcjonalnie takze jako przylgcze obciskane.

Wersja SJ. Aby podtaczy¢ styki mocy i styki sterownicze, nalezy zdjgé wtyczke
okragtg AUMA i zdjg¢ z obudowy przytgcza gniazdo. Aby podigczy¢ przewody
magistrali fieldbus, zdejmuje sie tylko pokrywe.
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Dane techniczne Tabela 19:

Przytacze elektryczne wtyczki okragtej AUMA

Styki mocy Styki sterownicze
Maks. liczba stykéw 6 (3 zajete) + przewod 50 pinéw/gniazd
ochronny (PE)
Nazwy U1, v1, W1, U2,V2, W2, PE od 1 do 50
Maks. napiecie przytgczowe 750 V 250V
Maks. prad znamionowy 25A 16 A
Rodzaj podtgczenia wykonywane- przytgcze srubowe przytacze srubowe, obciskane (opcja)
go przez klienta
Maks. srednica przytacza 6 mm? (gietkie) 2,5 mm?
10 mm? (sztywne) (gietkie lub sztywne)

Informacja W przypadku niektorych silnikow specjalnych zaciski mocy (U1, V1, W1, U2, V2,
W?2) nie sg podigczane poprzez wtyczke okragta AUMA, lecz na panelu zaciskowym
bezposrednio na silniku.

6.3.1. Otwieranie obszaru zaciskowego (do podtaczania sieci elektrycznej)

Rysunek 24: Otwieranie obszaru zaciskowego sieci elektrycznej

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
[6]
[7]
(8]

Bl [2

Obudowa przytgcza

Sruby ramy

O-ring

Sruby gniazda

Gniazdo

Przepusty kablowe przytgcza sieciowego (styki mocy i styki sterownicze)
Zaslepka

Dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)

_ Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

—

Przed otwarciem odigczy¢ napiecie.

1.
2.
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Odkreci¢ sruby [2] i zdjgé obudowe przytgcza [1].
Poluzowac sruby [4] i wyjg¢ gniazdo [5] z obudowy przytacza [1].
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3.  Wiozyc¢ diawiki kablowe [8] pasujace do przewoddéw przytgczeniowych.
[_Podany na tabliczce znamionowej stopien ochrony IP... jest zagwarantowany
tylko wtedy, gdy stosuje sie odpowiednie dtawiki kablowe.
Rysunek 25: Przyktad: stopien ochrony IP68 na tabliczce znamionowej

4. Niewykorzystane przepusty kablowe [6] zamkng¢ odpowiednimi zaslepkami
[7].

Informacja Przytacze magistrali fieldbus jest dostepne niezaleznie od przytacza sieciowego
(patrz <Otwieranie przytgcza magistrali fieldbus>).

6.3.2. Podtaczanie przewodow

Tabela 20:

Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia zaciskow

Nazwa Przekroje przytaczy Momenty dokrecenia
Srub

Styki mocy 1,0 — 6 mm? (gietkie) 1,2—1,5Nm

(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,510 mm? (sztywne)

2 . . ; .
Przylacze przewodu ochronnego @ 1,0 -6 mm” (gietkie) z korncowkami 1,2—2,2Nm
(PE) oczkowymi
1,5 - 10 mm? (sztywne) z uchwytami

Styki sterownicze 0,25 — 2,5 mm? (gietkie) 0,5-0,7 Nm
(od 1 do 50) 0,34 — 2,5 mm? (sztywne)

1. Sciggnaé z przewodéw ptaszcz ochronny.
2. Wprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych.

3.  Dokreci¢ dtawiki kablowe wymaganym momentem dokrecenia celem zapewnie-
nia wiasciwego stopnia ochrony.

4. Odizolowac zyty.
-  Sterownik ok. 6 mm, silnik ok. 10 mm

5. W przypadku przewoddw gietkich: uzy¢ tulei do kohcowek zyt zgodnie z normg
DIN 46228.

6. Podtgczy¢ przewody wedtug wiasciwego schematu potgczen.
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W razie usterki: w przypadku NIEPODLACZENIA przewodu ochronnego zacho-
dzi ryzyko wystgpienia niebezpiecznego napigcia!

Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.
- Podtaczy¢ wszystkie przewody ochronne.

- Przewdd ochronny potgczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytgczeniowego.

- Urzgdzenie mozna uruchamiaé wytgcznie z podtgczonym przewodem ochron-
nym.

7.  Przewdd ochronny z koncéwkami oczkowymi (przewody gietkie) lub uchwytami

(przewody sztywne) nalezy przykreci¢ na state do przytgcza przewodu
ochronnego.

Rysunek 26: Przytgcze przewodu ochronnego

[11  Gniazdo

[21  Sruba

[3] Podktadka

[4] Podktadka sprezysta

[5]  Przewody ochronne z kohcéwkami oczkowymi lub uchwytami

[6]  Przytgcze przewodu ochronnego, symbol: &

8. W przypadku przewoddéw ekranowanych: potgczy¢ koncéwke przewodu ekra-

nowego poprzez dtawik kablowy z obudowg (uziemic).
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6.3.3. Zamykanie obszaru zaciskowego (do podtaczania sieci elektrycznej)

Rysunek 27: Zamykanie obszaru zaciskowego sieci elektrycznej

[4] 81121 [1]

[11  Obudowa przytagcza
[2]  Srubyramy

[3] O-ring
[4]  Sruby gniazda
[5] Gniazdo

[6] Dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)
[71  Zaslepka

_ Zwarcie na skutek zakleszczenia przewodow!

Ryzyko porazenia prgdem i wystapienia zaktécen w dziataniu.

- Wlozy¢ ostroznie gniazdo tak, aby nie zakleszczy¢ przewodoéw.

Witozy¢ gniazdo [5] w obudowe przytgcza [1] i przymocowac srubami [4].
Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na obudowie przytgcza [1] i obudowie.
Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

Na o-ring nanies$c¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasoéw (np. waze-
line), po czym prawidtowo go zatozyé.

Zatozy¢ obudowe przytgcza [1] i dokreci¢ sruby [2] rownomiernie na krzyz.
6. Dokreci¢ dtawiki kablowe i zaslepki wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wiasciwego stopnia ochrony.

PobdN-~-

o
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6.3.4. Otwieranie obszaru zaciskowego magistrali fieldbus

Rysunek 28: Otwieranie pokrywy przytgcza magistrali fieldbus

[11  Pokrywa (obszar zaciskowy magistrali fieldbus)
[2]  Sruby pokrywy

[3] O-ring

[4] Przepusty kablowe przewodéw magistrali fieldbus
[5] Zaslepka

Do podtgczania przewodu Industrial Ethernet we wtyczce okragtej AUMA stosuje
sie konfekcjonowang wtyczke Ethernet. Ptytka przytagczeniowa jest tatwo dostepna

po zdjeciu pokrywy [1].

Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

NOTYFIKACJA Wytadowania elektrostatyczne ESD!

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

Ryzyko uszkodzenia czeSci elektronicznych.
- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ sruby [2] i zdjg¢ pokrywe obudowy [1].
2.  Wiozy¢ dtawiki kablowe pasujgce do przewodéw magistrali fieldbus.

[__Stopien ochrony IP... podany na tabliczce znamionowej gwarantowany jest
wytgcznie pod warunkiem zastosowania odpowiednich ditawikéw kablowych.

Rysunek 29: Przyktad: Stopien ochrony IP68 na tabliczce znamionowe;j

IP 68

3. Niewykorzystane przepusty kablowe zamkng¢ odpowiednimi zaslepkami.

6.3.5. Podtaczanie przewodu Industrial Ethernet

Informacja  Opis ten dotyczy podtgczania za pomocg przewodéw CAT 6, Ethernet.
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Rysunek 30: Bramka Modbus TCP/IP-RTU

[1]
(2]

Podlaczanie przewodu 1.

Gniazdo wtykowe RJ-45 do podtgczania przewodu Industrial Ethernet
Zasilanie napieciowe

Podtagczy¢ przewody do wtyczki RJ-45 zgodnie z zaleceniami producenta
wtyczki.

[ W przypadku stosowania dostarczonej wtyczki AUMA RJ-45 uwzgledni¢ dotfg-

2.

czong instrukcje montazu.
Podtgczy¢ wtyczke RJ-45 do przytgcza przewodu Ethernet [1].

6.3.6. Zamykanie obszaru zaciskowego magistrali fieldbus

Rysunek 31: Zamykanie obszaru zaciskowego magistrali fieldbus

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

Pokrywa (obszar zaciskowy magistrali fieldbus)
Sruby pokrywy

O-ring

Przepusty kablowe przewodéw magistrali fieldbus
Zaslepka

Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i obudowie.
Powierzchnie uszczelniajgce nasmarowac lekko smarem niezawierajgcym
kwaséw (np. wazeling).

Skontrolowadé, czy o-ring [3] nie jest uszkodzony, a nastepnie prawidiowo go
zatozyC.

Zatozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ sruby [2] réwnomiernie na krzyz.

Dokrecic¢ dtawiki kablowe i zaslepki wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wiasciwego stopnia ochrony.
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Wersja kompaktowa przylacza elektrycznego SF do Modbus TCP/IP

Krétki opis

Dane techniczne

Informacja

Rysunek 32: Przytacze elektryczne SF

[2] [1A] [1B] (1]

[11  Obudowa przytgcza (z pokryw3)

[1A] Przepusty kablowe przytacza sieciowego (styki mocy i styki sterownicze)
[1B] Przepusty kablowe przewodéw sieciowych

[2] Gniazdo z zaciskami Srubowymi

Wtykowe przytagcze elektryczne z zaciskami srubowymi do stykéw mocy i stykéw

sterowniczych.

Wersja SF. Aby podtagczy¢ styki mocy i styki sterownicze, nalezy zdjg¢ wtyczke
okragtg AUMA i zdja¢ z obudowy przytgcza gniazdo. Aby podtgczy¢ przewody
sieciowe, nie jest konieczne zdjecie pokrywy.

Tabela 21:

Przytacze elektryczne wtyczki okragtej AUMA

Maks. liczba stykow

Nazwy
Maks. napiecie przytaczowe
Maks. prgd znamionowy

Rodzaj podigczenia wykonywane-
go przez klienta

Maks. srednica przytgcza

W przypadku niektorych sil

Styki mocy Styki sterownicze

6 (3 zajete) + przewod 50 pinéw/gniazd
ochronny (PE)

U1, V1, W1, U2,V2, W2, PE od 1 do 50

750 V 250V

25A 16 A

przytacze srubowe przytacze srubowe, obciskane (opcja)
6 mm? (gietkie) 2,5 mm?

10 mm? (sztywne) (gietkie lub sztywne)

nikéw specjalnych zaciski mocy (U1, V1, W1, U2, V2,

W?2) nie sg podtgczana poprzez wtyczke okragta AUMA, lecz do panelu zaciskowego

bezposrednio na silniku.
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6.4.1. Otwieranie obszaru zaciskowego (do podtaczania sieci elektrycznej)

Rysunek 33: Otwieranie obszaru zaciskowego sieci elektrycznej

[11  Obudowa przytagcza
[2]  Srubyramy

[3] O-ring
[4]  Sruby gniazda
[5] Gniazdo

[6] Przepusty kablowe przytgcza sieciowego (styki mocy i styki sterownicze)
[71  Zaslepka
[8] Dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)

_ Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1. Odkreci¢ $ruby [2] i zdjg¢ obudowe przytacza [1].

2. Poluzowac sruby [4] i wyja¢ gniazdo [5] z obudowy przytgcza [1].

3. Wiozyc¢ dtawiki kablowe [8] pasujgce do przewoddéw przytgczeniowych.

[ Btopien ochrony IP... podany na tabliczce znamionowej zagwarantowany jest
tylko wtedy, gdy zostang zastosowane wiasciwe dfawiki kablowe.
Rysunek 34: Przyktad: Stopieh ochrony IP68 na tabliczce znamionowej

4. Niewykorzystane przepusty kablowe [6] zamkng¢ odpowiednimi zaslepkami
[7].

Informacja  Przylacze magistrali fieldbus jest dostepne niezaleznie od przytgcza sieciowego
(patrz <Otwieranie przytgcza magistrali fieldbus>).
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Podtaczanie przewodow

[/\ OSTRZEZENIE|

Tabela 22:
Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia zaciskow
Nazwa Przekroje przytaczy Momenty dokrecenia
Srub
Styki mocy 1,0 — 6 mm? (gietkie) 1,2-1,5Nm
(U1, v1, W1, U2, V2, W2) 1,5 — 10 mm? (sztywne)
Rpr— A .
Przylacze przewodu ochronnego @& 1.0-6 mm (gietkie) z koncowkami 1,2-2,2Nm
(PE) oczkowymi
1,5-10 mm? (sztywne) z uchwytami
Styki sterownicze 0,25-25 mm? (gietkie) 0,5-0,7 Nm
(od 1 do 50) 0,34 — 2,5 mm? (sztywne)

1.
2.
3.

4.

5.

6.

Sciaggna¢ z przewodéw ptaszcz ochronny.
Wprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych.

Dokreci¢ dtawiki kablowe wymaganym momentem dokrecenia celem zapewnie-
nia wiasciwego stopnia ochrony.

Odizolowac zyty.
- Sterownik ok. 6 mm, silnik ok. 10 mm

W przypadku przewodow gietkich: stosowaé koncowki tulejkowe do zyt wg
normy DIN 46228.

Podtgczy¢ przewody wedtug witasciwego schematu potgczen.

W razie usterki: w przypadku NIEPODLACZENIA przewodu ochronnego zacho-
dzi ryzyko wystapienia niebezpiecznego napiecia!

Ryzyko porazenia prgdem elektrycznym.

—

—

Podtgczy¢ wszystkie przewody ochronne.

Przewdd ochronny potgczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytgczeniowego.

Urzadzenie mozna uruchamia¢ wytgcznie z podtgczonym przewodem ochron-
nym.

Przewdd ochronny z koricéwkami oczkowymi (przewody gietkie) lub uchwytami
(przewody sztywne) nalezy przykreci¢ na state do przytgcza przewodu
ochronnego.

Rysunek 35: Przytgcze przewodu ochronnego

[11  Gniazdo

2] Sruba

[3] Podktadka

[4] Podktadka sprezysta

[5] Przewdd ochronny z koncéwkami oczkowymi / uchwytami

[6]  Przytagcze przewodu ochronnego, symbol: &

W przypadku przewoddw ekranowanych: potgczy¢ koncéwke przewodu ekra-
nowego poprzez dtawik kablowy z obudowg (uziemic).
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6.4.3. Zamykanie obszaru zaciskowego (do podtaczania sieci elektrycznej)

Rysunek 36: Zamykanie obszaru zaciskowego sieci elektrycznej

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Obudowa przytacza

Sruby obudowy przytacza

O-ring

Sruby gniazda

Gniazdo

Dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)
Zaslepka

_ Zwarcie na skutek zakleszczenia przewodow!

Ryzyko porazenia prgdem i wystapienia zaktécen w dziataniu.

- Witozy¢ ostroznie gniazdo tak, aby nie zakleszczy¢ przewodoéw.

PobdN-~

o

Witozy¢ gniazdo [5] w obudowe przytgcza [1] i przymocowac srubami [4].
Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na obudowie przytgcza [1] i obudowie.
Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

Na o-ring naniesc¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasoéw (np. waze-
line), po czym prawidtowo go zatozyé.

Zatozy¢ obudowe przytagcza [1] i dokreci¢ sruby [2] rownomiernie na krzyz.

Dokrecic dtawiki kablowe i zadlepki wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wiasciwego stopnia ochrony.
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6.4.4. Podiaczanie przewodu Industrial Ethernet

[11  Wityczka M12 do podtgczania przewodu Industrial Ethernet
[2] Przytacze M12

Podiaczanie przewodu 1. Zdjg¢ kotpak ochronny.
2. Podtagczy¢ wtyczke M12 [1] do przytgcza M12 przewodu Ethernet [2].
3. Dokreci¢ nakretke kotpakowa.

6.5. Akcesoria przylacza elektrycznego

6.5.1.  Sterownik napedu ustawczego na uchwycie sciennym

Montaz Rysunek 37: Montaz z uchwytem $ciennym (przyktad)

[11  Uchwyt scienny

[2a] Przytgcze silnika/sterowanie silnika

[2b] Sygnaly zwrotne z napedu ustawczego

[3] Przylgcze elektryczne uchwytu sciennego (XM)

[4] Przylgcza elektryczne napedu ustawczego (XA)

[6] Przylacze elektryczne sterownika napedu ustawczego (XK)
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Zastosowanie Za pomocg uchwytu sciennego mozliwy jest montaz sterownika oddzielnie od napedu
ustawczego.
- W przypadku utrudnionego dostepu do zamontowanego napedu ustawczego.
- W przypadku wysokich temperatur na napedzie ustawczym.
. W przypadku silnych wibracji armatury.

Informacje dotyczace instalowania z uchwytem sciennym

- Dopuszczalna dtugosc przewoddéw miedzy sterownikiem napedu ustawczego
na uchwycie sciennym a napedem ustawczym wynosi maksymalnie 100 m.

- Jezeli naped ustawczy ma wbudowany nadajnik potozenia (EWG, RWG):
- Zastosowac odpowiednie, elastyczne i ekranowane przewody taczace.

- Uziemié¢ obustronnie ekran przewodow.

- Wersje wykonania z potencjometrem w napedzie ustawczym nie nadajg
sie do uzycia.

. Zalecamy uzycie kompletu przewodéw AUMA ,LSW”.

. Jezeli nie jest uzywany komplet przewodéw AUMA: zastosowaé odpowiednie,
elastyczne i ekranowane przewody tgczace.

- W przypadku przewodow tgczgcych, np. grzaiki lub przetgcznika, ktére tagczg
naped ustawczy bezposrednio z wtyczkg w instalacji uzytkownika XK (XA-XM-
XK, patrz schemat potgczen), nalezy sprawdzi¢ ich stan izolacji zgodnie z norma
EN 50178. Wyjatek stanowig przewody fgczgce nadajnika potozenia (EWG,
RWG, IWG, potencjometr). Tych przewodow nie wolno poddawacé kontroli stanu
izolacji.

6.5.2. Rama mocujaca

Rysunek 38: Rama mocujaca, przyktad z wtyczkg okragta AUMA i pokrywg

=}

i

By 4

yyl .
e
[

Zastosowanie = Rama mocujgca do zabezpieczania wyciggnietej wtyczki lub pokrywy.

Chroni przed bezposrednim dotknieciem stykow i wptywem czynnikow
Srodowiskowych.
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6.5.3. Rama posrednia DS do podwéjnego uszczelnienia

Rysunek 39: Przytagcze elektryczne z ramg posrednig DS

(2] (1]

[11  Podigczanie elektryczne
[2] Rama posrednia DS

Zastosowanie W przypadku demontazu przylgcza elektrycznego lub nieszczelnych dtawikow
kablowych do wnetrza obudowy moze przedostaé sie kurz i wilgo¢. Zamontowanie
ramy posredniej DS (double sealed) [2] miedzy przytacze elektryczne [1] i obudowe
urzgdzenia skutecznie temu zapobiega. Stopien ochrony urzadzenia (IP68) pozostaje
zachowany, takze przy zdemontowanym przytgczu elektrycznym [1].

6.5.4. Zewnetrzne przylacze uziemienia

Rysunek 40: Przytgcze uziemienia napedu wieloobrotowego

Zastosowanie Zewnetrzne przytgcze uziemienia (patgk zaciskowy) do podtgczania do potgczenia

wyréwnawczego.

Tabela 23:

Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia przytacza uziemienia

Rodzaj przewodu Przekroje przytgczy Momenty dokrecenia $rub
jednozytowy i wielozytowy od 2,5 mm? do 6 mm? 3-4Nm

drobnozytowy od 1,5 mm? do 4 mm? 3-4Nm

W przypadku drobnozytowych (gietkich) zyt podtgczanie za pomoca koncéwki kablowej/oczkowej kon-
cowki kablowej. W przypadku podtgczania dwoch zyt pod zaciskiem patgkowym muszg one miec ten
sam przekroj.
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7. Obstuga
7A1. Obstuga reczna

Naped ustawczy moze by¢ obstugiwany recznie w trakcie dokonywania ustawien i
uruchamiania, a takze w przypadku awarii silnika lub sieci energetycznej. Wbudowany
mechanizm przetgczajgcy wtacza obstuge reczna.

Tryb reczny zostanie wytgczony automatycznie po uruchomieniu silnika. Podczas
pracy silnika koto reczne nie obraca sie.

7.11. Uruchamianie armatury w trybie obstugi recznej

| A PRZESTROGA Ryzyko yszkoc?zenia pfzeiqcznika kota recznego/sprzegta silnika wskutek
nieprawidiowej obstugi!

- Wigczaé obstuge reczng tylko przy zatrzymanym silniku.
- Nie uzywa¢ do uruchamiania ZADNYCH przedtuzek w funkcji dzwigni.

Sposob postepowania 1.  Nacisng¢ przycisk.
2. Obrdci¢ koto reczne w wymaganym kierunku.
Rysunek 41:

[_Kierunek zamykania jest oznaczony na kole recznym.

Tabela 24: Oznaczenie kota recznego (przyktady)

Aby zamkng¢ armature, obroéci¢ koto reczne w kierunku grotu strzatki.

Zamykanie prawoskretne Zamykanie lewoskretne
Wat napedowy (armatura) obraca sie zgodnie | Wat napedowy (armatura) obraca sie przeciw-

z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara w kie- | nie do kierunku ruchu wskazéwek zegara w
runku ZAMYK. kierunku ZAMYK.

Ochrona przecigzeniowa Do ochrony armatury stuzy opcjonalnie ochrona przecigzeniowa obstugi recznej.
obstugi recznej Jezeli moment obrotowy na kole recznym przekroczy okreslong warto$¢ (patrz karta
danych technicznych), kotki $cinane tamig sie i chronig armature przed uszkodzeniem.
Koto reczne nie przenosi wiecej momentu obrotowego (=koto reczne obraca sie).
Sterowanie w trybie pracy elektrycznej jest nadal mozliwe. W przypadku ztamania
kotkdéw scinanych po przecigzeniu nalezy wymieni¢ piaste zabezpieczajgca.
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Rysunek 42: Koto reczne bez/z ochrong przecigzeniowag

(1]

[11  Koto reczne bez ochrony przecigzeniowg (standard)
[2] Koto reczne z ochrong przecigzeniowa/piastg zabezpieczajgcyg (opcja)

7.2. Praca elektryczna

NOTYFIKACJA Uszkodzenie armatury na skutek niewtasciwych ustawien podstawowych!

- Przed obstugg elektryczng napedu ustawczego przeprowadzi¢ ustawienia
podstawowe ,Rodzaj wytgczenia® i ,Wytgcznik momentu obrotowego*.

7.21. Lokalna obstuga napedu ustawczego

Lokalna obstuga napedu ustawczego odbywa sie za pomoca przyciskow na lokalnym
panelu sterowania sterownika napedu ustawczego.

Rysunek 43: Lokalny panel sterowania

[11  Przycisk komendy ruchu w kierunku otwierania
[2] Przycisk STOP

[3] Przycisk komendy ruchu w kierunku zamykania
[4] Przycisk RESET

[5] Preselektor
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|A PRZESTROGA Gorace pO\{vierzchni.e, np. w wyniku wysokich temperatur otoczenia badz sil-
nego promieniowania stonecznego!

Mozliwe oparzenia

- Sprawdzi¢ temperature powierzchni i nosi¢ rekawice ochronne.

- Przestawi¢ preselektor [5] w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).

\°,
4

[ Naped ustawczy moze teraz by¢ obstugiwany przyciskami [1 — 3]:

Ruch napedu ustawczego w kierunku OTW.: nacisnaé przycisk [1] =.
- Zatrzymanie napedu ustawczego: nacisngc¢ przycisk [2] STOP.

- Ruch napedu ustawczego w kierunku ZAMYK.: nacisngc¢ przycisk [3] N

Informacja Komendy ustawcze OTW. i ZAMYK. mozna uruchamiac w trybie pracy przerywanej
lub w funkcji samozatrzymania. Przy samozatrzymaniu naped ustawczy po naci$nieciu
przycisku przesuwa sie do pozycji krancowej, chyba ze wczesniej otrzyma inng ko-
mende. Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

7.2.2. Zdalna obstuga napedu

| A PRZESTROGA Po wiaczeniu naped ustawczy moze natychmiast ruszy¢ z miejsca!
Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.

- Jezeli naped ustawczy uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic¢
preselektor w potozenie 0 (WYL.).

- Sprawdzi¢ sygnaty wejsciowe i funkcje.

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Zdalna obstuga (ZDALNIE).
0

[ Naped moze by¢ sterowany zdalnie poprzez tgcze fieldbus.

Informacja W napedach z pozycjonerem mozliwe jest przetgczanie migdzy sterowaniem OTW.
-ZAMYK. (zdalnie OTW.-ZAMYK.) a sterowaniem za pomocg wartosci zadanych
(zdalnie WART. ZAD.). Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

7.3. Obstuga menu za pomoca przyciskow (ustawianie i wyswietlanie)

Obstuga menu do wyswietlania i ustawiania parametréow odbywa sie za pomocg
przyciskéw [1— 4] lokalnego panelu sterowania.

Obstuga menu wymaga ustawienia preselektora [5] w potozeniu 0 (WYL.).
0

\0’
Najnizszy wiersz na ekranie [6] stuzy jako pomoc w nawigacji i pokazuje, jakie
przyciski [1— 4] mogg by¢ stosowane do obstugi menu.
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Rysunek 44:

(6]

(1 [ @ |3 |14

—_— |

[1-4] Przyciski, wzgl. pomoc w nawigacji
[5] Preselektor
[6] Ekran

Tabela 25: Wazne funkcje przyciskéw do obstugi menu

Przycisk Pomoc w nawi- |Funkcje
gacji na ekranie
[11 A Gora 4 Zmiana strony/wyboru

Zmiana wartosci
Wprowadzanie cyfr od 0 do 9
v Dot v Zmiana strony/wyboru
Zmiana wartosci
Wprowadzanie cyfr od 0 do 9

[3]1# Ok Potwierdzanie wyboru
Zapisz Zapis
Zmien Przetagczanie na menu Zmien
Detale Wyswietlanie dalszych szczegotow
[4]1C Setup Przetagczanie na gtéwne menu
Esc Anulowanie operacji

Powr6t do poprzedniego ekranu

Podswietlenie - W normalnym trybie pracy podswietlenie ekranu jest biate. W przypadku btedu
jest czerwone.
. Po nacisnieciu przycisku wyswietlacz swieci sie jasniej. Jezeli przez 60 sekund
nie zostanie nacisniety zaden przycisk, wyswietlacz sciemnia sie ponownie.

7.3.1.  Struktura i nawigacja

Grupy Wskazniki na ekranie sg podzielone na 3 grupy.
Rysunek 45: Grupy
1]

duma —» [2] <+> [3]
[ —

[11  Menu startowe
[2] Menu stanu
[3] Gtéwne menu

ID Menu stanu i gtdwne menu sg oznakowane kodem ID.
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Rysunek 46: Oznakowanie kodem ID

. ID : ID
| SOD0T e [ MODOY
S ID rozpoczyna sie od S = menu stanu
M ID rozpoczyna sie od M= gtéwne menu

Przetagczanie grup Miedzy menu stanu S i gtéwnym menu M mozna przetgczac:

W potozeniu preselektora 0 (WYL.) nacisna¢ przycisk C przez ok. 2 sekundy, az
pojawi sie strona z kodem ID M....

Rysunek 47: Przetgczanie grup menu

2s _ _
[ S0DO1 41# ([ MODO9

Powrét do menu stanu nastepuje, jezeli:

- przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk na lokalnym panelu ste-
rowania

. lub po krétkim nacisnieciu na C
Bezposrednie wywotanie W gtdbwnym menu strony mozna wywotywac rowniez bezposrednio przez podanie
za pomocg ID  kodu ID (bez klikania).
Rysunek 48: Bezposrednie wywotanie (przykfad)

Mooog X GOTO
P Wyswietlacz... @ A Idz do menu

MO0000

— ——

,/ N =
\dz dg/[Détv [Ok  [Esc \J C Goéraa [Dotv [Ok [Esc

W najnizszym wierszu wyswietlane jest: [dz do

1. Nacisnac przycisk A Idz do.
Na ekranie wyswietlane jest: IdzZ do menu M0000

2. Przyciskiem AY Gora ADot ¥ wybrac¢ cyfry od 0 do 9.
3.  Przyciskiem +! Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje.
4. Powtérzyc¢ kroki 2 i 3 dla wszystkich pozostatych pozycji.
5. Aby anulowac¢ operacje: nacisna¢ C Esc .
7.4. Poziom dostepu uzytkownika, hasto

Poziom dostepu uzyt- Poziom dostepu uzytkownika okresla, jakie punkty menu, wzgl. parametry moga by¢
kownika Wwys$wietlane lub zmieniane przez zalogowanego uzytkownika.

Istnieje 6 réznych uzytkownikéw. Poziom dostepu uzytkownika jest wskazywany w
najwyzszym wierszu.

Rysunek 49: Wskaznik poziomu uzytkownika / poziomu dostepu (przyktad)

h Poziom dostepu

4

Hasto Abyzmienic¢ parametr, nalezy podac hasto. Na ekranie pojawia sie wtedy: Hasto 0***
Kazdy uzytkownika ma wtasne hasto i jest uprawniony do réznych operac;ji.
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Tabela 26:
Uzytkownicy i uprawnienia dostepu
Uzytkownik (poziom dostepu) Uprawnienie/hasto
Uzytkownik (1) Kontrola ustawien
Nie jest wymagane hasto
Operator (2) Zmiana ustawien
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Konserwacja (3) Przewidziany do pézniejszych funkcji zaawansowanych
Specjalista (4) Zmiana konfiguracji urzadzenia
np. rodzaj wytaczania, przyporzadkowanie przekaznikéw sygnaliza-
cyjnych
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Serwis (5) Personel serwisowy
Zmiana ustawien konfiguracyjnych
AUMA (6) Administrator AUMA
Niepewne hasto utatwia nieupowazniony dostep!
- Pilnie zaleca sie zmiane hasta podczas pierwszego uruchomienia.
7.41. Podawanie hasta

1.  Wybra¢ odpowiednie menu i nacisngé przycisk +! przez ok. 3 sekundy.
[ Wskazywany jest ustawiony poziom dostepu uzytkownika, np. Uzytkownik (1)

2. Przyciskiem A Gora 4 wybra¢ wyzszy poziom dostepu uzytkownika i potwierdzic¢
przyciskiem + Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
3. Przyciskiem AY Goéra ADot v wybrac cyfry od 0 do 9.
4. Przyciskiem + Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje hasta.
5. Powtorzyé kroki 1 i 2 dla wszystkich pozostatych pozyciji.
[__Po potwierdzeniu ostatniej pozycji hasta przyciskiem +! Ok i podaniu prawidto-
wego hasta mozliwy jest dostep do wszystkich parametréw w obrebie wybranego
poziomu dostepu uzytkownika.

7.4.2. Zmiana haset

MD

Wybor gtéwnego menu
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Mozliwa jest zmiana tylko takich haset, ktére majag ten sam bgdz nizszy poziom
dostepu uzytkownika.

Przyktad: uzytkownik jest zalogowany pod Specjalista (4) , moze on zmieni¢ hasta
poziomu dostepu uzytkownika od (1) do (4).

Konfiguracja urzgdz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Zmiana hasta M0229

Punkt menu Funkcje serwisowe M0222 jest widoczny tylko wtedy, gdy ustawiony
jest poziom dostepu uzytkownika Specjalista (4) lub wyzszy.

1.  Przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[__FEkran przetagcza sie na gtbwne menu i pokazuje: » Wy$wietlacz
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Zmiana haset 3. Woybraé parametr Zmiana hasta, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr albo
- wywotaé bezposrednio: nacisngC A i wpisa¢ numer |ID M0229 .
- Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta
- W najwyzszym wierszu wyswietlany jest poziom dostepu uzytkownika (1 — 6),

np.: *

4

- W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 1 (tylko wskazywanie) nie jest
mozliwa zmiana hasta. Aby zmieni¢ hasto, nalezy przej$¢ na wyzszy poziom
dostepu uzytkownika. W tym celu nalezy poda¢ hasto w odpowiednim parame-
trze.

4. W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 2 — 6: nacisng¢ przycisk + Ok .

[ Wskazywany jest najwyzszy poziom dostepu uzytkownika, np.: Dla uzytkownika
4

5.  Przyciskiem AY Gora 4 D6t ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkowania i potwierdzic¢
przyciskiem + Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sig: » Zmiana hasta Hasto 0***

6. Wprowadzi¢ aktualne hasto (-~ Podawanie hasta).

[_Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto (nowe) 0***

7. Wprowadzi¢ nowe hasto (-~ Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sig: » Zmiana hasta Dla uzytkownika 4 (przyktad)

8. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t v wybra¢ nastepny poziom dostepu uzytkownika
albo anulowaé operacje przyciskiem Esc.

7.4.3. Blokada czasowa przy podaniu nieprawidtowego hasta

Sterownik napedu ustawczego jest wyposazony w blokade czasowg przy podaniu
nieprawidtowego hasta. Zapobiega to nieautoryzowanemu korzystaniu poprzez proby
odgadniecia hasfa. Blokada czasowa jest aktywowana zaréwno przy podaniu
nieprawidtowego hasta na lokalnym panelu sterowania, jak i poprzez narzedzia
programowe (aplikacja AUMA CDT, AUMA Assistant). Po pieciu kolejnych nieudanych
prébach nastepuje zablokowanie wprowadzania danych przez jedng minute. Kazda
kolejna nieudana préba podwaja czas blokady. Aktywna blokada jest wskazywana
na ekranie. Kazdy poziom dostepu uzytkownika ma wiasny czas blokady. Oznacza
to, ze na przyktad mimo blokady poziomu dostepu uzytkownika 4 mozna zalogowac
sie na poziomie 3.

Licznik nieudanych préb jest resetowany na dwa sposoby:

1. Po pomysinej autoryzacji prawidtowym hastem.
2. Po uptywie o$miu godzin od ostatniej nieudanej préby.

7.5. Jezyk wyswietlany na ekranie

Jezyk na ekranie mozna zmienic.

7.5.1. Zmiana jezyka

MDD Wyswietlacz M0009
Jezyk M0049

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

@
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2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[_FEkran przetagcza si¢ na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Zmiana jezyka 3. <« Ok nacisngc.
[_Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk
4. ¢ OK nacisngé.
[ Wyswietlacz wskazuje ustawiony jezyk, np.: » Deutsch
5. W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:
- Zapisz - dalej od kroku 10
- Zmien — dalej od kroku 6
6. «Zmien nacisngc.
[_Na wyswietlaczu pojawia sig: » Uzytkownik (1)
7. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkownika; znaczenie

symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)

8. # Ok nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (—~ Podawanie hasta).
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk i Zapisz (najnizszy wiersz)
Wybor jezyka 10. Przyciskiem AY Goéra 4 D6t ¥ wybra¢ nowy jezyk; znaczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
11.  Przyciskiem +! Zapisz potwierdzi¢ wybor.
[ Wyswietlacz przetgcza sie na nowy jezyk. Nowy jezyk jest zapamietany.
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8. Wskazniki
8.1. Wskazania przy uruchamianiu

Test diod LED Po wtaczeniu napigcia zasilania wszystkie diody LED lokalnego panelu sterowania
muszg zapali¢ sie przez ok. 1 sekunde. Ten optyczny komunikat zwrotny sygnalizuje,
ze sterowanie jest zasilane napieciem i wszystkie diody LED sg sprawne.

Rysunek 50: Test diod LED

Wybér jezyka Podczas samotestu mozna wigczy¢ wybor jezyka, aby po uruchomieniu informacije
na ekranie byly wyswietlane w wybranym jezyku. Preselektor musi sie znajdowac¢ w
potozeniu 0 (WYL.).

Aktywacja wyboru jezyka:
1. W najnizszym wierszu wyswietlane jest: Language selection menu? 'Reset'

2. Nacisng¢ przycisk RESET i trzymac wcisniety, az w najnizszym wierszu wyswie-
tlany bedzie tekst: Language menu loading, please wait.

Rysunek 51: Samotest

duma’ duma’
RESET

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

Menu do wyboru jezyka pojawia sie po menu startowym.

Menu startowe Podczas uruchamiania wyswietlana jest na ekranie aktualna wersja oprogramowania
sprzetowego.

Rysunek 52: Menu startowe z wersjg oprogramowania sprzetowego: 05.00.00—xxxx

duma’
_______ Eaa—

05.00.00-xxxx

Jezeli podczas samotestu uaktywniono wybor jezyka, pojawia sie teraz menu do
wyboru jezyka ekranu. Dodatkowe informacje dotyczace ustawien jezykowych, patrz
rozdziat <Jezyk na ekranie>.

Rysunek 53: Wybor jezyka

.Jezyk
» Niemiecki
Angielski
Goraa | Doty ]Zapisz |Esc

Jezeli przez diuzszy okres (ok. 1 minuty) nie wprowadzono zadnych danych,
wyswietlacz powraca automatycznie do pierwszego ekranu stanu.
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8.2.

Wskazniki na ekranie

Pasek stanu

Pomoc nawigacyjna

Menu i funkcje zalezg od oprogramowania sprzetowego sterownika napedu
ustawczego!

- W przypadku brakujgcych menu lub funkcji prosimy skontaktowac sie z serwisem
AUMA.

Wiersz stanu (najwyzszy wiersz na ekranie) wskazuje tryb pracy [1], wystepowanie
usterki [2] i numer ID [3] aktualnego wskaznika.

Rysunek 54: Informacje na pasku stanu (u gory)
[1] 2 [

wy)  (A)  (s0)o €—

[11  Tryb pracy

[21  Symbol usterki (tylko w przypadku bteddw i ostrzezen)

[3] Numer ID: S = strona stanu

Jezeli dostepne sa dalsze szczegdty lub informacje, w pomocy nawigacyjnej (najnizszy

wiersz na ekranie) pojawiajg sie wskazniki Detale lub Wiecej. Za pomocg przycisku
+ mozna wtedy wyswietli¢ dodatkowe informacije.

Rysunek 55: Pomoc nawigacyjna (na dole)

s [1]
Goraa | D6t v T\Detale/ﬂ s
'_':_';\\ [2]
Goraa [D6ty  [Pozostale —

[11  Pokazuje liste ze szczegdtowymi komunikatami
[2] Pokazuje dodatkowe informacje
Pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana po ok. 3 sekundach. Aby

ponownie wyswietli¢ pomoc nawigacyjng, nalezy (w potozeniu preselektora 0 (WYL.)
) nacisng¢ dowolny przycisk.

8.2.1.
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Sygnaty wyjsciowe napedu ustawczego i armatury

Wskazania na ekranie zalezg od wyposazenia napedu ustawczego.

Pozycja armatury (S0001)

Wskazanie to pojawia sie tylko wtedy, gdy w napedzie ustawczym zamontowany
jest nadajnik potozenia (potencjometr, EWG, RWG lub MWG).

- Wskaznik S0001 wskazuje pozycje armatury w % drogi przesterowania.

. Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.

. W przypadku komendy ruchu strzatka wskazuje kierunek ruchu (OTW/ZAMK).
Rysunek 56: Pozycja armatury i wskaznik kierunku ruchu

S0001 4 S0001

Pozycja - Pozycja >
50,0 % 50,0 %

<

Goéraa |Doty | |Ustaw. ./ -

Dojechanie do ustawionyclpozycji krahcowych jest wskazywane dodatkowo
symbolami L (ZAMYK.) i = (OTW.).
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Rysunek 57: Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK./OTW.

S0001 S0001

Pozycja Pozycja -

N 00% 100,0% =

| [ | = == =
0 % Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej ZAMYK.

100 %Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej OTW.

Komendy ruchu (S0003)
Wskaznik S0003 pokazuje:
. Aktywne komendy ruchu, jak na przyktad: ruch w kierunku zamykania lub ruch
w kierunku otwierania
. Wartos¢ rzeczywistg E2 jako wskaznik paskowy i jako warto§¢ miedzy 0 - 100
%.
. Przy sterowaniu za pomocg wartosci zadanych (pozycjoner): warto$¢ zadang
E1
- Podczas trybu taktowania lub w pozycjach posrednich z profilem jazdy: punkty
kalibracyjne i zachowanie punktéw kalibracyjnych podczas ruchu
Po ok. 3 sekundach pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana i ponownie
widoczne sg osie wskazujgce punkty kalibracyjne.
Sterowanie OTW. - ZA-
MYK.

Aktywne komendy ruchu (OTW., ZAMYK., ...) sg wy$wietlane powyzej wskaznika
paskowego. llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.

Rysunek 58: Wskaznik w przypadku sterowania OTW. - ZAMYK.

S0003 S0003
Aktywna komenda ruchu = Aktywna komenda ruchu
- ZAMYK. — T ZAMYK. =

E2 N = 49.9% ‘_ E2 N = 49.9%
Goraa |Doty | [Ustaw. \J " i
E2  Aktualna warto$¢ pozycji

Sterowanie za pomoca
wartosci zadanych

Jezeli pozycjoner jest zwolniony i uaktywniony, pojawia sie wskaznik paskowy wartosci
E1 (zadana wartos¢ potozenia).

Kierunek komendy ruchu jest wskazywany strzatkg powyzej wskaznika paskowego.
llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.

Rysunek 59: Wskaznik przy sterowaniu za pomocg wartosci zadanych (pozycjoner)

Os$ punktow kalibracyj-
nych

S0003

Aktywna komenda ruchu
= - =
E1 NN | 50.0%

S0003

- Aktywna komenda ruchu
o 2 - =

E1 B 50.0%

E2 N == 499%
Goéraa |Doty | | Ustaw.
E1  Zadana wartos$¢ potozenia
E2  Aktualna wartosé potozenia

E2 N 2 499%
C =

@ g

Na osi punktow kalibracyjnych punkty kalibracyjne i ich zachowanie w ruchu (profil
ruchu) sg wskazywane symbolami.

Symbole sg wyswietlane tylko wtedy, gdy co najmniej jedna z ponizszych funkc;ji jest
aktywna:

Profil pracy M0294
Funkcja taktujgca ZAM. M0156
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Funkcja taktujgca OTW. M0206

Rysunek 60: Przyktady: po lewej punkty kalibracyjne (pozycje posrednie); po prawej
tryb taktowania

E2 N ]49.9% E2 NN ] 49.9%
—+——-D—— —d{ —

Tabela 27: Symbole na osi punktéw kalibracyjnych

Symbol Punkt kalibracyjny (pozycja posred- | Tryb taktowania
nia) z profilem ruchu

| Punkt kalibracyjny bez reakgji Koniec taktu
4 Stop przy ruchu w kierunku ZAMYK. |Poczatek taktu w kierunku ZAMYK.
> Stop przy ruchu w kierunku OTW. Poczatek taktu w kierunku OTW.

L 4 Stop przy ruchu w kierunku OTW. i -
ZAMYK.

<4 Przerwa przy ruchu w kierunku ZA- |-
MYK.

> Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-

< Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-
i ZAMYK.

8.2.2. Wskazniki stanu wg kategorii AUMA
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Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na wartos¢ AUMA.

Ostrzezenia (S0005)

Jezeli pojawi sie ostrzezenie, wskaznik pokazuje S0005:

. pokazuje liczbe ostrzezen
- po uptywie ok. 3 sekund migajgcy znak zapytania
Rysunek 61: Ostrzezenia

AN S0005 4 A\ S0005
- - s - -

Ostrzezenia: 2 - Ostrzezenia: 2
L

o

=4 ’? =

L AL

Goraa |Dolv |Detale [Ustaw.  \_J S

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Niegotowy ZDALNY (S0006)
Wskaznik S0006 pokazuje komunikaty grupy Niegotowy ZDALNY.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0006:
- pokazuje liczbe komunikatow

- po uptywie ok. 3 sekund migajgcy pasek poprzeczny
Rysunek 62: Komunikaty Niegotowy ZDALNY

AN S0006 4 M S0006
- S -
Niegotowy ZDALNY: 2 - Niegotowy ZDALNY: 2

< A
+— gle
Goraa |D6lv |Detale | Ustaw.  \_J A
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Btedy (S0007)
Jezeli pojawi sie btgd, wskaznik pokazuje S0007:
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pokazuje liczbe btedow
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy wykrzyknik
Rysunek 63: Btedy

AN S0007 4 A\ S0007
Biad: 2 —pp Blad: 2
]
| 1 )-
a e
Goraa |Dotv |Detale [Ustaw. | _J i

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

8.2.3. Wskazniki stanu wg zalecenia NAMUR

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na wartos¢ NAMUR.

Poza specyfikacja (S0008)

Wskaznik S0008 pokazuje komunikaty poza specyfikacjg wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0008:

pokazuje liczbe komunikatéw
po ok. 3 sekundach migajacy tréjkat ze znakiem zapytania
Rysunek 64: Poza specyfikacjg

A S0008 AN $S0008
. 3s =
Poza specyfikacja: 4 ——P Poza specyfikacja: 4
i \;'\\j o
o f,/ 5
i i s A
Goraa |DOtv |Detale | \J e

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Kontrola funkciji (S0009)

Wskaznik S0009 pokazuje komunikaty kontroli dziatania wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli w trakcie kontroli dziatania pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje
S0009:

pokazuje liczbe komunikatéw
po uptywie ok. 3 sekund migajacy trojkat z kluczem narzedziowym
Rysunek 65: Kontrola funkcji

A S0009 5o A $0009
Kontrola funkcji 2 - Kontrola funkcji 2

vy
N s

Géraa [Dét v |[Detale | @ ’ N

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Wymagany przeglad (S0010)
Wskaznik S0010 pokazuje komunikaty serwisowe wg zalecenia NAMUR NE 107.
Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0010:

pokazuje liczbe komunikatow
po ok. 3 sekundach migajgcy czworokat z olejarkg
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Rysunek 66: Wymagany przeglad
N S0010 JAN S0010

3s
Wymagany przeglad: 2 - Wymagany przeglad: 2
Géraa |Détv |Detale | \J il
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
Awaria ((S0011)
Wskaznik S0011 pokazuje przyczyny komunikatu o btedzie wg zalecenia NAMUR
NE 107.
Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0011:
- pokazuje liczbe komunikatow
- po ok. 3 sekundach migajgce koétko z krzyzykiem
Rysunek 67: Awaria

N S0011 4 JAN S0011
Awaria: 2 —)p Awaria: 2
v by ;
L
‘T _,-I"-\ X//’lI -
Goéraa |DOty | Detale | \o/ s
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
8.3. Diody sygnalizacyjne na lokalnym panelu sterowania
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Rysunek 68: Rozmieszczenie i znaczenie diod sygnalizacyjnych

g % A ¢ ¢

I T ® T = 1.2 3 4 5

[11  Napis z symbolami (standard)

[2] Napis z cyframi 1 — 6 (opcja)

1 1 Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK., (miga: ruch w kierunku ZAMYK.)
2 Tc Btad momentu obrotowego ZAMYK.

3@ Zadziatata ochrona silnika

4 To Btad momentu obrotowego OTW.

5 = Osiggnieto pozycje krarncowg OTW., (miga: ruch w kierunku OTW.)
6 tgcze Bluetooth aktywne

Zmiana diod sygnalizacyjnych (wskaznikéw)

Diodom LED 1 — 5 mozna przyporzadkowac rézne komunikaty.

Konfiguracja urzadz. M0053
Sterowanie lokalne M0159

Dioda sygn. 1 (lewa) M0093
Dioda sygn. 2 M0094
Dioda sygn. 3 M0095
Dioda sygn. 4 M0096
Dioda sygn. 5 (prawa) M0097
Sygn. potozen posrednich M0167

Wartosci domysine (Europa):
Dioda sygn. 1 (lewa) = Pot. kranc. ZAM. miga
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Dioda sygn. 2 = Btad momentu ZAM.
Dioda sygn. 3 = Btad zabezp. termicznego
Dioda sygn. 4 = Btad momentu OTW.

Dioda sygn. 5 (prawa) = Pot. kranc. OTW. miga
Sygn. potozen posrednich = Pot. kranc. OTW/ZAM = Off

Dalsze nastawy:
Patrz podrecznik (obstuga i ustawianie).

8.4. Wskazniki opcjonalne

8.4.1. Mechaniczny wskaznik potozenia za pomoca wskaznika

Wiasciwosci

Rysunek 69: Mechaniczny wskaznik potozenia

[1] [2]

-
7' b,

[1]  Osiagnieto pozycje krancowg OTW.
[2]  Osiagnieto pozycje krancowg ZAMYK.
[3] Wskaznik na pokrywie

zalezy od zasilania prgdem

stuzy do wskazywania ruchu: tarcza wskaznikowa obraca sie, gdy naped
ustawczy pracuje, i stale wskazuje potozenie armatury

(W wersiji ,zamykanie prawoskretne“ symbole =/t obracaja sie podczas ruchu
w kierunku ZAMYK. przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara.)

wskazuje dojechanie do pozycji krancowych (OTW./ZAMYK.)

(Symbole = (OTW.)/ L (ZAMYK.) wskazuja przy tym na wskaznik A na pokry-
wie)
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9. Komunikaty (sygnaly wyjsciowe)
9.1. Komunikaty stanu poprzez przekazniki sygnalizacyjne (wyjscia cyfrowe)

Warunki Przekazniki sygnalizacyjne sg dostepne tylko wtedy, gdy dodatkowo do ztgcza
komunikacyjnego zainstalowane jest ztgcze réwnolegte.

Wiasciwosci  Przez przekazniki sygnalizacyjne mozna przesyta¢ komunikaty stanu (np. dojechanie
do pozyciji krancowych, potozenie preselektora, usterki...) do stanowiska sterowania
jako sygnaty binarne.

Komunikaty stanu majg tylko dwa stany: aktywny lub nieaktywny. Aktywny oznacza,
ze warunki komunikatu sg spetnione.

9.1.1. Przyporzadkowanie wyjsé
Przekaznikom sygnalizacyjnym (wyjscia DOUT 1 — 6) mozna przydzieli¢ ré6zne
sygnaty.
Wymagany poziom dostepu: Specjalista (4) lub wyzszy.
MD  Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Sygnat DOUT 1 M0109

Wartosci domysine:

Sygnat DOUT 5
Sygnat DOUT 6

Btad momentu ZAM.
Btad momentu OTW.

Sygnat DOUT 1 = Btad

Sygnat DOUT 2 = Potozenie ZAMKNIJ
Sygnat DOUT 3 = Potozenie OTWORZ
Sygnat DOUT 4 = Przetagcznik ZDALNE

9.1.2. Kodowanie wyjsé

Sygnaty wyjsciowe Kodowanie DOUT 1 — Kodowanie DOUT 6 mogg by¢
wysokoaktywne (High) lub niskoaktywne (Low).

High = styk sygnalizacyjny zwarty = sygnat aktywny

Low = styk sygnalizacyjny rozwarty = sygnat aktywny
Sygnat aktywny oznacza, ze spetnione sg warunki komunikatu.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) bgdz wyzszy.

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Kodowanie DOUT 1 M0102

Wartosci domysine:

Kodowanie DOUT 1 = Niski - aktywny
Kodowanie DOUT 2—Kodowanie DOUT 6 = Wysoki - aktywny

9.2 Komunikaty analogowe (wyjscia analogowe)
Warunki Komunikaty analogowe sg dostepne tylko w nastepujacych warunkach:

Sterownik napedu ustawczego jest wyposazony w dodatkowe sygnaty wejscio-
we.

Naped ustawczy jest wyposazony w nadajnik potozenia (potencjometr, RWG
lub EWG).

Pozycja armatury  Sygnat: E2 = 0/4 — 20 mA (separacja potencjatow)
Oznaczenie w schemacie potgczen: AOUT1 (potozenie)
Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w podreczniku (obstuga i konfiguracja).
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10. Uruchamianie (ustawienia podstawowe)

1. Przestawic¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0
\0’
Informacja: Preselektor nie jest wylgcznikiem sieciowym. W potozeniu 0 (WYL.)
udaremniany jest rozruch napedu. Zasilanie napieciowe sterownika jest
zachowane.
2. Wiaczy¢ zasilanie napigciowe.
Informacja: W temperaturach ponizej -30 °C uwzgledni¢ czas rozgrzewania.

3. Przeprowadzi¢ ustawienia podstawowe.

10.1. Ustawianie rodzaju wytaczania

NOTYEIKACJA Uszkodzenia armatury na skutek niewtasciwych ustawien!

- Ustawienie rodzaju wylgczenia (przez wytgcznik krancowy lub wytgcznik mo-
mentu obrotowego) nalezy odpowiednio dostosowac.

- Zmiana ustawien dozwolona jest wytgcznie za zgoda producenta armatury.

MDD  Nastawy M0041
Rodz. wytgczenia M0012
Poz. krahcowa ZAM. MO0086
Poz. krancowa OTW. MO0087

Wartos¢ domysina: Droga
Wartosci nastawy:
Droga Wytaczanie w pozycjach krancowych przez wytgcznik krancowy.

Moment obrotowy  Wylgczanie w pozycjach kraricowych przez wytacznik momentu obrotowego.

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.

[—__Ekran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wybor parametréow 3.  Wybrac¢ parametr, albo:

- za pomocg menu M D> klikngé parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisngc¢ A i poda¢ ID M0086 lub
MO0087

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. krancowa ZAM.
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokona¢ wyboru:
- » Poz. kraricowa ZAM.
- » Poz. krancowa OTW.
[_Czarny tréjkat » wskazuje aktualny wybor.
5. Nacisng¢ + Ok.
[—_FEkran pokazuje aktualne ustawienie: Droga lub Moment obrotowy
[ W najnizszym wierszu ekranu pojawia si¢ tekst:
- Zmien — dalej od kroku 6
- Zapisz — dalej od kroku 10
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Logowanie uzytkowni-
kow

Zmiana ustawienia

6. Nacisng¢ + Zmien.
[__Na wyswietlaczu pojawia sie: » Specjalista (4)
7. Zapomoca A Y Géra 4 D6t ¥ wybra¢ uzytkownika:
Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty trojkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
8. Nacisng¢ « Ok.
[_Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (-~ Podawanie hasta).
[_ICzarny tréjkat na wyswietlaczu wskazuje » ustawiony rodzaj wytgczania
(»Droga lub »Moment obrotowy).
10. Za pomocg A ¥ Gora 4 Dét v wybra¢ nowe ustawienie.
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty trojkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
11. Za pomocg + Zapisz zapisa¢ wybor.
[__Rodzaj wytgczania jest ustawiony.
12. Powrdt do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisngé +! Esc .

10.2.

Konfiguracja adresu magistrali Fieldbus (adresu slave), szybkosci transmisji danych, parzystosci

i czasu monitorowania

MD

Informacja

Nastawy M0041

Modbus M0341
MD1 slave address M0247
MD2 slave address M0409
Baud rate M0343
Bit parzysto$ci/stopu M0782
Monitoring czasu MO0781

Wartosci domysine:

MD1 slave address 247

MD2 slave address 247

Baud rate = Auto-detect

Bit parzystosci/stopu = Parzysty, 1 bit stopu
Monitoring czasu = 15 sekund

Parametr MD2 slave address jest dostepny tylko dla redundancji AUMA | (opcja).

Dalsze ustawienia i informacje, np. dotyczgce redundancji, patrz podrecznik
(integracja urzgdzen).

10.2.1.
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Ustawianie bramki Modbus TCP/IP

Ustawienia bramki Modbus TCP/IP mozna dostosowa¢ za pomoca serwera WWW.
Hasto do logowania (ustawienie fabryczne): adm n

Tabela 28: Ustawienie domysine tgcza IP:

Typ adresu Statyczny IP

Statyczny adres IP |192.168.255.1

Maska podsieci 255.255.0.0

DomyslIna bramka |192.168.0.1
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Ewentualnie nalezy dostosowac jedynie tgcze IP do wymagan sieci Modbus TCP/IP,
wszystkie pozostate konfiguracje bramki Modbus TCP/IP (w szczegdlnosci ustawienia
portdw) sg juz ustawione fabrycznie.

10.3. Otwieranie bloku sterowania
W celu wykonania nastepujgcych ustawien blok sterowania musi by¢ otwarty.

1. Odkreci¢ sruby [2] i zdjg¢ pokrywe [1] z bloku sterowania.

[2]—ap”
2. Jezeli dostepna jest tarcza wskaznikowa [3]:

Zdjgc¢ tarcze wskaznikowg [3] przy uzyciu klucza ptaskiego (podwazy¢).
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia lakieru, podtozy¢ pod klucz ptaski migkki
materiat, np. Sciereczke.

10.4. Ustawianie wytagcznika momentu obrotowego

Po uzyskaniu ustawionego tu momentu wytgczajgcego uruchamiane sg wytgczniki
momentu obrotowego (ochrona przecigzeniowa armatury).

Informacja Wytgcznik momentu obrotowego moze zadziata¢ takze w trybie recznym.

NOTYFIKACJA _Uszkoc?zenia armatury na skutek ustawienia za wysokiego momentu wytacza-
jacego!

- Moment wylgczajgcy musi by¢ dostosowany do armatury.
- Zmiana ustawien dozwolona jest wytgcznie za zgodg producenta armatury.
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Rysunek 70: Gtowice pomiaru momentu obrotowego

(3] (3]

Czarna gtowica do pomiaru momentu obrotowego w kierunku zamykania
Biata gtowica do pomiaru momentu obrotowego w kierunku otwierania
Sruby zabezpieczajgce

Tarcze z podziatkg

Poluzowac obie $ruby zabezpieczajgce [3] na tarczy wskaznikowe;.

Obracajgc tarczg z podziatka [4], ustawi¢ wymagany moment obrotowy (1 da
Nm = 10 Nm). Przyktad:

Czarna gtowica pomiarowa ustawiona na ok. 25 da Nm 2 250 Nm w kierunku
ZAMYK.

Biata gtowica pomiarowa ustawiona na ok. 20 da Nm 2 200 Nm w kierunku
OTW.

Ponownie dociggna¢ sruby zabezpieczajgce [3].
Informacja: Maksymalny moment dokrecenia: 0,3 — 0,4 Nm

[ Wytgcznik momentu obrotowego jest ustawiony.

10.5. Ustawianie wytacznika krancowego
Wytgcznik krancowy stuzy do pomiaru zakresu nastawy. W chwili osiggniecia
ustawionej pozycji nastepuje zatgczenie wytgcznikow.
Rysunek 71: Elementy nastawcze wytgcznika krancowego
Pole czarne:
[11  Trzpien nastawczy: pozycja krahcowa ZAMYK.
[21 Wskazowka: pozycja krancowa ZAMYK.
[3]  Punkt: ustawiona pozycja ZAMYK.
Pole biate:
[4]  Trzpien nastawczy: pozycja krancowa OTW.
[5] Wskazowka: pozycja krancowa OTW.
[6] Punkt: ustawiona pozycja OTW.
10.5.1. Ustawianie pozycji krancowej ZAMYK. (pole czarne)
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Wiaczy¢ tryb reczny.
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2. Obrdci¢ koto reczne zgodnie z ruchem wskazowek zegara az do zamknigcia
armatury.

3. Obroci¢ z powrotem koto reczne o ok. ¥z obrotu (wybieg).

4. Trzpien nastawczy [1], stale dociskajgc srubokretem, obréci¢ w kierunku
strzatki, obserwujgc potozenie wskazowki [2]: wyczuwalny i styszalny odgtos
grzechotania oznacza, ze wskazéwka [2] przeskoczyta o 90°.

5. Jesli wskazdéwka [2] ustawiona jest pod katem 90° przed punktem [3]: nalezy
powoli kontynuowac obracanie.

6. Jesli wskazowka [2] przeskoczy do punktu [3]: nalezy przestaé obracac i zwolni¢
trzpieh nastawczy.
[_Pozycja krancowa ZAMYK. jest ustawiona.

7. W przypadku zbyt mocnego obrécenia trzpienia (odgtos grzechotania po prze-
skoczeniu wskazowki): nalezy kontynuowac jego obracanie w tym samym kie-
runku i powtérzy¢ proces ustawiania.

10.5.2. Ustawianie pozycji krancowej OTW. (pole biate)

1. Wigczyc tryb reczny.

2. Obrdci¢ koto reczne przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara, az do
otwarcia armatury.

3. Obrdci¢ z powrotem koto reczne o ok. 2 obrotu (wybieg).

4. Trzpien nastawczy [4] (rysunek), stale dociskajac srubokretem, obroci¢ w
kierunku strzafki, obserwujgc potozenie wskazowki [5]: wyczuwalny i styszalny
odgtos grzechotania oznacza, ze wskazoéwka [5] przeskoczyta o 90°.

5. Jesli wskazéwka [5] ustawiona jest pod kgtem 90° przed punktem [6]: nalezy
powoli kontynuowac obracanie.

6. Jesliwskazdwka [5] przeskoczy do punktu [6]: nalezy przestaé obracac i zwolnic¢
trzpien nastawczy.

[ Pozycja krancowa OTW. jest ustawiona.

7. W przypadku zbyt mocnego obrécenia trzpienia (odgtos grzechotania po prze-
skoczeniu wskazowki): nalezy kontynuowacé jego obracanie w tym samym kie-
runku i powtdérzy¢ proces ustawiania.

10.6. Ustawianie pozycji posrednich

Napedy ustawcze z wytgcznikiem krancowym DUO sg wyposazone w dwa
przetgczniki pozycji posrednich. Dla kazdego kierunku ruchu mozna ustawic jedng
pozycje posrednia.
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Rysunek 72: Elementy nastawcze wytgcznika krancowego

Pole czarne:

[11  Trzpien nastawczy: kierunek zamykania

[2] Wskaznik: kierunek zamykania

[3] Punkt: pozycja posrednia dla kierunku zamykania
Pole biate:

[4]  Trzpien nastawczy: kierunek otwierania

[5] Wskaznik: kierunek otwierania

[6] Punkt: pozycja posrednia dla kierunku otwierania

Informacja Przefgczniki pozycji posredniej po 177 obrotach (jednostka sterujgca dla 2 — 500
obr./skok) lub 1769 obrotach (jednostka sterujgca dla 2 — 5000 obr./skok) ponownie
zwalniajg styk.

10.6.1. Ustawianie kierunku ruchu ZAMYK. (czarne pole)

1.  Ustawi¢ armature w zgdanej pozycji posredniej w kierunku zamykania.

2. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia nalezy odkreci¢ armature i ponownie
ustawi¢ w zgdanej pozycji posredniej w kierunku zamykania.
Informacja: Armature nalezy ustawia¢ w pozycji posredniej zawsze w tym
samym kierunku, podobnie jak podczas pracy silnika.

3. Przekreci¢ trzpien nastawczy [1], stale dociskajac srubokret i obracajgc go w
kierunku strzatki. Jednoczes$nie zwrdci¢ uwage na wskaznik [2]. Wyczuwalny i
styszalny odgtos grzechotania oznacza, ze wskaznik [2] przeskoczyt o 90°.

4. Jesli wskaznik [2] ustawiony jest pod kgtem 90° przed punktem [3], nalezy po-
woli kontynuowaé obracanie.

5. Jesli wskaznik [2] przeskoczy do punktu [3], nalezy przestaé obracac i zwolni¢
trzpien nastawczy.

[ Pozycja posrednia w kierunku zamykania jest ustawiona.

6. W przypadku zbyt mocnego obrécenia trzpienia (odgtos grzechotania po prze-
skoczeniu wskaznika) nalezy kontynuowac¢ jego obracanie w tym samym kie-
runku i powtdrzy¢ proces ustawiania.

10.6.2. Ustawianie kierunku ruchu OTW. (biate pole)

1. Ustawi¢ armature w zgdanej pozycji posredniej w kierunku otwierania.

2. W przypadku zbyt mocnego obrécenia nalezy odkreci¢ armature i ponownie
ustawi¢ w zgdanej pozycji posredniej w kierunku otwierania (armature nalezy
ustawia¢ w pozycji posredniej zawsze w tym samym kierunku, podobnie jak
podczas pracy silnika).

3. Przekreci¢ trzpien nastawczy [4], stale dociskajac srubokret i obracajgc go w
kierunku strzatki. Jednoczes$nie zwrdci¢ uwage na wskaznik [5]. Wyczuwalny i
styszalny odgtos grzechotania oznacza, ze wskaznik [5] przeskoczyt o 90°.
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4.  Jesli wskaznik [5] ustawiony jest pod katem 90° przed punktem [6], nalezy po-
woli kontynuowac¢ obracanie.

5. Jesli wskaznik [5] przeskoczy do punktu [6], nalezy przestac¢ obracaé i zwolni¢
trzpieh nastawczy.

[ Pozycja posrednia w kierunku otwierania jest ustawiona.

6. W przypadku zbyt mocnego obrdcenia trzpienia (odgtos grzechotania po prze-
skoczeniu wskaznika) nalezy kontynuowacé jego obracanie w tym samym kie-
runku i powtérzy¢ proces ustawiania.

10.7. Rozruch préobny

Rozruch prébny przeprowadzi¢ dopiero wtedy, gdy dokonano wszystkich opisanych
wyzej ustawien.

Jezeli jest zamontowany mechaniczny wskaznik potoZzenia, kierunek obrotéw mozna
sprawdzi¢ na wskazniku potozenia. (rozdziat <Kontrola kierunku obrotéw na
mechanicznym wskazniku potozenia>)

Jezeli nie jest zamontowany mechaniczny wskaznik potozenia, kierunek obrotéw
nalezy sprawdzi¢ na wale drgzonym/trzpieniu. (rozdziat <Kontrola kierunku obrotéw
na wale drgzonym/trzpieniu>)

10.7.1. Kontrola kierunku obrotéw na mechanicznym wskazniku potozenia

NOTYFIKACJA Uszkodzenia armatury z powodu niewtasciwego kierunku obrotow!

- W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw natychmiast wytgczy¢ (nacisngé
STOP).

- Usungé¢ przyczyne, np. zmieni¢ kolejnos¢ faz.
- Powtoérzy¢ probe dziatania.

Informacja Wytgczy¢ przed osiggnigciem pozycji kranicowe;.

1. Recznie ustawi¢ naped ustawczy w pozycji srodkowej lub w dostatecznej odle-
gtosci od pozycji krancowe;.

2. Wiaczy¢ naped ustawczy w kierunku ZAMYK. i obserwowac¢ kierunek obrotow
na mechanicznym wskazniku potozenia:

- Mechaniczny wskaznik potozenia za pomocg wskaznika:

[_Kierunek obrotow zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku
ZAMYK., a symbole (=/X) obracaja sie przeciwnie do kierunku ruchu
wskazowek zegara:

Rysunek 73: Kierunek obrotéw =/ (w wersji ,zamykanie prawoskretne”)
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10.7.2. Kontrola kierunku obrotéw na wale drazonym/trzpieniu

Rysunek 74: Kierunek obrotéw watu drgzonego/trzpienia przy ruchu w kierunek ZA-
MYK. (wersja ,zamykanie prawoskretne*)

P
[11  Korek gwintowany
[2] Uszczelka
[3] Watdrazony
[4] Kotpak ochronny do rury ochronnej trzpienia
[5]  Trzpien
[6] Rura ochronna trzpienia

NOTYEIKACJA Uszkodzenia armatury z powodu niewlasciwego kierunku obrotéw!

- W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw natychmiast wytgczy¢ (nacisng¢
STOP).

- Usung¢ przyczyne, np. zmieni¢ kolejnosc¢ faz.
- Powtorzy¢ probe dziatania.

Kontrola kierunku obro- 1.  Recznie ustawi¢ naped ustawczy w pozycji Srodkowej lub w dostatecznej odle-
tow gtosci od pozycji krancowej.

2. Zaleznie od wyposazenia: catkowicie wykreci¢ korki gwintowane [1] i uszczelke
[2], kotpak ochronny [4] lub rure ochronng trzpienia [6].

3.  Wiaczy¢ naped ustawczy w kierunku ruchu ZAMYK. i obserwowac kierunek
obrotéw na wale drgzonym [3] lub na trzpieniu [5]:

[_Kierunek obrotéw zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku ZAMYK.
i wat drgzony obraca sie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara, wzgl.
trzpieh przesuwa sie w dot.

4. Prawidlowo natozyé/nakreci¢ korek gwintowany [1] z uszczelkg [2], kotpak
ochronny, wzgl. rure ochronng trzpienia [6], mocno dokreci¢ gwinty.

10.7.3. Kontrola jednostki z wytagcznikami krancowymi

1. Przestawic preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).

~ -
4
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2. Uruchomi¢ naped przyciskiem OTW., STOP, ZAMYK.

[ Wylacznik kranicowy ustawiony jest prawidtowo, jezeli (sygnalizacja standardo-
wa):

- z6tta dioda / LED1 swieci sie w pozycji krahcowej zamkniecia

- zielona dioda / LED5 swieci sie w pozyciji krancowej otwarcia

- lampki sygnalizacyjne ponownie zgasng po ruchu w kierunku przeciwnym

[ Wytacznik krancowy ustawiony jest nieprawidtowo, jezeli:

- naped zatrzymuje sie przed osiggnieciem pozycji krancowe;j,

- zaswieci sie jedna z czerwonych lampek sygnalizacyjnych/LED (btagd momentu
obrotowego)

- wskaznik stanu S0007 zgtasza na wys$wietlaczu bigd.

3. Jezeli pozycje krancowe nie sg ustawione prawidtowo: nalezy ponownie ustawic
wytgcznik krancowy.

10.7.4. Przeprowadzanie biegu wzorcowego dla sygnalizacji zwrotnej potozenia

W napedach z sygnalizacjg zwrotng potozenia (RWG, potencjometr) nalezy po
zmianie nastawy wytgcznika krancowego wykonacé bieg wzorcowy, aby sygnalizacja
zwrotna potozenia (0/4 — 20 mA) dostarczata prawidtowe wartosci:

- Naped doprowadzi¢ elektrycznie (przyciskiem otwierania i zamykania lokalnego
panelu sterowania) do potozenia krancowego otwarcia i potozenia krancowego
zamkniecia.

10.8. Zamykanie bloku sterowania

[ Jezeli dostepne sg opcje (jak np. potencjometr, nadajnik potozenia): blok stero-
wania zamkng¢ dopiero wtedy, gdy ustawiono wszystkie opcjonalne wyposazenia
napedu ustawczego.

NOTYFIKACJA Korozja spowodowana ubytkami lakieru!
- Po zakonczeniu prac naprawi¢ uszkodzenia powtoki lakierniczej.

1. Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie i obudowie.
2. Sprawdzi¢ o-ring [3] pod kgtem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.

3. Nao-ring nanies¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasow (np. waze-
ling), po czym prawidtowo go zatozy¢.

Rysunek 75:

[2]—ap”

4. Zatozy¢ pokrywe [1] na blok sterowania.
5.  Dokreci¢ sruby [2] rbwnomiernie na krzyz.
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11.

Uruchamianie (ustawienia wyposazenia opcjonalnego)

11.1.

68

Dane techniczne

Elementy nastawcze

Elektroniczny nadajnik potozenia EWG 01.1

Elektroniczny nadajnik potozenia EWG 01.1 mozna stosowac do zdalnego
wskazywania potozenia lub ogdinego zgtaszania potozenia armatury. Generuje on
na podstawie potozenia armatury okreslonego przez czujniki Halla sygnat pradu
0-20 mA lub 4 —20 mA.

Tabela 29: EWG 01.1

Dane Uktad 3- i 4-przewodowy Uktad 2-przewodowy
Prad wyjsciowy |, 0-20 mA, 4 -20 mA 4 -20 mA
Zasilanie napieciowe Uy, ") 24V DC (18 -32V) 24V DC (18 -32V)
Maks. pobor pradu LED wyt. =26 mA 20 mA

LED wt. = 27 mA
Maks. obcigzenie wtorne Rg 600 Q (Uy — 12 V)/20 mA
Wptyw zasilania sieciowego 0,1 %
Woptyw obcigzenia wtérnego 0,1 %
Woptyw temperatury < 0,1 %o/K
Temperatura otoczenia?) od -60 °C do +80 °C

1)  Zasilanie napieciowe jest mozliwe poprzez: sterowniki napedu ustawczego AC, AM lub zewnetrzny
zasilacz sieciowy
2)  Zaleznie od zakresu temperatur napedu ustawczego: patrz tabliczka znamionowa

Czujnik EWG znajduje sie w bloku sterowania napedu ustawczego. Do konfiguracji
nalezy otworzy¢ blok sterowania. Patrz <Otwieranie bloku sterowania>.

Wszystkie ustawienia dokonywane sg za pomocg obu przyciskéw [S1] i [S2].

Rysunek 76: Widok jednostki sterujgcej przy otwartym bloku sterowania

[S1] [S2]

(1] (2]

[S1] Przycisk: ustawi¢ 0/4 mA
[S2] Przycisk: ustawi¢ 20 mA
LED Optyczna sygnalizacja konfiguracji
[11  Punkt pomiarowy (+) 0/4 — 20 mA
[2]  Punkt pomiarowy (=) 0/4 — 20 mA

W punktach pomiarowych [1]i [2] mozna sprawdzi¢ prad wyjsciowy (zakres pomiarowy
0 —20 mA).
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Tabela 30:
Krétki przeglad funkcji przyciskow

Przycisk Funkcja

[S1] +[S2] - réwnoczesne nacisniecie przez 5 s: wtgczanie trybu ustawiania

[S1]

[S2]

- nacisniecie przez 3 s w trybie ustawiania: ustawi¢ 4 mA

- nacisniecie przez 6 s w trybie ustawiania: ustawienie 0 mA (mozliwe tylko dla wers;ji 3-
/4-przewodowej)

— nacisniecie przez 3 s w trybie pracy: wigczanie/wytgczanie sygnalizacji LED potozenia
krancowego

- dotkniecie w potozeniu krancowym: zmniejszanie wartosci pradu o 0,02 mA

- nacisniecie przez 3 s w trybie ustawiania: ustawi¢ 20 mA

- nacisniecie przez 3 s w trybie pracy: wigczanie/wytaczanie sygnalizacji LED potozenia
krancowego

— dotkniecie w potozeniu krancowym: zwigkszanie wartosci prgdu o 0,02 mA

11.1.1. Ustawianie zakresu pomiarowego

Informacja

Wiaczanie trybu ustawia-
nia

Ustawianie zakresu po-
miarowego

Nastawa wymaga zasilania napieciowego na nadajniku potozenia.

Do kontroli prgdu wyjsciowego mozna podtgczy¢ do punktéw pomiarowych (+/-)
miernik 0 mocy 0 — 20 mA (w przypadku systemow 2-przewodowych podtgczenie
miernika jest konieczne).

Mozna ustawi¢ zaréwno zakres pomiarowy 0/4 — 20 mA, jak i 20 — 0/4 mA
(praca inwersyjna).

Zakres pomiarowy (praca normalna albo inwersyjna) jest okreslany podczas
nastawy przez przyporzadkowanie przyciskow S1/S2 do pozycji krancowych.
W przypadku systeméw 2 - przewodowych nalezy najpierw wytgczy¢ <sygnali-
zacje LED potozenia krancowego>, aby ustawi¢ zakres pomiaru.

Wigczenie trybu ustawiania usuwa konfiguracje obu potozen krancowych i
ustawia pragd wyjsciowy na wartosé 3,5 mA. Po wigczeniu nalezy ponownie
ustawi¢ obie wartosci korncowe (0/4 i 20 mA).

W przypadku btednej nastawy mozna w kazdej chwili zresetowac ustawienie
poprzez ponowng aktywacje trybu ustawiania (jednoczesne nacisniecie przycisku
[S1]1i[S2].

Réwnoczesnie nacisngé¢ oba przyciski [S1]i [S2] i trzymaé wcishiete przez ok.
5 sekund:

S1@ + @ s2

[ Pwukrotnie migajgca dioda LED sygnalizuje prawidtowe wigczenie trybu usta-

wiania:
L=n) A

[_Vezeli dioda LED bedzie miga¢ w inny sposéb (jednokrotne / trzykrotne miganie):

2.

patrz <Btedy podczas uruchamiania>.
Doprowadzi¢ armature do jednej z pozycji krancowych (OTW./ZAMYK).
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3.  Ustawic wybrany prad wyjsciowy (0/4 mA lub 20 mA):
- Dla 4 mA: nacisna¢ przez ok. 3 sekundy przycisk [S1],

az dioda LED zacznie powoli migaé L.

- dla 0 mA: nacisngc¢ i trzymac wcisniety przycisk [S1] przez ok. 6 sekund
(mozliwe tylko dla wersji 3-/4-przewodowej)

az dioda LED zacznie szybko migaé M.
- Dla 20 mA: nacisng¢ przez ok. 3 sekund przycisk [S2],
az zaswieci sie dioda LED r— .
Informacja: W przypadku systeméw 2-przewodowych odczytaé pobér pradu
na mierniku.
4. Doprowadzi¢ armature do przeciwlegtego potozenia krancowego.
[_Ustawiona w potozeniu krancowym wartosc¢ (0/4 mA, wzgl. 20 mA) nie zmienia
sie podczas ruchu w trybie ustawiania.
5. Ustawienia w 2. potozeniu krancowym dokona¢ w ten sam sposob.
6. Jeszcze raz dojechac do obu pozycji krancowych, aby sprawdzi¢ konfiguracje.
- Jezeli nie mozna ustawi¢ zakresu pomiarowego:
patrz <Btedy podczas uruchamiania>.
- Jezeli wartosci pradu (0/4/20 mA) nie zgadzajg sie:
patrz <Dopasowanie wartosci prgdu>.
- Jezeli warto$¢ pradu waha sie (np. miedzy 4,0 — 4,2 mA):
Wytgczy¢ sygnalizacje LED potozenia krancowego.
Patrz <Wtgczanie/wylgczanie sygnalizacji LED pofozenia kraricowego>.

11.1.2. Dopasowanie wartosci pradu

Wartosci pradu ustawione w potozeniach krancowych (0/4/20 mA) mozna w kazde;j
chwili dopasowac. Standardowe wartosci to np. 0,1 mA (zamiast 0 mA) lub 4,1 mA
(zamiast 4 mA).

Informacja JeZeli wartos¢ prgdu waha sie (np. miedzy 4,0 — 4,2 mA), nalezy wylgczy¢ <sygnali-
zacje LED potozenia krancowego> w celu dopasowania wartosci pradu.
- Doprowadzi¢ armature do wybranej pozycji krancowej (OTW/ZAMYK).
- Zmniejszanie wartosci pradu: nacisngc¢ przycisk [S1]
(kazde nacisniecie przycisku zmniejsza warto$¢ pradu o 0,02 mA)
- Zwiekszanie warto$ci prgdu: przycisk [S2]
(kazde nacisniecie przycisku zwieksza warto$¢ pradu o 0,02 mA)

11.1.3. Wiaczanie/wytaczanie sygnalizacji LED potozenia krancowego

Diode LED mozna tak ustawi¢, ze po osiggnieciu potozenie krancowego bedzie ona
migac, wzgl. swieci¢ sie albo bedzie zgaszona. W trybie ustawiania sygnalizacja
potozenie krancowego jest wigczona.

Wiaczanie /wytaczanie 1. Doprowadzi¢ armature do jednej z pozycji krancowych (OTW./ZAMYK).
2. Nacisna¢ i trzymac wcisniety przez ok. 3 sekundy przycisk [S1] lub [S2].
[ Bygnalizacja potozenia krancowego jest witgczana, wzgl. wytgczana.
Tabela 31:
Zachowanie LED przy wlaczonej sygnalizacji potozenia krancowego

Ustawiony prad wyjsciowy Zachowanie LED w potozeniu krancowym

4 mA &

T LI L dioda LED powoli miga
0 mA fatatasas

TUUUL dioda LED szybko miga
20 mA

I dioda LED éwieci sie
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11.2. Potencjometr
Potencjometr (czujnik przemieszczenia) stuzy do pomiaru potozenia armatury.

Elementy nastawcze Potencjometr znajduje sie w bloku sterowania jednostki z wytgcznikami krarncowymi.
W celu konfiguracji nalezy otworzy¢ blok sterowania. Patrz <Otwieranie bloku
sterowania>.

Ustawianie odbywa sie za pomoca potencjometru [1].
Rysunek 77: Widok jednostki sterujgcej

(1]

[1] Potencjometr

11.2.1. Ustawianie potencjometru

Informacja Ze wzgledu na stopnie przetozen przektadni konwersyjnej nie zawsze moze by¢
wykorzystany caty zakres oporu/skoku. Z tego powodu nalezy zainstalowac¢ regulator
zewnetrzny (potencjometr regulacyjny).

1. Doprowadzi¢ armature do pozycji krancowej ZAMYK.

2. Obrdci¢ do oporu potencjometr [1] w kierunku ruchu wskazowek zegara.
[_Pozycja krancowa ZAMYK. odpowiada 0 %

[ Pozycja krancowa OTW. odpowiada 100 %

3. Z powrotem lekko obroci¢ potencjometr [1].

4. Przeprowadzi¢ dostrojenie punktu 0 zewnetrznym potencjometrem regulacyjnym
(do wskazan zdalnych).

11.3. Elektroniczny nadajnik potozenia RWG

Elektroniczny nadajnik potozenia RWG stuzy do pomiaru potozenia armatury.
Generuje on na podstawie rzeczywistej wartosci potozenia okreslonej przez
potencjometr sygnat prgdu 0 — 20 mA lub 4 — 20 mA.

Dane techniczne 1., 3. RwG 4020

Dane Uktad 3- i 4-przewodowy Uktad 2-przewodowy

Prad wyjsciowy |, 0-20mA, 4 -20 mA 4 —-20 mA

Zasilanie napieciowe UV1) 24V DC (18—-32V) 14V DC + (I x Rg), maks. 30 V
Maks. pobor pradu 24 mA przy 20 mA prad wyjsciowy 20 mA

Maks. obcigzenie wtérne Rg 600 Q (Uy — 14 V)/20 mA

Woptyw zasilania sieciowego 0,1 %/V 0,1 %/V

Wptyw obcigzenia wtérnego 0,1 %/(0 — 600 Q) 0,1 %/100 Q

Wptyw temperatury < 0,3 %o/K

Temperatura otoczenia?) od -60 °C do +80 °C

Potencjometr czujnika 5kQ

1)  Zasilanie napigciowe jest mozliwe poprzez: sterowniki napedu ustawczego AC, AM lub zewnetrzny
zasilacz sieciowy
2)  Zaleznie od zakresu temperatur napedu ustawczego: patrz tabliczka znamionowa
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Elementy nastawcze

Nadajnik RWG znajduje sie w bloku sterowania napedu ustawczego. Do konfiguraciji
nalezy otworzy¢ blok sterowania. Patrz <Otwieranie bloku sterowania>.

Konfiguracja odbywa sie za pomocg trzech potencjometréw [1], [2] i [3].

Rysunek 78: Widok jednostki sterujgcej przy otwartym bloku sterowania

(2] (3]

(5]

[11  Potencjometr (czujnik przemieszczenia)
[2] Potencjometr min. (0/4 mA)

[3] Potencjometr maks. (20 mA)

[4]  Punkt pomiarowy (+) 0/4 — 20 mA

[5]  Punkt pomiarowy (=) 0/4 — 20 mA

W punktach pomiarowych [4] i [5] mozna sprawdzi¢ prad wyjsciowy (zakres pomiarowy
0 —20 mA).

11.3.1. Ustawianie zakresu pomiarowego

Informacja

Nastawa wymaga zasilania napieciowego na nadajniku potozenia.

Ustawi¢ armature w pozycji zamkniete;.

Podtgczy¢ miernik 0 — 20 mA do punktéw pomiarowych [4 i 5].

Obréci¢ do oporu potencjometr [1] w kierunku ruchu wskazowek zegara.

Z powrotem lekko obrdcié potencjometr [1].

Obréci¢ potencjometr [2] w prawo, tak aby zaczat wzrastaé prad wyjsciowy.
Z powrotem obréci¢ potencjometr [2] do momentu osiggniecia nastepujgcych
wartosci:

- dla 0 — 20 mA ok. 0,1 mA

- dla 4 — 20 mA ok. 4,1 mA

[_Dzieki temu sygnat pozostanie powyzej punktu zerowego.

7. Ustawi¢ armature w pozycji otwarte;.

8. Potencjometrem [3] ustawi¢ warto$¢ koricowg 20 mA.

9. Ponownie ustawi¢ w pozycji zamknietej i sprawdzi¢ warto$¢ minimalng (0,1 mA
lub 4,1 mA). W razie potrzeby skorygowac ustawienie.

ook N~

Jesli nie zostanie osiggnieta wartos¢ maksymalna, nalezy sprawdzi¢ dobér przektadni
konwersyijne;.

11.4. Ustawianie mechanicznego wskaznika potozenia
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1. Nasung¢ tarcze wskaznikowg na watek.
2. Ustawi¢ armature w pozycji zamkniete;.
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Uruchamianie (ustawienia wyposazenia opcjonalnego)

Obréci¢ dolng tarcze wskaznikowg, az symbol X (ZAMYK.) pokryje sie ze
wskaznikiem A na pokrywie.

3

L e )

Doprowadzi¢ naped ustawczy do pozycji krancowej OTW.
Trzymajac nieruchomo dolng tarcze wskaznikowsg, obréci¢ gorng tarcze z
symbolem = (OTW.), tak aby symbol ten pokryt sie ze wskaznikiem A na po-

krywie.
A\

v

L e )

Ponownie ustawi¢ armature w pozycji zamknigte;.
Sprawdzanie ustawienia:

Jezeli symbol X (ZAMYK.) nie pokrywa sie ze wskaznikiem A na pokrywie:
7.1 Powtodrzyé ustawienie.

7.2 Ewentualnie sprawdzi¢ dobér przekfadni konwersyjne;j.
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AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

12. Usuwanie usterek
12.1. Bledy podczas uruchamiania
Tabela 33:

Btedy podczas obstugi / uruchamiania

Blad

Nie mozna ustawi¢ mechanicznego
wskaznika potozenia.

Naped ustawczy najezdza mimo
ustawionej jednostki z wytgcznikami
krancowymi na ogranicznik krancowy
armatury lub napedu.

Nie mozna ustawi¢ zakresu pomiaro-
wego 0/4 —20 mA, wzgl. maks. warto-
$ci 20 mA na nadajniku potozenia lub
wskazuje on nieprawidtowg wartosc¢.

Nie mozna ustawi¢ zakresu pomiaro-
wego 0/4 — 20 mA na nadajniku poto-
zenia EWG.

Whytacznik krancowy i/lub wytgcznik
momentu obrotowego nie wigcza sie.

Koto reczne obraca sie na wale bez
przenoszenia momentu obrotowego.

Kontrola wytacznikéw

Opis/przyczyna

Przektadnia konwersyjna nie pasuje do napedu
ustawczego (obroty/skok).

Przy ustawianiu wytgcznika krancowego nie
uwzgledniono ruchu bezwtadnego (wybiegu).
Ruch bezwtadny powstaje w wyniku dziatania masy
zamachowej napedu ustawczego i armatury oraz
zwioki w wytaczaniu sterownika napedu ustawcze-
go.

Przektadnia konwersyjna nie pasuje do napedu
ustawczego (obroty/skok).

Dioda LED na nadajniku EWG miga w trybie usta-
wiania a) jednokrotnie albo b) trzykrotnie:

£ £ f
N nannan
a) Nadajnik EWG nie jest skalibrowany.

b) Pozycje magneséw nadajnika EWG sg przesu-
niete.

Wytacznik jest uszkodzony lub nieprawidtowo
ustawiony.

Naped ustawczy w wersji z ochrong przecigzeniowag
dla obstugi recznej: zerwane kotki scinane wskutek
za wysokiego momentu obrotowego na kole recz-
nym.

wytaczniki:

2.

(1]

Pomoc

Ustawi¢ stopien przektadni konwersyjne;.

- Obliczanie ruchu bezwtadnego: ruch bezwtadny
= droga pokonywana od momentu wytgczenia
do momentu zatrzymania.

- Ustawic¢ na nowo jednostke z wytgcznikami
krancowymi z uwzglednieniem ruchu bezwtad-
nego. (Obréci¢ z powrotem koto reczne o war-
to$¢ ruchu bezwtadnego)

Ustawic stopien przektadni konwersyjnej.

Wezwac serwis.

Sprawdzi¢ ustawienie, ewent. ponownie ustawic¢
potozenie krancowe.

Patrz <Kontrola wytgcznikéw>, ewent. wymieni¢
wytgczniki.

Zdemontowac koto reczne. Wymienic¢ wytgcznik
przecigzeniowy i ponownie zamontowaé koto
reczne.

Za pomocg czerwonych pokretet testowych [1] i [2] moZna recznie uruchomié

(2]

® .50

Obracanie pokrettem testowym [1] w kierunku strzatki DSR: wyzwala wytgcznik

momentu obrotowego ZAMYK.

Obracanie pokrettem testowym [2] w kierunku strzatki DOL: wyzwala wytgcznik

momentu obrotowego OTW.

Jesli naped posiada wbudowany wytacznik krancowy DUO (opcja), to wraz z
wytgcznikami momentu obrotowego zatgczane sg takze przetgczniki pozycji
posrednich WDR i WDL.

1.
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Obracanie pokrettem testowym [1] w kierunku strzatki WSR: wyzwala wytgcznik

krancowy ZAMYK.

Obracanie pokrettem testowym [2] w kierunku strzatki WOL: wyzwala wytgcznik

krancowy OTW.
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12.2. Sygnalizacja btedéw i ostrzezenia

Tabela 34:

Bledy przerywajg lub uniemozliwiajg zasilanie elektryczne napedu ustawczego. W
przypadku btedu ekran $wieci sie na czerwono.

Ostrzezenia nie majg zadnego wplywu na zasilanie elektryczne napedu ustawczego.
Maija one jedynie charakter informacyjny. Ekran pozostaje biaty.

Sygnalizacja zbiorcza zawiera dalsze komunikaty. Mozna je wyswietli¢ za pomocg

przycisku «!Detale. Ekran pozostaje biaty.

Bledy i ostrzezenia poprzez wskazniki stanu na ekranie

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

S0001

S0005
Ostrzezenia

S0006
Nie gotowy ZDALNY

S0007
Btad

S0008
Poza specyfikacjg

S0009
Kontrola funkcji

S0010
Wymagana konserwacja

S0011
Awaria

Tabela 35:

Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie

Ostrzezenie konfig.

Ostrzezenie wewngtrzne

24 V DC zewnetrzne

Wrn op.mode run time

Wskaznik pokazuje zamiast potozenia armatury
tekst stanu.

Sygnalizacja zbiorcza 02:
Wyswietla liczbe wystepujgcych ostrzezen.

Sygnalizacja zbiorcza 04:
Wyswietla liczbe wystepujgcych komunikatow.

Sygnalizacja zbiorcza 03:
Wyswietla liczbe wystepujgcych btedow.
Naped ustawczy nie moze by¢ uruchamiany.

Sygnalizacja zbiorcza 07:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Naped ustawczy pracuje poza normalnymi warun-
kami roboczymi.

Sygnalizacja zbiorcza 08:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Trwajg prace przy napedzie ustawczym, sygnaty
wyjéciowe sg tymczasowo niewazne.
Sygnalizacja zbiorcza 09:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Zalecenie przeprowadzenia kontroli/konserwacji.

Sygnalizacja zbiorcza 10:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Usterka dziatania napedu ustawczego, sygnaty
wyjsciowe sg niewazne.

Opis/przyczyna

Sygnalizacja zbiorcza 06:

Mozliwe przyczyny:

Ustawiona konfiguracja nie jest prawidfowa.
Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Sygnalizacja zbiorcza 15:

Ostrzezenia urzadzenia

Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Zewnetrzne zasilanie napigciowe 24 V DC sterow-
nika napedu ustawczego znajduje sie poza zakre-
sem napie¢ zasilania.

Ostrzezenie: przekroczono czas wigczenia (ED),
maks. czas pracy/h.

Pomoc

Opis tekstéw stanu — patrz podrecznik (obstuga i
konfiguracja).

Warto$¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisng¢ przycisk 4 Detale.

Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Warto$¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale, aby
przegladac liste komunikatéw szczegotowych.
Szczegoty — patrz tabela <Btedy i awaria>.

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk 4 Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk 4 Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.
Szczegoty — patrz tabela <Btedy i awaria>.

Pomoc

Nacisnaé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Nacisngé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Sprawdzi¢ zasilanie napieciowe 24 VV DC.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0356,
ewent. ponownie ustawic.
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Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Wrn op.mode starts

Failure behav. active

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Ostrzezenie pozycja nastawy

Ostrzez. czas pracy

Otrzezenie temp. sterownika
Czas nie ustawiony

Napiecie baterii
PVST fault
PVST abort

OSTRZEZ. brak reakgji

Ostrzez. moment OTW
Ostrzez. moment ZAM
SIL - btad")

PVST wymagane

Wymagany przeglad

Ostrzezenie: przekroczono czas witgczenia (ED),
maks. liczbe rozruchéw silnika (cykle tgczeniowe).

Zachowanie awaryjne jest aktywne, poniewaz wy-
magane wartosci zadane lub rzeczywiste sa btedne.

Ostrzezenie: zanik sygnatu na wej$ciu analogowym
1

Ostrzezenie: zanik sygnatu na wej$ciu analogowym
2

Ostrzezenie: zanik sygnatu zadanej pozycji
Mozliwe przyczyny:

Dla ustawionego zakresu wartosci zadanych, np. 4
— 20 mA, sygnat wejsciowy = 0 (zanik sygnatu).
Dla zakresu wartosci zadanych 0 — 20 mA nie jest
mozliwe monitorowanie.

Przekroczono ustawiony czas (parametr Dop. czas
pracy M0570). Ustawiony czas pracy jest przekra-
czany przy pokonywaniu catej drogi przesterowania
od pozycji krancowej OTW. do pozycji krancowe;j
ZAMYK.

Temperatura w obudowie sterownika jest za wyso-
ka.

Nie ustawiono jeszcze zegara czasu rzeczywistego
(RTC).

Napiecie baterii guzikowej RTC jest za niskie.
Nie przeprowadzono pomysinie testu PVST.

Test PVST zostat przerwany, wzgl. nie mozna byto
go uruchomié.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Przekroczono warto$¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego OTW.

Przekroczono warto$¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego ZAMYK.

Wystepuje btad w podzespole SIL.

Wykonanie testu PVST (Partial Valve Stroke Test)
jest konieczne.

Wymagane jest serwisowanie.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wersji SIL
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Pomoc

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. Ib. uruchomien
MO0357, ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ sygnaty:

- wartos¢ zadana E1

- wartos¢ rzeczywista E2

- rzeczywista warto$¢ procesowa E4

- Sprawdzi¢ potgczenie ze stacjg Master.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ sygnat warto$ci zadane;.

Ostrzezenia sg automatycznie usuwane, jezeli wy-
konywana jest nowa komenda ruchu.

- Sprawdzi¢ armature.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0570.

Zmierzy¢ / obnizy¢ temperature otoczenia.

Ustawi¢ zegar.

Wymieni¢ baterie guzikowa.
Sprawdzi¢ naped ustawczy (ustawienia PVST).

Wykonaé RESET lub ponownie uruchomic¢ test
PVST.

- Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.
- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0634.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment OTW MO0768,
ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment ZAM M0769,
ewent. ponownie ustawic.

Patrz oddzielny podrecznik Bezpieczenstwo funkcjo-
nalne.
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Tabela 36:
Btedy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Btad w konfiguraciji

Konfig. btad ZDALNY

Btad wewnetrzny

Bftad momentu ZAM.

Btad momentu OTW.

Btad fazy

Nieprawidtowa kolejnosé faz

Jako$¢ zasilania

Btad termika

Btad brak reakgji

Poten. poza zakresem

Sygnalizacja zbiorcza 11:
Btad w konfiguracji

Sygnalizacja zbiorcza 22:
Btad w konfiguracji Zdalnie

Sygnalizacja zbiorcza 14:
Pojawit sie btad wewnetrzny.

Btad momentu obrotowego w kierunku zamykania

Btad momentu obrotowego w kierunku otwierania.

- Przy podtagczaniu do sieci pradu tréjfazowego i
wewnetrznego uktadu zasilania 24 V DC elek-
troniki: zanik fazy 2.

- Przy podigczaniu do sieci pradu tréjfazowego
lub prgdu przemiennego i wewnetrznego uktadu
zasilania 24 V DC elektroniki: zanik jednej z faz
L1, L2 lub L3.

Przytgcza przewodéw zewnetrznych L1, L2 i L3 sg
podtgczone w niewtasciwej kolejnosci.

Tylko w przypadku podtgczania do sieci pradu troj-
fazowego.

Z powodu ztej jakosci sieci sterownik napedu
ustawczego nie rozpoznaje kolejnosci faz (kolejnos¢
przytaczy przewoddéw zewnetrznych L1, L2 i L3) w
ciggu ustawionego czasu monitorowania.

Zadziatata ochrona silnika.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Sygnat potencjometru znajduje sie poza dopuszczal-
nym zakresem.

Pomoc

Nacisngé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Nacisnaé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegdinych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Serwis AUMA

Nacisngé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku OTW.

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowaé komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku ZAMYK.

- Przestawic¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowaé komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Sprawdzi¢ / podtgczy¢ fazy.

Skorygowac kolejnos¢ przytaczy przewodoéw ze-
wnetrznych L1, L2 i L3 poprzez zamiane dwéch faz.

- Sprawdzi¢ napigcie sieci.
Dopuszczalne wahania napigcia sieci wynoszg
dla pradu tréjfazowego/przemiennego 10 %
(opcjonalnie 30 %). Dopuszczalne wahania
czestotliwosci sieci wynoszg +5 %

- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0172, ewent.
wydtuzy¢ czas.

- Poczeka¢ do przestudzenia.
- Jezeli po przestudzeniu komunikat o btedzie
jest nadal wyswietlany:

- Przestawic preselektor w potozenie Obstu-
ga lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komu-
nikat o bfedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez
magistrale fieldbus.

- Kontrola bezpiecznikow.

Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.

Sprawdzi¢ konfiguracje urzagdzenia:

Parametr Low limit Uspan M0832 musi by¢ mniejszy
niz parametr Volt.level diff. potent. M0833.
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Bledy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

LPV not ready1)

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Zlty kierunek obrotéw

DMF btad OTWORZ2)

DMF btad ZAMKNIJ2)

FQM btad zbiorczy3)

1)  Wariant Lift Plug Valve

LPV: funkcja Lift Plug Valve

Naped gtéwny zgtasza usterke

Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 1.
Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 2.

Silnik obraca sie przeciwnie do skonfigurowanego
kierunku i aktywnej komendy ruchu w nieprawidto-
wym kierunku.

Moment obrotowy w kierunku ruchu OTW., zmierzo-
ny przez kotnierz pomiarowy momentu obrotowego
na wale napedzanym, jest za duzy.

Moment obrotowy w kierunku ruchu ZAMYK.,
zmierzony przez kotnierz pomiarowy momentu ob-
rotowego na wale napedzanym, jest za duzy.

Sygnalizacja zbiorcza 25:

2)  Napedy ustawcze z podtgczonym kotnierzem do pomiaru momentu obrotowego
3) Napedy ustawcze z jednostka Fail-Safe

Tabela 37:

Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Niewtasciwe polecenie uruchomie- Sygnalizacja zbiorcza 13:

nia

Preselektor nie ZDALN

Service aktywny

Nieaktywny

EMCY stop aktywny

EMCY zachow.aktywne

1/0 interface

Kotko reczne aktywne

Stan awarii Fieldbus

78

Mozliwe przyczyny:

- kilka komend ruchu (np. jednoczesnie OTW. i
ZAMYK. albo jednoczesnie OTW. i Sterowanie
WART.ZAD.)

- aktywna wartos$¢ zadana i nieaktywny pozycjo-
ner

Preselektor nie znajduje sie w potozeniu ZDALNIE.

Praca za pomoca tgcza serwisowego (Bluetooth) i
oprogramowania serwisowego AUMA CDT.

Naped ustawczy znajduje sie w trybie pracy Zablo-
kowane.

Nacisnieto wytgcznik Stop awaryjny. Zasilanie pra-
dem uktadu sterowania silnikiem (styczniki lub tyry-
story)jest przerwane.

Tryb pracy AWARIA jest aktywny (wystano sygnat
AWARIA).
Na wejsciu AWARIA wystepuje 0 V.

Naped ustawczy jest sterowany przez ztgcze 1/0
(réwnolegte).

Obstuga reczna jest wigczona.

Potgczenie fieldbus istnieje, jednakze stacja Master
nie transmituje zadnych danych uzytkowych.

Pomoc

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ uruchamianie komend ruchu.

W przypadku sieci pradu tréjfazowego wigczy¢
funkcje monitorowania faz (parametr Regulacja kier.
obrot. M0171).

Sprawdzi¢ ustawienia konfiguracji urzadzenia (para-
metr Kierunek zamykania M0176).

Aby skasowa¢ komunikat o btedzie: odtgczy¢ od
sieci sterownik napedu ustawczego i uruchomié
ponownie.

Sprawdzi¢ parametr DMF trip torque OP.
Sprawdzi¢ parametr DMF fault level.

Sprawdzi¢ parametr DMF trip torque CL.
Sprawdzi¢ parametr DMF fault level.

Nacisngé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegdlnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Pomoc

- Sprawdzi¢ komendy ruchu (zresetowaé / usungé
komendy ruchu i wysta¢ tylko jedng komende
ruchu).

- Ustawi¢ parametr Pozycjoner na Funkcja aktyw-
na.

- Sprawdzi¢ wartos¢ zadang.

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-

dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-

nik (obstuga i konfiguracja).

Przestawi¢ preselektor w potozenie ZDALNIE.

Zamkng¢ oprogramowanie serwisowe.

Sprawdzi¢ ustawienie i stan funkcji <Zwolnienie lo-
kalnego panelu sterowania>.

- Odblokowa¢ wytacznik Stop awaryjny.
- Zresetowac stan zatrzymania awaryjnego ko-
menda resetowania.

Stwierdzi¢ przyczyne wystania sygnatu awaryj-
nego.

- Sprawdzi¢ zrédto wyzwolenia.

- Podtaczy¢ do wejscia AWARIA napiecie +24 V
DC.

Sprawdzi¢ wejscie ztgcza /0.

Uruchomic prace elektryczng.

Sprawdzi¢ konfiguracje stacji Master.



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Usuwanie usterek

Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna Pomoc
Lokalny STOP Lokalny STOP jest aktywny. Zwolni¢ przycisk STOP.
Nacisnieto przycisk STOP na lokalnym panelu ste-
rowania.
Interlock Interlock jest aktywny. Sprawdzi¢ sygnat Interlock.
Interlock by-pass Funkcja bypass jest zablokowana. Sprawdzi¢ stany armatury gtéwnej i obejsciowej.
PVST active Test PVST jest aktywny. Odczeka¢ do zakonczenia funkcji PVST.
SIL - funkcja aktywna” Funkcja SIL jest aktywna.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wersiji SIL

12.3. Bezpieczniki

12.3.1. Bezpieczniki w sterowniku napedu ustawczego

F1/F2 Tabela 38:

Bezpieczniki pierwotne F1/F2 (do zasilacza sieciowego)

Bezpiecznik G F1/F2 Nr czesci AUMA
Wielkosé 6,3 x 32 mm

2 AFF; 690 V 1AT,; 500V K002.277
Zasilanie napieciowe < 500 V

2 AFF; 690 V 2 AFF; 690 V K002.665
K002.665

Tyrystory do silnika o mocy do 1,5 kW 1AT,; 500V K002.277

Tyrystory do silnika o mocy do 3,0 kW
Tyrystory do silnika o mocy do 5,5 kW

F3 Wewnetrzne zasilanie 24 V DC

Tabela 39:

Bezpiecznik wtérny F3 (wewnetrzne zasilanie 24 V DC)

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/Il1 F3 Nr czesci AUMA
Wielkosé 5x 20 mm

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V 20AT;250V K006.106
Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115V 20AT;250V K006.106

F4 Tabela 40:

Bezpiecznik wtérny F4 (wewnetrzne zasilanie AC)1)

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/111 F4 Nr czesci AUMA
Wielkosé 5x 20 mm

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V 1,25AT; 250 V K001.184

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115 V — —

1)  grzakki bloku sterowania, sterowania stycznikami nawrotnymi, wyzwalacza termistorowego (tylko
dla 24 V AC), dla 115 V AC réwniez wejs¢ sterujagcych OTW., STOP, ZAMYK.

F5 Wyciggna¢ listwe bezpiecznikow [3] ze ztgcza wtykowego, otworzy¢ pokrywe i
wymieni¢ stare bezpieczniki na nowe.
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12.3.2. Wymiana bezpiecznikéw

12.3.2.1. Wymiana bezpiecznikéw F1/F2

_ Porazenie pragdem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Nieprzestrzeganie prowadzi do $mierci lub ciezkiego uszczerbku na zdrowiu.

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1.  Zdjg¢ przytacze elektryczne ze sterownika napedu ustawczego.
Rysunek 79:

2. Wyciggng¢ uchwyt bezpiecznikow z pina, otworzyé pokrywe bezpiecznikow i
wymienic stare bezpieczniki na nowe.

12.3.2.2. Kontrola/wymiana bezpiecznikow F3/F4

1. Odkreci¢ $ruby [1] i otworzy¢ pokrywe [2] z tytu sterownika napedu ustawczego.
Rysunek 80:

Kontrola bezpiecznikow 2. Nazasilaczu sieciowym znajdujg sie punkty pomiarowe (przylutowane piny) do
wykonywania pomiaru rezystancji (kontrola rezystancji przejscia):

Tabela 41:
Kontrola Punkty pomiarowe
F3 MTP5 — MTP6

F4 MTP7 — MTP8
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3.  Aby wymieni¢ uszkodzone bezpieczniki: odkreci¢ zasilacz sieciowy [3] i
ostroznie wyciggnaé. (Bezpieczniki znajdujg sie po wyposazonej stronie ptytki
zasilacza sieciowego.)

NOTYFIKACJA Uszkodzenie przewodow wskutek zakleszczenia!
Mozliwe usterki w dziataniu.

- Ostroznie zamontowac zasilacz sieciowy, aby nie zakleszczy¢ przewoddw.

12.3.3. Ochrona silnika (monitorowanie temperatury)

Ochrone napedu ustawczego przed przegrzaniem i dziataniem niedopuszczalnie
wysokich temperatur na powierzchni zapewniajg termistory PTC lub termowytgczniki
w uzwojeniu silnika. Ochrona silnika zadziata, jezeli zostanie osiggnieta maksymainie
dopuszczalna temperatura uzwojenia.

Naped ustawczy zatrzymuje sie i wydaje nastepujgce komunikaty awaryjne:

- LED 3 (zadziatata ochrona silnika) swieci sie na lokalnym panelu sterowania.

. Wskaznik stanu S0007 lub S0011 Awaria wskazuje btad.
Pod Detale wyswietlany jest btad Btad termika.

Przed dalszg pracg silnik musi przestygnac.
Potem nastepuje, zaleznie od ustawienia parametru (zachowanie ochrony silnika),

automatyczny reset komunikatu awaryjnego albo komunikat awaryjny musi zostaé
potwierdzony.

Potwierdzenie przeprowadza sie:

. w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomocg przycisku
RESET.

. w potozeniu preselektora Zdalna obstuga (ZDALNIE) komendg resetowania
poprzez tacze Fieldbus.

Kontrola ochrony silnika (proof-test)
Dziatanie ochrony silnika mozna sprawdzic.

Informacja W przypadku sterownikow napgdu ustawczego na uchwycie Sciennym w wersji za-
bezpieczonej przed wptywami atmosferycznymi, ktére sterujg napedem ustawczym
z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym, nalezy sprawdzi¢ dziatanie ochrony silnika
najpdzniej podczas konserwaciji (patrz rozdziat <Serwisowanie i konserwacja>).

Kontrola odbywa sie poprzez symulacje sygnatu ochrony silnika na lokalnym panelu
sterowania sterownika napedu ustawczego:

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

MDD Diagnoza M0022
TMS proof test M1950

Przebieg kontroli: 1. Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).

2.  Przejs¢ do menu gtéwnego i pod parametrem TMS proof test M1950 wybrac
wartos¢ symulacji: Badanie temperatury.

3.  Aktywacja symulacji ochrony silnika: nacisng¢ przycisk OK.
Funkcja zabezpieczajgca jest prawidtowa, jezeli nie pojawia sie komunikat
awaryjny.

4. Resetowanie symulacji: nacisng¢ przycisk Ok lub wyj$¢ z menu symulacji i
cofng¢ preselektor do pierwotnego potozenia.

81



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna

Utrzymanie ruchu i konserwacja

AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

13. Utrzymanie ruchu i konserwacja

| A PRZESTROG Al Uszkodzenia na skutek niewtasciwej konserwacji!

Utrzymanie ruchu i konserwacja nalezg wytgcznie do obowigzkéw wykwalifiko-
wanego personelu upowaznionego przez uzytkownika lub wykonawce instalaciji.
Radzimy zlecenie tych prac naszemu serwisowi.

Prace w zakresie utrzymania ruchu i konserwacji mogg by¢ wykonywane dopiero
po wytgczeniu urzgdzenia.

AUMA
Serwis i pomoc

AUMA oferuje kompleksowe ustugi serwisowe, np. serwisowanie i konserwacja, a
takze szkolenia dla klientéw. Adresy kontaktowe podane sg w internecie

(www.auma.com).

13.1. Czynnosci prewencyjne w zakresie utrzymania ruchu i bezpiecznej eksploatacji

Aby zapewni¢ bezpieczne dziatanie urzadzenia, nalezy wykonaé nastepujgce
czynno$ci:

6 miesiecy po uruchomieniu, a nastepnie raz w roku

-

Kontrola wzrokowa:

Sprawdzi¢ przepusty kablowe, dtawiki kablowe, korki gwintowane, zaslepki itp.
pod katem stabilnego osadzenia i szczelnosci. W razie potrzeby dociggngc¢
dtawiki kablowe i zaslepki momentem dokrecenia wg informaciji producenta.
Sprawdzi¢ naped ustawczy pod katem ewentualnych uszkodzen i wycieku
smaru lub oleju.

W przypadku eksploatacji w obszarach zagrozonych wybuchem wskutek zapy-
lenia nalezy przeprowadzac regularng kontrole pod katem gromadzenia sie
pytu lub brudu. W razie potrzeby oczysci¢ urzgdzenia.

Sprawdzi¢ dokrecenie $rub mocujgcych miedzy napedem a armatura/przektad-
nig. W razie potrzeby dokreci¢ momentem podanym w rozdziale ,Montaz”.
W przypadku rzadkiego uruchamiania: wykona¢ rozruch prébny.

W przypadku urzgdzen z przytgczem grupy A: za pomocg praski smarowe;j
wttoczy¢ w gniazdo smarowe smar uniwersalny EP na bazie mydta litowego i
oleju mineralnego.

Rysunek 81: Przytgcze grupy A

[1] Przytgcze grupy A
[2] Gniazdo smarowe

Trzpien armatury smarowany jest osobno.

Wyijatek: w przypadku przytgcza grupy A w wersji ze smarowaniem trzpienia
(opcja) trzpien jest smarowany poprzez przytagcze grupy. Jezeli wymagane
przez producenta armatury interwaty smarowania armatury sg krotsze, nalezy
sie do nich stosowac.

Tabela 42:

llos¢é smaru do tozysk — przytacze grupy A

Przytacze grupy A07.2 A10.2 A14.2 A16.2
llosé [g] ! 1,5 3 5 10

1)
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Utrzymanie ruchu i konserwacja

13.2. Konserwacja

Obstuga reczna Podczas konserwacji nalezy sprawdzi¢ czesci mechaniczne przetgczania kotfa
recznego, szczegolnie sprzegto silnika i sprezyne ustalajgcg. W przypadku
widocznego zuzycia wymieni¢ czesci.

Smarowanie -

Obudowa przektadni wypetniona jest fabrycznie smarem.
Smarowanie obudowy przektadni podczas eksploatacji jest zbedne.

Smar nalezy wymienia¢ podczas prac konserwacyjnych:

- przy regularnej eksploatacji zazwyczaj po 4 — 6 latach;

- przy czestym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 6 — 8 latach;

- przy sporadycznym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 10 —
12 latach.

Przy wymianie smaru zaleca sie wymiane elementdéw uszczelniajgcych.

13.3. Usuwanie odpadéw i utylizacja

Nasze urzadzenia zapewniajg dtugi okres uzytkowania. Jednak po pewnym czasie
i one bedg musiaty zosta¢ wymienione. Urzadzenia te majg budowe modutowg
umozliwiajgcg segregacje i sortowanie materiatéw na:

ztom elektroniczny
réznorodne metale
tworzywa sztuczne
smary i oleje

Ogolne wytyczne:

Smary i oleje sg substancjami, ktére z reguly stanowig zagrozenie dla wad, i
wobec tego nie mogg dostaé sie do srodowiska naturalnego.

Zdemontowany materiat nalezy usungé zgodnie z przepisami lub oddac¢ do
punktu utylizaciji.
Przestrzegac¢ krajowych przepiséw prawnych dotyczgcych usuwania odpadéw.
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14. Dane techniczne
Informacja Ponizsze tabele, oprocz standardowego wyposazenia, zawierajg rowniez opcje.
Dokfadng wersje podano w karcie danych technicznych dotgczonej do zamoéwienia.
Karta danych technicznych do zamdéwienia jest dostepna do pobrania w internecie
na stronie http://www.auma.com w jezyku niemieckim i angielskim (nalezy podac¢
numer zamowienia).
14.1. Dane techniczne napedu wieloobrotowego do zaworéow

Wyposazenie i funkcje

Rodzaj pracy

(napedy wieloobrotowe do pracy
sterujacej)

Rodzaj pracy

(napedy wieloobrotowe do pracy
regulacyjnej)

Silniki

Napiecie sieci, czestotliwosé sieci

Kategoria przepieciowa

Klasa izolacji

Ochrona silnika

Samohamownos$¢

Grzatka w komorze silnika (opcja)

Obstuga reczna

Sygnalizacja pracy recznej (opcja)
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Standard: praca dorywcza S2 - 15 min, klasa A i B wg EN 15714-2

Opgja: z silnikiem pradu tréjfazowego:

praca dorywcza S2 - 30 min, klasa A i B wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowegdo i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia w wysokosci
35 % maks. momentu obrotowego

Standard: praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 25 %, klasa C wg EN 15714-2

Opgja: z silnikiem pradu tréjfazowego:
praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 50 %, klasa C wg EN 15714-2

praca okresowo przerywana z rozruchem S5 - 25 % (wymagana klasa izolacji H), klasa
C wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowedo i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia momentem re-
gulacyjnym.

Standard: Asynchroniczny silnik indukcyjny tréjfazowy, wersja konstrukcyjna IM B9 wg IEC 60034-
7, metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6
Opcje: Jednofazowy silnik pradu przemiennego z kondensatorem roboczym (PSC), wersja kon-

strukcyjna IM B9 wg IEC 60034-7, metoda chtodzenia 1C410 wg IEC 60034-6
Jednofazowy silnik pradu przemiennego z kondensatorem rozruchowym (CSIR), wersja
konstrukcyjna IM B9 wg IEC 60034-7, metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6

Silnik bocznikowy pradu statego, wersja konstrukcyjna IM B14 wg IEC 60034-7, metoda
chtodzenia 1IC410 wg IEC 60034-6

Silnik szeregowo-bocznikowy pradu statego, wersja konstrukcyjna IM B14 wg IEC 60034-
7, metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6

Patrz tabliczka znamionowa silnika i sterownika napedu ustawczego

Dopuszczalne wahania napiecia sieci: £10 %

Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieci: 5 % (dla pradu tréjfazowego i przemiennego)

Kategoria Ill zgodnie z IEC 60364-4-443

Standard: F, przystosowana do warunkow tropikalnych
Opgja: H, przystosowana do pracy w warunkach tropikalnych (z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym)
Standard: Termowytgcznik (NC) w silnikach pradu tréjfazowego i przemiennego
Silniki pradu statego: brak
Opgja: Termistor (PTC zgodnie z DIN 44082)

Termistory wymagajg zastosowania dodatkowo odpowiedniego wyzwalacza w sterowniku
napedu ustawczego.

Samohamowny: liczba obrotéw do 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60 Hz)
NIE samohamowny: liczba obrotéw od 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60 Hz)

Napedy wieloobrotowe AUMA sg samohamowne, jesli pozycja armatury nie bedzie zmieniana poprzez
dziatanie momentu obrotowego na wat armatury.

110-120V AC, 220 — 240 V AC lub 380 — 480 V AC w silnikach indukcyjnych tréjfazowych

Moc 12,5 — 25 W (w zaleznosci od serii)

Napiecia:

Do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, koto reczne nie obraca si¢ w trybie elektrycznym.
Opcja: Zamykane koto reczne

Przediuzony watek kota recznego

Klucz elektryczny umozliwiajgcy przesterowanie w razie awarii z kwadratem 30 mm lub
50 mm

Sygnalizacja zatgczenia/wytgczenia obstugi recznej na przetgczniku pojedynczym (1 zestyk przetagczny)
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Wyposazenie i funkcje

Podtgczenie elektryczne Standard: Wtyczka okragta AUMA z przytgczem Srubowym
Przytacze silnika w przypadku silnikéw pradu statego czesciowo takze poprzez oddzielny
panel zaciskowy na silniku

Opcja: Zaciski lub potgczenie wtykowe
Wtyczka sterujgca poztacana (gniazda i wtyczki)
Gwinty dtawikéw kablowych Standard: Gwinty metryczne
Opcja: Gwinty typu Pg, NPT, G
Schemat potgczen Schemat potgczen zgodny z numerem zamdéwienia dotgczony jest do opakowania
Podtgczanie armatury Standard: B1 wg EN ISO 5210
Opcja: A, B2, B3, B4, C, D wg EN ISO 5210

A, B, D, E zgodnie z DIN 3210
C zgodnie z DIN 3338

Specijalne przytacza grupy: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, IB1, IB3
A przygotowane do ciggtego smarowania trzpieni

Elektromechaniczna jednostka sterujaca

Wytgcznik krancowy Licznikowy mechanizm do przetgczania pozycji krancowych OTW. i ZAMYK.
Obroty na skok: od 2 do 500 (standard) lub od 2 do 5000 (opcja)

Standard: Wytgczniki pojedyncze (1 NC i 1 NO) na potozenie krancowe, bez izolacji galwanicznej

Opcije: Wytgczniki tandemowe (2 NC i 2 NO) na potozenie krancowe, wytgczniki z izolacjg galwa-
niczng
Wytaczniki potréjne (3 NC i 3 NO) na potozenie krafncowe, wytaczniki z izolacjg galwaniczng
Przetaczniki pozycji posredniej (wytacznik krancowy DUO), dowolnie ustawiany kierunek
ruchu

Wytgcznik momentu obrotowego  Plynnie regulowany wytgcznik momentu obrotowego dla kierunku otwierania i zamykania
Standard:  Wylgczniki pojedyncze (1 NC i 1 NO) dla kazdego kierunku, z izolacja galwaniczng

Opcja: Wyiaczniki tandemowe (2 NC i 2 NO) dla kazdego kierunku, wytaczniki z izolacjg galwa-
niczng

Materiat zestykdw w przetacznikach Standard: srebro (Ag)

Opcja: ztoto (Au), zalecane dla matonapieciowych sterownikéw napedéw ustawczych
Sygnat zwrotny potozenia, analogo- Potencjometr lub 0/4 — 20 mA (elektroniczny nadajnik potozenia)
wy
(opcje)

Mechaniczny wskaznik potozenia  Ciagte wskazywanie, regulowana tarcza wskaznika z symbolami OTW. i ZAMYK.
(opcja)

Wskaznik ruchu Migacz (dla napeddéw regulacyjnych — opcja)
Grzatka w bloku sterowania Standard: Grzatka samoregulujgca PTC, 5 -20 W, 110 — 250 V AC/DC
Opcje: 24 — 48 V AC/DC (do napedoéw ustawczych z silnikami pradu tréjfazowego/przemienne-
go/statego)

lub 380 — 400 V AC (do napeddéw ustawczych z silnikami indukcyjnymi tréjfazowymi)

W potgczeniu ze sterownikami napedu ustawczego AM lub AC w napedzie ustawczym wbudowana jest
grzatka oporowa 5 W, 24 V AC.

W potaczeniu ze sterownikiem napedu ustawczego ACExC w napedzie ustawczym wbudowana jest
grzatka oporowa 5 W, 24 V AC.

Warunki uzytkowania

Zastosowanie Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz
Pozycja montazowa dowolna
Wysokos¢ montazu <2 000 m nad poziomem morza
> 2 000 m nad poziomem morza na zyczenie
Temperatura otoczenia Patrz tabliczka znamionowa napedu ustawczego
Wilgotnosé powietrza Do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur
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Warunki uzytkowania
Stopien ochrony wg EN 60529

Stopien zabrudzenia wg IEC 60664-
1

Odpornos¢ na wibracje zgodnie
z |IEC 60068-2-6

Ochrona antykorozyjna

Powtoka

Kolor

Cykl zycia

Poziom hatasu

Pozostate informacje

Dyrektywy UE
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Standard: IP68 (z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym/pradu zmiennego lub pradu statego AUMA)
W silnikach specjalnych mozliwy inny stopien ochrony (patrz tabliczka znamionowa silnika)

Opgja: Obszar zaciskowy DS dodatkowo uszczelniony od strony komory wewnetrznej (double
sealed)

Stopien ochrony IP 68 spetnia zgodnie z ustaleniami firmy AUMA nastepujgce wymagania:

- Gtebokos¢ zanurzenia w wodzie: maks. 8 m stupa wody

- Czas zanurzenia w wodzie: maks. 96 godzin

- Do 10 wigczen w czasie zanurzenia

- Podczas zalania woda nie jest mozliwa regulacja.

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczka znamionowa napedu ustawczego.

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknietym), stopien zabrudzenia 2 (wewnatrz)

2 g, od 10 do 200 Hz (dla napedow ustawczych w wersji AUMA NORM)

1 g, od 10 do 200 Hz (dla napedu ustawczego ze zintegrowanym sterownikiem napedu ustawczego
AUMA)

Odporno$¢ na wibracje podczas rozruchu lub w razie usterek instalacji. Nie wynika jednak z tego wytrzy-
mato$¢ zmeczeniowa. Dane te dotyczg napedéw ustawczych z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym AUMA
i wtyczka okrggtg AUMA. Nie dotyczg one kombinacji z przektadniami.

Standard: KS: nadaje sie do stosowania w obszarach o wysokim stezeniu soli, prawie ciggtej kon-
densagji i silnym zanieczyszczeniu.

Opgja: KX: nadaje sie do stosowania w obszarach o ekstremalnie wysokim stezeniu soli, ciggtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.

KX-G jak KX, jednak wersja bez czesci aluminiowych (czesci zewnetrzne)
Dwuwarstwowa powtoka proszkowa
Dwusktadnikowy lakier z mika zelazowg
Standard:  AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)
Opgja: Dostepne kolory na zyczenie

Cykl zycia napedéw wieloobrotowych AUMA spetnia lub przewyzsza wymagania zgodnie z EN 15714-
2. Szczegdtowe informacje na zyczenie.

<72dB (A)

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa niskiego napiecia 2014/35/UE
Dyrektywa EMC 2014/30/UE

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

Dyrektywa RED 2014/53/UE
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14.2. Dane techniczne sterownika napedu ustawczego

Wyposazenie i funkcje

Zasilanie napigeciowe Patrz tabliczka znamionowa
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: 10 %
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: 30 % (opcjonalnie)
Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieci: +5 %

Zewnetrzne zasilanie uktadow elek- 24 V DC: +20 %/-15 %
troniki (opcja) Pobor pradu: wersja podstawowa ok. 250 mA, z opcjami do 500 mA
W przypadku zewnetrznego zasilania elektroniki napiecie zasilania zintegrowanego sterownika musi
mie¢ wzmocniong izolacje od napiecia sieci zgodnie z normg IEC 61010-1 i by¢ ograniczone do mocy
wyjsciowej 150 VA.
Pobér pragdu Pobdr pradu sterownika napedu ustawczego w zaleznosci od napiecia sieci:
W przypadku dopuszczalnego wahania napiecia sieci +10 %:
- 0d 100 do 120 V AC = maks. 740 mA
- 0d 208 do 240 V AC = maks. 400 mA
- 0d 380 do 500 V AC = maks. 250 mA
- 515V AC = maks. 200 mA
W przypadku dopuszczalnego wahania napiecia sieci 30 %:
- 0d 100 do 120 V AC = maks. 1200 mA
- 0d 208 do 240 V AC = maks. 750 mA
- 0d 380 do 500 V AC = maks. 400 mA
- 0d515do 690 V AC = maks. 400 mA

Kategoria przepieciowa Kategoria |l zgodnie z IEC 60364-4-443

Moc znamionowa Sterownik napedu ustawczego jest przystosowany do mocy znamionowej silnika, patrz tabliczka zna-
mionowa silnika

Aparatura tagczeniowa Standard: Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A1/A2
Opcje: Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A3

Elementy tyrystorowe dla napie¢ sieci do 500 V AC (zalecana dla napedéw regulacyjnych)
dla klas mocy AUMA B1, B2 i B3

Cykl zycia stycznika nawrotnego wynosi 2 miliony cykli taczeniowych. Do zastosowan o wysokiej cze-
stosci cykli tgczeniowych zalecamy uzycie elementéw tyrystorowych.

Przyporzadkowanie klas mocy AUMA, patrz parametry elektryczne napedu ustawczego
Sterowanie i sygnaty zwrotne Poprzez tgcze Modbus TCP/IP

t3cze Modbus TCP/IP z dodatkowy- - 2 wolne wejscia analogowe (0/4 — 20 mA), 4 wolne wejscia cyfrowe
mi sygnatami wejsciowymi (opcja) - Przesytanie sygnatu odbywa sie poprzez tacze fieldbus
- Wejscia OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA, interfejs I/O, MODE (przez optoizolator, z tego OTW.,
STOP, ZAMYK., MODE ze wspolnym przewodem, a AWARIA, interfejs I/O z oddzielnym przewodem)
- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA
- Interfejs 1/0: wybér rodzaju sterowania (fgcze fieldbus lub dodatkowe sygnaty wejsciowe)
- MODE: wybdr pomiedzy trybem pracy sterujgcej (OTW, STOP, ZAMYK) a trybem pracy regula-
cyjnej (zakres zadanej wartosci potozenia 0/4 — 20 mA)
- dodatkowo 1 wejscie analogowe (0/4 — 20 mA) dla zadanej wartosci potozenia

- Wejscia OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA, interfejs I/O, MODE (przez optoizolator, z tego OTW.,

STOP, ZAMYK., MODE ze wspolnym przewodem, a AWARIA, interfejs I/O z oddzielnym przewodem)

- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA

- Interfejs 1/0: wybér rodzaju sterowania (facze fieldbus lub dodatkowe sygnaty wejsciowe)

- MODE: wybér pomigdzy trybem pracy sterujacej (OTW, STOP, ZAMYK) a trybem pracy regula-
cyjnej (zakres zadanej wartosci potozenia 0/4 — 20 mA)

- Dodatkowo 1 wejscie analogowe (0/4 — 20 mA) dla zadanej wartosci potozenia i 1 wejscie ana-
logowe (0/4 — 20 mA) dla rzeczywistej wartosci procesowej

Napiecie sterownicze/pobor pradu  Standard: 24\ DC, pobor pradu: ok. 10 mA na wejscie
ClR Ve S Opcije: 48 V DC, pobor pradu: ok. 7 mA na wejscie

60 V DC, pobdr pradu: ok. 9 mA na wejscie

100 — 125 V DC, pobér pradu: ok. 15 mA na wejscie

100 — 120 V AC, pobér pradu: ok. 15 mA na wejscie
Wszystkie sygnaty wejsciowe muszg by¢ zasilane tym samym potencjatem.

Komunikaty stanu Poprzez tgcze Modbus TCP/IP
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Wyposazenie i funkcje

t3cze Modbus TCP/IP z dodatkowy- Dodatkowe, binarne sygnaty wyjsciowe (dostepne tylko w potgczeniu z dodatkowymi sygnatami wejscio-

mi sygnatami wyjsciowymi (opcja)

Lokalny panel sterowania

Bluetooth
tacze komunikacyjne
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wymi, (opcja)
- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 5 bezpotencjatowych zestykéw zwiernych ze wspoélnym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A (ob-
cigzenie rezystancyjne)

Standardowa konfiguracja: pozycja krancowa OTW., pozycja krancowa ZAMYK., preselektor
ZDALNIE, btagd momentu obrotowego ZAMYK., btad momentu obrotowego OTW.

- 1 bezpotencjatowy zestyk przetgczny, maks. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancyjne)
Standardowa konfiguracja: zbiorcze zgtaszanie awarii (btagd momentu obrotowego, zanik fazy,
zadziatanie ochrony silnika)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 5 bezpotencjatowych zestykéw przetgcznych ze wspdlnym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A
(obciazenie rezystancyjne)

- 1 bezpotencjatowy zestyk przetgczny, maks. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 6 bezpotencjatowych zestykdw przetacznych bez wspodlnego przewodu, maks. 250 V AC, 5 A
(obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 4 zabezpieczone przed zanikiem sieci bezpotencjatowe zestyki zwierne ze wspélnym przewodem,
maks. 250 V AC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne), 1 bezpotencjatowy zestyk zwierny, maks.
250V AC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne), 1 bezpotencjatowy zestyk przetagczny, maks. 250 V AC,
5 A (obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 4 zabezpieczone przed zanikiem sieci, bezpotencjatowe zestyki zwierne, maks. 250 V AC, 5 A
(obciazenie rezystancyjne), 2 bezpotencjatowe zestyki przetaczne, maks. 250 V AC, 5 A (obcia-
Zenie rezystancyjne)

Wszystkie binarne sygnaty wyjsciowe muszg by¢ zasilane tym samym potencjatem.
- Analogowy sygnat zwrotny potozenia
- Galwanicznie izolowane sygnaty zwrotne potozenia 0/4 — 20 mA (obcigzenie maks. 500 Q).

Standard: - Preselektor: LOKALNIE - WYL. - ZDALNIE (zamykany we wszystkich trzech potoze-
niach)
- Przycisk OTW., STOP, ZAMYK., RESET

- Lokalny STOP
W potozeniu preselektora ZDALNIE naped ustawczy mozna zatrzymacé przyciskiem
STOP lokalnego panelu sterowania. (funkcja nie jest aktywna fabrycznie)

- 6 diod sygnalizacyjnych:

- pozycja krancowa i wskaznik ruchu ZAMYK. (zétta), btad momentu obrotowego
ZAMYK. (czerwona), zadziatanie ochrony silnika (czerwona), btgd momentu obro-
towego OTW. (czerwona), pozycja krancowa i wskaznik ruchu OTW. (zielona),
Bluetooth (niebieska)

- Ekran graficzny LCD: podswietlany

Opcja: - Specjalne kolory diod sygnalizacyjnych:
- pozycja krancowa ZAMYK. (zielona), btgd momentu obrotowego ZAMYK. (niebie-
ska), btagd momentu obrotowego OTW. (zétta), zadziatanie ochrony silnika (fiole-
towa), pozycja krancowa OTW. (czerwona)

Modut Bluetooth klasy Il, wersja 2.1 o zasiegu do 10 m w Srodowisku przemystowym, obstuguje profil

Bluetooth SPP (Serial Port Profile).

Potrzebne wyposazenie:

- AUMA CDT (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania dla komputeréw PC pracujgcych pod
systemem Windows)

- Aplikacja AUMA Assistant (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania na urzadzenia Android)
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Wyposazenie i funkcje

Funkcje

Funkcje bezpieczenstwa

Funkcje monitorujgce

Standard:

Opcje:

Standard:

Opcje:

Rodzaj wytgczenia: regulowany, wytacznikiem krancowym lub wytgcznikiem momentu

obrotowego dla pozycji krancowej OTW. i ZAMYK.

Czas trwania ustawiany (z ustawianym ograniczeniem momentu obrotowego (Peak

Torque) podczas rozruchu)

Ustawiany poczatek taktu / koniec taktu / czas pracy i przerwy (od 1 do 1 800 sekund),

oddzielnie dla kierunku OTW. / ZAMYK.

8 dowolnych pozycji posrednich: ustawiane pomiedzy 0i 100 %; reakcja i zachowanie

alarmowe mogg by¢ programowane

Migajace wskazniki ruchu: ustawiane

Pozycjoner

- Wartos¢ zadana potozenia poprzez tgcze Modbus TCP/IP

- Programowalne zachowanie przy zaniku sygnatu

- Automatyczne dopasowanie do strefy martwej (automatycznie wybierane zacho-
wanie)

- Praca SPLIT RANGE (dzielony zakres)

- Przetaczanie miedzy sterowaniem OTW.-ZAMYK. i sterowaniem za pomocg
wartosci zadanych poprzez facze fieldbus

Regulator procesowy PID: z adaptacyjnym pozycjonerem, przez wejscia analogowe
0/4 — 20 mA dla zadanych i rzeczywistych wartosci procesowych

Zawor wielokrotny: do 16 pozycji, komunikaty (impuls lub zbocze), doktadnos$¢ < 0,2 %
Funkcja przeptukiwania automatycznego: do 5 préb ruchu, mozliwos¢ ustawienia
czasu ruchu w przeciwnym kierunku

Statyczny i dynamiczny pomiar momentu obrotowego w obydwu kierunkach za pomocg
kotnierza do pomiaru momentu obrotowego

Ruch awaryjny: (zachowanie programowalne):

- Przez dodatkowe wejscie (opcja, niskoaktywne) lub przez tacze fieldbus

- Wybieralne reakcje: stop, ruch do pozycji krancowej ZAMYK., ruch do pozycji
krancowej OTW., ruch do pozycji posredniej

- Monitorowanie momentu obrotowego mostkowane przy ruchu do pozycji AWARIA

- Ochrona termiczna mostkowana przy ruchu do pozycji AWARIA (tylko w potaczeniu
z wytacznikiem termicznym w napedzie ustawczym, nie z termistorem)

Zwalnianie lokalnego panelu sterowania poprzez tacze fieldbus. Umozliwia to wigczanie

lub blokowanie obstugi napedu przyciskami lokalnego panelu sterowania.

Lokalny STOP

- W potozeniu preselektora ZDALNIE naped ustawczy mozna zatrzymac przyciskiem
Stop lokalnego panelu sterowania. (Funkcja nie jest aktywna fabrycznie).

Interlock dla armatury gtéwnej / obejsciowej: zwalnianie komend ruchu OTW. i ZAMYK.

poprzez tgcze fieldbus

Przycisk STOP awaryjny (zatrzaskowy): przerywa prace elektryczng, niezaleznie od

potozenia preselektora.

PVST (Partial Valve Stroke Test): do kontroli dziatania sterownika i napedu, progra-

mowalne: kierunek, skok, czas ruchu, czas nawrotu

- Zabezpieczenie armatury przed przecigzeniem: ustawiane, prowadzi do wytgczenia i generuje ko-
munikat awaryjny

- Monitorowanie temperatury silnika (monitorowanie termiczne): prowadzi do wytgczenia i generuje
komunikat awaryjny

- Monitorowanie grzatki w napedzie ustawczym: generuje ostrzezenie

- Monitorowanie dopuszczalnego czasu witgczenia i czestosci zatgczen: ustawiane, generuje ostrze-

zenie

- Monitorowanie czasu pracy: ustawiane, generuje ostrzezenie
- Monitorowanie zaniku fazy: prowadzi do wytgczenia i generuje komunikat awaryjny
- Automatyczna korekta kierunku obrotow przy niewtasciwej kolejnosci faz (prad tréjfazowy)
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Wyposazenie i funkcje

Funkcje diagnostyczne

Analiza ochrony silnika

Przytacze elektryczne

Gwinty do przepustéw kablowych

Schemat potgczen

- Elektroniczny paszport urzadzenia z danymi zamdéwienia i produktu
- Rejestracja parametréw roboczych: resetowany licznik i licznik cyklu zycia dla:

- czas pracy silnika, cykle taczeniowe, wytaczenie wytgcznikiem momentu obrotowego w pozycji
krancowej ZAMYK., wytaczenie wytgcznikiem krancowym w pozycji krancowej ZAMYK., wyta-
czenie wytgcznikiem momentu obrotowego w pozycji krancowej OTW., wytgczenie wytacznikiem
krancowym w pozycji krancowej OTW., blagd momentu obrotowego ZAMYK., btagd momentu
obrotowego OTW., zadziatanie ochrony silnika

- Chronologiczny protokét zdarzen z historig nastaw, pracy i btedow

- Sygnaty stanu wg zalecenia NAMUR NE 107: ,awaria”, ,kontrola dziatania”, ,poza specyfikacja”,
,konieczny serwis”

- Krzywe momentu obrotowego (w wersji z MWG w napedzie ustawczym):

- 3 krzywe momentu obrotowego (krzywa charakterystyczna zakresu regulacji momentu obroto-
wego), oddzielnie zapisywane dla kierunku otwierania i zamykania.

- Zapisane krzywe momentu obrotowego mozna wyswietli¢ na ekranie.

Standard: Monitorowanie temperatury silnika w potgczeniu z termowytgcznikami w silniku napedu
ustawczego

Opgje: - Termiczny przekaznik pradu przecigzeniowego w sterowniku w potgczeniu z termowy-
tgcznikami w napedzie ustawczym

- Wyzwalacz termistorowy w potgczeniu z termistorami w silniku napedu ustawczego
Standard: Wityczka okragta AUMA z przytagczem Srubowym
Opcja: Wtyczka sterujgca poztacana (gniazda i piny)
Standard: Gwinty metryczne
Opcje: - Gwinty typu Pg, NPT, G

Patrz tabliczka znamionowa

Konfiguracja / programowanie tagcza Modbus TCP/IP

Konfiguracja adresu Fieldbus

Ustawianie bramki Modbus
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Konfiguracja szybkosci transferu danych, parzystosci i adresu Modbus odbywa sie na wyswietlaczu
sterownika napedu ustawczego

Ustawianie odbywa sie za pomocg serwera WWW
Ustawienia domysine tgcza IP:

Wybor adresu IP

Typ adresu Statyczny IP
Statyczny adres IP 192.168.255.1
Maska podsieci 255.255.0.0
Domysina bramka 192.168.0.1
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Ogolne parametry Modbus TCP/IP

Protokot komunikaciji Modbus TCP/IP zgodnie z IEC 61158 i IEC 61784
Typologia sieci Struktura gwiazdowa / okablowanie od punktu do punktu
Medium transmisyjne IEC IEEE 802.3, zalecane przewody: Cat. 6,

Szybkos¢ transmisji danych/dlugos¢ - Szybkos¢ transmisji danych 10/100 Mbit/s
przewodow - Maksymalna dlugo$¢ przewodéw: 100 m
Obstugiwane funkcje Modbus 01 Read Coil Status

(ustugi) 02 Read Input Status

03 Read Holding Registers

04 Read Input Registers

05 Force Single Coil

15 (OFHex) Force Multiple Coils

06 Preset Single Register

16 (10Hex) Preset Multiple Registers

17 (11Hex) Report Slave ID

08 Diagnostics:

- 00 00 Loopback

- 00 10 (0AHex) Clear Counters and Diagnostic Register
- 00 11 (0OBHex) Return Bus Message Count

- 00 12 (0CHex) Return Bus Communication Error Count
- 00 13 (ODHex) Return Bus Exception Error Count

- 00 14 (OEHex) Return Slave Message Count

- 00 15 (OFHex) Return Slave No Response Count

- 00 16 (10Hex) Return Slave NAK Count

- 0017 (11Hex) Return Slave Busy Count

- 00 18 (12Hex) Return Character Overrun Count

Komendy i komunikaty tacza Modbus TCP/IP

Wyjscie odwzorowania procesu OTW., STOP, ZAMYK., zadana warto$¢ potozenia, RESET, komenda ruchu AWARIA, zwalnianie lokal-
(komendy sterujace) nego panelu sterowania, Interlock OTW. / ZAMYK.

Wejscie odwzorowania procesu - Pozycja krancowa OTW., ZAMYK.
(komunikaty zwrotne) - Rzeczywista warto$é potozenia
- Wartos$¢ rzeczywista momentu obrotowego wymaga elektromagnetycznego uktadu odwzorowania
drogi i momentu obrotowego (MWG) w napedzie ustawczym.
- Preselektor w potozeniu LOKALNIE/ZDALNIE
- Sygnalizacja ruchu (zalezna od kierunku)
- Wytgcznik momentu obrotowego OTW., ZAMYK.
- Wylgcznik krarncowy OTW., ZAMYK.
- Reczne uruchomienie za pomoca kota recznego lub lokalnego panelu sterowania
- Analogowe (2) lub cyfrowe (4) wejscia klientéw

Wejscie odwzorowania procesu - Zadziatanie zabezpieczenia silnika
(komunikaty awaryjne) - Zadziatanie wytgcznika momentu obrotowego przed dojechaniem do pozyciji krancowej
- Zanik fazy
- Zanik wejsc¢ klientow
Zachowanie w przypadku utraty ko- Zachowanie napedu jest programowalne:
munikacji - zatrzymanie w biezacej pozycji
- ruch do pozycji krancowej OTW. lub ZAMYK.
- ruch do dowolnej pozycji posredniej
- wykonanie ostatnio odebranej komendy ruchu

Warunki uzytkowania

Zastosowanie Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz
Pozycja montazowa dowolna
Wysokos¢ montazu <2 000 m nad poziomem morza
> 2 000 m nad poziomem morza na zyczenie
Temperatura otoczenia Patrz tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego
Wilgotnos¢ powietrza Do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur
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Warunki uzytkowania
Stopien ochrony wg DIN EN 60529

Stopien zabrudzenia wg IEC 60664-
1

Odpornos¢ na wibracje zgodnie
z |IEC 60068-2-6

Ochrona antykorozyjna

Powtoka

Kolor

Akcesoria

Uchwyt scienny

Program parametryzujgcy

Kotnierz do pomiaru momentu obro-
towego DMF

Pozostate informacje
Ciezar
Dyrektywy UE

Standard: 1P68

Opgja: Obszar zaciskowy dodatkowo uszczelniony od strony komory wewnetrznej sterownika
("DS" - double sealed)

Stopien ochrony IP68 spetnia zgodnie z ustaleniami firmy AUMA nastepujace wymagania:

- Glebokos$¢ zalania woda: maks. 8 m stupa wody

- Ciagte zanurzenie w wodzie: maksymalnie 96 godzin

- Podczas zanurzenia: do 10 zatgczen

- Podczas zanurzenia nie jest mozliwa praca regulacyjna.

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego.

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknietym), stopien zabrudzenia 2 (wewnetrznie)

Odpornos¢ na drgania i wibracje jest podawana na zyczenie.

Standard: KS: nadaje sie do stosowania w obszarach o wysokim stezeniu soli, prawie ciggtej kon-
densagiji i silnym zanieczyszczeniu.

Opcja: KX: nadaje sie do stosowania w obszarach o ekstremalnie wysokim stezeniu soli, ciggtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.

Dwuwarstwowa powtoka proszkowa
Dwusktadnikowy lakier z mikag zelazowg

Standard:  AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)

Opgja: Dostepne kolory na zyczenie

Do mocowania sterownika napedu ustawczego oddzielnie od napedu ustawczego, z wtyczka.
Przewdéd potgczeniowy na zyczenie.

Zalecane dla wysokiej temperatury otoczenia, w przypadku trudnego dostepu lub silnych wibracji podczas
pracy.

Dtugosc¢ przewoddw miedzy napedem ustawczym a sterownikiem napedu ustawczego wynosi maks.
100 m. Do przesytania sygnatu zwrotnego potozenia wymagany jest w napedzie ustawczym uktad MWG.

AUMA CDT (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania dla komputeréw PC pracujgcych pod systemem
Windows)
Aplikacja AUMA Assistant (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania na urzgdzenia Android)

Akcesoria do pomiaru momentu obrotowego do SA/SAR 07.2 do SA/SAR 16.2

ok. 7 kg (z wtyczkg okragta AUMA)

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa niskiego napiecia 2014/35/UE
Dyrektywa EMC 2014/30/UE

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

14.3. Momenty dokrecenia srub

Tabela 43:
Momenty dokrecenia srub

Gwint

M6
M8
M10
M12
M16
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Moment dokrecenia [Nm]

Klasa wytrzymatosci

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
7.4 10
18 24
36 48
61 82
150 200
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AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Dane techniczne

Momenty dokrecenia srub

Gwint Moment dokrecenia [Nm]
Klasa wytrzymatosci
A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
M20 294 392
M30 1015 1057
M36

1769 2121
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Lista czesci zamiennych

Lista czesci zamiennych

15.
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SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

Lista czesci zamiennych

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamowienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wyfacznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasnigcia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamowionych.

Nr ref.

001.0
002.0
003.0

005.0
005.1
005.3

006.0
009.0
017.0
018.0

019.0

022.0

023.0

024.0

025.0
058.0

070.0

079.0

155.0

500.0
501.0
502.0
503.0

504.0

505.0
506.0
507.0

511.0
514.0
514.1
514.2

516.0
516.1
535.1
539.0

Nazwa

Obudowa

Kotnierz tozyskowy
Wat drgzony

Wat napedowy
Sprzegto do watu silnika
Sprzegto reczne

Slimacznica

Przektadnia reczna

Dzwignia wytgcznika momentu
Zebatka

Zebatka pierscieniowa

Sprzegto Il do wytgcznika momentu obroto-
wego

Koto napedzane do jednostki z wytgcznika-
mi krancowymi

Koto napgdowe do jednostki z wytgcznika-
mi krancowymi

Element zabezpieczajacy
Wigzka kablowa do przewodu ochronnego

Silnik (tylko w przypadku silnikéw V... wraz
z nrref. 079.0)

Przektadnia planetarna od strony silnika
(tylko w przypadku silnikow V... )

Przektadnia konwersyjna

Pokrywa

Gniazdo (kompletnie wyposazone)
Trzpien bez pindw

Gniazdo sterownika

Gniazdo silnika

Pin do sterownika
Pin do silnika
Pokrywa przytacza elektrycznego

Korek gwintowany
Przytacze grupy A (bez tulei gwintowane;j)
tozysko igietkowe wzdluzne

Pierscien uszczelniajacy (simmerring)
cztonu napedzanego A

Przytacze grupy D
Wat napedzany D
Pierscien osadczy rozprezny
Korek gwintowany

Rodzaj

Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot

Nr ref.
542.0
549.0
549.1

551.1
553.0
554.0

556.0
556.1
557.0
558.0

559.0-1

559.0-2

560.0-1

560.0-2

560.1
560.2-1

560.2-2

566.0

566.1

566.2
566.3
567.1
568.1

568.2

568.3
568.4
575.1

583.0
583.1
584.0
614.0

627.0
S1
S2

Nazwa
Koto reczne z uchwytem
Przytacza grupy B/B1/B2/B3/B4/C/E

Tuleja cztonu napedzanego
B/B1/B2/B3/B4/C/E

Wpust pasowany
Mechaniczny wskaznik potozenia

Gniazdo do wtyczki silnika z wigzka kablo-
wg

Potencjometr jako nadajnik potozenia
Potencjometr bez sprzegta slizgowego
Grzatka

Migacz sygnalizacji pracy z pinami (bez
tarczy impulsowej i plytki izolacyjnej)

Elektromechaniczna jednostka sterujgca z
przetgcznikami, wraz z glowicami pomiaro-
wymi wytgcznika momentu obrotowego

Elektryczna jednostka sterujgca z magne-
tycznym nadajnikiem momentu obrotowego
i wytgcznika krancowego (MWG)

Zestaw przetgcznikow do mechanizmu
otwierania

Zestaw przetacznikow do mechanizmu za-
mykania

Whytacznik krancowy/momentu obrotowego

Skrzynka przetgcznikowa dla kierunku
OTW.

Skrzynka przetgcznikowa dla kierunku ZA-
MYK.

Nadajnik potozenia RWG

Potencjometr do RWG bez sprzegta posli-
zgowego

Ptytka nadajnika potozenia do RWG
Zestaw kabli do RWG
Sprzegto poslizgowe do potencjometru

Rura ochronna trzpienia (bez kotpaka
ochronnego)

Kotpak ochronny do rury ochronnej trzpie-
nia

Uszczelka v-ring

Ztagczka gwintowana

Tuleja gwintowana, forma watka armatury
A

Sprzegto do waltu silnika

Pin do sprzegta silnika

Sprezyna ustalajgca do sprzegta silnika
Nadajnik potozenia EWG

Pokrywa MWG 05.3
Komplet uszczelek, maty
Komplet uszczelek, duzy

Rodzaj

Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot

Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot
Podzespot

Podzespot
Podzespot
Podzespot

Podzespot

Podzespot
Podzespot

Komplet
Komplet
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15.2. Sterownik napedu ustawczego AC 01.2 z przytagczem elektrycznym SJ

SRR,
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SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Lista czesci zamiennych

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamowienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wyfacznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasnigcia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamowionych.

Nr ref. Nazwa Rodzaj
001.0 Obudowa Podzespot
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Ptytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Plytka magistrali fieldbus

009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Plytka przekaznikowa Podzespot
012.0 Plytka opcji

501.0 Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespot
502.0 Trzpien bez pinéw Podzespot
503.0 Gniazdo sterownika Podzespot
504.0 Gniazdo silnika Podzespot
505.0 Pin do sterownika Podzespot
506.0 Pin do silnika Podzespot
507.1 Rama przytacza elektrycznego Podzespot
508.0 Aparatura tagczeniowa Podzespot
509.1 Ktodka Podzespot
510.0 Komplet bezpiecznikow Komplet
528.0 Rama zaciskowa (bez zaciskow) Podzespot
607.0 Pokrywa

611.0 Pokrywa

626.0 Bramka Modbus TCP/IP

668.0 Modut EtherNet/IP

S Komplet uszczelek Komplet

97



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
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15.3. Sterownik napedu ustawczego AC 01.2 Compact
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SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP Lista czesci zamiennych

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamowienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wyfacznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasnigcia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamowionych.

Nrref. Nazwa Rodzaj
001.0 Obudowa Podzespot
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Ptytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Plytka magistrali fieldbus

009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Plytka przekaznikowa Podzespot
012.0 Plytka opcji

500.0 Pokrywa Podzespot
501.0 Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespot
502.0 Trzpien bez pinéw Podzespot
503.0 Gniazdo sterownika Podzespot
504.0 Gniazdo silnika Podzespot
505.0 Pin do sterownika Podzespot
506.0 Pin do silnika Podzespot
507.0 Przytacze elektryczne magistrali fieldbus bez ptytki przytaczeniowej (050.1) Podzespot
507.1 Rama przytacza elektrycznego Podzespot
508.0 Aparatura tagczeniowa Podzespot
509.1 Ktodka Podzespot
510.0 Komplet bezpiecznikow Komplet
611.0 Pokrywa Podzespot

668.0 Modut EtherNet/IP
669.0 Szyna montazowa modutu Ethernet — wersja kompaktowa
S Komplet uszczelek Komplet

99



SA 07.2 - SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 Jednostka sterujgca: elektromechaniczna
AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

Skorowidz haset

Skorowidz haset

A

Adres magistrali Fieldbus
Adres Slave

Akcesoria (przytgcze elek-
tryczne)

Akcesoria montazowe
Aplikacja Assistant
Aplikacja AUMA Assistant
AUMA Cloud

B

Bezpieczniki

Bezposrednie wywotanie za
pomocg ID

Bieg wzorcowy

Blokada czasowa

Bluetooth

Btad

C

CDT

Certyfikat odbioru / kontroli
Cykl zycia

Czas monitorowania
Czestotliwos¢ sieci
Czujnik drogowy EWG

D

Dane techniczne

Dtawiki kablowe
Dobezpieczenie przeciwzwar-
ciowe

Dobezpieczenie wykonane
przez uzytkownika

Double Sealed (podwdjnie
uszczelniona)

Dyrektywy

E

Ekran (wskazniki)
Elektroniczny nadajnik potoze-
nia

Elektroniczny nadajnik potoze-
nia RWG

EMC

EWG

G
Gtéwne menu
Grzatka silnika

H
Hasto

|
Intrusive

J
Jezyk wyswietlany na ekranie

100

10, 10,

68,

60
60
40

24
12

, 12

79
47

67
49

74

11
86
60
84
68

84
27
26
26

42

52
71

71

28
68

46
84

47

49

K

Kategoria przepieciowa
Kierunek obrotow

Klasa izolacji

Klasa mocy

Klasa mocy urzadzen steruja-
cych

Kod DataMatrix

Kolor

Koto reczne

Komplet przewoddow
Komunikaty

Komunikaty (analogowe)
Komunikaty analogowe
Komunikaty stanu
Konserwacja

Kontrola wytgcznikow
Korki gwintowane
Kwalifikacje pracownikow

L

Lampki sygnalizacyjne

LED (lampki sygnalizacyjne)
Liczba obrotéw

Lista cze$ci zamiennych
Lokalna obstuga napedu
ustawczego

Lokalny panel sterowania

M

Mechaniczny wskaznik poto-
zenia

Menu stanu

Moc znamionowa

Montaz

N

Nadajnik potozenia
Nadajnik potozenia EWG
Napiecie sieci

Napiecie sterownicze
Nazwa typu
Non-Intrusive

Normy

Normy bezpieczenstwa
Numer seryjny

Numer zamdwienia
Numer zlecenia

84, 87
65, 66
10, 84
10
11

12
92
17
40
58
58
58
58
5, 82, 83
74
27

56
56
9,10
94
44

44

57,72

46
10
17

11

68

10, 10, 26, 84
11

9,10

7

5

27
9,10, 11
9,10

11
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AC 01.2 Intrusive Modbus TCP/IP

Skorowidz haset

(0]

Obstuga

Obstuga lokalna
Obstuga menu

Obstuga napedu, zdalna
Obstuga napedu ustawczego,
lokalna

Obstuga reczna
Ochrona antykorozyjna
Ochrona przecigzeniowa
Ochrona silnika

Ochrona termiczna
Odpornosc¢ na wibracje

P
Parzystos¢

Pobér pradu

Podanie nieprawidtowego
hasta

Podawanie hasta
Podtagczanie do zasilania
elektrycznego

Pomoc techniczna
Potencjat komunikatow stanu
Potencjat sygnatéw wejscio-
wych

Potencjat sygnatéw wyjscio-
wych

Potencjat wejs¢ sterujgcych
Potencjometr

Powtoka

Poziom dostepu uzytkownika
Pozycja montazowa
Pozycje posrednie

Praca elektryczna

Praca inwersyjna (20 — 0/4
mA)

Praca przerywana

Praca urzadzenia

Prad na wejsciu

Prad znamionowy
Przechowywanie
Przejsciowki

Przekazniki sygnalizacyjne
Przepusty kablowe
Przewody

Przewody przytgczeniowe
Przewdd tgczacy

Przytacza elektryczne
Przytacza grupy

Przytagcza grupy B
Przytacze armatury
Przytacze elektryczne
Przytacze grupy A
Przytagcze uziemienia

43,
15, 86,

10,

18,

43
44
45
45
44

84
92
43
84
10
92

60
26
49

48
26

82
27
27

27

27
71
92
47
91
63
44
69

45

11
10
15
27
58
85
27
27
40
28
18
22
85
85
18
42

R

Rama mocujgca

Rama posrednia
Rodzaj pracy

Rodzaj pragdu

Rodzaj smaru

Rok produkcji

Rozruch probny

Rura ochronna trzpienia
RWG

S

Samohamownos$¢
Samozatrzymanie
Schemat potgczeh
Schemat potgczenh napedu
Schemat potgczenh napedu
ustawczego

Schemat potgczeh sterownika
napedu ustawczego

Seria

Serwis

Sieci zasilania

Silniki

Smarowanie

Sterowanie

Stopieh ochrony
Sygnalizacja LED potozenia
krarnncowego

Sygnalizacja potozenia kran-
cowego

Sygnat wejsciowy

Sygnaty wyjsciowe
Szybkos¢ transmisji danych
S

Srodki ochronne

T

Tabliczka znamionowa
Tarcza wskaznikowa
Temperatura otoczenia
Transport

Trzpien

Trzpien armatury

Tuleja gwintowana

Typ

Typ silnika

Typy sieci

10,
10,

11,

11, 26, 26,

10,
9,10, 10, 86,

9,10, 85,

41
42
84
26

11
65
24
71

84
45
85
10
11

10

11
82
26
84
83
11
92
70

70

11
58
60

27

72
91
13
66
24
21
11
10
26
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Skorowidz haset

u

Uchwyt Scienny

Uktad grzewczy
Uruchamianie
Uruchamianie (wskazniki na
ekranie)

Ustawianie bramki Modbus
TCP/IP

Ustawianie lokalne
Usuwanie

Usuwanie usterek
Utrzymanie ruchu
Utylizacja

102

40
27

51

60

45
83
74
82
83

w

Wat drgzony

Wielkos¢ kotnierza
Wilgotnosc¢ powietrza
Wskazowki bezpieczenstwa
Wskazowki bezpieczen-
stwa/ostrzezenia
Wskazywanie pozycji posred-
nich za pomoca diod LED
Wskaznik

Wskaznik awarii na ekranie
Wskaznik btedéw na ekranie
Wskazniki

Wskazniki komend ruchu na
ekranie

Wskazniki na ekranie
Wskazniki ostrzegawcze na
ekranie

Wskaznik kontroli funkcji na
ekranie

Wskaznik na ekranie Brak
gotowosci ZDAL

Wskaznik na ekranie Poza
specyfikacjg

Wskaznik na ekranie Wyma-
gana konserwacja
Wskaznik potozenia
Wskaznik pozyciji

Wskaznik pozycji armatury na
ekranie

Wskaznik pozycjonera na
ekranie

Wskaznik ruchu

Wskaznik usterki na ekranie
Wskaznik wartosci rzeczywi-
stej na ekranie

Wskaznik wartosci zadanej
na ekranie

Wspotczynnik mocy

Wyjscia cyfrowe

Wyltgcznik krancowy
Wytgcznik krancowy DUO
Whytgcznik momentu obrotowe-
go

Wytgcznik réznicowoprgdowy
(F1)

Wyposazenie i funkcje
Wysoko$¢é montazu

z

Zakres czestotliwosci

Zakres momentu obrotowego
Zakres napiecia

Zakres zastosowania
Zasilanie napieciowe elektro-
niki

Zaslepki

Zdalna obstuga napedu
Zmiana hasta

66
11
85

56

57
56
54
51
53

52
54

55
54
55
55
57
72
52
53
57
52
53
53
10
58
62, 66
63
61
27

90
91

26

26
5,5
26

27
45
48



103



duma

Solutions for a world in motion

AUMA Riester GmbH & Co. KG

P.O. Box 1362

DE 79373 Muellheim
Tel +49 7631 809 - 0

Fax +49 7631 809 - 1250
info@auma.com
Www.auma.com

AUMA Polska Sp. z o.0.
PL 41-219 Sosnowiec
Tel +48 32 783 52 00
Fax +48 32 783 52 08
biuro@auma.com.pl
www.auma.com.pl

Y008.301/045/pl/1.21

Szczegotowe informacje dotyczgce produktéw AUMA dostepne sg w Internecie pod adresem: www.auma.com




	1. Wskazówki bezpieczeństwa
	1.1. Warunki bezpiecznego stosowania produktu
	1.2. Zakres zastosowania
	1.3. Ostrzeżenia
	1.4. Wskazówki i symbole

	2. Krótki opis
	3. Tabliczka znamionowa
	4. Transport i przechowywanie
	4.1. Transport
	4.2. Przechowywanie

	5. Montaż
	5.1. Pozycja montażowa
	5.2. Montaż koła ręcznego
	5.3. Montaż napędu ustawczego na armaturze
	5.3.1. Przegląd przyłączy grupy
	5.3.2. Przyłącze grupy A
	5.3.3. Przyłącza grupy B /C /D i E

	5.4. Akcesoria montażowe
	5.4.1. Rura ochronna trzpienia wznoszącego armatury

	5.5. Pozycje montażowe lokalnego panelu sterowania
	5.5.1. Zmiana pozycji montażowych


	6. Podłączanie do zasilania elektrycznego
	6.1. Podstawowe wskazówki
	6.2. Przegląd przyłączy elektrycznych AUMA
	6.3. Przyłącze elektryczne SJ (wtyczka okrągła AUMA)
	6.3.1. Otwieranie obszaru zaciskowego (do podłączania sieci elektrycznej)
	6.3.2. Podłączanie przewodów
	6.3.3. Zamykanie obszaru zaciskowego (do podłączania sieci elektrycznej)
	6.3.4. Otwieranie obszaru zaciskowego magistrali fieldbus
	6.3.5. Podłączanie przewodu Industrial Ethernet
	6.3.6. Zamykanie obszaru zaciskowego magistrali fieldbus

	6.4. Wersja kompaktowa przyłącza elektrycznego SF do Modbus TCP/IP
	6.4.1. Otwieranie obszaru zaciskowego (do podłączania sieci elektrycznej)
	6.4.2. Podłączanie przewodów
	6.4.3. Zamykanie obszaru zaciskowego (do podłączania sieci elektrycznej)
	6.4.4. Podłączanie przewodu Industrial Ethernet

	6.5. Akcesoria przyłącza elektrycznego
	6.5.1. Sterownik napędu ustawczego na uchwycie ściennym
	6.5.2. Rama mocująca
	6.5.3. Rama pośrednia DS do podwójnego uszczelnienia
	6.5.4. Zewnętrzne przyłącze uziemienia


	7. Obsługa
	7.1. Obsługa ręczna
	7.1.1. Uruchamianie armatury w trybie obsługi ręcznej

	7.2. Praca elektryczna
	7.2.1. Lokalna obsługa napędu ustawczego
	7.2.2. Zdalna obsługa napędu

	7.3. Obsługa menu za pomocą przycisków (ustawianie i wyświetlanie)
	7.3.1. Struktura i nawigacja

	7.4. Poziom dostępu użytkownika, hasło
	7.4.1. Podawanie hasła
	7.4.2. Zmiana haseł
	7.4.3. Blokada czasowa przy podaniu nieprawidłowego hasła

	7.5. Język wyświetlany na ekranie
	7.5.1. Zmiana języka


	8. Wskaźniki
	8.1. Wskazania przy uruchamianiu
	8.2. Wskaźniki na ekranie
	8.2.1. Sygnały wyjściowe napędu ustawczego i armatury
	8.2.2. Wskaźniki stanu wg kategorii AUMA
	8.2.3. Wskaźniki stanu wg zalecenia NAMUR

	8.3. Diody sygnalizacyjne na lokalnym panelu sterowania
	8.4. Wskaźniki opcjonalne
	8.4.1. Mechaniczny wskaźnik położenia za pomocą wskaźnika


	9. Komunikaty (sygnały wyjściowe)
	9.1. Komunikaty stanu poprzez przekaźniki sygnalizacyjne (wyjścia cyfrowe)
	9.1.1. Przyporządkowanie wyjść
	9.1.2. Kodowanie wyjść

	9.2. Komunikaty analogowe (wyjścia analogowe)

	10. Uruchamianie (ustawienia podstawowe)
	10.1. Ustawianie rodzaju wyłączania
	10.2. Konfiguracja adresu magistrali Fieldbus (adresu slave), szybkości transmisji danych, parzystości i czasu monitorowania
	10.2.1. Ustawianie bramki Modbus TCP/IP

	10.3. Otwieranie bloku sterowania
	10.4. Ustawianie wyłącznika momentu obrotowego
	10.5. Ustawianie wyłącznika krańcowego
	10.5.1. Ustawianie pozycji krańcowej ZAMYK. (pole czarne)
	10.5.2. Ustawianie pozycji krańcowej OTW. (pole białe)

	10.6. Ustawianie pozycji pośrednich
	10.6.1. Ustawianie kierunku ruchu ZAMYK. (czarne pole)
	10.6.2. Ustawianie kierunku ruchu OTW. (białe pole)

	10.7. Rozruch próbny
	10.7.1. Kontrola kierunku obrotów na mechanicznym wskaźniku położenia
	10.7.2. Kontrola kierunku obrotów na wale drążonym/trzpieniu
	10.7.3. Kontrola jednostki z wyłącznikami krańcowymi
	10.7.4. Przeprowadzanie biegu wzorcowego dla sygnalizacji zwrotnej położenia

	10.8. Zamykanie bloku sterowania

	11. Uruchamianie (ustawienia wyposażenia opcjonalnego)
	11.1. Elektroniczny nadajnik położenia EWG 01.1
	11.1.1. Ustawianie zakresu pomiarowego
	11.1.2. Dopasowanie wartości prądu
	11.1.3. Włączanie/wyłączanie sygnalizacji LED położenia krańcowego

	11.2. Potencjometr
	11.2.1. Ustawianie potencjometru

	11.3. Elektroniczny nadajnik położenia RWG
	11.3.1. Ustawianie zakresu pomiarowego

	11.4. Ustawianie mechanicznego wskaźnika położenia

	12. Usuwanie usterek
	12.1. Błędy podczas uruchamiania
	12.2. Sygnalizacja błędów i ostrzeżenia
	12.3. Bezpieczniki
	12.3.1. Bezpieczniki w sterowniku napędu ustawczego
	12.3.2. Wymiana bezpieczników
	12.3.3. Ochrona silnika (monitorowanie temperatury)


	13. Utrzymanie ruchu i konserwacja
	13.1. Czynności prewencyjne w zakresie utrzymania ruchu i bezpiecznej eksploatacji
	13.2. Konserwacja
	13.3. Usuwanie odpadów i utylizacja

	14. Dane techniczne
	14.1. Dane techniczne napędu wieloobrotowego do zaworów
	14.2. Dane techniczne sterownika napędu ustawczego
	14.3. Momenty dokręcenia śrub

	15. Lista części zamiennych
	15.1. Napędy wieloobrotowe SA 07.2 – SA 16.2/SAR 07.2 – SAR 16.2
	15.2. Sterownik napędu ustawczego AC 01.2 z przyłączem elektrycznym SJ
	15.3. Sterownik napędu ustawczego AC 01.2 Compact

	Skorowidz haseł

