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Nejdrive si prectéte navod k obsluze!
Dodrzujte bezpe€nostni pokyny.
Tento navod je nedilnou soucasti tohoto vyrobku.
Navod uschovejte po celou dobu zivotnosti vyrobku.
Navod k obsluze predejte kazdému nasledujicimu majiteli nebo uzivateli vyrobku.

Cilova skupina:

Tento dokument obsahuje informace pro personal zabyvajici se montazi, uvadénim do provozu a udrzbou.

Referenéni materialy:

Prirucka (Provoz a nastaveni) ovladaci jednotky servopohonu AC 01.2 Profibus DP
Prirucka (Integrace zafizeni Fieldbus) ovladaci jednotky servopohonu AC 01.2 Profibus DP
Referenéni materialy jsou k dispozici na internetu na http://www.auma.com.
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Bezpeénostni pokyny

1.1.

Predpoklady pro bezpeéné zachazeni s produktem

Normy/smérnice

Bezpeénostni pokyny /

varovani

Kvalifikace pracovniki

Uvedeni do provozu

Provoz

Ochranna opatieni

Udrzba

S pfihlédnutim k montazi, elektrickému pfipojeni, uvedeni do provozu a provozu na
misté instalace museji provozovatel a vyrobce zafizeni dbat na to, aby byly
respektovany v8echny pravni pozadavky, smérnice, pfedpisy, narodni ustanoveni
a doporuceni.

K tomu patfi mj.:

. Podle konstrukénich smérnic pro sbérnicové aplikace.

Pracovnici povéfeni pracemi na tomto zafizeni se museji seznamit s bezpecnostnimi
a vystraznymi upozornénimi a pokyny uvedenymi v tomto navodu a musi uvedené
pokyny dodrZovat. Aby se zabranilo Skoddm na zdravi nebo v&cnym Skodam, musi
se respektovat bezpe€nostni pokyny a vystrazné znac¢ky umist&né na vyrobku.

Montazi, elektrickym pfipojenim, uvedenim do provozu, obsluhou a Udrzbou je nutné
povéfovat pouze vySkolené odborné pracovniky, ktefi k tomu byli provozovatelem
a vyrobcem zafizeni povéfeni.

Pfed zahajenim praci na tomto vyrobku si museji pracovnici pfecist tento navod
a porozumét mu a predpoklada se, ze budou znat a dodrzovat uznana pravidla
tykajici se pracovni bezpecnosti.

Pfed uvedenim do provozu musi byt zkontrolovana vSechna nastaveni, zda souhlasi
s pozadavky aplikace. V pfipadé nespravného nastaveni mohou vznikat nebezpedi
podminéna aplikaci, jako napf. poSkozeni armatury nebo zafizeni. Za pfipadné takto
vzniklé Skody vyrobce nerudi. Riziko nese sam uzivatel.

Predpoklady pro bezvadny a bezpecny provoz:

- Spravna manipulace pfi pfepravé, odbornost pfi skladovani, pecliva instalace
a montaz pfi uvedeni do provozu.

. Vyrobek provozujte pouze v bezvadném stavu za respektovani tohoto ndvodu.

- Poruchy a Skody neprodlené oznamte a odstrarite (nechte odstranit).

. Dodrzujte uznana pravidla pracovni bezpecnosti.

. DodrZujte vnitrostatni pfedpisy.

. Za provozu se skiif ohfiva az na povrchovou teplotu > 60 °C. K ochrané proti
moznym popaleninam doporucujeme, abyste pfed zahajenim prace na zafizeni
zkontrolovali vhodnym teplomérem povrchovou teplotu a pfipadné pouZili
ochranné rukavice.

Za potfebna ochranna opatfeni na pracovisti, jako napf. kryty, bariéry nebo osobni
ochranna zafizeni pro pracovniky, odpovida provozovatel, resp. vyrobce zafizeni.

K zaru€eni bezpe&né funkce zafizeni je nutno dodrzovat pokyny pro udrzbu uvedené
v tomto navodu.

Zmény na zarizeni jsou dovoleny jen s pisemnym souhlasem vyrobce.

1.2

Rozsah pouziti

Kyvné pohony AUMA SQ 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 jsou uréeny pro
ovladani primyslovych armatur, jako napf. klapek a kohouta.

Jind pouziti musi nejprve vyrobce vyslovné (pisemné) potvrdit.

Nepfipustné je jejich pouZiti napf. pro:

- motorové manipulaéni voziky dle EN I1ISO 3691
. zdvihadla dle EN 14502

. osobni vytahy dle DIN 15306 a 15309

. nakladni vytahy dle EN 81-1/A1
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. eskalatory

. trvaly provoz

. instalaci do zemé

. trvalé pouziti pod vodou (dbejte na stupen kryti)

. oblasti ohrozené vybuchem

- oblasti s radia¢ni zatézi v jadernych zafizenich

V pfipadé neodborného pouZiti nebo pouZiti v rozporu se stanovenym ucelem se
nepiebira Zadna odpovédnost.

K podmince spravného pouZiti patfi také dodrzovani tohoto navodu.

Informace Tento navod je platny pro standardni provedeni ,uzavirani armatury smérem doprava”,
tzn., kdyz se hnaci hfidel pro uzavieni armatury otaci ve sméru hodinovych rucicek.
1.3. Vystrazna upozornéni

[/\ VAROVANI

|/A\ UPOZORNENI

Pro zdUraznéni postupu dllezitych z hlediska bezpecnosti jsou v tomto navodu
uvedena tato vystrazna upozornéni oznacena pfislusnymi signalnimi slovy
(NEBEZPECI, VYSTRAHA, UPOZORNENI, OZNAMENI).

Bezprostiedné nebezpecna situace s vysokym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpecéi smrti nebo zavazné ujmy na
zdravi.

Potencialné nebezpecna situace se strednim rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo zavazné ujmy na
zdravi.

Potencialné nebezpeéna situace s nizkym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, miize dojit k lehkym nebo strednim poranénim.
Muze byt také pouzito v souvislosti s vécnymi Skodami.

Potencialné nebezpecna situace. Nebude-li vystrazné upozornéni respektovano,
muze dojit k vécnym Skodam. Nepouziva se pro Skody na zdravi.

Bezpelnostni znacka A varuje pfed nebezpe¢im poranéni.
Signalni slovo (zde NEBEZPECI) uvadi stupe rizika.

1.4. Upozornéni a symboly

Informace

X

-

MD

V tomto navodu se pouzivaji nize uvedena upozornéni a symboly:

Pojem Informace umistény pred textem poukazuje na dulezité poznamky a informace.

Symbol pro CLOSE (ZAVRENO) (armatura zaviena)
Symbol pro OPEN (OTEVRENO) (armatura oteviena)
Pies menu k parametru

Popisuije cestu v menu vedouci k parametru. Pomoci tlaCitka panelu mistniho ovladani
takto Ize hledany parametr na displeji rychle najit. Texty na displeji se zobrazuji se
S8edym pozadim: Disple;j.

[ WVysledek pfi akci

Popisuje vysledek pfedchoziho postupu.
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2.

Struény popis
Kyvny pohon

Kyvny servopohon
AUMA

Ovladaci jednotka
servopohonu

Definice podle EN 15714-2/EN ISO 5211:

Kyvny servopohon je servopohon, ktery pfenasi na armaturu kroutici moment v
rozsahu krat8im nez jedna cela otd€ka. Nemusi zachycovat posuvné sily.

Obr. 1: Kyvny servopohon AUMA SQ 10,2

[1 Kyvny pohon s motorem a ru¢nim kolem

[21 Ovladaci jednotka servopohonu

[8] Panel mistniho ovladani s displejem, (a) pfepinalem a (b) tlaitkem
[4]  Pfipojeni armatury

Kyvné pohony AUMA SQ 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 jsou pohanény
elektromotoricky. Pro ruéni ovladani je k dispozici ru€ni kolo. Vypinani v koncovych
polohach se ovlada polohovym nebo momentovym spinadem. Pro ovladani, resp.
zpracovani signalt pohonu je nutna ovladaci jednotka servopohonu.

V provedeni Intrusive (fidici jednotka: elektromechanicka) se provadi nastaveni
drahy a krouticiho momentu pomoci spinace v servopohonu.

V provedeni Non-Intrusive (fidici jednotka: elektronickd) se provadi nastaveni drahy
a krouticiho momentu pfes ovladaci jednotku servopohonu, za timto u¢elem nesmi
byt otevieny kryt servopohonu, resp. ovladaci jednotky servopohonu. Proto je

v servopohonu vestavén MWG (magneticky snimac polohy a snima¢ krouticiho
momentu), ktery také poskytuje analogové zpétné hlaSeni krouticiho momentu/indikaci
krouticiho momentu a analogové zpétné hlaseni polohy/indikaci polohy pro vystup
ovladaci jednotky servopohonu.

Ovladaci jednotku servopohonu AC 01.2 Ize pfimo namontovat na servopohon, nebo
do zavésené polohy na nasténném drzaku.

Pomoci panelu mistniho ovladani ovladaci jednotky servopohonu Ize servopohon
ovladat pomoci tla€itka, a také nastaveni v menu ovladaci jednotky servopohonu.
Displej ukazuje informace o servopohonu a nastaveni menu.

Rozsah funkci ovladaci jednotky servopohonu saha od bézného ovladani armatur
v provozu OTEVRENO - ZAVRENO pfes regulace polohy, procesni regulace, sbér
provoznich dat, diagnostické funkce az po Fizeni pomoci riznych rozhrani (jako napf.
Fieldbus, Ethernet a HART).

Aplikace a software

Pomoci softwaru AUMA CDT pro Windows Computer (notebook nebo tablet)

a pomoci asistenéni aplikace AUMA Ize nacitat a exportovat data servopohonu,
resp. upravovat a ukladat nastaveni. Propojeni mezi pocitaem a servopohonem
AUMA se provadi bezdratové pres rozhrani Bluetooth. Cloud AUMA je interaktivni
platforma s jednoduchym ovladanim, pomoci které Ize shromazdovat a vyhodnocovat
podrobné udaje o vdech servopohonech v jednom zafizeni.
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Obr. 2: Komunikace pres Bluetooth
i ' AUMA Cloud
= 3
AUMA CDT AUMA CDT je uzivatelsky pfivétivy program pro nastaveni a ovladani servopohonl

Asistenéni aplikace

AUMA.

Software AUMA CDT si muzete bezplatné stahnout na nasi internetové strance
www.auma.com.

Cloud AUMA je srdcem digitalniho svéta AUMA. Pfedstavuje interaktivni platformu,
ktera umoznuje efektivné a cenové vyhodné organizovat udrzbu servopohond AUMA.
V cloudu AUMA Ize shromazdovat a pfehledné zobrazovat udaje o vSech
servopohonech v jednom zafizeni. Podrobné analyzy poskytuji informace o pfipadné
potfebé udrzby. Doplrikové funkce usnadiuji spravu provoznich zafizeni.

Asisten¢ni aplikace AUMA umozriuje nastaveni a diagnostiku servopohond AUMA
na dalku pomoci Bluetooth pfes chytry telefon nebo tablet.

Asistencni aplikace AUMA je k dispozici v Play Store (Android), resp. v App Store
(iI08S) k bezplatnému stazeni.

Obr. 3: Odkaz na asistencni aplikaci AUMA
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3. Typovy stitek

Kazda komponenta pfistroje (servopohon, ovladaci jednotka servopohonu, motor)
je opatfena typovym Stitkem.

Obr. 4: Prifazeni typovych stitka

(11[4] §

[11  Typovy Stitek servopohonu

[2]  Typovy Stitek ovladaci jednotky servopohon(
[3] Typovy Stitek motoru

[4] Dodatkovy 8&titek, napf. Stitek KKS

Typovy stitek servopohonu

Obr. 5: Typovy §titek servopohonu (pfiklad)

& AUMA Riester GmEH A CO.KG g
D-79379 Millheim, Germany
Y oo o7 2F07
Order Mo

= T closer  180-300 Nmi
: T open: 120-200 KNm
- Lubr.:F15 iFaa
/g Temp: -30°Cl+ T

1] Ti G+ T C

dUIma4d (= logo vyrobce); C€ (= oznaceni CE)
[11  Jméno vyrobce
[2]  Adresa vyrobce
[3] Typové oznadeni
[4] Cislo zakazky
[5] Sériové ¢islo servopohonu
[6] Prestavna doba v [s] pro kyvny pohyb 90°
[71  Rozsah krouticiho momentu ve sméru ZAVRENI
[8] Rozsah krouticiho momentu ve sméru OTEVRENI
[91 Typ maziva
[10] Pripustna okolni teplota
[11] Podle pfani zakaznika volitelné obsaditelné
[12] Druh kryti
[13] Kod DataMatrix
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Typovy stitek ovladaci jednotky servopohon

Obr. 6: Typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu (pfiklad)

1] — g
[ ] Order no. 12345678
[3] No. 0514MA12345

[4] @ TPA0ORTAA-0A1-000
[5] TPC:AA000-1A1-A000
[6] 3 ~ 400V P: A1
8] -25/+70°C IP68
[10] Control: Profibus DP

[11  Typové oznaéeni

[2] Cislo zakazky

[3] Sériové cislo

[4] Schéma pripojeni servopohonu
[5] Schéma zapojeni ovladaci jednotky servopohonu
[6] Sitové napéti

[71 Vykonova tfida AUMA spinace
[8]  Prip. teplota okoli

[9]  Druh kryti

[10] Ovladani

[11] Kod DataMatrix

Typovy stitek motoru

Obr. 7: Typovy Stitek motoru (pfiklad)

@
VD00063-2-0,12

\WJ Artno.: 12345678

J No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

Pn: 0,12kW  cos : 0,52
In: 0,7A

S2 - 15 min

IP 68 2800 1/min
Therm. protect.: Th
Insulation class: F

It
=
2
m

dUumad (= logo vyrobce); (€ (= oznaceni CE)
[11  Typ motoru
[2] Cislo produktu motor
[3] Sériové Cislo
[4]  Druh proudu, sitové napéti
[5] Jmenovity vykon
[6] Jmenovity proud
[7] Provozni rezim
[8] Druh kryti
[9]  Ochrana motoru (teplotni ochrana)
[10] Izolagni tfida
[11] Otacky
[12] Vykonostni faktor cos phi
[13] Sitova frekvence
[14] Kod DataMatrix
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Typové oznaceni

Cislo zakazky

Sériové ¢gislo
servopohonu

Schéma pfripojeni
servopohonu

Vykonova tfida AUMA
spinace

Ovladaci jednotka

Popisy k udajim na typovém stitku

Tabulka 1:
Popis typového oznaceni (na pfikladu SQ 07.2-F10)
SQ 07.2 -F10
SQ Typ SQ = kyvné pohony pro Fidici rezim
Typ SQR = kyvné pohony pro regulacni rezim
07.2 Konstrukéni velikost
Tento navod plati pro konstrukéni velikosti 05.2, 07.2, 10.2, 12.2, 14.2
F10 Velikost pfiruby
Tabulka 2:

Popis typového oznaceni ovladaci jednotky servopohonu (na prikladu AC 01.2)
AC 01.2
AC Typ AC = ovladaci jednotka servopohonu AUMATIC

01.2 Konstrukéni velikost 01.2

Na zakladé tohoto Cisla muze byt produkt identifikovan a mohou byt stanovena
technicka data zafizeni a data zafizeni vztazena k zakazce.
V pfipadé zpétnych dotazu k produktu vzdy uvadéjte toto Cislo.

Na internetovych strankach http://www.auma.com > Service & Support > myAUMA
nabizime sluzbu, pomoci které si mGze opravnény uzivatel pfi zadani ¢isla zakazky
stahnout dokumentaci tykajici se zakazky, schémata zapojeni a technické udaje

(v némeckém a anglickém jazyce), osvéd&eni o piejimaci zkousce, provozni navod
a dalsi informace tykajici se zakazky.

Tabulka 3:
Popis sériového ¢Cisla (na prikladu 0520NS12345)

05 20 NS12345
05 Misto 1+2: tyden montaze = kalendarni tyden 05
20 Misto 3+4: rok vyroby = 2020

NS12345 Interni Cislo pro jednoznaéné oznaceni produktu

9. misto podle TPA: Provedeni vysilaCe polohy

0 = bez vysila¢e polohy

A,B,J,K, L, N, R, T = potenciometr

C,D,E, G, H, M, P, S, U = elektronicky vysila¢ polohy

Spinace pouzité v ovladaci jednotce servopohont (reverzni stykace/tyristory) jsou
rozdéleny do vykonovych tfid AUMA (napf. A1, B1, ...). Vykonova tfida udava, do
jakého max. pfipustného jmenovitého vykonu (motoru) je spina¢ dimenzovan.
Jmenovity vykon motoru servopohonu je uveden na typovém Stitku motoru v kW.
Pfifazeni vykonovych tfid AUMA k jmenovitym vykontm typu motoru viz samostatné
elektrické datové listy.

U spinacl bez pfifazeni vykonovych tfid neni na typovém Stitku ovladaci jednotky
servopohonu uvedena vykonova tfida, ale max. pfipustny jmenovity vykon v kW.

Tabulka 4:

Priklady ovladani (idaje na typovém stitku ovladani servopohonu)
Vstupni signal Popis

Profibus DP Ovladani pres rozhrani Profibus DP

Profibus DP/24 V DC Ovlédéni pres rozhrani Profibus DP a Fl’divci napéti pro ovlédéni OTEVRENO
— ZAVRENO pres digitalni vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

1
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Kéd DataMatrix

S nasi asistenéni aplikaci AUMA muzete naskenovat kod DataMatrix a ziskate tim
jako autorizovany uzivatel pfimy pfistup k zakazkovym dokumentiim vyrobku, aniz
byste museli zadavat Cislo zakazky nebo série.

Obr. 8: Odkaz na asistencni aplikaci AUMA:

(=]

Dalsi sluzby a podpora, software/aplikace/... viz www.auma.com.
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AC 01.2 Intrusive Profibus DP

Pfeprava a skladovani

4. Preprava a skladovani

4.1. Preprava

Servopohon Pfeprava na misto ureni v pevném obalu.

& NEBEZPECi Zavésené bremeno!

Nebezpeci smrti nebo vaznych poranéni

—

—

—

NESTAT pod visicim bfemenem.
Servopohon zvedat za skfifi, NIKOLIV za ruéni kolo.

Servopohony, které jsou namontovany na armature: zvedaci zafizeni upevnéte
na armatufe a NE na servopohonu.

Servopohony, které jsou smontovany s pfevodovkou: Zvedaci zafizeni upevnéte
pomoci zavésnych Sroubul na pfevodovce a NE na servopohonu.

Servopohony, které jsou smontovany s ovladaci jednotkou: Zvedaci zafizeni
upevnéte na servopohonu a NE na ovladaci jednotku.

Dodrzujte celkovou hmotnost usporadani (servopohon, fizeni servopohonu,
prfevodovka, armatura).

Zajistéte bifemeno proti vypadnuti, sklouznuti nebo pfevraceni.

Provedte zkuSebni zdvihnuti do malé vySky, zabrarite pfedvidatelnym rizikm,
napf. v dusledku pfevraceni.

Obr. 9: Pfiklad: Zvednuti servopohonu

)

L

Hmotnosti 1 5.

Hmotnost ridici jednotky servopohonu AC 01.2

s elektrickym pfipojenim typu: Hmotnost cca [kg]

Valcovy konektor AUMA konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim 7

13
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Tabulka 6:
Hmotnosti kyvné pohony SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 - SQR 14.2
S trifazovymi motory

Typové oznaceni Hmotnost) Hmotnost se stojanem a pé\kou2>
Pohon cca [kg] cca [kg]
SQ 05.2/ 21 27
SQR 05.2

SQ 07.2/ 21 27
SQR 07.2

SQ 10.2/ 26 31
SQR 10.2

SQ 12.2/ 35 43
SQR 12.2

SQ 14.2/ 44 55
SQR 14.2

1)  Uvedena hmotnost obsahuje kyvny pohon AUMA NORM s tfifazovym motorem, elektrické pFipojeni
ve standardnim provedeni, nevrtanou spojku a ruéni kolo. U jinych forem pfipojeni zohlednéte
dodate¢né hmotnosti.

2)  Uvedena hmotnost obsahuje kyvny pohon AUMA NORM s tfifazovym motorem, elektrické pfipojeni
ve standardnim provedeni a ruéni kolo v€etné stojanu a paky. U jinych pfipojovacich tvar(i dbejte
na dodate¢né hmotnosti.

Tabulka 7:
Hmotnosti kyvné pohony SQ 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2
Se stridavymi motory

Typové oznaceni Hmotnost") Hmotnost s nohou a pékouz)
Pohon cca [kg] cca [kq]
SQ 05.2/ 23 29
SQR 05.2

SQ 07.2/ 23 29
SQR 07.2

SQ 10.2/ 28 32
SQR 10.2

SQ 12.2/ 37 45
SQR 12.2

SQ 14.2/ 46 57
SQR 14.2

1)  Uvedena hmotnost obsahuje kyvny pohon AUMA NORM se stfidavym motorem, elektrické pfipojeni
ve standardnim provedeni, nevrtanou spojku a ruéni kolo. U jinych forem pfipojeni zohlednéte
dodate¢né hmotnosti.

2)  Uvedena hmotnost obsahuje kyvny pohon AUMA NORM se stfidavym motorem, elektrické pfipojeni
ve standardnim provedeni a ru¢ni kolo v€etné stojanu a paky. U jinych forem pfipojeni zohlednéte
dodate¢né hmotnosti.

4.2.
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Skladovani

Koroze v disledku nespravného skladovani!
- Skladujte v dobfe vétrané a suché mistnosti.
- Chrante proti zemni vlhkosti uskladnénim v regalu nebo na dfevéné paleté.
- Zajistéte ochranu proti prachu a jinym necistotam zakrytim pohonu.
- Nelakované plochy oSetfete vhodnym antikoroznim pfipravkem.
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m Mozna poskozeni v disledku pfili§ nizkych teplot!

- Ovladani servopohonu smi byt trvale skladovano pouze do teploty -30 °C.

-V mimofadnych pfipadech Ize ovladani servopohonu na pfani po kratkou dobu
prepravovat také pfi teplotach -60 °C.

Dlouhodobé skladovani V pfipadé dlouhodobého uskladnéni (déle nez 6 mésicu) dodrzujte tyto body:
1. Pfed skladovanim:
Zaijistit ochranu nechranénych ploch, zvlasté vystupnich dild a montaznich
ploch, antikoroznim pfipravkem s dlouhodobym ucinkem.

2.V odstupech asi 6 mésicu:
Kontrola tvofeni koroze. Objevu;ji-li se zarodky koroze, provést novou ochranu

proti korozi.

15
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Montaz AC 01.2 Intrusive Profibus DP
5. Montaz
5.1. Montazni poloha

PFi pouzivani tuku jako typu maziva mlzete zde popsany vyrobek pouzivat v libovolné
montazni poloze.

Pfi pouZiti oleje namisto tuku v pfevodovce servopohonu je pfedepsana svisla
montazni poloha, s pfirubou smérem doll. Pouzity typ maziva je uveden na typovém
Stitku servopohonu (kratké oznaceni F...= tuk; O...= olej).

5.2 Montaz rucniho kola

Obr. 10: Ruéni kolo

(3]

[4]

-~

L)

[11  Distangni podlozka
[2]  Vstupni hiidel

[3] Ruénikolo

[4] Pojistny krouzek

Postup 1. Je-litfeba, nasadte na vstupni hfidel [2] distan&ni podloZku [1].
2. Nasadte rucni kolo [3] na vstupni h¥idel.
3. Ruéni kolo [3] zajistéte pojistnym krouzkem [4].

Informace: Pojistny krouzek [4] se nachazi (spole¢né s timto navodem) v kapse
odolné vuci povétrnostnim vlivam, ktera je pfi dodavce upevnéna na zafizeni.

5.3. Montaz servopohonu na armaturu

m Koroze v disledku poskozeni laku a kondenzovani vody!
- Po praci na zafizeni opravit poskozeni laku.

- Po montazi zafizeni ihned elektricky pfipaojit, aby se vytapénim redukovalo
kondenzovani vody uvnitf servopohonu.

Montaz servopohonu na armaturu se provadi pomoci spojky (standardné) nebo
pomoci paky. Pro montaz na armaturu v provedeni se stojanem a pakou je k dispozici
samostatny navod.

16
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5.3.1. Prehled variant spojek

Konstrukce Obr. 11: Pfipojeni na armaturu pomoci spojky

g(ﬁ)g gla 3“ |

(1] (2] (3]
[11  Vyvrts drazkou
[2]  Vnitini CtyFhran
[3]  Vnitini dvoustén
Pouziti - Pro armatury s pfipojkami podle EN 1SO 5211
Pro otadivé, nestoupajici vieteno

5.3.2. Instalace servopohonu (se spojkou)

Spojky bez otvoru nebo predvrtané spojky se musi pfed instalaci kyvného
servopohonu na armaturu obrobit nacisto podle hfidele armatury (napf. s vyvrtem a
drazkou, vnitfnim dvousténem nebo vnitfnim ¢tyfhranem).

Armaturu a servopohon je nutné smontovat ve stejné koncove poloze.
Standardni stav dodani servopohonu je koncova poloha ZAVRENO.

- Doporugena montazni poloha u klapek: Koncovéa poloha ZAVRENO.

- Doporuéena montazni poloha u kulovych kohoutti: Koncova poloha
OTEVRENO.

Kroky montaze 1. Je-li zapotfebi, posurite servopohon ru¢nim kolem do stejné koncové polohy
jako armaturu.

2. Vycistéte dosedaci plochy, nechranéné plochy dukladné odmastéte.
3. Hridel armatury [2] lehce potfete tukem.

17
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Spojku [1] nasadte na hfidel armatury [2] a zajistéte ji proti axialnimu skluzu
zavitovym kolikem [3] nebo upinacim kotou¢em a Sroubem s pérovou podlozkou
[4]. Pritom dodrzujte rozméry X, Y nebo L (viz obrazek a tabulka <Montazni
polohy spojky>).

Obr. 12; Priklady: Nasazeni spojky

—3
——
—
P
—_——
—_—
—_—
—
—
—_—

[11  Spojka

[2] Hfidel armatury

[3] Zavitovy kolik

[4]  Upinaci kotou€ a Sroub s pruznou podlozkou

Obr. 13: Montazni polohy spojky

RN
—

=

Tabulka 8:

Montazni poloha spojky s instalaénimi rozméry podle ustanoveni AUMA

Rozméry [mm] SQ 05.2 SQ 07.2 SQ 10.2 SQ12.2 SQ 14.2
EN ISO 5211 FO5 FO7 FO5 FO7 F10 F10 F12 F12 F14 F14 F6
X max. 3 3 3 3 3 4 4 5 5 8 8

Y max. 2 2 2 2 2 5 5) 10 10 10 10
L max. 40 40 40 40 66 50 82 61 101 75 125

Ozubeni na spojce dobie namazte tukem neobsahujicim kyseliny (napf. Gleitmo
firmy Fuchs).
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6. Nasadte servopohon. V pfipadé potfeby servopohon mirné pootocte, aby
zapadlo ozubeni spojky.

Obr. 14:

Informace Dbejte na vystfedéni (pokud existuje) a na dokonalé dosedani pfiruby.

7. Pokud pfirubové otvory nelicuji se zavity:
7.1 Otacejte runim kolem, dokud nebudou otvory licovat.

7.2 Event. servopohon posurite o jeden zub na spojce.

8. Upevnéte servopohon Srouby.
Informace: Aby nedoslo ke kontaktni korozi, doporucujeme zalepit Srouby
tésnicim prostfedkem na zavity.

9.  Srouby utahujte do kFize utahovacim momentem podle tabulky.

Tabulka 9:

Utahovaci momenty pro Srouby

Zavit Utahovaci moment [Nm]
Trida pevnosti A2-80/A4-80

M6 10

M8 24

M10 48

M12 82

M16 200

M20 392

19
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5.4. Montazni polohy mistniho ovladani

Obr. 15: Montazni polohy

Montazni poloha mistniho ovladani bude provedena v souladu s objednavkou. Pokud
se po montazi na armaturu, popf. na pfevodovku u zdkaznika zjisti nevyhodné
umisténi mistniho ovladani, Ize tuto polohu dodate¢né zménit. K tomu jsou mozné
Ctyfi polohy otocené o 90° (maximalné o 180° v jednom sméru).

5.4.1. Zména montaznich poloh

& NEBEZPECi Nebezpecdi urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!
Nebezpedi smrti nebo vaznych poranéni

- Pred otevienim odpojte od napéti.

m Elektrostaticky vyboj ESD!

Poskozeni elektronickych dild.
- Uzemnéte osoby a pfistroje.

1. Uvolnéte Srouby a sejméte panel mistniho ovladani.
2. Provéfte, zda je O-krouzek v pofadku, O-krouzek spravné viozte.
3. Panel mistniho ovladani natoéte do nové polohy a znovu jej nasadte.

m Poskozeni vodi¢l zkroucenim nebo skfipnutim!

Moznost funkénich poruch.

- Panel mistniho ovladani oto¢te max. o 180°.
- Opatrné slozte panel mistniho ovladani, aby nedoslo k uskFipnuti vodica.

4.  Srouby rovnomérné utahnéte do kfize.

20
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AC 01.2 Intrusive Profibus DP Elektrické pfipojeni
6. Elektrické pripojeni
6.1. Zakladni informace

| & VAROVANI | Nebezpecdi urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!

Hrozi nebezpedéi smrti nebo vaznych poranéni.
- Elektrické pfipojeni smi provadét pouze vyskoleni odborni pracovnici.
- Pred pfipojenim vénujte pozornost zakladnim pokynim v této kapitole.

- Po pfipojeni, pfed zapnutim napéti vénovat pozornost kapitole <Uvedeni do
provozu> a <ZkuSebni provoz>.

Schéma Odpovidajici schéma zapojeni/pfipojeni (v némeckém a anglickém jazyce) je spolecné
zapojeni/pFipojeni s timto navodem vlozZeno do plastove fdlie odoIné proti povétrnostnim vlivim, ktera
je upevnéna na zafizeni. Schéma je mozné objednat také podle Cisla zakazky (viz

typovy stitek) nebo ho stahnout z internetu (http://www.auma.com).

Pripustné druhy sité  Ovladaci jednotky servopohonu (servopohony) jsou vhodné pro pouziti v sitich TN
(napajeci sité) aTT s pfimym uzemnénim uzlu pro jmenovita napéti maximalné 690 V AC. Pfipustné
je pouZiti IT siti pro sitova napéti maximalné 600 V AC. V IT siti je vyzadovan vhodny,

pfipustny izolaéni hlida¢&, napfiklad izolaéni hlida¢ s metodou impulzniho méfeni.

Druh proudu, sitové Druh proudu, sitové napéti a sitova frekvence musi souhlasit s Udaji na typovych
napéti, sitova frekvence Stitcich ovladaci jednotky servopohonu a motoru. Viz také kapitola
<ldentifikace>/<Typovy Stitek>.

Obr. 16: Priklad typového Stitku motoru

Y 3~ 400V 50 Hz

[ B P4 ]
[1] Druh proudu
[2] Sitové napéti
[3] Sitova frekvence

Externi napajeni U externiho napdjeni elektroniky musi napajeni ovladaci jednotky servopohonu
elektroniky  Vvykazovat zesilenou izolaci proti sitovému napéti podle normy IEC 61010-1 a byt
omezeno na vystupni vykon 150 VA.

Jisténi a dimenzovaniv K ochrané proti zkratu a odpojeni servopohonu od sitového napéti je ze strany
misté instalace UZivatele zapotfebi pouzit pojistek a vykonovych odpojovacu.

Hodnoty proudu pro dimenzovani jisténi vyplyvaji z odbé&ru proudu motoru (viz typovy
Stitek motoru) plus odbéru proudu ovladaci jednotky.

Doporucujeme provést dimenzovani spinacl podle max. proudu (l,,,,) @ vybér a
nastaveni nadproudové spousté podle udajl v elektrickém datovém listu.

Tabulka 10:

Odbér proudu ovladaci jednotky servopohonu

Sitové napéti Max. odbér proudu

pripustné kolisani sitového napéti +10 % +30 %
100 az 120 V AC 750 mA 1200 mA
208 az 240 V AC 400 mA 750 mA
380 az 500 V AC 250 mA 400 mA

515az690 V AC 200 mA 400 mA
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Potencial zakaznickych

pripojek

Bezpecnostni standardy

22

Pripojovaci vodice,
kabelova Sroubeni,
redukce, zaslepky

Instalace vedeni
v souladu s EMK

Tabulka 11:

Maximalné pripustné jisténi

Spinaci prvek Jmenovity vykon Max. jisténi

(Spinac s tfidou spinani)!)

Reverzni stykac A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)

Tyristor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I’t<1 500A%s

1)  Tfida spinani AUMA (A1, B1, ...) je uvedena na typovém Stitku ovladaci jednotky servopohonu

V pfipadé pouzivani automatickych jisti€d je potfeba dbat na rozbéhovy proud (1,)
motoru (viz datovy list k elektrozafizeni). Pro automatické jistiCe doporucujeme
vypinaci charakteristiku D nebo K podle IEC 60947-2. U jisténi ovladani s tyristory
doporucéujeme pouzit tavné pojistky namisto pojistkovych automatd, ale pouziti
pojistkovych automatl je v zasadé pfipustné.

Doporucujeme upustit od pouziti ochrannych vypinacu proti chybnému proudu (FI).
Bude-li i pfesto na strané sité pouzit Fl, je pfipustny jen jeden Fl s typovou
charakteristikou B.

U provedeni s topnym systémem v ovladaci jednotce servopohonu a externim
napajenim elektroniky musi byt topny systém zajistén u zakaznika (viz schéma
zapojeni F4 ext.)

Tabulka 12:

Zajisténi topného systému

Oznaceni ve schématu zapojeni = F4 ext.

Externi napajeni 115V AC 230 VAC

Jisténi 2AT 1AT

Je-li ovladaci jednotka servopohonu namontovana oddélené od servopohonu

(ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku): PFi dimenzovani jisténi
zohlednéte délku a priifez propojovacich kabel(.

Pro moznost oddélenych potenciall viz technické udaje.

Ochranna opatfeni a zafizeni musi splfiovat platné narodni pfedpisy pro misto
instalace. VSechny externé pfipojené pfistroje musi splfiovat podminky relevantnich
bezpecnostnich standardd pro misto instalace.

- Doporuéujeme nadimenzovat pfipojovaci vodi€e a pfipojovaci svorky podle
jmenovitého proudu (ly) (viz typovy Stitek motoru nebo datovy list k
elektrozafizeni).

. K zajisténi izolace zafizeni pouzijte vhodné vodiCe (dimenzované na pozadované
napéti). VodiCe dimenzujte na nejvyssi vyskytujici se jmenovité napéti.

. Aby nevznikala kontaktni koroze, u kovovych kabelovych Sroubeni a zaslepek
doporucujeme pouZzivat té€snici prostfedek na zavity.

- Pouzivejte pfipojovaci vodi€ s vhodnym minimalnim teplotnim rozsahem.

- U pfipojovacich vodi¢u vystavenych UV zareni (napf. mimo budovu) pouzivejte
vodi¢e odolné proti UV zareni.

- P¥i pfipojeni snimacd polohy se musi pouzit stinéné vodice.

Signalni a sbérnicova vedeni jsou citliva vuci ruseni. Motorova vedeni jsou zdrojem

ruseni.

. Vedeni citliva vici ruSeni a vedeni, ktera jsou zdrojem ruSeni, instalujte pokud
mozno s velkym vzajemnym odstupem.

- Odolnost signalnich a sbérnicovych vedeni proti ruSeni se zvySuje tim, Ze se
vodiCe instaluji t&sné u potencialu zemé.

- Pokud mozno zabrarite instalaci dlouhych vedeni nebo dbejte na to, aby byla
instalovana v oblastech s nizkou ruSivosti.

- Zabrante pouziti paralelnich cest s malym vzajemnym odstupem mezi vedenim,
které je zdrojem ruseni, a vedenim citlivym vUci ruseni.
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Kabel fieldbus

Tabulka 13:

Doporuceni pro kabely

Mohou byt pouzity jen vodice pro Profibus DP kabelovy rozvod, které odpovidaji normé IEC 61158 popf.
IEC 61784, typ vodice A.

VInovy odpor 135 az 165 ohm, u méfici frekvence 3 az 20 MHz

Kapacita vedeni < 30 pF na metr

Pramér zily > 0,64 mm

Priifez vodice > 0,34 mm?, odpovida AWG 22

Smyckovy odpor < 110 ohmu na km

Stinéni Mé&déné pletené stinéni nebo pletené stinéni a foliové stinéni

Pied pokladanim respektujte:

K jednomu segmentu pfipojujte maximalné 32 zafizeni.

Ma-li byt pfipojeno vice zafizeni:

- Zafizeni rozdélte na rlizné segmenty.

- Segmenty spojte opakovacem.

Kabel fieldbus instalujte ve vzdalenosti minimalné 20 cm od ostatnich vodi¢u.
Kabel fieldbus, je-li moZno, instalujte v oddélené, vodivé a uzemnéné instalaéni
Sachté.

Dbejte na to, aby mezi jednotlivymi zafizenimi na fieldbus nebyly rozdily
potencialu (provedte vyrovnani potenciald).

Prenosova rychlost [kBit/s] 293,75 187,5 500 1500
Maximalni délka segmentu [m] 1200 1000 400 200

6.2. Elektrické pripojeni SD (valcovy konektor AUMA)

Strucény popis

Obr. 17: Elektrické pfipojeni SD

(1]
[1A]
[1B]
[2]

[1B]
Skiin pfipojky (s vikem)
Kabelové priichodky (vykonové a Fidici kontakty)

Kabelové priichodky vodic¢e sbérnice
Zditka se Sroubovymi svorkami

Zasuvné elektrické pfipojeni se Sroubovymi svorkami pro vykonové a ovladaci
kontakty. Ovladaci kontakty volitelné také jako krimpovaci pfipojka.

Provedeni SD. Pro pfipojeni vodi€u a fidicich kontaktl se stahne kruhovy konektor
AUMA a ze skiiné pfipojky se vyjme zditka. Pro pfipojeni vedeni sbérnice se sejme
pouze viko.

23



Elektrické pfipojeni

SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Ovladaci jednotka: elektromechanicka
AC 01.2 Intrusive Profibus DP

Technické udaje

Tabulka 14:
Elektrické pripojeni s valcovym konektorem AUMA
Vykonové kontakty Ovladaci kontakty
Pocet kontakt max. 6 (3 osazené) + ochranny 50 kolikl/zdifek
vodi¢ (PE)
Oznaceni U1, V1, W1,U2,V2, W2, PE 1 az 50
PFipojovaci napéti max. 750 V 250V
Max. jmenovity proud 25A 16 A
Druh pfipojeni u zakaznika Sroubové pripojeni Sroubové pripojent, lisovani (voliteIng)
PFipojovaci prirez max. 6 mm? (flexibilni) 2,5 mm?
10 mm? (pevné) (flexibilni nebo pevné)

6.2.1.

24

Otevreni pripojovaciho prostoru (pro sitové pripojeni)

Informace

Obr. 18: Otevieni pfipojovaciho prostoru pro sitové pfipojeni

~

> \-: ‘

'-?-.
0

[1] Pfipojovaci skFin

[2]  Srouby ramu

[3] O-krouzek

[4]  Srouby dutinkové &asti

[5] Dutinkova Cast

[6] Kabelové priichodky (vykonové a Fidici kontakty)

[71 Zaslepka

[8] Kabelové Sroubeni (neni obsazeno v rozsahu dodavky)

Sbérnicovy provoz se po sejmuti pfipojovaci skfiné [1] neprerusi.

Nebezpedi urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpeéného napéti!
Nebezpedi smrti nebo vaznych poranéni
- PFed otevienim odpojte od napéti.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte pfipojovaci konektor [1].

2. Uvolnéte Srouby [4] a vyjméte dutinkovou &ast [5] z pfipojovaciho konektoru

[1].
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Informace

3. Namontujte kabelova Sroubeni [8] odpovidajici pfipojovacim vodi¢um.

[_Kryti IP uvedené na typovém §titku je zaruc¢eno jenom tehdy, jsou-li pouzita
vhodna kabelova Sroubeni.

Obr. 19: Priklad: Typovy §titek s krytim 1P68

4. Nevyuzité kabelové pfivody [6] zajistéte vhodnymi zaslepkami [7].

PFipojka sbérnice je pfistupna samostatné ze sitové pfipojky (viz <otevfeni
pripojovaciho prostoru sbérnice>).

6.2.2.

Zapojeni kabelt

Tabulka 15:
Pripojovaci prafezy a utahovaci momenty svorek
Oznaceni Pfipojovaci prafezy Utahovaci momenty
Vykonové kontakty 1,0-6 mm? (flexibilni) 1,2—1,5Nm
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,5 — 10 mm? (pevné)
2 T PR
PFipojeni ochranného vodite @ (PE) 1,0 — 6 mm~ (flexibilni) s kruhovymi 1,2-2,2Nm
jazycky
1,5 - 10 mm? (pevné) s oky
Ovladaci kontakty 0,25 — 2,5 mm? (flexibilni) 0,5-0,7 Nm
(1 a2 50) 0,34 — 2,5 mm? (pevné)
1. Odstrante plast kabelu.
2. Zasurite vodi¢e do kabelovych priichodek.
3. Kabelové pruchodky pevné utahnéte predepsanym momentem, aby byl zaruéen
prislusny stupen kryti.
4. Odizolujte vodice
- Ovladani cca 6 mm, motor cca 10 mm
5.  Pro flexibilni vodi¢e: Pouzivejte koncové dutinky dle DIN 46228.
6. VodiCe zapojte dle vykresu zapojeni pfislusné zakazky.
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V pripadé zavady h,rozi uraz elektrickym proudem v disledku nebezpeéného
napéti, pokud NENI pfipojen ochranny vodi¢!

Hrozi nebezpedi smrti nebo vaznych poranéni.

—

—

Pfipojte vSechny ochranné vodice.

PFipojku ochranného vodice spojte s externim ochrannym vodi¢em pfipojovaciho
vodice.

Zarizeni uvadeéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodi¢em.

Ochranné vodice s kruhovymi jazycky (ohebné vodice) nebo oky (pIné vodice)
pevné nasroubujte na pfipojku ochranného vodice.

Obr. 20: PFipojka ochrannych vodicu

1

[1] Dutinkova ¢ast
[2]  Sroub

[3] Podlozka

[4] Pérova podlozka

[6] Ochranny vodi¢ s kruhovymi jazycky/oky
[6]  Pripojka ochrannych vodiét, symbol: &

U stinénych vodicu: Konec stinéni vodice spojte pres kabelové Sroubeni s krytem
(uzemnéte).
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6.2.3.  Zavreni pripojovaciho prostoru (pro sit'ové pripojeni)

Obr. 21: Zavfeni pfipojovaciho prostoru pro sitové pripojeni

(3] [2]

(1]

[1] Pfipojovaci skfin

[2]  Srouby pfipojovaci skiiné

[3] O-krouzek

[4]  Srouby dutinkové &asti

[5] Dutinkova ¢ast

[6] Kabelové Sroubeni (neni obsazeno v rozsahu dodavky)
[71  Zaslepka

_ Zkrat a uraz elektrickym proudem v disledku uskripnuti kabeld!
Hrozi nebezpedi smrti nebo vaznych poranéni.
- Opatrné vlozte dutinkovou ¢ast, aby nedoslo k uskFipnuti vodica.

1.  Dutinkovou &ast [5] vlozte do pfipojovaci skfiné [1] a upevnéte Srouby [4].

2. Ocistéte tésnici plochy na pfipojovaci skfini [1] a krytu.

3.  Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poSkozeni nahradte
novym.

4.  O-krouzek lehce potiete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina)
a spravneé vlozte.

5. Nasadte pfipojovaci skfif [1] a Srouby [2] rovhomérné utahnéte do kfize.
6. Kabelova Sroubeni a zaslepku utahnéte pfedepsanym utahovacim momentem,
aby bylo zaru€eno pfislusné kryti.
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6.2.4. Otevreni pfipojovaciho prostoru sbérnice Fieldbus

Obr. 22: Otevieni krytu pfipojky aplikacni sbérnice Fieldbus

(2]

[1] Kryt (pfipojovaci prostor sbérnice)
[2] Srouby vika

[3] O-krouzek

[4] Kabelové prichodky vodice sbérnice
[5] Zaslepka

Pro pfipojeni sbérnicovych vedeni Fieldbus je ve valcovém konektoru AUMA
nainstalovana pfipojovaci destic¢ka. Pfipojovaci desticka je dobfe pfFistupna po sejmuti
krytu [1].

A NEBEZPECi Nebezpecdi urazu elektrickym proudem v dlsledku nebezpec¢ného napéti!
Nebezpedi smrti nebo vaznych poranéni

- PrFed otevienim odpojte od napéti.

m Elektrostaticky vyboj ESD!

Poskozeni elektronickych dild.
- Uzemnéte osoby a pfistroje.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].

2. Nasadte kabelova Sroubeni odpovidajici vodi¢um sbérnice.

[_Kryti IP uvedené na typovém Stitku je zaru€eno jenom tehdy, jsou-li pouzita
vhodna kabelova Sroubeni.
Obr. 23: Priklad: Typovy Stitek s krytim IP68

IP 68

3. Nevyuzité kabeloveé vstupy musi byt zaslepeny vhodnymi z&slepkami.
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Elektrické pfipojeni

6.2.5. Pripojeni vedeni fieldbus

Pripojovaci desticky RS-

485

Zapojeni kabeltl

Tabulka 16:

Varianta Ochrana proti AUMA katalogove €.
piepéti az 4 kV na nalepce?)

1kanalova (standard) ne Z071.720/02

1kanalova ano Z071.720/04

2 kanalova pro redundanci ne Z071.720/03

2 kanalova pro redundanci ano Z071.720/05

1)  Nalepky s ¢islem vyrobku na pfipojovaci desti¢ce

Obr. 24: Varianty pfipojovacich platin

(X]
[X...]

Z071.720/02 Z071.720/03
Z071.720/04 Z071.720/05

a

// I\@‘

Channer 1 cnanne! 2

l n+1 | n{I l n+1 n—1) \n+1

Sbérnicové vedeni od pfedchoziho pfistroje (vstup)
Sbérnicové vedeni k dalSimu pfistroji (vystup)
Izolaéni svorka

Tabulka 17:

[s1]

(2]

Oznaceni svorky (X1, X2, X3, X4) podle schéma zapojeni
[S1/2] Spina¢ ,Terminace” pro fieldbus zavérku
Funkce spinaée [S1] a [S2]")
ON Fieldbus zavérka kanal 1 ZAP
OFF Fieldbus zavérka kanal 1 VYP
ON Fieldbus zavérka kanal 2 ZAP (volitelné)
OFF Fieldbus zavérka kanal 2 VYP (voliteln€)

1) Ve stavu dodavky jsou spinace [S1] a [S2] v poloze OFF.

-_—

Pfipojky A propojte vZdy se zelenou Zilou, pfipojky B propojte vzdy s Cervenou
Zilou.
Pokud je servopohon posledni fieldbus u¢astnik sbérnice ve sbérnicovém
segmentu:
2.1 Zavérny odpor pro kanal 1 pfipojte spinacem [S1] (poloha ON).
2.2 U redundance: Zavérny odpor pro kanal 2 pfipojte spinacem S2 (poloha
ON).
Informace: Jakmile jsou zavérné odpory pfipojeny, je vedeni k dalSimu

sbérnicovému pfistroji automaticky pferuseno, aby se zabranilo
nékolikanasobnym zavérim.

Stinéni kabelu spojte velkou plochou se stinici svorkou [X].
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6.2.6.

30

Uzavreni pripojovaciho prostoru sbérnice

Obr. 25: Uzavfeni pfipojovaciho prostoru sbérnice

(]
[2]
(3]
(4]
[5]

akrwn -~

[2]

D
L[ﬂ

Kryt (pfipojovaci prostor sbérnice)
Srouby vika

O-krouzek

Kabelové priichodky vodice sbérnice
Zaslepky

Ocistéte tésnici plochy na viku [1] a skFini.

Tésnici plochy lehce potfete mazivem bez obsahu kyselin, napf. vazelinou.
Provérte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, O-krouzek spravne viozte.
Nasadte viko [1] a Srouby [2] rovhomérné utahnéte do kfiZe.

Kabelova Sroubeni a zaslepku utdhnéte pfedepsanym utahovacim momentem,
aby bylo zaru€eno pfislusné kryti.
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Elektrické pfipojeni

6.3. Prislusenstvi k elektrickému pripojeni

6.3.1. Ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku

Konstrukce Obr. 26: Montaz s nasténnym drzakem

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]

Néasténny drzak

Propojovaci kabely

Elektrické pFipojeni nasténného drzaku (XM)
Elektrické pFipojeni servopohonu (XA)

Elektricka pfipojka / pfipojka sbérnice Fieldbus ovladaci jednotky servopohonu
(XK) — konektor zakaznika

Pouziti Pomoci nasténného drzaku muze byt ovladaci jednotka servopohonu namontovana
oddélené od servopohonu.

U nepfistupné namontovaného servopohonu.
PFi vysokych teplotach na servopohonu.
V pfipadé silnych vibraci armatury.

Upozornéni k instalaci s nasténnym drzakem

Maximalni pfipustna délka kabelu mezi ovladaci jednotkou servopohonu na
nasténném drzaku a servopohonem je 100 m.

Je-li v servopohonu namontovany vysila¢ polohy (EWG, RWG):
- Je nutno pouzit vhodné, ohebné a stinéné propojovaci kabely.

- Stinéni kabelu oboustranné uzemnéte.
- Provedeni s potenciometrem v servopohonu nejsou vhodna.

Doporucujeme pouziti kabelového svazku AUMA ,LSW*.

Neni-li pouzita kabelova sada AUMA: Je nutno pouZzit vhodné, ohebné a stinéné
propojovaci kabely.

Jsou-li k dispozici propojovaci kabely, napf. topeni nebo spinac, které jsou
propojeny od servopohonu pfimo ke konektoru zakaznika XK (XA-XM-XK, viz
schéma zapojeni), musi se tyto propojovaci kabely podrobit kontrole izolace
podle normy EN 50178. Vyjimku tvofi propojovaci kabely snimacu polohy (EWG,
RWG, IWG, potenciometr). Ty se nesmi podrobit izolacni zkouSce.
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6.3.2.  Pridrzny ram

Obr. 27: Pfidrzny ram, pfiklad s valcovym konektorem AUMA a vikem

T

7 i S

Pouziti PFidrzny ram k bezpe&nému uloZeni odpojeného konektoru nebo vika.
Na ochranu proti pfimému dotyku kontaktd a proti vlivim prostredi.

6.3.3. Vlozeny ram DS k dvojitému utésnéni

Obr. 28: Elektrické pfipojeni s vlozenym rdmem DS

[1] Elektrické pfipojeni
[2] VloZeny ram DS

Pouziti PFi sejmuti elektrického pfipojeni nebo kv(li netésnym kabelovym Sroubenim muze
prach a vlhkost proniknout dovnitf skfiné. Montazi viozeného ramu DS (double
sealed) [2] mezi elektrické pfipojeni [1] a skFifi zafizeni je tomu u¢inné zabranéno.
Kryti zafizeni (IP 68) zUstane zachovano i po sejmuti elektrického pfipojeni [1].
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6.3.4. VnéjsSi zemnici pripojka

Pouziti

Obr. 29: Zemnici svorka kyvného servopohonu

Vnéjsi zemnici pfipojka (tfmenova svorka) pro pfipojeni k vyrovnani potencial(.

Tabulka 18:

Pripojovaci prarezy a utahovaci momenty zemnicich pfipojek

Druh kabelu Pripojovaci prurezy Utahovaci momenty
Jednodratovy a vicedratovy 2,5 mm? az 6 mm? 3 -4 Nm

S jemnym dratem 1,5 mm? az 4 mm? 3 -4 Nm

U tenkych (flexibilnich) Zil, pripojka s kabelovou botkou/krouzkovou kabelovou botkou. Pfi pfipojeni dvou
jednotlivych Zil pod tfmenovou svorku musi mit tyto stejny prarez.
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7. Ovladani

71. Rucni provoz
V pfipadé poruchy motoru nebo vypadku sité mize byt servopohon za ucelem
nastaveni nebo uvedeni do provozu ovladan v ru¢nim provozu. Ruéni provoz se
aktivuje pomoci vestavéné pfepinaci mechaniky.
Ruéni provoz se automaticky vypne pfi aktivaci motoru. V motorovém provozu je
rucni kolo v klidu.

7.1.1. Ovladani armatury v ruénim provozu

|A UPOZORNENI Poskozeni ruéniho prepinani / motorové spojky v diisledku nespravné obsluhy!
- Ruéni provoz zapojovat pouze za klidu motoru.
- K ovladani nepouzivat ZADNA prodlouzeni jako paku.

1.  Stisknéte tladitko.
2. Ruéni kolo otoc¢te do pozadovaného sméru.

<
/
1
P

[_PBmér zavirani je vyznacen na rucnim kole:

Tabulka 19: Oznaceni na ru¢nim kole (pfiklady)

- Pro zavfeni armatury otocte ru¢nim kolem ve sméru hrotu Sipky.

SHR" SR

uzavreni to¢enim doprava uzavreni to¢enim doleva
Hnaci hfidel (armatura) se otaci ve sméru Hnaci hfidel (armatura) se otaci proti sméru
hodinovych rucicek ve sméru CLOSED hodinovych rucicek ve sméru CLOSED
(ZAVRENO). (ZAVRENO).

7.2. Motorovy provoz

m Poskozeni armatury v pfipadé nespravného zakladniho nastaveni!

- PrFed elektrickym ovladanim servopohonu provedte zakladni nastaveni ,zpusobu
vypinani“ a ,momentového vypinani®.

7.21. Ovladani servopohonu mistné

Ovladani servopohonu mistné probiha pomoci tlaCitka na panelu mistniho ovladani
ovladaci jednotky servopohonu.
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Obr. 30: Panel mistniho ovladani

1] =
[2] sSTOP
L o T
1. (4] RESET
' [5]

[1]  Tlagitko pro pfikaz pro chod ve smé&ru OTEVRENO
[2] Tlacgitko STOP

[3] Tlagitko pro pfikaz pro chod ve sméru ZAVRENO
[4] Tlacitko RESET

[5] Prepinac

| & UPOZORNENI | Horkévpc:)vrchyi na’pf. kvali vysokym teplotam prostiredi nebo silnému
sluneénimu zareni!

Nebezpedéi popaleni

- Zkontrolujte povrchovou teplotu a pouzijte ochranné rukavice.

- Pfepinad funkce [5] nastavte do polohy mistni ovladani (MiSTNE).

~ -
4

[_Bervopohon lIze ovladat pomoci tlacitek [1 — 3]:

- Najeti servopohonu ve sméru OTEVRENO: Stisknéte tlagitko [1] -
- Zastaveni servopohonu: Stisknéte tlacitko [2] STOP.

- Najeti servopohonu ve sméru ZAVRENO: Stisknéte tlagitko [3] X

Informace Pfikazy k prestaveni OTEVRENO a ZAVRENO mohou byt provadény v impulznim
rezimu nebo trvalym signalem. P¥fi trvalém signalu servopohon najede po stisknuti
tlaCitka az do pfisludné koncové polohy, pokud pfedtim neobdrzi jiny pokyn. Dalsi
informace viz navod k obsluze (provoz a nastaveni).

7.2.2. Dalkové ovladani pohonu

|& UPOZORNENI Servopohon se mize pfi zapnuti okamzité rozjet!
OhroZeni osob nebo poskozeni armatury.

- Pokud se servopohon rozjede neoCekavané: okamzité uvedte pfepinac do
polohy 0 (VYP).

- ZKkontrolujte vstupni signaly a funkce.
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- Ptepinad funkce nastavte do polohy dalkové ovladani (DALKOVE).
0
[
[_—Nyni mze byt pohon fizen dalkové pfes sbérnici.
Informace U servopohont vybavenych polohovym regulatorem je mozné piepinani mezi

ovladanim OTEVRENO - ZAVRENO (dalkové OTEVRENO — ZAVRENO) a

ovladanim dle pozadovanych hodnot (dalkové POZ.). Dal8i informace viz navod

k obsluze (Provoz a nastaveni).
7.3. Obsluha menu pomoci tlacitek (pro nastaveni a indikace)
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Obsluha menu pro zobrazeni a nastaveni probiha pomoci tlagitek [1—4] na panelu
mistniho ovladani.

Pfi ovladani menu musi byt pfepinac funkce [5] v poloze 0 (VYPNUTO).
0
\0/
Spodni fadek na displeji [6] slouzi jako napovéda navigace a ukazuje, ktera tlacitka
[1-4] je mozné pouzit pro obsluhu menu.
Obr. 31:

N O i

(1 [ @ |3 |14

—_— |

[1-4] Tlacitka, resp. napovéda navigace
[5] Prepinaé
[6] Displej

Tabulka 20: Dulezité funkce tlacitek pro obsluhu menu

Tlacitko Napovéda Funkce
navigace na
displeji
[11 A Nahoru 4 Zmeéna strany/vybéru

Zména hodnot
Zadani gislic0 az 9

2y Dolli v Zména strany/vybéru
Zména hodnot
Zadani gislic0az 9

[3]1# OK Potvrzeni vybéru
Ulozit Ulozeni
Zménit Pfechod do menu Zménit

Detaily Zobrazeni dalSich detailu
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Tlacitko Napovéda Funkce
navigace na
displeji
[41C Nastaveni Pfechod do hlavniho menu
(SETUP)
Esc Preruseni zadavani
Navrat k pfedchozimu zobrazeni

Pozadi obrazovky

. V normalnim provozu je pozadi bilé. V pfipadé zavady je Cervené.
. PFi stisknuti tlacitka sviti displej jasné&ji. Pokud nedojde po dobu 60 sekund ke
stisku Zadného tlacitka, displej opét ztmavne.

7.3.1.  Strukturalni usporadani a navigace

Skupiny

Zména skupin

Pfimé vyvolani pomoci
ID

Zobrazeni na displeji se €leni do 3 skupin.
Obr. 32: Skupiny
1]

duma —» [2] <+> [3]
[ —

[11  Uvodni menu
[2] Menu stavu
[3] Hlavni menu

Menu stavu a hlavni menu jsou ozna&eny pomoci ID.

Obr. 33: Oznaceni pomoci ID

. ID : ID
| SOD0T e [ MODOY
S ID zadina pismenem S = menu stavu
M ID zacina pismenem M= hlavni menu

Mezi menu stavu S a hlavnim menu M je mozné pfechazet:

Pfi poloze prepinace 0 (VYPNUTO) drzte stisknuté tladitko C po dobu cca 2 sekund,
dokud se nezobrazi strana s IDM....

Obr. 34: Zména skupin menu

2s _ .

( SO0DO1 { MODO
=0

(S0p0T 4—=— ( MJoog
e @ C =

Pfechod zpét do menu stavu:

. Pokud po dobu 10 minut nedojde ke stisknuti tla€itka na panelu mistniho
ovladani
. nebo kratké stisknuti C

V hlavnim menu je mozné stranky vyvolavat také pfimo zadanim ID (bez proklikavani).
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Obr. 35: Pfimé vyvolani (pfiklad)
Mmooog __1X Goto
» Disple;j... @ A Jdi do MENU
M0000

<4+—
Jdina [Dolt v[Ok  [Esc @ C Nahorua [ok  |Esc

Zobrazeni ve spodnim fadku: Jdi na

1.  Stisknéte tlacitko A Jdi na .

Zobrazeni na displeji: Jdi do MENU M0000

Pomoci tlacitek A¥Y Nahoru 4 Dold ¥ zvolte Cislice 0 az 9.
Pomoci tlacitka «! OK potvrdte prvni misto.

Pro v8echna dalSi mista opakujte kroky 2 a 3.

K pferuseni zadavani: Stisknéte C Esc.

oD

o

7.4.

Uzivatelska uroven, heslo

Uzivatelska uroven

Heslo

Uzivatelska urovern stanovuje, které nabidky menu, resp. parametry se pfihlaSenému
uzivateli zobrazi, resp. které smi tento uzivatel ménit.

Existuje 6 riznych uzivatel(l. Uzivatelska uroven je zobrazena v hornim fadku:

Obr. 36: Indikace uZivatelské urovné (pfiklad)

h Pfistupova urovei

4

Aby bylo mozné zménit parametr, je nutné zadat heslo. Na displeji se pak zobrazi
indikace: Heslo: 0***

Kazdy uzivatel ma vlastni heslo a je opravnén k provadéni riznych akci.

Tabulka 21:
Uzivatelé a opravnéni
Uzivatel (droven) Opravnéni/heslo
Dozor (1) Kontrola nastaveni
Neni potfebné heslo
Uzivatel (2) Zména nastaveni
Heslo ze zavodu: 0000
Udrzba (3) Uréeno pro pozdéjsi rozsiteni
Specialista (4) Zmeéna konfigurace pfistroje

napr. zplsob vypinani, osazeni signalizacnich relé
Heslo ze zavodu: 0000

Servis (5) Personal servisu
Zmeéna nastaveni konfigurace
AUMA Administrator (6) Administrator AUMA

Neopravnény pristup je snazsi pri nezabezpeceném hesle!

- Z tohoto divodu dlirazné doporuc€ujeme zménit heslo pfed prvnim uvedenim
do provozu.

7.4.1.
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Zadani hesla

1. Zvolte pozadovanou nabidku a tlacitko 4! drzte stisknuto po dobu cca 3 sekund.
[_Indikace zobrazi nastavenou uzivatelskou uroven, napf. Dozor (1)
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2.  Pomoci A Nahoru 4 zvolte uzivatelskou Uroven a potvrdte tlaCitkem « OK .

[_¥obrazeni na displeji: Heslo: 0***

3. Pomoci tlaCitek A¥Y Nahoru 4 Doll v zvolte €islice 0 az 9.

4. Pomoci tladitka ¢ OK potvrdte prvni misto hesla.

5.  Pro v8echna dalSi mista opakujte kroky 1 a 2.

[—_Po potvrzeni posledniho mista pomoci ¢ OK je pfi spravném zadani hesla
mozny pfistup ke v§em parametrim v ramci uzivatelské urovné.

7.4.2.

Zmeéna hesla

MD

Volba hlavniho menu

Zména hesla

Mohou byt zménéna pouze ta hesla, ktera maji stejnou nebo nizsi uzivatelskou
aroven.

Priklad: Uzivatel je pfihlaSen jako Specialista (4), pak mize ménit hesla urovni (1)
az (4).

Konfigurace pfristroje M0053
Servisni funkce M0222
Zména hesla M0229

Nabidka menu Servisni funkce M0222 je viditelna pouze tehdy, pokud je nastavena
uzivatelska uroven Specialista (4) nebo vyssi.

1. Pfepinad funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).

2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
[_Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Disple;j ..
3.  Zvolte parametr Zména hesla , budto:
- pfes menu M P> proklikanim k parametru, nebo
- pomoci pfimého vyvolani: Stisknéte A a zadejte ID M0229
- Zobrazeni na displeji: » Zména hesla
- V hornim fadku je zobrazena uzivatelska uroven (1 — 6), napf.:

v

4

- V uzivatelské drovni 1 (pouze zobrazit) nelze ménit zadné heslo. Aby bylo

musi byt pfes parametr zadano heslo
4. U uZivatelské urovné 2 — 6: Stisknéte tlacitko ! OK.
[_Indikace zobrazi nejvySsi uZivatelskou Uroven, napt.: pro uzivatele 4

5. Tlacitkem A¥Y Nahoru 4 Doll ¥ zvolte uzivatelskou Uroven a potvrdte tlaCitkem
+0OK.

[__¥obrazeni na displeji: » Zména hesla Heslo: 0***

6. Zadejte aktualni heslo (- Zadani hesla).

[_Fobrazeni na displeji: » Zména hesla Heslo (nové): 0***

7. Zadejte nové heslo (» Zadani hesla).

[__Fobrazeni na displeji: » Zména hesla pro uzivatele 4 (pfiklad)

8. Tlacitkem AY Nahoru 4 Dol v zvolte dalSi uzivatelskou Urover nebo zadavani
preruste pomoci Esc.

7.5.

Jazyk na displeji

Jazyk na displeji Ize zménit.
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7.51. Zména jazyka

MP> Displej.. M0009
Jazyk M0049

Volba hlavniho menu 1.  Pfepinag funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTI).
0

LLJ
2.  Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
[ Indikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Displej ..
Zména jazyka 3. « OK stisknéte.
[__obrazeni na displeji: » Jazyk
4. #OK stisknéte.
[_obrazi se nastaveny jazyk, napf.: » Deutsch
5. Spodni fadek indikace zobrazuje:
- Ulozit — dale krokem 10
- Zmeénit - dale krokem 6
6. «Zménit stisknéte.
[_V¥obrazeni na displeji: » Dozor (1)
7. Pomoci AY Nahoru 4 Doll v zvolte uzivatelskou Uroven, pfitom znamena:
- Cerny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
- bily trojuhelnik: > = vybér (jes$té neulozeny)
8. ¢ Stisknéte OK.
[_Fobrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadani hesla (- Zadani hesla).
[_Fobrazeni na displeji: » Jazyk a Ulozit (spodni fadek)
Vybér jazyka 10. Pomoci AY Nahoru 4 Doll ¥ zvolte novy jazyk, pfitom znamena:
- Cerny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
- bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozZeny)
11. Pomoci + Ulozit vybér potvrdte.
[ Indikace pfejde k novému jazyku. Novy jazyk je ulozen.
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8. Indikace
8.1. Zobrazeni pfi uvedeni do provozu

Test kontrolek LED  Po zapnuti napajeciho napéti se musi vSechny kontrolky LED panelu mistniho
ovladani rozsvitit po dobu cca 1 sekundy. Toto optické hladSeni indikuje zasobeni
ovladani napétim a funk&nost vSech kontrolek LED.

Obr. 37: Test kontrolek LED

Volba jazyka Aby se zobrazeni na displeji zobrazila v pozadovaném jazyce hned po spusténi, je
mozné volbu jazyka aktivovat béhem vlastniho testu. Pfepina¢ musi byt nastaven
v poloze 0 (OFF).
Aktivace volby jazyka:
1. Zobrazeni ve spodnim fadku: Language selection menu? 'Reset'

2. Stisknéte tlacitko RESET a drzte stisknuto, dokud se ve spodnim fadku
nezobrazi tento text: Language menu loading, please wait.

Obr. 38: Vlastni test

duma’ duma’
RESET

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

Menu pro volbu jazyka se zobrazi po menu Startup.
Menu Startup B&hem startu se na displeji zobrazi aktualni verze firmwaru.
Obr. 39: Menu Startup s verzi firmwaru: 05.00.00—xxxx

duma’
_______ Eaa—

05.00.00-xxxx

Pokud byl béhem vlastniho testu aktivovan vybér jazyka, zobrazi se nyni menu pro
volbu jazyka displeje. DalSi informace o nastaveni jazyka viz kapitola <Jazyk na
displeji>.

Obr. 40: Volba jazyka

Jazyk:
» English
Francais
Nahorua| Dolti v |UloZit [Esc

Neni-li po del§i dobu (asi 1 minuta) provedeno zadné zadani, pfejde displej
automaticky zpét do prvniho zobrazeni stavu.

8.2. Indikace na displeji

Menu a funkce zaviseji na firmwaru ovladaci jednotky servopohonu!
- Pokud by vdm menu nebo funkce schazely, kontaktujte prosim servis AUMA.
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Stavovy fadek Stavovy fadek (horni fadek na displeji) zobrazuje provozni rezim [1], poruchu [2]
a ID cislo [3] aktualni indikace.

Obr. 41: Informace ve stavovém fadku (nahofe)
(1] (2] 3]
Vypnuto A [ S04 G

[11  Provozni rezim
[2] Symbol poruchy (pouze u chyb a varovani)
[3] ID Cislo: S = stranka stavu
Napovéda navigace Pokud je mozné vyvolat dalSi detaily, resp. vice informaci k indikaci, zobrazi se

v napovedé navigace (spodni fadek na displeji) indikace Detaily, resp. DalSi. Pak je
mozné pomoci tlacitka ¢! zobrazit dalSi informace.

Obr. 42: Napovéda navigace (dole)
(1]

Nahorua[Dold v [Detaily] <4+
[2
Nahorua|Doli v [Dalsi | <4+

[11  Zobrazuje seznam obsahujici detailni hlaSeni
[2] Zobrazuje dalSi informace
Napovéda navigace (spodni fadek) se po cca 3 sekundach vypne. Pro opétovné

zobrazeni napovédy navigace musi byt stisknuto libovolné tladitko (v poloze prepinace
0 (OFF)).

8.2.1. Zpétné hlaseni o servopohonu a armature
Indikace na displeji zaviseji na vybavé servopohonu.

Poloha armatury (S0001)

Tato indikace probé&hne jen tehdy, pokud je v servopohonu zabudovan vysila¢ polohy
(potenciometr, EWG, RMW nebo MWG).

Indikace S0001 ukazuje polohu armatury v % drahy pfestaveni.

Po uplynuti cca 3 sekund se zobrazi sloupcova indikace.

PFi povelu k jizdé zobrazuje Sipka smér jizdy (OTEVRENO/ZAVRENO).
Obr. 43: Poloha armatury a indikace sméru jizdy

S0001 3s S0001
Poloha - Poloha -
50.0 % 50.0 %

Nahorua |Dolli v | | Nastaveni

@ I

Dosazeni nasta_venych koncovych poloh je dodateéné zobrazovano symboly X
(ZAVRENO) a = (OTEVRENO).

Obr. 44: Koncové poloha CLOSE/OPEN (ZAVRENO/OTEVRENO) dosazena

S0001 S0001
Poﬁha Poloha -
) 00% 100.0% =
T | = = =

0% Servopohon je v koncové poloze ZAVRENO
100 %Servopohon je v koncové poloze OTEVRENO
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Povely pro chod (S0003)
Indikace S0003 zobrazi:

aktivni povely pro chod jako napfiklad: Jizda do sméru ZAVRENO nebo Jizda
do sméru OTEVRENO

skute€nou hodnotu E2 jako sloupcovou indikaci a jako hodnotu v rozmezi 0
a 100 %.

pfi ovladani dle pozadovanych hodnot (polohovy regulator): pozadovana hodnota
E1

pfi impulznim provozu nebo u mezipoloh s profilem jizdy: opérné body a jizdni
chovani opérnych bodu
Po cca 3 sekundach napovéda navigace (spodni fadek) zmizi a bude viditelna osa(y)
pro indikaci opérnych bodu.
Ovladani OTEVRENO —  Aktivni piikazy pro chod (OTEVRENO, ZAVRENO, ...) jsou zobrazovany nad
ZAVRENO sloupcovou indikaci. Obrazek zobrazuje pfikaz pro chod do sméru ZAVRENO.

Obr. 45: Indikace u ovladani OTEVRENO — ZAVRENO

S0003 3s S0003
Aktivni povel k jizdé - Aktivni povel k jizdé

+— OTEVRENO = —  ZAVRENO =

E2 NN 1499% <@ E2 DEEENNN ] 49.9%
Nahorua|[Dolli v | | Nastaveni i :

E2  Skute€na hodnota polohy

Regulace pozadované Pokud je polohovy regulator uvolnény a aktivovany, pak je viditelna sloupcova indikace
hodnoty pro E1 (pozadovana hodnota polohy).

Smér prikazu pro chod je zobrazovan Sipkou nad sloupcovou indikaci. Obrazek
zobrazuje pfikaz pro chod do sméru ZAVRENO.

Obr. 46: Indikace pfi ovladani podle pozadovanych hodnot (polohovy regulator)

S0003 3 S0003
Aktivni povel k jizdé - Aktivni povel k jizdé
= <= = =T - =
E1 BN ] 50.0% E1 BN ] 50.0%
E2 NN ]40.9% <@ E2 DN ] 49.9%

Nahorua |Dolli v | | Nastaveni

E1  Pozadovana hodnota polohy
E2  Skute€na hodnota polohy

Osa opérnych bodi  Na ose opérnych bodl jsou pomoci symbold zobrazovany opérné body a jejich
chovani pfi najizdéni (profil najizdéni).

Symboly se zobrazuji pouze tehdy, pokud je aktivovana nejméné jedna z téchto
funkci:

Jizdni profil M0294

Taktovani smér ZAV M0156

Taktovani smér OTV M0206

Obr. 47: Priklady: Vlevo opérné body (mezipolohy); vpravo impulzni provoz

E2 N ]49.9% E2 NN ] 49.9%
- —+— —{ —
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Tabulka 22: Symboly na ose opérnych bodu
Symbol Opérny bod (mezipoloha) s profilem |Impulzni provoz
najizdéni
| Opérny bod bez reakce Konec impulzu
4 Stop pti pohybu do sméru ZAVRENO |Pog&atek impulzu do sméru ZAVRENO
> Stop pfi pohybu do sméru OTEVRENO | Pogatek impulzu do sméru OTEVRENO
> Stop pii pohybu do smé&ru OTEVRENO |-
a ZAVRENO
4 Pauza pfi pohybu do sméru ZAVRENO |-
> Pauza pfi pohybu do sméru -
OTEVRENO
< Pauza pfi pohybu do sméru -
OTEVRENO a ZAVRENO
8.2.2. Indikace stavu podle kategorie AUMA

44

Tyto indikace jsou k dispozici, pokud je parametr Kategorie diagnostiky M0539

nastaven na hodnotu AUMA.

Varovani (S0005)

Pokud doslo k varovani, zobrazi indikace S0005:

- pocet stavajicich varovani
. po cca 3 sekundéach blikajici otaznik
Obr. 48: Varovani

AN S0005

S0005

Varovani: 2

<

O

DalSi informace viz také <Odstranéni poruch>.

Nahorua [Dolti v | Detaily | Nastaveni

3s
=P Varovani: 2
A

Nepfipr. na DALKOVE (S0006)

Indikace S0006 zobrazuje hlaseni skupiny ,Nepfipr. na DALKOVE*.
Pokud se vyskytlo toto hlaseni, zobrazi indikace S0006:

. pocet stavajicich hlaSeni

. po cca 3 sekundach blikajici pficny sloupec

Obr. 49: Hla$eni Nepfipr. na DALKOVE
A S0006

yAN S0006

Nepfipr. na DALKOVE: 2

<

O

DalSi informace viz také <Odstranéni poruch>.

Nahorua[Dolli v [ Detaily | Nastaveni

s =
- Nepfiipr. na DALKOVE: 2

vy
b3 7
~ -
- -~
Fd ~

Chyba (S0007)

Pokud doslo k chybé, zobrazi se indikace S0007:

. pocet stavajicich chyb
. po cca 3 sekundach blikajici vykfi¢nik
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Obr. 50: Chyby

A S0007 4
Chyba: 2 =P Chyba: 2

b3 7
O
@ P~—A

DalSi informace viz také <Odstranéni poruch>.

8.2.3. Indikace stavu podle doporué¢eni NAMUR

yAN S0007

Nahorua[Dolli v [ Detaily | Nastaveni

Tyto indikace jsou k dispozici, pokud je parametr Kategorie diagnostiky M0539
nastaven na hodnotu NAMUR.

Mimo specifikaci (S0008)
Indikace S0008 zobrazuje hlaseni mimo specifikaci dle doporu¢eni NAMUR NE 107.

Pokud se vyskytlo toto hlaseni, zobrazi indikace S0008:
pocCet stavajicich hlaseni
po cca 3 sekundach blikajici trojuhelnik s otaznikem
Obr. 51: Mimo specifikaci

A S0008 4 A\ $0008
3 ape - S - g -
Mimo specifikaci 4 - Mimo specifikaci 4
A !
- A
Nahorua |Dolli v | Detaily | @ TR

Dalsi informace viz také <Odstranéni poruch>.
Funkéni kontrola (S0009)
Indikace S0009 zobrazuje hlaseni funkéni kontroly dle doporu¢eni NAMUR NE 107.

Pokud se pres funkéni kontrolu vyskytlo hlaseni, zobrazi indikace S0009:

pocet stavajicich hlaseni
po cca 3 sekundach blikajici trojuhelnik s nastrojovym kli¢éem
Obr. 52: Funkéni kontrola

A S0009 4 A S0009
- s S - s
Funkéni kontrola 2 =P Funkéni kontrola 2

vy
N s

— ¥
Nahorua |Dolli v |Detaily | @ ‘ o

Dalsi informace viz také <Odstranéni poruch>.

Nutna adrzba (S0010)
Indikace S0010 zobrazuje hlaseni udrzby dle doporuéeni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hlaseni, zobrazi indikace S0010:

pocet stavajicich hlaseni
po cca 3 sekundach blikajici ¢tverec s konvi¢kou na olej
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Obr. 53: Nutna udrzba
A S0010 5o A S0010

Nutna udrzba 2 = Nutna udrzba 2

A !

«— ,R
Nahorua |Dolli v | Detaily | @ e
DalSi informace viz také <Odstranéni poruch>.
Vypadek (S0011)
Indikace S0011 zobrazuje pfi€iny hlaseni vypadek dle doporu¢eni NAMUR NE 107.
Pokud se vyskytlo toto hlaseni, zobrazi indikace S0011:
. pocet stavajicich hlaseni
. po cca 3 sekundach blikajici kruh s kfizem
Obr. 54: Vypadek
A S0011 4 A S0011

Vypadek 2 - Vypadek 2

vy

+— = <
Nahorua |Dolli v |Detaily | @ i
Dalsi informace viz také <Odstranéni poruch>.
8.3. Signalizac¢ni kontrolky na panelu mistniho ovladani
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Obr. 55: Umisténi a vyznam signaliza¢nich kontrolek

(1] 6. 2]

I Tt ® T

|
Mo
W
o~
[4)]

[11  Popis se symboly (standardné)

[2] Popis s Cisly 1-6 (volitelné)

1 T Koncova poloha ZAVRENO dosazena, (blika: jede do sméru ZAVRENO)

2 Tc Chyba krouticiho momentu v poloze ZAVRENO

3@ Ochrana motoru aktivovana

4 To Chyba krouticiho momentu v poloze OTEVRENO

5= Koncova poloha OTEVRENO dosazena, (blika: jede do sméru OTEVRENO)

6 aktivni pfipojeni Bluetooth

Zména signaliza€nich kontrolek (indikaci)

Kontrolkam LED 1 — 5 mohou byt pfifazena riizna hlaseni.

Konfigurace pfistroje M0053
Mistni ovladani M0159

Signalni sv. 1 (vlevo) M0093
Signalni svétlo 2 M0094
Signalni svétlo 3 M0095
Signalni svétlo 4 M0096
Signalni sv. 5 (vpravo) M0097
Hlaseni ve stfedni pozici M0167

Standardni hodnoty (Evropa):
Signalni sv. 1 (vlevo) = K. poloha ZAV, blikani
Signalni svétlo 2 = Chyba momentu ZAV



SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Ovladaci jednotka: elektromechanicka
AC 01.2 Intrusive Profibus DP Indikace

Signalni svétlo 3 = Chyba teplota

Signalni svétlo 4 = Chyba momentu OTV
Signalni sv. 5 (vpravo) = K. poloha OTV, blikani
Hlaseni ve stfedni pozici = K. poloha O/Z = VYP

Dalsi hodnoty nastaveni:
Viz pfiruCka (Provoz a nastaveni).

8.4. Mechanicky ukazatel polohy pomoci znacky na viku

Obr. 56: Mechanicky ukazatel polohy

[1] [2]

-
7' b,

[11  Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) dosaZena
[2] Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) dosaZena
[3] Indikaéni znacka na viku

Vlastnosti - nezavisi na napajeni

slouZzi jako ukazatel chodu: kotou¢ ukazatele se toci, pokud servopohon béZzi,
a ukazuje tak soustavné polohu armatury

(U provedeni ,zavieni s ota¢enim doprava“ se to¢i symboly =/r pfi jizdé ve
sméru ZAVRENO proti sméru hodinovych rugicek)

ukazuje dosazeni koncovych poloh (OTEVRENO/ZAVRENO)

(symboly = (OTEVRENO)/ X (ZAVRENO) pfitom ukazuji na indikaéni znacku
A ve viku)
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9.

Hlaseni (vystupni signaly)

9.1.

Hlaseni sbérnice Profibus DP

Informace

Zpétna hlaseni pres sbérnici Profibus DP je mozné konfigurovat. Pfitom je mozné
konfigurovat jak uspofadani dat, tak také obsahy dat.

Konfigurace je definovana vyhradné pfes soubor GSD.

Soubor GSD (General-Station-Description) je k dispozici ke stazeni na internetu:
www.auma.com

Informace ke zpétnym hlasenim pres sbérnici Profibus DP a ke konfiguraci parametr(
pfes rozhrani sbérnice viz pfirucka (integrace pfistroje sbérnice) Profibus DP.

9.2.

Stavova hlaseni pies signalizaéni relé (digitalni vystupy)

Predpoklady

Vlastnosti

Signaliza¢ni relé jsou mozna jen tehdy, je-li doplfikové k rozhrani sbérnice k dispozici
paralelni rozhrani.

Pomaoci signalizaénich relé mohou byt hlaSena hlaseni stavl (napf. dosazeni
koncovych poloh, poloha pfepinace, poruchy...) jako binarni signaly do fidiciho
stanovisté.

Stavova hlaseni maji jen dva stavy: aktivni nebo neaktivni. Aktivni znamen4, Ze jsou
splnény podminky pro hlaseni.

9.21.

Osazeni vystupl

MD

Signalizacni relé (vystupy DOUT 1 — 6) mohou byt osazena riznymi signaly.
Nutna uzivatelska uroveri: Specialista (4) nebo vyssi.

Konfigurace pfistroje M0053
|/O-rozhrani VST/VYST M0139
Digitalni vystupy M0110
Signal DOUT 1 M0109

Standardni hodnoty:

Signal DOUT 1 Chyba

Signal DOUT 2 Koncova poloha ZAV
Signal DOUT 3 Koncova poloha OTV
Signal DOUT 4 = Prepinaé DALKOVE
Signal DOUT 5 = Chyba Momentu ZAV
Signal DOUT 6 = Chyba Momentu OTV

9.2.2.
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Koédovani vystupt

MD

Vystupni signaly Kédovani DOUT 1—-Koédovani DOUT 6 mohou byt zapojeny high
aktiv nebo low aktiv.

High aktiv = signaliza¢ni kontakt uzavfen = signal aktivni

Low aktiv = signalizani kontakt otevien = signal aktivni
Aktivni signal znamena, Ze jsou splnény podminky pro hladeni.
Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vyssi.
Konfigurace pfistroje M0053

I/O-rozhrani VST/VYST MO0139
Digitalni vystupy M0110
Koédovani DOUT 1 M0102

Standardni hodnoty:

Kédovani DOUT 1 = Low Aktiv
Kédovani DOUT 2—Kdédovani DOUT 6 = High Aktiv
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9.3. Analogova hlaseni (analogové vystupy)
Pfedpoklady Analogova hlaseni jsou k dispozici jen za nasledujicich pfedpokladu:
Typ ovladani servopohonu je vybaven dalSimi vstupy signalu.
Servopohon je vybaven snimacem polohy (potenciometr, RWG nebo EWG)
Poloha armatury  Signal: E2 = 0/4 — 20 mA (galvanicky oddé&leny)
Oznaceni ve schématu zapojeni: AOUT1 (poloha)

DalSi informace k tomuto tématu viz pfislusna kapitola (Provoz a nastaveni).
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10. Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)

1.  Prepinac funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTO).
0

\0,
Informace: Pfepinac funkce neni sitovy vypinag. V poloze 0 (VYP) je ovladani
pohonu znemoznéno. Napajeci napéti pro ovladani je zachovano.
2. Zapnéte napajeci napéti.
Informace: P¥i teplotach nizSich nez -30 °C dbejte na teplotu predehrati.

3. Provést zakladni nastaveni.

10.1. Koncové dorazy v kyvném pohonu

Nasledujici popis plati pro standardni provedeni zavirani smérem doprava.
Pro specialni provedeni zavirani smérem doleva je k dispozici samostatny popis.

Interni koncové dorazy vymezuji kyvny uhel. Chrani armaturu v pfipadé selhani

polohového vypinani v motorovém provozu a slouzi jako omezeni pfi manualnim
provozu s ruénim kolem. Nesmi se pouZivat pro odpojovani krouticiho momentu
v koncovych polohach pfi béZném provozu.

Nastaveni koncovych dorazt provadi zpravidla vyrobce armatury pred instalaci
armatury do potrubi.

| A UPOZORNENI Nezakryté, otoéné dily (klapky/kohouty) na armatufre!

ZhmoZdéni a poSkozeni armatury, popf. pohonem.

- Koncové dorazy smi nastavovat jen vySkoleny odborny personal.

- Nastavovaci Srouby [2] a [4] nikdy zcela neodstrariujte, mohlo by dojit k Uniku
tuku.

- Dbejte rozméru T, -

Informace - Kyvny uhel nastaveny z vyroby je uveden na typovém Stitku:
Obr. 57: PrFiklad: Typovy §titek kyvného uhlu

- Pofadi nastaveni je zavislé na armature:
- Doporuceni u klapek: Nejprve nastavte koncovy doraz do polohy CLOSE
(ZAVRENO).

- Doporuceni u kulovych kohouti: Nejprve nastavte koncovy doraz do
polohy OPEN (OTEVRENO).
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Obr. 58: Koncovy doraz

&

(1]

@

Y
3] T¢ T min.

[1]  Uzaviraci $roub koncového dorazu v poloze OPEN (OTEVRENO)
[2]  Nastavovaci $roub koncového dorazu v poloze OPEN (OTEVRENO)
[3] Uzaviraci $roub koncového dorazu v poloze CLOSE (ZAVRENO)
[4] Nastavovaci $roub koncového dorazu v poloze CLOSE (ZAVRENO)

Rozméry/konstrukéni|05.2 07.2 10.2 12.2 14.2
velikost

T (pfi 90°) 17 17 20 23 23
Trin. 1 1 12 13 12

10.1.1. Nastaveni koncového dorazu v poloze CLOSE (ZAVRENO)

1. Sejméte uzaviraci Sroub [3].

2. Sarmaturou najedte pomoci ru¢niho kola do koncove polohy CLOSE
(ZAVRENO).

3. Pokud neni dosaZzena koncova poloha armatury:
- Nastavovaci Sroub [4] pootocte proti sméru hodinovych ruciek tak, aby
bylo moZné bezpe&né nastavit koncovou polohu ZAVRENO.
[__Pfi otd€eni nastavovaciho Sroubu [4] ve sméru hodinovych rudicek se
kyvny uhel zmensi.

[__Pfi otaCeni nastavovaciho Sroubu [4] proti sméru hodinovych ruci¢ek se
kyvny Uhel zvétsi.

4. Otocte nastavovaci Sroub [4] ve sméru hodinovych rudi¢ek az na doraz.
[_ITim je nastaven koncovy doraz CLOSE (ZAVRENO).

5.  Zkontrolujte uloZeni a stav O-krouzku uzaviraciho Sroubu, v pfipadé poSkozeni
ho vymérite.

6. Kryci Sroub [1] naSroubujte a dotahnéte.

Ihned po ukonceni tohoto nastaveni mizete nastavit rozpoznani koncové polohy
CLOSE (ZAVRENO).

10.1.2. Nastaveni koncového dorazu v poloze OPEN (OTEVRENO)

Informace  Koncovy doraz v poloze OPEN (OTEVRENO) se zpravidla jiz nemusi nastavovat.
1.  Sejméte uzaviraci Sroub [1].
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2. S armaturou najedte pomoci ru¢niho kola do koncove polohy OPEN
(OTEVRENO).

3. Pokud neni dosazena koncova poloha armatury:
- Nastavovaci Sroub [2] pootocte proti sméru hodinovych rucicek tak, aby
bylo moZné bezpe&né nastavit koncovou polohu OTEVRENO.
[_Pfi otd€eni nastavovaciho Sroubu [2] ve sméru hodinovych rudicek se
kyvny uhel zmensi.

[__P¥i otaCeni nastavovaciho Sroubu [2] proti sméru hodinovych ruci¢ek se

ql‘\;\ = O

4. Otocte nastavovaci Sroub [2] ve sméru hodinovych ruc€i¢ek az na doraz.
[_1Tim je nastaven koncovy doraz OPEN (OTEVRENO).

5.  Zkontrolujte uloZeni a stav O-krouzku uzaviraciho Sroubu, v pfipadé poskozeni
ho vyméiite.

6. Kryci Sroub [1] naSroubujte a dotahnéte.

Ihned po ukonCeni tohoto nastaveni mizete nastavit rozpoznani koncové polohy
OPEN (OTEVRENO).

10.2. Nastaveni zpusobu vypinani

m Poskozeni armatury v disledku nespravného nastaveni!

- Nastaveni zplsobu vypinani (v zavislosti na draze nebo krouticim momentu)
musi byt optimalizovano pro armaturu.

- Nastaveni méiite pouze po dohodé s vyrobcem armatury.

MDD  Nastaveni M0041
Zpusob vypinani M0012
Koncova poloha ZAV M0086
Koncova poloha OTV MO0087

Standardni hodnota: Poloha
Hodnoty nastaveni:
Poloha Vypinani v koncovych polohach pomoci polohového vypinani.

Kroutici moment  Vypinani v koncovych polohach pomoci momentového vypinani.

Volba hlavniho menu 1. Pfepinac funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTO).
0

\0’
2. Drzte stisknuto tlaitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
[ndikace pfejde do hlavniho menu a zobrazi: » Disple;j ..
Volba parametru 3. Zvolte parametr, budto:
- pies menu M D> proklikanim k parametru, nebo

- pomoci pfimého vyvolani: A stisknéte a zadejte ID M0086, resp. MO087
[__¥obrazeni na displeji: Koncova poloha ZAV
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ZAVRENOvnebo 4. Pomoci A ¥ Nahoru 4 Doll v provedte volbu:
OTEVRENO » Koncova poloha ZAV

—

- » Koncova poloha OTV
[_Lerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5. Stisknéte « OK.
[_Indikace zobrazuje aktualni nastaveni: Poloha nebo Kroutici moment
[ Bpodni fadek indikace zobrazuje bud-
- Zménit —» dale krokem 6
- UloZit - dale krokem 10
6. Stisknéte ¢« Zménit.
[_WFobrazeni na displeji: » Specialista (4)

Prihlaseni uzivatele 7. Pomoci A ¥ Nahoru 4 Dold ¥ zvolte uzivatele:
Informace: Nutna uzivatelska uroven: Specialista (4) nebo vysSi

[_Pfitom znamena:
- ¢erny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
- bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)
8. Stisknéte ¢ OK.
[_¥obrazeni na displeji: Heslo: 0***
9. Zadejte heslo (» Zadani hesla).

[_Indikace zobrazuje ¢ernym trojuhelnikem > nastaveny zplsob vypinani (»Poloha
nebo »Kroutici moment).
Zménit nastaveni 10. Pomoci A ¥ Nahoru 4 Dol ¥ vyberte nastaveni.
[_Pfitom znamena:
- ¢erny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
- bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)
11.  Pomoci « Ulozit vybér ulozte.
[_¥pusob vypinani je nastaven.
12. Zpét ke kroku 4 (ZAVRENO nebo OTEVRENO): Stisknéte «! Esc.

10.3. Nastaveni adresy sbérnice (adresa slave)

MDD Nastaveni M0041
Profibus DP M0016
DP1 Slave Adresa M0098
DP2 Slave Adresa M0295

Standardni hodnota: 126
Nastavitelny rozsah: 0 — 126
Informace Parametr DP2 Slave Adresa je k dispozici pouze pfi redundanci (volitelné).

Volba hlavniho menu 1. Nastavte pfepina& do polohy 0 (OFF).
0

\0’
2. Drzte stisknuto tlacitko C Nastaveni (SETUP) po dobu cca 3 sekund.
[ Indikace piejde do hlavniho menu a zobrazuje: > Displej ..
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Nastaveni adresy 3. Zvolte parametr, mozZnosti:

sbérnice M D> (proklikéanim pfes menu)
- Stisknéte A a zadejte ID M0098 resp. M0295 (pfimé vyvolani)
[_obrazeni na displeji: DP1 Slave Adresa
4. Pomoci A ¥ Nahoru 4 Doll ¥ zvolte:
- » DP1 Slave Adresa
- » DP2 Slave Adresa
[_LCerny trojuhelnik » zobrazuje aktualni vybér.
5.  #OK stisknéte.
[_ndikace zobrazuje nastavenou adresu.
6. Spodni fadek indikace zobrazuje:
- Zmeénit— dale krokem 7
- Nahoru 4 Dold ¥ — dale krokem 11
7. ¢ Zménit stisknéte.
[_¥obrazeni na displeji: Dozor (1)
8. Pomoci A ¥ Nahoru 4 Dolli ¥ zvolte pfistupovou Uroven, pfitom znamena:
- Cerny trojuhelnik: » = aktualni nastaveni
- bily trojuhelnik: > = vybér (jesté neulozeny)
Informace: Nutna pfistupova uroven: Specialista (4) nebo vyssi
9. #OK stisknéte.
[_¥obrazeni na displeji: Heslo: 0***
10. Zadani hesla (» Zadani hesla).
[ Indikace zobrazuje nastavenou adresu
11. Pomoci A ¥ Nahoru 4 Doll v zadejte novou adresu.
Informace: Rozsah adresy je na displeji zobrazen v kulaté zavorce
12. Pomoci « Ulozit ulozte vybér.
[ Adresa sbérnice Profibus je nastavena.
10.4. Otevieni ovladaciho prostoru

Pro nize uvedena nastaveni se musi otevrit ovladaci prostor.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte kryt [1] ovladaciho prostoru.
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2. Pokud je k dispozici kotou¢ mechanického ukazatele polohy [3]:

Kotou¢ mechanického ukazatele polohy [3] stahnout stranovym kli¢em (jako
paka).

Informace: Aby nedoslo k poskozeni laku, podlozit stranovy kli¢ mékkym
pfedmétem, napf. utérkou.

10.5. Nastaveni momentového vypinani

Pokud je dosazen zde nastaveny vypinaci moment, aktivuji se momentové spinace
(ochrana armatury proti pfetizenti).

Informace Momentové vypinani se mize vybavit i pfi ruénim provozu.

m Poskozeni armatury pfi nastaveni pfiliS vysokého krouticiho momentu!
- Vypinaci moment musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni se smi ménit jen se souhlasem vyrobce armatury.

Obr. 59: Mé&fici hlavy krouticiho momentu

(3] (3]

[1]  Mé&fici hlava &erna pro kroutici moment smér CLOSE (ZAVRENO)
[2]  Mé&fici hlava bila pro kroutici moment smér OPEN (OTEVRENO)
[3] Pojistné Srouby

[4] Kotouce se stupnici

1. Povolte oba pojistné Srouby [3] na kotouci ukazatele.

2. PretoCenim nastavte kotou€ se stupnici [4] na pozadovany kroutici moment (1
da Nm = 10 Nm). Pfiklad:

- Méfici hlava Cerna nastavena na cca 25 da Nm 2 250 Nm pro smér CLOSE
(ZAVRENO)

- Méfici hlava bila nastavena na cca 20 da Nm £ 200 Nm pro smér OPEN
(OTEVRENO)

3. Pajistné Srouby [3] opét utahnéte.
Informace: Maximalni utahovaci moment: 0,3 — 0,4 Nm

[_Momentové vypinani je nastaveno.

10.6. Nastaveni polohového spinani

Polohové spinani zaznamenava drahu pfestaveni. Pfi dosazeni nastavené polohy
se aktivuji spinace.
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Obr. 60: Prvky nastaveni pro polohové spinani

(1]
(2]
(3]

(4]
[3]
(6]

¢erné pole:

Nastavovaci $roub: koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO)
Ukazatel: koncova poloha CLOSE (ZAVRENO)

Bod: koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) nastavena
bilé pole:

Nastavovaci $roub: koncovéa poloha OPEN (OTEVRENO)
Ukazatel: koncova poloha OPEN (OTEVRENO)

Bod: koncova poloha OPEN (OTEVRENO) nastavena

10.6.1. Nastaveni koncové polohy CLOSE (ZAVRENO) (€erné pole)

1.
2.
3.

4.
5.

Aktivujte ruéni provoz.
Tocte ruénim kolem ve sméru hodinovych ru€i¢ek, dokud se armatura neuzavfe.

Nastavovaci Sroub [1] pFidrzujte stlaceny a otacejte Sroubovakem ve sméru
Sipky, pfitom pozorujte ukazatele [2]: Pfi citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoCi ukazatel [2] vzdy o 90°.

Stoji-li ukazatel [2] 90° pfed bodem [3]: Dale otaceijte jiz jen pomalu.
Skoci-li ukazatel [2] k bodu [3]: Jiz neotacejte a uvolnéte nastavovaci Sroub.

[ Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) je nastavena.

6.

Dojde-li k pfetoCeni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacCejte dale ve stejném sméru a opakujte postup nastavovani.

10.6.2. Nastaveni koncové polohy OPEN (OTEVRENO) (bilé pole)

4.
5.

Aktivujte ruéni provoz.

Tocte ru€nim kolem proti sméru hodinovych rui¢ek, dokud se armatura
neotevre.

Nastavovaci Sroub [4] (obr. ) pfidrzujte stlaCeny a otacejte Sroubovakem ve
sméru Sipky, pfitom pozorujte ukazatele [5]: P¥i citelném a slySitelném pohybu
rohatky poskoci ukazatel [5] vzdy o 90°.

Stoji-li ukazatel [5] 90° pfed bodem [6]: Dale otacleijte jiz jen pomalu.
Skoci-li ukazatel [5] k bodu [6]: JiZ neotacejte a uvolnéte nastavovaci Sroub.

[ Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) je nastavena.

6.

Dojde-li k pfeto€eni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacejte dale ve stejném sméru a opakujte postup nastavovani.

10.7. Nastaveni mezipoloh

Servopohony s polohovym spinanim DUO maiji dva mezipolohové mikrospinace.
Pro kazdy smér chodu Ize nastavit jednu mezipolohu.
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Obr. 61: Prvky nastaveni pro polohové spinani

(1]
[2]
[3]

[4]
[5]
[6]

¢erné pole:

Nastavovaci $roub: smér chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO)
Ukazatel: smér chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO)

Bod: mezipoloha CLOSE (ZAVRENO) nastavena

bilé pole:

Nastavovaci $roub: smér chodu do polohy OPEN (OTEVRENO)
Ukazatel: smé&r chodu do polohy OPEN (OTEVRENO)

Bod: mezipoloha OPEN (OTEVRENO) nastavena

10.7.1. Nastaveni sméru chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO) (€erné pole)

1.

2.

4.
5.

Armaturu prestavit ve sméru polohy CLOSE (ZAVRENO) na Zadanou
mezipolohu.

Pokud doslo k pretoCeni: Armaturu opét pootoCit zpét a na mezipolohu znovu
najet ve sméru CLOSE (ZAVRENO).

Informace: Na mezipolohu najizdét vzdy ve stejném sméru tak jako pozdéji
v elektrickém provozu.

Nastavovaci Sroub [1] pFi stalém stisknuti pomoci Sroubovaku otacet ve sméru
Sipky, pfitom pozorovat ukazatel [2]: P¥i citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [2] vzdy o 90°.

Stoji-li ukazatel [2] 90° pfed bodem [3]: Otacet dale jiz jenom pomalu.
Skoci-li ukazatel [2] k bodu [3]: JiZ neotacet a uvolnit nastavovaci Sroub.

[_Mezipoloha ve sméru chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO) je nastavena.

6.

Dojde-li k pfeto€eni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacet dale ve stejném sméru a opakovat postup nastavovani.

10.7.2. Nastaveni sméru chodu do polohy OPEN (OTEVRENO) (bilé pole)

1.

2.

4.
5.

Armaturu prestavit ve sméru polohy OPEN (OTEVRENO) na Zadanou
mezipolohu.

Pokud doslo k pretoCeni: Armaturu opét pootoCit zpét a na mezipolohu znovu
najet ve sméru OPEN (OTEVRENO) (na mezipolohu najizdét vzdy ve stejném
sméru tak jako pozdéji v elektrickém provozu).

Nastavovaci $roub [4] pFi stalém stisknuti pomoci Sroubovaku otacet ve sméru
Sipky, pfitom pozorovat ukazatel [5]: P¥i citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [5] vzdy o 90°.

Stoji-li ukazatel [5] 90° pfed bodem [6]: Otacet dale jiz jenom pomalu.
Skodi-li ukazatel [5] k bodu [6]: Jiz neotacet a uvolnit nastavovaci Sroub.

[—Mezipoloha ve sméru chodu do polohy OPEN (OTEVRENO) je nastavena.
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6. Dojde-li k pfetoCeni (rohatka po pietoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacet dale ve stejném sméru a opakovat postup nastavovani.

10.8. Zkusebni provoz

ZkuSebni provoz zahajte teprve po provedeni v8ech dfive popsanych nastaveni.

10.8.1. Kontrola sméru otaceni na mechanickém ukazateli polohy

m Poskozeni armatury v disledku nespravného sméru otaceni!

- V pfipadé nespravného sméru otaeni okamzité vypnout (stisknout STOP).

- Qdstranit pfi¢inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zmeénit sled
fazi.

- Opakovat zkuSebni chod.

Informace Pfed dosazenim koncové polohy vypnéte.

1. Servopohon prestavte v ruénim provozu do stfedni polohy, popf. do dostate¢né
vzdalenosti od koncové polohy.

2. Servopohon zapnéte ve sméru chodu ZAVRENO a na mechanickém ukazateli
polohy sledujte smér otaceni:

- PFi mechanickém ukazateli polohy pomoci znaéky na viku:
[ Bmé&r otadeni souhlasi, pokud servopohon jezdi ve smé&ru ZAVRENO a

symboly (=/X) se toéi proti sméru hodinovych rugicek:

Obr. 62: Smér otaeni =/ (u provedeni ,se zaviranim s otacenim
vpravo*)

10.8.2. Kontrola polohového vypinani

1. Prepinad funkce nastavit do polohy mistné (MiSTNE).

\°/
..r":

2. Aktivovat servopohon pomoci tlagitka OTEVRENO, STOP, ZAVRENO.

[ Polohové spinani je spravné nastaveno, kdyZ (standardni signalizace):

- sviti Zluta signalka/LED1 v koncové poloze ZAVRENO

- sviti zelena signalka/LED5 v koncové poloze OTEVRENO

- signalky po jizdé v protisméru zase zhasnou.

[__Polohové spinani je nespravné nastaveno, kdyz:
- se pohon zastavi pfed dosazenim koncové polohy
- sviti jedna z Eervenych signalek/LED (chyba todivého momentu)
- Indikace stavu S0007 zobrazuje chybu na displeji.
3. Jsou-li koncové polohy nespravné nastaveny: Znovu nastavte polohove vypinani.
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10.8.3. Provedeni referencni jizdy, zpétnovazebni hlaseni polohy

U pohon( se zpétnovazebnim hlaSenim polohy (RWG, potenciometr) se po zméné
nastaveni polohového vypinani musi provést referenc¢ni jizda, aby zpétnovazebni
hlaseni polohy (0/4 — 20 mA) poskytovalo spravné hodnoty:

- Pohon elektricky prestavte (tlagitky OTEVRENO a ZAVRENO na panelu mistniho
ovladani) jednou do koncové polohy OPEN (OTEVRENO) a jednou do koncové
polohy CLOSE (ZAVRENO).

Pokud se po zméné polohového vypinani neprovede referenéni jizda, neni

zpétnovazebni hlaSeni polohy pfes sbérnici spravné. Neprovedeni referenéni jizdy
nahlasi sbérnice jako varovani.

10.9. Nastaveni mechanického ukazatele polohy

[Ppkud jsou k dispozici moznosti (jako napf. potenciometr, polohové ¢idlo):
Mechanicky ukazatel polohy zaviete teprve poté, co bude veskeré volitelné
vybaveni v servopohonu nastaveno.

1. Kotou€ ukazatele nasadte na hfidel.
2. Armaturu prestavte do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

3. Otagejte spodnim kotoucem ukazatele polohy, dokud se symbol L_ (ZAVRENO)
nebude shodovat se znackou ukazatele A na viku.

J

L e )

4. Servopohon prestavte do koncové polohy OTEVRENO.
5.  Pfidrzujte spodni kotou€ ukazatele polohy a otacejte vrchni kotou€ se symbolem
= (OTEVRENO), dokud se nebude shodovat se znackou A na viku.
-

v

A

6. Armaturu znovu pfestavte do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).
7.  Kontrola nastaveni:

Pokud se symbol X (ZAVRENO) jiz neshoduje se znackou A na viku:
- Opakovat nastaveni.

10.10. Zavieni ovladaciho prostoru

[Pbkud jsou k dispozici moznosti (jako napf. potenciometr, polohové &idlo): Prostor
fazeni zavfete teprve poté, co bude veskeré volitelné vybaveni v servopohonu
nastaveno.

m Koroze v diisledku poskozeni laku!

- Po praci na zafizeni opravit poskozeni laku.

1. Odistéte tésnici plochy na krytu a pouzdre.

2. Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni nahradte
novym.
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3. O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

Obr. 63:

[2] —ap”
4. Nasadte kryt [1] ovladaciho prostoru.
5.  Srouby [2] rovnomé&rné pritahnout do kfize.
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1. Uvedeni do provozu (nastaveni volitelIného vybaveni)

1.1. Elektronicky vysilaé polohy EWG 01.1

Technické udaje

Prvky nastaveni

Elektronicky vysila¢ drahy EWG 01.1 se mUze pouzivat k dalkovému zobrazeni
polohy nebo obecné ke zpétnému hlaseni polohy armatury. Z polohy armatury
zaznamenané pomoci Hallovych &idel vytvofi signal proudu 0 — 20 mA nebo

4 —20 mA.

Tabulka 23: EWG 01.1

Data 3vodicovy a 4vodic¢ovy systém 2vodicovy systém
Vystupni proud I, 0-20mA, 4-20 mA 4 —-20 mA
Napajeni Uy ") 24V DC (18 -32V) 24V DC (18-32V)
Max. odbér proudu LED nesviti = 26 mA, 20 mA

LED sviti =27 mA
Max. zatéz Rg 600 Q (Uy — 12 V)/20 mA
Vliv na napajeni 0,1 %
Viiv zatéze 0,1 %
Vliv teploty < 0,1 %o/K
Teplota okoli?) -60 °C az +80 °C

1)  Napajeni je mozné pres: ovladaci jednotky AC, AM nebo externi napajeci zdroj
2) V zavislosti na teplotnim rozsahu pohonu: viz typovy §titek

EWG je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. PFi nastaveni se musi ovladaci
prostor otevfit. Viz <Otevieni ovladaciho prostoru>.

VSechna nastaveni se provadi pomoci dvou tlacitek [S1] a [S2].

Obr. 64: Pohled na ovladaci jednotku pfi otevieném ovladacim prostoru

[S1] [S2]

(1] (2]

[S1] Tlacitko: nastavit 0/4 mA

[S2] Tlacitko: nastavit 20 mA

LED Opticka napovéda pro nastaveni
[1]  Méfici bod (+) 0/4 — 20 mA

[2] Méfici bod (=) 0/4 — 20 mA

Na méficich bodech [1] a [2] mUzZe byt kontrolovan vystupni proud (méfici rozsah
0 —20 mA).
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Tabulka 24:
Struény prehled tlacitkovych funkci

Tlagitko Funkce

[S1] +[S2] - 5 s soucasné stisknout: Aktivace rezimu nastaveni

[S1]

[S2]

— 3 s stisknout v rezimu nastaveni: nastavit 4 mA

- stisknuti po dobu 6 s v reZzimu nastaveni: nastaveni hodnoty 0 mA (mozné pouze u
3vodi¢ového nebo 4vodi¢oveho provedeni)

— 3 s stisknout v provozu: LED signalizaci koncové polohy zapnout/vypnout
— kliknout v koncové poloze: Hodnotu proudu snizit o 0,02 mA

- 3 s stisknout v reZimu nastaveni: 20 mA nastavit
— 3 s stisknout v provozu: LED signalizaci koncové polohy zapnout/vypnout
- kliknout v koncové poloze: Hodnotu proudu zvysit o 0,02 mA

11.1.1.

62

Informace

Aktivace rezimu
nastaveni

Nastaveni mériciho
rozsahu

Nastaveni mériciho rozsahu

PFi nastavovani musi byt vysila¢ polohy napéjen.

Za ucelem kontroly vystupniho proudu muze byt u méficich bodu (+/-) pfipojen méfici
pristroj pro 0 — 20 mA (u 2vodi¢ovych systému je pfipojeni méficiho pfistroje
bezpodmine€né nutné).

Muze byt nastaven méfici rozsah 0/4 — 20 mA a také méfici rozsah 20 — 0/4
mA (inverzni provoz).

MéfFici rozsah (standardni nebo inverzni provoz) je pfi nastaveni ur¢en
pfifazenim tlacitek S1/S2 koncovym poloham.

U 2vodiovych systému musi byt pfi nastaveni méficiho rozsahu nejprve vypnuta
<LED signalizace koncové polohy>.

Aktivace reZzimu nastaveni vymaZze nastaveni v obou koncovych polohach

a nastavi vystupni proud na hodnotu 3,5 mA. Po aktivaci musi byt obé& koncoveé
hodnoty (0/4 a 20 mA) nové nastaveny.

V pfipadé nechténého chybného nastaveni mize byt nastaveni kdykoliv
vynulovano opétovnou aktivaci rezimu nastaveni (soucasné stisknuti [S1]

a [S2]).

Soucasneé stisknéte obé tladitka [S1] a [S2] a podrzte stisknuta cca 5 sekund:

s1@ + @ s2

[ Dioda LED zobrazuje pulzujicimi dvojitymi blesky, Ze je rezim nastaveni spravné

aktivovan:

LD, AN

[ pripadé jiného poradi blyskani LED (jednoduché/trojnasobné blyskani): Viz

2.
3.

<Chyby pfi uvadéni do provozu>.
Armaturou najedte do jedné z koncovych poloh (ZAVRENO/OTEVRENO).
Nastavte pozadovany vystupni proud (0/4 mA, resp. 20 mA):

- pro 4 mA: po dobu cca 3 sekund drzte stisknuto [S1],

dokud LED pomalu neblika 1.

- pro 0 mA: stisknéte a podrzte [S1] po dobu cca 6 sekund (mozZné pouze
u 3vodi¢ového nebo 4vodic¢ového provedeni)

dokud LED rychle neblika L.
- pro 20 mA: po dobu cca 3 sekund drzte stisknuto [S2]
dokud LED nesviti — .

Informace: U 2vodiCového systému odectéte na méficim pfistroji hodnoty
proudu.
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4. Armaturou najedte do protilehlé koncové polohy.
[_Hodnota nastavena v koncové poloze (0/4 mA, resp. 20 mA) se béhem jizdy
v rezimu nastaveni neméni.
5. Nastaveni v 2. koncové poloze provedte stejnym zplsobem.
6. Pro kontrolu nastaveni jesté jednou najedte obé koncové polohy.
- Pokud neni mozné nastaveni méficiho rozsahu:
Viz <Chyby pfi uvadéni do provozu>.
- Pokud jsou chybné hodnoty proudu (0/4/20 mA):
Viz <Pfizpusobeni hodnot proudu>.

- Pokud kolisa hodnota proudu (napf. mezi 4,0 — 4,2 mA):
Vypnéte LED signalizaci koncové polohy.
Vypnuti viz <Zapnuti/vypnuti LED signalizace koncové polohy>.

11.1.2. Prizpasobeni hodnot proudu

Hodnoty proudu nastavené v koncovych polohach (0/4/20 mA) mohou byt kdykoliv
prizplsobeny. Obvyklé hodnoty jsou napf. 0,1 mA (misto 0 mA) nebo 4,1 mA (misto
4 mA).

Informace Pokud hodnota proudu kolisa (napf. mezi 4,0 — 4,2 mA), musi se <LED signalizace
koncové polohy> k pfizplsobeni hodnoty proudu vypnout.
- Najedte armaturou do Zadané koncové polohy (ZAVRENO/OTEVRENO).

- Snizeni hodnoty proudu: Stisknéte tlacitko [S1]
(kazdym stisknutim tlacitka se proud snizi 0 0,02 mA)

- ZvySeni hodnoty proudu: Stisknéte tlacitko [S2]
(kazdym stisknutim tlacitka se proud zvysi o 0,02 mA)

11.1.3. Zapnuti/vypnuti LED signalizace koncové polohy

Dioda LED mUze byt nastavena tak, ze dosazeni koncovych poloh zobrazuje blikanim,
resp. svicenim nebo Ze je v koncovych polohach vypnuta. BEhem rezimu nastaveni
je signalizace koncové polohy zapnuta.

Zapnuti/vypnuti 1. Armaturou najedte do jedné z koncovych poloh (ZAVRENO/OTEVRENO).
2. Stisknéte a podrzte tlacitko [S1] nebo [S2] po dobu cca 3 sekund.
[_Bignalizace koncové polohy se zapne, resp. vypne.
Tabulka 25:
Chovani diody LED pfri zapnuté signalizaci koncové polohy

Nastaveny vystupni proud Chovani diody LED v koncové poloze

4 mA R

T LI L LED blika pomalu
Ul e

JUUUL LED blika rychle
20 mA

I LEDsviti

11.2. Potenciometr
Potenciometr jako vysila¢ polohy slouZzi ke snimani polohy armatury.

Prvky nastaveni Potenciometr je umistén v ovlddacim prostoru servopohonu. Pfi nastaveni se musi
ovladaci prostor otevfit. Viz <Otevieni ovladaciho prostoru>.

Nastaveni se provadi pomoci potenciometru [1].
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Obr. 65: Pohled na ovladaci jednotku

(1]

[1] Potenciometr

11.21.

Nastaveni potenciometru

Informace

V dasledku odstuprfiovani pfevodového poméru redukéni pfevodovky se neprojizdi
vzdy cely rozsah odporové drahy, popf. cely zdvih. Proto musi byt zajist€éna moZnost
externiho vyrovnani (nastavovaci potenciometr).

1. Presurite armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

2.  Otocte potenciometr [1] ve sméru hodinovych rucic¢ek az na doraz.
[_Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) odpovida 0 %

[—Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) odpovida 100 %.

3. Potenciometr [1] zase pootocte zpét.

4. Jemné sefizeni nuly provadéjte externim nastavovacim potenciometrem (pro
dalkovy pfenos dat).

11.3.

64

Elektronicky vysila¢ polohy RWG

Technické udaje

Prvky nastaveni

Elektronicky vysila¢ polohy RWG slouZi ke snimani polohy armatury. Ze skute¢né
hodnoty polohy zjisténé potenciometrem (vysila¢ polohy) generuje signal proudu 0
— 20 mA nebo 4 — 20 mA.

Tabulka 26: RWG 4020

Data 3vodicovy a 4vodicovy systém 2vodic¢ovy systém
Vystupni proud I, 0-20mA, 4-20 mA 4 —-20 mA
Napajeni UV1) 24V DC (18 -32V) 14V DC + (I x Rg), max. 30 V
Max. odbér proudu 24 mA pfi vystupnim proudu 20 20 mA

mA
Max. zatéZ Rg 600 Q (Uy — 14 V)20 mA
Vliv na napajeni 0,1 %/V 0,1 %/V
Vliv zatéze 0,1 %/(0 — 600 Q) 0,1 %/100 Q
Vliv teploty < 0,3 %o/K
Teplota okoli?) -60 °C az +80 °C
Potenciometr ¢idla 5kQ

1)  Napajeni je mozné pres: ovladaci jednotky AC, AM nebo externi napajeci zdroj
2) V zavislosti na teplotnim rozsahu pohonu: viz typovy §titek

RWG je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. Pfi nastaveni se musi ovladaci
prostor otevfit. Viz <Otevieni ovladaciho prostoru>.

Nastaveni probiha pomoci tfi potenciometrt [1], [2] a [3].
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Obr. 66: Pohled na ovladaci jednotku pfi otevieném ovladacim prostoru

[1]
[2]
[3]
[4]
[5]

(2]

(3]

(1]

4
(4] 5]

Potenciometr (snimac polohy)
Potenciometr min. (0/4 mA)
Potenciometr max. (20 mA)
Méfici bod (+) 0/4 — 20 mA
Méfici bod () 0/4 — 20 mA

Na méficich bodech [4] a [5] mUzZe byt kontrolovan vystupni proud (méfici rozsah

0-

20 mA).

11.3.1. Nastaveni mériciho rozsahu

PFi nastavovani musi byt vysila¢ polohy napajen.

o0k 0N~

PFesufite armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

Mé&fici pfistroj s rozsahem 0 — 20 mA pfipojte na méfici body [4 a 5].
Otocte potenciometr [1] ve sméru hodinovych ruci¢ek az na doraz.
Potenciometr [1] zase pootodte zpét.

Potenciometr [2] otolte doprava, dokud vystupni proud nezacne stoupat.
Potenciometr [2] otolte zpét, dokud nebude dosaZena tato hodnota.

pfi 0 — 20 mA cca 0,1 mA

pfi 4 —20 mA cca 4,1 mA

[__1l'im je zaru€eno, Ze se nikdy nepfejede bod elektrické nuly.

7.
8.
9.

Armaturu prestavte do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).
Potenciometrem [3] nastavte kone¢nou hodnotu 20 mA.

Znovu najedte do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO) a prezkousejte minimalni
hodnotu proudu (0,1 mA nebo 4,1 mA). V pfipadé potifeby provedte korekci.
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12. Odstranéni poruch

12.1. Chyby pfii uvadéni do provozu

Tabulka 27:

Chyby pfi obsluze/uvadéni do provozu

Chyba

Neni mozné nastaveni mechanického

ukazatele polohy.

Servopohon najizdi i pfes nastavené

mechanické polohové spinani do
koncového dorazu armatury nebo
pohonu.

Nelze nastavit méfici rozsah

0/4 — 20 mA, resp. maximalni hodnotu

20 mA na vysilaci polohy, resp.
dodava $patnou hodnotu.

Nelze nastavit méfici rozsah

0/4 — 20 mA na vysilaci polohy EWG.

Polohovy a/nebo momentovy vypinac

nespina.

Kontrola spinact

Popis/pficina Naprava

Redukéni pfevodovka se nehodi ke kyvnému uhlu Nastavte pfevodovy stupen redukéni pfevodovky.
servopohonu.

P¥i nastaveni polohového spinani nebyl zohlednén -  ZjiSténi dobéhu: dobéh = draha ujeta od vypnuti

dobéh. do klidu.

Dobéh vznika v dusledku setrvaéné hmotnosti - Opétovné nastavte polohové spinani a pritom
servopohonu a armatury a zpozdéni vypnuti zohlednéte dobéh. (Ruéni kolo stoéte o dobéh)
ovladani.

Redukéni pfevodovka se nehodi k otackam/zdvihu Nastavte prevodovy stuperi redukéni pfevodovky.
servopohonu.

Dioda LED na EWG pulzuje v rezimu nastaveni a) Kontaktujte servis.
jednou nebo b) trojnasobné:
3 3 341 38

a) EWG neni kalibrovan.
b) Polohy magnetu EWG jsou posunuty.

Spina¢ vadny nebo nespravné nastaven. Zkontrolujte nastaveni, podle potfeby koncové
polohy znovu nastavte.
Viz <Kontrola spinace>, popf. vymérite spinac.

Cervenymi testovacimi knofliky [1] a [2] Ize spinade aktivovat ruéné:

2.

(1] (2]

LSC @ _ ® |30
Testovaci knoflik [1] otaCejte ve sméru Sipky DSR: Vybavuje momentovy spinac
ZAVRENO.
Testovaci knoflik [2] otaCejte ve sméru Sipky DOL: Vybavuje momentovy spinaé
OTEVRENO.

Kdyz je v servopohonu vestavéno polohové vypinani DUO (na pfani), ovladaji se
soucasné s momentovymi spinaci také mezipolohové spinace WDR a WDL.

1.

2.

Testovaci knoflik [1] otacet ve sméru Sipky LSC: Vybavuje polohovy spinac
ZAVRENO.

Testovaci knoflik [2] otacet ve sméru Sipky WOL: Vybavuje polohovy spinaé
OTEVRENO.

12.2. Hlaseni chyb a vystrahy
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Chyby preruduji, resp. znemozriuji elektricky provoz servopohonu. V pfipadé vyskytu
chyby sviti indikace na displeji Eervené.

Vystrahy nemaji zadny vliv na elektricky provoz servopohonu. Maji pouze informativni
charakter. Displej zlistane bily.

Souhrnna hlaseni obsahuji dalSi hlaseni. Ty je mozné zobrazit pomoci tlacitka
+Detaily. Displej zGstane bily.
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Tabulka 28:

Chyby a vystrahy pomoci indikaci stavu na displeji

Indikace na displeji
S0001

S0005
Vystrahy

S0006
Nepfipr. na DALKOVE

S0007
Chyba

S0008
Mimo specifikaci

S0009
Funkéni kontrola

S0010
Nutna udrzba

S0011
Vypadek

Tabulka 29:
Vystrahy a mimo specifikaci

Indikace na displeji

Konfigura¢ni varovani

Interni varovani

24 V DC externi

Var. druh prov. doba béhu

Var. druh prov. nabéhy

Bezp. chovani AKTVNI

Varovani AIN vstup 1

Popis/pficina
Ukazatel ukazuje stavovy text misto polohy
armatury.

Souhrnné hlaseni 02:
Zobrazuje pocet stavajicich vystrah.

Souhrnné hlaseni 04:
Zobrazuje pocet stavajicich hlaseni.

Souhrnné hlaseni 03:
Zobrazuje pocet stavajicich chyb.
Servopohonem nelze pohybovat.

Souhrnné hlaseni 07:

HlaSeni podle doporu¢eni NAMUR NE 107
Servopohon je provozovan mimo normalni provozni
podminky.

Souhrnné hlaseni 08:

Hlaseni podle doporuc¢eni NAMUR NE 107

Na servopohonu se pracuje, vystupni signaly jsou
docCasné neplatné.

Souhrnné hlaseni 09:

Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107
Doporuceni k udrzbé.

Souhrnné hlaseni 10:

Hlaseni podle doporu¢eni NAMUR NE 107

Porucha funkce servopohonu, vystupni signaly jsou
neplatné

Popis/pfi¢ina

Souhrnné hlaseni 06:

Mozna pficina:

Nastavena konfigurace neni spravna.
Pristroj mdze pracovat dale s omezenimi.

Souhrnné hlaseni 15:
Pristrojové vystrahy
PFistroj maze pracovat dale s omezenimi.

Externi napajeni 24 V DC ovladaci jednotky
servopohonu se nenachazi uvniti mezi napajeciho
napéti.

Vystraha doba spinani (ED) max. doby chodu/h
prekrocena.

Vystraha doba spinani (ED) max. po¢tu nabéht
motoru (spinacich cykll) prekroéena.

Je aktivni bezpe¢nostni chovani, potfebné
pozadované nebo skutecné hodnoty jsou chybné.

Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 1

Naprava

Popis jednotlivych stavovych textl viz pfirucka
(Provoz a nastaveni).

PFi hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlacitko
Detaily.

Detaily viz tabulka <Chyby a vystrahy mimo
specifikaci>.

PFi hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlacitko
Detaily.

Detaily viz tabulka <Nepfipraven DALKOVE a
funkéni kontrola>.

Pfi hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlagitko 4Detaily
pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.

Detaily viz tabulka <Chyby a vypadek>.

PFi hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlacitko
Detaily.

Detaily viz tabulka <Chyby a vystrahy mimo
specifikaci>.

PFi hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlacitko
Detaily.

Detaily viz tabulka <Nepfipraven DALKOVE a
funkéni kontrola>.

PFi hodnoté indikace > 0: Stisknéte tlacitko +Detaily
pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.

PFi hodnoté& indikace > 0: Stisknéte tlacitko +Detaily
pro zobrazeni seznamu detailnich hlaseni.
Detaily viz tabulka <Chyby a vypadek>.

Naprava

Pro zobrazeni jednotlivych hlaSeni stisknéte tlacitko
! Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz

a nastaveni).

Pro zobrazeni jednotlivych hlaseni stisknéte tlacitko
! Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz

a nastaveni).

Zkontrolujte napajeni 24 V DC.

- Zkontrolujte regula¢ni odezvu servopohonu.
- Zkontrolujte parametr Pfip. doba b&éhu M0356,
popf. nové nastavte.

- Zkontrolujte regulaéni odezvu servopohonu.

- Zkontrolujte parametr Pfip. nabéhy M0357,
popf. nové nastavte.

Zkontrolujte signaly:

- Pozadovana hodnota E1

- Skuteéna hodnota E2

- Procesni skute¢na hodnota E4

- Zkontrolujte spojeni k Master.

- Zkontrolujte stav mastera (clear).

Zkontrolujte propojeni.
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Vystrahy a mimo specifikaci

Indikace na displeji
Varovani AIN vstup 2
Var. Pozad. poloha

Var. pfestavna doba

Var. T- snimaci jednot.
Cas nenastaven
Napéti RTC

Chyba PVST

PVST prerusen

Var. Zadna reakce
Varovani FOC)

Var: FOC aroven™)
Var: FOC pFipojeni1)
Var. moment OTVIRAT

Var. moment ZAVIRAT

SIL chyba?)
PVST pozadovano

Udrzba pozadovana

Popis/pficina
Vystraha: Vypadek signalu analogovy vstup 2

Vystraha: Vypadek signalu pozadované polohy
Mozné pficiny:

PFi nastaveném rozsahu pozadované hodnoty od
napf. 4-20 mA je vstupni signal = 0 (porucha
signalu).

PFi rozsahu pozadované hodnoty 0-20 mA nelze
provadét monitorovani.

Nastaveny ¢as (parametr Pfip. prest. doba RUC
MO0570 byl pfekrocen. Nastavena prestavna doba
je pfi projeti celé drahy prestaveni z kone¢né polohy

OTEVRENO (OPEN) do kone&né polohy ZAVRENO

(CLOSE) prekrocena.

PFili§ vysoka teplota ve skfini ovladaci jednotky.
Hodiny realného ¢asu (RTC) nebyly jesté nastaveny.
PFili§ nizké napéti knoflikového akumulatoru RTC.
Test Partial Valve Stroke Test (PVST) nebylo mozno
uspésné proveést.

Test Partial Valve Stroke Test (PVST) byl pferusen,
resp. nemohl byt spustén.

Zadna reakce servopohonu na pfikazy ke spusténi
v rozmezi nastavené reakéni doby.

Chybny opticky signal pfijmu (Zadna nebo
nedostatecna hladina pfijmu Rx) nebo chyba
formatu RS-485.

Vystraha: Systémova rezerva optického kabelu
dosazena (kriticka, ale jesté pfipustna hladina pfijmu
Rx).

Vystraha pfipoj optického kabelu neni k dispozici.

Prekro€ena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu OTEVRENO (OPEN).

Prekro€ena mezni hodnota pro vystrahu krouticiho
momentu ZAVRENO (CLOSE).

Vyskytla se chyba konstrukéni skupiny SIL.

Je potieba provést dil¢i zkousku zdvihu ventilu
PVST (Partial Valve Stroke Test).

Je potifeba provést udrzbu.

Naprava
Zkontrolujte propojeni.

Zkontrolujte signal pozadované polohy.

Vystrazné hlaseni se automaticky vymaze pfi
provedeni nového povelu pro chod.
- Zkontrolujte armaturu.

Zkontrolujte parametr Pfip. prest. doba RUC
MO0570.

Zmeéfte/snizte teplotu okoli.
Nastavte hodinovy ¢as.
Vyménte knoflikovy akumulator.

Zkontrolujte servopohon (PVST nastaveni).
Provedte RESET nebo noveé spustte PVST.

- Zkontrolujte pohyb na vystupu.
- Zkontrolujte parametr Reakéni doba M0634.

Zkontrolujte/opravte opticky kabel.

Zkontrolujte/opravte opticky kabel.

Namontujte pfipojku LWL.

Zkontrolujte parametr Vystraz. moment OT M0768,
popr. nové nastavte.

Zkontrolujte parametr Vystraz. moment ZAV M0769,
popr. nové nastavte.

Viz samostatna pfiru¢ka Funkéni bezpecnost.

1)  Pro ovladaci jednotky servopohonu s pfipojkou LWL
2)  Pro ovladaci jednotky servopohonu v provedeni SIL
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Tabulka 30:
Chyby a vypadek
Indikace na displeji

Konfigura¢ni chyba

Konfig.chyba DALK.

Interni chyba

Chyba Momentu ZAV

Chyba Momentu OTV

Chyba fazi

Spatny sled fazi

Nekvalita napajeci sité

Chyba tepl. ochrany

Chyba - Zadna reakce

Poti mimo rozsah

LPV nepFipraven”

Popis/pficina
Souhrnné hlaseni 11:
Stavajici chyba konfigurace

Souhrnné hlaseni 22:
Stavajici chyba konfigurace Dalkové

Souhrnné hlaseni 14:
Vyskytla se interni chyba

Kroutici moment ve sméru ZAVRENO (CLOSE).

Kroutici moment ve sméru OTEVRENO (OPEN)

- Pi pfipojeni k siti trojfazového proudu
a internimu napajeni 24 V DC elektroniky:
Vypadek faze 2.

- Pripfipojeni k siti trojfazového nebo stfidavého
proudu a externimu napajeni 24 V DC
elektroniky: Vypadek nékteré z fazi L1, L2 nebo
L3.

PFipojky venkovnich vedeni L1, L2 a L3 jsou
pripojeny ve Spatném poradi.

Pouze u pfipojeni k siti trojfazového proudu.
Ovladaci jednotka servopohonu nemtze kvdli
$patné kvalité sité rozpoznat poradi fazi (poradi
pripojek venkovnich vedeni L1, L2 a L3) v rozmezi
doby trvani nastavené pro kontrolu.

Ochrana motoru byla aktivovana.

Zadna reakce servopohonu na ptikazy ke spusténi
v rozmezi nastavené reakcni doby.

Signal z potenciometru se nachazi mimo pfipustnou
oblast.

LPV: Funkce Lift Plug Valve
Hlavni pohon hlasi chybu

Naprava

Pro zobrazeni jednotlivych hlaSeni stisknéte tlacitko
! Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz a
nastaveni).

Pro zobrazeni jednotlivych hlaSeni stisknéte tlaCitko
! Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz a
nastaveni).

Servisu AUMA

Pro zobrazeni jednotlivych hlaseni stisknéte tlacitko
! Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz a
nastaveni).

Provedte nékteré z t&chto opatreni:

- Zadejte povel pro chod ve sméru
polohy OTEVRENO (OPEN).

- Nastavte pfepinaé do polohy mistné (MiSTNE-
LOCAL) a hlaseni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

- Prostfednictvim sbérnice provedte povel Reset.

Provedte nékteré z téchto opatfeni:

- Zadejte povgl pro chod ve sméru
polohy ZAVRENO (CLOSE).

- Nastavte prepinad do polohy mistné (MiSTNE-
LOCAL) a hlaSeni o chybé vynulujte tlacitkem
RESET.

- Prostfednictvim sbérnice provedte povel Reset.

Zkontrolujte/pfipojte faze.

Opravte poradi pfipojek venkovnich vedeni L1, L2
a L3 prohozenim dvou fazi.

- ZKkontrolujte napéti sité.
Pfipustné kolisani sitového napéti ¢ini
u tfifazového/stridavého proudu £10 % (volitelné
+30 %) Pripustné kolisani sitové frekvence ¢ini
+5 %

- Zkontrolujte parametr Vypinaci ¢as sled.fazi
MO0172, pfip. prodluzte dobu trvani.

- Chlazeni servopohonu, vyckejte.
- Kdyz se po ochlazeni stale zobrazuje hlaseni
chyby:

- Nastavte prepina¢ do polohy mistné
(MISTNE-LOCAL) a hlaseni o chybé
vynulujte tlacitkem RESET.

- Prostfednictvim sbérnice provedte povel
Reset.

- Zkontrolujte pojistky
Zkontrolujte pohyb na vystupu.

Zkontrolujte konfiguraci zafizeni:

Parametr Low limit Uspan M0832 musi byt mensi
nez parametr Rozdil napéti potenc. M0833.
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Chyby a vypadek
Indikace na displeji
Varovani AIN vstup 1
Varovani AIN vstup 2

Chybny smér otaceni

FQM souhrnna chyba?)

Popis/pficina
Vypadek signalu analogovy vstup 1.
Vypadek signalu analogovy vstup 2.

Motor se otaci nespravnym smeérem proti
nastavenému smeéru otaceni a proti aktivnimu
prikazu k otaceni.

Souhrnné hlaseni 25:

1)  Pro produktovou variantu Lift Plug Valve
2)  Elektrické servopohony s integrovanou jednotkou Fail-Safe

Tabulka 31:

Nepripraveno DALKOVE a funkéni kontrola (Souhrnné hlaseni 04)

Indikace na displeji

Chybny povel k jizdé

PFep. ne DALKOVE
Servisni rezim aktivni
Blokovano

NOUZE zast. aktivni

NOUZE chovani aktivni

1/O Interface
Ruéni kolo aktivni

Vypadek Sbérnice

Lokalni STOP

Blokovani OTEVRIT+ZAVRIT

Zablokovani by-pass
PVST aktivni
SIL funkce aktivni®)

Popis/pfi¢ina

Souhrnné hlaseni 13:

Mozné pficiny:

- Nékolik povelu k jizdé (napf. sou¢asné
OTEVRENO (OPEN) a ZAVRENO (CLOSE),

nebo soucasné OTEVRENO (OPEN) a
prestaveni POZ.)

- Je aktivni pozadovana hodnota a polohovy
regulator neni aktivni

PFepina& neni nastaven v poloze DALKOVE
(DALKOVE).

Provoz pfes servisni rozhrani (Bluetooth) a servisni
software AUMA CDT.

Servopohon se nachazi v rezimu chodu
Zablokovano.

Bylo stisknuto tlacitko nouzového zastaveni.
Napajeni ovladaci jednotky motoru (stykace nebo
tyristory) je pferuSeno.

Provozni rezim chodu v nouzi je aktivni (byl vyslan
signal pro chod v nouzi).

Na vstupu chodu v nouzi je napéti 0 V.

Servopohon je ovladan pres rozhrani I/O (paralelni)
Je aktivovan ruéni provoz.

Spojeni Fieldbus je k dispozici, ale neprobiha
pfenos uzitych dat pomoci Master.

Je aktivni lokalni STOP.
Je stisknuto tlacitko STOP mistniho ovladani.

Je aktivni Interlock.
Funkce obtoku je zablokovana.
Test Partial Valve Stroke (PVST) je aktivni.

Funkce SIL je aktivni

1)  Pro ovladaci jednotky servopohonu v provedeni SIL
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Naprava

Zkontrolujte propojeni.

Zkontrolujte propojeni.

Zkontrolovat sefizeni/nastaveni prikazt pro chod
pohonu.

U sité tfifazového proudu zapnout kontrolu fazi
(parametr Smér otaceni M0171).

Zkontrolovat nastaveni konfigurace pfistroju
(parametr Smér uzavirani M0176

Pro smazani chybového hlaseni: Vypojte ovladaci
jednotku servopohonu ze sité a provedte restart.
Pro zobrazeni jednotlivych hlaseni stisknéte tlacitko
+ Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru¢ka (Provoz

a nastaveni).

Naprava

- Zkontrolovat pfikazy k najeti (vSechny pfikazy
k najeti resetovat/vymazat a odeslat jeden
prikaz).

- Parametr Polohovy regulator nastavte na
Funkce aktivni.

- Zkontrolujte pozadovanou hodnotu.

Pro zobrazeni jednotlivych hldSeni stisknéte tlacitko
! Detaily .

Popis jednotlivych hlaseni viz pfiru€ka (Provoz a
nastaveni).

PFepina¢ nastavte do polohy DALKOVE
(DALKOVE).

Ukoncete servisni software.

Zkontrolujte nastaveni a stav funkce <Uvolnéni
mistniho ovladani>.

- Odblokujte spina¢ nouzového zastaveni.
- Stav nouzového zastaveni vynulujte pomoci
prikazu Reset.

- Zjistéte pricinu signalu pro chod v nouzi.

- Zkontrolujte pfi€inu vybaveni.

- Na vstupu chodu v nouzi pfilozte napéti +24 V
DC.

Zkontrolujte vstup 1/O rozhrani.
Spustte provoz motoru.

Zkontrolujte konfiguraci Master.

Pustte tlacitko STOP.

Zkontrolujte signal Interlock.
Zkontrolujte stavy hlavni a obtokové armatury.

Vyckejte dokonéeni funkce PVST.
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12.3.  Pojistky

12.3.1. Pojistky v ovladaci jednotce servopohonu

F1/F2 Tabulka 32:
Primarni pojistky F1/F2 (pro napajeci zdroj)

Trubi¢kova pojistka F1/F2 C. vyr. AUMA
Velikost 6,3 x 32 mm

Reverzni stykace 1AT,; 500V K002.277
Napajeci napéti < 500 V

Reverzni stykace 2 AFF; 690 V K002.665
Napajeci napéti > 500 V

Tyristory pro vykon motoru do 1,5 kW 1AT,; 500V K002.277

Tyristory pro vykon motoru do 3,0 kW
Tyristory pro vykon motoru do 5,5 kW

F3 Vnitfni napéajeni 24 V DC

Tabulka 33:

Sekundarni pojistka F3 (interni napajeni 24 V DC)

Trubickova pojistka podle IEC 60127-2/111 F3 C. vyr. AUMA
Velikost 5x20 mm

Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 20AT;250V K006.106
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115 V 20AT;250V K006.106

F4 Tabulka 34:
Sekundarni pojistka F4 (interni napajeni AC)")

Trubickova pojistka podle IEC 60127-2/111 F4 C. vyr. AUMA
Velikost 5x 20 mm
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 1,25AT; 250 V K001.184

Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115 V — —

1)  Pojistka pro: vytapéni ovladaciho prostoru, oviadani reverznich stykacd, vybavovaci zafizeni pro
termistory (pouze pfi napéti 24 V AC), pfi 115 V AC také ovladaci vstupy OTEVRENO, STOP,
ZAVRENO

F5 Samocinna pojistka na ochranu proti zkratu pro externi napajeni 24 V DC pro
zakaznika (viz schéma zapojeni)

12.3.2. Vyména pojistek

12.3.2.1. Vyména pojistek F1/F2

& NEBEZPECi Nebezpeci urazu elektrickym proudem v disledku nebezpeéného napéti!
Nebezpedéi smrti nebo vaznych poranéni
- Pred otevienim odpojte od napéti.

1. Sejméte elektrické pfipojeni z ovladaci jednotky servopohonu.
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Obr. 67:

2. ZKkolikové &asti vytahnéte pojistny spinac, oteviete kryt a vyménite staré pojistky
za nove.

12.3.2.2. Kontrola/vyména pojistek F3/F4

1. Uvolnéte Srouby [1] a otevfete kryt [2] na zadni strané ovladani servopohonu.
Obr. 68:

Kontrola pojistek 2. Na napajecim zdroji se nachazi méfici body (pajené piny), pomoci kterych je
mozné provést méreni odporu (kontrolu prachodu):

Tabulka 35:

Kontrola Méfici body
F3 MTP5 — MTP6
F4 MTP7 — MTP8

3. Vyména vadnych pojistek: Uvolnéte napdjeci zdroj [3] a opatrné ho vytahnéte.
(Pojistky se nachazi na obsazené strané pfipojovaci desti¢ky napajeciho zdroje.)

m Nebezpeci poSkozeni vodi¢u skripnutim!

Moznost funkénich poruch.

- Opatrné vliozte napajeci zdroj, aby nedoslo k uskfipnuti vodi¢u.

12.3.3. Ochrana motoru (monitorovani teploty)

Na ochranu proti pfehfati a nepfipustné vysokym teplotdm povrchu u servopohonu
jsou do vinuti motoru integrovany termistory nebo tepelné spinace. Ochrana motoru
zareaguje pfi dosazeni maximalni dovolené teploty vinuti.

Pohon se zastavi a vypiSou se tato chybové hlaseni:

. LED 3 (aktivovana ochrana motoru) na mistnim ovladani sviti.

- Indikace stavu S0007 nebo S0011 Vypadek ukazuje chybu.
Pod Detaily je zobrazena chyba Chyba tepl. ochrany.

Pfed pokraCovanim v jizdé se motor musi zchladit.
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Informace

MD

Prabéh zkousky:

Potom se provede, podle nastaveni parametru (reakce ochrany motoru), bud
automaticky rest chybového hlaseni, nebo se chybové hlaseni musi potvrdit.

Potvrzeni se provadi:

- v poloze pfepinace volby mistné (MiSTNE) tlagitkem RESET.

. v poloze piepinade Dalkové ovladani (DALKOVE) s pokynem Reset pfes
sbérnici Fieldbus.

Test odolnosti ochrany motoru

Funk&nost ochrany motoru Ize zkontrolovat.

U ovladacich jednotek servopohonu na nasténném drzéku, které ovladaji servopohon
chranény proti vybuchu, se musi zkontrolovat funkénost ochrany motoru nejpozdé,ji
pfi provedeni udrzby (viz kapitola <Servis a udrzba>).

Zkouska se provadi simulaci signalu ochrany motoru prostfednictvim panelu mistniho
ovladani ovladaci jednotky servopohonu:

Nutna pfistupova uroven: Specialista (4) nebo vyssi.

Diagnostika M0022
Zkouska TMS M1950

Prepinac funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTO).

2. Prejdéte do hlavni nabidky a pod polozkou parametr Zkouska TMS M1950
zvolte simulaéni hodnotu: Teplotni test.

3.  Aktivace simulace ochrany motoru: Stisknéte tlacitko OK.
Bezpecnostni funkce je spravna, pokud se neobjevi chybové hlaseni.

4, Resetovani simulace: Stisknéte tlacitko OK nebo opustte nabidku simulace a
prepinac funkce nastavte zpét do plvodni polohy.

-—
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13. Servis a udrzba
[/A UPOZORNENI| Skody v disledku neodborné udrzby!

- Vykonavanim praci preventivni Udrzby a servisem povéfujte pouze vyskolené
odborné pracovniky, ktefi k tomu byli povéfeni provozovatelem a vyrobcem
zafizeni. Pro tyto €innosti doporu€ujeme kontaktovat nas servis.

- Ukony udrzby a servis provadéjte pouze tehdy, pokud je zafizeni mimo provoz.

AUMA . . .y T . i . ,
Servis & S Firma AUMA poskytuje rozsahlé servisni sluzby, napf. opravy a udrzbu nebo Skoleni
ervis & Support ., Jakazniky. Kontaktni adresy jsou uvedeny na internetu (www.auma.com).
13.1. Preventivni opatieni pro udrzbu a bezpecny provoz

Nize uvedena opatfeni jsou nutna k zajisténi bezpeéné funkce vyrobku b&éhem

provozu:

6 mésicu po uvedeni do provozu a poté ro¢né

- Vizualni kontrola:

Zkontrolujte pevné usazeni a tésnost kabelovych priachodek, kabelovych
Sroubeni, zaslepek atd. V pfipadé potfeby kabelova Sroubeni a zaslepky
dotahnéte krouticim momentem podle Gdaju od vyrobce.

Zkontrolujte servopohon, zda neni poSkozeny a zda z néj nevytéka tuk nebo
olej.

- P¥i pouziti v prostorach, ve kterych hrozi nebezpeci vybuchu v disledku tvorby
prachu, provadéjte pravidelné vizualni kontrolu, zda nedoslo k nahromadéni
prachu nebo nedistot. V pfipadé potfeby pfistroje vycCistéte.

. Zkontrolujte utazeni upeviiovacich Sroubl mezi servopohonem
a armaturou/pfevodovkou. V pfipadé potfeby dotahnéte Srouby utahovacimi
momenty uvedenymi v kapitole <Montaz>.

- U malo Castého ovladani: Provedte zkuSebni chod.

U kryti IP68

Po zaplaveni:

. Zkontrolujte servopohon.

. V pfipadé vniknuti vody vyhledejte a odstrarite netésna mista, zafizeni se musi
odborné vysusit a pfezkouSet jeho provozuschopnost.

13.2.  Udrzba
Rucni provoz  Pfi udrzb& musi byt zkontrolovany mechanické dily ruéniho pfepinani, zejména
motorova spojka a pfidrzovaci pruzina. P¥i viditelném opotfebeni dily vymérite.
Mazani - Ve vyrobnim zavodé byla pfevodovka servopohonu naplnéna tukem.

- Bé&hem provozu neni nutné Zadné dalSi mazani pfevodovky.

- Vyména tuku pfi udrzbé
- V regulaénim provozu obvykle po 4 — 6 letech.

- Obvykle po 6 — 8 letech pfi Cast&jSim provozovani (fidici rezim).
- Obvykle po 10 — 12 letech pfi obEasném provozovani (Fidici rezim).

. PFi vyméné tuku také doporucujeme vyménu tésnicich prvki.

13.3. Likvidace a recyklace
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NaSe zafizeni jsou vyrobky s dlouhou Zivotnosti. Ale i u nich pfichazi doba, kdy musi
byt nahrazeny. Zafizeni jsou navrzena modularnég, a proto se mohou demontované
soucasti a materidly dobfe oddélit a roztfidit na:

- elektronicky Srot,

. rdzné kovy,
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plasty,
tuky a oleje.
V8eobecné plati:

Tuky a oleje jsou zpravidla latky ohroZujici vodu, které se nesmi dostat do
okolniho prostfedi.

Demontovany material pfedejte k fadné likvidaci nebo odevzdejte do tfidéného
sbéru.

Dodrzujte narodni pfedpisy pro likvidaci pouzitého materialu.
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14. Technické udaje

Informace V niZe uvedenych tabulkach jsou kromé standardniho provedeni uvedeny i volitelné
moznosti. Pfesné provedeni je uvedeno v technickém datovém listu dané zakazky.
Technicky datovy list dané zakazky naleznete ke staZzeni na internetu na adrese
http://www.auma.com v némeckém a anglickém jazyce (nutné zadani Cisla zakazky).

14.1. Technické udaje kyvného servopohonu

Vybaveni a funkce

Provozni rezim S tfifazovym motorem:

(Kyvné pohony pro Fidici rezim) Kratkodoby provoz S2 — 15 min, tfida A a B dle EN 15714-2
Se stfidavym motorem:
Kratkodoby provoz S2 — 10 min, tfida A a B dle EN 15714-2

PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni 35 % max. krouticiho momentu

Provozni rezim Standardné: S tfifazovym motorem:

(Kyvné pohony pro regulaéni rezim) PreruSovany provoz S4 — 25 %, tfida C podle EN 15714-2
Se stfidavym motorem:
PreruSovany provoz S4 — 20 %, tfida C podle EN 15714-2

Volitelné: S tfifazovym motorem:
PferuSovany provoz S4 — 50 %, tfida C podle EN 15714-2

PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni s regulacnim momentem

Motory Standardné: Trifazovy asynchronni motor, provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle
IEC 60034-6
Volitelné: Jednofazovy stfidavy motor s provoznim kondenzatorem, provedeni IM B9 dle EN 60034-7

Metoda chlazeni IC 410 podle IEC 60034-6
Sitové napéti, sitova frekvence Viz typovy Stitek na motoru
PFipustné kolisani sitového napéti: +10 %
PFipustné kolisani sitové frekvence: +5 %

Kategorie prepéti Kategorie Ill dle IEC 60364-4-443
I1zolaéni tfida Standardné: F, tropické provedeni
Volitelné: H, tropické provedeni
Ochrana motoru Standardné: Tepelny spina¢ (NC)
Volitelné: Termistor (PTC dle DIN 44082)
Vytapéni motoru (na prani) Napéti: 110-120 V AC, 220—240 V AC oder 380—480 V AC u trojfazovych motort
Vykon: 12,5 W
Kyvny uhel Standardné: plynule nastavitelny 75° az < 105°
Volitelné: 15° do < 45°, 45° do < 75°, 105° do < 135°, 135° do < 165°, 165° do < 195°, 195° do <
225°,
Samosvornost Ano (Kyvné servopohony jsou samosvorné, pokud pusobenim to¢ivého momentu na vystupu nemuze
byt zménéna poloha armatury z klidového stavu.)
Ruéni provoz Ruéni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pfi elektrickém provozu vypnuty.
Volitelné: Uzamykatelné ruéni kolo

Prodlouzeni vietena ru¢niho kola
Nouzovy provoz se Sroubovakem se 4 hranami 30 mm nebo 50 mm

Signalizace ru¢niho rezimu (na Hlaseni ruéniho rezimu aktivni/neaktivni pomoci jednoduchého spinace (1 ménic)
prani)

Spojka s jemnym drazkovanim jako Standardné: Spojka nevrtana

spojeni s hfidelem armatury

Volitelné: spojka finalné obrobena s vrtanim a drazkou, vnitni ¢tyrhran nebo vnitfni dvouplocha dle
EN ISO 5211
Pfipojeni na armaturu Rozmeéry dle EN ISO 5211, bez vystfedéni
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Se stojanem a pakou (volitelné)

Kyvna paka Z tvarné litiny se dvéma nebo tfemi vyvrty pro upevnéni tahla. Paka maze byt na hnaci hfidel
namontovana pomoci vrubového ozubeni, pfi zohlednéni vnéjSich podminek, v libovolné poloze.

Kulové klouby (voliteln€) Dva kulové klouby, vhodné pro paku, véetné kontramatic a dvou navarovacich koncd vhodnych pro
trubku podle rozmérového vykresu.

Upevnéni Stojan se ¢tyfmi vyvrty pro upevrovaci Srouby

Elektromechanicka fidici jednotka

Polohové spinani Nastavitelna mechanicka pogitadla pro koncové polohy OTEVRENO a ZAVRENO
Otacky na zdvih: 2 az 500 (standardné) nebo 2 az 5 000 (volitelné)

Standardné: Jednoduchy spinac (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky neoddélené

Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC (rozpinaci) a 2 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky oddélené

Trojnasobny spinac¢ (3 NC (rozpinaci) a 3 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky oddélené

Mezipolohovy spina¢ (polohové vypinani DUO), libovolné nastavitelny v kazdém sméru
pohybu

Momentové vypinani Plynule nastavitelné momentové spinani pro smér chodu do polohy OTEVRENO a ZAVRENO

Standardné: Jednoduchy spina¢ (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdy smér, kontakty galvanicky
neoddélené

Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC a 2 NO) pro kazdy smér, kontakty galvanicky oddélené

Kontaktni materialy spinace Standardné: Stfibro (Ag)

Volitelné: Zlato (Au), doporuc¢eno pro ovladaci jednotky servopohonu s malym napétim
Zpétné hlaseni polohy, analogové Potenciometr nebo 0/4 — 20 mA (elektronicky vysila¢ polohy)
(na prani)
Mechanicky ukazatel polohy Spojita indikace polohy, nastavitelny kotou¢ ukazatele se symboly OTEVRENO a ZAVRENO
Ukazatel chodu PreruSovac blikacu (u regulacnich pohont volitelné)

Vytapéni v ovladacim prostoru Standardné: Samoregulacni vytapéni PTC, 5 -20 W, 110 — 250 V AC/DC
Volitelné: 24-48 VV AC/DC (pro servopohony s trojfazovymi, stfidavymi a stejnosmérnymi motory)
nebo 380—400 V AC (pro servopohony s trojfazovymi motory)

Ve spojeni s ovladacimi jednotkami servopohonu AM nebo AC je v servopohonu vestavéno odporové
vytapéni s 5 W, 24 V AC.
Ve spojeni s ovladaci jednotkou servopohonu AC je v servopohonu vestavéno odporové vytapéni s

5W, 24 V AC.
Podminky pouziti
Pouziti PFipustné je pouziti ve vnitfnich a venkovnich prostorach
Montazni poloha Libovolna
Instalaéni vyska <2000 mn. m.
>2 000 m n. m., na vyzadani
Teplota okoli Viz typovy Stitek servopohonu
Vlhkost vzduchu Relativni vlhkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot.
Druh kryti dle EN 60529 Standardné: P68 s tfifazovym/stfidavym motorem AUMA
U specialnich motort je mozné odli$né kryti (viz typovy Stitek motoru).
Volitelné: PFipojo)vaci prostor je dodate¢né utésnén vici vnitfnimu prostoru servopohonu (double
sealed

Kryti IP68 splfiuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:
- Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce

- Doba zaplaveni vodou: max. 96 hodin

- Béhem zaplaveni celkem 10 cyklu

- Béhem zaplaveni neni mozny pravidelny provoz.

Presné provedeni viz typovy Stitek servopohonu.

Stuperi znecisténi podle Stupen znecisténi 4 (v uzavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)
IEC 60664-1
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Podminky pouziti

Odolnost proti chvéni a vibracim

podle IEC 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Vrstva

Barva

Zivotnost

Dalsi informace

Smérnice EU

2 g, 10 az 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 az 200 Hz (pro pohony s integrovanou ovladaci jednotkou
AM nebo AC)

Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto idaju nelze odvodit
zivotnost. Plati pro kyvné pohony v provedeni AUMA NORM a v provedeni s integrovanou ovladaci
jednotkou, vzdy s kulatym konektorem AUMA. Neplati v kombinaci s pfevodovkami.

Standardné: KS: Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatizenim soli, s t¢mér stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

Volitelné: KX: Vhodné pro pouziti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.
KX-G: Jako KX, ale pro provedeni s vnejSimi dily bez hliniku

Dvouvrstvé praskovani

Dvouslozkova barva se Zelezitou slidou

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Volitelné: Moznost dodani jinych barevnych odstini na vyzadani

Kyvné servopohony AUMA splfiuji resp. prevysuji pozadavky na zivotnost normy EN 15714-2. Podrobné
informace obdrzite na vyzadani.

Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
Smérnice pro nizka napéti 2014/35/EU
Smérnice EMK 2014/30/EU

Smérnice RoHS 2011/65/EU

Smérnice RED 2014/53/EU

Technické udaje polohového a momentového spinace

Mechanicka Zivotnost
Postribiené kontakty:
U min.

U max.

| min.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud

Pozlacené kontakty:
U min.

U max.

| min.

| max.

Technicka data blikace
Mechanicka Zivotnost
Postribrené kontakty:
U min.

U max.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud
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2 x 108 spinaci cykly

24V AC/DC
250 V AC/DC
20 mA

5 A u 250 V (ohmicka zatéz)
3 A u 250 V (induktivni zatéz, cos phi = 0,6)

0,4 A u 250 V (ohmicka zatéz)

0,03 A u 250 V (induktivni zatéz, L/R = 3 ps)
5 A u 30 V (ohmicka zatéz)

5 A u 30 V (induktivni zatéz, L/R = 3 ps)

5V

50 V

4 mA
400 mA

107 spinaci cykly

10 V AC/DC
250 V AC/DC

3 A u 250 V (ohmicka zatéz)
2 A u 250 V (induktivni zatéz, cos phi = 0,8)

0,25 A u 250 V (ohmicka zatéz)
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Technické udaje

Technicka data spinace, aktivace ru¢niho kola

Mechanicka Zivotnost
Postribrené kontakty:
U min.

U max.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud

108 spinaci cykly

12V DC

250 V AC

3 A u 250 V (induktivni zatéz, cos phi = 0,8)
3 Au 12V (ohmicka zatéz)

14.2.

Vybaveni a funkce

Napajeni

Externi napajeni elektroniky (na
prani)

Odbér proudu

Kategorie prepéti
Jmenovity vykon

Spinaci prvek

QOvladani a zpétna hlaseni
Rozhrani polni sbérnice s dalSimi
vstupnimi signaly (volitelné)

Technické udaje ovladaci jednotky servopohont

Viz typovy Stitek

Pripustné kolisani sitového napéti: +10 %

PFipustné kolisani sitového napéti: +30 % (voliteIné)
Pfipustné kolisani sitové frekvence: £5 %

24V DC: +20 %/—15 %
Odbeér proudu: Zakladni provedeni asi 250 mA, s variantami do 500 mA

U externiho napajeni elektroniky musi napajeni integrovaného ovladani vykazovat zesilenou izolaci
proti sitovému napéti podle normy IEC 61010-1 a byt omezeno na vystupni vykon 150 VA

Odbeér proudu ovladaci jednotky servopohonu v zavislosti na napéti sité:
pfi pfipustném kolisani napéti 10 %:

- 100 az 120 V AC = max. 740 mA

- 208 az 240 V AC = max. 400 mA

- 380 az500V AC = max. 250 mA

- 515V AC = max. 200 mA

pfi pfipustném kolisani napéti +30 %:

- 100 az 120 V AC = max. 1 200 mA
- 208 az 240V AC = max. 750 mA

- 380 az500V AC = max. 400 mA

- 51522690 V AC = max. 400 mA

Kategorie Il dle IEC 60364-4-443
Ovladaci jednotka servopohonu je dimenzovana na jmenovity vykon motoru, viz typovy Stitek motoru.
Standardné: Reverzni stykace (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A1/A2

Volitelné: Reverzni stykace (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A3

Tyristorova reverzni jednotka pro sitové napéti az 500 V AC (doporuéena pro regulacni
pohony) pro vykonové tfidy AUMA B1, B2 a B3

Reverzni stykace jsou dimenzovany na Zivotnost 2 miliény spinacich cykld. Pro pfipady pouZiti s vysokou
Cetnosti spinani doporu€ujeme pouziti tyristorovych reverznich jednotek.
Pro pfifazeni vykonovych tfid AUMA viz Elektrické udaje servopohonu

Pres rozhrani Profibus DP

- 2 volné analogové vstupy (0/4—20 mA), 4 volné digitalni vstupy
- Signal je pfenasen pres rozhrani Fieldbus
- Vstupy OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, NOUZOVY STAV, I/O rozhrani, MODE, (pfes optocleny, z toho
OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, MODE se spole¢nym referenénim potencialem a NOUZOVY STAV, I/O
rozhrani vzdy se samostatnym referenénim potencialem)
- Ovladaci vstupy OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, NOUZOVY STAV
- 1/O rozhrani: Volba druhu ovladani (Rozhrani polni sbérnice nebo pfidavné vstupni signaly)
- MODE: Volba mezi fidicim rezimem (OTEVRENI, ZASTAVENI, ZAVRENI) nebo regulaénim
rezimem (pozadovana hodnota polohy 0/4—20 mA)
- dodate¢né 1 analogovy vstup (0/4—-20 mA) pro skuteénou hodnotu polohy

- Vstupy OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, NOUZOVY STAV, I/O rozhrani, MODE, (pfes optocleny, z toho
OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, MODE se spole¢nym referenénim potenciadlem a NOUZOVY STAV, I/O
rozhrani vzdy se samostatnym referenénim potencialem)

- Ovladaci vstupy OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, NOUZOVY STAV

- /O rozhrani: Volba druhu ovladani (Rozhrani polni sbérnice nebo pfidavné vstupni signaly)

- MODE: Volba mezi fidicim reZimem (OTEVRENI, ZASTAVENI, ZAVRENI) nebo reguladnim
rezimem (pozadovana hodnota polohy 0/4—20 mA)

- dodate¢né 1 analogovy vstup (0/4—-20 mA) pro pozadovanou hodnotu polohy a 1 analogovy
vstup (0/4-20 mA) pro skute¢nou procesni hodnotu
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Vybaveni a funkce

Ridici napéti / odbér proudu pro
ovladaci vstupy

Hlaseni stavl

Rozhrani polni sbérnice s dalSimi
vystupnimi signaly (voliteln€)

Vystupni napéti

Profibus DP-V1 (volitelné)

Profibus DP-V2 (moznost)

Redundance (volitelné)
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Standardné: 24 V DC, odbér proudu: cca 10 mA na kazdém vstupu

Volitelné: 48 V DC, odbér proudu: cca 7 mA na kazdém vstupu
60 V DC, odbér proudu: cca 9 mA na kazdém vstupu
100-125 V DC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
100-120 V AC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu

VSechny vstupni signaly musi byt napajeny stejnym potencialem.
Pfes rozhrani Profibus DP

Dodateéné binarni vystupni signaly (k dispozici jen ve spojeni s dodate¢nymi vstupnimi signaly (volitelné))
Tyto vystupni signaly nejsou dostupné pres rozhrani DeviceNet.
- 6 programovatelnych signalnich relé:

- 5 bezpotencialovych zapinacich kontaktt se spole¢nym referenénim potencialem, max. 250 V
AC, 1 A (ohmicka zatéz)

Stgndardr]i osazeni: koncova poloha ZAVREVNO, koncova poloha OTEVRENO, pfepl’ngé funkce
DALKOVE, chyba krouticiho momentu ZAVRENO, chyba krouticiho momentu OTEVRENO

- 1 bezpotencialovy pfepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

Standardni osazeni: Souhrnné poruchové hlaseni (chyba krouticiho momentu, vypadek faze,
ochrana motoru aktivovana)
- 6 programovatelnych signalnich relé:

- 5 bezpotencialovych prepinacich kontaktu se spole¢nym referenénim potencialem, max. 250 V
AC, 1 A (ohmicka zatéz)

- 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

- 6 programovatelnych signalnich relé:

- 6 bezpotencialovych prepinacich kontaktt bez spoleéného referenéniho potencialu, max. 250
V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

- 6 programovatelnych signalnich relé:

- 4 bezpotencialové zapinaci kontakty se zabezpecenim v pfipadé vypadku napajeni ze sité, se
spole¢nym referenénim potencialem, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy
spojovaci kontakt, max. 250 V AC, 1 A (ohmicka zatéz), 1 bezpotencialovy prepinaci kontakt,
max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz)

- 6 programovatelnych signalnich relé:

- 4 bezpotencialové zapinaci kontakty se zabezpecenim v pfipadé vypadku napajeni ze sité,
max. 250 V AC, 5 A (ohmicka zatéz), 2 bezpotencialové prepinaci kontakty, max. 250 V AC, 5
A (ohmicka zatéz)

V8echny binarni vystupni signaly musi byt napajeny stejnym potencialem.
- Analogovy vystupni signal pro zpétné hlaseni polohy
- Potencialové oddélené zpétné hlaSeni polohy 0/4-20 mA (zatéz max. 500 Q)

Standardné: Pomocné napéti 24 V DC: max. 100 mA pro napajeni ovladacich vstupt, potencialové
oddélené vici internimu zdroji napéti

Volitelné: Pomocné napéti 115 V AC: max. 30 mA pro napajeni ovladacich vstupt, potencialové
oddélené vici internimu zdroji napéti
(Neni mozné ve spojeni s vybavovacim zafizenim pro termistory)

Pristup k parametru, elektricky typovy Stitek a provozni a diagnosticka data s acyklickou sluzbou psani

a cGteni.

Redundanéni chovani podle specifikaci Profibus DP-V2 €. 2.212 (Primary and Backup mit RedCom)

Synchronizace ¢asu ovladaci jednotky servopohonu a Profibus Master s navazujicim ¢asovym oznac¢enim

prostfednictvim ovladaci jednotky servopohonu

Vyzaduje Profibus DP-V2 (volitelné)

Zalohovaci liniova topologie s univerzalnim redundanénim chovanim podle AUMA redundance | resp.
Il

Zalohovaci liniova topologie s redundanénim chovanim podle specifikaci Profibus DP-V2 €. 2.212
(Primary a Backup s RedCom)
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Vybaveni a funkce

PFipojka LWL (volitelng€) - Typy konektor(: konektor ST resp. SC
- Vedeni LWL
- Multimode: 62,5(50)/125 um, dosah cca 2,5 km (max. 2,0 dB/km)
- Singlemode: 9/125 ym, dosah cca 15 km (max. 0,4 dB/km)
- Topologie: Linie, hvézda a redundantni kruh (s jednokanalovym rozhranim Profibus DP)
- Modulaéni rychlost: az 1,5 Mbit/s
- Opticky budget:
- Multimode: 13 dB
- Singlemode: 17 dB
- Vinova délka: 1 310 mm
- Nafidici technice potfebny LWL konektor od EKS, k dostani: AUMA resp. www.eks-engel.com

Panel mistniho ovladani Standardné: - Ptepinad: MISTNE - VYPNUTO - DALKOVE (uzamykatelny ve véech tfech polohach)
- Tlagitko OTEVRIT, STOP, ZAVRIT, RESET
- Lokalni STOP

Servopohon je mozné u prepinade funkce v poloze DALKOVE zastavit pomoci
tlacitka STOP na panelu mistniho ovladani. (Neni aktivovano z vyroby)
- 6 signaliza¢nich kontrolek:

- koncové poloha a indikace chodu ZAVRENO (Zluta), chyba krouticiho momentu
ZAVRENO (&ervena), ochrana motoru aktivovana (&ervena), chyba krouticiho
momentu OTEVRENO (&ervena), koncové poloha a indikace chodu OTEVRENO
(zelend), Bluetooth (modra)

- Graficky LC displej: osvétleny

Volitelné: - Zvlastni barvy pro signalizacni kontrolky:
- Koncova poloha ZAVRENO (zelena), chyba krouticiho momentu ZAVRENO
(modra), chyba krouticiho momentu OTEVRENO (Zluta), ochrana motoru
aktivovana (fialova), koncova poloha OTEVRENO (&ervena)

Bluetooth Bluetooth tfidy Il €ip, verze 2.1: S dosahem az 10 m v primyslovém prostfedi podporuje Bluetooth profil
Komunikaéni rozhrani SPP (Serial Port Profile).

Potfebné pfisluSenstvi:

- AUMA CDT (uvedeni do provozu a nastroj diagnostiky pro PC s Windows)

- Asistenéni aplikace AUMA (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku)

Aplikaéni funkce Standardné: - Zplsob vypinani: nastavitelny, ovladani polohovym nebo momentovym spina¢em pro
koncovou polohu OTEVRENO a ZAVRENO

- Preklenuti rozjezdu: Nastavitelna doba trvani (s nastavitelnym omezenim krouticiho
momentu (Peak Torque) béhem doby rozjezdu)

- Zacatek taktu/konec taktu/doba chodu a doba pauzy: nastavitelny 1 az 1 800 sekund,
nezavisle nastavitelné ve sméru OTEVRENO/ZAVRENO

- 8 libovolnych mezipoloh: nastavitelny mezi 0 a 100 %, reakce a zpUsob hlaseni
parametrizovatelné
- Indikatory chodu blikaji: nastavitelné
- Polohovy regulator
- Pozadovana hodnota polohy pfes rozhrani Profibus DP
- Parametrizovatelné chovani pfi vypadku signalt
- Automatické pfizpusobeni mrtvé zény (volitelné adaptivni chovani)
- Provoz s délenym rozsahem

- Ptepinani mezi ovladanim OTEVRENO — ZAVRENO a ovladanim poZadované
hodnoty pfes rozhrani Profibus DP

Volitelné: - Procesni regulator PID s adaptivnim polohovym regulatorem, prostfednictvim
analogovych vstupli 0/4—20 mA pro pozadovanou a skutec¢nou procesni hodnotu
- Automatika proplachovani: az 5 pokusl o spusténi, nastavitelna doba spusténi
v protisméru
-  Statické a dynamické snimani krouticiho momentu v obou smérech otaceni s pfirubou
krouticiho momentu jako pfisluSenstvim
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Vybaveni a funkce

Bezpecnostni funkce

Monitorovaci funkce

Diagnostické funkce

Tepelna ochrana motoru

Ochrana proti prepéti (volitelné)

Elektrické pfipojeni

Zavity pro kabelové pfivody

Schéma zapojeni

Standardné: - NOUZOVA JiZDA: (Programovatelné chovani)
- pres dodatecny vstup (na pfani, nizky aktivni) nebo pfes rozhrani polni sbérnice
- \Volitelna reakge: stop, najet do koncové polohy ZAVRENO, najet do koncové
polohy OTEVRENO, najet do mezipolohy
- MoZnost pfemosténi monitorovani krouticiho momentu pfi NOUZOVE jizdé
- Tepelna ochrana pfi NOUZOVE jizdé premostitelna (jen ve spojeni s tepelnym
spina¢em v servopohonu, ne s termistorem)

Volitelné: - Uvolnéni panelu mistniho ovladani pomoci rozhrani polni sbérnice. Tim muze byt

uvolnéno nebo zablokovano ovladani pohonu tlagitky panelu mistniho ovladani

- Lokalni STOP
- Servopohon je moZné u pfepinade funkce v poloze DALKOVE zastavit pomoci

tlacitka Stop na panelu mistniho ovladani. (Neni aktivovano z vyroby)

- Interlock pro hlavni/bypass armaturu: uvolnéni povel k jizdé OTEVRIT resp. ZAVRIT
pres rozhrani Fieldbus

- Tlagitko NOUZOVEHO VYPNUTI (zaklapne): pFerusi nezavisle na poloze spinace
volby elektricky provoz

- PVST (Partial Valve Stroke Test): slouzi ke kontrole funkce Fizeni a pohonu, s moznosti
nastaveni parametr(i: smér, zdvih, doba chodu, doba zpé&tného chodu

- Ochrana proti pretizeni armatury: nastavitelna, vede k odpojeni a zobrazeni chybového hlaseni

- Monitorovani teploty motoru (monitorovani teploty): vede k odpojeni a zobrazeni chybového hlaseni
- Monitorovani topeni v servopohonu: generuje vystrazné hlaseni

- Monitorovani pfipustné doby spinani a spinacich cykl: nastavitelné, generuje vystrazné hlaseni

- Monitorovani pfestavné doby: nastavitelné, generuje vystrazné hlaseni

- Monitorovani vypadku fazi: vede k odpojeni a zobrazeni chybového hlaseni

- Automaticka korektura sméru otaceni v pfipadé nespravného poradi fazi (trojfazovy proud)

- Elektronicka karta zafizeni s udaji o objednavce a vyrobku.
- Snimani provoznich dat: vzdy jedno nulovatelné pocitadlo a pocitadlo na celou dobu Zivotnosti pro:
- Dobg chgdu motoru, pocet spinacich cykla, pocet momentoyéhg vypinani v koncové poloze
ZAVRENI, pocet polohoviého yypinénl’ v koncové poloze ZAVRENI, pocet momentove:zho \{ypl’nénl’
v koncové poloze OTE\{RENI, pocet polohového vypinani v koqcové poloze OTEVRENI, chyba
to¢ivého momentu ZAVRENO, chyba tocivého momentu OTEVRENO, pocet vypnuti v disledku
aktivace ochrany motoru
- Casové oznaéeni protokolt o udalostech s historii nastavovani, provozu a poruch
- Stavové signaly podle doporu¢eni NAMUR NE 107: ,Vypadek", ,Kontrola funkce", ,Mimo specifikace",
,Potfebna udrzba"
- Kifivky krouticich momentu (u provedeni s MWG v servopohonu):
- 3 kfivky krouticich momentl (charakteristika drahy krouticiho momentu) Ize ulozit zvlast pro
smér otevirani a zavirani.

- Ulozené kiivky krouticich momentt mohou byt zobrazeny na displeji.
Standardné: Monitorovani teploty motoru ve spojeni s termospinaci v motoru servopohonu

Volitelné: - Tepelné nadproudove relé v fizeni ve spojeni s tepelnymi spinaci ve v servopohonu
- Vybavovaci zafizeni pro termistory ve spojeni s termistory v motoru servopohonu

Ochrana pohonné a fidici elektroniky pred prepétimi na sbérnicovych vedenich do 4 kV
Standardné: Valcovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
Volitelné: Ridici konektor pozlaceny (zditky a koliky)
Standardné: Metrické zavity
Volitelné: - Zavity Pg, zavity NPT, zavity G
- Svorky nebo lisované pfipojeni

Viz typovy Stitek

Nastaveni/programovani rozhrani Profibus DP

Nastaveni modulaéni rychlosti

Nastaveni fieldbus adresy

Automatické rozpoznani modulaéni rychlosti

Adresa Profibus DP se nastavuje na displeji zafizeni.

Konfigurovatelné zobrazeni procesu Pro optimalni pfizpusobeni fidici technice Ize vstup znazornéni procesu (zpétna hlaseni) libovolné

pomoci souboru GSD
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Obecna data rozhrani Profibus DP

Protokol komunikace Profibus DP dle IEC 61158 a IEC 61784
Sitova typologie Liniova struktura (fieldbus). Pomoci opakovact jsou realizovatelné také stromové struktury. Mozné
pripojeni a odpojeni pfistroji béhem provozu bez zpétného pusobeni.
Prenosové médium Zkroucené, izolované médené vedeni dle IEC 61158
Rozhrani Profibus DP EIA-485 (RS-485)
Prenosovy vykon / délka kabelu
Modulaéni rychlost (kBit/s) Max. délka vedeni Mozna délka vedeni s opakovacem
(Délka segmentu) bez opakovadée (celkova delka vedeni sité)
9,6 — 93,75 1200 m Cca 10 km
187,5 1000 m Cca 10 km
500 400 m Cca 4 km
1500 200 m Cca 2 km
Typy pristroja DP-Master tfida 1, napf. centralni automatizacni pfistroje jako SPS, PC...

DP-Master tfida 2, napf. pfistroje programovani /projektovani
DP-Slave, napf. pfistroje s digitalnimi a/nebo analogovymi vstupy a vystupy jako aktory, senzory

Pocet pfistroju 32 pfistroju bez opakovace, s opakovacéem moznost rozsifeni az na 126

Pristup ke sbérnici Postup Token-Passing mezi mastery a postup Polling pro slave. Mozné jsou systémy Mono-Master
nebo Multi-Master.

Podporované funkce Profibus DP  Cyklicky datovy provoz, Sync-Mode, Freeze-Mode, Fail-Safe-Mode
Ident. €. Profibus DP 0x0CA4F: Standardni aplikace s Profibus DP-VO a DP-V1
0x0CBD: Pouziti s Profibus DP-V2

Prikazy a hlaseni rozhrani Profibus DP

Zobrazeni procesu vystup OTEVRENO, STOP, ZAVRENO, poZadovana hodnota polohy, RESET, NOUZOVY STAV prikaz k najeti,
(ovladaci prikazy) uvolnéni panelu mistniho ovladani, Interlock OTEVRENO/ZAVRENO

Zobrazeni procesu vstup - Koncova poloha OTEVRENO, ZAVRENO

(zpétné vazby/hlaseni) - Skutec¢na hodnota polohy

- Skute€na hodnota krouticiho momentu, pozadovana MWG v servopohonu
- Prepinad v poloze MISTNE/DALKOVE

- Indikace chodu (zavisla na sméru)

- Momentovy spinaé OTEVRENO, ZAVRENO

- Polohovy spinaé OTEVRENO, ZAVRENO

- Manualni ovladani pomoci ruéniho kola nebo panelu mistniho ovliadani

- Analogové (2) a digitalni (4) zakaznické vstupy

Zobrazeni procesu vstup - Aktivovana ochrana motoru

(chybova hlaseni) - Momentovy spinac byl aktivovan prfed dosazenim koncové polohy
- Vypadek faze
- Vypadek analogovych zakaznickych vstupt

Chovani pfi vypadku komunikace = Reakce servopohonu je parametrizovatelna:
- Zstante stat u aktualni polohy
- Provedeni jizdy do koncové polohy OTEVRENO nebo ZAVRENO
- Provedeni jizdy do libovolné mezipolohy
- Provedte posledni pfijaty pfikaz k najeti

Podminky pouziti

Pouziti PFipustné je pouZiti ve vnitfnich a venkovnich prostorach
Montézni poloha Libovolna
Instalaéni vyska <2000 mn. m.
>2 000 m n. m., na vyzadani
Teplota okoli Viz typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu
Vlhkost vzduchu Relativni vlhkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot.
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Podminky pouziti
Druh kryti dle DIN EN 60529

Stupen znecisténi podle
IEC 60664-1

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Natér

Barva

Prislusenstvi

Nasténny drzak

Parametrizaéni program

Priruba krouticiho momentu DMF

Dalsi informace
Hmotnost

Smérnice EU

IP68

Pfipojovaci prostor je dodatec¢né utésnén vuéi vnitfnimu prostoru fizeni (double sealed)

Standardné:
Volitelné:
Kryti IP68 splfiuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:

- Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce

- Trvalé ponofeni do vody: maximalné 96 hodin

- Béhem ponoreni: az 10 cyklu

- Béhem ponofeni neni mozny regulacni rezim.

PFresné provedeni viz typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu.

Stuperi znecisténi 4 (v uzavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)

149, pro 10 az 200 Hz
Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozb&hu popf¥. pfi poruchach zafizeni. Z téchto tdaju nelze odvodit
zivotnost. (Neplati v kombinaci s pfevodovkami)

Standardné: KS: Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatiZzenim soli, s t¢émérf stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.
Volitelné: KX: Vhodné pro pouZiti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, s téméf stalou

kondenzaci a silnym znecisténim.

Dvouvrstvé praskovani
Dvouslozkova barva se Zelezitou slidou

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Volitelné: moznost dodani jinych barevnych odstint na vyzadani

K pfipevnéni fizeni servopohonu oddélené od servopohonu, véetné konektoru.

Propojovaci kabel dle pozadavku.

Doporucuje se pfi vysokych teplotach okoli, ztizené pfistupnosti nebo pfi silném chvéni za provozu.
Délka vodic¢e od servopohonu a ovladaci jednotky servopohonu ¢ini max. 100 m. Pro zpétné hlaseni
polohy je v servopohonu vyzadovano MWG.

AUMA CDT (uvedeni do provozu a nastroj diagnostiky pro PC s OP Windows)
Asistencni aplikace AUMA (nastroj pro uvedeni do provozu a diagnostiku)

PFisluSenstvi pro méfeni krouticiho momentu pro SA/SAR 07.2 — SA/SAR 16.2

cca 7 kg (s valcovym konektorem AUMA)

Smeérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES
Smérnice pro nizka napéti 2014/35/EU
Smérnice EMC 2014/30/EU

Smérnice RoHS 2011/65/EU

14.3.

Tabulka 36:

Utahovaci momenty pro Srouby

Zavit

M6

M8

M10
M12
M16
M20
M30
M36
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Utahovaci momenty pro Srouby

Utahovaci moment [Nm]

Trida pevnosti

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80

7.4 10

18 24

36 48

61 82

150 200
294 392
1015 1057
1769 2121
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Seznam nahradnich dild AC 01.2 Intrusive Profibus DP

P¥i kazdé objednavce nahradnich dilt prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy stitek). Smi byt pouzivany pouze
originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych souéasti je divodem k zaniku zaruky a k vylouc¢eni narokd na uplatnéni zaruky. Vyobrazeni
nahradnich dild se maze lisit od dodaného vyrobku.

Ref. ¢é. Nazev Druh Ref.é. Nazev Druh
001.0 Kryt Konstr. skup.  553.0 Mechanicky ukazatel polohy Konstr. skup.
005.0 Hnaci hfidel Konstr. skup.  554.0 Zdirkova ¢ast konektoru motoru s Konstr. skup.
kabelovym svazkem
005.1 Motorova spojka Konstr. skup.  556.0 Potenciometr jako vysila¢ polohy Konstr. skup.
005.3 Ruéni spojka 556.1 Potenciometr bez kluzné tfeci spojky Konstr. skup.
006.0 Snekové kolo Konstr. skup.  557.0 Vytapéni Konstr. skup.
009.0 Ruéni pfevodovka Konstr. skup.  558.0 Spinag blikace s kolikovymi kontakty (bez Konstr. skup.
impulzsového kotouce a izola¢ni desky)
017.0 Momentova paka 559.0-1 Elektromechanicka ovladaci jednotkas  Konstr. skup.
pfepinaci, v€. méficich hlav pro momentové
spinani
018.0 Ozubeny segment Konstr. skup.  559.0-2 Elektronicka ovladaci jednotka s Konstr. skup.

magnetickym ¢idlem sméru chodu a
krouticiho momentu (MWG)

019.0 Krokové kolo 560.0:-1 Paket spinage pro smér OTEVREN| Konstr. skup.

022.0 Spojka Il pro momentové vypinani Konstr. skup.  560.0:-2 Paket spinade pro smér ZAVRENI Konstr. skup.

023.0. Pohanéné kolo polohového vypinani Konstr. skup.  560.1.  Spinac pro polohu/moment Konstr. skup.

024.0.  Hnaci kolo polohového vypinani Konstr. skup.  560.2—1 Kazeta spinace pro smér OTEVRENI

025.0 Zaijistovaci plech Konstr. skup.  560.2—2 Kazeta spinage pro smér ZAVRENI

058.0 Kabelovy svazek pro ochranny vodi¢ Konstr. skup.  566.0 Vysila¢ polohy RWG Konstr. skup.

070.0 Motor (v€. ref.¢. 079.0) Konstr. skup.  566.1 Potenciometr pro RWG bez kluzné tfeci  Konstr. skup.
spojky

079.0 Planetovy pfevod na strané motoru Konstr. skup.  566.2 Deska vysilac¢e polohy pro RWG Konstr. skup.

155.0 Redukéni prevodovka Konstr. skup.  566.3 Sada kabell pro RWG Konstr. skup.

500.0 Viko Konstr. skup.  567.1 Kluzna tfeci spojka pro potenciometr Konstr. skup.

501.0 Zdifkova ¢ast (kompletné osazena) Konstr. skup.  583.0 Motorova spojka na strané motoru Konstr. skup.

502.0 Kolikova ¢ast bez kolikovych kontaktl Konstr. skup.  583.1. Kolik motorové spojky Konstr. skup.

503.0 Zditkovy kontakt pro ovladani Konstr. skup.  584.0. PFidrzovaci pruzina motorové spojky

504.0 Zdirkovy kontakt pro motor 596.0.  Hnana pfiruba s koncovym dorazem Konstr. skup.

505.0 Kolikovy kontakt pro ovladani Konstr. skup.  612.0.  Uzaviraci Sroub koncového dorazu Konstr. skup.

506.0 Kolikovy kontakt pro motor Konstr. skup.  614.0 Vysila¢ polohy EWG Konstr. skup.

507.0 Viko elektrického pfipojeni Konstr. skup.  627.0 Viko MWG 05.3

525.0. Spojka Konstr. skup.  629.0 Pastorkova hridel Konstr. skup.

539.0 Uzaviraci Sroub Konstr. skup.  $1 Sada tésnéni, mala Sada

542.0 Ruéni kolo s rukojeti S2 Sada tésnéni, velka Sada
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AC 01.2 Intrusive Profibus DP Seznam nahradnich dild
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SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Ovladaci jednotka: elektromechanicka
Seznam nahradnich dild AC 01.2 Intrusive Profibus DP

P¥i kazdé objednavce nahradnich dilt prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho Cisla zakazky (viz typovy stitek). Smi byt pouzivany pouze
originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych souéasti je divodem k zaniku zaruky a k vylouc¢eni narokd na uplatnéni zaruky. Vyobrazeni
nahradnich dild se maze lisit od dodaného vyrobku.

Ref. . Nazev Druh
001.0 Pouzdro Sestava
002.0 Panel mistniho ovladani Sestava
002.3 Deska panelu mistniho ovladani Sestava
002.4 Clona displeje

006.0 Napajeci zdroj Sestava
008.1 Sbérnicova deska

009.0 Deska logiky Sestava
011.1 Reléova deska Sestava

012.0 Opéni deska s ploSnymi spoji

050.1 Pfipojovaci deska Feldbus Sestava
500.0 Viko Sestava
501.0 Dutinkova ¢ast (kompletné osazena) Sestava
502.0 Konektor neosazeny (pro koliky) Sestava
503.0 Kontakt pro ovladani Sestava
504.0 Kontakt pro motor Sestava
505.0 Kolikovy kontakt pro ovladani Sestava
506.0 Kolikovy kontakt pro motor Sestava
507.0 Elektricka pfipojka pro sbérnici bez pripojovaci desticky s ploSnymi spoji (050.1) Sestava
507.1 Ram pro elektrické pfipojeni Sestava
508.0 Spinaci prvek Sestava
509.1 Visaci zamek Sestava
510.0 Pojistkova sada Sada

611.0 Viko Sestava
S Sada tésnéni Sada

88



SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Ovladaci jednotka: elektromechanicka

AC 01.2 Intrusive Profibus DP Rejstiik
J
Rejstrik Jazyk na displeji 39
Jisténi ze strany zakaznika 21
A _—_— Jmenovita frekvence 10
ﬁg;:: :ﬁ;@'ce gg Jmenov!t):/ proud 10
Analogova hlaeni 49 Jmenovity vikon 10
Asistenéni aplikace 12 K
Asistencni aplikace AUMA 8,12 Kabel fieldbus 23
Kabelova Sroubeni 22
garva 84 Kabelovy svazek 31
. , Kategorie prepéti 79
Bezpecnostni pokyny 5 Kéd DataMatrix 12
Bezpecn(?stm 5 Koncové dorazy 50
pokynyv/vystre?hy Konstrukéni velikost 11
Sﬁiﬂiﬁ?ﬁSt”' standardy 2; Kontrola spinact 66
Kotou¢ ukazatele 59
c Kryti 84
CDT 8 Kvalifikace pracovniku 5
Cloud AUMA 8 L
Chyba 66 LED (signaliza¢ni kontrolk 46
Chyba — indikace na displeji 44 LED (sig?ﬁalizace Koncové y) 63
D polohy
Dalkové ovladani pohonu 35, 35 Likvidace 74
Digitalni vystupy 48 M
Displej (indikace) 41 Mazani 74
Double Sealed 32 Mechanicky ukazatel polohy 47,59
Druh kryti 9,10, 10,77 ’
R Menu stavu 37
Druh pr(’)Lidu 10, 21 Mezipolohy 56
Druhy sité 21 Mezipfiruba 32
E Mimo specifikaci — indikace 45
Elektrické pfipojeni 21 nadispleji
Elektronicky vysila& polohy 61, 64 Mistnf ovladani servopohonu 34
EMK 22 Momentoveé vypinani 55
EWG 61 Montaz 16
Montazni poloha 83
F Motorovy provoz 34
Funkéni kontrola — indikace 45
na displeji N
Napajeci sité 21
H Napajeni elektroniky 21
Heslo 38 Nastaveni z mista 36
Hlaeni 48 Nasténny drzak 31
Hlaseni (analogova) 49 Natér 84
Hlaseni stavl 48 Nepfipr. na DALKOVE 44
Hlavni menu 37 — indikace na displeji
Non-Intrusive 7
' . Normy 5
Impulzni provoz 35 Nutna ddrzba — indikace na 45
Indikace 41 displeji
Indikace na displeji 41
Indikaéni znacka 47
Instalaéni vyska 83
Intrusive 7
Inverzni provoz (20 — 0/4 mA) 62

Izolaéni tfida

10
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SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Ovladaci jednotka: elektromechanicka

Rejstrik AC 01.2 Intrusive Profibus DP
o] R
Oblast pouziti 5 Ridici napéti 11
Obsluha menu 36 Ridici vstupy potencial 22
Odbér proudu 21
Odolnost vaci chvéni 84 s
Odstranéni poruch 66 Sériove Cislo 9,10, 11
Ochrana motoru 10 Servis ) o 74,74
Ochrana proti korozi 14,78, 84 Seznam nahradnich dilu 85
Ochrana proti zkratu 21 Schéma pripojeni 21
Ochranna opatfeni 5, 22 Schgma pripojeni pohonu 10, 11
Ochranny vypinag proti 22 Schgma zapojeni 11, 21
chybnému proudu (Fl) Schema zapojeni ovladaci 10
Osvédé&eni o prejimaci 11 jednotky servopohonu
zkousce Signalizace koncové polohy 63
Otacky 10 Signaliza¢ni kontrolky 46
Ovladaci jednotka 10, 11 Signalizacni relé 48
Ovladani 34 Sitova frekvence 10
Ovladani mistné 34 Sitové napétl' 10, 10, 21
Ovladani servopohonu mistné 34 Skladovani 14
Skute¢na hodnota — indikace 43
P na displeji
Panel mistniho ovladani 34 Smérnice 5
Podpora 74 Smér otaceni 58
Pojistky 71 Soubor GSD 48
Poloha armatury — indikace 42 Spojka 17,17
na displeji Spojovaci vodi¢ 31
Polohové spinani DUO 56 Stavova hlaseni potencial 22
Polohové vypinani 55, 58 Stinéni (kabel fieldbus) 23
Polohovy regulator — indikace 43
na displeji T o oL
Porucha —indikace na displeji 42 Technicka data spinace 78
Potenciometr 63 Technické udaje 76
Povely pro chod — indikace 43 Teplota okoli 9,10,77,83
na displeji Teploj[nl ochrana 10
Pozadovana hodnota 43 Topny systém 22
— indikace na displeji Trvaly signal 35
Provoz 5 Ty "
Provozni rezim 10 Typ maziva 9
Pramér ily (kabel fieldbus) 23 Typ motoru 10
Praifez vodice (kabel fieldbus) 23 Typové oznaceni 9,10
Preprava 13 Typovy Stitek 9
Pfestavna doba 9 U
Pridrzny ram , 32 Udrzba 5,74, 74
P[!mg vyvqlam pomoc ID 37 Ukazatel chodu 47
PfllpOva)vam v’odlce . 22 Ukazatel polohy 47, 59
P£|slgsepstV| (elektricka 31 Uvedeni do provozu 5
Pripojeni) Uvedeni do provozu 41
R (zobrazeni na displeji)
Recyklace 74 Uzaviraci Srouby 22
Redukce 22 UZivatelska uroven 38
Referencni jizda 59
Rok vyroby 11, 11
Rozsah frekvence 21
Rozsah krouticich momenti 9
Rozsah napéti 21
Rozsah pouziti 5
Ruéni kolo 16
Ruéni provoz 34
RWG 64
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AC 01.2 Intrusive Profibus DP

Rejstfik

Vv

Varovani — indikace na
displeji

Vedeni

Vedeni fieldbus

Velikost pfiruby

Vlhkost vzduchu

Vstupni proud

Vstupni signal

Vstupni signaly potencial
Vybaveni a funkce
Vykonnostni faktor
Vykonova tfida
Vykonova tfida spinacu
Vypadek — indikace na displeji
Vysila¢ drahy EWG
Vysila¢ polohy

Vysila¢ polohy EWG
Vysila¢ polohy RWG
Vystupni signaly
Vystupni signaly potencial

Y4

Zadani hesla

Zakazkoveé Cislo

Zaslepky

Zemnici pfipojka

ZkuSebni provoz

Zména hesla

Zobrazeni mezipolohy pomoci
kontrolek LED

11,

44

22
29
11
77
11
11
22
82
10
10
11
46
61
11
61
64
48
22

38
11
22
33
58
39
46
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