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AUMA sahkdtoimilaitteet on tarkoitettu teollisuuden venttiilien kayttolaitteik-
si esim. lappa- ja palloventtiileille, kiilaluisti- ja istukkaventtiileille. Yleinen
sovelluskohde venttiilien lisaksi ovat vivustolla toimivat sulku- ja saatopellit
seka kierrekarakayttoiset luukut. Muiden sovellutusten osalta on konsultoi-
tava laitteen toimittajaa. Vastuu valmistajan ohjeen vastaisesta kaytosta ja
siitd mahdollisesti aiheutuvista vahingoista kuuluu yksinomaan kayttajalle.
Maaraysten mukaiseen kayttdon kuuluu myoés tdman kayttéohjeen noudat-
taminen.

Sahkoisen kayton aikana toimilaitteen tietyissa osissa on vaistamatta hen-
genvaarallinen jannite. S&hkdjarjestelmien tai -laitteiden sahkotoita saavat
tehda ainoastaan sahkoalan ammattilaiset tai erikoiskoulutettu henkilokunta
sahkoalan ammattilaisen valvonnassa, voimassa olevia sahkoteknisia saan-
noksia noudattaen.

Noudata huolto-ohjeita (ks. sivu 45)! Ohjeiden laiminlydnti vaarantaa toimi-
laitteen / ohjauksen turvallisen toiminnan.

Varoitusten tai merkkien noudattamatta jattdminen voi aiheuttaa hengenvaa-
ran tai laitteiston vaurioitumisen. Laitteen kayttajaksi valtuutetun henkildston
on ehdottomasti tutustuttava taman ohjeen varoituksiin ja merkkeihin.
Laitteiston moitteeton toiminta ja varma kaynti edellyttavat asianmukaista
kuljetusta, oikeaa varastointia, ammattitaitoista kokoonpanoa ja asennusta
seka huolellista kayttéonottoa.

Ya-kierrostoimilaite kuumenee kaytdssa, jolloin pinnan lampdétila voi olla jopa
> 60 °C. Varo palovammoija: ala koske laitteeseen, ennen kuin olet tarkista-
nut pintalampétilan.

Laitteen oikean ja turvallisen kaytdn kannalta oleelliset toiminnot esitetdan
tassa kayttdohjeessa seuraavien kuvakkeiden avulla:

Kuvake tarkoittaa: Huom!

"Huom!”-kuvake on merkki toiminnoista tai tapahtumista, joilla on oleellinen
vaikutus laitteen asianmukaiseen kayntiin. Ohjeen noudattamatta jattamisel-
1& voi olla vahingollisia seurauksia.

Kuvake tarkoittaa: Osat sahkostaattisesti vaurioitumisherkkia!

Jos piirikortissa on tama merkki, sahkdstaattiset purkaukset voivat vahin-
goittaa tai jopa tuhota siina olevia rakenneosia. Mikali rakenneosiin taytyy
kortin viritysten, mittausten tai vaihdon yhteydessa koskea, on purkaus
valittdmasti ennen sita varmistettava koskettamalla maadoitettua metallista
pintaa (esim. runkoa).

Kuvake tarkoittaa: Varo!
"Varo!” osoittaa toimintoja tai tapahtumia, jotka vaarin tehtyina voivat aiheut-
taa hengenvaaran tai laitteiston vaurioitumisen.

AUMA SG 05.1-SG 12.1 ja SGR 05.1-SGR 12.1 tyyppisarjan
Ya-kierrostoimilaitteet ovat moduulirakenteisia. Toimilaitteita kaytetaan sah-
kdmoottorilla ja ohjataan toimitukseen sisaltyvalla AM 01.1 -ohjausyksikdlla.
Laitteissa on kasikayttéa varten kasipyora.

Matkarajoitus toteutetaan rajakytkimilld molemmissa paateasennoissa.
Momenttipysaytys voidaan niin ikdan toteuttaa molemmissa paateasennois-
sa. Pysaytystavan maarittele venttiilivalmistaja. Venttiilin suojana laittees-
sa toimii lisaksi mekaaninen rajoitus. Sita ei ole suunniteltu kaytettavaksi
normaalin kaytdn aikana.



Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

3. Tekniset tiedot

Ominaisuudet ja toiminnot

Kayttoaikaluokka " SG:  Lyhytaikainen kayttd S2 — 15 min.
SGR: Jaksottainen kaytté S4 — 25 %
Moottorit Vakio: 3-vaihe AC asynkronimoottori, tyyppi IM B9, normi IEC 34 (SG ja SGR)
Optiot: 1-vaihe AC moottori (vain SG)
DC tasavirtamoottori (vain SG)
Eristysluokka Vakio: F, tropiikinkestava
Optio: H, tropiikinkestava (vain 3-vaihemoottorit)
Moottorin suojaus Vakio: Lampdsuojakytkimet (NC)
(DC-moottoreissa ei moottorinsuojaa)
Optio: PTC-termistorit (DIN 44082 mukaan)
Itsepito kylla
Kaantokulma Vakio: 80° — 110° portaattomasti sdadettavissa minimi- ja maksimiarvojen valilla
Optiot: 30° —40°, 40° — 55°, 55° — 80°, 110° — 160°, 160° — 230° tai 230° — 320°
Rajakytkenta Laskurirullasto-ohjattu kytkentd AUKI / KIINNI
Vakio: Normaalikytkimet (1 NC ja 1 NO) / paateasento
Optiot: Tandemkytkimet (2 NC ja 2 NO) / paateasento, galvaanisesti erotetut koskettimet
Kolmoiskytkimet (3 NC ja 3 NO) / paateasento, galvaanisesti erotetut koskettimet
Valiasentokytkimet (DUO-kytkimet), saddettavissa mihin tahansa valiasentoon
Momenttikytkenta Portaattomasti saadettava momenttikytkenta AUKI- ja KIINNI-suuntaan

Vakio: Normaalikytkin (1 NC ja 1 NO) / suunta
Optio: Tandemkytkimet (2 NC ja 2 NO) / suunta, galvaanisesti erotetut koskettimet

Asentoviesti, analoginen signaali
(optiot)

Potentiometri tai 0/4-20 mA (RWG)
Tarkemmat tiedot ks. erillinen tietolomake

Mekaaninen asennonosoitin

Jatkuva osoitus, sdadettava osoitinkiekko, jossa AUKI- ja KIINNI-symbolit

Kayntitieto (optio)

Vilkkukytkin

Kytkinyksikon kuivatusvastus

Vakio: 5W, 24V DC
Optiot: Itsesaatyva PTC-vastus, 5-20 W
24 — 48 V AC/DC, 110 — 250 V AC/DC tai 380 — 400 V AC

Moottorin Iammitin (optio)

12,56 W

Kéasikaytto

Kasikayttd asettelu- ja hatatilanteissa, kasipyora ei pyori sahkoisen kayton aikana
Optio: Lukittava kasipyora

Ohjausliitanta

AUMA pyoropistoke (ruuviliitanta)

Moniurainen kytkinkappale
venttiilin akselille litantaa varten

Vakio: Koneistamaton kytkinkappale
Optiot: Koneistettu reika ja kiiraura, 4kt-reika tai 2kt-reika EN ISO 5211 mukaan

Liitanta venttiilille

Mitat EN 1ISO 5211 mukaan

Jannitteen syo6ttod

ks. ohjausyksikon tyyppikilpi

Elektroniikan ulkoinen sy6tto
(optio)

24V DC +20 % /—15 %,
virrankulutus: perusversio n. 200 mA, optioista riippuen 500 mA:iin asti

Teho-osa Vakio: Suunnanvaihtokontaktorit 2 (mekaanisesti ja séhkoisesti lukittu) 1,5 kW:n
moottoritehoon asti
Optiot: Tyristori-yksikko (suositellaan saatotoimilaitteille) maks. 1,5 kW, 500 V AC, sisaiset
sulakkeet
Ohjaus Vakio: Sisdantulo 24 V DC, AUKI — SEIS — KIINNI (optoerottimien kautta, yhteinen
maapotentiaali), virrankulutus: n. 10 mA / sisaantulo
Ota huomioon saatotoimilaitteiden toimintajakson vahimmaiskesto.
Optio: Sisaantulo 220 V AC, AUKI — SEIS — KIINNI (optoerottimien kautta, yhteinen

maapotentiaali), virrankulutus: n. 15 mA / sisdantulo

1) Perustuu 20 °C ympariston Iampétilaan ja keskimaaraiseen kuormaan SG:n ja SGR:n teknisen taulukon mukaisella kdyntimomentilla.
2) Valmistajan takaama kayttdika on vahintaan 2 miljoonaa toimintoa. Jos kaynnistysten maara on odotettavasti suurempi, tulisi kayttaa
tyristoriyksikkdja, joiden kayttdika on lahes rajaton.
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Tilailmoitukset

Vakio:

5 kullatuin koskettimin varustettua ulostuloreletta:
4 sulkukosketinta yhteisella maapotentiaalilla, maks. 250 V AC, 0,5 A
(resistiivinen kuorma)
Vakioasetukset:
Paateasento AUKI, paateasento KIINNI, valintakytkin KAUKO, valintakytkin
PAIKALLIS
1 potentiaalivapaa vaihtokosketin, maks. 250 V AC, 0,5 A (resistiivinen kuorma)
yhteishairidilmoitusta varten
Vakioasetukset:
Momenttihairié, vaihe puuttuu, moottorinsuoja lauennut

Optio:

limoitukset asennoittimen yhteydessa:
Paateasento AUKI, paateasento KIINNI (edellyttda tandemkytkinta
toimilaitteessa)
valintakytkin KAUKO, valintakytkin PAIKALLIS valintakytkimen
kaksoiskontaktien kautta
1 potentiaalivapaa vaihtokosketin, maks. 250 V AC, 0,5 A (resistiivinen kuorma)
yhteishairidilmoitusta varten
Vakioasetukset:
Momenttihairié, vaihe puuttuu, moottorinsuoja lauennut

Jannitteen ulostulo

Vakio:

Optio:

Apujannite 24 V DC, maks. 50 mA ohjaussisaantulojen sy6ttdon, galvaanisesti
erotettu sisdisesta jannitesyotosta

Apujannite 115 V AC, maks. 30 mA ohjaussisaantulojen  sy6ttoon, galvaanisesti
erotettu sisdisesta jannitesyotosta

Paikallisohjaus

Vakio:

Valintakytkin PAIKALLIS — 0 — KAUKO (lukittavissa kaikkiin kolmeen asentoon)
Painikkeet AUKI — SEIS — KIINNI

3 merkkivaloa:

paateasento KIINNI (keltainen), yhteishairidilmoitus (punainen),

paateasento AUKI (vihred)

Optio:

Lukittava suojakansi

Toiminnot

Vakio:

Pysaytystapa saadettavissa

matkaan tai momenttiin perustuen paateasentoon AUKI ja paateasentoon KIINNI
Ylikuormitussuoja momentin ylikuormitusta vastaan koko liikealueella

Momentin ylikuormitus (momenttihairi¢) voidaan poistaa yhteishalytyksesta
Vaihehairion valvonta automaattisella vaiheenkorjauksella

Painikekaytto tai itsepito KAUKO-asennossa

Painikekaytto tai itsepito PAIKALLIS-asennossa

Toimilaitteen vilkkukytkinsignaali (optio) kytkettavissa paalle tai paalta pois

Optiot:

Asennoittimet 4:
Asennon ohjearvo analogisisaantulon kautta E1 = 0/4 — 20 mA
Kayttaytyminen saadettavissa viestin katketessa
Herkkyys (kuollut alue) ja lukitusaika saadettavissa
Split Range -kayttd

Moottorin suojalaitteiden
seuranta

Vakio:

Toimilaitteen moottorin Iampdsuojakytkimet valvovat moottorin lampétilaa

Optiot:

Ohjausyksikdssa ylimaarainen ylikuumenemisrele
PTC-raja-arvoyksikko toimilaitteen moottorin PTC-vastusten yhteydessa

Séahkaliitanta

Vakio:

AUMA pydropistoke (ruuviliitanta)

Kaapelilapivientien kierteet

Vakio:
Optiot:

Metrinen kierre
Pg-kierre, NPT-kierre, G-kierre

Kytkentakaavio

Komissionumerokohtainen kytkentakaavio toimitetaan laitteen mukana

Lisdoptio RWG:lla varustetulle toimilaitteelle

Asentoviesti (optio)

Analogiulostulo E2 = 0/4 — 20 mA (kuorma maks. 500 Q)

3) Ei mahdollinen PTC-raja-arvoyksikon yhteydessa
4) Toimilaitteessa oltava asennoitin
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Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

Kayttoolosuhteet

Kotelointiluokka normin
EN 60 529 mukaan 9

Vakio: IP 67
Optiot: IP 68
IP 67-DS (Double Sealed)
IP 68-DS (Double Sealed)
(Double Sealed: kaapeleiden liitdntdosaston ja kytkinyksikkbosaston vali on
kaksoistiivistetty)

Korroosiosuojaus

Vakio: KN soveltuu asennettavaksi vahasaasteisiin olosuhteisiin teollisuuden yksikoihin,
vesi- ja voimalaitoksiin.

Optiot: KS soveltuu asennettavaksi tilapaisesti tai pysyvasti aggressiiviseen
ymparistoon, jossa on kohtalaisen sydvyttavat olosuhteet (esim.
jatevedenpuhdistamoihin, kemian teollisuuteen).

KX  soveltuu asennettavaksi erittdin aggressiiviseen ymparistddn, jossa on
korkea kosteus- ja saastepitoisuus.
KX-G sama kuin KX, mutta ilman alumiinisia osia (laitteen ulkoiset osat).

Peitemaali

Vakio: metallinhohtoinen 2-komponenttimaali

Varit

Vakio: AUMA hopeanharmaa (vastaa RAL 7037:84)
Optio: Muut varit pyynndstd mahdollisia

Ympariston lampédtila

Vakio SG: -25°C-+70°C
Vakio SGR: —25 °C - +60 °C, (3-vaihemoottorilla)
Optiot: —40 °C - +60 °C, matala lampétila, sis. lammitysjarjestelman

—50 °C — +60 °C, erittéain matala lampdtila, sis. lammitysjarjestelman
(vain SG 3-vaihemoottorilla)

Kayttoika

SG 05.1/SG 07.1: 20 000 kayttosyklia (AUKI — KIINNI — AUKI), vaantoliike 90°
SG 10.1: 15 000 kayttosyklia (AUKI — KIINNI — AUKI), vaantoliike 90°
SG12.1: 10 000 kayttosyklia (AUKI — KIINNI — AUKI). vaantoliike 90°
SGR 05.1 —12.19:  vahintdan 2,5 miljoonaa toimintoa (saatdaskelta)

Lisavarusteet

Seinateline ” AUMA MATICin asentamiseksi toimilaitteesta erilleen, sis. pistokkeen
Liitosjohdot pyynnosta
Suositellaan kaytettavaksi, jos ympariston lampdétila on korkea, laite sijaitsee
hankalapaasyisessa paikassa tai jos kayttotilanteessa esiintyy voimakasta tarinaa.
Muuta
EU-direktiivit Sahkdémagneettinen yhteensopivuus (EMC): (89/336/EEC)

Pienjannitedirektiivi: (73/23/EEC)
Konedirektiivi: (98/37/EU)

Viitedokumentteja

Tuotetiedot "1/4-kierrostoimilaitteet SG”

Tuotetiedot ” AUMA MATIC -ohjausyksikkd”

Mittatiedot SG/SGR ”...integroidulla AUMA MATIC -ohjausyksikdlla”
Tekniset tiedot SG/SGR

Tekniset tiedot AM 01.1

Sahkoiset tiedot SG/SGR

5) 3-vaihe asynkronimoottoreille kotelointiluokassa IP 68 suosittelemme ehdottomasti vakiota parempaa korroosiosuojaa KS tai KX.
Kotelointiluokassa IP 68 suosittelemme niin ikdan kaapeleiden liitdntdosaston ja kytkinyksikkdosaston valin kaksoistiivistystd DS (double

sealed).

6) Kayttoika riippuu kuormituksesta ja kaynnistysten maarasta. Suuri kaynnistystiheys parantaa harvoin saatétarkkuutta. Jotta saavutettaisiin
mahdollisimman pitka ja hairiéton kayttoika, kdynnistysten maaran tulisi olla niin alhainen kuin prosessi sallii.

7) Kaapelin pituus toimilaitteen ja AUMA MATICin valilla maks. 100 m. Ei sovellu potentiometrilla varustetulle toimilaiteversiolle. Potentiometrin
asemesta toimilaite on varustettava RWG:lla.
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Ya-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 — SGR 12.1

AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikélla

Kayttoohje

4. Lisainformaatiota kytkentojen selityksiin

Informaatio A:

Informaatio B:

Informaatio D:

Informaatio E:

Informaatio F:

Informaatio G:
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Kayntinayttd on mahdollinen sisdanrakennetulla vilkkukytkimella (S5)
(kosketin avaa ja sulkee).

Kayntisuunta KIINNI:  Liitannat X, 6 — X 7

Kayntisuunta AUKI: Liitannat X, 6 — X, 8

Paateasennossa vastaava kosketin pysyy suljettuna.

Vilkkusignaalin kytkennan ulkoiseen jarjestelmaan voi tarvittaessa katkaista
DIP-kytkimilla (taulukko 6, sivu 30).

Venttiilivalmistaja voi maarittaa pysaytystavan paateasennoissa asettamalla
ohjelmointikytkimet S1-2 ja S3-2 (ks. sivu 30). Momenttikytkimen reagoi-
minen valiasennossa aiheuttaa pysahtymisen, ja syntyy hairidilmoitus.
Momentista riippuvassa pysaytyksessa rajakytkimet toimivat merkinantoteh-
tavassa. Ne on viritettava siten, etta kukin kytkin toimii hieman ennen paa-
teasennon saavuttamista. Jos momenttikytkin reagoi ennen rajakytkimia,
toimilaite pysahtyy ja syntyy hairidilmoitus.

Muut ohjelmointimahdollisuudet, esim. itsepito KAUKO-kaytdssa, taulukos-
sa 6 sivulla 30.

Seuraavat hairiét rekisterodityvat, ja ne voidaan johtaa edelleen yhteishairioil-
moituksena potentiaalivapaalla koskettimella valvomoon:

- syottohairio
- vaihehairio
- moottorin suoja lauennut
- momenttikytkin toiminut ennen paateasentoa
Tama hairidilmoitus voidaan poistaa logiikkakortista, ks. taulukko 6,
sivu 30.

Sisaantulosignaali normin DIN 19 240 mukaan.

Sisaantulojen X, 2, X, 3 ja X, 4 nimelliskayttovirta on 10 — 15 mA. Jos
kauko-ohjaukseen kaytetaan 24 V DC sisaista jannitetta, ohjauksen saa
kytkea vain potentiaalivapaiden koskettimien kautta.

Vaihejarjestyksen ollessa vaara pyorimissuunta korjautuu automaattisel-

la vaiheenkaannolla. Jos jokin vaihe puuttuu, toimilaite on hairiétilassa.
Sisaan-/ulostulokortin LED V14 ilmoittaa hairion (ks. sivu 29). Hairidilmoitus
ks. informaatio D.

Viesteja varten on kaytdssa potentiaalivapaat koskettimet. Sisdistad ohjaus-
jannitetta (X, 11/ + 24 V tai X, 5/ - 24 V) ei saa kuormittaa ulkoisilla lam-
puilla, releilla tms.



Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

5. Kuljetus, varastointi ja pakkaus

5.1 Kuljetus

Késipyoran kahvan asennus:
5.2  Varastointi
5.3 Pakkaus

e Kuljetus asennuspaikalle tukevassa pakkauksessa.

e Al3 kiinnité nostolaitetta kasipyoraan.

e Jos toimilaite on asennettuna venttiilille, kiinnita nostolaite venttiiliin, ei
toimilaitteeseen.

Vaurioitumisen estdmiseksi kasipyodran kahva on kuljetuksen ajaksi kiinnitet-
ty rungon puolelle. Ennen kuin kasipyoraa voi kayttaa, kahva on kiinnitetta-
va oikeaan asentoon kasipyoran kehalle.

e Irrota hattumutteri (kuva 1).

e \Veda kasikahva ulos ja kiinnitd se oikeaan asentoon.
e Kiinnita hattumutteri.

e Irrota kahvan asennustarra kasipyorasta.

Kuva 1
o \h‘"‘l
v G |
= .
/ ; -~ _-Hattumutteri
Kahva N 7
- 'H.%"
a :
__L‘,-,/Kahva
.

e Varastointi hyvin tuuletetussa kuivassa tilassa.

e Suojaa laitteet maakosteudelta sailyttamalla niitd hyllylla tai puuritilalla.
e Suojaa polylta ja kosteudelta.

e Kasittele suojaamattomat metallipinnat sopivalla korroosionestoaineella.

Jos toimilaitteet pitaa varastoida pitkaksi aikaa (yli 6 kuukaudeksi), on eh-
dottomasti huomioitava myds seuraavat seikat:

e Ennen varastointia: suojaa paljaat metallipinnat, erityisesti vetolaitteen
osat ja asennuspinnat, kestokorroosionestoaineella.

e Tarkkaile korroosion muodostumista n. 6 kuukauden valein. Jos jalkia
korroosiosta on havaittavissa, uusi korroosionsuojaus.

Toimilaitteen asennuksen jidlkeen pyri kytkemaan sahkot
mahdollisimman pian, jotta kuivatusvastus estda kondenssi-
veden muodostumisen.

Tuotteemme on suojattu kuljetuksia varten erikoispakkauksilla. Pakkaus
koostuu ymparistoystavallisistd materiaaleista, jotka on helppo lajitella
ja kierrattaa. Kdytamme pakkausmateriaalina puuta, pahvia, paperia ja
PE-kalvoa. Pakkausmateriaalin havitykseen suosittelemme kierratysta ja
kerayspisteita.

duima 9
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6. Kisikiyttd

Viritysta ja kayttddnottoa varten seké moottorivian ja sdhkdkatkoksen varal-
ta toimilaitteessa on kasikayttdmahdollisuus.

Kasikayton kytkeminen paalle:
Kasikayttd kytkeytyy paalle, kun kasipyoraa vedetaan ulospain akselillaan.
Vaihtokytkenta ei ole tarpeen. Moottorikdytdssa kasipydra ei pyori.

e Kasipyoran pyorittaminen moottorikayton aikana piden-
taa tai lyhentaa toimiaikaa, pyorityssuunnasta riippuen.

e Kasivoima riittaa kasipyoran kayttamiseen. Liiallinen
voimankaytto voi aiheuttaa vaurioita.

Kasikayton kytkeminen pois paalta:

Tybnna kasipyora takaisin lukitushahlolleen.

10 dUuimnd
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7.

Asennus venttiiliin

e Tarkasta ennen asennusta, ettei toimilaitteessa ole
vaurioita. Vaurioituneet osat on korvattava alkuperaisilla
varaosilla.

e Tarkista asennuksen jilkeen toimilaitteen maalipinta. Jos
laitteeseen on asennettaessa tullut maalivaurioita, ne on
korjattava korroosion viélttamiseksi.

e Lappaventtiilille asennettaessa suosittelemme yhteenasennusta siten,
etta venttiili on lahtdtilanteessa KIINNI-asennossa (aja Va-kierrostoimilaite
ennen yhdistamista KIINNI-asentoon kiertamalla kasipyorasta myotapai-
vaan mekaaniseen rajoittimeen asti).

o Palloventtiilille asennettaessa suosittelemme yhteenasennusta siten,
etta venttiili on lahtétilanteessa AUKI-asennossa (aja Va-kierrostoimilaite
ennen yhdistamista AUKI-asentoon kiertamalla kasipydrasta vastapaivaan
mekaaniseen rajoittimeen asti).

e Puhdista toimilaitteen ja venttiilin litantalaippojen kosketuspinnat perus-
teellisesti varastointirasvasta.

e \oitele venttiilin akseli kevyesti rasvalla.

e Kiinnita ja lukitse kytkinkappale venttiilin akselille (ks. kuva 2, vaihtoehdot
Atai B). Varmista, ettéd mitat X, Y ja Z ovat sallitulla alueella (ks.
taulukko 1).

e \oitele kytkinkappaleen urat hyvin hapottomalla rasvalla.

e Aseta toimilaite venttiilille ja varmista, etta toimilaitteen ja venttiilin asen-
nuslaipan kiinnitysreiat ovat linjassa. Tarvittaessa siirra toimilaitetta kyt-
kinkappaleen uran verran kiertdmalla kasipyoraa hiukan AUKI- tai KIINNI-
suuntaan, jotta reiat osuvat kohdakkain.

e Varmista, etta kytkinkappale keskittyy kiilatappiin (jos on) ja laippapinnat
asettuvat tiiviisti yhteen.

e Kiinnita ruuvit (lujuusluokka vahintdan 8.8) ja aluslevyt. Kirista ruuvit tasai-
sesti ristiin taulukossa 1 ilmoitetulla momentilla.

Kuva 2

Kytkinkappale Q
\

Lukitusruuvi —__|

]
|
|
=
]
X C Y

|
Venttiili
I
I

Taulukko 1: Kytkinkappaleiden mitat / ruuvien kiristysmomentit

Tyyppi X maks. | Y maks. Z maks. 8.8 T, [Nm]
SG(R)05.1-F05 5 3 60 4 x M6 11
SG(R)05.1-F07 5 3 60 4 x M8 25
SG(R)07.1-F07 7 3 60 4 x M8 25
SG(R)07.1-F10 7 3 60 4 x M10 51
SG(R)10.1-F10 10 3 77 4 xM10 51
SG(R)10.1-F12 10 3 77 4 xM12 87
SG(R)12.1-F12 10 6 100 4 xM12 87
SG(R)12.1-F14 10 6 100 4 xM12 87
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8.  Sahkoliitanta

Séahkdjarjestelmien tai -laitteiden sahkotoita saavat tehda
ainoastaan sahkoalan ammattilaiset tai erikoiskoulutettu
henkilokunta sahkoéalan ammattilaisen valvonnassa, voimas-
sa olevia lakeja ja asetuksia noudattaen.

Jos sa@hkotoimilaitteen ohjausyksikko on liitetty kenttavaylajarjestelmaan
(Profibus DP tai Modbus), vayla- ja sahkoliitdntad on kuvattu kyseisen jarjes-
telman ohjeessa.

Varmista kaapeloinnissa sahkdémagneettinen yhteensopivuus (EMC):

Signaali- ja vaylajohdot ovat hairidille herkkia.

Moottorijohdot ovat hairidlahteita.

e \Ved3 hairidille herkat ja hairitsevat johdot mahdollisimman kauas toisis-
taan.

e Signaali- ja vaylajohtojen hairidnsietokyky paranee, jos johdot sijoitetaan
I&helle maadoituspotentiaalia.

e Jos mahdollista, valta pitkia johtoja tai sijoita ne paikkaan, jossa hairidtaso
on pieni.

e Valta hairidille herkkien ja hairitsevien johtojen pitkid yhdensuuntaisia
vetoja.

8.1 Liitanta AUMA pyoropistokkeella

Kuva 3: Liitanta

Sailytyskehys

e Tarkista, etta virtalaji, verkkojannite ja taajuus tdsmaavat ohjaus- ja moot-
toritietojen kanssa (ks. moottorin ja ohjausyksikon tyyppikilpi).

e Avaa ruuvit (50.01, kuva 3) ja irrota pistokekansi.

e Avaa ruuvit (51.01) ja veda vastakeosa (51.0) pistokekannesta (50.0)
ulos.

e Kayta kaapeleihin sopivia kaapelitiivisteita (vain silla voidaan taata tyyppi-
kilvessa ilmoitettu kotelointiluokka).

e Peitad tarpeettomat kaapelilapiviennit asianmukaisilla sulkutulpilla.

e Noudata johtimien kytkenndssa tilauksen mukaista kytkentadkaaviota, joka
— samoin kuin tdma ohje — on kiinnitetty toimitetun -kierrostoimilaitteen
kasipydraan saankestavassa pussissa. Mikali kytkentakaavio puuttuu, sen
voi pyytaa toimittajalta komissionumeron perusteella (ks. tyyppikilpi) tai
ladata suoraan Internetistd (www.auma.com).

Lisdvarusteena saatava sailytyskehys suojaa irrotetun vastakkeen liittimia
kosketukselta ja ympariston vaikutuksilta (kuva 4).

Taulukko 2: Tekniset tiedot AUMA pyoropistoke

Tekniset tiedot

Moottorin liittimet "

Suojajohdinliitin

Ohjausliittimet

Liittimien maksimimaara

6 (3 kaytdssa)

1 (ensiksi kytkeytyva)

50 pistiketta / pistukkaa

Merkinta U1, V1, W1, U2, V2, W2 1-50
Jannite, maksimi 750 V - 250 V
Virta, maksimi 25A - 16 A
Johtimien kiinnitys ruuvit ruuvit rengaskorvakkeelle ruuvit
Johdinpoikkipinta, maksimi 6 mm? 6 mm? 2,5 mm?
Materiaali: Liitinrunko polyamidi polyamidi polyamidi
Pistikkeet / pistukat | messinki messinki tinattu tai kullattu messinki (optio)

" Soveltuu kuparijohtimille. Alumiinijohtimia kaytettdessa ota yhteys AUMAan.
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8.2 AUMA MATIC seinatelineessa (lisavaruste)

Kuva 5: AUMA MATIC seinételineessa

Toimilaitteen liitantakaapeli

8.3 Kuivatusvastus

8.4  Moottorin suojaus

8.5 Asennon kauko-osoitus

8.6 Kannen sulkeminen

AUMA MATIC voidaan asentaa myds seinatelineeseen toimilaitteesta erilli-

seksi.

e Yhdista toimilaite ja seinatelineeseen asennettu AUMA MATIC toisiinsa
tarkoitukseen sopivilla joustavilla ja suojatuilla kaapeleilla (AUMA toimittaa
kaapelit pyynnosta).

e Toimilaitteen ja AUMA MATICin valisen kaapelin sallittu pituus enintaan
100 metria.

e Potentiometrilla varustettu toimilaite ei sovellu tdhan tarkoitukseen. Poten-
tiometrin sijasta toimilaitteeseen on asennettava RWG.

e Kytke kaapeli oikeassa vaihejarjestyksessa. Varmista toimilaitteen pyori-
missuunta ennen kaynnistysta (ks. sivu 21).

AUMA Ya-kierrostoimilaitteissa on vakiovarusteena kuivatusvastus. Ellei
tilauksessa toisin mainita, kuivatusvastus varustetaan sisaisella syotolla.

Moottorin suojaamiseksi ylikuumenemiselta ja luvattoman korkeilta |amp6-
tiloilta moottorin kdamitykseen on upotettu PTC-termistorit tai lamp&suoja-
kytkimet. Moottorin suojalaitteet reagoivat heti, kun kdamin korkein sallittu
[Bmpatila ylittyy.

Asennon kauko-osoittimien (potentiometri, RWG) kytkentaan on kaytettava
hairidsuojattuja kaapeleita.

Liitdnnan jalkeen:

e Paina vastakeosa (51.0) pistokekanteen (50.0) ja kiinnita ruuveilla (51.01).

e Puhdista pistokekannen ja toimilaitteen rungon tiivisteet.

e Tarkista O-renkaan kunto.

e \oitele tiivistepinnat kevyesti hapottomalla rasvalla (esim. vaseliinilla).

e Laita pistokekansi (50.0) paikoilleen ja kirista ruuvit (50.01) tasaisesti
ristiin.

e Kirista kaapelitiivisteet valmistajan maarittelemalla kiristysmomentilla, jotta
vaadittu kotelointiluokka toteutuu.
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9. Lappaventtiiliin asennetun Y-kierrostoimilaitteen mekaanisten rajoittimien viritys

Palloventtiilin asennetun toimilaitteen mekaanisten rajoittimien viritys sivulla
15 (kohta 10).

Viritykset tulee suorittaa ennen kuin venttiili asennetaan putkistoon.

e Kun Ys-kierrosventtiili toimitetaan ilman venttiilia, kuusio-
ruuveja (03, kuva 6) ei ole kiristetty.

o Kun Ys-kierrosventtiili toimitetaan venttiiliin asennettuna,
kuusioruuvit (03, kuva 6) on kiristetty. Rajoitinhylsyt ja ra-
jakytkimet on jo valmiiksi aseteltu, ja ne tulee ainoastaan
tarkistaa.

9.1 Viritys paateasento KIINNI

e Jos kuusioruuvit (03, kuva 6) on kiristetty, [0ysaa niitd noin 3 kierrosta.

e Kierra kasipyoraa myotapaivaan (KIINNI-suuntaan), kunnes venttiili on
sulkeutunut (paateasento KIINNI).
Tarkista, onko rajoitinhylsy (10) pyorinyt, muussa tapauksessa kierra rajoi-
tinhylsya (10) myotapaivaan vasteeseen asti.

e Jos paateasento KIINNI on ohitettu, kierra kasipyoraa takaisinpain useita
kierroksia, kunnes paateasento KIINNI on taas kohdalla.

e Pyorita rajoitinhylsya (10) vastapaivaan 1/8 kierroksen verran. Suojakansi
(16) ei saa talldin I6ystya.

Mekaaniset rajoittimet on tarkoitettu suojaamaan venttiilia!
Ne tulee asetella niin, etteivat ne hairitse normaalikayttoa.

e Kirista kuusioruuvit (03) ristiin 25 Nm:n kireyteen.

Kuva 6: Viritys paédteasento KIINNI
16 10

9.2 Viritys paateasento AUKI

Kaantokulma on aseteltu tehtaalla. Siksi AUKI-paateasentoa ei tarvitse enaa
asetella.

9.3  KIINNI-rajakytkimen asettelu

Kun paateasento KIINNI on viritetty, voidaan heti asetella myds KIINNI-
rajakytkin (sivu 18, kohta 13). Sita varten on avattava kytkinyksikdn kansi ja
irrotettava osoitinkiekko (ks. sivu 17, kohta 12).
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10. Palloventtiiliin asennetun "i-kierrostoimilaitteen mekaanisten rajoittimien viritys

Lappaventtiiliin asennetun toimilaitteen mekaanisten rajoittimien viritys sivul-
la 14 (kohta 9).

Viritykset tulee suorittaa ennen kuin venttiili asennetaan putkistoon.

o Kun Ys-kierrosventtiili toimitetaan ilman venttiilia, kuusio-
ruuveja (03, kuva 7) ei ole kiristetty.

o Kun Ys-kierrosventtiili toimitetaan venttiiliin asennettuna,
kuusioruuvit (03, kuva 7) on kiristetty. Rajoitinhylsyt ja ra-
jakytkimet on jo valmiiksi aseteltu, ja ne tulee ainoastaan
tarkistaa.

10.1 Viritys paateasento AUKI

e Jos kuusioruuvit (03, kuva 7) on kiristetty, [0ysaa niita noin 3 kierrosta.

e Kierra kasipyoraa vastapaivaan (AUKI-suuntaan), kunnes venttiili on auki
(paateasento AUKI). Tarkista, onko rajoitinhylsy (10) pyorinyt, muussa
tapauksessa kierra rajoitinhylsya (10) vastapaivaan vasteeseen asti.

e Jos paateasento AUKI on ohitettu, kierra kasipyoraa takaisinpain useita
kierroksia, kunnes paateasento AUKI on taas kohdalla.

e Pyorita rajoitinhylsya (10) myotapaivaan 1/8 kierroksen verran. Suojakansi
(16) ei saa talloin loystya.

Mekaaniset rajoittimet on tarkoitettu suojaamaan venttiilia!

Ne tulee asetella niin, etteivat ne héiritse normaalikayttéa.

e Kirista kuusioruuvit (03) ristiin 25 Nm:n kireyteen.
Kuva 7: Viritys paiteasento AUKI

16 10

N—
03*@" i I

10.2 Viritys paateasento KIINNI

Kaantdkulma on aseteltu tehtaalla. Siksi KIINNI-paateasentoa ei tarvitse
enaa asetella.

10.3 AUKI-rajakytkimen asettelu

Kun paateasento AUKI on viritetty, voidaan heti asetella myos AUKI-raja-
kytkin (sivu 18, kohta 13). Sita varten on avattava kytkinyksikon kansi ja
irrotettava osoitinkiekko (ks. sivu 17, kohta 12).
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11. Kaantokulman muuttaminen

11.1 Kaantokulman suurentaminen

11.2. Kdantékulman pienentaminen

16 dUimnd

Kaantokulma taytyy muuttaa vain, jos kdantdalue ei riitd mekaanisten rajoit-
timien virittdmiseen (kohdat 9 ja 10).

Jos tilauksessa ei ole toisin maaritelty, kdantokulmaksi on aseteltu 90°. Va-
kioversiossa kaantokulma voidaan saataa portattomasti valille 80° — 110°.
Muut kdantokulmat (optio), ks. tekniset tiedot sivu 5.

e Poista suojakansi (16, kuva 8).

e Esta kiintoavaimella (19 mm) vastemutterin (2.4) pyoriminen ja poista
lukitusruuvi (2.02).

e Kierra vastemutteria (2.4) vastapaivaan.
Al ylitd A:n maksimiarvoja (taulukko 3).

e Siirra venttiili kasipyoralla haluttuun paateasentoon AUKI.

e Kierra vastemutteria (2.4) my6tapaivaan, kunnes se osuu rajoitinmutteriin
(7).

e Puhdista lukitusruuvi (2.02) rasvasta.

e Esta kiintoavaimella (19 mm) vastemutterin (2.4) pydriminen ja kirista
lukitusruuvi (2.02) kiristysmomenttiin 85 Nm.

e Tarkista O-rengas (016), ja jos se on vaurioitunut, vaihda se uuteen.

e Kierra suojakansi (16) takaisin paikoilleen.

Kuva 8: Kaantékulman asettelu
16 2.4 7
2.02 | 016
s
( Il
s )
,, I
|
A | min.
max.
Taulukko 3
Tyyppi A min. [mm] A maks. [mm]
SG 05.1/SGR 05.1 10 22
SG 07.1/SGR 07.1 10 22
SG 10.1/SGR 10.1 8 17
SG12.1/SGR 12.1 12 23

e Poista suojakansi (16, kuva 8).

e Esta kiintoavaimella (19 mm) vastemutterin (2.4) pydriminen ja poista
lukitusruuvi (2.02).

e Siirra venttiili kasipyoralla haluttuun paateasentoon AUKI.

e Kierra vastemutteria (2.4) my6tapaivaan, kunnes se osuu rajoitinmutteriin
(7). Ala alita A:n minimiarvoja (taulukko 3).

e Puhdista lukitusruuvi (2.02) rasvasta.

e Estd kiintoavaimella (19 mm) vastemutterin (2.4) pydriminen ja kirista
lukitusruuvi (2.02) kiristysmomenttiin 85 Nm.

e Tarkista O-rengas (016), ja jos se on vaurioitunut, vaihda se uuteen.

e Kierra suojakansi (16) takaisin paikoilleen.
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12. Kytkinyksikon avaaminen

Seuraavia asetteluja varten (kohdat 13 — 19) kytkinyksikkd on avattava ja
osoitinkiekko irrotettava.

Asettelut ovat voimassa vain "myétapaivaan sulkiessa”, eli toimilaitteen
akseli pyorii myotapaivaan venttiilin sulkeutuessa.

Sahkdjarjestelmien tai -laitteiden sahkotoita saavat tehda
ainoastaan sahkoalan ammattilaiset tai erikoiskoulutettu

henkilokunta sahkoalan ammattilaisen valvonnassa, voimas-
sa olevia lakeja ja asetuksia noudattaen.

12.1 Kytkinyksikén kannen irrottaminen

e Avaa kannen nelja ruuvia ja irrota kansi (kuva 9).

Kuva 9: Ikkunallinen kansi

12.2 Osoitinkiekon irrottaminen

e \Veda osoitinkiekko ulos (kuva 10). Apuna voit kayttda esim. kiintoavainta
(n. 14 mm).

Kuva 10: Osoitinkiekon irrotus

Osoitinkiekko
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13. Rajakytkinten viritys
13.1 Viritys paateasento KIINNI (musta kenttd)

o Kierra kasipyoraa myoétapaivaan, kunnes venttiili on kiinni.

e Kaanna kasipyoraa sitten takaisinpain noin 4 kierrosta (jalkikaynti); se
estaa jalkikaynnista johtuvan ajon mekaanisiin rajoittimiin matkarajojen
ohi. Tarkista jalkikaynti koeajon aikana ja, jos tarpeen, korjaa rajakytkimien
viritysta.

e Paina virityskara A (kuva 11) alas ja kierra sitd samanaikaisesti ruuvital-
talla (5 mm) nuolen suuntaan. Tarkkaile samalla osoitinta B. Virityskara A
pitaa pydriessaan raksuttavaa aanta, ja osoitinnokka B kaantyy kerrallaan
90°. Kun nokka B on 90° paassa merkkipisteesta C, kierra hitaammin.
Kun nokka B osoittaa pistetta C, lopeta kiertdminen ja paasta irti viritys-
karasta. Jos kierrat vahingossa liikaa (ruuvi naksahtaa), jatka virityskaran
kiertamistd samaan suuntaan ja tee viritys uudelleen.

Kuva 11: Ohjausyksikkéo

13.2 Viritys paateasento AUKI (valkoinen kenttd)

e Kierra kasipyoraa vastapaivaan, kunnes venttiili on auki.

e Kaanna kasipyoraa sitten takaisinpain noin 4 kierrosta (jalkikaynti); se
estaa jalkikaynnista johtuvan ajon mekaanisiin rajoittimiin matkarajojen
ohi. Tarkista jalkikaynti koeajon aikana ja, jos tarpeen, korjaa rajakytkimen
viritysta.

e Paina virityskara D (kuva 11) alas ja kierra sitd samanaikaisesti ruuvital-
talla (5 mm) nuolen suuntaan. Tarkkaile samalla osoitinta E. Virityskara D
pitaa pydriessaan raksuttavaa aanta, ja osoitinnokka E kaantyy kerrallaan
90°. Kun nokka E on 90° paassa merkkipisteesta F, kierra hitaammin. Kun
nokka E osoittaa pistetta F, lopeta kiertdminen ja paasta irti virityskarasta.
Jos kierrat vahingossa liikaa (ruuvi naksahtaa), jatka virityskaran kierta-
mistd samaan suuntaan ja tee viritys uudelleen.

13.3 Rajakytkinten tarkistus

Punaiset testinupit T ja P (kuva 11) on tarkoitettu rajakytkinten toiminnan
manuaaliseen tarkistukseen.

o KIINNI rajakytkin toimii, kun nuppia T kdannetadan nuolen WSR suuntaan.
Niin kauan kuin nuppia painetaan, paikallisohjauksen keltainen merkkivalo
palaa. .

e AUKI rajakytkin toimii, kun nuppia P kdannetaan nuolen WOL suuntaan.
Niin kauan kuin nuppia painetaan, paikallisohjauksen vihrea merkkivalo
palaa.
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14. DUO-rajakytkinten viritys (optio)
Mika tahansa sovellus on ohjattavissa kahdella valirajakytkimella.

Asettelua varten kytkentdkohtaan (valiasento) on tultava
samasta suunnasta kuin myéhemmin sahkokaytossa.

14.1 Viritys ajosuunta KIINNI (musta kentta)

e Aja venttiili haluttuun véliasentoon.

e Paina virityskara G (kuva 12) alas ja kierra sita samanaikaisesti ruuvital-
talla (5 mm) nuolen suuntaan. Tarkkaile samalla osoitinta H. Virityskara G
pitdd pyoriessaan raksuttavaa aanta, ja osoitinnokka H kaantyy kerrallaan
90°. Kun nokka H on 90° paassa merkkipisteesta C, kierrd hitaammin.
Kun nokka H osoittaa pistettd C, lopeta kiertdminen ja paasta irti viritys-
karasta. Jos kierrat vahingossa liikaa (ruuvi naksahtaa), jatka virityskaran
kiertamista samaan suuntaan ja tee viritys uudelleen.

Kuva 12: Ohjausyksikko

14.2 Viritys ajosuunta AUKI (valkoinen kenttd)

e Aja venttiili haluttuun valiasentoon.

e Paina virityskara K (kuva 12) alas ja kierra sitd samanaikaisesti ruuvital-
talla (5 mm) nuolen suuntaan. Tarkkaile samalla osoitinta L. Virityskara K
pitdd pyoriessaan raksuttavaa 8anta, ja osoitinnokka L kaantyy kerrallaan
90°. Kun nokka L on 90° paassa merkkipisteesta F, kierra hitaammin. Kun
nokka L osoittaa pistetta F, lopeta kiertaminen ja paasta irti virityskarasta.
Jos kierrat vahingossa liikaa (ruuvi naksahtaa), jatka virityskaran kierta-
mista samaan suuntaan ja tee viritys uudelleen.

14.3 DUO-rajakytkinten tarkistus

Punaiset testinupit T ja P (kuva 12) on tarkoitettu rajakytkinten toiminnan
manuaaliseen tarkistukseen.

e DUO-rajakytkin KIINNI toimii, kun nuppia T kdannetdan nuolen DSR suun-
taan. Samalla toimii myds KIINNI-suunnan momenttikytkin.

e DUO-rajakytkin AUKI toimii, kun nuppia P kdannetaan nuolen DOL suun-
taan. Samalla toimii myds AUKI-suunnan momenttikytkin.

e Kytkimien tarkistuksen jalkeen hairid (punainen merkkivalo) on nollattava

paikallisohjauksen AUKI tai KIINNI-painikkeilla ajamalla venttiili vastakkai-
seen suuntaan.
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15. Momenttikytkinten viritys

15.1 \Viritys

15.2 Momenttikytkinten tarkistus

20 dumd

e Momentti on viritettdva venttiilin vaatimaan arvoon!
e Muutoksia viritykseen saa tehda ainoastaan venttiilinval-
mistajan suostumuksella!

Kuva 13: Asteikkopydrat

KIINNI-suunta AUKI-suunta

e Avaa asteikkopydran molemmat lukitusruuvit O (kuva 13).
e Kaanna asteikkolevyn P osoitinnokka osoittamaan vaadittua momenttiar-
voa (1 da Nm =10 Nm).
Esimerkki:
Kuvassa 13 on viritetty: 11,5 da Nm = 115 Nm KIINNI-suuntaan
12,5 da Nm = 125 Nm AUKI-suuntaan
o Kirista ruuvit O virityksen jalkeen.

e Momenttikytkimet ovat toiminnassa myos kasikaytolla.

e Momenttikytkenta toimii ylikuormitussuojana koko toi-
mialueella, myos rajoihin perustuvassa pysaytyksessa
paateasennoissa.

Punaiset testinupit T ja P (kuva 11) on tarkoitettu rajakytkinten toiminnan
manuaaliseen tarkistukseen.

o KIINNI momenttikytkin toimii, kun nuppia T kd&nnetdan nuolen DSR suun-
taan. Paikallisohjauksen punainen merkkivalo (hairi¢) palaa.

e AUKI momenttikytkin toimii, kun nuppia P kdannetaan nuolen DOL suun-
taan. Paikallisohjauksen punainen merkkivalo (hairid) palaa.

e Jos toimilaite on varustettu DUO-rajakytkimilla (optio), myds valiasentokyt-
kimet toimivat samalla.

e Kytkimien tarkistuksen jalkeen hairid (punainen merkkivalo) on nollattava
paikallisohjauksen AUKI tai KIINNI-painikkeilla ajamalla venttiili vastakkai-
seen suuntaan.
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16. Koeajo

16.1 Pyo6rimissuunnan tarkistus

e Aseta asennonosoitinkiekko akselille.
Osoitinkiekon (kuva 14) pyorimissuunta ilmaisee vetolaitteen pyorimis-
suunnan.

Kuva 14: Asennonosoitinkiekko

AUKI ( \ KIINNI

e Aja toimilaite kasikaytolla valiasentoon tai riittavan etaalle
paateasennosta.
e Aseta valintakytkin asentoon "Local” (1) (paikallisohjaus, kuva 15).

Kuva 15: Valintakytkin LOCAL

E i —
m - 5 - m
=, =
< : €

e Kaynnista virta.
e Paina KIINNI-painiketta (kuva 16) ja tarkkaile ajosuuntaa: jos osoitinkiek-
ko pyOrii myotapaivaan, pydrimissuunta on oikea.

Kuva 16: KIINNI-painike Kuva 17: STOP-painike

Jos suunta on vaara, katkaise ajo valittomasti.
Korjaa seinatelineen ja toimilaitteen valisen liitdntakaapelin vai-
hejarjestys. Toista koeajo.
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16.2 Rajakytkinasetusten tarkistus
e Aseta valintakytkin 0-asentoon (0) (kuva 18).

Kuva 18: Valintakytkin 0

Virransyotto ei keskeydy valintakytkimen 0-asennossa.

e Aja toimilaite kasikaytolla venttiilin kumpaankin paateasentoon.

e Tarkista, etta rajakytkimet on viritetty oikein. Varmista, etta kytkimet toi-
mivat kummassakin paateasennossa ja palautuvat, kun pyérimissuunta
vaihtuu. Jos nain ei ole, rajakytkimet on viritettava uudelleen.

Jos rajakytkenta on oikein:
e Kaanna valintakytkin asentoon "Local” (I) (paikallisohjaus, kuva 15).
e Suorita koeajo paikallisohjauksen painikkeilla AUKI — SEIS — KIINNI.

16.3 Pysaytystavan tarkistus

Venttiilin valmistaja maarittelee, tuleeko pysaytyksen paateasennoissa
tapahtua rajakytkimien vai momenttikytkimien ohjaamana.
e Asettelun tarkistus, ks. sivu 30 (kohta 22.2).

Jos muut optiot (kohdat 17-19) eivat vaadi asettelua:
e Sulje kytkinyksikon kansi (ks. sivu 27, kohta 20).
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17. Potentiometrien viritys (optio)

— Asennon kauko-osoitusta varten —

e Aja venttiili paateasentoon KIINNI

e \Veda osoitinkiekko ulos.

e Kierra potentiometria (E2) vastapaivaan vasteeseen asti. Paateasento
KIINNI vastaa 0 %; paateasento AUKI vastaa 100 %.

e Kierra potentiometria (E2) hiukan takaisin.

Asentolahettimen lisélaitevaihteiston valityssuhteen porras-
tuksesta johtuen ei potentiometrin koko vastusalue ole aina

kaytettavissa. Siksi saatoja taytyy voida tehda ulkoisesti
(virittda asentoviesti).

e Suorita nollakohdan hienosaato ulkoisella sdatdpotentiometrilla (kauko-
osoitusta varten).

Kuva 19: Ohjausyksikké
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18. RWG-asentoldhettimen viritys (optio)

24 dumd

— Asennon kauko-osoitusta tai ulkoista ohjausta varten —

Sen jalkeen, kun Ya-kierrostoimilaite on asennettu venttiilille, tarkista viritys
mittaamalla ulostulovirta tahan tarkoitetuista mittauspisteista (ks. kohta 18.1
tai 18.2) ja suorita mahdollisesti tarvittava jalkisaato.

Taulukko 4: Tekniset tiedot RWG 4020

Sisainen KMSTP_ 4/ _ KMSTP_ 4 /

kytkenta 3-/4-johdinkytkenta KMSTP_5_/ _ _

2-johdinkytkenta

Ulostulovirta I, 0-20mA,4-20mA 4-20mA

Syo6ttdjannite U, 24V DC +15 % 14V DC + (IxRy)
stabiloitu maks. 30 V

Maks. | 24 mA ulostulovirralla 20 mA 20 mA

virrankulutus

Maks. kuorma Ry 600 Q (Uv—-14V)/20 mA

Asentolahettimen kortti (kuva 20) sijaitsee kytkinyksikdn etulevyn alla
(kuva 21).

Kuva 20: Asentolahetinkortti
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18.1 Viritys 2-johdinkytkenta 4 — 20 mA ja 3-/4-johdinkytkenta 0 — 20 mA

e Kytke asentolahettimeen jannite.

e Aja venttiili paateasentoon KIINNI.

e \Ved3 osoitinkiekko ulos.

e Kytke ampeerimittari 0 — 20 mA mittapisteisiin (kuva 21).

Virtapiirin (ulkoinen kuormitus) pitaa olla kytketty (huomi-
oi maks. kuorma RB), tai vastaavien liittimien napojen (ks.
sisdinen kytkenta) pitaa olla oikosuljettu, muutoin virta-arvo
ei ole mitattavissa.

e Kierra potentiometri (E2) vastapaivaan vasteeseen asti.
e Kierra potentiometria (E2) hieman takaisin.

Kuva 21

“0” (0/4 mA) “max.” (20 mA)

Etulevy E2

Mittapiste (+)
0/4 —20 mA

Mittapiste (—)
0/4 —20 mA

e Kierra potentiometria "0” myo6tapaivaan, kunnes ulostulovirta alkaa kas-
vaa.

e Kierra potentiometria "0” takaisin, kunnes saavutetaan:
3-/4-johdinkytkentd: n. 0,1 mA
2-johdinkytkenta: n. 4,1 mA
Talla varmistetaan, etta signaali pysyy nollapisteen ylapuolella.

e Aja venttiili paateasentoon AUKI.

e Saada potentiometrilla "maks.” virta 20 mA:iin.

e Aja venttiili paateasentoon KIINNI ja tarkista minimiarvo (0,1 mA tai
4,1 mA). Korjaa viritysta tarvittaessa.

Mikali haluttuihin virta-arvoihin ei paasta, tarkista lisalaite-
vaihteiston valinta.
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18.2 Viritys 3-/4-johdinkytkents 4 — 20 mA

e Kytke asentolahettimeen jannite.

e Aja venttiili paateasentoon KIINNI.

e \Ved3 osoitinkiekko ulos.

o Kytke ampeerimittari 0 — 20 mA mittapisteisiin (kuva 22).

Virtapiirin (ulkoinen kuormitus) pitaa olla kytketty (huomi-
oi maks. kuorma RB), tai vastaavien liittimien napojen (ks.
sisdinen kytkentd) pitaa olla oikosuljettu, muutoin virta-arvo
ei ole mitattavissa.

e Kierra potentiometri (E2) vastapaivaan vasteeseen asti.
e Kierra potentiometria (E2) hieman takaisin.

Kuva 22

“0” (0/4 mA) “max.” (20 mA)

Etulevy E2

-

Mittapiste (+)
0/4 —20 mA

Mittapiste (-)
0/4 —20 mA

A

e Kierra potentiometria "0” myoétapaivaan, kunnes ulostulovirta alkaa kas-
vaa.

e Kierra potentiometria "0” takaisin, kunnes saavutetaan n. 0,1 mA:n jaan-
nosvirta.

e Aja venttiili paateasentoon AUKI.

e Saada potentiometri "maks.” 16 mA:n loppuarvoon.

e Aja venttiili paateasentoon KIINNI.

e Saada potentiometri "0” 0,1 mA:sta 4 mA:n lahtdarvoon. Talléin myos
loppuarvo siirtyy 4 mA:n verran, joten alue on nyt 4 — 20 mA.

e Aja venttiili uudelleen sekd paateasentoon KIINNI ettéd paateasentoon
AUKI ja tarkista viritys. Korjaa viritys tarvittaessa.

Mikali haluttuihin virta-arvoihin ei paasta, tarkista lisalaite-
vaihteiston valinta.
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19. Mekaanisen asennonosoittimen viritys

e Aseta asennonosoitinkiekko akselille.

e Aja venttiili paateasentoon KIINNI.

e Kierrd alempaa osoitinkiekkoa (kuva 23), kunnes merkki =
kannen osoitinmerkin kohdalla (kuva 24).

e Aja toimilaite paateasentoon AUKI.

e Pida kiinni alemmasta osoitinkiekosta (KIINNI) ja kierra ylempaa, merkilla

: (AUKI) varustettua kiekkoa, kunnes se on kannen osoitinmerkin

kohdalla.

(KIINNI) on

—

Kuva 23 Kuva 24

Osoitinkiekko

Osoitinmerkki

Osoitinkiekko pyorii 90°:n kaantdkulmalla noin 180°.

20. Kytkinyksikon kannen sulkeminen

e Puhdista kannen ja rungon tiivistepinnat.

e Tarkista O-renkaan kunto.

e \oitele tiivistepinnat kevyesti hapottomalla rasvalla.

e Aseta kansi paikoilleen ja kirista ruuvit tasaisesti ristiin.

Tarkista toimilaitteen maalipinta. Jos laitteeseen on asen-

nettaessa tullut maalivaurioita, ne on korjattava korroosion
valttamiseksi.
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21.

Toiminta-ajan viritys

28 duimd

1-vaihe AC moottorilla varustetun Yi-kierrostoimilaitteen toimiaikaa voidaan
saataa.

Sahkojarjestelmien tai -laitteiden sahkotoita saavat tehda
ainoastaan sahkoalan ammattilaiset tai erikoiskoulutettu
henkilokunta sahkoalan ammattilaisen valvonnassa, voimas-
sa olevia sahkoteknisia saannoksia noudattaen.

e Avaa moottorin paatykansi (kuva 25).

e Aseta haluttu toimiaika potentiometrilla (kuva 26).

e Puhdista moottorin kannen ja kuoren tiivistepinnat.

e Tarkista O-renkaan kunto.

e \oitele tiivistepinnat kevyesti hapottomalla rasvalla.

e Kiinnita moottorin paatykansi (kotelointiluokassa IP 68 moottorin kansi on
lisaksi tiivistetty kierretiivisteelld).

Tarkista toimilaitteen maalipinta. Jos laitteeseen on asen-
nettaessa tullut maalivaurioita, ne on korjattava korroosion
valttamiseksi.

Kuva 25: 1-vaihe AC-moottorilla varustettu Yi-kierrostoimilaite
e—

|

Moottorin kansi

Kuva 26: Toiminta-ajan asettelu

o Toimiaikapotentiometri

STELLZEIT
OPERATING TIME +

duimnad

Z026.161

Taulukko 5: Toimiajat / 90°

SG 05.1 56s—-45s
SG 071 11s-90s

SG 10.1 11s-90s

SG12.1 22s-180s
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22.

221

AUMA MATIC ohjausyksikko

Kuva 27: Ohjausyksikon korttien sijainti

Kansi

M | Kansikortti
= Sisaan-/ulostulokortti

Asennoitinkortti
& (optio)

Logiikkakortti

Sisaan-/ulostulokortin diagnoosi-LEDien toiminnot (vakiomalli)

V 14 palaa: Vaihe puuttuu ja/tai moottorinsuoja lauennut. Jos moottori on
suojattu PTC-termistoreilla (optio), palautus paikallisohjauksen
valintakytkimella asento lIl.

V 15 palaa: Momenttihairié: momenttikytkin toiminut ennen paateasentoa.

LEDit STOP (seis), CLOSE (kiinni), OPEN (auki) nayttavat voimassa olevat

ohjauskaskyt (vain valintakytkimen asennossa REMOTE / KAUKO).

Kuva 28: Kansikortti sisddan-/ulostulokortin paélla

GETFEME
auma matic 2505
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22.2 Logiikkakortin ohjelmointi

Venttiilivalmistajan on maariteltdva, onko pysaytystapana raja- vai moment-
tipysaytys (kytkin S1-2 ja kytkin S3-2, kuva 29).

Kuva 29: Logiikkakortti A2
o
532 Asento 1:
rajapysaytys
AUKI-suuntaan
Asento 2:
S9.9 0 = momenttipysaytys
— AUKI-suuntaan
o Asento 1:
51-2 - rajapysaytys
i Gt Bl - Bl — KIINNI-suuntaan
it L L SR EE N
Ly s ) 1 e Asento 2:
g1.2 N = momenttipysaytys
— KIINNI-suuntaan

e Aseta haluttu ohjelmointi kytkimelld S2-2 taulukon 6 mukaan.

Taulukko 6
DIP-kytkin S2-2 Ohjelmointi
(ON = alas painettuna)
suunta KIINNI suunta AUKI
Itsepito KAUKO ELF | ELF
1[2[3{4| 506 1[2[3{4| 506
Painikekayttd KAUKO SLFH | ELF
1]2) 34 506 1]2) 34| 56
Itsepito PAIKALLIS ELF gl! ELF
12314 506 1)2)3)4| 506
Painikekayttd PAIKALLIS QOFF g ! QFF
il ]| Gl ]|
1 ! 56 112 56
Vilkkukytkin (optio) aktiivinen ei-aktiivinen
QFF D_ QFF
(il (|
J._'z 34|56 J._'z 34|j6
Momenttihairié: pysaytys sisaltyy ei sisally
momentilla (ennen paateasentoa) OFF QFF
yhteishalytyksessa R Jg 34|5E R Jg 34|5E
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22.3 HATA-ohjaus AUKI ja HATA-ohjaus KIINNI (optio)
(5. kohta kytkentakaaviossa MSP... C, D tai P)

HATA-ohjauskaskyn aikana toimilaite ajaa venttiilin maariteltyyn paate-

asentoon (toimii valintakytkimen kaikissa kolmessa asennossa: PAIKALLIS,

SEIS, KAUKO).

e Liittimeen XK 1 (ks. kytkentakaavio) taytyy olla kytkettyna + 24 V DC
avautuvan koskettimen kautta (suljetun virtapiirin periaate).

e Jos hataohjaus-signaalia ei tarvita, poista kortti ja siltaukset B1 (hataohja-
us KIINNI) ja B2 (hatdohjaus AUKI).

Kuva 30: Kansikortti optiolla HATA — AUKI tai HATA — KIINNI

Silta:  B1 (HATA — KIINNI) LED
B2 (HATA — AUKI) HATA-ohjauskasky paalla

& G—oB2

. Ilr
::EH_T;H*"

O OBt
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23. Asennoitin (optio)
23.1 Tekniset tiedot
Taulukko 7: Tekniset tiedot asennoitin
Ohjaussignaali E1 (ohjearvo) 0/4 —20 mA
Asentosignaali E2 (nykyarvo) 0/4 — 20 mA (optio: 0 —= 5 V)
Herkkyys (kuollut alue) AE (P9) 05%—-25%
Herkkyyden hienosaato "sens” (P7) min. 0,25 %

23.2 \Viritys

32 dumd

(vain kierrosluvuilla <16 1/min; ei mahdollinen
AC-moottoreilla)

Lukitusaika "t-off” (P10) 0,5-10s
Sisddnmenovastus 250 Q
Askelluskaytto (ei tarpeen saatokaytossa):

Kayntiaika "t-on” (P8) 0,5-15s

Voimassa, kunnes poikkeama on < 25 %; sen
jalkeen saadetty arvo pienenee kertoimella 3.

Jokainen AUMA MATICin asennoitin ohjelmoidaan asiakkaan toivomuksen
mukaisesti ja viritetaan yhdessa toimilaitteen kanssa ennen asiakkaalle
toimitusta. Kayttopaikalla vain ennalta tuntemattomat parametrit vaativat
jalkisdadon. Tarkista asennoittimen ohjelmointi ennen saatoa.

e Tarkista logiikkakortin ohjelmointi kohdan 22.2 mukaan.

Asennoitinkdytossa KAUKO-ohjauksen itsepito
(ks. taulukko 6) tulee olla poiskytkettyna.

e Poista etulevy (kuva 31) ja aseta asennoitinkorttiin (kuva 32) haluttu ohjel-
mointi taulukon 8 ja 9 mukaisesti.

piiri (ks. kytkentdakaavio) on suljettu (mittauslaite tai silta).
Signaalin E2 puuttuessa LED V 10 ("E1/E2 <4 mA”, kuva 31)

e Varmista ennen viritystoita, etta asentosignaalin E2 virta-
palaa eika asennoitin reagoi.

Kuva 31: Asennoittimen etulevy

Signaaliarvotarra
(téssa esimerkissa: E1 =4 — 20 mA, E2 =4 — 20 mA)

— V10
(punainen)

P10
P8
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23.2.1 Signaalilajin asetus

E2 {

Kuva 32: Asennoitinkortti A7

P9 (AE)
P7 (Sens) ™
P3 (0) =X
P4 (max.) =

S2-7

S3-7

V28
V27
Mittaus- V18
pisteet: V10
P10
MP2(+)
MP1(-)

|
E1:n mittauspisteet MP3(+)/MP4(-)

Ohjaussignaalin E1 ja asentosignaalin E2 arvot on aseteltu tehtaalla, ja ne
nakyvat etulevyn tarrassa (ks. kuva 31).

Jos asetusta muutetaan jalkikateen, tdma merkintd on muutettava. Myos
tyyppikilvessa ilmoitettu kytkentdkaavio muuttuu (ks. sivu 48).

Taulukko 8: Mahdolliset asetukset

Ohjelmointi
Ohjaussignaali, Asentoviesti DIP-kytkimella S1-7
ohjearvo E1 nykyarvo E2 " (ks. kuva 37)
4 -20mA 4 -20mA Eﬁﬁﬂi
0-20 mA 0-20 mA B

4-20mA
0-20 mA 0-5V ﬁ#iﬁﬁﬂi

4 —20 mA
0-5V 020 mA EEEHE

0-5V 0-5V o |34

4-20 mA B
0-10V 020 mA EEEH-

0-10V 0-5V ?#EEEHE

1) Sisaiset asentoviestit:
0/4 — 20 mA asennoittimelta tai 0 — 5 V tarkkuuspotentiometriltd 5 k Q
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23.2.2 Toimilaitteen kayttaytyminen viestin katketessa

Toimilaitteen kayttaytyminen ohjaussignaalin E1 tai asentosignaalin E2 kat-
ketessa ohjelmoidaan asennoitinkortin kytkimella S2-7. Taydellinen valintas-
kaala koskee kuitenkin vain signaaleja 4 — 20 mA.

Seuraavat reaktiot ovat mahdollisia:

Fail as is:

Sahkoétoimilaite pysahtyy ja jaa tahan asentoon.
Fail close:

Toimilaite ajaa venttiilin asentoon KIINNI.

Fail open:

Toimilaite ajaa venttiilin asentoon AUKI.

Taulukko 9: Mahdolliset asetukset (suositellut asetukset harmaalla pohjalla)
T0|m|Ia|tteenkI;?IZ;ttzZ);tg/21|nen viestin Edellytys " Ohjelmointi
Ohi ) ’ Asentoviest DIP-kytkimella S2-7
jaussignaali sentoviesti ks. kuva 32
E1 E2 ohjearvo E1 nykyarvo E2?) (ks. kuva 32)
fail as is 4 —-20 mA 4 -20 mA -EEFJEEJIE
; -
4 -20 mA 4 —-20 mA EEFJEEHIE
; [ mim
fail close E——
0-20 mA
0-5V 4-20mA M
4 —-20 mA 4 —-20 mA EEF;EE:E-
; ml o
fail open TS
0-20mA

4-20mA 0-5V o
fail as is fail open 4-20mA 0-5V 'EEF 15345
- mEC
4-20mA 12[3[4]5
0-20mA 0-5V Er-lr l....l._
1/2[3[4]5

fail close fail open 0-20mA 4-20mA o
g- X mA 0-20mA 12[34)5
0-10V 0-5V E':lr .
0-20mA 4 -20 mA Eqr;Eﬂd'E
PR mmmlC

fail close fail as is —
0-10V 4 —-20 mA Eqr;Eﬂd'E
EEE

1) Viestin katketessa 0 — 20 mA:n ja 0 — 5 V:n signaalit voidaan my®&s tulkita vaarin, koska E1 tai E2 (ilman mitdan vikaa) voivat oikein
toimiessaan olla myds < 4 mA (paateasento KIINNI = 0 mA tai 0 V).

2) Sisaiset asentoviestit:
0/4 — 20 mA asentolahettimelta tai 0 — 5 V tarkkuuspotentiometrilta 5 k Q

34 dumd



Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

23.3 Asennoittimen saato paateasento KIINNI (vakiomalli)

G

Varmista ennen asennoittimen viritysta, etta toimilaitteen
raja- ja momenttikytkimet seka asentoviesti on viritetty (koh-
dat 17 ja 18).

e Aseta valintakytkin asentoon LOCAL (paikallisohjaus).

e Aja toimilaite painikkeella paateasentoon KIINNI.

e Syo6ta 0 tai 4 mA:n ohjaussignaali E1 (ks. kytkentakaavio).

e Kierra potentiometria "t-off” (P10) vastapaivaan vasteeseen asti (kuva 33).

g

LED (V10) ”E1/E2 < 4mA” (kuva 31 tai 33) palaa, jos signaali
puuttuu tai napaisuus on vaara.

e Liitd mittauspisteisiin MP3 ja MP4 volttimittari (O — 5 V) ohjearvon mittaus-
ta varten (kuva 33).
Ohjearvolla E1 = 0 mA volttimittari nayttaa 0 V.
Ohjearvolla E1 = 4 mA volttimittari nayttaa 1 V.
Ellei ohjearvo ole oikein (0 V tai 1 V), tarkista ulkoisesti syotetty ohjaussig-

naali.

e Liitd mittauspisteisiin MP2 ja MP1 volttimittari asentosignaalin mittausta

varten.

Asentosignaalilla E2 = 0 mA volttimittari nayttaa 0 V.
Asentosignaalilla E2 = 4 mA volttimittari nayttaa 1 V.

Ellei mitattu arvo ole oikein, sdada asentosignaali kohtien 17 ja 18
mukaan.

Taulukko 10

Mahdollinen LED-nadytto
(ks. kuvat 33 ja 34)

Tarvittava viritys paateasento KIINNI
(ks. kuvat 33 ja 34)

LEDit eivat pala

Kierra potentiometria ”0” (P3) hieman myétapéaivaan, kunnes LED =
(V27 keltainen) syttyy.

Kun
—
m
w)

=<
N
(o]
<
=y
-
D
\Q)/:
he)
[°R
Q
[V

Niin

Kierra potentiometria "0” (P3) hieman myotapaivaan, kunnes LED ==
(V28 vihred) sammuu ja LED =~ (V27 keltainen) syttyy.

(V27 keltainen) palaa

Kierra potentiometrié "0” (P3) vastapaivaan, kunnes LED =~ (V27
keltainen) sammuu.

Kierra sen jalkeen potentiometria "0” (P3) hieman myd6tapaivaan,
kunnes LED =~ (V27 keltainen) taas syttyy.

E2 {

Kuva 33: Asennoitinkortti A7

Mittaus-
pisteet:

MP2(+)
MP1(-)

P9 (AE)
P7 (Sens) ™
P3 (0) -
P4 (max.) =

S2-7

S3-7

V28
V27
V18
V10

P10

\
E1:n mittauspisteet MP3(+)/MP4(-)
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23.4 Asennoittimen saito paateasento AUKI (vakiomalli)

e Aja toimilaite painikkeella (paikallisohjaus) paateasentoon AUKI.

e Mittaa volttimittarilla asentosignaali E2 mittauspisteista MP2 ja MP1. Jos
asentosignaali on viritetty oikein, volttimittari nayttéda 5 V.
Ellei mitattu arvo ole oikein, sdada asentosignaali kohtien 17 ja 18
mukaisesti.

e Syota maksimiohjaussignaali (ohjearvo E1) = 20 mA.

e Mittaa ohjaussignaali E1 mittauspisteista MP4 ja MP3 volttimittarilla.
Ohjaussignaalilla 20 mA volttimittari nayttaa 5 V.
Ellei mitattu arvo ole 5V, tarkista ulkoisesti syotetty ohjaussignaali E1.

Taulukko 11

Mahdollinen LED-néaytto
(ks. kuvat 33 ja 34)

Tarvittava viritys paiateasento AUKI
(ks. kuvat 33 ja 34)

LEDit eivat pala Kierra potentiometria "maks.” (P4) hieman vastapaivaan, kunnes LED
+ (V28 vihred) syttyy.
S |LEp = (V28 vihred) palaa £ | Kierré potentiometria "maks” (P4) hieman my6tépéivaan, kunnes LED
X =z

V28 vihrea) sammuu.
Kierra sen jalkeen potentiometria "maks.” (P4) hieman vastapéaivaan,
kunnes LED == (V28 vihred) taas syttyy.

LED =~ (V27 keltainen) palaa

23.5 Herkkyyden saato

e Aseta paikallisohjauksen valintakytkin asentoon REMOTE (kauko-ohjaus).

e Syo6ta ohjaussignaali E1 etulevyssa olevan tarran mukaisesti (ks. kuva
34). Herkkyys viritetdan tehtaalla (AE/kuollut alue) maksimiarvoon (2,5 %).

e Potentiometria AE (P9) myoétapaivaan kiertamalla kuollutta aluetta voidaan
lisata. Vasen vaste = pieni kuollut alue (= suuri herkkyys). Jotta herkkyys
saadaan viritettya tdsmallisesti, tarvitaan lahetin, jolla ohjaussignaali voi-
daan syottaa 0,1 mA:n alueella.

e Potentiometria P7 (sens) myotapaivaan kiertdmalla voidaan saavuttaa
viela suurempi herkkyys (AE min = 0,25 %).

AE:n virityksessa ehdottomasti huomattava:
Liian suuri kytkentatiheys aiheuttaa venttiilissa ja toimilait-
teessa tarpeetonta kulumista. Siksi on viritettava mahdolli-
simman suuri prosessin sallima kuollut alue.

Jotta sallittu maks. kytkentatiheys (ks. saatétoimilaitteiden tekniset tiedot) ei

aaritapauksissa ylity, voidaan potentiometrilla "t-off” (P10) virittaa lukitusaika
0,5s-10s.
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E2 {

Kuva 34: Asennoittimen etulevy

Signaaliarvotarra
(t&ssa esimerkissa: E1 =4 — 20 mA, E2 =4 — 20 mA)

V28
(vihred)
V27
(keltainen)
V18

4 (punainen)

V10
(punainen)

Kuva 35: Asennoitinkortti A7

P9 (AE)
P7 (Sens) ™
P3 (0) -
P4 (max.) =

S3-7

V28
V27
. V18
Mittaus-
pisteet: V10
P10
MP2(+)
MP1(-)

T
E1:n mittauspisteet MP3(+)/MP4(-)
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23.6 Asennoittimen saito paiateasento AUKI (kdaanteiskaytto)

Vakiomallissa maks. ohjaussigaali (E1 = 20 mA) saa aikaan ajon paate-

asentoon AUKI.

o Kytkemalla koodauskytkin S3-7 (kuva 36) asentoon ”1” saavutetaan ta-
man signaalimaarityksen inversio (kdanteiskaytto).

e Jos toimilaite on varustettu RWG:lla (optio), on asennoitinkortin liitdnnat 7
(punainen) ja 5 (musta) vaihdettava keskenaan (kuva 20).

e Jos varusteena on potentiometri (optio), on sen liitdnnat 21 (punainen) ja
22 (musta) vaihdettava keskenaan.

Varmista ennen asennoittimen viritysta, etta toimilaitteen
raja- ja momenttikytkimet seka asentoviesti (kohdat 17 ja 18)
on viritetty.

e Aseta valintakytkin asentoon LOCAL (paikallisohjaus).

e Aja toimilaite painikkeella =~ paateasentoon AUKI.

e Syota 0 tai 4 mA:n ohjearvo E1 (ks. kytkentakaavio).

e Kierra potentiometria "t-off” (P10) vastapaivaan vasteeseen asti (kuva 36).

LED (V10) "E1/E2 <4 mA” (kuva 34 tai 36) palaa, jos signaalit
E1/E2 puuttuvat tai napaisuus on vaara.

e Liita mittauspisteisiin MP3 ja MP4 volttimittari (0 — 5 V) ohjaussignaalin
ohjearvon mittausta varten (kuva 36).
Ohjaussignaalilla E1 = 0 mA volttimittari nayttaa 0 V.
Ohjaussignaalilla E1 = 4 mA volttimittari nayttaa 1 V.
Ellei mitattu arvo ole oikein (0 V tai 1 V), tarkista ulkoisesti syotetty ohjaus-
signaali.

e Liitd mittauspisteisiin MP2 ja MP1 volttimittari asentosignaalin mittausta
varten.
Asentosignaalilla E2 = 0 mA volttimittari nayttaa 0 V.
Asentosignaalilla E2 = 4 mA volttimittari nayttaa 1 V.
Ellei mitattu arvo ole oikein, sdada asentoviesti kohtien 17 ja 18 mukaan.

Taulukko 12

Mahdollinen LED-naytto Tarvittava viritys paiateasento AUKI
(ks. kuvat 34 ja 36) (ks. kuvat 34 ja 36)
LEDit eivat pala Kierra potentiometria "0” (P3) hieman myétapaivaan, kunnes LED *
(V28 vihrea) syttyy.
S | LED < (V27 keltainen) palaa S | Kierra potentiometria "0” (P3) hieman my6téapaivaan, kunnes LED =
X Z | (V27 keltainen) sammuu ja LED == (V28 vihred) syttyy.

(V28 vihrea) palaa Kierra potentiometria "0” (P3) vastapaivaan, kunnes LE
vihred) sammuu.

Kierra sen jalk
kunnes LED -

potentiometria "0” (P3) hieman myd&tapaivaan,
- (V28 vihred) taas syttyy.
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23.7 Asennoittimen saato paateasento KIINNI (kdanteiskaytto)

e Aja toimilaite painikkeella (paikallisohjaus) paateasentoon KIINNI.
e Mittaa volttimittarilla mittauskohdista MP2 ja MP1 nykyarvo E2. Jos asen-
toviesti on viritetty oikein, volttimittari nayttéa 5 V.
Ellei mitattu arvo ole oikein, sdada asentoviesti kohtien 17 ja 18 mukaan.
e Sy6ta maks. ohjaussignaali E1 = 20 mA.
e Mittaa volttimittarilla mittauskohdista MP4 ja MP3 ohjearvo E1. Ohjearvon
ollessa 20 mA volttimittari nayttaa 5 V.
Ellei mitattu arvo ole 5V, tarkista ulkoisesti syotetty ohjaussignaali E1.

Taulukko 13

Mahdollinen LED-naytto Tarvittava viritys paateasento KIINNI
(ks. kuvat 34 ja 36) (ks. kuvat 34 ja 36)
LEDit eivat pala I§ierré potentiometria "maks.” (P4) hieman vastapaivaan, kunnes LED

=~ (V27 keltainen) syttyy.

(V27 keltainen) palaa

Kun

Kierra potentiometria “maks.” (P4) myétépaivaan, kunnes LED =<
keltainen) sammuu.

Kierra sen jalkeen potentiometria "maks.” (P4) hieman vastapaivaan,
kunnes LED =~ (V27 keltainen) taas syttyy.

- (V28 vihred) palaa Kierré potentiometriéd "maks.” (P4) hieman vastapaivaan, kunnes LED

(V27

Niin

LED :

=

=~ (V28 vihred) sammuu ja LED 3 (V27 keltainen) syttyy.

Kuva 35: Asennoitinkortti A7

P9 (AE)
P7 (Sens) ™
P3 (0) .

P4 (max.)

V28
V27
. V18
Mittaus-
pisteet: V10
P10
MP2(+)
MP1(-)

T
E1:n mittauspisteet MP3(+)/MP4(-)
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23.8 Asennoitin Split Range -versio (optio)

23.8.1 Toimintaseloste Split Range

23.8.2 Ohjelmointi

Split Range -toimintoon kaytetdan muunneltua versiota asennoittimesta.
Vakioversio ei sovellu Split Range -kayttoon. Split Range -kaytté on mahdol-
linen vain RWG-asentolahettimella.

Split Range -kaytdssa ohjaussignaali jaetaan jopa neljalle asennoittimelle.
Tyypillinen esimerkki on ohjausvirtaputki, johon asennettu toimilaite reagoi
signaalin alemmalla osa-alueella (0 — 10 mA), paaventtiilin asennettu toi-
milaite reagoi ylemmalla alueella (10 — 20 mA). Kuitenkin myds kaikki muut
halutut arvot voidaan virittda, kuten esim. valilld 4 — 12 mA ja 12 — 20 mA.

Split Range -versiossa koodauskytkimen S1-7 DIP-kytkin 5 pitaa olla aina
ON-asennossa.

Taulukko 14: Split Range -kdytén mahdolliset viritykset
Ohjelmointi
Ohjaussignaaliohjearvo Asentoviesti ¥ DIP-kytkimella S1-7
E1 nykyarvo E2 (ks. kuva 37)
4-12/12 -20 mA 4-20 mA EE]
0-10/10 — 20 mA 0-20 mA g HE
4 -12/12 -20 mA I EE]
0—10/10 — 20 mA 0-5V on HE

1) Sisaiset asentoviestit:
0/4 — 20 mA asennoittimelta.

Asennoittimen muu ohjelmointi koodauskytkimella S2-7 ja S3-7 voidaan
tehda samalla tavalla kuin normaalikdytossa.

23.8.3 Asennoittimen viritys Split Rangea varten (Ks. myds jaljempana oleva esimerkki)

40 duimnd

e Syota asennoittimelle minimiohjaussignaali (ohjearvo E1) ja tarkista arvo
volttimittarilla mittauskohdista MP3 ja MP4 (kuva 37).

e Liita volttimittari mittauskohtien MP3 ja MP1 valille.

Laske asetusarvo:
Alkuarvo = E1 . [ampeereissa] x 250 ohm
Virita alkuarvo potentiometrilla P5.

e Syota maksimiohjaussignaali (ohjearvo E1) ja tarkista arvo mittaamalla
mittauspisteistd MP3 ja MP4.

e Liita volttimittari mittauskohtien M9 ja MP1 valille. Viritéa 5 V potentiometril-
la P6.

e Aja ohjaussignaali E1 1api minimiarvosta maksimiarvoon ja tarkista mitta-
uspisteesta M9 viritetty alue 0 — 5 V. Tee tarvittaessa jalkisdaté P5:11a tai
P6:lla.

e Menettele samalla tavalla toisen toimilaitteen asennoittimen kanssa ja
viritd ohjaussignaalin (E1) vaaditut arvot.

e Split Range -kayton virityksen jalkeen muu s&ato kuten kohdassa 23.3
(sivu 35) on selostettu.
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Mittauspisteet _|

Mittauspisteet

Kuva 37: Asennoitinkortti A7, Split Range -versio

P9 (AE)

P7 (Sens) ™

P3 (0) -/

P4 (max) = S2-7
P5
P6

V28 (vihrea)

V27 (keltainen)
V18 (punainen)
V10 (punainen)

E2 { == - 2 P10

Esimerkki:
Kahta toimilaitetta kaytetaan Split Range -toiminnossa. Ohjearvon E1 olles-
sa 0 mA toimilaitteen 1 kuuluu olla asennossa KIINNI

MP4(-)
et {mpais)

MP2{-}
EE{HIF"I;*]

517

ja asetuksella 10 mA asennossa AUKI.
Ohjearvon E1 ollessa 10 mA toimilaitteen 2 on oltava asennossa KIINNI ja
asetuksella 20 mA asennossa AUKI.

e Asennoitin toimilaite 1:
Syota E1 = 0 mA, viritéa P5:11a = 0 V M3:ssa (MP1 vastaan mitattuna),
syota E1 = 10 mA, virita P6:lla = 5V M9:ssa (MP1 vastaan mitattuna).
e Asennoitin toimilaite 2:
Syo6ta E1 =10 mA, viritéa P5:11a = 0 V M3:ssa (MP1 vastaan mitattuna),
sy6ta E1 = 20 mA, viritéd P6:lla = 5 V M9:ssa (MP1 vastaan mitattuna).
e Suorita E2:n viritykset ja saadot. Sen jalkeen ohjaussignaali E1 voi ohjata
kumpaakin sarjaan kytkettya toimilaitetta. Toimilaite 1 ajaa alueella
E1=0- 10 mA, ja toimilaite 2 pysyy paateasennossa KIINNI. Alueella
E1 =10 - 20 mA ajaa toimilaite 2, ja toimilaite 1 pysyy silla aikaa paate-
asennossa AUKI.
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24. Sulakkeet

e Sulakkeisiin (kuvat 38 ja 39) paasee kasiksi avaamalla
painikekannen.
e Sulakkeet saa vaihtaa vain taulukon 15 mukaisiin.

Kuva 38: Signaali- ja ohjauskortin sulakkeet

Kuva 39: Verkkokortin sulakkeet

1F1

1F2

REGHS A5 TF
il‘l’."‘iﬂ A
. T

Taulukko 15

Teho-osa Jannitteensyotto Jannitteen G-sulakkeet (kuvat 38 ja 39)
(verkkojannite) ulostulo F1/F 2 F 3%) F 4%)
(verkko-osa) (kortti A20, (kortit A2, (kortit A8,
ks. kytkentdkaavio) | ks. kytkentédkaavio | ks. kytkentéakaavio)
24V 1AT, 500V 1,6 AT, 250V
AUMA tuotenro.
<500V .
Suunnanvaihto- nsyv K002.277 0,4AT, 250 V
kontaktorit 24V 2AFF; 660V 1,6 AT, 250 V
AUMA tuotenro. 500 mAT; 250 V
> 500V 115V K002.665 0,4AT: 250V
24V 16 AFF; 500 V 1,6 AT, 250V
Tyristorit <500V AUMA tuotenro.
115V K001.189 0,4AT; 250V
Koko 6,3 x 32 mm 5x20 mm 5x20 mm
*) normin IEC 60127-2/lll mukaan
F1/F2: Ensidsulakkeet verkko-osa
F3: sisainen 24 V DC syo6ttd, RWG, logiikkakortti
F4: sisainen 24 V AC syotto (optio: 115 V AC); lammitysvastus,

PTC-raja-arvoyksikkd, suunnanvaihtokontaktorien ohjaus

e Kiinnita painikekansi ruuveilla sulakkeiden vaihdon jalkeen.

42 duUuimnd

Asettele johdot varovasti takaisin koteloon, jotta ne eivat jaa
puristuksiin.
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25. Kotelointiluokka IP 68 (optio)

Tarkastus

Kaapelilapiviennit

Kayttoonotto

Upoksissa olon jalkeen

DIN EN 60 529 mukaan valmistajan ja kayttajan tulee sopia edellytyksista,
jotta kotelointiluokan IP 68 vaatimukset tayttyvat.

IP 68 kotelointiluokan AUMA toimilaitteet ja ohjausyksikot tayttavat seuraa-
vat vaatimukset:

e Maksimi 72 tuntia upotettuna veteen enintaan 6 metrin syvyyteen.

e Enintdan 10 kayntiliikettd upotuksen aikana.

e Saatokaytto ei ole mahdollinen upotuksen aikana.

Kotelointiluokka IP 68 koskee toimilaitteiden sisaisia osia (moottoria, vaih-
teistoa, kytkinyksikkoa ja sahkoliittimia).

IP 68 kotelointiluokan AUMA toimilaitteet ja ohjausyksikot kdyvat tehtaalla
l&pi rutiininmukaisen tiiviystarkastuksen.

e Jotta moottorin ja ohjauskaapeleiden lapiviennit olisivat oikeanlaiset, on
kaytettava IP 68 -luokan mukaisia kaapelitiivisteitd. Kaapelitiivisteiden
koko on sovitettava kaapelien ulkohalkaisijan mukaisiksi (ks. valmistajan
suositukset kaapelitiivisteista).

e Toimilaitteet ja ohjausyksikot toimitetaan vakiona ilman kaapelitiivisteita.
Toimitusta varten lapiviennit varustetaan kierteellisilla sulkutulpilla.

e AUMA voi toimittaa kaapelitiivisteet tilattaessa lisamaksusta. Tilauksessa
on ilmoitettava kaapeleiden ulkohalkaisija.

e Kaapelitiivisteiden tulee olla kierteelld varustettua mallia, ja toimilaitteen
rungon ja kaapelitiivisteen valissa on kaytettava O-rengasta.

e Suosittelemme kierteiden lisatiivistamista nestemaisella tiivisteaineella
(Loctite tai vastaava).

Kayttoonotossa on huomioitava:

e Rungon ja kansien tiivistepintojen on oltava puhtaat.

e Kansien O-renkaiden oltava kunnossa.

e Tiivistepinnoille on levitettava ohut kerros hapotonta rasvaa.
e Kannet tulee kiristaa tiiviisti ja tasaisesti.

e Tarkista toimilaite.
e Jos toimilaitteen sisdan on paassyt vetta, kuivaa laite kunnolla ja tarkista
sen jalkeen toimivuus.
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26. Kayttoalue Ex-tilaluokassa 22 (optio)
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AUMA MATIC -ohjausyksikolla varustetut SG 05.1 — SG 12.1 / SGR 05.1
— SGR 12.1 -sarjan Ya-kierrostoimilaitteet tayttavat direktiivin ATEX 94/9/
EY vaatimukset ja soveltuvat kaytettaviksi myos polyrajahdysvaarallisissa
Ex-luokkaan 22 kuuluvissa tiloissa.

Toimilaitteet ovat kotelointiluokaltaan IP 67 tai IP 68, ja ne tayttavat standar-
din EN 50281-1-1:1998 kohdan 6 vaatimukset (Palavaa polya sisaltavissa
tiloissa kaytettavat sahkdlaitteet, laiteluokan 3 sahkdlaitteita koskevat vaati-
mukset — suojaus koteloinnilla).

Jotta standardin EN 50281-1-1:1998 kaikki vaatimukset tayttyvat, seuraavia
kohtia on ehdottomasti noudatettava:

e ATEX 94/9/EY direktiivin mukaisesti kaikki Y4-kierrostoimilaitteet on varus-
tettava merkinnalla 113D IP6X T150 °C.

e Ympariston lampaétilan ollessa +40 °C toimilaitteiden pinnan suurin sallittu
[dmpdtila on standardin EN 50281-1-1 kohdan 10.4 mukaisesti +150 °C.
Sahkolaitteen kerdadmaa suurempaa pdlymaaraa ei kohdan 10.4 mukai-
sesti ole otettu huomioon pinnan maksimilampétilaa maaritettdessa.

e Jotta “a-kierrostoimilaitteiden pintalampdtila ei kohoa sallittua suuremmak-
si, lampdsuojakytkimet tai PTC-termistorit tulee kytkea oikein ja kayttoai-
kaluokkaa ja teknisia tietoja on ehdottomasti noudatettava.

o Liitdntapistokkeen saa kytkea tai irrottaa vain, kun toimilaite ja ohjausyk-
sikko ovat jannitteettémassa tilassa.

e Kaytettavien kaapelilapivientien tulee niin ikaan tayttaa 113D-laiteluokituk-
sen vaatimukset ja olla kotelointisuojaukseltaan vahintaan IP 67.

e Toimilaitteet on liitettdva ulkoisella maadoitusliittimella (lisdvaruste) poten-
tiaalin tasaukseen tai integroitava maadoitettuun putkistoon.

e Yleissaantona patee, etta polyrajahdysvaarallisissa tiloissa on nouda-
tettava standardin EN 50281-1-1 vaatimuksia. Huolellisuus ja koulutettu
henkildkunta kayttddnotossa ja laitteiden huollossa ovat toimilaitteiden
turvallisen ja luotettavan toiminnan edellytyksia.



Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

27.

28.

29.

30.

Huolto

Voitelu

Jatekasittely ja kierratys

Huoltopalvelut

Tarkista huollon jalkeen Va-kierrostoimilaitteeseen asennustdistd mahdolli-
sesti aiheutuneet maalivauriot. Korroosion estédmiseksi vauriot on korjattava.
Pienia maaria alkuperaisvaria on saatavana AUMAIta.

AUMA Vi-kierrostoimilaitteet tarvitsevat vain hyvin vahan huoltoa. Luotettava
toiminta edellyttda oikeaa kayttdonottoa.

Elastomeerista valmistetut tiivisteet vanhenevat. Sen vuoksi niiden kunto on
tarkastettava saanndllisesti, ja ne on tarvittaessa vaihdettava.

On myos tarkeaa, etta O-renkaat on asennettu kansiin oikein ja kaapelitiivis-
teet on kiristetty riittdvan tiukasti, jotta lian ja kosteuden paasy laitteeseen
estyy.

Suosittelemme myos:

e Jos toimilaitetta kaytetaan harvoin, suorita koeajo noin kuuden kuukauden
valein. Tama takaa jatkuvan kayttévalmiuden.

e Tarkista toimilaitteen ja venttiilin / vaihteen valisten ruuvien kireys noin
kuuden kuukauden kuluttua kayttdonotosta, ja sen jalkeen vuosittain.
Kirista ruuveja tarvittaessa taulukossa 1 (sivu 11) ilmoitettujen momenttien
mukaan.

AUMA Va-kierrostoimilaitteet on taytetty koko kayttdian kestavalla rasvalla.
Rasvojen vaihto tai lisavoitelu ei ole tarpeen.

AUMA toimilaitteilla on erittain pitka kayttoika. Ennen pitkaa ne taytyy silti
uusia. Toimilaitteet ovat moduulirakenteisia, ja siksi ne on helppo purkaa ja
osat eritella ja lajitella materiaalien mukaan, esim.:

e elektroniikkaromu
e eri metallit

e muoviosat

e rasvat ja oljyt

Seuraava patee yleisesti:

e Keraa rasvat ja Oljyt talteen laitetta purettaessa. Ne ovat vedelle haitallisia
aineita eika niitd saa paastaa ymparistoon.

e Toimita puretut materiaalit ehjaan jatehuoltoastiaan tai erilliseen kierratys-
astiaan materiaalien mukaan lajiteltuina.

e Noudata kansallisia jatteidenkasittelymaarayksia.

AUMAIla on tarjolla kattavat palvelut, kuten toimilaitteiden huolto ja tarkas-
tus seka erilaisia koulutuskursseja. AUMA toimistojen ja edustajien yhteys-
tiedot I8ytyvat sivulta 52 ja Internetistd (www.auma.com).
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Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

Huomio:

Pyydamme jokaisen varaosatilauksen yhteydessa ilmoittamaan laitetyypin ja komissionumeromme (katso tyyppikil-
pea). Ainoastaan alkuperaisten AUMA-varaosien kaytté on sallittua. Muiden osien kaytto johtaa takuun raukeami-
seen seka takuuvaatimusten hylkdamiseen. Varaosien esitysmuoto voi poiketa toimituksesta.

Nro Nimitys Laji
001.0 Runko
002.0 Kierukka-akseli osakokonaisuus
002.4 Mekaaninen rajoitin (sisaltyy osaan 002.0)
003.0 Kasikayton kierukka-akseli osakokonaisuus
004.0 Kierukanpyora osakokonaisuus
005.0 Liitantalaippa osakokonaisuus
010.0 Mekaanisen rajoittimen hylsy osakokonaisuus
016.1 Mekaanisen rajoittimen suojakansi
017.0 Momentintunnustelija osakokonaisuus
021.0 Rajatunnustelija osakokonaisuus
029.0 Kéasikayton akselin kiinnitysmutteri osakokonaisuus
032.0 Planeettavaihteisto osakokonaisuus
034.0 Moottori osakokonaisuus
034.1 Moottorin jarru osakokonaisuus
034.2 Moottorin elektroniikan peitelevy osakokonaisuus
041.0 Moottoripistukka johdinsarjoineen osakokonaisuus
061.0 Momenttikytkimen mittauspaa osakokonaisuus
500.0 Kytkinyksikon kansi osakokonaisuus
501.0 Pyorovastake (sisaltéden pistukat) osakokonaisuus
502.0 Pyoropistoke (ilman pistikkeitd) osakokonaisuus
503.0 Ohjauspistukka osakokonaisuus
504.0 Moottoripistukka osakokonaisuus
505.0 Ohjauspistike osakokonaisuus
506.0 Moottoripistike osakokonaisuus
507.0 Vastakekansi osakokonaisuus
525.0 Kytkinkappale
542.0 Kasipyora osakokonaisuus
542.1 Kasipyoran kahva osakokonaisuus
553.0 Mekaaninen asennonosoitin osakokonaisuus
556.0 Potentiometri asentolahettimelle osakokonaisuus
556.1 Potentiometri ilman kitkakytkinta osakokonaisuus
557.0 Kuivatusvastus osakokonaisuus
558.0 Vilkkukytkin (sis. pistukat, ilman impulssi- ja eristinlevya) osakokonaisuus
559.0-1 Ohjausyksikkd ilman momenttikytkennan ja kytkimien mittauspaita osakokonaisuus
559.0-2 Ohjausyksikkd varustettuna magneettisella raja- ja momenttilahettimella (MWG), yhdessa osakokonaisuus

AUMATIC-ohjausyksikon kanssa non-intrusive-versiolle

560.0-1 AUKI-paateasennon kytkinpaketti osakokonaisuus
560.0-2 KIINNI-paateasennon kytkinpaketti osakokonaisuus
560.1 Raja-/momenttikytkimet
560.2 Kytkinrasia
566.0 RWG asentolahetin osakokonaisuus
566.1 Potentiometri RWG:lle ilman kitkakytkinta osakokonaisuus
566.2 RWG:n elektroniikkakortti osakokonaisuus
566.3 RWG:n johdinsarja osakokonaisuus
567.1 Potentiometrin kitkakytkin
S1 Tiivistesarja, pieni sarja
S2 Tiivistesarja, iso sarja
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Kayttoohje

Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1
AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla

Huomio:

Pyydamme jokaisen varaosatilauksen yhteydessa ilmoittamaan laitetyypin ja komissionumeromme (katso tyyppikil-
ped). Ainoastaan alkuperaisten AUMA-varaosien kaytté on sallittua. Muiden osien kaytto johtaa takuun raukeami-

seen seka takuuvaatimusten hylkdamiseen. Varaosien esitysmuoto voi poiketa toimituksesta.

Nro Nimitys Laji

001.0 Runko

002.0 Paikallisohjaus osakokonaisuus
002.5 Valintakytkin osakokonaisuus
003.0 Paikallisohjauskortti osakokonaisuus
003.1 Ensidsulake

003.2 Sulakkeen kansi

004.0 Kontaktorien alusta

006.0 Verkko-osa sisaltaen asennuslevyn osakokonaisuus
006.1 Toisiosulake F3

006.2 Toisiosulake F4

008.0 Liitdntakortti osakokonaisuus
008.1 Liitantakortti

008.2 Liitantakortin peitelevy

009.0 Logiikkakortti osakokonaisuus
013.0 Adapterikortti osakokonaisuus
500.0 Kansi osakokonaisuus
501.0 Pyodrovastake (siséltden pistukat) osakokonaisuus
502.0 Pyoropistoke (ilman pistikkeita) osakokonaisuus
503.0 Ohjauspistukka osakokonaisuus
504.0 Moottoripistukka osakokonaisuus
505.0 Ohjauspistike osakokonaisuus
506.0 Moottoripistike osakokonaisuus
507.0 Vastakekansi osakokonaisuus
508.0 Teho-osa osakokonaisuus
509.1 Sankalukko

S1 Tiivistesarja sarja
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Valmistajan vakuutus ja EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus

33.
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Yi-kierrostoimilaitteet SG 05.1 — SG 12.1/SGR 05.1 - SGR 12.1

Kayttoohje AUMA MATIC AM 01.1 -ohjausyksikolla
Hakemisto
A L S
Asennoitin 32 Lisdinformaatio kytkentojen Sisdan-/ulostulokortti 29
Asennonosoitus 27 selityksiin 8 Split Range 40
Asennus venttiiliin 11 Logiikkakortti 30 Sulakkeet 42
Lukitusaika 32 Sahkoliitanta 12
D Lamposuojakytkimet 13
DUO-rajakytkimet 19 T
M Tekniset tiedot 5

E ) ) Mekaaninen asennonosoitin 27 Toimiaika 28
EY-vaatimustenmukaisuus- Mekaaniset rajoittimet 14 Turvallisuusméaaraykset 4
vakuutus 50 SG lappaventtiililla 14 Tyyppikilpi 46, 48
H SG palloventtiililla 15
Herkkvvs 36 Momenttikytkinten viritys 20 v . )

yy Moottorin suojaus 13 Valintakytkin 22
Huolto 4 Valmistajan vakuutus 50
Huoltopalvelut 45 o Varaosaluettelo
HATA-ohjaus 31 Ohjaussignaali 32,33, 34 Yi-kierrostoimilaite 46
I Osoitinkiekko 27 ohjausyksikkd 48

. Varastointi 9
ltsepito 30 P I Viestin katkeaminen 34
K Paikallisohjaus 22 Vilkkukytkin 30
Kauko-osoitus 23,04  Painikekaytto 30 voitelu 45
Koeajo 21 Pakkags . 9

J
Korroosiosuoja 9, 45 Potentiometri 23 M
Kotelointiluokka IP 68 43 PTC-termistorit 13 Yhteishalytys 29,30
Kuivatusvastus 13 Pysaytystapa 30 Ympaériston lampdétila 7
Kuljetus 9 R
Kasikaytto 10 Rajakytkimet 18, 19, 22
Késipyora 10 RWG asentolhetin 24
Kasipyoran kahvan asennus 9  RWG asentolahetin 24
Kayntiaika 32 2-johdinkytkenté 25
Kayttoaikaluokka 5 3-/4-johdinkytkenta 26
Kaanteiskayttd 38, 39
K&antokulma 16

Tietoa myoOs Internetissa: Kytkentékaavion, tarkastuspoytakirjat ja muuta tietoa toimilaitteesta voi ladata
suoraan Internetista syo6ttamalla tilausnumeron tai komissionumeron
(ks. toimilaitteen tyyppikilpi).
Kotisivumme: http://www.auma.com
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Solutions for a world in motion

Eurooppa

AUMA Riester GmbH & Co. KG
Plant Miillheim

DE-79373 Miillheim

Tel +497631809-0

Fax +49 7631 809 - 1250
riester@auma.com

www.auma.com

Plant Ostfildern-Nellingen
DE-73747 Ostfildern

Tel +4971134803-0
Fax +49 711 34803 - 3034
riester@wof.auma.com

Service Center Cologne
DE-50858 KoIn

Tel +49 2234 2037 - 9000
Fax +49 2234 2037 - 9099
Service@sck.auma.com

Service Center Magdeburg
DE-39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 -0

Fax +49 39204 759 - 9429
Service@scm.auma.com

Service Center Bavaria
DE-85386 Eching

Tel +4981659017-0

Fax +49 81 65 9017- 2018
Riester@scb.auma.com

AUMA Armaturenantriebe GmbH
AT-2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

Fax +43 2252 8254050
office@auma.at

www.auma.at

AUMA (Schweiz) AG

CH-8965 Berikon

Tel +41 566 400945

Fax +41 566 400948
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.
CZ-10200 Praha 10

Tel +420 272700056 /704125
Fax +420 272 704125
auma-s@auma.cz
www.auma.cz

OY AUMATOR AB

F1-02230 Espoo

Tel +358 9 5840 22

Fax +358 9 5840 2300
auma@aumator.fi
www.aumator.fi

AUMA France S.AR.L.
FR-95157 Taverny Cedex
Tel +33 139327272

Fax +33 139321755
info@auma.fr

www.auma.fr
AUMAACTUATORS Ltd.

GB- Clevedon North Somerset BS21
6QH

Tel +44 1275871141

Fax +44 1275 875492
mail@auma.co.uk
www.auma.co.uk

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT-20023 Cerro Maggiore (Ml)
Tel +39 033151351

Fax +39 0331 517606
info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
NL-2314 XT Leiden

Tel +31715814040

Fax +31 715814049
office@benelux.auma.com
www.auma.nl

AUMA Polska Sp. z 0.0.
PL-41-310 Dabrowa Gornicza
Tel +48 32261 56 68

duifid duma

AUMA Riester GmbH & Co. KG
P. O. Box 1362

D - 79373 Mullheim

Tel +49 (0)7631/809-0

Fax +49 (0)7631/809 250
riester@auma.com
www.auma.com

Fax +48 32 261 48 23
R.Ludzien@auma.com.pl
www.auma.com.pl

000 Priwody AUMA
RU-124365 Moscow alya 11
Tel +7 49522164 28

Fax +7 495 221 64 38
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

ERICHS ARMATUR AB
SE-20039 Malmo

Tel +46 40 311550

Fax +46 40 945515
info@erichsarmatur.se
www.erichsarmatur.se
GRONBECH & SGNNER A/S
DK-2450 Kgbenhavn SV
Tel +45 3326 63 00

Fax +45 33 26 63 21
GS@g-s.dk

www.g-s.dk

IBEROPLAN S.A.

ES-28027 Madrid

Tel +34 913717130

Fax +34 91 7427126
iberoplan@iberoplan.com

D. G. Bellos & Co. O.E.
GR-13671 Acharnai Athens
Tel +30 210 2409485

Fax +30 210 2409486
info@dgbellos.gr

SIGURD S@RUMA. S.
NO-1300 Sandvika

Tel +47 67572600

Fax +47 67572610
post@sigurd-sorum.no
INDUSTRA

PT-2710-297 Sintra

Tel +3512191095 00

Fax +3512 1910 95 99
industra@tyco-valves.com
MEGA Endustri Kontrol Sistemieri Tic.
Ltd. Sti.

TR-06810 Ankara

Tel +90312217 3288

Fax +90 312217 33 88
megaendustri@megaendustri.com.tr
www.megaendustri.com.tr
CTS Control Limited Liability Company
UA-02099 Kiyiv

Tel +38 044 566-9971, -8427
Fax +38 044 566-9384
V_polyakov@cts.com.ua

Afrikka

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA-1560 Springs

Tel +27 11 3632880

Fax +27 11 8185248
aumasa@mweb.co.za
ATE.C.

EG- Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
Fax +20 2 23586621
atec@intouch.com

Amerikka
AUMAACTUATORS INC.

US-PA 15317 Canonsburg

Tel +1 724-743-AUMA (2862)

Fax +1 724-743-4711
mailbox@auma-usa.com
Www.auma-usa.com

AUMA Automacéo do Brasil ltda.
BR-Sao Paulo

Tel +55 11 8114-6463
bitzco@uol.com.br

AUMA Chile Representative Office
CL- La Reina Santiago de Chile
Tel +56 22 77 71 51

OY AUMATOR AB
Tiistinniityntie 2

Fl - 02230 Espoo

Tel +358 95840 22
Fax +358 9 5840 2300
auma@aumator.fi
www.aumator.fi

Fax +56 22 77 84 78
aumachile@adsl.tie.cl

LOOP S. A.

AR-C1140ABP Buenos Aires
Tel +54 114307 2141

Fax +54 11 4307 8612
contacto@loopsa.com.ar

MAN Ferrostaal de Colombia Ltda.
CO- Bogota D.C.

Tel +57 1401 1300

Fax +57 1416 5489
dorian.hernandez@manferrostaal.com
www.manferrostaal.com
PROCONTIC Procesos y Control
Automatico

EC- Quito

Tel +593 2292 0431

Fax +593 2 292 2343
info@procontic.com.ec

Corsusa International S.A.C.
PE- Miralflores - Lima

Tel +511444-1200 /0044 / 2321
Fax +511444-3664
corsusa@corsusa.com
WWW.Corsusa.com

PASSCO Inc.

PR-00936-4153 San Juan

Tel +1809 78 77 20 87 85

Fax +18 0978 77 317277
Passco@prtc.net

Suplibarca

VE- Maracaibo Estado, Zulia
Tel +58 2617 555 667

Fax +58 261 7 532 259
suplibarca@intercable.net.ve

Aasia

AUMA Actuators (Tianjin) Co., Ltd.
CN-300457 Tianjin

Tel +86 226625 1310

Fax +86 22 6625 1320
mailbox@auma-china.com
www.auma-china.com

AUMA (INDIA) PRIVATE LIMITED
IN-560 058 Bangalore

Tel +91 80 2839 4655

Fax +91 80 2839 2809
info@auma.co.in
Www.auma.co.in

AUMA JAPAN Co., Ltd.
JP-210-0848 Kawasaki-ku, Kawasaki-
shi Kanagawa

Tel +8144 329 1061

Fax +81 44 366 2472
mailbox@auma.co.jp
WwWw.auma.co.jp

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
S$G-569551 Singapore

Tel +656 4818750

Fax +65 6 4818269
sales@auma.com.sg
www.auma.com.sg

AUMA Actuators Middle East W.L.L.
AE- 15268 Salmabad 704

Tel +973 17877377

Fax +973 17877355
Naveen.Shetty@auma.com
PERFECT CONTROLS Ltd.

HK- Tsuen Wan, Kowloon

Tel +852 2493 7726

Fax +852 2416 3763
joeip@perfectcontrols.com.hk
DW Controls Co., Ltd.
KR-153-803 Seoul Korea

Tel +8222113 1100

Fax +82 22113 1088/1089
sichoi@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com

1SO 14001

TV

SuUD
IS0 9001

Sertifikaatin rekisteréintinro
12 100/104 4269

Yksityiskohtaista tietoa AUMA tuotteista on saatavana myds Internetissa

www.auma.com

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH-10120 Yannawa Bangkok

Tel +66 2 2400656

Fax +66 2 2401095
sunnyvalves@inet.co.th
www.sunnyvalves.co.th/

Top Advance Enterprises Ltd.

TW- Jhonghe City Taipei Hsien (235)
Tel +886 222251718

Fax +886 2 8228 1975
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

Australia

BARRON GJM Pty. Ltd.
AU-NSW 1570 Artarmon
Tel +61 294361088

Fax +61 294393413
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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