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Nejdrive si prectéte navod!

Dodrzujte bezpe€nostni pokyny.

Tento navod je nedilnou soucasti tohoto vyrobku.

Navod uchovejte po celou dobu zivotnosti vyrobku.

Navod k obsluze predejte kazdému nasledujicimu majiteli nebo uzivateli vyrobku.

Uéel dokumentu:

Tento dokument obsahuje informace pro instalaci, uvadéni do provozu, obsluhu a udrzbu. Ma pomoci pfi instalaci
a uvadéni pristroje do provozu.

Referenc¢ni podklady:

Referenéni podklady jsou dostupné na internetu na adrese: www.auma.com nebo pfimo u spole¢nosti AUMA
(viz <Adresy>).
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AM 01.1/AM 02.1 Bezpecnostni pokyny
1. Bezpecnostni pokyny
11. Zakladni bezpe€nostni pokyny

Normy/smérnice

Bezpecnostni
pokyny/vystrahy

Kvalifikace pracovniku

Uvedeni do provozu

Provoz

Ochranna opatreni

Udrzba

NaSe vyrobky jsou konstruovany podle uznanych norem a smérnic. Toto je
certifikovano prohlasenim vyrobce o vestavbé a prohlasenim o shodé EU.

S pfihlédnutim k montazi, elektrickému pfipojeni, uvedeni do provozu a provozu na
misté instalace museji provozovatel a vyrobce zafizeni dbat na to, aby byly
respektovany vSechny pravni poZadavky, smérnice, pfedpisy, narodni ustanoveni
a doporuceni.

Pracovnici povéfeni pracemi na tomto zafizeni se museji seznamit s bezpe&nostnimi
a vystraznymi upozornénimi a pokyny uvedenymi v tomto navodu a museji uvedené
pokyny dodrzovat. Aby se zabranilo Skodam na zdravi nebo vécnym skodam, musi
se respektovat bezpecnostni pokyny a vystrazné znacky.

Montazi, elektrickym pfipojenim, uvedenim do provozu, obsluhou a udrzbou povéfovat
pouze vySkolené odborné pracovniky, ktefi k tomu byli provozovatelem a vyrobcem
zafizeni povéfeni.

Pfed zahajenim praci na tomto vyrobku si museji pracovnici pfecist tento navod
a porozumét mu a predpoklada se, aby znali a dodrzovali uznana pravidla tykajici
se pracovni bezpecnosti.

Pred uvedenim do provozu je dulezité, aby byla zkontrolovana v§echna nastaveni,
zda souhlasi s poZzadavky aplikace. V pfipadé nespravného nastaveni mohou vznikat
nebezpedi podminéna aplikaci, jako napf. poSkozeni armatury nebo zafizeni. Za
Skody z toho pfipadné vyplyvajici vyrobce neruéi. Riziko nese sam uZivatel.

Pfedpoklady pro bezvadny a bezpeény provoz:

. Spravna manipulace pfi pfepravé, odbornost pfi skladovani, pecliva instalace
a montaz pfi uvedeni do provozu.

- Vyrobek provozujte pouze v bezvadném stavu za respektovani tohoto navodu.

. Poruchy a $kody neprodlené oznamte a (nechte) odstranit.

. Dodrzujte uznana pravidla pracovni bezpecnosti.

. Dodrzujte vnitrostatni predpisy.

. Za provozu se skiif ohfiva az na povrchovou teplotu > 60 °C. K ochrané proti
moznym popaleninam doporucujeme, abyste pfed zahgjenim prace na zafizeni
zkontrolovali vhodnym teplomé&rem povrchovou teplotu a event. si nasadili
ochranné rukavice.

Za potfebna ochranna opatfeni na pracovisti, jako nap¥. kryty, bariéry nebo osobni
ochranna zafizeni pro pracovniky, odpovida provozovatel, resp. vyrobce zafizeni.

K zaru€eni bezpeéné funkce zafizeni je nutno dodrzovat pokyny pro udrzbu uvedené
v tomto navodu.

Zmény na zarizeni jsou dovoleny jen s pisemnym souhlasem vyrobce.

1.2.

Rozsah pouziti

Otocné pohony AUMA jsou uréeny pro ovladani primyslovych armatur, jako napf.
ventilt, Soupatek, klapek a kohout.

Jina pouziti musi nejprve vyrobce vyslovné (pisemné) potvrdit.

Nepfipustné je jejich pouziti napf. pro:

. motorové manipulaéni voziky dle EN ISO 3691
- zdvihadla dle EN 14502

. osobni vytahy dle DIN 15306 a 15309

. nakladni vytahy dle EN 81-1/A1

. eskalatory
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trvaly provoz

instalaci do zemé

trvalé pouziti pod vodou (dbat na stupen kryti)
oblasti ohrozené vybuchem, s vyjimkou zény 22
oblasti s radiacni zatézi v jadernych zafizenich

V pfipadé neodborného pouZiti nebo pouZiti v rozporu se stanovenym ucelem se
nepfebira Zzadna odpovédnost.

K podmince spravného pouZiti patfi také dodrZzovani tohoto navodu.

Informace Tento navod je platny pro standardni provedeni ,uzavirani armatury smérem doprava”,
tzn., kdyz se hnaci hfidel pro uzavieni armatury otaci ve sméru hodinovych rucicek.

1.3. Rozsah pouziti v explozni zéné 22 (volitelné)

Servopohony uvedené konstrukéni fady jsou podle smérnice ATEX 2014/34/ES
v zasadé vhodné také pro pouziti v prostfedi s nebezpeéim vybuchu prachu, ZONA

22.

Pro spInéni vSech pozadavk( stanovenych smérnici ATEX se pozaduje, aby byly
bezpodminecné dodrzovany tyto body:

Servopohony je nutné opatfit oznacenim ochrany pfed vybuchy I13D... pro

pouziti v ZONE 22.

Maximalni povrchova teplota servopohonu ¢ini

- T150 °C pro teploty prostfedi max. +60 °C, popf.

- T190 °C pro teploty prostfedi max. +80 °C.

ZvySené usazeniny prachu na provoznich prostfedcich nebyly pfi zjisténi max.

povrchové teploty zohlednény.

Pro dodrZeni maximalné povolenych povrchovych teplot na pohonu jsou

stanoveny nasledujici podminky:

- Dodrzovani druhl provozu a technickych udaji vyrobce

- Spravné pfipojeni termické ochrany motoru (termospinag, popf. PTC
studeny vodic)

Teplota okoli Teplota spusténi Maximalni
termické ochrany motoru povrchova teplota

max. +60 °C 140 °C T150 °C

max. +80 °C 155 °C T190 °C

PFipojovaci konektor se smi nasunout nebo vysunout pouze po odpojeni napéti.

Pouzité kabelové priichodky a prichodky vodi€l musi rovnéz odpovidat
pozadavkum kategorie 113D a minimalné stupni kryti IP67.

Servopohony musi byt pomoci vnéjs$i zemnici svorky (soucast pfisluSenstvi)
spojeny s vyrovnanim potencialu nebo musi byt zaélenény do uzemnéného
potrubniho systému.

Pro zajisténi ochrany pfed vybuchem prachu se musi utésnit duta hfidel proti

pronikani prachu:

- zavitovou zatkou (ref. €. 511.0) a pfisluSnym tésnénim

- ochrannou trubkou vietene, ochrannym klobou¢kem a V uzavérem (ref.
€. 568.1, 568.2, 568.3) pfi stoupajicim vieteni armatury

Zasadné se v prostfedi s nebezpelim vybuchu prachu musi respektovat
poZadavky normy EN 60079 &ast 14 a Cast 17. Nalezita a svédomita péce

a nasazeni vyskoleného personalu pfi uvedeni do provozu, opravach a udrzbé
jsou predpokladem pro bezpecny provoz kyvnych pohonu.

1.4. Vystrazna upozornéni

Pro zduraznéni postupl dulezitych z hlediska bezpeénosti jsou v tomto navodu
uvedena tato vystrazna upozornéni oznacena pfislusnymi signalnimi slovy
(NEBEZPECI, VAROVANI, UPOZORNENI, OZNAMENI).



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2

AM 01.1/AM 02.1

Bezpecnostni pokyny

[/\ VAROVANi |

|/A\ UPOZORNENI

Bezprostiedné nebezpeéna situace s vysokym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpeci smrti nebo zavazné ujmy na
zdravi.

Potencialné nebezpeéna situace se stiednim rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize hrozit nebezpecéi smrti nebo zavazné Gjmy na
zdravi.

Potencialné nebezpeéna situace s nizkym rizikem. Nebude-li vystrazné
upozornéni respektovano, mize dojit k lehkym nebo stfrednim poranénim. Lze
je pouzit také v souvislosti s vécnymi Skodami.

Potencialné nebezpe€na situace. Nebude-li vystrazné upozornéni respektovano,
muze dojit k vécnym S§kodam. Nepouziva se pro Skody na zdravi.

Struktura a typografické usporadani vystraznych upozornéni

Druh nebezpeci a jeho zdroj!

Mozny/é nasledek/ky nedodrzeni (volitelné)
- Opatfeni k zabranéni nebezpedi
- DalSi opatfeni

Bezpecnostni znacka A varuje pfed nebezpec¢im poranéni.
Signalni slovo (zde NEBEZPECI) uvadi stuper rizika.

1.5. Upozornéni a symboly

Informace

S -

<>

V tomto navodu se pouzivaji nize uvedend upozornéni a symboly:

Pojem Informace umistény pred textem poukazuje na dulezité poznamky a informace.

Symbol pro CLOSE (ZAVRENO) (armatura zavfena)
Symbol pro OPEN (OTEVRENO) (armatura oteviena)

Informace pred dalSim krokem. Tento symbol fika, co se pfedpoklada pro dalsi krok
nebo co se pfipravuje, popf. by se mélo dodrZzovat.

Odkaz na dalSi mista v textu

Pojmy, které jsou uvnitf téchto znaku, odkazuji v dokumentu na dalsi textova pole
tykajici se tohoto tématu. Tyto pojmy jsou uvedeny v rejstiiku, nadpisu nebo obsahu,
a tak je muzete rychle nalézt.
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2. Identifikace
2.1. Typovy stitek

Obr. 1: Prifazeni typovych stitk(

; » (2]

(11 [4]

[11  Typovy Stitek servopohonu

[2] Typovy stitek ovladaci jednotky servopohont
[3] Typovy stitek motoru

[4] Dodatkovy Stitek, napf. stitek KKS

Typovy stitek servopohonu

Obr. 2: Typovy §titek servopohonu (pfiklad)

& AUMA Riester GmbH &Co. KG ¢
D-79379 Miillheim, Germany

SA 07.2-F07

Order No: 12345678

No: 0516MD12345

n: 32 rpm

T close: 10-30 Nm

T open: 10-30 Nm

Lubr: F15 1P68

Temp: -30°C/+70°C

1
=
-
7]

)

dUumad (= logo vyrobce); C€ (= oznaceni CE)
[11  Jméno vyrobce
[2] Adresa vyrobce
[3] Typové oznaceni
[4] Cislo zakazky
[5] Sériové cislo
[6] Otacky
[71  Rozsah krouticiho momentu ve sméru ZAVRENI
[8] Rozsah krouticiho momentu ve sméru OTEVRENI
[91 Typ maziva
[10] Pfip. teplota okoli
[11] Podle pfani zakaznika volitelné obsaditelné
[12] Druh kryti
[13] Koéd DataMatrix



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2
AM 01.1/AM 02.1 Identifikace

Typovy stitek ovladaci jednotky servopohonii

Obr. 3: Typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu

AM 01.1

Order no. 12345678
No: 0516MA 12345
TPA:00R1AA-101-000

dilrnel
[ ]

MSP:1110KC3--F18E1
3 ~ 400V P: A1
-40/+70°C IP68
Control: 24 V DC
duimd4d (= logo vyrobce)
[11  Typové oznaéeni
[2] Cislo zakéazky
[3] Sériové Cislo
[4] Schéma pfipojeni servopohonu
[5] Schéma zapojeni ovladaci jednotky
[6] Sitové napéti
[71 Vykonova tfrida AUMA spinace
[8] Prip. teplota okoli
[9]  Druh kryti
[10] Ovladani
[11] Kod DataMatrix

MU WN =

[

Typovy stitek motoru

Obr. 4: Typovy Stitek motoru (pfiklad)

@
AD00063-2-0,2

2/ Art.no.: 12345678

./ No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

e P 0,20kW  cos ¢: 0,6

In: 0,8A
E S2 - 15 min
= IP 68 1400 1/min
1) Therm. protect.: PTC
Insulation class: F

dUIma4d (= logo vyrobce); C€ (= oznaceni CE)
[11  Typ motoru
[2] Cislo vyrobku motoru
[3] Sériové Cislo
[4]  Druh proudu, sitové napéti
[5] Jmenovity vykon
[6] Jmenovity proud
[7] Provozni rezim
[8] Druh kryti
[9]  Ochrana motoru (teplotni ochrana)
[10] Izolaéni tfida
[11] Otacky
[12] Vykonnostni faktor cos phi
[13] Sitova frekvence
[14] Kod DataMatrix
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Typové oznaceni

Zakazkové cCislo

Sériové cislo pohonu

Vykonova tiida AUMA
spinace

Ovladaci jednotka

Popisy k udajim na typovém stitku

Obr. 5: Typové oznaceni (pfiklad)

(SA 07.2-F07]

i 2.
1. Typ a konstrukéni velikost servopohonu
2. Velikost pfiruby
Typ a konstrukéni velikost
Tento navod je platny pro tyto pfistroje a konstrukéni velikosti:
- Typ SA = oto¢né pohony pro Fidici rezim
Konstrukéni velikosti: SA 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2
. Typ SAR = oto¢né pohony pro regulacni rezim
Konstrukéni velikosti: 07.2, 07.6, 10.2, 14.2, 14.6, 16.2

. Typ AM = ovladaci jednotka servopohonu AUMA MATIC
Konstruké&ni velikosti: 01.1, 02.1

Na zakladé tohoto &isla muze byt produkt identifikovan a mohou byt stanovena
technicka data pfistroje a data pfistroje vztazena k zakazce.

V pfipadé zpétnych dotazl k produktu vzdy uvadéjte toto Cislo.

Na internetovych strankach http://www.auma.com > Service & Support >myAUMA,
nabizime sluzbu, pomoci které si mize opravnény uzivatel pfi zadani zakazkového
Cisla stahnout dokumentaci tykajici se zakazky, schémata zapojeni a technické udaje
(v némeckém a anglickém jazyce), osvédceni o prejimaci zkouSce, provozni navod
a dalsi informace tykajici se zakazky.

Tabulka 1:
Popis sériového ¢Eisla (na prikladu 0516MD12345)

05 16 MD12345
05 Misto 1+2: Tyden montaze = kalendarni tyden 05
16 Misto 3+4: Rok vyroby = 2016

MD12345 Interni Cislo pro jednoznacné oznaceni produktu

Spinace pouzité v ovladaci jednotce servopohon( (reverzni stykace/tyristory) jsou
rozdéleny do vykonovych tfid AUMA (napf. A1, B1, ...). Vykonova tfida udava, do
jakého max. pfipustného jmenovitého vykonu (motoru) je spina¢ dimenzovan.
Jmenovity vykon motoru servopohonu je uveden na typovém Stitku motoru v kW.
Pfifazeni vykonovych tfid AUMA k jmenovitym vykon(m typ( motoru viz samostatné
elektrické datové listy.

U spinacl bez pfifazeni vykonovych tfid neni na typovém &titku ovladaci jednotky
servopohonu uvedena vykonova tfida, ale max. pfipustny jmenovity vykon v kW.

Tabulka 2:

Priklady ovladani (adaje na typovém stitku ovladani servopohonu)

Vstupni signal Popis

24V DC Ridici napéti 24 V DC pro ovladani OTEVRENO — ZAVRENO pfes digitalni
vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

48V DC Ridici napéti 48 V DC pro ovladani OTEVRENO — ZAVRENO pres digitalni
vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

60 V DC Ridici napéti 60 V DC pro ovladani OTEVRENO — ZAVRENO pres digitalni
vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

115V AC Ridici napéti 115 V AC pro ovladani OTEVRENO — ZAVRENO pies digitalni
vstupy (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)

0/4 — 20 mA Vstupni proud pro regulaci pozadované hodnoty pfres analogovy vstup
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Identifikace

Koéd DataMatrix

S nasi aplikaci asistence AUMA mi{izete oskenovat kod DataMatrix, a ziskate tim
jako autorizovany uzivatel pfimy pfistup k zakazkovym dokumentiim vyrobku, aniz
byste museli zadavat Cislo zakazky nebo série.

Obr. 6: Odkaz na aplikaci asistence AUMA:

Dalsi sluzby a podpora, software/aplikace/... viz www.auma.com.

2.2 Strucény popis

Viceotackovy
servopohon

Ovladaci jednotka
servopohonu

Panel mistniho ovladani

Definice podle EN 15714-2/EN ISO 5210:

Viceotackovy servopohon je servopohon, ktery pfenasi na armaturu kroutici moment
v rozsahu krat§im nez jedna cela otacka. Muze zachycovat posuvné sily.

Otoc¢né pohony AUMA SA 07.2 — SA 16.2/SAR 07.2 — SAR 16.2 jsou pohanény
elektromotoricky a mohou ve spojeni s pfipojovacim tvarem A zachycovat posuvné
sily. Pro ruéni ovladani je k dispozici ruéni kolo. Vypinani v koncovych polohach se
ovlada polohovym nebo momentovym spinaéem. Pro ovladani, resp. zpracovani
signald pohonu je nezbytné nutna ovladaci jednotka servopohonu.

Ovladaci jednotka servopohonu AM 01.1/AM 02.1 slouzi k ovladani servopohont
AUMA a dodava se v provedeni pfipraveném k provozu. Ovladaci jednotku
servopohonu Ize namontovat pfimo na servopohon nebo na nasténny drzak oddélené
od pohonu. Rozsah funkci ovladaci jednotky AM 01.1/AM 02.1 saha od bézného
ovladani armatur v provozu OTEVRENO - ZAVRENO pfes indikace polohy a rlizna
hlaseni az po regulaci polohy (na pfani).

Obsluhu (tlagitky), nastaveni a indikaci je mozné provadét pfimo na misté pomoci
ovladaci jednotky servopohonu (obsah tohoto navodu).

1
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3.

Preprava, skladovani a baleni

3.1.

12

/\ NEBEZPECI

Pfeprava na misto ur€eni v pevném obalu.

Zavésené bremeno!
Hrozi nebezpeci smrti nebo vaznych poranéni.
—~ NESTAT pod visicim bfemenem.
- Servopohon zvedat za skfin, NIKOLIV za ruéni kolo.

- Servopohony, které jsou namontovany na armatufe: zvedaci zafizeni upevnéte
na armatufe a NE na servopohonu

- Servopohony, které jsou smontovany s pfevodovkou: Zvedaci zafizeni upevnéte
pomoci zavésnych Sroubu na pfevodovce a NE na servopohonu.

- Servopohony, které jsou smontovany s ovladaci jednotkou: Zvedaci zafizeni
upevnéte na servopohonu a NE na ovladaci jednotku.

- Dodrzujte celkovou hmotnost uspofadani (servopohon, fizeni servopohonu,
prevodovka, armatura)

- Zajistéte bfemeno proti vypadnuti, sklouznuti nebo pfevraceni.

- Provedte zkuSebni zdvihnuti do malé vysky, zabrante pfedvidatelnym rizikiim,
napf. v disledku pfevraceni.

Obr. 7: Priklad: Zvednuti servopohonu

Tabulka 3:

Hmotnost ovladaci jednotky servopohonu AM 01.1, AM 02.1

Elektrické pfipojeni Hmotnost cca [kg]
Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim 7
Tabulka 4:

Hmotnosti servopohonu SA 07.2 — SA 16.2 / SAR 07.2 — SAR 16.2
s trifazovymi motory

Typové oznaceni Typ motoru™) Hmotnost2)
Servopohon cca [kg]
SA 07.2/ VD... 19
SAR 07.2 AD... 20

SA 07.6/ VD... 20

SAR 07.6 AD... 21
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Hmotnosti servopohoni SA 07.2 — SA 16.2 / SAR 07.2 — SAR 16.2
s tfifazovymi motory

Typové oznaceni Typ motoru®) Hmotnost?)
Servopohon cca [kl
SA 10.2/ VD... 22
SAR 10.2 AD... 25

SA 14.2/ VD... 44
SAR 14.2 AD.. 48

SA 14.6/ VD... 46
SAR 14.6 AD.. 53

SA 16.2/ VD... 67
SAR 16.2 AD.. 83

1)  Viz typovy Stitek motoru

2)  Uvedena hmotnost obsahuje otoény pohon AUMA NORM s tfifazovym motorem, elektrické pfipojeni
ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ru¢ni kolo. U jinych pfipojovacich tvaru dbejte na
dodatecné hmotnosti.

Tabulka 5:
Hmotnosti servopohoni SA 07.2 — SA 16.2 / SAR 07.2 — SAR 16.2
se stridavymi motory

Typové oznaceni Typ motoru®) Hmotnost?)
Servopohon cca [kl
SA 07.2/ VB... 21
SAR 07.2 VE. 21
AE... 28
SA 07.6/ VB... 21
SAR 07.6 VE.. 25
AE... 28
AC... 37
SA 10.2/ VE...48-4... 28
SAR 10.2 VE...48-2... 31
AC... 56-4... 40
AC... 56-2... 43
SA 14.2/ VE... 59
SAR 14.2 VC... 61
AC... 63
SA 14.6/ VE... 63
SAR 14.6 VC... 66

1)  Viz typovy Stitek motoru

2)  Uvedena hmotnost obsahuje otoény pohon AUMA NORM se stfidavym motorem, elektrické pfipojeni
ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ru¢ni kolo. U jinych pfipojovacich tvart dbejte na
dodate¢né hmotnosti.

Tabulka 6:
Hmotnosti servopohonu SA 07.2 — SA 16.2 / SAR 07.2 — SAR 16.2
se stejnosmérnymi motory

Typové oznaceni Typ motoru™) Hmotnost2)
Servopohon cca [kg]
SA 07.2/ FN... 63-... 29
SAR 07.2 FN... 71-... 32
SA 07.6/ FN... 63-... 30
SAR 07.6 FN... 80-... 44

13
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Hmotnosti servopohoni SA 07.2 — SA 16.2 / SAR 07.2 — SAR 16.2
se stejnosmérnymi motory

Typové oznaceni Typ motoru™) Hmotnost2)
Servopohon cca [kg]
SA 10.2/ FN... 63-... 33
SAR 102 FN... 71-... 36

FN... 90-... 56
SA 14.2/ FN... 71-.../ FN... 80-... 68
SAR 14.2 FN... 90-... 100
SA 14.6/ FN... 80-.../ FN... 90-... 76
SAR 14.6 FN... 112-... 122
SA 16.2/ FN... 100-... 123
SAR 16.2

1)  Viz typovy Stitek motoru

2)  Uvedena hmotnost obsahuje oto¢ny pohon AUMA NORM se stfidavym motorem, elektrické pfipojeni
ve standardnim provedeni, pfipojovaci tvar B1 a ru¢ni kolo. U jinych pfipojovacich tvart dbejte na
dodatecné hmotnosti.

Tabulka 7:

Hmotnosti pripojovaci tvar A 07.2 — A 16.2

Typové oznaceni Velikost pfiruby [kg]
A07.2 FO7 1,1
A10.2 F10 2,8
A14.2 F14 6,8
A16.2 F16 11,7
Tabulka 8:

Hmotnosti pripojovaci tvar AF 07.2 — AF 16.2

Typové oznaceni Velikost pfiruby [ka]
AF 07.2 F10 52
AF 07.6 F10 52
AF 10.2 F10 B
AF 14.2 F14 13,7
AF 16.2 F16 23

3.2,

Skladovani

Dlouhodobé skladovani

14

Nebezpecdi koroze v disledku nespravného skladovani!
- Skladujte v dobfe vétrané a suché mistnosti.
- Chranite proti podlahové vihkosti uskladné&nim v regalu nebo na dfevéné paleté.
- Zaijistéte ochranu proti prachu a jinym necistotdm zakrytim pohonu.
- Nelakované plochy oSetiete vhodnym antikoroznim pfipravkem.

Poskozeni zpisobené prilis nizkymi teplotami skladovani!

- Ovladaci jednotku servopohonu AUMA MATIC se NESMi skladovat pi teplotach
nizsich nez —40 °C.

V pfipadé dlouhodobého uskladnéni (déle nez 6 mésicl) dodrzujte tyto body:

1. Pred skladovanim:
Zajistit ochranu nechranénych ploch, zvlasté vystupnich dild a montaznich
ploch, dlouhodobym antikoroznim pfipravkem.
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2.V odstupech asi 6 mésicu:
Kontrola tvofeni koroze. Objevu;ji-li se zarodky koroze, provést novou ochranu

proti korozi.

3.3. Baleni
NaSe vyrobky jsou pro pfepravu z vyrobniho zavodu chranény specialnimi obaly.
Jsou zhotoveny z ekologicky bezpe&ného, snadno oddélitelného materialu, ktery je
znovu pouzitelny. Jako obalovy material pouzivame drevo, lepenku, papir a PE fdlii.
Pro likvidaci obalového materialu doporucujeme recyklacni firmy.

15
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4. Montaz
4.1. Montazni poloha

Zde popsany produkt maze byt provozovan v libovolné montazni poloze.

Omezeni: pfi pouziti oleje namisto tuku v prostoru pfevodovky servopohonu je pro
dutou hfidel pfedepsana svisla montazni poloha, s pfirubou smérem dolu. Pouzity
typ maziva je uveden na typovém Sstitku servopohonu (kratké oznaceni F...= tuk;
0O...= olej).

4.2. Montaz ruéniho kola
Informace Pro pfepravu jsou ruéni kola od priiméru 400 mm volné pfibalena.

Obr. 8: Ruéni kolo

: €i~ i 3]
7 [1 =
N

(4]

[11  Distanéni podlozka
[2]  Vstupni hidel

[3] Ruénikolo

[4] Pojistny krouzek

1. Je-li tfeba,nasadte na vstupni hfidel [2] distanéni podloZku [1].
2. Nasadte rucni kolo [3] na vstupni hfidel.
3.  Ruéni kolo [3] zajistéte pfiloZzenym pojistnym krouzkem [4].

Informace  Pojistny krouzek [4] se nachazi (spole¢né s timto navodem) v kapse odolné vUci
povétrnostnim vliviim, ktera je pfi dodavce upevnéna na zafizeni.

4.3. Montaz viceotackového servopohonu na armaturu/prevodovku

m Nebezpeci koroze v dlsledku poskozeni laku a kondenzovani vody!
- Po praci na zafizeni opravit poSkozeni laku.
- Po montazi zafizeni ihned elektricky pfipojit, aby se vytdpénim redukovalo
kondenzovani vody uvnitf servopohonu.

4.3.1. Pripojovaci tvar A

Pouziti - Pfipojovaci tvar pro stoupajici, neotacejici se vieteno
- Vhodny k zachyceni posuvnych sil

16
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Montaz

Konstrukce

Informace

PFipojovaci pfiruba [1] tvofi s axialné ulozenym zavitovym pouzdrem [2] jednotku.
Kroutici moment je pfenasen pomoci zavitového pouzdra [2] na vieteno armatury
[3].

Obr. 9: Montaz pfipojovaciho tvaru A

-~ qT7) B
2] ﬁ

'.
=g

[1]  Pfipojovaci pfiruba

[2] Zavitové pouzdro s ozubenou spojkou

[3] Vreteno armatury

K pfizplsobeni pohon( pfipojovacich tvard A na stavbé s velikostmi pfirub F10 a

F14 konstrukéniho roku 2009 a starSich je potfebny adaptér. Lze jej objednat u firmy
AUMA.

4.3.1.1. ZAavitové pouzdro — koneéné obrobeni/iprava

[_Ténto pracovni postup je nutny pouze u nevrtaného nebo predvrtaného zavitového
pouzdra.
Obr. 10: Pfipojovaci tvar A

I =1l

[2.1]
(2.2]
[2.1]

(2.1]
[2.2]
[2.1]

=

[11  Zavitové pouzdro

[2] Axidlni jehlové loZisko
[2.1] Axialni loZiskovy krouZek
[2.2] Axiélni jehlovy vénec

[3] Stredici krouzek

1. Stfedici krouzek [3] vySroubujte z pfipojovaciho tvaru.

17
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9.

Vyjméte zavitové pouzdro [1] spole¢né s axialnimi jehlovymi lozisky [2].
Loziskové krouzky [2.1] a axialni jehlové vénce [2.2] sejméte ze zavitového
pouzdra [1].

Zavitové pouzdro [1] vyvrtejte, vystruzte a vyfiznéte zavit.
Informace: Pfi upinani dbejte na pfesné vycentrovani!
Obrobené zavitové pouzdro [1] oCistéte.

Axialni jehlové vénce [2.2] a axialni loZiskové krouzky [2.1] dostateCné namazte
viceucelovym tukem EP s lithnym mydlem tak, aby byly tukem naplnény v§echny
duté prostory.

Tukem namazané axiélni jehlové vénce [2.2] a axialni loZiskové krouZky [2.1]
nasufite na zavitové pouzdro [1].

Zavitové pouzdro [1] s axialnimi jehlovymi loZisky [2] opét viozte do pfipojovaciho
tvaru.

Informace: Dbejte na to, aby vystupky, resp. ozubeni spravné zapadly do
drazky duté hfidele.

Stredici krouzek [3] zaSroubujte a pevné pfitahnéte az na doraz.

4.3.1.2. Montaz viceotackového servopohonu (s pfipojovacim tvarem A) na armaturu

Obr. 11: Montaz pfipojovaciho tvaru A

o

VFeteno armatury

Pfipojovaci tvar A

Srouby k pfipojeni na servopohon
Pfiruba armatury

Srouby k pfipojeni pfipojovaciho tvaru

Je-li jiZ pfipojovaci tvar A namontovan na oto€ném servopohonu: uvolnéte
Srouby [3] a sejméte pfipojovaci tvar A [2].
Provéfte, zda se pfiruba pfipojovaciho tvaru A hodi k pfirubé armatury [4].
VFeteno armatury [1] lehce potfete tukem.

Pfipojovaci tvar A nasadte na vieteno armatury a zaSroubujte, dokud nedosedne
na prirubu armatury.

Pfipojovaci tvar A natocte tak, aby upeviiovaci otvory licovaly.
Upevhovaci Srouby [5] zaSroubujte, ale prozatim jesté neutahuijte.

Otocny servopohon nasadte na vieteno armatury tak, aby unasece zavitového
pouzdra zapadaly do vystupniho tvaru.

[_Pfi spravném zabéru lezi pfiruby na sobé v jedné ose.

8.
9.

18

Viceotalkovy servopohon nastavte tak, aby upeviovaci otvory licovaly.
Viceotalkovy servopohon upevnéte Srouby [3].
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10. Srouby [3] utdhnéte do kfize utahovacim momentem podle tabulky.

Tabulka 9:

Utahovaci momenty pro Srouby

Zavit Utahovaci moment [Nm]
Trida pevnosti A2-80/A4—-80

M6 10

M8 24

M10 48

M12 82

M16 200

M20 392

11. Viceotackovym servopohonem v ruénim provozu otacet ve sméru OPEN

(OTEVRENO) tak, aby ptiruba armatury a pfipojovaci tvar A lezely pevné na
Sobé.

12. Upevhovaci Srouby [5] mezi armaturou a pfipojovacim tvarem A utahnout do
kfize krouticim momentem dle tabulky.

4.4. Pripojovaci tvary B
Pouziti - Pro otacive, nestoupajici vieteno
Nevhodné pro posuvné sily
Konstrukce Spojeni mezi dutou hfideli a armaturou, resp. pfevodovkou pomoci vystupniho tvaru,
ktery je upevnén v pojistném krouZku v duté hfideli viceotackového servopohonu.
Vyménou vystupniho tvaru je mozna dodate€na pfestavba na jiny pfipojovaci tvar.
Pfipojovaci tvary B a E: vystupni tvar s vrtanim podle DIN 3210

Pfipojovaci tvary B1 — B4: vystupni tvar s vrtanim podle EN ISO 5210
Obr. 12: Pfipojovaci tvar B

(LA

[ ‘lmg \Ir‘ 0

[11  Pfiruba viceotackového servopohonu (napf. FO7)
[2] Duta htidel
[3]  Vystupni tvar (pfiklady vyobrazeni)
[3] B/B1/B2 a [3]* B3/B4/E, vzdy s vrtanim a drazkou
[4]  Hridel pfevodovky/armatury s licovanym perem

Informace  Vystfedéni pfirub armatury provedte jako uloZeni s vli.
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4.4.1.

20

Montaz viceotackového servopohonu s pripojovacimi tvary B na armaturu/prevodovku

Obr. 13: Montaz pfipojovacich tvari B

(1]
(2]
(3]

[31—|[§ i N 0

Viceotackovy servopohon
Armatura/pfevodovka
Hfidel armatury/pfevodovky

Provérte spravnou velikost pfiruby.

2. Zkontrolujte, zda se pfipojovaci tvar viceotackového servopohonu [1] shoduje
s pfipojovacim tvarem armatury/pfevodovky, resp. hiidele armatury/pfevodovky
[2/3].

3. Hfidel armatury, resp. pfevodovky [3] lehce potfete tukem.

4. Nasadte oto¢ny servopohon [1].

Informace: Dbejte na vystfedéni a na dokonalé dosednuti pfiruby.

5. Otoc¢ny servopohon upevnéte pomoci Sroubu dle tabulky.

Informace: Aby nedoslo ke kontaktni korozi, doporucujeme opatfit Srouby
tésnicim prostfedkem na zavity.

6. Srouby utahnéte diagonalné krouticim momentem podle tabulky.

Tabulka 10:

Utahovaci momenty pro Srouby

Zavit Utahovaci moment [Nm]

Trida pevnosti A2-80/A4—-80

M6 10

M8 24

M10 48

M12 82

M16 200

M20 392
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4.5. Prislusenstvi k montazi

4.51. Ochranna trubka vietene pro stoupajici vieteno armatury

Obr. 14: Montaz ochranné trubky vietena

o—

.
/Ir 1

[11  Ochranny kloboucek ochranné trubky vietene (nasazen)
[1]* Volitelné: ocelovy ochranny kloboucek (nasroubovani)
[2]  Ochranna trubka vietene

[8] Tésnici krouzek (V-Seal)

1. Veskeré zavity utésnéte konopim, teflonovou paskou nebo tésnicim prostfedkem
na zavity.

2. Ochrannou trubku vietene [2] zaSroubujte do zavitu a pevné utahnéte.
Informace: U ochrannych trubek vietene, které se skladaji ze dvou nebo vice
Casti, v8echny &asti pevné seSroubuijte.

Obr. 15: Ochranna trubka z dil¢ich kusl se zavitovymi hrdly (> 900 mm)

(3] (4] (3] [4]
[21  Jednotlivy kus ochranné trubky vietene
[3]  Tésnici krouzek (V-Seal)
[4] Zavitové hrdlo

3.  Tésnici krouzek [3] posurite az ke skfini.
Informace: Pfi montazi ¢asti posurnite té€snici krouzky ¢asti az k hrdlim
(spojovacim kustm).

4. Zkontrolujte, zda je ochranny klobou¢ek [1] ochranné trubky vietene k dispozici,
neni poskozeny a je pevné nasazen, resp. naSroubovan na trubce.

m Ochranné trubky delSi nez 2 metry se mohou prohybat nebo se rozvibrovat!
Mdze dojit k poskozeni vietene a/nebo ochranné trubky.
- Ochrannou trubku del$i nez 2 metry podepfete stabilni konstrukci.

21



Montaz

SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2
AM 01.1/AM 02.1

4.6.

Montazni polohy panelu mistniho ovladani

Montazni poloha panelu mistniho ovladani bude provedena v souladu s objednavkou.
Pokud se po montazi na armaturu popf. na pfevodovku u zakaznika zjisti nevyhodné
umisténi mistniho ovladani, Ize tuto polohu dodateéné zménit. Zde jsou mozné &tyfi
polohy otocené o 90°.

Obr. 16: Montazni polohy

4.6.1.
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Zména montaznich poloh

/\ NEBEZPECI

Nebezpeéné napéti!
Nebezpedi trazu elektrickym proudem.
- Pred otevienim odpojte od napéti.

Uvolnit Srouby a demontovat mistni ovladani.

Povolte 3 Srouby desky, pootocéte desku do nové polohy a pevné utahnéte.
Provéfte, zda je O-krouzek v pofadku, O-krouzek spravné viozte.

Mistni ovladani natoCte do nové polohy a znovu jej nasadte.

Ll

Poskozeni vodi€li zkroucenim nebo skfipnutim!
MozZnost funkénich poruch.
- Panel mistniho ovladani oto¢te max. o 180°.
- Opatrné slozte panel mistniho ovladani, aby nedoslo k uskfipnuti vodicu.

5.  Srouby rovnomérné utahnéte do kfize.
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Elektrické pfipojeni

5. Elektrické pripojeni
5.1. Zakladni informace
|& VAROVANI | Nebezpedi pfi nespravném elektrickém pfripojeni.

Schéma
zapojeni/pfipojeni

Pfipustné druhy sité
(napajeci sité)

Druh proudu, sitové
napéti, sitova frekvence

Externi napajeni
elektroniky

Jisténi a dimenzovani v
misté instalace

Nebude-li respektovano, muze hrozit nebezpeci smrti, zavazné ujmy na zdravi nebo
vécnych $kod.

- Elektrické pfipojeni smi provadét pouze vyskoleni odborni pracovnici.

- Pred pfipojenim vénujte pozornost zakladnim pokynim v této kapitole.

- Po pfipojeni, pfed zapnutim napéti vénovat pozornost kapitole <Uvedeni do
provozu> a <ZkuSebni provoz>.

Odpovidajici schéma zapojeni/pfipojeni (v némeckém a anglickém jazyce) je spole¢né
s timto navodem vlozZeno do plastové félie odolné proti povétrnostnim vliviim, ktera
je upevnéna na zafrizeni. Schéma je mozné objednat také podle zakazkového Cisla
(viz typovy &titek) nebo ho stahnout z internetu (http://www.auma.com).

Ovladaci jednotky servopohonu (servopohony) jsou vhodné pro pouziti v sitich TN
a TT s pfimym uzemnénim uzlu pro jmenovita napéti maximalné 690 V AC. Pfipustné
je pouZiti IT siti pro sitova napéti maximalné 600 V AC. V IT siti je vyzadovan vhodny,
pfipustny izolaéni hlida¢&, napfiklad izolaéni hlida¢ s metodou impulzniho méfeni.

Druh proudu, sitové napéti a sitovéa frekvence musi souhlasit s daji na typovych
Stitcich ovladaci jednotky servopohonu a motoru. Viz také kapitola
<ldentifikace>/<Typovy Stitek>.

Obr. 17: PFiklad typového Stitku motoru

Y 3~ 400V 50 Hz

() B 74 B ]
[1] Druh proudu
[2] Sitové napéti
[3] Sitova frekvence (u tfifazovych a stfidavych motort)

U externiho napajeni elektroniky s napétim 24 V DC se internim kondenzatorem 1
000 pF vyhladi zdroj napéti. Pfi dimenzovani zdroje napéti je tfeba zohlednit, ze po
zapnuti externiho zdroje napéti se tento kondenzator nabiji.

K ochrané proti zkratu a odpojeni servopohonu od sitového napéti je ze strany
uzivatele zapotfebi pouzit pojistek a vykonovych odpojovacu.

Hodnoty proudu pro dimenzovani jisténi vyplyvaji z odbéru proudu motoru (viz typovy
Stitek motoru) plus odbéru proudu ovladaci jednotky.

Doporucujeme provést dimenzovani spinaciho zafizeni podle max. proudu (l,5x) @
vybér a nastaveni nadproudové spousté podle udaju v elektrickém datovém listu.

Tabulka 11:

Odbér proudu ovladaci jednotky

Sitové napéti Max. odbér proudu
100 az 120 V AC (£10 %) 575 mA

208 az 240 V AC (£10 %) 275 mA

380 az 500 V AC (10 %) 160 mA

24V DC (+20 %/-15 %) a motor AC 500 mA
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Potencial zakaznickych

pripojek

Bezpeénostni standardy

24

Pfipojovaci vodice

Instalace vedeni
v souladu s EMK

Tabulka 12:

Maximalné pripustné jisténi

Spinaci prvek Jmenovity vykon Max. jisténi

(Spinac s tfidou spl’nénl’)”

Reverzni stykac¢ A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)

Reverzni styka¢ A2 do 7,5 kW 32 A (gL/gG)

Reverzni styka¢ A3 do 15 kW 63 A (gL/gG)

Tyristor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I’t<1 500A%s
Tyristor B2 do 3 kW 32 A (9/R) I?t<1 500A%s
Tyristor B3 do 5,5 kW 63 A (g/R) I?t<5 000A%s
1)  Tiida spinani AUMA (A1, B1, ...) je uvedena na typovém Stitku ovladaci jednotky servopohonu

V pfipadé pouzivani automatickych jisti€t je potfeba dbat na startovaci proud (l,)
motoru (viz datovy list k elektrozafizeni). Pro automatické jistiCe doporucujeme
vypinaci charakteristiku D nebo K podle IEC 60947-2. Pro ochranu ovladacich
jednotek s tyristory doporucujeme pouzivat tavné pojistky misto automatickych jisticu.

Doporucujeme upustit od pouziti ochrannych vypinacl proti chybnému proudu (FI).
Bude-li i pfesto na strané sité pouZzit Fl, je pfipustny jen jeden FI s typovou
charakteristikou B.

Je-li ovladaci jednotka servopohonu namontovana oddélené od servopohonu
(ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku): PFi dimenzovani jisténi
zohlednéte délku a prifez propojovacich kabel(.

VSechny vstupni signaly (Fidici vstupy) musi byt napajeny stejnym potencialem.
VSechny vystupni signaly (stavova hlaSeni) musi byt napajeny stejnym potencialem.

Ochranna opatfeni a zafizeni musi splfiovat platné narodni pfedpisy pro misto
instalace. VSechny externé pfipojené pfistroje musi splfiovat podminky relevantnich
bezpecnostnich standardd pro misto instalace.

- DoporuCujeme nadimenzovat pfipojovaci vodie a pfipojovaci svorky podle
imenovitého proudu (Iy) (viz typovy Stitek motoru nebo elektronicky datovy list).

- K zajisténi izolace pfistroje pouzijte vhodné vodiCe (dimenzované na pozadované
napéti). VodiCe dimenzujte na nejvyssi vyskytujici se jmenovité napéti.

. PouzZivejte pfipojovaci vodi€¢ s vhodnym minimalnim teplotnim rozsahem.

- U pfipojovacich vodicu vystavenych UV zafeni (napf. mimo budovu) pouzivejte
vodic¢e odolné proti UV zafeni.

- P¥i pfipojeni snimacl polohy se musi pouzit stinéné vodice.

Signalni vedeni a vedeni fieldbus jsou citliva vici ruseni. Motorova vedeni jsou
zdrojem ruseni.

. Vedeni citliva vci ruSeni a vedeni, ktera jsou zdrojem ruseni, instalujte pokud
mozno s velkym vzajemnym odstupem.

. Odolnost signalnich vedeni a vedeni fieldbusu proti ruSeni se zvySuje tim, ze
se vodice instaluji t&sné u potencialu zemeé.

- Pokud mozZno zabraiite instalaci dlouhych vedeni nebo dbejte na to, aby byly
instalovany v oblastech s nizkou rusivosti.

- Zabrarite pouziti paralelnich cest s malym vzajemnym odstupem mezi vedenim,
které je zdrojem ruseni, a vedenim citlivym vacéi ruseni.
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5.2. Elektrické pripojeni S/ISH (AUMA kruhovy konektor)
Obr. 18: Elektrické pfipojeni S a SH

4 —, — [1]
L | A
J | SH
\ b
ol
Y
A e /—[1]
I} IJ i s

A 5

[11  Viko
[21 Zditka se Sroubovymi svorkami

Struény popis  Zasuvné elektrické pfipojeni se Sroubovymi svorkami pro vykonové a fidici kontakty.
Ridici kontakty volitelné také jako krimpovaci pfipojka.

Provedeni S (standard) se tfemi kabelovymi prichodkami. Provedeni SH (zvy$ené)
s dodateénymi kabelovymi priichodkami. Pro pfipojeni vodicl se stahne kruhovy
konektor AUMA a z vika se vyjme zdifka.

Technickeé udaje ;) ia 13:
Elektrické pripojeni kruhovym konektorem AUMA

Silové kontakty Ridici kontakty
Pocet kontaktd max. 6 (3 osazené) + ochranny 50 koliku/zdifek
vodic¢ (PE)
Oznaceni U1, V1, W1,U2,vV2, W2, PE 1 az 50
PFipojovaci napéti max. 750 V 250 V
Max. jmenovity proud 25A 16 A
Druh pfipojeni u zakaznika Sroubové pfipojeni Sroubové piipojeni, lisovani (volitelng)
Pfipojovaci prafez max. 6 mm? (flexibilni) 2,5 mm?
10 mm? (pevné) (flexibilni nebo pevné)

Informace U nékterych specialnich motoru se pfipojeni vykonovych svorek (U1, V1, W1, U2,
V2, W2) neprovadi pomoci kruhového konektoru AUMA, nybrz pomoci svorkovnice
pfimo u motoru.
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5.21.

26

Otevieni pripojovaciho prostoru

/\ NEBEZPECI

Obr. 19: Otevreni pfipojovaciho prostoru

(2]
|

| }[1]
»

[11  Viko (na obrazku je provedeni S)

[2]  Srouby vika

[3] O-krouzek

[4]  Srouby dutinkové &asti

[5] Dutinkova ¢ast

[6] Kabelovy pfivod

[71  Zaslepky

[8] Kabelové Sroubeni (neni obsazeno v rozsahu dodavky)

Nebezpecné napéti!
Nebezpedi turazu elektrickym proudem.
- PrFed otevienim odpojte od napéti.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].

2. Uvolnéte Srouby [4] a vyjméte dutinkovou €ast [5] z vika [1].

3. Namontujte kabelova Sroubeni [8] odpovidajici pfipojovacim vodi¢am.

[—Kryti IP uvedené na typovém Stitku je zaru€eno jenom tehdy, jsou-li pouzita
vhodné kabelova Sroubeni.

Obr. 20: Pfiklad: Typovy 8&titek s krytim IP68

IP 68

4. Nevyuzité kabelové privody [6] zajistéte vhodnymi zaslepkami [7].
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5.2.2.

Zapojeni kabelu

[/A\ VAROVANI |

Tabulka 14:
Pripojovaci prarezy a utahovaci momenty svorek
Oznacéeni Pfipojovaci prirezy Utahovaci momenty
Silové kontakty 1,0 — 6 mm? (flexibilni) 1,2—-1,5Nm
(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,5 — 10 mm? (pevné)
2 TN o
Pfipojeni ochranného vodice @ (PE) .1,0,_‘, 6 mm (erX|b|In|) S kruhovyml 1,2 —2,2Nm
jazycky
1,5-10 mm? (pevné) s oky
Ridici kontakty 0,25-2,5 mm? (flexibilni) 0,5-0,7 Nm
(1 aZ 50) 0,34 — 2,5 mm? (pevné)
1. Odstranite plast kabelu.
2. Zasurte vodi¢e do kabelovych priichodek.
3.  Kabelové pruchodky pevné utahnéte predepsanym momentem, aby byl zaruéen
pFislusny stupen kryti.
4., Odizolujte vodice
- Ovladani cca 6 mm, motor cca 10 mm
5.  Pro flexibilni vodi€e: Pouzivejte koncové dutinky dle DIN 46228.
6. VodiCe zapojte dle vykresu zapojeni pfislusné zakazky.

V pripadé poruchy: Nebezpeéné napéti u NEPRIPOJENEHO ochranného vodiée!

Nebezpedi turazu elektrickym proudem.

—

—

Pfipojte v8echny ochranné vodice.

Pfipojku ochranného vodice spojte s externim ochrannym vodi¢em pfipojovaciho
vodice.

Zarizeni uvadéjte do provozu pouze s pfipojenym ochrannym vodi¢em.

Ochranné vodice s kruhovymi jazyCky (ohebné vodice) nebo oky (pIné vodice)
pevné nasroubujte na pfipojku ochranného vodice.

Obr. 21: Pfipojka ochrannych vodicu

[1] Dutinkova Cast

[2] Sroub

[8] Podlozka

[4] Pérova podlozka

[5]  Ochranny vodi¢ s kruhovymi jazy&ky/oky

[6]  PrFipojka ochrannych vodiéa, symbol: &

U stinénych vodicl: Konec stinéni vodice spojte pres kabelové Sroubeni s krytem
(uzemnéte).
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5.2.3.

28

Zavreni pripojovaciho prostoru

Obr. 22: Uzavfeni pfipojovaciho prostoru

(]
[2]
(3]
[4]
[5]
[6]
[7]

Viko (na obrazku je provedeni S)

Srouby vika

O-krouzek

Srouby dutinkové &asti

Dutinkova Cast

Kabelové Sroubeni (neni obsaZzeno v rozsahu dodavky)
Zaslepka

Zkrat zpUsobeny skfipnutim vodicu!

Mozny zasah elektrickym proudem a funkéni poruchy.

- Opatrné vlozte dutinkovou ¢ast, aby nedoslo k uskFipnuti vodica.

Dutinkovou &ast [5] vlozte do vika [1] a upevnéte Srouby [4].

Ocistéte tésnici plochy na viku [1] a skfini.

Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poSkozeni nahradte
novym.

O-krouzek lehce potfete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina)
a spravné vlozte.

Nasadte viko [1] a Srouby [2] rovhomérné utahnéte do kfize.

Kabelova Sroubeni a zaslepku utahnéte pfedepsanym utahovacim momentem,
aby bylo zaru€eno pfislusné kryti.
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5.3. PrisluSenstvi k elektrickému pfipojeni

5.3.1. Ovladaci jednotka servopohonu na nasténném drzaku

Obr. 23: Montaz s nasténnym drzakem (pfiklad s elektrickou pfipojkou S)

[11  Nasténny drzak

[2] Propojovaci kabely

[3] Elektrické pfipojeni nasténného drzaku (XM)

[4] Elektrické pfipojeni servopohonu (XA)

[5] Elektrické pfipojeni ovladaci jednotky servopohonu (XK) — konektor zékaznika

Pouziti Pomoci nasténného drzaku muze byt ovladaci jednotka servopohonu namontovana
oddélené od servopohonu.
U Spatné pfistupného namontovaného servopohonu.
PFi vysokych teplotach na servopohonu.
V pfipadé silnych vibraci armatury.

Upozornéni k instalaci s nasténnym drzakem

Maximalni pfipustna délka kabelu mezi ovladaci jednotkou servopohonu na
nasténném drzaku a servopohonem je 100 m.

Doporucujeme pouziti kabelového svazku AUMA "LSW".

Je-li v servopohonu namontovany vysila¢ polohy (EWG, RWG, potenciometr):
- Je nutno pouzit vhodné, ohebné a stinéné propojovaci kabely.

- Stinéni kabelu oboustranné uzemnéte.

Jsou-li k dispozici propojovaci kabely, napf. topeni nebo spinacu, které jsou
propojeny od servopohonu pfimo ke konektoru zakaznika XK (XA-XM-XK, viz
schéma zapojeni), musi se tyto propojovaci kabely podrobit kontrole izolace
podle normy EN 50178. Vyjimku tvofi propojovaci kabely snimac¢ud polohy (EWG,
RWG, IWG, potenciometr). Ty se nesmi podrobit izolaéni zkouSce.

29



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 — SAR 16.2
Elektrické pfipojeni AM 01.1/AM 02.1

5.3.2. Pridrzny ram
Obr. 24: Pridrzny ram, pfiklad s konektorem S a vikem

Pouziti PFidrzny ram k bezpe&nému uloZeni odpojeného konektoru nebo vika.
Na ochranu proti pfimému dotyku kontaktd a proti vlivim prostredi.

5.3.3. Mezipfiruba DS k dvojitému utésnéni

Obr. 25: Elektrické pfipojeni s mezipfirubou DS

N

_ﬂ_%

[1] Elektrické pfipojeni
[2] Mezipfiruba DS

Pouziti PFi sejmuti elektrického pFipojeni nebo kvuli netésnym kabelovym Sroubenim muze
prach a vihkost proniknout dovnitf skfiné. Montazi mezipfiruby DS (double sealed)
[2] mezi elektrické pFipojeni [1] a skFifi zafizeni je tomu u€inné zabranéno. Kryti
pristroje (IP 68) zlGstane zachovano i po sejmuti elektrického pfipojeni [1].
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5.3.4.

Vnéjsi zemnici svorka

Pouziti

Obr. 26: Zemnici svorka servopohonu

Vnéjsi zemnici svorka (tfmenova svorka) pro pfipojeni k vyrovnani potenciald.

Tabulka 15:

Pripojovaci prafezy a utahovaci momenty zemnicich svorek

Druh kabelu Pripojovaci prurezy Utahovaci momenty
Jedno a nékolikadratové 2,5 mm? az 6 mm? 3—-4Nm

S jemnym dratem 1,5 mm? az 4 mm? 3 -4 Nm

U tenkych (flexibilnich) Zil, pripojka s kabelovou botkou/krouzkovou kabelovou botkou. Pfi pfipojeni dvou
jednotlivych Zil pod tfmenovou svorku musi mit tyto stejny prarez.
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6. Ovladani
6.1. Rucni provoz

V pfipadé poruchy motoru nebo vypadku sité mize byt servopohon za ucelem
nastaveni nebo uvedeni do provozu ovladan v ru¢nim provozu. Ruéni provoz se
aktivuje pomoci vestavéné pfepinaci mechaniky.

6.1.1.  Aktivace ru¢niho provozu

m Poskozeni motorové spojky nespravnou obsluhou!

- Ruéni provoz aktivujte pouze za klidu motoru.

1.  Stisknéte tlacitko.
Obr. 27: Aktivace ruéniho provozu

2. Otacejte rucnim kolem v pozadovaném sméru.
- Kuzavfeni armatury otac€ejte ruénim kolem ve sméru hodinovych ruci¢ek:

[_Hnaci hfidel (armatura) se otaci ve sméru hodinovych ruci¢ek do polohy
CLOSE (ZAVRENO).

Informace Naochranu armatury je volitelné k dispozici ochrana proti pfetizeni pro ru¢ni provoz.
Pokud kroutici moment na ru€nim kole pfekrodi ur€itou hodnotu (viz technicky datovy
list dané zakazky), pojistné koliky se zlomi, a ochrani tak armaturu pfed podkozenim.
Rucni kolo jiz nemGze pfenést zadny kroutici moment (= ruéni kolo se protaci).
Ovladani v motorovém provozu je nadale mozné.

Pfi zlomeni pojistnych kolikl po pretizeni doporu¢ujeme vyménit bezpecnostni naboj.

Obr. 28: Ruéni kolo bez ochrany / s ochranou proti pfetiZzeni

[11  Ruéni kolo bez ochrany proti pfetizeni (standardné)
[2] Ruéni kolo s ochranou proti pfetizeni / bezpe€nostnim nabojem (volitelngé)
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6.1.2.

Vypnuti ruéniho provozu

Ru¢ni provoz se automaticky vypne pfi aktivaci motoru. V motorovém provozu je
rucni kolo v klidu.

6.2.

Motorovy provoz

Pfed zahajenim motorového provozu nejprve provést vSechna nastaveni pro uvedeni
do provozu a referenéni jizdu.

6.2.1.

Ovladani z mista
Ovladani servopohonu z mista probiha za pomoci tladitek na mistnim ovladani.

Obr. 29: Panel mistniho ovladani

— o 0
= n—f=—0=0

Stop [2]—m—o ©®©

N [31—=—O

[4]

[1]  Tlagitko pro povel pro chod do smé&ru OPEN (OTEVRENO)
[2] Tlacgitko STOP

[3] Tlagitko pro povel pro chod do sméru CLOSE (ZAVRENO)
[4] Prepinac

|A UPOZORNENI | Horké povrchy, napfr. kvili vysokym teplotam prostredi nebo silnému

sluneénimu zareni!
Nebezpedéi popaleni.
- Zkontrolujte povrchovou teplotu a pouzijte ochranné rukavice.

- Prepinad funkce [4] nastavte do polohy mistné (LOCAL).

[_Bervopohon Ize nyni obsluhovat pomoci tla€itek [1 — 3]:

- Servopohon prestavit ve sméru polohy OPEN (OTEVRENO): Stisknéte tlagitko
[1]=.
- Zastavit servopohon: Stisknéte tlacitko [2] Stop.
- Servopohon prestavit ve sméru polohy CLOSE (ZAVRENO): Stisknéte tlagitko
3] L.
Informace Povely k pfestaveni OPEN -CLOSE (OTEVRENO - ZAVRENO) mohou byt realizovany
v impulznim reZimu nebo trvalym signalem. Pfi trvalém signélu se servopohon po

stisknuti tla€itka pfestavi do pfisludné koncové polohy, pokud pfedtim neobdrZi jiny
povel.
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6.2.2. Ovladani servopohonu dalkové

- Pfepinad funkce nastavte do polohy dalkové (DALKOVE).

[_Bervopohon Ize nyni ovladat dalkové pomoci povell pfestaveni (OPEN, STOP,
CLOSE (OTEVRENO, STOP, ZAVRENO)) nebo pomoci analogovych zadanych
pozadovanych hodnot (napf. 0 — 20 mA).

Chovani v regulaénim provozu u provedeni s polohovym regulatorem:

Pfi vypadku signalu pozadované hodnoty E1 nebo skuteéné hodnoty E2 jede
servopohon do pfedepsané polohy. Mozné jsou tyto odezvy:

- Fail as is: Servopohon se ihned vypne a zlstane v této poloze stat.

- Fail close: Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy CLOSE
(ZAVRENO).

- Fail open: Servopohon nastavi armaturu do koncove polohy OPEN
(OTEVRENO).

Chovani pfi vypadku signalu je mozné nastavit pomoci spinaCe ovladaci jednotky
servopohonu.
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7. Indikace
71 Signalizaéni kontrolky

Obr. 30: Panel mistniho ovladani se signalizacnimi kontrolkami

O= 0 (1

‘'a ©~© O— W
E O ———10@
-

x>

[1]  sviti (standardné zelend): Koncova poloha OTEVRENO dosazena
[2]  sviti (standardné Cervena): Souhrnné hlaseni poruchy
[3]  sviti (standardné Zluta): Koncova poloha ZAVRENO dosaZena

Informace 3 signalizacni kontrolky na panelu mistniho ovliadani mohou byt (rozdilné od
standardu) dodavany s rlznymi barvami.

Souhrnné hlaseni  Souhrnné hlaseni poruchy [2] se objevi, pokud dojde k nékteré z téchto okolnosti

poruchy (standardni osazeni):

. Chyba krouticiho momentu: Nastaveny kroutici moment byl pfekrocen pred
dosazZenim koncové polohy. (Toto hlaseni je mozné pomoci tladitka na ovladaci
jednotce zapnout/vypnout)

. Teplotni chyba: Zareagovala ochrana motoru, tzn. doSlo k pfehfati motoru.

. Vypadek faze: DoSlo k vypadku faze (jen u trojfazovych motor().

. Vybavovaci zafizeni pro termistory: ZkouSka provedena

Ukazatel chodu Pokud je v servopohonu instalovan blika¢ (oznaceni schématu zapojeni: S5) mohou
byt signalizacni kontrolky [1] a [3] pouzity jako ukazatel chodu. Funkci ukazatele
chodu je mozné pomoci tlaitka na ovladaci jednotce zapnout/vypnout. V pfipadé
aktivovaného ukazatele chodu blikd b&hem jizdy servopohonu odpovidajici signalni
kontrolka.
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Volitelné ukazatele

7.21.
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Mechanicky ukazatel polohy pomoci znacky na viku
Obr. 31: Mechanicky ukazatel polohy

Vlastnosti

(1]
(2]
(3]

[1] [2]

-
A A

Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) dosaZzena
Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) dosazena
Indikacni znacka na viku

nezavisi na napajeni

slouzi jako ukazatel chodu: kotou¢ ukazatele se toci, pokud servopohon bézi,
a ukazuje tak soustavné polohu armatury

(U provedeni ,zavieni s otaCenim doprava®“ se toCi symboly =X pfi jizdé ve

sméru ZAVRENO proti sméru hodinovych rucicek)

ukazuje dosazeni koncovych poloh (OTEVRENO/ZAVRENO)

(symboly = (OTEVRENOY)/ L (ZAVRENO) pfitom ukazuji na indika&ni znacku
A ve viku)
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8. Hlaseni (vystupni signaly)

8.1. Stavova hlaseni prostiednictvim signaliza€nich relé (digitalni vystupy)

Souhrnné hlaseni
poruchy

4 signalizaéni relé:

Pomoci signalizacnich relé |ze provozni stavy servopohonu nebo ovladaci jednotky
servopohonu hlasit jako binarni signaly.

Prifazeni signall je uréeno podle objednavky. Pfiklad:
Reléovy kontakt rozepnut = koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO) neni dosazena
Reléovy kontakt sepnut = koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO) dosaZena

Spinag: 1 NC a 1 NO (standard)
Oznaceni ve schéma zapojeni: K9

Souhrnné hlaSeni poruchy se zobrazi, pokud dojde k néteré z t&chto okolnosti
(standardni osazeni):

Chyba krouticiho momentu: Nastaveny kroutici moment byl pfekro&en pfed
dosaZenim koncové polohy. (Toto hlaseni je mozné pomoci tladitka na ovladaci
jednotce servopohonu zapnout/vypnout)

Teplotni chyba: Zareagovala ochrana motoru, tzn. doslo k pfehfati motoru.
Vypadek faze: DoSlo k vypadku faze (jen u trojfazovych motor).
Vybavovaci zafizeni pro termistory: Zkouska provedena

Spinac&: 1 NC (standard)
Oznaceni ve schéma zapojeni: K5, K6, K7, K8
Standardni obsazeni:

K5: Piepinac funkce v poloze dalkové (REMOTE).

K6: Piepinac funkce v poloze mistné (LOCAL).

K7: Koncova poloha OTEVRENO dosazena (Polohovy spinas OTEVRENO
aktivni)

K8: Koncova poloha ZAVRENO dosazena (Polohovy spinaé ZAVRENO aktivni)

8.2. Volitelna hlaseni

8.2.1. Analogova hlaseni (analogové vystupy)

Poloha armatury

Je-li servopohon vybaven vysilaem polohy (EWG, RWG nebo potenciometr), je
k dispozici analogové zpétné hlaseni polohy.

Signal: E2 = 0/4 — 20 mA (s potencialovym oddélenim) s EWG nebo RWG
Oznaceni ve schématu zapojeni: E2 (skute€na hodnota)
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9. Uvedeni do provozu (zakladni nastaveni)
1.  Prepinac funkce nastavte do polohy 0 (VYPNUTO).
20
o )e

Informace: Pfepinac funkce neni sitovy vypinag. V poloze 0 (VYP) je ovladani
pohonu znemoznéno. Napajeci napéti pro ovladani je zachovano.

2. Zapnéte napajeci napéti.
Informace: P¥i teplotach nizSich nez -40 °C dbat na teplotu predehfrati.

3. Provést zakladni nastaveni.

9.1. Doba predehrati u provedeni pro nizké teploty
U provedeni pro nizké teploty je nutno dbat na to, Ze ovladani potfebuje ur€itou dobu
predehrati.
Tato doba prfedehfati plati pro pfipad, ze servopohon a ovladani jsou bez napéti

a vychladly na teplotu okoli. Za téchto podminek je tfeba po pfilozeni napajeciho
napéti dodrzet tyto doby pfedehfati, az potom provést uvedeni do provozu:

Pfi —40 °C = 5 min.
Pfi — 60 °C = 40 min.

9.2. Otevreni ovladaciho prostoru

Pro nize uvedena nastaveni se musi otevfit ovladaci prostor.

1. Uvolnéte Srouby [2] a sejméte kryt [1] ovladaciho prostoru.
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2. Pokud je k dispozici kotou¢ mechanického ukazatele polohy [3]:

Kotou¢ mechanického ukazatele polohy [3] stahnout stranovym kli¢em (jako
paka).

Informace: Aby nedoslo k poskozeni laku, podlozit stranovy kli¢ mékkym
pfedmétem, napf. utérkou.

9.3. Nastaveni momentového vypinani

Informace

Pokud je dosazen zde nastaveny vypinaci moment, aktivuji se momentové spinace
(ochrana armatury proti pfetizenti).

Momentové vypinani se mlze vybavit i pfi ruénim provozu.

Poskozeni armatury pfi nastaveni pfiliS vysokého krouticiho momentu!

- Vypinaci moment musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni se smi ménit jen se souhlasem vyrobce armatury.

Obr. 32: Mé&fici hlavy krouticiho momentu

(3] (3]

[1]  Mé&fici hlava &erna pro kroutici moment smér CLOSE (ZAVRENO)
[2]  Mé&fici hlava bila pro kroutici moment smér OPEN (OTEVRENO)
[3] Pojistné Srouby

[4] Kotouce se stupnici

1. Povolte oba pojistné Srouby [3] na kotouci ukazatele.

2. PretoCenim nastavte kotou€ se stupnici [4] na pozadovany kroutici moment (1
da Nm = 10 Nm). Pfiklad:

- Méfici hlava Cerna nastavena na cca 25 da Nm 2 250 Nm pro smér CLOSE
(ZAVRENO)

- Méfici hlava bila nastavena na cca 20 da Nm £ 200 Nm pro smér OPEN
(OTEVRENO)

3. Pajistné Srouby [3] opét utahnéte.
Informace: Maximalni utahovaci moment: 0,3 — 0,4 Nm

[_Momentové vypinani je nastaveno.

9.4. Nastaveni polohového spinani

Polohové spinani zaznamenava drahu pfestaveni. Pfi dosazeni nastavené polohy
se aktivuji spinace.
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Obr. 33: Prvky nastaveni pro polohové spinani

(1]
(2]
(3]

(4]
[3]
(6]

¢erné pole:

Nastavovaci $roub: koncovéa poloha CLOSE (ZAVRENO)
Ukazatel: koncova poloha CLOSE (ZAVRENO)

Bod: koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) nastavena
bilé pole:

Nastavovaci $roub: koncovéa poloha OPEN (OTEVRENO)
Ukazatel: koncova poloha OPEN (OTEVRENO)

Bod: koncova poloha OPEN (OTEVRENO) nastavena

9.4.1. Nastaveni koncové polohy CLOSE (ZAVRENO) (éerné pole)

pPoODN -~

5.
6.

Aktivujte rucni provoz.
Tocte ruénim kolem ve sméru hodinovych ru€i¢ek, dokud se armatura neuzavfe.
Otocte ru¢ni kolo asi o 1/2 otacky (dobéh motoru) zpét.

Nastavovaci Sroub [1] pFidrzujte stlaceny a otacejte Sroubovakem ve sméru
Sipky, pfitom pozorujte ukazatele [2]: Pfi citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [2] vzdy o 90°.

Stoji-li ukazatel [2] 90° pfed bodem [3]: Dale otaceijte jiz jen pomalu.
Skoci-li ukazatel [2] k bodu [3]: Jiz neotacejte a uvolnéte nastavovaci Sroub.

[ Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) je nastavena.

7.

Dojde-li k pfetoCeni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacCejte dale ve stejném sméru a opakujte postup nastavovani.

9.4.2. Nastaveni koncové polohy OPEN (OTEVRENO) (bilé pole)

5.
6.

Aktivujte ruéni provoz.

Tocte ru€nim kolem proti sméru hodinovych ruci¢ek, dokud se armatura
neotevre.

Otocte ruéni kolo asi o 1/2 otacky (dobéh motoru) zpét.

Nastavovaci Sroub [4] (obr. ) pFidrzujte stlaceny a otacejte Sroubovakem ve
sméru Sipky, pfitom pozorujte ukazatele [5]: P¥i citelném a slySitelném pohybu
rohatky poskoci ukazatel [5] vzdy o 90°.

Stoji-li ukazatel [5] 90° pfed bodem [6]: Dale otaceijte jiz jen pomalu.
Skoci-li ukazatel [5] k bodu [6]: JiZz neotacejte a uvolnéte nastavovaci Sroub.

[ Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) je nastavena.

7.
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Dojde-li k pfetoCeni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacejte dale ve stejném sméru a opakujte postup nastavovani.
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9.5. Nastaveni mezipoloh
Servopohony s polohovym spinanim DUO maiji dva mezipolohové mikrospinace.
Pro kazdy smér chodu Ize nastavit jednu mezipolohu.
Obr. 34: Prvky nastaveni pro polohové spinani
[3] (6]
2] (5]
(1] (4]
cerné pole:
[11  Nastavovaci $roub: smér chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO)
[2]  Ukazatel: smér chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO)
[3] Bod: mezipoloha CLOSE (ZAVRENO) nastavena
bilé pole:
[4] Nastavovaci $roub: smér chodu do polohy OPEN (OTEVRENO)
[5] Ukazatel: smér chodu do polohy OPEN (OTEVRENO)
[6] Bod: mezipoloha OPEN (OTEVRENO) nastavena
Informace Spinace mezipoloh po 177 otackach (ovladaci jednotka pro 2 — 500 ot./zdvih), popf.
1 769 otackach (ovladaci jednotka pro 2 — 5 000 ot./zdvih) kontakt opét uvolni.
9.5.1. Nastaveni sméru chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO) (éerné pole)
1. Armaturu prestavit ve sméru polohy CLOSE (ZAVRENO) na Zadanou
mezipolohu.
2. Pokud doslo k pretoceni: Armaturu opét pootocit zpét a na mezipolohu znovu
najet ve sméru CLOSE (ZAVRENO).
Informace: Na mezipolohu najizdét vzdy ve stejném sméru tak jako pozdéiji
v elektrickém provozu.
3. Nastavovaci Sroub [1] pFi stalém stisknuti pomoci Sroubovaku otacet ve sméru
Sipky, pfitom pozorovat ukazatel [2]: P¥i citelném a slySitelném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [2] vzdy o 90°.
4.  Stoji-li ukazatel [2] 90° pfed bodem [3]: Otacet dale jiz jenom pomalu.
5. Skoci-li ukazatel [2] k bodu [3]: Jiz neotacet a uvolnit nastavovaci Sroub.
[_Mezipoloha ve sméru chodu do polohy CLOSE (ZAVRENO) je nastavena.
6. Dojde-li k pfetoCeni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacCet dale ve stejném sméru a opakovat postup nastavovani.
9.5.2. Nastaveni sméru chodu do polohy OPEN (OTEVRENO) (bilé pole)

1.

2.

Armaturu prestavit ve sméru polohy OPEN (OTEVRENO) na Zadanou
mezipolohu.

Pokud doslo k pfetoceni: Armaturu opét pootocit zpét a na mezipolohu znovu
najet ve sméru OPEN (OTEVRENO) (na mezipolohu najizdét vzdy ve stejném
smeéru tak jako pozdéji v elektrickém provozu).
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3. Nastavovaci Sroub [4] pfi stalém stisknuti pomoci Sroubovaku otacet ve sméru
Sipky, pfitom pozorovat ukazatel [5]: P¥i citelném a slySitelIném pohybu rohatky
poskoci ukazatel [5] vzdy o 90°.

4. Stoji-li ukazatel [5] 90° pfed bodem [6]: Otacet dale jiz jenom pomalu.

5. Skoci-li ukazatel [5] k bodu [6]: Jiz neotadet a uvolnit nastavovaci Sroub.

[ Mezipoloha ve sméru chodu do polohy OPEN (OTEVRENO) je nastavena.

6. Dojde-li k pretoceni (rohatka po pfetoCeni ukazatele): Nastavovacim Sroubem
otacet dale ve stejném sméru a opakovat postup nastavovani.

9.6. Zkusebni provoz
ZkuSebni provoz zahajte teprve po provedeni vSech dfive popsanych nastaveni.

9.6.1. Kontrola sméru otaéeni na mechanickém ukazateli polohy

m Poskozeni armatury v disledku nespravného sméru otaceni!
- V pfipadé nespravného sméru otaeni okamzité vypnout (stisknout STOP).
- QOdstranit pfi¢inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zmeénit sled
fazi.
- Opakovat zkuSebni chod.

Informace Pred dosazenim koncové polohy vypnéte.

1. Servopohon pfestavte v ruénim provozu do stfedni polohy, popf. do dostatecné
vzdalenosti od koncové polohy.

2. Servopohon zapnéte ve sméru chodu ZAVRENO a na mechanickém ukazateli
polohy sledujte smér otaceni:

- PFi mechanickém ukazateli polohy pomoci znaéky na viku:
[ Bmér otadeni souhlasi, pokud servopohon jezdi ve sméru ZAVRENO a
symboly (E/I) se toCi proti sméru hodinovych rucicek:

Obr. 35: Smér otageni =/4_ (u provedeni ,se zaviranim s otacenim
vpravo®)

9.6.2. Kontrola sméru otaceni na duté hrideli/vieteni

m Poskozeni armatury v diisledku nespravného sméru otaceni!

- 'V pfipadé nespravného sméru otaceni okamzité vypnout (stisknout STOP).

- QOdstranit pfi¢inu, napf. u kabelového svazku nasténného drzaku zmeénit sled
fazi.

- Opakovat zkuSebni chod.

Informace Pfed dosazenim koncové polohy vypnéte.

1. Servopohon pfestavte v ruénim provozu do stfedni polohy, popf. do dostate¢né
vzdalenosti od koncové polohy.
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VySroubujte zavitovou zatku [1] a t&snéni [2], resp. ochranny kloboudek pro
ochrannou trubku vietena [4].

Zapnéte servopohon ve sméru chodu ZAVRENO a sledujte smér otaéeni na
duté hfideli [3], resp. na vieteni [5]:

[_Bmér otaceni je v pofadku, pokud se servopohon presunuje ve sméru

ZAVRENO a duta hridel se ota&i ve sméru hodinovych rugicek, resp. vieteno
pohybuje dold.
Obr. 36: Pohyb duté hfidele/vietena (pfi ,uzavirani armatury smérem doprava“)

[11  Zavitova zatka

[2] Tésnéni

[3] Duta hfidel

[4]  Ochranny klobou¢ek ochranné trubky vietena
[5] Vreteno

[6] Ochranna trubka vietena

Zavitova zéatka [1] a tésnéni [2], popF. ochranny ocelovy klobouéek pro ochranou
trubku vietene [4] spravné nasadte/naSroubujte, zavit pevné utahnéte.

9.6.3. Kontrola polohového vypinani

1.

2.

PrepinaC funkce nastavit do polohy mistné (LOCAL).

Aktivovat servopohon pomoci tlacitka OPEN — STOP - CLOSE (OTEVRENO
- STOP - ZAVRENO).

[ Polohové vypinani je spravné nastaveno, kdyz (standardni signalizace):

sviti Zluta signalka v koncové poloze CLOSE (ZAVRENO)
sviti zelena signalka v koncové poloze OPEN (OTEVRENO)
signalky po jizdé v protisméru zase zhasnou.

[__Polohové vypinani je nespravné nastaveno, kdyz:

3.
4.

se pohon zastavi pfed dosazenim koncové polohy

sviti Eervena kontrolka (chyba krouticiho momentu)

Jsou-li koncové polohy nespravné nastaveny: Znovu nastavte polohové vypinani.
Nejsou-li koncové polohy spravné nastaveny a nejsou-li k dispozici zadné
moznosti (jako napf. potenciometr, vysila¢ polohy): Ovladaci prostor uzavrete.

43



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2

Uvedeni do provozu (zakladni nastaventi) AM 01.1/AM 02.1

9.6.4. Kontrola vybavovaciho zafizeni pro termistory (volitelné)

1.  Otocte pfepinal do polohy Test.

1 % 1o
me{ Uiy
[__Pfi spravné funkci je aktivace ochrany motoru signalizovana €ervenou signalni
kontrolkou souhrnného hlaseni poruch na mistnim ovladani.
2. Otocte prepinac do polohy Reset.

I C_)~ 11
T ‘__‘-_'_ | - ‘
:z\;ﬁ!‘ .\__:f-; '® '-L'LE'

[V pripadé spravné funkce se hlaseni chyby vynuluje.

3. Pokud nedojde k poruse: Nechte ovladaci jednotku servopohonu zkontrolovat
servisem firmy AUMA.

9.7. Zavrieni ovladaciho prostoru

[ Ppbkud jsou k dispozici moznosti (jako napF. potenciometr, polohové ¢idlo): Prostor

fazeni zavfete teprve poté, co bude veskeré volitelné vybaveni v servopohonu
nastaveno.

m Nebezpeci koroze v dusledku poskozeni laku!

- Po praci na zafizeni opravit poskozeni laku.

1.  Ocistéte tésnici plochy na krytu a pouzdre.

2. ZKkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé posSkozeni nahradte
novym.

3. O krouzek lehce potrete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

Obr. 37:

[2]—a”

4. Nasadte kryt [1] ovladaciho prostoru.
5.  Srouby [2] rovnomé&rné pritahnout do kFize.
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10. Uvedeni do provozu (nastaveni volitelného vybaveni)

10.1. Elektronicky vysilaé polohy EWG 01.1

Technické udaje

Prvky nastaveni

Elektronicky vysila¢ drahy EWG 01.1 se mUze pouzivat k dalkovému zobrazeni
polohy nebo obecné ke zpétnému hlaseni polohy armatury. Z polohy armatury
zaznamenané pomoci Hallovych &idel vytvofi signal proudu 0 — 20 mA nebo

4 —20 mA.

Tabulka 16: EWG 01.1

Data 3vodicovy a 4vodicovy systém 2vodicovy systém
Vystupni proud I, 0-20mA, 4 -20 mA 4 —-20 mA
Napajeni Uy ") 24V DC (18 -32V) 24V DC (18 -32V)
Max. odbér proudu LED vyp =26 mA, LED zap =27 20 mA

mA
Max. zatéz Rg 600 Q (Uy — 12 V)/20 mA
Vliv na napajeni 0,1 %
Viiv zatéze 0,1 %
Vliv teploty < 0,1 %o/K
Teplota okoli?) -60 °C az +80 °C

1)  Napajeni je mozné pres: ovladaci jednotky AC, AM nebo externi napajeci zdroj
2) V zavislosti na teplotnim rozsahu pohonu: viz typovy §titek

EWG je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. PFi nastaveni se musi ovladaci
prostor otevfit. Viz <Otevieni ovladaciho prostoru>.

V§echna nastaveni se provadi pomoci dvou tlagitek [S1] a [S2].
Obr. 38: Pohled na ovladaci jednotku pfi otevieném ovladacim prostoru

[S1] [S2]

(1] (2]

[S1] Tlacitko: nastavit 0/4 mA

[S2] Tlacitko: nastavit 20 mA

LED Opticka napovéda pro nastaveni
[1]  Méfici bod (+) 0/4 — 20 mA

[2] Méfici bod (=) 0/4 — 20 mA

Na méficich bodech [1] a [2] mUze byt kontrolovan vystupni proud (méfici rozsah
0 - 20 mA).
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Tabulka 17:
Struény prehled tlacitkovych funkci

Tlagitko Funkce

[S1] +[S2] - 5 s soucasné stisknout: Aktivace rezimu nastaveni

[S1]

[S2]

- 3 s stisknout v rezimu nastaveni: nastavit 4 mA

- 6 s stisknout v rezimu nastaveni: nastavit 0 mA

— 3 s stisknout v provozu: LED signalizaci koncové polohy zapnout/vypnout
— kliknout v koncové poloze: Hodnotu proudu snizit o 0,02 mA

- 3 s stisknout v reZimu nastaveni: 20 mA nastavit
— 3 s stisknout v provozu: LED signalizaci koncové polohy zapnout/vypnout
— kliknout v koncové poloze: Hodnotu proudu zvysit o 0,02 mA

10.1.1.
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Informace

Aktivace rezimu
nastaveni

Nastaveni mériciho
rozsahu

Nastaveni mériciho rozsahu

PFi nastavovani musi byt vysila¢ polohy napéjen.

Za ucelem kontroly vystupniho proudu muze byt u méficich bodu (+/-) pfipojen méfici
pristroj pro 0 — 20 mA (u 2vodi€ovych systému je pfipojeni méficiho pfistroje
bezpodmine€né nutné).

Muze byt nastaven méfici rozsah 0/4 — 20 mA a také méfici rozsah 20 — 0/4
mA (inverzni provoz).

MéfFici rozsah (standardni nebo inverzni provoz) je pfi nastaveni ur¢en
pfifazenim tlacitek S1/S2 koncovym poloham.

U 2-vodiovych systém( musi byt pfi nastaveni méficiho rozsahu nejprve
vypnuta <LED signalizace koncové polohy>.

Aktivace reZzimu nastaveni vymaze nastaveni v obou koncovych polohach

a nastavi vystupni proud na hodnotu 3,5 mA. Po aktivaci musi byt obé& koncoveé
hodnoty (0/4 a 20 mA) nové nastaveny.

V pfipadé nechténého chybného nastaveni mize byt nastaveni kdykoliv
vynulovano opétovnou aktivaci rezimu nastaveni (soucasné stisknuti [S1]
a [S2]).

Soucasneé stisknéte obé tlacitka [S1] a [S2] a podrzte stisknuta cca 5 sekund:

s1@ + @ s2

[ Dioda LED zobrazuje pulzujicimi dvojitymi blesky, Ze je rezim nastaveni spravné

aktivovan:

LD, AN

[V pripadé jiného poradi blyskani LED (jednoduché/trojnasobné blyskani): Viz

2.
3.

4.

<Chyby pfi uvadéni do provozu>.
Armaturou najedte do jedné z koncovych poloh (ZAVRENO/OTEVRENO).
Nastavte pozadovany vystupni proud (0/4 mA, resp. 20 mA):
- pro 4 mA: po dobu cca 3 sekund drzte stisknuto [S1],
dokud LED pomalu neblika 1.
- pro 0 mA: po dobu cca 6 sekund drzte stisknuto [S1]
dokud LED rychle neblika .
- pro 20 mA: po dobu cca 3 sekund drzte stisknuto [S2]
dokud LED nesviti .

Informace: U 2vodiCového systému odectéte na méficim pfistroji hodnoty
proudu.

Armaturou najedte do protilehlé koncové polohy.

[ Hodnota nastavena v koncové poloze (0/4 mA, resp. 20 mA) se b&hem jizdy

Vv rezimu nastaveni neméni.
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5. Nastaveni v 2. koncové poloze provedte stejnym zplsobem.
6. Pro kontrolu nastaveni jesté jednou najedte obé koncové polohy.
- Pokud neni mozné nastaveni méficiho rozsahu:
Viz <Chyby pfi uvadéni do provozu>.
- Pokud jsou chybné hodnoty proudu (0/4/20 mA):
Viz <Pfizpusobeni hodnot proudu>.

- Pokud kolisa hodnota proudu (napf. mezi 4,0 — 4,2 mA):
Vypnéte LED signalizaci koncové polohy.
Vypnuti viz <Zapnuti/vypnuti LED signalizace koncové polohy>.

10.1.2. Prizpusobeni hodnot proudu

Hodnoty proudu nastavené v koncovych polohach (0/4/20 mA) mohou byt kdykoliv
prizplsobeny. Obvyklé hodnoty jsou napf. 0,1 mA (misto 0 mA) nebo 4,1 mA (misto
4 mA).

Informace Pokud hodnota proudu kolisa (napf. mezi 4,0 — 4,2 mA), musi se <LED signalizace
koncové polohy> k pfizplsobeni hodnoty proudu vypnout.
- Najedte armaturou do Zadané koncové polohy (ZAVRENO/OTEVRENO).

- Snizeni hodnoty proudu: Stisknéte tlacitko [S1]
(kazdym stisknutim tlagitka se proud snizi o 0,02 mA)

- ZvySeni hodnoty proudu: Stisknéte tlacitko [S2]
(kazdym stisknutim tlacitka se proud zvysi o 0,02 mA)

10.1.3. Zapnuti/vypnuti LED signalizace koncové polohy

Dioda LED mUze byt nastavena tak, Zze dosazeni koncovych poloh zobrazuje blikanim,
resp. svicenim nebo Ze je v koncovych polohach vypnuta. BEhem rezimu nastaveni
je signalizace koncové polohy zapnuta.

Zapnuti/vypnuti 1. Armaturou najedte do jedné z koncovych poloh (ZAVRENO/OTEVRENO).
2. Po dobu cca 3 sekund drzte stisknuto tlagitko [S1] nebo [S2].

[_Bignalizace koncové polohy se zapne, resp. vypne.

Tabulka 18:
Chovani diody LED pfi zapnuté signalizaci koncové polohy

Nastaveny vystupni proud Chovani diody LED v koncové poloze

4 mA it %t

J U L LED blika pomalu
0 mA Faltasases

Tyt LED blika rychle
20 mA

I LEDsviti

10.2. Potenciometr
Potenciometr jako vysila¢ polohy slouZzi ke snimani polohy armatury.

Prvky nastaveni Potenciometr je umistén v ovlddacim prostoru servopohonu. Pfi nastaveni se musi
ovladaci prostor otevfit. Viz <Otevfeni ovladaciho prostoru>.

Nastaveni se provadi pomoci potenciometru [1].

47



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2

Uvedeni do provozu (nastaveni volitelného vybaveni) AM 01.1/AM 02.1

Obr. 39: Pohled na ovladaci jednotku

(1]

[1] Potenciometr

10.2.1.

Nastaveni potenciometru

Informace

V dasledku odstuprfiovani pfevodového poméru redukéni pfevodovky se neprojizdi
vzdy cely rozsah odporové drahy, popf. cely zdvih. Proto musi byt zajist€éna moZnost
externiho vyrovnani (nastavovaci potenciometr).

1. Presurite armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

2.  Otocte potenciometr [1] ve sméru hodinovych rucic¢ek az na doraz.
[_Koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) odpovida 0 %

[—Koncova poloha OPEN (OTEVRENO) odpovida 100 %.

3. Potenciometr [1] zase pootocte zpét.

4. Jemné sefizeni nuly provadéjte externim nastavovacim potenciometrem (pro
dalkovy pfenos dat).

10.3.
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Elektronicky vysilaé¢ polohy RWG

Technické udaje

Prvky nastaveni

Elektronicky vysila¢ polohy RWG slouZi ke snimani polohy armatury. Ze skute¢né
hodnoty polohy zjisténé potenciometrem (vysila¢ polohy) generuje signal proudu 0
— 20 mA nebo 4 — 20 mA.

Tabulka 19: RWG 4020

Data 3vodicovy a 4vodicovy systém 2vodic¢ovy systém
Vystupni proud I, 0-20mA, 4-20 mA 4 —-20 mA
Napajeni UV1) 24V DC (18 -32V) 14V DC + (I x Rg), max. 30 V
Max. odbér proudu 24 mA pfi vystupnim proudu 20 20 mA

mA
Max. zatéZ Rg 600 Q (Uy — 14 V)20 mA
Vliv na napajeni 0,1 %/V 0,1 %/V
Vliv zatéze 0,1 %/(0 — 600 Q) 0,1 %/100 Q
Vliv teploty < 0,3 %o/K
Teplota okoli?) -60 °C az +80 °C
Potenciometr ¢idla 5kQ

1)  Napajeni je mozné pres: ovladaci jednotky AC, AM nebo externi napajeci zdroj
2) V zavislosti na teplotnim rozsahu pohonu: viz typovy §titek

RWG je umistén v ovladacim prostoru servopohonu. Pfi nastaveni se musi ovladaci
prostor otevfit. Viz <Otevieni ovladaciho prostoru>.

Nastaveni probiha pomoci tfi potenciometrt [1], [2] a [3].
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Obr. 40: Pohled na ovladaci jednotku pfi otevieném ovladacim prostoru

(2] (3]

(1]

4
(4] 5]

[1]  Potenciometr (snimac polohy)
[2] Potenciometr min. (0/4 mA)
[3] Potenciometr max. (20 mA)
[4] Méfici bod (+) 0/4 — 20 mA
[6] Meéfici bod () 0/4 — 20 mA

Na méficich bodech [4] a [5] mUzZe byt kontrolovan vystupni proud (méfici rozsah
0 - 20 mA).

10.3.1. Nastaveni mériciho rozsahu

PFi nastavovani musi byt vysila¢ polohy napajen.

PFesufite armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).
Mé&fici pfistroj s rozsahem 0 — 20 mA pfipojte na méfici body [4 a 5].
Otocte potenciometr [1] ve sméru hodinovych ruci¢ek az na doraz.
Potenciometr [1] zase pootoCte zpét.
Potenciometr [2] otolte doprava, dokud vystupni proud nezacne stoupat.
Potenciometr [2] otolte zpét, dokud nebude dosaZena tato hodnota.
- pfi 0 — 20 mA cca 0,1 mA

pfi 4 —20 mA cca 4,1 mA
[__1l'im je zaru€eno, Ze se nikdy nepfejede bod elektrické nuly.
7. Armaturu pfestavte do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).
8. Potenciometrem [3] nastavte kone¢nou hodnotu 20 mA.

9.  Znovu najedte do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO) a prezkousejte minimalni
hodnotu proudu (0,1 mA nebo 4,1 mA). V pfipadé potifeby provedte korekci.

o0k 0N~

Informace Jestlize se nedosahne maximalni hodnoty, je tfeba pfekontrolovat rozsah redukéniho
pfevodu pfevodovky. V zavislosti na teplotnim rozsahu servopohonu: viz typovy
Stitek.
10.4. Nastaveni mechanického ukazatele polohy

1. Kotou€ ukazatele nasadte na hfidel.
2. Armaturu prestavte do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

3. Otagejte spodnim kotoutem ukazatele polohy, dokud se symbol L (ZAVRENO)
nebude shodovat se znackou ukazatele A na viku.

J

L e )

4.  Servopohon piestavte do koncové polohy OTEVRENO.
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5.  Pridrzujte spodni kotou€ ukazatele polohy a otacejte vrchni kotou¢ se symbolem
= (OTEVRENO), dokud se nebude shodovat se znackou A na viku.
-

v

A A F

6. Armaturu znovu prestavte do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).
7. Kontrola nastaveni:

Pokud se symbol X (ZAVRENO) jiz neshoduje se znackou A na viku:
7.1 Opakovat nastaveni.

7.2 Eventualné kontrolovat volbu redukéni pfevodovky.
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1. Uvedeni do provozu — nastaveni ovladaci jednotky

Ovladaci jednotka je nastavena podle objednavky ze zavodu. Zmény nastaveni jsou
potfebné pouze tehdy, pokud se pfistroj pouziva k jinym uceliim, nez k ucelim
uvedenym v objednavce. V pfipadé instalovaného polohového regulatoru (volitelné)
muZze byt potfebné dodate¢né nastaveni.

V tomto provoznim navodu jsou popsana tato nastaveni:

Nastaveni zpusobu vypinani (momentové nebo polohové)

Nastaveni impulzniho reZimu nebo trvalého signalu

Zapnuti/vypnuti ukazatele chodu (blikace) (na pfani)

Zapnuti/vypnuti chyby krouticiho momentu v souhrnném hlaSeni poruch
Nastaveni polohového regulatoru (na pfani)

1.1. Otevieni ovladaci jednotky

/\ NEBEZPECi Nebezpeéné napéti!

Nebezpedi urazu elektrickym proudem.

- Pred otevienim odpojte od napéti.

m Elektrostaticky vyboj ESD!

Poskozeni elektronickych soucastek.
- Uzemnéte osoby a pfistroje.

- Uvolnéte Srouby [2] a sejméte viko [1].

11.2. Nastaveni zplisobu vypinani

m Poskozeni armatury v disledku nespravného nastaveni!
- Zpusob vypinani musi odpovidat typu armatury.
- Nastaveni se smi ménit jen se souhlasem vyrobce armatury.

Nastaveni zpUsobu vypinani se provadi pomoci dvou posuvnych spinacli na desce
logiky.
Polohové vypinani Polohové vypinani se nastavi tak, aby pohon vypinal na poZzadovanych koncovych
polohach. Momentové vypinani slouzi jako ochrana pfed pretizenim armatury.
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Momentové vypinani

Momentové vypinani se nastavi na pozZzadovany vypinaci moment. Po dosazeni
momentu vypinani se servopohon vypne.

Polohové vypinani slouzi k signalizaci a musi byt nastaveno tak, aby zareagovalo
kratce pred dosazenim nastaveného vypinaciho momentu. Pokud se tomu tak
nestane, dojde k chybovému hlaseni na signalni kontrolce na mistnim ovladani resp.
na poruchovém relé K9 (souhrnné hlaseni poruchy).

- Nastavte zplsob vypinani pomoci posuvnych spinacu [S1] a [S3].
Obr. 41: Posuvny spina¢ na desce logiky

[S1] Posuvny spinaé pro koncovou polohu CLOSE (ZAVRENO)
[S3] Posuvny spinaé pro koncovou polohu OPEN (OTEVRENO)
[1] Poloha [1] = polohové vypinani

[2] Poloha [2] = momentoveé vypinani

11.3.
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Impulzni provoz

Trvaly signal

Nastaveni impulzniho rezimu nebo trvalého signalu

Nastaveni impulzniho reZimu nebo trvalého signalu se provadi pfepinaéem DIP na
desce logiky.

Servopohon jede ve sméru OPEN (OTEVRENO) resp. CLOSE (ZAVRENO) jen po
dobu aktivniho povelu pfestaveni. Pfi ukon&eni povelu pfestaveni se pohon zastavi.

Po povelu k prestaveni jede pohon ve sméru OPEN (OTEVRENO) resp. CLOSE
(ZAVRENO) dale, i kdyZ je povel k pfestaveni odebran (trvaly signal). Pohon se
zastavi bud' pfikazem STOP nebo pokud je dosaZzeno nékteré z koncovych poloh,
resp. mezipolohy.



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 — SAR 16.2
AM 01.1/AM 02.1 Uvedeni do provozu — nastaveni ovladaci jednotky

- Nastavte impulzni provoz nebo trvaly signal pomoci pfepinace DIP [S2].
Obr. 42: Prepinac DIP na desce logiky

[S2] 6-nasobny DIP, spina¢ 1 - 4:

1 pro pfikazy k pfestaveni CLOSE (ZAVRENO) dalkové

2 pro prikazy k prestaveni OPEN (OTEVRENO) dalkové

3 pro ptikazy k ptestaveni CLOSE (ZAVRENO) tlagitkem mistné
4 pro piikazy k prestaveni OPEN (OTEVRENO) tlagitkem mistné

[_Bpinac stisknuty (poloha ON): Trvaly signal
[ Bpinac¢ nahore (poloha OFF): Impulzni provoz

Informace Pokud je v ovladaci jednotce instalovan polohovy regulator, musi byt spinace 1 a 2
(pfikazy k prestaveni dalkové) v poloze OFF (impulzni provoz).

11.4. Zapnuti/vypnuti ukazatele chodu (blikace)
— (volitelné) —

Pokud je v servopohonu instalovan blika¢ (ozna¢eni schématu zapojeni: S5), mohou
byt signaliza¢ni kontrolky (OTEV./ZAV.) na panelu mistniho ovladani pouzity jako
ukazatel chodu. V pfipadé aktivovaného ukazatele chodu blika béhem jizdy
servopohonu odpovidajici signalni kontrolka.

Zapnuti/vypnuti ukazatele chodu se provadi pfepinacem DIP na desce logiky.

- Nastavte ukazatel chodu (blika¢) pomoci pfepinace DIP [S2].
Obr. 43: Prepinac DIP na desce logiky

[S2] 6-nasobny DIP, spinac 5

[_Bpinac 5 stisknuty (poloha ON): Ukazatel chodu je vypnuty
[_Bpinac 5 nahote (poloha OFF): Ukazatel chodu je aktivovan

11.5. Zapnuti/vypnuti chyby krouticiho momentu v souhrnném hlaseni poruch

Zapnuti/vypnuti hlaseni chyby krouticiho momentu se provadi pfepinacéem DIP na
desce logiky.
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- Zapnéte/vypnéte hlaseni pomoci prepinace DIP [S2].
Obr. 44; Pfepinac DIP na desce logiky

[S2] 6-nasobny DIP, spinac¢ 6

[_Bpinac 6 stisknuty (poloha ON): HIaSeni chyby krouticiho momentu v souhrnném
hlasSeni poruch aktivovano

[ Bpinac 6 nahofe (poloha OFF): Hiaseni chyby krouticiho momentu v souhrnném
hlaseni poruch vypnuto

11.6. LED pro chybu krouticiho momentu, vypadek faze, ochranu motoru

Na desce rozhrani se nachazeji dvé kontrolky LED pro signalizaci chybovych hlaseni
pro chybu krouticiho momentu, vypadek faze, ochranu motoru (teplotni chyba).

Obr. 45: LED na desce rozhrani

[V14] sviti: vypadek faze (Ph) a/nebo ochrana motoru (Th)

[V15] sviti: chyba krouticiho momentu (T), dosazen vypinaci moment pfed koncovou
polohou

11.7. Polohovy regulator

— (volitelné) —

- Pfed zahajenim nastavovani regulatoru nastavte polohové a momentové vypinani
a také potenciometr resp. elektronicky vysila€ polohy.

11.7.1. Vstupni rozsahy (druh signalu) pro pozadovanou a skute€nou hodnotu

Vstupni rozsah (druh signalu) pozadované hodnoty E1 a skute¢né hodnoty E2 je

nastaven ve vyrobnim zavodé a je oznacen Stitkem na kryci desti€ce polohového
regulatoru.

Pouze u provedeni s pozadovanou hodnotou E1 # 0/4 — 20 mA a u provedeni s
délenym rozsahem je mozné druh signalu dodatecné ménit. U téchto provedeni je
na desce polohového regulatoru umistén pfidavny spinac.
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Informace

Obr. 46: Provedeni s pfidavnym spinacem na desce polohového regulatoru

[5] Nalepka s uvedenymi nastavenymi vstupnimi rozsahy
[S1-7]15-nasobny DIP spina¢ pro nastaveni

DIP1 Skute€na hodnota E2 (signal proudu/napéti)

DIP3 Pozadovana hodnota E1 (signal proudu/napéti)

DIP5 Pozadovana hodnota E1 (dvojity signalni rozsah napf. pro provoz s délenym
rozsahem)

Tabulka 20: Nastaveni vstupniho rozsahu pozadované hodnoty E1

Pozadovana hodnota E1 |[S1/-7]
DIP3a5

0/4 —20 mA ON [] |;I u
12 4

0-5V ON 2|E|4u
0-10V ON 2E|4n

Tabulka 21: Nastaveni vstupniho rozsahu skuteéné hodnoty E2

Skute¢na hodnota E2 [S1/-7]

DIP 1

0/4 —20 mA"Y ON El
2

0-5V2 0N|E|
2

1)  pfiinterni zpétné vazbé elektronického vysilace polohy RWG
2)  pfiinterni zpétné vazbé presného potenciometru 5 kQ

L

L

3415

Pokud dojde ke zméné nastaveni, musi se umistit nova nalepka [5] s nastavenym
druhem signalu. Kromeé toho se zméni také schéma zapojeni uvedené na typovém
Stitku ovladaci jednotky

11.7.2. Chovani pii vypadku signalu (reakce pohonu)

Fail as is:
Fail close:

Fail open:

PFi vypadku signalt pozadované hodnoty E1 nebo skute€¢né hodnoty E2 Ize odezvu
servopohonu naprogramovat pomoci spinace [S2-7]. Moznost kompletniho vybéru
je dostupny pouze u signall 4 — 20 mA.

MozZné jsou tyto reakce:

Servopohon se ihned vypne a zlstane v této poloze stat.

Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).
Servopohon nastavi armaturu do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).
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Obr. 47: Spina¢ DIP [S2-7] na desce polohového regulatoru

DIP1 = ON, skute¢na hodnota E2 je kontrolovana
DIP2 = ON, poZadovana hodnota E2 je kontrolovana

Tabulka 22: Doporucena nastaveni

Chovani pri vypadku signalu Druh signalu [S2-7]
E1 a/nebo E2 Pozadovana Skute€¢na DIP1234
hodnota E1 hodnota E2

FAIL AS IS: 4 -20 mA 4 -20 mA ON

ek,
Fail close ON

e,
Fail open ON

e,

Tabulka 23: DalSi mozna nastaveni

Chovani pfi vypadku signalu Druh signalu®) [S2-7]
E1 E2 Pozadovana Skute¢na DIP1234
hodnota E1 hodnota E2
Fail as is Fail open 4-20 mA 0-5V ON EEEE
415
Fail close Fail open 4 -20 mA 0-5V ON EEEE
415
0-20mA 4 -20 mA ON HEEH
il5
0-20 mA 0-20mA ON
0-5V 0-5V EEEE
0-10V 415
Fail close 0-20mA 4 —-20 mA ON
0=5V Tele
415
Fail as is 0-20mA 4-20mA ON -:
0-10V .
415
Fail open 4-20 mA 0-20mA ON
0-5V okl

1) pfi0—20mA, 05V nebo 0 - 10V mize pfi vypadku signald nastat chybna interpretace, protoze
E1 resp. E2 mUze byt také bez vypadku signalu 0 mA (koncova poloha CLOSE (ZAVRENO) = 0
mA resp. 0 V).

11.7.3. Provedeni sefizeni v koncovych polohach

Zde popsané nastaveni plati pro standardni provedeni polohového regulatoru, tzn.
maximalni poZzadovana hodnota E1 (20 mA) zpUsobi jizdu do koncoveé polohy OPEN
(OTEVRENO), minimalni pozadovana hodnota (0/4 mA) jizdu do koncové polohy
CLOSE (ZAVRENO).

56



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2

AM 01.1/AM 02.1

Uvedeni do provozu — nastaveni ovladaci jednotky

Koncova poloha (ELOSE
(ZAVRENO)

Obr. 48: Deska polohového regulatoru

dumad

E1 4-20mA
E2 4-20mA

[MP3] [MP4]

[MP1] Méfici bod (-) pro skuteénou hodnotu E2
[MP2] Mé&fici bod (+) pro skute€nou hodnotu E2
[MP3] Méfici bod (+) pro pozadovanou hodnotu E1
[MP4] Méfici bod (-) pro pozadovanou hodnotu E1
[5] Nalepka s udajem signald

[V10] Cervena LED: E1/E2 <4 mA

1. Pfepinac funkce nastavit do polohy mistné (LOCAL).
PFesunout armaturu do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

3.  P¥ipojit spodni pozadovanou hodnotu E1 na zakaznické pfipojeni XK (svorky
2/3). Spodni poZadovana hodnota (0 V, 0 mA nebo 4 mA) je uvedena na nalepce

[3]-
4. Pokud sviti ¢ervena dioda LED [V10] E1/E2 <4 mA:
4.1 Zkontrolujte polaritu pozadované hodnoty E1.
4.2 Zkontrolujte, zda je na zakaznickém pfipojeni XK (svorky 23/24) pfipojena
vnéjsi zatéz (respektovat max. zatéz Rg), nebo

N

4.3 vlozte na zakaznickém pfipojeni XK (svorky 23/24) mustek.

5. Méfeni pozadované hodnoty E1: Pfipojte méfici pfistroj s rozsahem 0 -5V na
méfici body [MP3/MP4].

[ Pfi pozadované hodnoté E1 0 V nebo 0 mA ukazuje voltmetr 0 V.
[ Pfi poZzadované hodnoté E1 = 4 mA ukazuje voltmetr 1 V.

6. Pokud neni méfena hodnota spravna: Opravte zadani pozadované hodnoty
E1.

7. Méfeni skuteéné hodnoty E2: Pfipojte méfici pfistroj s rozsahem 0 -5V na
meéfici body [MP1/MP2].

[__Pfi skute€né hodnoté E2 = 0 mA ukazuje voltmetr 0 V.

[__P¥i skutecné hodnoté E2 = 4 mA ukazuje voltmetr 1 V.

8. Pokud neni méfena hodnota spravna: Potenciometr resp. elektronicky vysila¢
polohy nové nastavte a provedte sefizeni od bodu €. 1.
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9. Nastavte vysila¢ polohy pomoci potenciometru 0 [P3].

9.1 Pokud obé diody LED zhasly, nebo sviti zelena dioda LED [V28]:
Potenciometr 0 [P3] nepatrné pootocte ve sméru hodinovych rucicek, az
se rozsviti Zluta dioda LED [V27].

9.2 Pokud sviti zluta dioda LED [V27]: Potenciometr 0 [P3] pootocte proti
sméru hodinovych rugicek, az zluta dioda LED [V27] nejprve zhasne. Poté
potenciometr 0 [P3] nepatrné pootoclte zpét ve sméru hodinovych rucicek,
az se zluta dioda LED [V27] opét rozsviti.

Obr. 49: Deska polohového regulatoru

[P3] Potenciometr0

[P4] Potenciometr max

[V27] Zluta dioda LED: koncovéa poloha ZAVRENO dosaZena
[V28] Zelena dioda LED: Koncova poloha OTEVRENO dosazena

[__Nastaveni je spravné tehdy, pokud se Zluta dioda LED [V27] pfi dosazeni
koncové polohy ZAVRENO rozsviti.
Koncova polohavOPEN 10. Armaturu prestavit do koncové polohy OTEVRENO.
(OTEVRENO) 11. Mé&feni skutené hodnoty E2 (méfici body [MP1/MP2]):
[__P¥i skute€né hodnoté E2 = 20 mA ukazuje voltmetr 5 V.

12. Pokud neni méfena hodnota spravna: Potenciometr resp. elektronicky vysilag
polohy nové nastavte a provedte sefizeni od bodu €. 1.

13. Nastavte maximalni pozadovanou hodnotu E1 (5 V nebo 20 mA, viz nalepka
R

14. Meéfeni pozadované hodnoty E2 (méfici body [MP3/MP4]):

[_Pfi pozadované hodnoté E1 5 V nebo 20 mA ukazuje voltmetr 5 V.

15. Pokud neni méfena hodnota spravna: Zkontrolujte zadani poZadované hodnoty
E1.

16. Nastavte vysilag polohy pomoci potenciometru max [P4].

16.1 Pokud jsou obé diody LED zhasnuté, nebo sviti Zlutd dioda LED [V27]:
Potenciometr max [P4] nepatrné pootocte proti sméru hodinovych rucicek,
az se rozsviti zelena dioda LED [V28].

16.2 Pokud sviti zelena dioda LED [V28]: Potenciometr max [P4] nepatrné
pootocte ve sméru hodinovych rucicek, az zelena dioda LED [V28] zhasne.
Poté potenciometr 0 [P3] nepatrné pootocte zpét proti sméru hodinovych
rucicek, az se zelena dioda LED [V28] opét rozsviti.

[_Nastaveni je spravné tehdy, pokud se zelena dioda LED [V28] pfi dosaZeni
koncové polohy OPEN (OTEVRENO) rozsviti.
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11.7.4. Nastaveni citlivosti

Mrtva zéna

Prodleva

Nastaveni mrtvé zény

Jemné doladéni

Nastaveni prodlevy

Prilis velka ¢etnost spinani vede ke zbyteénému opotiebeni armatury
servopohonu (citlivost)!

- Mrtvou zénu nastavte tak velkou, jak to proces dovoli.

- Dbejte maximalni Cetnosti spinani pohonu (viz technické datové listy regulacnich
pohont).

Mrtva zéna urCuje vzdalenost bodl sepnuti mezi bodem zapnuti a bodem vypnuti.
Cim men8i mrtva zéna, tim vétsi je citlivost polohového regulatoru.

Standardni hodnota: 2,5 %
Nastavitelny rozsah: 0,5 % az 2,5 % (od maximalni poZadované hodnoty E1)
Prodleva zabrariuje v ramci nastaveného ¢asového intervalu (0,5 az 10 sekund)

provedeni jizdy do nové poZadované polohy. Nastavenim prodlevy na dostate¢né
vysokou hodnotu je mozné snizit Eetnost spinani.

Obr. 50: Nastaveni citlivosti

[P7] Potenciometr sens (jemné doladéni)
[P9] Potenciometr AE (mrtva zéna)
[P10] Potenciometr t-off (prodleva)

1. Prepinac funkce nastavte do polohy dalkové (REMOTE).
2. Pf¥ipojit pozadovanou hodnotu E1 na zakaznické pfipojeni XK (svorky 2/3).
3. Pomoci potenciometru AE [P9] nastavte mrtvou zénu:

- Zmens$eni mrtvé zény (zvySeni citlivosti): Otacejte potenciometrem
proti sméru hodinovych rucicek.
- ZvétSeni mrtvé zony (snizeni citlivosti): Otacejte potenciometrem ve

sméru hodinovych rugicek.
Informace: Jemné doladéni ma smysl jen pfi vystupnich otaCkach <16 1/min.
U motortd na stfidavy proud neni jemné doladéni mozné.
4. Dalsi zmenseni mrtvé zony az o0 0,25 % (zvySeni citlivosti): Otacejte
potenciometrem sens [P7] proti sméru hodinovych rucicek.
5. Pomoci potenciometru t-off [P10] nastavte prodlevu:

- Zkraceni prodlevy: Otacejte potenciometrem t-off [P10] proti sméru
hodinovych rudicek.
- Prodlouzeni prodlevy: Otacejte potenciometrem t-off [P10] ve sméru

hodinovych rucicek.

11.8. Prikaz pro chod v nouzi (EMERGENCY OPERATION - OPEN/EMERGENCY OPERATION - CLOSE)

— (volitelné) —

Vstup NOT (viz schéma zapojeni) musi byt na Fidici napéti pfipojen pfes rozpinaci
kontakt (NC) (princip klidového proudu). V pfFipadé pfikazu pro chod v nouzi
EMERGENCY OPERATION (odebrani signalu = rozpinaci kontakt je aktivni) se
servopohon posune do pfedepsané koncové polohy:
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[/\ UPOZORNENI

ZrusSeni prikazu jizdy v
nouzi

. Vstup EMERGENCY OPERATION - CLOSE (CHOD V NOUZI - ZAVRENO):
Pohon jede do koncové polohy CLOSE (ZAVRENO).

- Vstup EMERGENCY OPERATION - OPEN (CHOD V NOUZI - OTEVRENO):
Pohon jede do koncové polohy OPEN (OTEVRENO).

Pozadavek jizdy v nouzi je ucinny ve vSech tfech polohach prepinace (LOCAL, OFF,
REMOTE (MISTNE, VYP, DALKOVE)).

Servopohon se pfi zapnuti mize okamzité pohybovat!
OhroZeni osob nebo poskozeni armatury.
- Zaijistéte, aby byl pfi zapnuti aktivni signal pro chod v nouzi.
- Pokud se servopohon neogekavané rozjede: Ihned stisknéte tladitko Stop.

Obr. 51: Deska rozhrani u stavajici moznosti EMERGENCY OPERATION -
OPEN/EMERGENCY OPERATION - CLOSE (JIiZDA V NOUZI - OTEVRENO/JIZDA
V NOUZI - ZAVRENO)

7 [B11B2]

—

[B1] Mustek k dispozici: EMERGENCY OPERATION - CLOSE (JiZDA V NOUZI -
ZAVRENO)

[B2] Mustek k dispozici: EMERGENCY OPERATION - OPEN (JiZDA V NouUzI -
OTEVRENO)

1. Sejméte kryci desticku.

2. Rozpojte mustek [B1] resp. [B2].

11.9. Uzavieni ovladaci jednotky
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Nebezpeci koroze v dusledku poskozeni laku!
- Po praci na zafizeni opravte poskozeni laku.

1.  Ocistéte tésnici plochy na krytu konektoru popf. na viku svorkovnice.

2. Zkontrolujte, zda je O-krouzek [3] v pofadku, v pfipadé poskozeni nahradte
novym.
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3. O-krouzek lehce potiete tukem neobsahujicim kyseliny (napf. vazelina) a
spravné vlozte.

[2] —ﬁ

(1]

4., Nasadte kryt [1] ovladaciho prostoru.
5.  Srouby [2] rovhomérné pritahnéte do kFize.
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12. Odstranéni poruch

12.1. Chyby pfri obsluze/uvadéni do provozu

Tabulka 24:

Chyby pfi obsluze/uvadéni do provozu

Chyba Popis/pficina Naprava

Neni mozné nastaveni mechanického Vyméiite redukéni prevodovku.

ukazatele polohy.

Servopohon najizdi i pfes nastavené Pfi nastaveni polohového spinani nebyl zohlednén «  Zjisténi dobéhu: dobéh = draha ujeta od vypnuti

mechanické polohové spinani do dobéh. do klidu.

koncoveého dorazu armatury nebo  Dobéh vznika v disledku setrvaéné hmotnosti - Opétovné nastavte polohové spinani a pfitom

pohonu. servopohonu a armatury a zpozdéni vypnuti zohlednéte dobéh. (Ruéni kolo stoéte o dobéh)
ovladani.

Nelze nastavit méfici rozsah Redukéni pfevodovka se nehodi k otackam/zdvihu Vyménte redukéni pfevodovku.

0/4 — 20 mA, resp. maximalni hodnotu servopohonu.
20 mA na vysilaci polohy, resp.
dodava $patnou hodnotu.

Nelze nastavit méfici rozsah Dioda LED na EWG pulzuje v rezimu nastaveni a) Kontaktujte servis.

0/4 — 20 mA na vysilaci polohy EWG. jednou nebo b) trojnasobné:
# RNt

a) EWG neni kalibrovan.
b) Polohy magnetu EWG jsou posunuty.

Polohovy a/nebo momentovy vypina¢ Spina¢ vadny nebo nespravné nastaven. Zkontrolujte nastaveni, podle potfeby koncové
nespina. polohy znovu nastavte.

Viz <Kontrola spinace>, popf. vymérite spinac.

Kontrola spinacu Cervenymi testovacimi knofliky [1] a [2] Ize spinade aktivovat ruéné:

(1] (2]

LSC @ ® |30

1. Testovaci knoflik [1] otacejte ve sméru Sipky DSR: Vybavuje momentovy spinac
ZAVRENO.
Sviti Cervena signalka (porucha) na panelu mistniho ovladani.

2. Stisknéte tladitko OTEVRENO k vynulovani poruchy (signalka) jizdou v

protisméru.

3. Testovaci knoflik [2] otaCejte ve sméru Sipky DOL: Vybavuje momentovy spina¢
OTEVRENO.

4.  Stisknout tlagitko ZAVRENO k vynulovani poruchy (&ervena signalka) jizdou v
protisméru.

Pokud je v servopohonu vestavéno polohové vypinani DUO (na pfani), ovladaji se
soucasné s momentovymi spinaci také mezipolohové spinace WDR a WDL.

1. Testovaci knoflik [1] otacet ve sméru Sipky WSR: Vybavuje polohovy spinac
ZAVRENO.

2. Testovaci knoflik [2] otaCet ve sméru Sipky WOL: Vybavuje polohovy spinaé
OTEVRENO.

12.2.  Pojistky

12.2.1. Pojistky v ovladaci jednotce

Pojistky jsou pfistupné po sejmuti mistniho ovladani.
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/\ NEBEZPECi Nebezpeéné napéti!

Nebezpedi trazu elektrickym proudem.
- Pfed otevienim odpojte od napéti.

F1/F2  Obr. 52: Pfistup k primarnim pojistkam F1/F2

[11  Panel mistniho oviladani
[2]  Srouby
[3] Deska signalizace a ovladani

Tabulka 25:

Primarni pojistky F1/F2 (pro sit'ovy zdroj)

Trubickova pojistka F1/F2 AUMA katalogove €.
Velikost 6,3 x 32 mm

Napajeci napéti < 500 V 1AT,; 500V K002.277

Napajeci napéti > 500 V 2 AFF; 690 V K002.665

F3/F4 Obr. 53: Pristup k sekundarnim pojistkam F3/F4

[1 Deska signalizace a ovladani
[2]  Srouby

[3] Sitovy zdroj (pod deskou signalizace a ovladani)
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Informace

Tabulka 26:
Sekundarni pojistka F3 (interni napajeni 24 V DC)
Trubi¢kova pojistka podle IEC 60127-2/111 F3 AUMA katalogove €.
Velikost 5x20 mm
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 500 mA T; 250 V K001.183
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115 V 500 mA T; 250 V K001.183
Tabulka 27:
Sekundarni pojistka F4 (interni napajeni AC)1)
Trubickova pojistka podle IEC 60127-2/II1 F4 AUMA katalogoveé €.
Velikost 5x 20 mm
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 24 V 1,0AT; 250 V K004.831
1,6 AT; 250V K003.131
Vystup napéti (napajeci zdroj) = 115 V 0,4AT;250V K003.021

1)  Pojistka pro: Vytapéni ovladaciho prostoru, ovladani reverznich stykacl, vybavovaci zafizeni pro
termistory (pouze pfi napéti 24 V AC), pii 115 V AC také ovladaci vstupy OTEVRENO, STOP,
ZAVRENO

Pojistky mérite pouze za pojistky stejného typu a stejné hodnoty.

- Po vyméné pojistek panel mistniho ovladani opét pfiSroubuijte.

Poskozeni vodi¢l zkroucenim nebo skfipnutim!
Moznost funkénich poruch.
- Mistni ovladani oto¢te max. o 180°.
- Opatrné nasadte mistni ovladani tak, aby nedoslo ke skfipnuti vodicu.

12.2.2.
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Ochrana motoru (monitorovani teploty)

Na ochranu proti pfehfati a nepfipustné vysokym teplotdm povrchu u servopohonu
jsou do vinuti motoru integrovany termistory nebo tepelné spinace. Ochrana motoru
zareaguje pfi dosazeni maximalni dovolené teploty vinuti.

Servopohon se zastavi a rozsviti se Cervena kontrolka pro souhrnné hlaseni poruchy
na panelu mistniho ovladani.

Pfed pokracovanim v jizdé se motor musi zchladit.

Provedeni s tepelnym spinaéem (standardni)

Po zchlazeni motoru (kontrolka pro souhrnné hlaseni poruchy zhasne) Ize servopohon
opét aktivovat.

Provedeni s tepelnym spinacéem a dodateénym tepelnym nadproudovym relé
v ovladaci jednotce (na prani):

Pfed pokracovanim v jizdé se musi vynulovat chybové hlaseni (kontrolka pro
souhrnné hlaseni poruchy). Je tfeba zapnout nadproudové relé vestavéné v ovladaci
jednotce. K tomu je tfeba otevfit ovladani u vika a stisknout relé. Relé je umisténo
na stykacich.

Provedeni s termistorem (na prani)

Pfed pokracovanim v jizdé se musi vynulovat chybové hlaseni (kontrolka pro
souhrnné hlaseni poruchy). Opétné zapnuti se provede pomoci polohy pfepinace
Reset na panelu mistniho ovladani.
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Obr. 54: Pfepinac na panelu mistniho ovladani

I ?5 II
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13. Servis a udrzba
[/A UPOZORNENI| Skody v disledku neodborné udrzby!

- Vykonavanim praci preventivni Udrzby a servisem povéfujte pouze vyskolené
odborné pracovniky, ktefi k tomu byli povéfeni provozovatelem a vyrobcem
zafizeni. Pro tyto €innosti doporu€ujeme kontaktovat nas servis.

- Ukony udrzby a servis provadéjte pouze tehdy, pokud je zafizeni mimo provoz.

AUMA : .y o . s . ,
Servis & S AUMA poskytuje rozsahlé servisni sluzby, jako napf. opravy a udrzbu, a také skoleni
ervis & Support ., ;akazniky. Kontaktni adresy jsou v tomto dokumenty Uvedeny pod <Adresy>
a také na internetu (www.auma.com).
13.1. Preventivni opatieni pro udrzbu a bezpecny provoz
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NiZe uvedena opatieni jsou nutna k zajisténi bezpeéné funkce vyrobku b&hem
provozu:

6 mésicl po uvedeni do provozu a poté rocné

- Vizualni kontrola:
Zkontrolujte pevné usazeni a tésnost zavitovych zatek, kabelovych prichodek,
kabelovych Sroubeni, zaslepek atd.
Dodrzujte kroutici momenty podle udajli vyrobce.

- Zkontrolujte utazeni upevnovacich Sroubl mezi servopohonem
a armaturou/pfevodem. V pfFipadé potfeby dotahnéte Srouby utahovacimi
momenty uvedenymi v kapitole <Montaz>.

- U malo ¢astého ovladani: Provedte zkuSebni chod.

. U pfistroju s pfipojovacim tvarem A: Pomoci mazaciho lisu vpravte do maznice
lithiovy viceucCelovy tuk EP na bazi mineralnich oleja.
Obr. 55: Pfipojovaci tvar A

o

[1] Pfipojovaci tvar A
[2] Tlakova maznice

(1]

- VFeteno armatury se musi mazat samostatné.
Vyjimka: U pfipojovaciho tvaru A v provedeni s mazanim vietene (volitelné) se
vieteno maze pres pfipojovaci tvar.

Tabulka 28:

Mnozstvi tuku pro loziska pripojovaciho tvaru A.

PFipojovaci tvar A07.2 A10.2 A14.2 A 16.2
Mnozstvi [g] 1,5 3 5 10

1)  pro tuk s mérnou hmotnosti r = 0,9 kg/dm?

U kryti IP68

Po zaplaveni:

- Zkontrolujte servopohon.

- V pfipadé vniknuti vody vyhledejte a odstrarite netésna mista, zafizeni se musi
odborné vysusit a pfezkouSet jeho provozuschopnost.
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Servis a udrzba

13.2. Udrzba

Mazani -

Ve vyrobnim zavodé byla pfevodovka servopohonu naplnéna tukem.
Vyména tuku pfi udrzbé

- V regulaénim provozu obvykle po 4 — 6 letech.

- Obvykle po 6 — 8 letech pfi CastéjSim provozovani (uzaviraci rezim).

- Obvykle po 10 — 12 letech pfi obEasném provozovani (uzaviraci rezim).
PF vymeéné tuku také doporucujeme vyménu tésnicich prvku.

Bé&hem provozu neni potiebné dodatecné mazani prostoru pfevodu.

13.3. Likvidace a recyklace

NaSe pristroje jsou vyrobky s dlouhou zivotnosti. Ale i u nich pfichazi doba, kdy musi
byt nahrazeny. Zafizeni jsou navrzena modularnég, a proto se mohou demontované
soucasti a materialy dobfe oddélit a roztfidit na:

rizné kovy,
plasty,
tuky a oleje,

V8eobecné plati:

Tuky a oleje jsou zpravidla latky ohroZujici vodu, které se nesmi dostat do
Zivotniho prostfedi.

Demontovany material pfedejte k fadné likvidaci nebo odevzdejte do tfidéného
sbéru.

Dodrzujte narodni pfedpisy pro likvidaci pouzitého materialu.
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14. Technické udaje

V niZe uvedenych tabulkach jsou kromé standardniho provedeni uvedeny i volitelné
moznosti. Pfesné provedeni je uvedeno v technickém datovém listu dané zakazky.
Technicky datovy list dané zakazky naleznete ke staZzeni na internetu na adrese

http://www.auma.com v némeckém a anglickém jazyce (nutné zadani Cisla zakazky).

Informace

14.1.

Vybaveni a funkce

Provozni rezim
(Otoéné pohony pro fidici rezim)

Provozni rezim

(Otocné pohony pro regulacni
rezim)

Motory

Sitové napéti, sitova frekvence

Kategorie prepéti

Izolaéni tfida

Ochrana motoru

Samosvornost

Vytapéni motoru (na prani)

Ruéni provoz

Signalizace ruéniho rezimu (na
prani)

Elektrické pfipojeni

Zavity pro kabelové privody
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Technické udaje viceotackového pohonu

Standardné: Kratkodoby provoz S2 — 15 min, tfida A a B dle EN 15714-2

Volitelné: S tfifazovym motorem:

Kratkodoby provoz S2 — 30 min, tfida A a B dle EN 15714-2
PFi jmenovitém napéti a teploté okoli 40 °C a pfi zatizeni 35 % max. krouticiho momentu.
Standardné: PreruSovany provoz S4 — 25 %, tfida C podle EN 15714-2

Volitelné: S tfifazovym motorem:
PreruSovany provoz S4 — 50 %, tfida C podle EN 15714-2

PreruSovany provoz S5 — 25 % (pozadavek izola¢ni tfida H), tfida C podle EN 15714-2
PFi jmenovitém napéti a teploté okoli +40 °C a pfi zatizeni s regulaénim momentem.

Standardné: Trifazovy asynchronni motor, provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle
IEC 60034-6

Jednofazovy stfidavy motor s provoznim kondenzatorem (PSC), provedeni IM B9 podle
IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle IEC 60034-6

Jednofazovy stfidavy motor s rozbéhovym kondenzatorem a rozbéhovym spinacem (CSIR)
provedeni IM B9 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410 podle IEC 60034-6

Stejnosmérny derivaéni motor, provedeni IM B14 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410
podle IEC 60034-6

Stejnosmérny kompaundni motor, provedeni IM B14 podle IEC 60034-7, chlazeni IC410
podle IEC 60034-6

Viz typovy Stitek motoru a ovladaci jednotky servopohonu

PFipustné kolisani sitového napéti: +10 %

PFipustné kolisani sitové frekvence: £5 % (pro tfif4dzovy a stfidavy proud)

Kategorie Il dle IEC 60364-4-443

Standardné: F, tropické provedeni

Volitelné:

Volitelné: H, tropicka odolnost (s tfifazovym motorem)

Standardné: Termospinacée (NC) u otoénych a vykyvnych motort

Stejnosmérné motory: bez

Termistor (PTC dle DIN 44082)

Termistory navic vyZaduji vhodné vybavovaci zafizeni v ovladaci jednotce servopohonu.

Samosvorné: Otacky do 90 1/min (50 Hz), 108 1/min (60 Hz)

NE samosvorné: Otacky od 125 1/min (50 Hz), 150 1/min (60 Hz)

Otocné servopohony jsou samosvorné, pokud pusobenim tocivého momentu na vystupu nemuze byt
zménéna poloha armatury z klidového stavu.

110-120 V AC, 220-240 V AC oder 380—480 V AC u trojfazovych motort
Vykon zavisly na konstrukéni velikosti 12,5 — 25 W

Volitelné:

Napéti:

Ruéni pohon k nastaveni a nouzovému ovladani je pfi elektrickém provozu vypnuty.

Volitelné: Uzamykatelné ruéni kolo
Prodlouzeni vietena ru¢niho kola

Nouzovy provoz se Sroubovakem se 4 hranami 30 mm nebo 50 mm

Hlaseni ruéniho rezimu aktivni/neaktivni pomoci jednoduchého spinace (1 ménic)

Standardné: Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
Pripojka motoru u DC motoru ¢aste¢né také pomoci samostatné svorkovnice motoru

Volitelné: Svorky nebo lisované pfipojeni

Ridici konektor pozlaceny (zditky a koliky)
Standardné: Metrické zavity

Volitelné: Zavity Pg, zavity NPT, zavity G



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2

AM 01.1/AM 02.1

Technické udaje

Vybaveni a funkce
Schéma pfipojeni

Pfipojeni na armaturu

Schéma pfipojeni podle &isla zakazky je pfilozeno k dodavce
Standardné: B1 dle EN ISO 5210

A, B2, B3, B4, C, D dle EN ISO 5210

A, B, D, E dle DIN 3210

C dle DIN 3338

Zvlastni pfipojovaci tvary: AF, AK, AG, B3D, ED, DD, I1B1, IB3
A pfipraven pro stalé mazani vietena

Volitelné:

Elektromechanicka ridici jednotka

Polohové spinani

Momentové vypinani

Kontaktni materialy spinace

Zpétné hlaseni polohy, analogoveé
(volitelné moznosti)

Mechanicky ukazatel polohy
Ukazatel chodu

Vytapéni v ovladacim prostoru

Podminky pouziti
Pouziti
Montazni poloha

Instalaéni vyska

Teplota okoli
Vlhkost vzduchu
Druh kryti dle EN 60529

Stuperi znecisténi podle
IEC 60664-1

Nastavitelna mechanicka poéitadla pro koncové polohy OTEVRENO a ZAVRENO
Otacky na zdvih: 2 az 500 (standardné) nebo 2 az 5 000 (volitelné)

Standardné: Jednoduchy spina¢ (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky neoddélené

Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC (rozpinaci) a 2 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,

kontakty galvanicky oddélené
Trojnasobny spinac (3 NC (rozpinaci) a 3 NO (spinaci)) pro kazdou koncovou polohu,
kontakty galvanicky oddélené

Mezipolohovy spina¢ (polohové vypinani DUO), libovolné nastavitelny v kazdém sméru
pohybu

Plynule nastavitelné momentové spinani pro smér chodu do polohy OTEVRENO a ZAVRENO

Standardné: Jednoduchy spina¢ (1 NC (rozpinaci) a 1 NO (spinaci)) pro kazdy smér, kontakty galvanicky
neoddélené

Volitelné: Tandemovy spinac (2 NC a 2 NO) pro kazdy smér, kontakty galvanicky oddélené

Standardné: Stfibro (Ag)

Volitelné: Zlato (Au), doporuc€eno pro ovladaci jednotky servopohonu s malym napétim

Potenciometr nebo 0/4 — 20 mA (elektronicky vysila¢ polohy)

Spojita indikace polohy, nastavitelny kotoué ukazatele se symboly OTEVRENO a ZAVRENO
Preru$ovac blikact (u regulaénich pohont volitelné)
Standardné: Samoregulacni vytapéni PTC, 5 -20 W, 110 — 250 V AC/DC

Volitelné: 24-48 V AC/DC (pro servopohony s trojfazovymi, stfidavymi a stejnosmérnymi motory)

nebo 380-400 V AC (pro servopohony s trojfazovymi motory)

Ve spojeni s ovladacimi jednotkami servopohonu AM nebo AC je v servopohonu vestavéno odporové
vytapéni s 5W, 24 V AC.

PFipustné je pouZiti ve vnitfnich a venkovnich prostorach
Libovolna

<2000 mn. m.
>2 000 m n. m., na vyzadani

Viz typovy Stitek servopohonu
Relativni vihkost vzduchu az 100 % v celém rozsahu pfipustnych teplot.

Standardné: P68 (s trifazovymi/stfidavymi nebo stejnosmérnymi motory AUMA)
U specialnich motort je mozné odliSné kryti (viz typovy Stitek motoru).
Volitelné: DS pfipojovaci prostor je dodate¢né utésnén vici vnitfnimu prostoru (double sealed)

Kryti IP68 splfiuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:
- Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce

- Doba zaplaveni vodou: max. 96 hodin

- Béhem zaplaveni celkem 10 cyklu

- Béhem zaplaveni neni mozny regulacni provoz.

Pfesné provedeni viz typovy Stitek servopohonu.

Stupen znecisténi 4 (v uzavieném stavu), stupen znecisténi 2 (interné)
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Podminky pouziti

Odolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Vrstva

Barva

Zivotnost

Hluénost

Dalsi informace

Smérnice EU

2 g, od 10 do 200 Hz (pro servopohony v provedeni AUMA NORM)

1 g, od 10 do 200 Hz (pro servopohon se zabudovanou ovladaci jednotkou servopohonu AUMA)
Odolnost p!'oti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto udajd nelze odvodit
zivotnost. Udaje plati pro servopohony s tfifazovymi motory AUMA a kruhovymi konektory. Neplati

v kombinaci s pfevodovkami.

Standardné: KS: Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatizenim soli, s t¢mér stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

Volitelné: KX: Vhodné pro pouziti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.
KX-G: Jako KX, ale pro provedeni s vnejSimi dily bez hliniku.

Dvouvrstvé praskovani
Dvouslozkova barva se zelezitou slidou

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)
Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

Viceotackové servopohony AUMA splriuji, resp. prevysuji pozadavky na zivotnost normy EN 15714-2.
Podrobné informace obdrzite na vyzadani.

<72dB (A)

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): (2014/30/EU)
Smeérnice pro nizké napéti: (2014/35/EU)
Smeérnice pro strojni zafizeni: (2006/42/ES)

Technické udaje polohového a momentového spinace

Mechanicka Zivotnost
Postribirené kontakty:
U min.

U max.

| min.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud

Pozlacené kontakty:
U min.

U max.

I min.

| max.

Technicka data blikace
Mechanicka Zivotnost
Postribrené kontakty:
U min.

U max.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud
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2x 108 spinaci cykly

24V AC/DC
250 V AC/DC
20 mA

5 A u 250 V (ohmicka zatéz)
3 A u 250 V (induktivni zatéz, cos phi = 0,6)

0,4 A u 250 V (ohmicka zatéz)

0,03 A u 250 V (induktivni zatéz, L/R = 3 ps)
5 A u 30 V (ohmicka zatéz)

5 A u 30 V (induktivni zatéz, L/R = 3 ps)

5V

50 V

4 mA
400 mA

10’ spinaci cykly

10 V AC/DC
250 V AC/DC

3 A u 250 V (ohmicka zatéz)
2 A u 250 V (induktivni zatéz, cos phi = 0,8)

0,25 A u 250 V (ohmicka zatéz)
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Technické udaje

Technicka data spinace, aktivace ru¢niho kola

Mechanicka Zivotnost
Postribrené kontakty:
U min.

U max.

| max. stfidavy proud

| max. stejnosmérny proud

108 spinaci cykly

12V DC

250 V AC

3 A u 250 V (induktivni zatéz, cos phi = 0,8)
3 Au 12V (ohmicka zatéz)

14.2. Technické udaje ovladaci jednotky servopohonu

Obecné informace

Ovladaci jednotka servopohonu AM 01.1/AM 02.1 k ovladani otoénych pohonu konstrukéni fady SA/SAR .1, SA/SAR .2 a kyvnych pohont

konstrukéni fady SQ/SQR .2.

Vybaveni a funkce
Napajeni
(sitové napéti, sitova frekvence)

Externi napajeni elektroniky (na
prani)

Odbér proudu

Kategorie prepéti
Jmenovity vykon

Spinaci prvek

Ridici vstupy

(Ovladani)

Ridici napéti / odbé&r proudu pro
ovladaci vstupy

Viz typové Stitky na ovladani a motoru

Pripustné kolisani sitového napéti: +10 %

Pripustné kolisani sitové frekvence: +5 %

Dalsi pfipustné kolisani sitového napéti: (=20 %/+15 %), (—20 %/+10 %), (-=30 %/+30 %), , (=30 %/+10
%)

24V DC +20 % / -15 %

Odbér proudu: Zakladni provedeni asi 250 mA, s variantami do 500 mA

Externi napajeni musi mit podle IEC 61010-1 zesilenou izolaci proti sitovému napéti a podle IEC 61010-
1 smi byt napajeno pouze proudovym okruhem omezenym na 150 VA.

Odbér proudu ovladaci jednotky v zavislosti na napéti sité:

pfi pfipustném kolisani sitového napéti £10 %:

100 az 120 V AC = max. 575 mA

208 az 240 V AC = max. 275 mA

380 az 690 V AC = max. 160 mA

Odbér proudu pfi kolisani sitového napéti: > +10 % na vyzadani
Kategorie Il dle IEC 60364-4-443

Standardné: Reverzni stykace (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A1/A2

Volitelné: Reverzni stykac¢e (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A1/A2
s pridavnymi kontakty vzdy 1 NC + 1 NO

Reverzni stykaée (mechanicky a elektricky blokované) pro vykonovou tfidu AUMA A3

Tyristorova reverzni jednotka pro sitové napéti az 500 V AC (doporucena pro regulacni
pohony) pro vykonové tfidy AUMA B1, B2 a B3

Reverzni stykace jsou dimenzovany na Zivotnost 2 miliény spinacich cykld. Pro pfipady pouZiti s vysokou
Cetnosti spinani doporu€ujeme pouZiti tyristorovych reverznich jednotek.
Pro pfifazeni vykonovych tfid AUMA viz Elektrické udaje servopohonu

3 digitalni vstupy: OTEVRENO, STOP, ZAVRENO, (pFes optoéleny, se spole¢nym referenénim
potencialem, dodrzovat minimalni trvani impulzu pro regulac¢ni pohony).

Standardné: 24 V DC, odbér proudu: cca 10 mA na kazdém vstupu

Volitelné: 115 V AC, odbér proudu: cca 15 mA na kazdém vstupu
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Vybaveni a funkce

Hlaseni stavl Standardné:

(vystupni signaly)

5 signaliza¢nich relé:

- 4 propojovaci kontakty se spolec¢nym referenénim potencialem, max. 250 V AC, 0,5 A
(ohmicka zatéz)
- Standardni osazeni: koncova poloha ZAVRE]\JO, koncové poloha OTEVRENO,

prepinac volby DALKOVE, prepina¢ volby MISTNE

- 1 beznapétovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 0,5 A (ohmicka zatéz) pro souhrnné
poruchové hlaseni
- Standardni osazeni: porucha krouticiho momentu, vypadek faze, ochrana motoru

aktivovana
Volitelné: 5 signalizagnich relé s integrovanou indikaci chodu (blikajici) pro smér jizdy OTEVRENO
a ZAVRENO ve spojeni s prerusovagem blikace
- 4 propojovaci kontakty se spole¢nym referenénim potencialem, max. 250 V AC, 0,5 A
(ohmicka zatéz)
- Standardni osazeni: koqcové poloha a indikace chodu ZAVRENO, koncova polohg
a indikace chodu OTEVRENO, pfepinac volby DALKOVE, prepina¢ volby MISTNE
- 1beznapétovy prepinaci kontakt, max. 250 V AC, 0,5 A (ohmicka zatéz) pro souhrnné
poruchové hlaseni
- Standardni osazeni: porucha krouticiho momentu, vypadek faze, ochrana motoru
aktivovana
Vystupni napéti Standardné: pomocné napéti 24 V DC +5 %, max. 50 mA pro napajeni ovladacich vstupu, galvanicky
oddélené vici internimu zdroji napéti
Volitelné: 115V AC 210 %, max. 30 mA pro napajeni ovladacich vstupu, galvanicky oddélené vici
internimu zdroji napéti
(Neni mozné ve spojeni s vybavovacim zafizenim pro termistory)
Panel mistniho ovladani Standardné: - Polohovy pfepinaé LOCAL - OFF - REMOTE (MISTNE - VYP. - DALKOVE)
(uzamykatelny ve vSech tfech polohach)
- Tlagitko OPEN, STOP, CLOSE (OTEVRIT, STOP, ZAVRIT)
- 3signalizaéni kontrolky: Koncova poloha ZAVRENO (Zluta), souhrnné hlageni poruchy
(8ervena), koncova poloha OTEVRENO (zelena)
Volitelné: - Ochranné viko, zamykatelné
- 2vlastni barvy pro 3 signalizacni kontrolky
Aplikaéni funkce Standardné: - ZpUlsob vypinani: nastavitelny, ovlédérji polohovym nebo momentovym spinaéem pro
koncovou polohu OTEVRENO a ZAVRENO
- Ochrana proti pretiZzeni krouticiho momentu v celé draze prestaveni
- Pretizeni krouticiho momentu (porucha momentového vypinani) Ize souhrnnym
hlasenim poruchy vyloucit
- Monitorovani vypadku fazi s automatickou korekci fazi
- Impulzni reZim nebo trvaly signal v poloze DALKOVE
- Impulzni reZim nebo trvaly signal v poloze MISTNE
- Signal preruSovace blikace od pohonu (volitelna moznost) pro indikaci chodu pres
signalizaéni kontrolky mistniho ovladani Ize zapnout a vypnout
Volitelné: - Polohovy regulator pro provoz s délenym obsahem (vyZaduje vysila¢ polohy
v servopohonu)
Tepelna ochrana motoru Standardné: - Monitorovani teploty motoru ve spojeni s termospinaci v motoru servopohonu
Volitelné: - Dodatecné tepelné nadproudove relé v fidici jednotce ve spojeni s termospinaci ve
vinuti motoru
- Vybavovaci zafizeni pro termistory ve spojeni s termistory v motoru servopohonu
Elektrické pripojeni Standardné: Kruhovy konektor AUMA se Sroubovym pfipojenim
Volitelné: - Svorky nebo lisované pfipojeni
- Ridici konektor pozlaceny (zditky a koliky)
Zavity pro kabelové privody Standardné: Metrické zavity
Volitelné: Zavit Pg, zavit NPT, zavit G
Schéma zapojeni Viz typovy Stitek

Navic u provedeni s elektronickym vysilaéem polohy v servopohonu

Zpétné hlaseni polohy (na pfani)  Analogovy vystup E2 = 0/4 — 20 mA (zatéz max. 500 Q)
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Technické udaje

Podminky pouziti
Pouziti
Montazni poloha

Instalacni vySka

Teplota okoli
Druh kryti dle EN 60529

Stuperi znecisténi podle
IEC 60664-1

QOdolnost proti chvéni a vibracim
podle IEC 60068-2-6

Ochrana proti korozi

Vrstva

Barva

Prislusenstvi

Nasténny drzak

Dalsi informace
Hmotnost

Smérnice EU

Pripustné je pouziti ve vnitfnich a venkovnich prostorach

Libovolna

<2000 mn. m.

>2 000 m n. m., na vyzadani

Viz typovy Stitek ovladaci jednotky servopohonu

Standardné: 1P68

Volitelné: DS pfipojovaci prostor je dodate¢né utésnén vici vnitfnimu prostoru (double sealed)
Kryti IP68 splfiuje dle ustanoveni AUMA nasledujici pozadavky:

- Hloubka vody: maximalné 8 m vodniho sloupce

- Doba zaplaveni vodou: max. 96 hodin

- Béhem zaplaveni celkem 10 cykll
- Béhem zaplaveni neni mozny regulacni provoz.

Presné provedeni viz typovy Stitek ovladaci jednotky servopohont.

Stupeni znecisténi 4 (v uzavieném stavu), stuper znecisténi 2 (interné)

19, 0od 10 do 200 Hz
Odolnost proti chvéni a vibracim pfi rozbéhu, popf. pfi poruchach zafizeni. Z téchto dajd nelze odvodit
zivotnost. (Neplati v kombinaci s pfevodovkami)

Standardné: KS: Vhodné pro pouziti v oblastech s vysokym zatizenim soli, s témérf stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.

Volitelné: KX: Vhodné pro pouziti v oblastech s extrémné vysokym zatizenim soli, stalou kondenzaci
a silnym znecisténim.
KX-G: Jako KX, ale pro provedeni s vné&jSimi dily bez hliniku

Dvouvrstvé praskovani

Dvouslozkova barva se Zelezitou slidou

Standardné: stfibroSeda AUMA (podobna odstinu RAL 7037)

Volitelné: jiné barevné odstiny na vyzadani

K pfipevnéni ovladaci jednotky AM oddélené od servopohonu, véetné konektoru. Propojovaci kabel dle
pozadavku. Doporucuje se pfi vysokych teplotach okoli, ztizené pfistupnosti nebo pfi provozné
podminéném silném chveéni.

Délka vodi¢e mezi servopohonem a AM je max. 100 m. (Nehodi se pro provedeni s potenciometrem v
servopohonu). Misto potenciometru je servopohon vybaven elektronickym vysilacem.

cca 7 kg (s kruhovym konektorem AUMA)

Elektromagneticka kompatibilita (EMC): (2014/30/EU)
Smeérnice pro nizké napéti: (2014/35/EU)
Smérnice pro strojni zafizeni: (2006/42/ES)
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Seznam nahradnich dill

Seznam nahradnich dilu
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AM 01.1/AM 02.1

Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dilt prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho zakazkového Cisla (viz typovy Stitek). Smi byt pouzivany
pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych soucasti je ddvodem k zaniku zaruky a k vylou€eni naroku na uplatnéni zaruky. VVyobrazeni

nahradnich dild se muaze liSit od dodaného vyrobku.

Ref. €.

001.0
002.0
003.0
005.0
005.1
005.3

006.0
009.0
017.0
018.0

019.0

022.0

023.0
024.0
025.0
058.0
070.0
079.0

155.0

500.0
501.0
502.0
503.0
504.0

505.0
506.0
507.0
511.0
514.0
514.1
514.2
516.0
516.1
535.1
539.0

Nazev

Skfin

Loziskova pfiruba
Duta hridel

Hnaci hfidel
Motorova spojka
Ruéni spojka

Snekové kolo
Ruéni pfevodovka
Palec momentovy

Ozubeny segment

Korunové kolo

Spojka Il pro momentové vypinani

Vystupni kolo polohového vypinani
Hnaci kolo polohového vypinani
Zajistovaci plech

Kabelovy svazek pro ochranny vodi¢
Motor (pouze u V... motoru vé. ref.¢. 079.0)
Planetova prevodovka strana motoru

(pouze u V... motor()
Redukéni prevodovka

Viko

Dutinkova ¢ast (kompletné osazena)

Konektor neosazeny (pro koliky)
Kontakt pro ovladani
Kontakt pro motor

Kolikovy kontakt pro ovladani
Kolikovy kontakt pro motor
Viko elektrického pfipojeni
Zavitova zatka

Pfipojovaci tvar A (bez zavitu)
Axialni jehlové loZisko
Tésnici krouzek hfidele vystup A
Pfipojovaci tvar D

Vystupni hfidel D

Rozpérny pojistny krouzek
Uzaviraci Sroub

Druh

Sestava
Sestava
Sestava
Sestava

Sestava
Sestava

Sestava

Sestava
Sestava
Sestava
Sestava
Sestava
Sestava

Sestava

Sestava
Sestava
Sestava
Sestava
Sestava

Sestava
Sestava
Sestava
Sestava
Sestava
Sestava

Sestava

Sestava

Ref. €.
542.0
549.0
549.1
551.1
553.0
554.0

556.0
556.1
557.0
558.0

559.0—1

559.0-2

560.0-1
560.0-2
560.1
560.2—1
560.2-2
566.0

566.1

566.2
566.3
567.1
568.1
568.2

568.3
568.4
575.1
583.0
583.1
584.0
614.0
627.0
S1

S2

Nazev

Ruéni kolo s rukojeti

Pfipojovaci tvary B/B1/B2/B3/B4/C/E
Vystupni tvar B/B1/B2/B3/B4/C/E
Licované pero

Mechanicky ukazatel polohy

Dutinkova &ast konektor motoru s
kabelovym svazkem

Potenciometr jako vysila¢ polohy
Potenciometr bez kluzné treci spojky
Topeni

Spinac blikace s kolikovymi kontakty (bez
impulzového kotouce a izolaéni desky)

Elektromechanicka ovladaci jednotka
s prepinadi, v&. méficich hlav pro
momentové spinani

Elektronicka ovladaci jednotka
s magnetickym ¢idlem sméru chodu
a krouticiho momentu (MWG)

Paketovy spina& pro smér OTEVRENO
Paketovy spinad pro smér ZAVRENO
Spina¢ pro polohu/moment

Kazeta spinade pro smér OTEVRENO
Kazeta spinage pro smér ZAVRENO
Vysila¢ polohy RWG

Potenciometr pro RWG bez kluzné tfeci
spojky

Deska polohového regulatoru pro RWG
Sada kabelll pro RWG

Kluzna treci spojka pro potenciometr
Kryt vietene (bez ochranného kloboucku)

Ochranny klobou¢ek ochranné trubky
vietene

V-Seal

Zavitové hrdlo

Zavitové pouzdro A (bez zavitu)
Motorova spojka, na strané motoru
Kolik motorové spojky

PFidrZzovaci pruzina motorové spojky
Vysila¢ polohy EWG

Viko MWG 05.3

Sada tésnéni, mala

Sada tésnéni, velka

Druh

Sestava
Sestava
Sestava

Sestava
Sestava

Sestava
Sestava

Sestava

Sestava

Sestava

Sestava
Sestava
Sestava

Sestava

Sestava

Sestava
Sestava
Sestava

Sestava

Sestava
Sestava

Sada
Sada
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Seznam nahradnich dill

Ovladaci jednotka servopohonu AM 01.1/AM 02.1

15.2.

0'L0S 0°L0S

$

0908 — . :

— ., VJ

508~ 0'%08 e
~—o0g0s

0808

2900 |_

1

0800 —

0'00S —

76



SA 07.2-SA 16.2 /SAR 07.2 - SAR 16.2
AM 01.1/AM 02.1 Seznam nahradnich dild

PFi kazdé objednavce nahradnich dilt prosime o uvedeni typu zafizeni a naseho zakazkového Cisla (viz typovy Stitek). Smi byt pouzivany
pouze originalni nahradni dily AUMA. Pouziti jinych soucasti je ddvodem k zaniku zaruky a k vylou€eni naroku na uplatnéni zaruky. VVyobrazeni
nahradnich dild se muaze liSit od dodaného vyrobku.

Ref. €. Nazev Druh
001.0 Kryt

002.0 Panel mistniho ovladani Sestava
002.5 Prepinac Sestava
003.0 Deska signalizace a ovladani Sestava

003.1 Primarni pojistka F1/F2
003.2 Kryt pro pojistku
004.0 Drzak

006.0 Napajeci zdroj Sestava
006.1 Sekundarni pojistka F3

006.2 Sekundarni pojistka F4
008.0 Deska rozhrani Sestava
008.1 Deska rozhrani

008.2 Kryci destic¢ka rozhrani

009.0 Deska plo$nych spoju logiky Sestava
013.0 Deska adaptéru Sestava
500.0 Viko Sestava
501.0 Dutinkova ¢ast (kompletné osazena) Sestava
502.0 Konektor neosazeny (pro koliky) Sestava
503.0 Kontakt pro ovladani Sestava
504.0 Kontakt pro motor Sestava
505.0 Kolikovy kontakt pro ovladani Sestava
506.0 Kolikovy kontakt pro motor Sestava
507.0 Viko elektrického pfipojeni Sestava
508.0 Spinaci prvek Sestava
509.1 Visaci zamek

S Sada tésnéni Sada
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Certifikaty AM 01.1/AM 02.1

16. Certifikaty

Informace Certifikaty jsou platné od data vydani, které je na nich uvedené. Zmény vyhrazeny.
Aktualné platna znéni jsou pfiloZzena k pfistroji a jsou k dispozici ke stazeni na
internetu na adrese http://www.auma.com.

16.1. Prohlaseni o zaclenéni neuplnych strojnich zarizeni a prohlaseni ES o shodé

®
AUMA Riester GmbH & Co.KG  Tel +49 7631 809-0 a u m a
Aumastr. 1 Fax +48 7631 808-1250

79379 Maliheim, Germany info@auma.com Solutions for @ world in motion
WWW.auma.com

EU Prohlaseni o shodé / Prohlaseni o zabudovani podle smérnice o strojnich
zafizenich

pro elektrické servopohony s nasledujicimi typovymi oznadenimi:

SA 07.2, SA 07.6, SA 10.2, SA 14.2, SA 14.6, SA 16.2,

SAR 07.2, SAR 07.6, SAR 10.2, SAR 14.2, SAR 14.6, SAR 16.2
SQ05.2,8Q07.2,5Q10.2, 5Q 12.2, SQ 14.2

SQR 05.2, SAR 07.2, SQR 10.2, SQR 12.2, SQR 14.2

v provedenich:

AUMA NORM

AUMA SEMIPACT SEM 01.1, SEM 02.1
AUMA MATIC AM 01.1, AM 02.1
AUMATIC AC 01.2

Spoleénost AUMA Riester GmbH & Co. KG jako vyrobce prohladuje, 2e vyée uvedené servopohony splfiuji zakladni
pozadavky nasledujicich smérnic:

2014/30/EU (smérnice EMC)
2006/42/EG (smérnice o strojnich zafizenich)

Ve smyslu uvedenych smémic byly pouZity nasledujici harmonizované normy:
Smérnice 2014/30/EU

EN 61000-6-4:2007 / A1:2011
EN 61000-6-2:2005 / AC:2005

Smérnice 2006/42/ES
EN ISO 12100:2010
EN IS0 5210:1996
Servopohony AUMA jsou uréeny k ovladani primyslovych armatur. Uvedeni do provozu nesmi prob&hnout dfive, nez
bude doloZeno, Ze celkové strojni zafizeni odpovida ustanovenim smérnice 2006/42/ES.
Jsou dodrZeny nasledujici zakladni poZzadavky pfilohy | této smérnice:
Pfiloha |, oddil 1.1.2, 1.1.3,1.1.5,1.2.1,1.26, 1.3.1,1.3.7, 1.5.1, 1.6.3,1.7.1, 1.7.3, 1.7.4

Vyrobce se zavazuje poskytnout pfisludnému narodnimu organu na poZadani elektronickou cestou dokumentaci
tykajici se tohoto nedplného strojniho zafizeni. Pfisludna technicka dokumentace pro toto nedplné strojni zafizeni byla
vypracovana v souladu s pfilchou VIl &asti B.

Zplnomocnény zastupce pro dokumentaci: Peter Malus, Aumastr. 1, 79379 Muellheim, Némecko

Kromé toho jsou pouZitim nasledujicich harmonizovanych norem, pokud jsou pro tyto produkty relevantni, spinény
zakladni cile ochrany zdravi a bezpeénosti prace podle smémice 2014/35/EU (smé&mice pro nizka napéti):

EN 60204-1:2006 / A1:2009 / AC:2010
EN 60034-1:2010 f AC:2010
EN 50178:1997

Muyellhgim, 2016-04-01

J

erla, jednatel spoleénosti

Toto prohlaseni neocbsahuje Zadné zaruky. Je tfeba dodrZovat bezpecnostni pfedpisy uvedené v dodané dokumentaci vyrobku. V
pfipadé zmény na pfistrojich, kterd s nami nebyla konzultovana, ztraci toto prohlaseni platnost.
Y006.332/013/cs/1.16
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AM 01.1/AM 02.1 Rejstiik
K
Rejstrik Kabelové pFivody 68
A Kabelovy svazek 29
Analogova hlageni 37 ﬁggegc:t':,vﬁ’;fﬁft' ??
Apl!kace as!stence " Konstrukéni velikost 10
Aplikace asistence AUMA 11 Kontrola spinac 62
B Kotou€ ukazatele 49
Baleni 15 Krytl'. . 69
Barva 73 Kvalifikace pracovniku 5
Bezpec€nostni pokyny 5 L
Bezpecn(?stnl 5 LED pro chybu krouticiho 54
pokyny/vystrahy momentu
Bezpecnostni standardy 24 LED pro ochranu motoru 54
c LED pro vypadek faze 54
Certifikaty 78 LED signalizace koncové 47
Citlivost polohového 59 polohy
regulétoru Likvidace 67
Chovani pfi vypadku signalu 55 M
Chyba 62 Mazani 67
é Mec_hanicky ukazatel polohy 36, 49
Cislo zakazky 8 Mezipolohy 41
Mistné 33
D Mistni ovladani 33
Dalkové ovladani 34, 34 Momentové vypinani 39, 52
servopohonu Montaz 16
Doba predehfati 38 Montazni poloha 73
Dodate¢né, prachu i vodé 30 Motorovy provoz 33
odolné tésnéni Motory 68
Double Sealed 30 Mrtva zona 59
Druh kryti 8,9,9,73
Druh proudu 23 N
Druh provozu 9 Napajeci sité¢ 23
Druh signalu 54 Napajeni fallektronllfy 5 23
Druhy sit& 23 Nastavem’ |mpu!zn|h_o rezimu 52
Duta hfidel 42 Nastaveni trvalého signalu 52
Nastaveni zpusobu vypinani 51
E Nasténny drzak 29
Elektrické pfipojeni 23, 68 Normy 5
Elektronicky vysila€ polohy 45, 48
EMK 24 o o
EWG 45 Oblast pou2|t| 5
Odbér proudu 23
H Odolnost proti chvéni 73
Hlaseni 37 Odstranéni poruch 62
Hlaseni (analogova) 37 Ochrana motoru 9, 68
Ochrana proti korozi 14, 70,73
' N Ochrana proti zkratu 23
Identifikace 8 Ochranna opatfeni 5, 24
Indikace 35 Ochranna trubka vietena 21
Indikacni znacka 36 Ochranny vypina¢ proti 24
Instalaéni vyska 73 chybnému proudu (FI)
Inverzni provoz (20 — 0/4 mA) 46 Osvéd&eni o piejimaci 10
Izolaéni tfida 9, 68 zkoudce
J Otacky 8,9
Jisténi ze strany zakaznika 23 Ovlgdgc[Jednotka 9,10
Jmenovity proud 9 Ovladant 32
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Rejstfik AM 01.1/AM 02.1
P S
Podpora 66 Samosvornost 68
Pojistky 62 Sériové gislo 8,9,10
Polohové spinani DUO 41 Servis 66, 66
Polohové vypinani 39, 43, 51 Sefizeni polohového 56
Polohovy regulator 54 regulatoru
Potenciometr 47 Seznam nahradnich dill 74
PoZadovana hodnota 54 Schéma pfipojeni 23, 69
Prodleva 59 Schéma pfipojeni pohonu 9
Prohlaseni ES o shodé 78 Schéma zapojeni 10, 23
Prohlaseni o zabudovani 78 Schéma zapojeni ovladaci 9
Propojovaci kabely 29 jednotky
Provedeni pro nizké teploty 38 Signalizace koncové polohy 47
Provoz 5 Signalizaéni kontrolky 35
Provozni rezim 68 Sitova frekvence 9,9, 68
Pfedehfivani motoru 68 Sitové napéti 9,9, 23, 68
Pfeprava 12 Skladovani 14
Pfidrzny ram 30 Skutecna hodnota 54
Pfikaz pro chod v nouzi 59 Smérnice 5
EMERGENCY OPERATION Smér otaceni 42,42
Pfipojeni na armaturu 69 Souhrnné hlaseni poruchy 35, 37
Pfipojovaci tvar A 16 Stavova hlaseni potencial 24
Pfipojovaci tvary B 19 Stupen znedisténi 73
Pfipojovaci vodi¢e 24
PrisluSenstvi (elektricka 29 T o o
pfipojent) Techn!cke’l c’jata} spinace 70
Prislusenstvi k montazi 21 Technicke udaje 68

Teplota okoli 8,9,69,73
R Teplotni ochrana 9
Recyklace 67 Typ (typ zafizeni) 10
Rok vyroby 10, 10 Typ maziva 8
Rozsah frekvence 23 Typ motoru 9
Rozsah krouticiho momentu 8 Typové oznaceni 8,9
Rozsah napéti 23 Typovy §titek 8
Rozsah pouziti 5 Typ proudu 9
Ruéni kolo 16 Typ zafizeni 10
Ruéni provoz 32, 68
RWG 48 U

Udrzba 5, 66, 67
R Ukazatel chodu 35, 36
Ridici napéti 10 Ukazatel polohy 36, 49
Ridici vstupy potencial 24 Uvedeni do provozu 5

Uvedeni do provozu — 51
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AM 01.1/AM 02.1 Rejstiik
Vv

Vedeni 24
Velikost pfiruby 10
Vlhkost vzduchu 69
Vrstva 73
Veteno 42
Vieteno armatury 21
Vstupni proud 10
Vstupni rozsahy 54
Vstupni signal 10
Vstupni signaly potencial 24
Vstupni vykon 9
Vybavovaci zafizeni pro 44
termistory

Vykonova tfida 9
Vykonova tfida spinacu 10
Vykonovy faktor 9
Vypadek signalu 55
Vysila¢ drahy EWG 45
Vysila¢ polohy EWG 45
Vysila¢ polohy RWG 48
Vystupni signaly 37
Vystupni signaly potencial 24
Y4

Zakazkoveé Cislo 9,10
Zapnuti/vypnuti blikace 53
Zapnuti/vypnuti hlaSeni chyby 53
krouticiho momentu

Zapnuti/vypnuti ukazatele 53
chodu

Zavitové pouzdro 17
Zemnici svorka 31
ZkuSebni provoz 42

Ne¢ N¢

ivotnost 70
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AUMA na celém svété

Evropa

AUMA Riester GmbH & Co. KG

Werk Miillheim

DE 79373 Miillheim
Tel. +49 711 809 - 0
info@auma.com
www.auma.com

Werk Ostfildern-Nellingen
DE 73747 Ostfildern

Tel +49 711 34803 - 0
riester@auma.com

Service-Center Bayern
DE 85386 Eching

Tel +49 81 65 9017-0
Service.SCB@auma.com

Service-Center KéIn

DE 50858 KolIn

Tel +49 2234 2037 - 900
Service@sck.auma.com

Service-Center Magdeburg
DE 39167 Niederndodeleben
Tel +49 39204 759 - 0
Service@scm.auma.com

AUMA-Armaturenantriebe Ges.m.b.H.
AT 2512 Tribuswinkel

Tel +43 2252 82540

office@auma.at

www.auma.at

AUMA BENELUX B.V. B. A.
BE 8800 Roeselare

Tel +32 51 24 24 80
office@auma.be
www.auma.nl

ProStream Group Ltd.
BG 1632 Sofia

Tel +359 2 9179-337
valtchev@prostream.bg
www.prostream.bg

00O “Dunkan-Privod”
BY 220004 Minsk

Tel +375 29 6945574
belarus@auma.ru
www.zatvor.by

AUMA (Schweiz) AG
CH 8965 Berikon

Tel +41 566 400945
RettichP.ch@auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.

CZ 250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993
auma-s@auma.cz

www.auma.cz

IBEROPLAN S.A.

ES 28027 Madrid

Tel +34 91 3717130
iberoplan@iberoplan.com
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AUMA Finland Oy
F1 02230 Espoo
Tel +358 9 5840 22
auma@auma.fi
www.auma.fi

AUMA France S.A.R.L.
FR 95157 Taverny Cedex
Tel +33 1 39327272
info@auma.fr
www.auma.fr

AUMA ACTUATORS Ltd.

GB Clevedon, North Somerset BS21 6TH
Tel +44 1275 871141

mail@auma.co.uk

www.auma.co.uk

D. G. Bellos & Co. O.E.

GR 13673 Acharnai, Athens
Tel +30 210 2409485
info@dgbellos.gr

APIS CENTARd. 0. 0.
HR 10437 Bestovje

Tel +385 1 6531 485
auma@apis-centar.com
www.apis-centar.com

Fabo Kereskedelmi és Szolgaltato Kift.
HU 8800 Nagykanizsa

Tel +36 93/324-666

auma@fabo.hu

www.fabo.hu

Falkinn HF

IS 108 Reykjavik
Tel +00354 540 7000
os@falkinn.is
www.falkinn.is

AUMA ITALIANA S.r.l. a socio unico
IT 20023 Cerro Maggiore (MI)

Tel +39 0331 51351

info@auma.it

www.auma.it

AUMA BENELUX B.V.
LU Leiden (NL)

Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl

NB Engineering Services
MT ZBR 08 Zabbar

Tel + 356 2169 2647
nikibel@onvol.net

AUMA BENELUX B.V.
NL 2314 XT Leiden
Tel +31 71 581 40 40
office@auma.nl
www.auma.nl

SIGUMA. S.

NO 1338 Sandvika
Tel +47 67572600
post@sifag.no

AUMA Polska Sp. z 0.0.
PL 41-219 Sosnowiec
Tel +48 32 783 52 00
biuro@auma.com.pl
www.auma.com.pl

AUMA-LUSA Representative Office, Lda.
PT 2730-033 Barcarena

Tel +351 211 307 100
geral@aumalusa.pt

SAUTECH

RO 011783 Bucuresti
Tel +40 372 303982
office@sautech.ro

OO0 PRIWODY AUMA

RU 141402 Khimki, Moscow region
Tel +7 495 221 64 28
aumarussia@auma.ru

www.auma.ru

OO0 PRIWODY AUMA
RU 125362 Moscow
Tel +7 495 787 78 21
aumarussia@auma.ru
www.auma.ru

AUMA Scandinava AB

SE 20039 Malmdo

Tel +46 40 311550
info.scandinavia@auma.com
www.auma.se

ELSO-b, s.r.o.

SK 94901 Nitra

Tel +421 905/336-926
office@elsob.sk
www.elsob.sk

Auma Endustri Kontrol Sistemleri Limited
Sirketi

TR 06810 Ankara

Tel +90 312 217 32 88
info@auma.com.tr

AUMA Technology Automations Ltd
UA 02099 Kiev

Tel +38 044 586-53-03
auma-tech@aumatech.com.ua

Afrika

Solution Technique Contréle Commande
DZ Bir Mourad Rais, Algiers

Tel +213 21 56 42 09/18
stcco@wissal.dz

ATE.C.

EG Cairo

Tel +20 2 23599680 - 23590861
contactus@atec-eg.com

SAMIREG

MA 203000 Casablanca
Tel +212 5 22 40 09 65
samireg@menara.ma

MANZ INCORPORATED LTD.
NG Port Harcourt

Tel +234-84-462741
mail@manzincorporated.com
www.manzincorporated.com

AUMA South Africa (Pty) Ltd.
ZA 1560 Springs

Tel +27 11 3632880
aumasa@mweb.co.za
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Amerika

AUMA Argentina Rep.Office

AR Buenos Aires

Tel +54 11 4737 9026
contacto@aumaargentina.com.ar

AUMA Automagéo do Brazil Itda.
BR Sao Paulo

Tel +55 11 4612-3477
contato@auma-br.com

TROY-ONTOR Inc.

CA L4N 8X1 Barrie, Ontario
Tel +1 705 721-8246
troy-ontor@troy-ontor.ca

AUMA Chile Representative Office
CL 7870163 Santiago

Tel +56 2 2821 4108
claudio.bizama@auma.com

B & C Biosciences Ltda.
CO Bogota D.C.

Tel +57 1 349 0475
proyectos@bycenlinea.com
www.bycenlinea.com

AUMA Region Andina & Centroamérica

EC Quito

Tel +593 2 245 4614
auma@auma-ac.com
www.auma.com

Corsusa International S.A.C.
PE Miraflores - Lima

Tel +511444-1200/ 0044 / 2321
corsusa@corsusa.com
WWW.Corsusa.com

Control Technologies Limited
TT Marabella, Trinidad, W.I.
Tel + 1 868 658 1744/5011
www.ctltech.com

AUMA ACTUATORS INC.
US PA 15317 Canonsburg
Tel +1 724-743-2862
mailbox@auma-usa.com
Wwww.auma-usa.com

Suplibarca

VE Maracaibo, Estado, Zulia
Tel +58 261 7 555 667
suplibarca@intercable.net.ve

Asie

AUMA Actuators UAE Support Office

AE 287 Abu Dhabi
Tel +971 26338688
Nagaraj.Shetty@auma.com

AUMA Actuators Middle East
BH 152 68 Salmabad

Tel +97 3 17896585
salesme@auma.com

Mikuni (B) Sdn. Bhd.

BN KA1189 Kuala Belait
Tel + 673 3331269 / 3331272
mikuni@brunet.bn

AUMA Actuators (China) Co., Ltd.
CN 215499 Taicang

Tel +86 512 3302 6900
mailbox@auma-china.com
www.auma-china.com

PERFECT CONTROLS Ltd.
HK Tsuen Wan, Kowloon
Tel +852 2493 7726
joeip@perfectcontrols.com.hk

PT. Carakamas Inti Alam
ID 11460 Jakarta

Tel +62 215607952-55
auma-jkt@indo.net.id

AUMA INDIA PRIVATE LIMITED.
IN 560 058 Bangalore

Tel +91 80 2839 4656
info@auma.co.in
www.auma.co.in

ITG - Iranians Torque Generator
IR 13998-34411 Teheran
+982144545654

info@itg-co.ir

Trans-Jordan Electro Mechanical Supplies
JO 11133 Amman

Tel +962 - 6 - 5332020
Info@transjordan.net

AUMA JAPAN Co., Ltd.

JP 211-0016 Kawasaki-shi, Kanagawa
Tel +81-(0)44-863-8371
mailbox@auma.co.jp

WWWw.auma.co.jp

DW Controls Co., Ltd.

KR 153-702 Gasan-dong, GeumChun-Gu,,
Seoul

Tel +82 2 2624 3400
import@actuatorbank.com
www.actuatorbank.com

Al-Arfaj Engineering Co WLL
KW 22004 Salmiyah

Tel +965-24817448
info@arfajengg.com
www.arfajengg.com

TOO “Armaturny Center”
KZ 060005 Atyrau

Tel +7 7122 454 602
armacentre@bk.ru

Network Engineering

LB 4501 7401 JBEIL, Beirut

Tel +961 9 944080
nabil.ibrahim@networkenglb.com
www.networkenglb.com

AUMA Malaysia Office

MY 70300 Seremban, Negeri Sembilan
Tel +606 633 1988
sales@auma.com.my

Mustafa Sultan Science & Industry Co LLC
OM Ruwi

Tel +968 24 636036
r-negi@mustafasultan.com

FLOWTORK TECHNOLOGIES
CORPORATION

PH 1550 Mandaluyong City
Tel +63 2 532 4058
flowtork@pldtdsl.net

M & C Group of Companies

PK 54000 Cavalry Ground, Lahore Cantt
Tel +92 42 3665 0542, +92 42 3668 0118
sales@mcss.com.pk

www.mcss.com.pk

Petrogulf W.L.L
QA Doha

Tel +974 44350151
pgulf@qatar.net.qa

AUMA Saudi Arabia Support Office
SA 31952 Al Khobar

Tel + 966 5 5359 6025
Vinod.Fernandes@auma.com

AUMA ACTUATORS (Singapore) Pte Ltd.
SG 569551 Singapore

Tel +65 6 4818750

sales@auma.com.sg

www.auma.com.sg

NETWORK ENGINEERING
SY Homs

+963 31 231 571
eyad3@scs-net.org

Sunny Valves and Intertrade Corp. Ltd.
TH 10120 Yannawa, Bangkok

Tel +66 2 2400656
mainbox@sunnyvalves.co.th
www.sunnyvalves.co.th

Top Advance Enterprises Ltd.

TW Jhonghe City, Taipei Hsien (235)
Tel +886 2 2225 1718
support@auma-taiwan.com.tw
www.auma-taiwan.com.tw

AUMA Vietnam Hanoi RO
VN Hanoi

+84 4 37822115
chiennguyen@auma.com.vn

Australie

BARRON GJM Pty. Ltd.
AU NSW 1570 Artarmon
Tel +61 2 8437 4300
info@barron.com.au
www.barron.com.au
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AUMA Riester GmbH & Co. KG

P.O. Box 1362

DE 79373 Muellheim
Tel +49 7631 809 - 0

Fax +49 7631 809 - 1250
info@auma.com
Www.auma.com

AUMA Servopohony spol. s.r.o.

CZ 250 01 Brandys n.L.-St.Boleslav
Tel +420 326 396 993

Fax +420 326 303 251
auma-s@auma.cz

www.auma.cz

Y004.903/013/cs/1.18

Detailni informace o vyrobcich AUMA viz internetova adresa: www.auma.com
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