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1. Introducere

Aplicabilitatea prezentelor instructiuni

Prezentele instructiuni se aplica pentru Statii SIMA Master bazate pe tehnologia Compact PCI cu
Software pentru dispozitiv de actionare SimaSoft, versiunea 1.06, 1.06-1 pana la -3, 1.07, 1.08, 2.01,
2.02 (versiunea curenta).

Va rugam sa aveti in vedere faptul ca incepand de la versiunea 2.00, pentru unele magistrale de
camp, SIMA diferentiaza intre protocol 1 si protocol 2 in comunicarea cu DCS. Aceasta are legatura
cu numarul maxim de dispozitive de actionare, 127 (protocol 1) si 247 (protocol 2). Protocolul utilizat
este selectat in fisierul SIMA.INI, vezi punctul Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden., p. Fehler! Textmarke nicht definiert..

Daca nu exista indicatii privitoare la protocoale in prezentul capitol, magistrala de camp utilizata catre
DCS nu are aceasta restrictie.

Prezentare generala a produsului

Sistemul de control al dispozitivelor de actionare SIMA permite integrarea cu usurinta a dispozitivelor
de actionare AUMA in diverse solutii de sisteme centrale de control. Integratorii de sistem nu trebuie
sa aiba grija de comunicare prin magistrala de camp catre dispozitivele de actionare distribuite Tn
camp, acest lucru este realizat de catre SIMA.

SIMA are un design modular, bazat pe tehnologia computerelor personale industriale. SIMA ofera

diferite interfete pentru comunicarea cu mediul in care este plasat.

¢ Poate functiona ca o cutie neagra pentru colectarea tuturor informatiilor de la de la dispozitivele de
actionare AUMA distribuite Tn cAmp si pentru punerea acestor informatii, intr-o forma concentrata,
la dispozitie sistemelor de control de nivel mai nalt.

« In plus, SIMA poate functiona ca o unitate principald independent&, oferind functionalitate de nivel
inalt pentru controlul dispozitivelor de actionare AUMA din camp.

Este posibila o combinatie intre functionarea pe post de client al unui DCS si functionare autonoma.

Dat fiind ca sunt suportate diverse sisteme de magistrala de camp (fieldbus) un integrator de sistem
poate selecta cea mai potrivitd modalitate de comunicare si integrare.

Cu privire la manualul de operare SIMA

Pentru fiecare combinatie de magistrala de cAmp catre gazda si cdmp, adica dispozitive de actionare,
este disponibil un manual de operare separat. Exista de asemenea instructiuni separate pentru
implementari specifice clientului.

Indiferent de configuratia furnizata, fiecare manual descrie in totalitate conceptul nostru bine
coordonat de redundanta (vezi 4.2, p. 9 sau 6.1, p. 12).

Nota: Diferentele sau limitarile referitoare la diferite configuratii sunt indicate prin observatii sau

note de subsol. Tnsa capitolul 7, Interfete SIMA, are in vedere statia SIMA livrat4 si la care se face
referire si in consecintia se modifica in mod corespunzator, de ex. configurafia magistralei de camp
comandate.

Observatii privind formatarea textului

in cele ce urmeaza sunt utilizate anumite notatii pentru a va ajuta sa intelegeti rapid si facil
semnificatia textului:

MAJUSCULE Micl Meniuri, ferestre de dialog si comenzi sau sintagme de marcaj si identificare
ale SimaSoft, de ex. SIMA/SETARI COMUNICARE, sau COMUNICARE DISPOZITIV DE
ACTIONARE

Litere aldine Cuvinte cheie, termeni importanti sau indicatii de utilizare a SIMA, de ex.
Repornire

MAJUSCULE Directoare sau nume de fisiere, de ex. C:A\WINNT sau SIMA.INI

Litere de tipar Toate informatjile introduse de catre utilizator, cum ar fi parola SIMA sima.
De asemenea, mesaje ale sistemului de operare

Pictograme Pictograme relevante din punct de vedere al sigurantei, vezi mai jos punctul 2
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1.1. Scopul livrarii

General

e Prezentul Manual de Utilizare este livrat cu fiecare statie SIMA Master sau pereche de statie
Master si Stand-by (In asteptare) cu licenta OEM (Card CF) pentru un singur utilizator inclusa in
Windows XP

e Licenta SimaSoft pentru un singur utilizator (subdirector al cardului CF atasat)

e Echipament de conectare n functie de magistrala de camp utilizata (conector, module externe de
terminatii pentru magistrala)

e Pentru statie SIMA Master cu ecran tactil integrat: Manual de utilizare al ecranului tactil
Observatie: Dispozitivele periferice (monitor, tastatura sau mouse) nu sunt.
Specific proiectului

e Sistemul SIMA este scalabil (vezi si punctul 4, p. 8)
de la
o versiune de baza SIMA fara ecran tactil si o singura linie de magistrala catre dispozitivele de
camp si catre sistemul gazda, respectiv
panala
doua versiuni SIMA cu ecran tactil (Master si Stand-by) aflate in Hot-Stand-by (Asteptare activa)

cu redundanta completa, adica doua linii de magistrala separate sau o bucla de magistrala catre
camp si de asemenea doua linii de magistrala catre sistemul gazda.

e In plus Auma pune la dispozitie configuratii software si hardware speciale, adaptate cu precizie
necesitatilor proiectului respectiv.

gazz”"’ Continutul complet al livrarii statiilor SIMA Master pentru proiectul dumneavoastra
&4%? este specificat in documentele primite de la Departamentul vanzari Auma.

Microsoft™, WindowNT™ si WindowXP™ sunt marci inregistrate ale Microsoft Corporation 1983-2000
SIMA™, AUMA MATIC™ si AUMATIC™ sunt marci inregistrate ale AUMA Riester GmbH & Co. KG

duma’

Solutions for a world in motion pagina 5 din 58



Manual de utilizare SIMA Masuri de siguranta

2. Masuri de siguranta
2.1. Aria de aplicabilitate

SIMA este destinat comunicarii cu dispozitive de actionare AUMA, echipate cu interfete pentru
magistrala de camp.

Pentru alte aplicatii va rugam sa ne contactatfi. AUMA nu este raspunzatoare pentru nici un fel de
daune rezultate in urma utilizarii pentru ale aplicatii decat cele specificate. Orice astfel de riscuri Ti
revin exclusiv utilizatorului.

Respectarea prezentului manual de operare este considerata parte a utilizarii corespunzatoare
a SIMA.

2.2. Punerea in functiune (conexiuni electrice)

In timpul functionérii sistemului electric anumite componente sunt strabatute de tensiuni cu o
intensitate mortala.

Asigurati-va ca utilizati o priza electrica sau un conector echipate cu terminal PE (legare la paméant de
protectie).

Lucrarile la sistemul sau echipamentul electric se vor executa personal de catre un electrician cu
experienta sau de catre personal instruit special, sub controlul si supravegherea unui astfel de
electrician si in conformitate cu regulile de electrotehnica aplicabile.

2.3. Intretinere

Instructiunile de intretinere (vezi punctul 10, p. 49) trebuie respectate, in caz contrar nu mai este
garantata functionarea in siguranta a SIMA.

2.4. Avertismente si note (semnificatia pictogramelor)

In prezentul manual pictogramele sunt utilizate pentru a semnala informatii importante sau necesitatea
actionarii cu precautie, definitiile lor fiind urmatoarele:

”, Indica o Nota importanta care semnalizeaza activitati sau proceduri cu o influenta
'\(\w% majora in ceea ce priveste daunele indirecte.

c Indica un Avertisment asupra unei situatii periculoase potentiale sau chiar iminente,

care, in cazul in care nu este evitata, va afecta siguranta persoanelor sau a materialelor.

Nerespectarea acestor avertismente si note poate duce la raniri sau pagube majore. Personalul
calificat trebuie sa fie in totalitate familiarizat cu avertismentele si notele din prezentul manual de
operare.

Transportul corect, depozitarea, montarea si instalarea corespunzatoare, precum si maxima atentie
in momentul punerii in functiune sunt esentiale pentru asigurarea functionarii in siguranta si fara
probleme.
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3. Transport si depozitare

ATENTIE Ati primit un dispozitiv electronic sensibil care trebuie manipulat cu
atentia necesara.

e Transportul catre locul instalarii se va face intr-un ambalaj solid.
e Depozitati intr-o camera uscata si bine aerisita.

e Asigurati protectia contra umezelii din pardoseala prin depozitarea pe un raft sau pe un palet
de lemn.

e Acoperiti dispozitivul pentru a-l proteja de praf si murdarie.
e Depozitatji toate accesoriile Tn mod corespunzator.

Recomandare:

Pastrati ambalajul original in care ati primit SIMA cel putin pana in momentul punerii in functiune sau,
preferabil, pana la finalul celor doi ani ai perioadei de garantie.
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4. Configuratia sistemului SIMA
4.1. Configuratie standard — diagrama de sistem

O configuratie standard consta din sistemul central de control, de ex. un DCS, cel putin o statie SIMA
Master si dispozitivele de actionare (sau alte dispozitive), fiecare dintre conectate prin intermediul unei
magistrale de cdmp standardizate.

Sistemul SIMA este bazat pe configuratia standard a unui calculator industrial, echipat cu toate
interfetele de magistrala de camp necesare, in conformitate cu conditiile de mediu cerute.

Versiunea de baza SIMA va fi operata prin intermediul dispozitivelor periferice (monitor, tastatura,
sau mouse)

Versiunea SIMA cu ecran tactil afiseaza HMI (prezentare generala dispozitiv de actionare, panou
frontal dispozitiv de actionare, setari etc.) pe ecranul integral si poate fi operata prin intermediul
acestuia (sensibil la atingere). Pentru detalii suplimentare, vezi mai jos.

Diagrame de sistem pentru doua configuratii SIMA exemplificative:

Configuratie minima Redundanta completa in Hot-Stand-by
Versiunea de baza SIMA in versiunea cu Versiune SIMA cu ecran tactil, cu doua linii de
0 singura magistrala catre camp (canal A) magistrala catre camp (canal A, B) si sistem central
si sistem central de control (DCSA) de control (DCS A, B) sincronizate cu un sistem
SIMA Stand-by
Sistem gazda (DCS) Sistem gazda (DCS)
DCS A DCS A DCS B

Hg | ' i
007 & Ry e E

canal A

canal B

SIMA colecteaza toate informatiile necesare de la dispozitivele de actionare utilizdnd un protocol

de magistrala de cAmp standardizat, cum ar fi Modbus sau Profibus DP si pune aceste informatji la
dispozitia sistemului central de control, in form& concentraté. Tn plus, SIMA opereazi si controleaza
intreaga comunicare din cadrul magistralei de camp catre dispozitivele de actionare.

Tn cazul in care sistemul central de control incd nu este disponibil sau pur si simplu nu este necesar,
este posibila operarea tuturor dispozitivelor de actionare AUMA conectate cu SIMA in scopul testarii
sau pentru a acoperi intervalul de timp pana cand sistemul gazda este gata de functionare.

Tn plus acest tip de functionare independenta (f&rd DCS, sau altele) reprezinté o caracteristica
extraordinara a SIMA, utila Tn special pentru proiectele de complexitate medie.
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4.2. Optiuni SIMA

SIMA ofera diverse optiuni de adaptare la necesitatile sistemului din uzina. Configuratia standard
descrisa mai sus prezinta versiunea de baza SIMA: Carcasa de mici dimensiuni, o linie de magistrala
de camp catre dispozitivele de actionare (camp) si DCS (sistemul central de control), SIMAsoft
standard. Dispozitivele periferice necesare (monitor, tastatura sau mouse), de ex. pentru punerea in
functiune, nu sunt incluse in livrare. Acest echipament periferic suplimentar este de asemenea util in
momentul configurarii unei versiuni SIMA cu ecran tactil.

Aceasta configuratie SIMA, fie Tn versiunea de baza sau cu ecran tactil, poate fi imbunatatita sau
extinsa cu diferite optiuni:
e cablare de camp redundanta (vezi punctul 7.1, p. 25)
doua linii separate (pentru cele doua canale A si B)
e o interfatd redundanta catre sistemul gazda prin PCB separat (vezi punctul Fehler!
Verweisquelle konnte nicht gefunden werden., p. Fehler! Textmarke nicht definiert.) si chiar

e 0 adoua statie SIMA Master separata; ,,Hot Stand-by” (vezi punctul 7.2, p. 27)

Configuratia hardware suplimentara si / sau solutii software constituie intr-un final un sistem ajustat
nevoilor clientilor:
e carduri de interfata (de ex. 10) pentru funcitii suplimentare cu integrarea in software (SIMA)
e interfete speciale cu gazda:
- functionare specifica clientului prin protocoalele standard
- alté platforma de comunicare si / sau protocol (Ethernet, RS232...)

4.3. SIMA HMI

Nu este necesar ca SIMA sa dispuna permanent de un monitor si o tastatura, deoarece in conditii
normale de functionare sistemul se preocupa automat de comunicarea in cadrul magistralei de
camp catre dispozitivele de actionare, colecteaza toate informatiile din cdmp si pune aceste date la
dispozifia sistemului central de control (DCS).

Sistemul central de control emite apoi informatii de control catre dispozitivele de actionare, prin
intermediul SIMA. Asadar nu este nevoie de o interfata HMI suplimentara conectata la SIMA.

Dupa cum s-a mentionat mai sus acest HMI poate fi poate util in timpul punerii Tn functionare, al
stabilirii parametrilor si al monitorizarii.

4.4. Descrierea statiei SIMA Master

4.41. Vedere din fata cu carcasa ecranului tactil’
(Exemplu de configurare: PROFIBUS redundant catre cdmp si RS485/MODBUS cétre
gazda)
procesor Celeron

o & 9| @ o o oo © | o
@

Slinava

Q

T

SIMAD40E-01A (5} .

=

cran tactil

CHA/CHB COM 3/ COM 4 E tactil
interfetele PROFIBUS (COM 4 nu este cazul aici) cran a(_; : COM 2 (RS232)
catre dispozitivele de Interfete RS485 Z)a(tjemonltor (folosita intern de
actionare (camp) ~ Catre gazda catre ecranul tactil)

" The front view of SIMA Master Station in basic version without touch screen see Appendix
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4.4.2. Vedere din spate

Panou posterior cu mufa de alimentare de la retea si placute de identificare.
Comentarii: La cerere sunt disponibile diferite tipuri de constructie, de ex. cu mufa de alimentare de la
retea (si placutele de identificare) pe unul dintre panourile laterale.

4.4.3. Ecran de start SIMA

Dupa pornirea IPC si incarcarea sistemului de operare este afisat ecranul standard SimaSoft cu
fereastra PREZENTARE GENERALA DISPOZITIVE DE ACTIONARE la marime maxima (vezi punctul 6.2,
Fereastra de stare SIMA, p. 12). Aceasta se intAmpla atat in versiunea cu ecran tactil cat si in
versiunea de baza cu componente PC standard (monitor, tastatura).

4.4.4. Calibrarea ecranului tactil (doar in versiunea cu ecran
tactil)

La livrare ecranul tactil integral SIMA este ajustat in mod optim. Daca este necesar afisajul tactil poate
fi din nou ajustat. In acest sens va rugam sa urmat; instructiunile suplimentare ,Calibrarea Ecranului
tactil integral”. Veti gasi prezentul document PDF si aplicatia de calibrare corespunzatoare (fisier exe)
fie in meniul Windows (al computerului SIMA) START — PROGRAMS — TOUCHKIT sau in directorul
Windows C:\SIMASOFT\TOUCHKIT.

4.5. Transfer de date catre sistemul central de control (DCS)
Este vorba despre schimbul de date dintre Gazda si statia SIMA Master (respectiv stafie Stand-by)

4.5.1. Transfer de date — dispozitive de actionare

Date de proces catre - DESCHIDERE

dispozitivele de actionare - INCHIDERE

(semnale de comanda de - Valoare prescrisa

iesire)

Date de proces de la - Rulare INCHIDERE

dispozitiv de actionare - Rulare DESCHIDERE

(Indicatii generale) - Valoarea prescrisa a fost atinsa
- Pozitie INCHIS

- Pozitie DESCHIS

- TSC (DSR) eroare cuplu in directie INCHIDERE

- TSC (DOEL) eroare cuplu in directie DESCHIDERE

- LSC (WSR); intrerupator de sfarsit de cursa in directia
INCHIDERE

- LSC (WOEL); intrerupator de sfarsit de cursa in directia
DESCHIDERE

- Comutator de selectare in pozitia DISTANTA

- Comutator de selectare in pozitia LOCAL

- Pozitia curenta a dispozitivului de actionare (0-1000 la mie)

Date de proces de la - Indicare eroare
dispozitiv de actionare - Indicare avertisment
(Indicatii eroare) - Indicare ,nepregatit” (doar cu controlere pentru dispozitiv de

actionare AUMATIC)
- Pierdere faza
- Defectiune termica

4.5.2. Transfer de date — SIMA

Date de proces catre SIMA Nr. actionari electrice

(semnale de comanda de Cea mai mare valoare pentru adresele actionarilor

iesire) - Scanare fortata

- Registri pentru simulare

Date de proces de la SIMA Lista in timp real a SIMA MASTER si STAND-BY canal A si B
(Indicatii generale) - Reactie la stare comunicare
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5. Conexiuni electrice

electrician cu experienta sau de catre personal instruit special, sub controlul
si supravegherea unui astfel de electrician si in conformitate cu regulile de

c Lucrarile la sistemul sau echipamentul electric se vor executa de catre un
electrotehnica aplicabile.

5.1.1. Conectarea SIMA

SIMA poate fi alimentat cu diferite tensiuni. Inainte de introducerea mufei de alimentare de la retea
asigurati-va ca comutatorul de retea se afla in pozitia OPRIT si verificati daca alimentarea de la refea
existenta este echivalenta cu cea a statiei SIMA Master.

Introduceti toti conectorii necesari conform diagramei de conectare (punctul 12.4, p. 54).
Se recomanda ca ecranajul tuturor cablurilor de interfata sa fie conectat corespunzator la potentialul
de Tmpamantare din dulapul de comanda (utilizati cleme de ecranare).

5.1.2. Conectarea dispozitivelor de actionare / controlerelor

Efectuati conectarea dispozitivului de actionare / controlerelor conform manualului de operare
furnizat cu dispozitivul de actionare AUMA livrat.

Pentru mai multe detalii, consultati manualul de operare al controlerelor pentru dispozitive de
actionare AUMA, vezi Anexa F — Bibliografie — Referinte:

5.1.3. Conectarea altor dispozitive

Dat fiind ca SIMA se bazeaza pe comunicarea standard in cadrul magistralei de cdmp, Tn scopul
controlului pot fi integrate, la cerere, si alte dispozitive.

w Daca se utilizeaza repetitoare asigurati-va de disponibilitatea alimentarii
&M%f cu energie, deoarece o pierdere a alimentarii va duce la oprirea completa a
' repetitorului si in consecinta la pierderea comunicarii cu toate dispozitivele
de actionare care il urmeaza.
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6. Interfata pentru utilizator
6.1. Limbi ale interfetei pentru utilizator

SIMAsoft este disponibil in limbile engleza, germana si spaniola. Pentru fiecare versiune exista un
program propriu de instalare (nu se poate schimba limba in timpul functionarii!). in mod normal limba
sistemului de operare WindowsXP instalat corespunde limbii SIMAsoft (conform specificatiilor din
momentul comenzii).

Pentru cele ce urmeaza asigurati-va ca dispozitivele puse Tn functiune sunt conectate la SIMA.

6.2. Fereastra de stare SIMA

Dupa pornirea sistemului SimaSoft este initiat cu fereastra principala PREZENTARE GENERALA
DISPOZITIVE DE ACTIONARE care afiseaza informatii de stare cu privire la toate dispozitivele de actionare
identificate. De la butoanele afisate in partea de inferioara a ecranului poate fi selectat domeniul
dispozitivelor de actionare afisate. Domeniul este definit de codul de identificare (de ex. adresa
Modbus sau Profibus DP) al dispozitivelor de actionare. Fiecare tip de afisare contine maximum

17 dispozitive de actionare.

PREZENTARE GENERALA DISPOZITIVE DE ACTIONARE pentru Redundanta Cablu:

ﬁhctuatur Overview - Sima5oftGY

figier “izualizare Slikd Ajutor

DCS idle . ..
i Actuator Overview - Principal
Actuator 1 Actuator 2 Actuator 3 Actuator 4 Actuator 5
—=R
Stare: DAD A B m A B |:| A B |I|DES':hiS A B |:| A B |i|
[Comands: DCS | Sima Thchis 5ima | inchis
Actuator b Actuator 7 Actuator 8 Actuator 9 Actuator 10 Actuator 11

»'%El[| ﬂ‘xElU AEII:| ABD AE||:| »'%El[|
Tnichiz Tnchiz Thchiz Tnchiz Tnchiz Tnichiz

Actuator 12

A 1B |:|
Thichiz

Act. 1-17 Act. 18-34 Act. 35-51 Act. b2-63

Comutator global DCS/SIMA

Sursa controlului pentru dispozitivele de actionare este fie DCS fie chiar SIMA. Acest lucru este indicat
dupa cum urmeaza in PREZENTARE GENERALA DISPOZITIVE DE ACTIONARE:
e Parametru global ,Control” sub simbol(urile) SIMA:

e DCS — prin sistem de control de la distanta

e SIMA — control local prin intermediul SIMA
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e Pentru ambele, comanda prin DCS si prin SIMA, parametrul ,Stare” arata starea SIMA si a
magistralei de camp. Valorile sunt: init, get master state, idle, listen, scan
init, scan AB, scan CD (redundanta Master), stop, check master state, init
DAQ, DAQ (schimb de date ciclic OK), wait ready.

Parametrul ,DCS” de mai sus indica starea comunicarii catre DCS, Valorile sunt: init, idle,
int. slave, ext. slave, init int. slave, init ext. slave, wait ready.

e  Setare individuala direct sub simbolul fiecarui dispozitiv de actionare:
¢ .SIMA”, gri — pentru acest dispozitiv de actionare este valabila setarea globala (vezi mai sus)
¢ .SIMA”, albastru: acest dispozitiv de actionare a fost ,decuplat” de la sistem. Control se face
doar prin intermediul SIMA

Acest parametru este setat in Fereastra DISPOZITIV DE ACTIONARE: (vezi punctul 6.4, p. 17)
Comutarea intre mod DCS si SIMA
Atentie: Daca pentru un dispozitiv de actionare x sursa controlului, setata individual, este
+SIMA”, SIMA preia controlul asupra acestui dispozitiv de actionare x, indiferent de
setarea globala.
= Acest concept face posibild de ex. decuplarea de sistem a unui singur dispozitiv de
actionare.

General: Toate dispozitivele de actionare cu setarea individuala ,DCS” se pot comuta intr-un singur
pas intre controlul prin ,DCS” sau ,SIMA” dand clic pe simbolul SIMA. Este afisat un scurt dialog
.Modificare Control Global”. Setarea standard dupa pornirea sistemului este ,DCS”.

Aceasta setare va fi aplicata atat pentru statia Master cat si pentru statia Stand-by.

PREZENTARE GENERALA DISPOZITIVE DE ACTIONARE pentru Redundanta Bucla (Nu este disponibil pentru
Profibus DP cétre dispozitivele de camp!):

ﬁhctuatur Overview - SimaSoftaY

figier “izualizare SIMA  Ajutor
DCS ide

Actuator Overview - Tn agteptare

Actuator 1 Actuator 2 Actuator 3 Actuator 4 Actuator 5

Stare: DAQ EAI._B mDESChiS A B |:| A5 |i| N |I|Deschis
| Thichis 5ima

[Comands: DCS
llustratie dispozitiv de actionare, culoare verde: dispozitivul de
actionare de la distanta prin magistrala de camp

A 18 |:|
Sima | tnchis

Interpretarea simbolurilor:

llustratie dispozitiv de actionare, culoare gri: dispozitivul de
actionare nu este pregatit pentru operarea de la distanta prin
magistrala de camp (comutatorul de selectare nu se afla in pozitia
Control de la distanta sau este activ controlul extern cu semnale
transmise prin cablu sau este activ modul de urgenta)

llustratie dispozitiv de actionare, culoare gri, taiata de o cruce
rosie: dispozitivul de actionare nu comunica cu statia SIMA Master

llustratie dispozitiv de actionare, culoare rogie: dispozitivul de
actionare are o eroare si este nepregétit (eroare cuplu, eroare
faza, defectiune termica etc.)
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Simboluri sub forma de linie: comunicare la dispozitivele de

! . actionare prin canalele A/B

negru: comunicare cu dispozitiv(ele) de actionare
-A—d-b,u‘l‘n'

rosu: nu existd comunicare cu nici un dispozitiv de actionare

pentru Redundanta Bucla:
4 negru: comunicare in bucla cu dispozitivele de actionare prin
ambele canale A si B

Bl-b_'l 23 rosu cu intrerupere: intrerupere cablu sau scurtcircuit intre
&

27 adresele indicate ale dispozitivelor de actionare

i

Redundanta Master (combinat cu Redundanta Cablu)
Figura arata afisajul SIMA STAND-BY:

@ﬁctuatur Overview - Sima5oftGY
figier “izualizare SIkA  Ajutor

DC5 idle

Actuator Overview - Tn agteptare

SWI'C. Actuator 1 Actuator 2 Actuator 3 Actuator 4

E E
2 A E q , E q E 5 ,
Principal Stare: DAL A B mDESChIS A |B |i| A B |:| A B mDESChIS
|

[Comands: DCS Sima Sima

Tnchis

In configuratia Redundanta Master fereastra PREZENTARE GENERALA DISPOZITIVE DE ACTIONARE prezint
doua simboluri SIMA, in stanga sus SIMA MASTER, iar alaturi SIMA STAND-BY. Figura de mai sus
prezinta

Redundanta Master cu fiecare SIMA functionand fara erori si sincronizat.

Scenariu pentru defectiuni tipice SIMA-MASTER:

e Comunicarea cu cd&mpul este linia A (de la Master) rosie. Master mentine controlul prin SIMA
intrerupta STAND-BY
e Comunicarea cu campul si linia A rosie. Master mentine controlul prin SIMA STAND-BY

sistemul central de control
este intrerupta

e Comunicarea cu campul, SIMA STAND-BY preia controlul fara a avea loc o intrerupere
sistemul central de control si Sistemul Master fiind oprit, afisajul si operarea au loc prin
sincronizarea sunt intrerupte, intermediul sistemului Stand-by.

adica SIMA MASTER se
opreste complet

SIMA dispune de interfete suplimentare pentru activitatile de punere in functiune (vezi punctele 7.3):

e COM 1 SUB-D9 - conexiune pentru interfatd suplimentara RS232 (cu ecran tactil: acest port este
utilizat pentru comunicarea prin ecran tactil)

e conexiune PS2 pentru tastatura / mouse

e 3 porturi USB 2.0 pentru comunicare seriala universala

e 2 conexiuni Ethernet 100 Mbit/s pentru comunicarea prin cablu cat. 5 RJ45

La livrare sistemul SIMA este pre-configurat; din acest motiv nu este nevoie de configurarea sistemului
in timpul fazei de punere in functiune.

Urmatoarele setari pot fi modificate utilizand interfata de comunicare cu gazda:
e Nr. de dispozitive secundare (vezi punctul 7.4.2.2, p. 34)
e Cea mai mare adresa de statie (vezi punctul 7.4.2.4, p. 35)
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6.3. Introducerea informatiilor prin ecranul tactil

Ecranul tactil SIMA poate fi operat fara o tastatura sau un mouse suplimentar. Oriunde este necesara
introducerea de text sau cifre, este afisata o fereastra de dialog. Fereastra de dialog devine activa cu
un dublu clic in campul de introducere a datelor.

Se va deschide urmatoarea fereastra de dialog in momentul in care se da dublu clic pe un cdmp de
introducerea datelor in format alfanumeric (adica marcaje ale dispozitivelor de actionare):

Il Intrare alfanumerica

Valoare: [V alve 4

Esc| Fi | F2 | Fa| Fa | F5 | Fe | F7 | Fa | Fa | Fiof F11|Fi2] mns | Del
I Y (Y (Y 3 [ Y Y Y 2 e
tabs [ a | wl e[ R Ty [ul oo F|t ] | Poon
Caps | & | S|{D|Fla|H| k|| .| | Ene [ Home
shit |z f x| cfw|e|[n]|wm[c " |7, sht End
Ch Al — 1| ]|—

Pentru introducerea valorilor numerice va fi afigsata o fereastra de dialog cu caractere numerice:

Mire 1
baw 247
23
Backzpace

7 a 3

4 h B

1 2 3

1]

Plaja de valori numerice permise (valoarea minima si maxima, adica pentru ce mai mare adresa de
statie, valori de repaus temporar, ...) este afisata ca informatie suplimentara
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6.4. Dialog de autentificare in SIMA

Dupa pornirea SimaSoft este posibila doar monitorizarea SIMA si a starii dispozitivelor de actionare.
Pentru a putea efectua alte actiuni, cum ar fi operarea dispozitivelor de actionare sau modificarea
setarilor SIMA, este necesara autentificarea.

Meniul de autentificare este afisat in comanda de meniu FILE/LOGIN. Parola standard pentru
operatiunile este sima. Va rugam sa modificati aceasta parola la prima utilizare a SimaSoft.

Conectare SIMA |
Farala: I Modificare |
' Operare

™ Modificare setsn

" Modificare parametri dispozitiv actionare

Conectare I Anulare

Niveluri de parola:

Parola Permite utilizatorului ...

OPERARE sa controleze dispozitivele de actionare prin
emiterea de comenzi si valori prescrise.

MODIFICARE SETARI sa controleze dispozitivele de actionare prin
emiterea de comenzi si valori prescrise si
sa modifice setarile SIMA

MODIFICARE PARAMETRI - se va utiliza n viitor -
DISPOZITIV DE ACTIONARE

Prin utilizarea butonului MODIFICARE poate fi schimbata orice parola:

Modificare parola |

Parola veche I’“"“‘

Paraola noua I”’“"“‘
Confirmare parold I““”“”

Anulare |

", Notati cu atentie orice modificari de parola — nu exista nici o ,,super parola” care
'\‘\w—»,"”} sa fie introdusa in locul unei parole uitate !
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6.5. Fereastra dispozitiv de actionare — Panou frontal

La selectarea unui dispozitiv de actionare este afisata panoul frontal (stare curenta, operare de la
distanta):

Actuator 7 - Adr.:7 |
— Starea actuald
inchis - Deschis m %

Fozitie: Cuplor: Lirnitatar: Selectar:;

ILipsE pozitie capat IInau:tiv Inactiv ILa distant3

|:| I Ernareleron]  |-Lipz3 erari ;I

|:| Tn

X Auertizment]e] LI

Comanda— Pozibie noua

i

o

DCS inchiz Deschis

I SIMA Wl estim |

Intran analogice/digitale

Analog 1 I 0o = Analog 2 I B0 =
ﬂ Intrare J Intrare ﬂ | ntrare J |ntrare

digital3. 1 digital3. 2 digitald. 3 digital3. 4

legire | Itran - |

Grupul de parametri STARE CURENTA prezinta informatiile de intrare de la dispozitivul de actionare:

-

INCHIS / DESCHIS n partea de sus a STARII CURENTE este afisatd pozitia curentd sub formé de
bara si in procente din cursa totala

PozITIE Arata daca dispozitivul de actionare se afla in pozitie finala (pozitie
deschis / pozitie inchis) sau a atins valoare prescrisa.

INTRERUPATOR CUPLU Afisaj pentru intrerupatorul de cuplu

INTRERUPATOR SFARSIT  Afisaj pentru intrerupatorul de sfarsit de cursa
DE CURSA

COMUTATOR SELECTARE Afiseaza pozitia fiecarui comutator de selectare a unitatii locale de control
(Local / Oprit / Distanta)

.Fereastra mesaj” in aceasta fereastra este afisata mai detaliat starea dispozitivului de

Caseta bifata (x) actionare

EROARE(ERORI) indica mesaje active

NEPREGATIT Mesaje de eroare ale dispozitivului de actionare, cum ar fi eroare de

cuplu sau temperatura

AVERTISMENT(E) Grup special ,Nepregatit”: Selectorul nu se afla in pozitia Distanta,
dispozitiv de actionare blocat, comenzi
gresite, etc.

Toate avertismentele: intrerupere semnal, eroare timp curs etc.
Pentru mai multe detalii privind mesajele, vezi manualul de operare, Anexa F.
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CONTROL: (vezi i mai sus, punctul 6.1)

Dcs Sursa controlului pentru dispozitivul de actionare x este DCS.
(STANDARD) Cu aceasta setare nu este posibil controlul prin SIMA. Sima primeste doar
informatii legate de stare sau monitorizare.

SIMA Sursa controlului pentru dispozitivul de actionare x este SIMA.
Cu aceasta setare nu este posibil controlul dispozitivului de actionare de la
DCS. DCS primeste toate mesajele.

PoziTIE NOUA:

Aici este pusa la dispozitie functia ,control local”. Pentru a utiliza ,Pozitie Noua” controlul asupra
acestui dispozitiv de actionare trebuie sa fie exercitat de ,Sima” (vezi mai sus) iar dispozitivul de
actionare trebuie sa fie in starea ,Control distanta pregatit”

CLosE, SET POINT, OPEN  Comenzile sunt permise doar cu o autentificare corecta (vezi punctul 6.4,

si cursor SETPOINT ... p. 16).
Un clic pe unul dintre butoanele CLOSE, SET POINT, OPEN duce la actiunea
respectiva. Prin miscarea cursorului intr-o anumita pozitie si clic pe
SETPOINT dispozitivul de actionare se deplaseaza catre acea poziie.

RESETARE' Aceasta comanda se refera la erori care pot fi resetate, de ex. resetarea
erorilor de cuplu sau de temperatura (doar cu protectie contra exploziilor).

INTRARI ANALOGICE/DIGITALE:

Cu ajutorul butonului INPUTS -> va fi afisatd mai jos o zona separata care prezinta intrarile analogice
sau digitale.

Butonul INPUTS <- determina afisarea din nou a ferestrei dispozitivului de actionare.

ANALOG 1, ANALOG 2 Implementarea curenta suporta 2 intrari analogice, de ex. de la dispozitivul
de actionare sau de la o sursa separata.
Valorile date sunt procentajele setarilor standard 4..20mA sau 0..20mA.
De ex.. 50 % inseamna 12mA sau 10mA din semnalul analogic
,Limita’: Intrarile analogice care se modifica sunt actualizate, adica are loc
transmiterea catre DCS, numai daca diferenta absoluta este egala sau mai
mare de 0,3 %*

* se evita astfel transferul constant al unei cantitati mari de date

4 seturi de intrari Implementarea curenta suporta 4 intrari digitale, de ex. de la dispozitivul de
digitale: actionare sau de la surse diferite.

Pentru controlere AC si AM ale dispozitivelor de actionare nivelul de semnal

este +24VDC.

Indicare prin lampi de semnalizare:  verde  =logic ‘1’

gri = logic ‘0’
In meniul AC, AM se defineste care dintre seturile de mai jos este cel activ:
Meniu Principal (M)
— Configuratie (M4)
— Configurare (M41)
— Intrari Externe Magistrala (M410G)

Set

0: STANDARD DIGITALIN 1  DIGITALIN2 DIGITALIN3 DIGITALIN 4
1:CONTROL-DESCHIDERE- MOD INCHIDERE DESCHIDERE MAGISTRALA/DISTANTA
INCHIDERE

2: DESCHIDERE- URGENTA INCHIDERE DESCHIDERE MAGISTRALA/DISTANTA
INCHIDERE-ESD

3: STOP-DESCHIDERE- STtop INCHIDERE DESCHIDERE MAGISTRALA/DISTANTA
INCHIDERE

IESIRE Inchide fereastra dispozitivului de actionare si se revine in fereastra principal

' nu si cu AUMA MATIC
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6.6. Fereastra de setari SIMA

in cadrul punctului de meniu SETARI SIMA/SIMA pot fi afisate si modificate informatii legate de SIMA,
referitor la tipul si numarul dispozitivelor de actionare conectate.

Aceasta este fereastra corespunzatoare:

Setdrn S5IMA

=111

Cea mai inaltd adreza a statiel

Humarul de dizpozitive de actiohare

3
3

IE

Stare principal IF'rinu:ipaI

Tip dizpozitiv de actinnarel,ﬁ,umatic

Tip redund dizp ach

| Redundants cablu T 2

=
=
=

— Canal paziv
™| Tiestare canal pasi
[nrata & el 2= SE0 ]

—

o |

Anulare |

CEA MAI MARE ADRESA
A STATIEI

NUMAR DE DISPOZITIVE
DE ACTIONARE

STARE MASTER

TIP DISPOZITIV DE
ACTIONARE

AUMATIC, AUMA MATIC

TIP REDUNDANTA
DISPOZITIV ACTIONARE
(daca este cazul)

LIPSA REDUNDANTA

(presc. HSA) SIMA scaneaza de la adresa 1 pana la HSA pentru identificarea
dispozitivelor de actionare

Numarul dispozitivelor de actionare din lista in timp real trebuie sa fie egal cu
NUMARUL DE DISPOZITIVE DE ACTIONARE

Doar pentru redundantd Master selectati MASTER sau STAND BY

Daca exista o singura linie catre dispozitive de
actionare

n cazul unei placi de magistrald de camp si a dou linii catre dispozitivele de

actionare:
REDUNDANTA CABLU TX1

REDUNDANTA CABLU TX2

REDUNDANTA COMPLETA

REDUNDANTA BUCLA

CANAL PASIV

Setare pentru retea redundanta Profibus DP cu
AUMA MATIC

Setare pentru retea redundanta Modbus RTU cu
AUMATIC si AUMA MATIC, avand o singura placa
de interfatd Modbus RTU instalata

Setare pentru retea redundanta Profibus DP sau

Modbus RTU cu AUMATIC, avand doua placi de inter-

fata separate Profibus DP sau Modbus RTU instalate

daca exista o bucla inchisa de la SIMA catre toate
dispozitivele de actionare si inapoi la SIMA

Aplicabil doar pentru Auma Matic si Profibus DP:

Cu CANAL PASIV DE TEST puteti porni / opri monitorizarea ciclica a celui de-al doilea
canal (magistrala dispozitiv de actionare pasiv).

Prin modificarea setarilor fisierul SIMA.INI va fi de asemenea modificat.

Va rugam sa reporniti SimaSoft pentru a activa modificarile.
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6.7. Setari comunicatii

Punctul de meniu SIMA\SETARI COMUNICARE este utilizat pentru adaptarea interfetelor de comunicare:

e COMUNICARE DISPOZITIVE DE ACTIONARE catre dispozitivele de actionare

e COMUNICARE SINCRONIZARE catre o a doua statie SIMA Master (se aplica doar daca este
disponibila redundanta Master)

e COMUNICARE DCS catre un sistem DCS de nivel mai inalt.

Ca exemplu iata fereastra corespunzatoare pentru Profibus redundant catre dispozitivele de actionare
(1) si Modbus redundant catre gazda (3) si redundanta SIMA Master (2):

Setdn comunicati

— Comunicati dizpozitiv actionare — Comunicatii DES

Puort icatii [ I ipzs C -rI i

art comunicatl cana Lipza CORM — _[ i ethernet

Port comunicatii canal B @ [Cpe5 000 2] || DepasTimpDCSs (10060000 | 5000
/\

il=eRoaid files) I-IE?'5 ;I — Comunicati DCS Tn sene 3
Bit paritate comunicaki Far - Adresd Modbus secundar [1 245]'

Fort comunicati canal & ICDMS I
— Comunicati sincronizare Fort comunicati canal B ICDM4 vI
Port comunicati sincronizare II:I:IM1 ,I Eorbeamumeati catal £ ILip&E COM "I

Viteza baud [Kkit? [35.4 -]
Viteza baud (kbit/s] @ [i52 =] inze ba Bt

Bit paritate comunicati Par i
Eit stop comunicati |1 vi
| DK I Anulare |

1 Profibus — setarile canalelor A si B (CH A, CH B) depind
de setarile redundantei. Nu se modifica aici decat viteza
de transmisie.

2 Sincronizare intre Statie Master si SIMA Stand-By
(In asteptare)

3 Comunicarea cu DCS: canal A activat, Canal B activat

La modificarea setarilor figierul SIMA.INI va fi de asemenea modificat.
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6.8. Setari de vizualizare

Punctul de meniu SIMA/SETARI VIZUALIZARE permite adaptarea ferestrei de stare a SIMA.

Aceasta este fereastra corespunzatoare:

Setan de vizualizare
— Legenda
MHume legenda I.-“-‘-.ctuatl:ur Dwerviem
— Digpozitiy actionare

1D bus | Mume digpozitiv actionare | Bichiv | -

1 Arctuator 1 Da

2 Actuator 2 Da

3 Actuatar 3 Da

4 Actuator 4 Da

238 1 Da

239 Antrieb 239 Da

240 1 Da |

inlocuire | Sdaugare | indepstare |
: .. : At
|0 bz Mure dizpozitiv actionare & Ds
I 4 I"-.J'alve 4 My
(] Anulare |
NUME LEGENDA Text in partea superioara a ferestrei de stare.
(Valoare standard: PREZENTARE GENERALA DISPOZITIVE ACTIONARE)

NUME DISPOZITIV Textul pictogramei dispozitivului de actionare
ACTIONARE (Valoare standard: Dispozitiv de actionare <xx> cu <xx> = adresa magistrald)

Dupa modificare ap&sati butonul INLOCUIRE.

ID BUS Magistrala de cdmp, de ex. Modbus sau Profibus, adresa secundara a
dispozitivului de actionare

ACTIV DA, Dispozitiv de actionare este tot timpul afisat in fereastra de stare.
Nu, dispozitivul de actionare este afisat doar daca SIMA detecteaza
dispozitivul de actionare in timpul unei scanari

INLOCUIRE Setarile dispozitivului de actionare vor fi inlocuite cu elementele Bus-ID,
Nume dispozitiv de actionare, Activ, aflate dedesubt.

ADAUGARE Setarilor dispozitivului de actionare li se vor adauga elementele Bus-ID,
Nume dispozitiv de actionare, Activ, aflate dedesubt.

STERGERE Setarile dispozitivului de actionare selectat vor fi sterse.

La modificarea setarilor fisierul SIMA.INI va fi de asemenea modificat.

Va rugam sa reporniti SimaSoft pentru a activa modificarile.
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6.9. Transferul figsierului SIMA.INI

Aceasta noua funciie (incepand cu versiunea SIMAsoft 2.02) simplifica configurarea si punerea in
functiune a unui sistem cu doua SIMA cu redundanta Master (,Hot-standby”).

Comanda TRANSFER SETARI din meniul SIMA va copia fisierul de configurare SIMA.INI in cealalta
statie SIMA master. Cu alte cuvinte, in cazul in care comanda este inifiata de la statia Master figierul
SIMA.INI al acesteia se va copia in statia standby si invers.

Aceasta optiune din meniu TRANSFER SETARI este activata (in caz contrar este vizibila dar inaccesibila)
daca SIMAsoft functioneaza cu ambele SIMA-IPC, utilizatorul este autentificat cu autorizarea
MODIFICARE SETARI (sau superioard) iar comunicarea de sincronizare (cablu serial) intre cele doua
statii este functionala.

Dupa ce comanda este executata iar transferul fisierului finalizat, este afisat un mesaj pe cealalta
statie SIMA master, care informeaza utilizatorul ca in sistem exista un nou fisier SIMA.INI, care
trebuie inifializat prin repornirea SIMAsoft (pe stafia SIMA in care a fost copiat figierul).

Aceasta este fereastra corespunzatoare:

Eﬁctuatm Overview - SimaSoftGY
figier “izualizare | SIka  Ajutor
Comenzi

Setan SIMA
Setan comuricati

Setan de vizualizare

Frincipal Stare: DAQ

[Comands: DCS |
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6.10. Comenzi SIMA

Punctul de meniu SIMA/CoOMENZzI SIMA este utilizat pentru introducerea de comenzi specifice in
programul SIMA.

Aceasta este fereastra corespunzatoare:

Comenzi SIMA |

Scanare forkata

Canal & dizp. actionare activ

Canal B disp. aclionare activ |

legine |

SCANARE FORTATA Dupa apasarea butonului TRIMITERE SIMA scaneaza dupa dispozitive de
actionare Tn cadrul unei plaje de adrese de la unu pana la cea mai mare
adresa de statje.

w in timpul unei ,,Scanari fortate” protocolul ciclic (colectare de date) este
’\(M:’;»;' suspendat!
- Utilizati ,,Scanare fortata” numai atunci intr-un sistem aflat in funcfionare sunt
adaugate sau indepartate dispozitive de actionare.

»Scanare Fortata” actualizeaza intr-un mesaj catre DSC ,Dispozitivele de actionare
identificate SIMA Master canal A/B”.

CANAL A DISP. Dupa apasarea TRIMITERE SIMA este fortat sa treaca pe canal A
ACTIONARE ACTIV
CANAL B DISP. Dupa apasarea TRIMITERE SIMA este fortat sa treaca pe canal B
ACTIONARE ACTIV
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6.11. Windows XP Remote desktop
Monitorizare cu laptop standard sau PC

Prin utilizarea Remote Desktop Server al SIMA-Windows este disponibila o conexiune Ethernet intre
laptop/PC (> computer extern) si SIMA (= server) pentru punere in funciiune de la distanta sau
monitorizare.

Tn timpul functionarii este afisat ecranul SIMA sub forma unei ferestre pe ecranul computerului extern,
iar dispozitivele de introducere a datelor de pe acest computer pot fi utilizate pentru introducerea
datelor in SIMA.

Cerinte:

e Laptop standard sau PC cu un port Ethernet liber. Portul trebuie configurat cu o adresa IP fixa,
care s fie diferitd de adresa IP SIMA, de ex.
Adresa IP: 192.168.1.1
Subnet mask: 255.255.255.0

e Cablu Ethernet crossover pentru conexiune directa

e Pe unitatile SIMA Windows XP Remote Desktop face parte din dotarea standard. Computerul
extern trebuie sa fie dotat cu software-ul corespunzator. Fie WindowsXP sau Microsoft Remote
Desktop Connection Software, un client de uz general pentru sisteme de operare Windows.
Pentru descarcarea software-ului, vezi Anexa F — Bibliografie — Referinte.

Unitatile SIMA sunt configurate cu o adresa IP fixa:

Adrese IP 192.168.1.2 (ETH-1) si 192.168.1.3 (ETH-2)
Subnet mask 255.255.255.0 (ambele)

' Adresa pentru ETH-1 este vizibila pe placheta de identificare a SIMA-IPC.
'\(‘w% Daca aceasta adresa este modificata datorita necesitatilor locale, modificarea
y trebuie facuta cu un marker permanent!
Dupa apelarea software-ului remote desktop pe PC, este afisata fereastra Remote Desktop

Connection si este solicitata adresa IP a portului Ethernet conectat de pe SIMA-IPC, de ex.
,192.168.1.2":

=101

Q Remote Desktop Connecti

—

=
~T \

Computer.  [1921681.2 =]

Cancel | Help | thions»l

Dupa apasarea Conectare Windows initiaza comunicarea cu SIMA si afiseaza ecranul de
autentificare SIMA. Conform descrierii din capitolul 6.4, p. 16, utilizatorului i se solicita:

- Utillizator:  sima
- Parola: ,»Sima”  (setari standard)

Dupa o sincronizare corecta fereastra de stare SIMA este afisata automat pe ecranul computerului
extern. In plus tastatura si mouse-ul sunt utilizate pentru introducerea datelor pentru SIMA.

Remote Desktop Connection din WindowsXP nu necesita setari specifice de afigaj.
PC-ul extern se adapteaza la orice setari de afisaj posibile pe SIMA-IPC
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7. Interfete SIMA

Prezentul capitol cuprinde interfetele SIMA. Ofera o descriere completa, in concordanta cu necesitatile
pentru dezvoltarea unei astfel de interfete cu un sistem central de control (DCS).

Magistrala de cdmp Profibus DP consta dintr-un dispozitiv PRINCIPAL (MASTER), de ex. SIMA, si
din cele SECUNDARE (SLAVE), in cazul nostru dispozitivele de actionare. Protocolul standardizat
Profibus DP permite utilizarea a pana la 125 dispozitive secundare cu adrese de la 1 la 125.

Pentru camp SIMA este dispozitivul principal, fiind conceput pentru maxim 125 dispozitive de
actionare, cu adrese de la 1 la 125. In refelele Profibus dispozitivul PRINCIPAL are si el o adresa.
SIMA foloseste adresa ‘0.

Magistrala de camp Modbus consta si ea dintr-un dispozitiv PRINCIPAL (MASTER), de ex. gazda
(DCS), si din cele SECUNDARE (SLAVE), in cazul de fata unul dintre acestea fiind SIMA. Specificatia
tehnica Modbus permite adrese pentru pana la 247 dispozitive secundare.

Pentru gazda SIMA este unul dintre cele maxim 247 dispozitive secundare cu adresa standard 10,
care poate fi modificata.

De la SIMAsoft 2.00 in sus SIMA face diferenta intre protocolul 1 si protocolul 2 in comunicarea
Modbus cu DCS, vezi punctul Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden., daca este
aplicabil.

7.1. Interfata si comunicarea cu dispozitivele de actionare
echipate cu Profibus DP

Interfata dintre statia SIMA Master si dispozitivele de actionare AUMA se bazeaza pe protocolul
international Profibus DP, un standard de comunicatie deschis (vezi punctul 12.6 Anexa F —
Bibliografie — Referinte). Pentru cresterea sigurantei si a disponibilitatii comunicarii de camp SIMA
utilizeaza ca sistem de transmisie doua linii Profibus redundante. Astfel o statie SIMA dispune de
pana la doua placi Profibus DP Master care pot fi utilizate pentru comunicarea de camp. Nivelul fizic al
comunicarii Profibus DP intre SIMA si dispozitivele de actionare AUMA se bazeaza pe standardul
RS485.

é-%, Pentru cablarea de camp trebuie respectate instructiunile de montaj pentru

K‘ / "’J sistemele cu magistrala de camp bazate pe RS485. Aceasta prevedere se aplica

\ ), <, : - o
pentru toate echipamentele de camp utilizate!

SIMA utilizeaza un conector SUB D9 pe post de port de comunicare cu mediul in care este plasat.
Pentru accesarea facila a semnalului catre cablarea de camp, AUMA este prevazuta cu un conector
SUB D9 cu un rezistor terminal integrat pentru magistrala de date. Optional se poate livra si un
fascicul extern de cabluri (vezi punctul Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.,
Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden.).

Alocarea pinilor cablului Profibus dintre SIMA si dispozitivele de actionare:
capatul cablului catre dispozitivele de capatul cablului catre SIMA cu
actionare conector
(cu mufa, ilustratia prezinta
latura de lipire)

Date + (B,P): rosu Pin 8 = Date -

Date — (A, N): verde

Pin 3 = Date +

Alocarea se aplica pentru ambele canale de comunicare catre dispozitivele de actionare.

" In the case the SIMA acts as the Modbus master to the field — another SIMA standard configuration — the number of actuators
is maximal 127, addresses 1 to 127. Address 0’ is used for the broadcast .
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Unul dintre canalele A sau B este activ iar dispozitivele de actionare comunica cu SIMA prin
intermediul acestei linii. In momentul in care apare o problema cu canalul activ, SIMA va schimba
canalul pentru a mentine comunicarea cu dispozitivele de actionare.

Ambele canale comunica utilizand aceeasi parametri de magistrala de camp (cum ar fi adresele
dispozitivelor secundare, viteza de transmisie).

Starea celor doua canale poate fi citita din SIMA (vezi punctul Fehler! Verweisquelle konnte nicht
gefunden werden., p. Fehler! Textmarke nicht definiert.) pentru a informa sistemul gazda, aflat la
un nivel mai inalt.

Durata ciclului de citire a tuturor informatiilor necesare de la fiecare dispozitiv de actionare conectat
depinde de viteza de transmisie, de informatia necesara si de adresa statiei celei mai inalte. Lungimea
maxima a cablului depinde de viteza de transmisie:

Viteza de 9.6/19.2/ |187.5 500 1500
transmisie [kbit/s] | 93.75
Raza de actiune/ | 1200 m 1000 m 400 m 200 m
Segment

Daca se atinge lungimea maxima a cablului sau daca sunt conectate 32 dispozitive de actionare,
trebuie montat un amplificator de semnal.

Durata tipica a unui ciclu de citire si de scriere a datelor dispozitivelor de actionare:

Durata tipica a ciclului

Cea mai mare adresa a 20 40 60
statiei

Viteza de transmisie Durata a ciclului [ms]
[kBit/s]

93,75 97 194 290
187,5 49 97 145
500 18 36 55

’ Asigurati-va ca nu alocati o adresa Profibus de doua ori si ca setati viteza de
*\(‘4‘;3;’ transmisie gi paritatea la valorile de mai sus pentru toate dispozitivele de
actionare.

Pentru semnificatia LED-ului Profibus vezi punctul Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden
werden., p. Fehler! Textmarke nicht definiert..

7.1.1. Terminatii

Cablurile pentru comunicarea dintre SIMA si dispozitivele de actionare trebuie prevazute cu terminatii
pentru prevenirea perturbarii semnalului. Terminatia consta dintr-un conector Profibus la SIMA si din
comutatoare la dispozitivul de actionare.

Magistrala de date trebuie sa aiba terminatii la inceputul si la sfarsitul fiecarui segment.
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7.2. Interfata interna — redundanta statie SIMA Master (optional)

Unele aplicatii necesita o solutie cu o statie Master redundanta. Acest lucru se obtine utilizand doua
statii SIMA Master individuale. Acestea fac schimb de informatii cu privire la starea lor interna prin
intermediul unei conexiuni interne pentru sincronizare.

Sistem gazda

l

!

SIMA

g a|g5

}

SIMA

g a|g5

007

=0

Ambele statii SIMA Master sunt conectate la aceeasi linie Modbus catre dispozitivele de actionare
si catre sistemul central de control. Intotdeauna este activa doar o singura statie SIMA Master;
cealaltda monitorizeaza comunicarea catre dispozitivele de actionare si catre sistemul central de
control, prin intermediul conexiunii interne de sincronizare.

Conexiunea interna de sincronizare se bazeaza pe comunicare seriala RS232.

Alocarea pinilor conectorului SIMA SUB-D9 pentru comunicare interna:

GND c
—@ 9
4. ©
@ s RTS
TXD (o=
3
@ _7 CTS
RXD 2, O
—@ .6
1
@)

Marcajele MASTER SIMA si STAND-BY SIMA diferentiaza cele doua statii SIMA Master.

Dupa pornire, SIMA MASTER este activ, catre sistemul central de control, precum si catre
dispozitivele de actionare. SIMA va actiona si raspunde corespunzator solicitarilor primite de la un
sistem central de control de nivel mai inalt. in acelasi timp SIMA Stand-by va primi aceeasi solicitare

dar nu va executa nici o actiune si nu va emite nici un raspuns. In aceasta stare SIMA STAND-BY are
doar sarcina de monitorizare.

SIMA STAND-BY devine activa si preia toate functiile SIMA MASTER doar daca aceasta nu mai este
disponibila.
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Ambele statii SIMA Master au aceleasi adrese Modbus si parametri Modbus (viteza de transmisie,
paritate, bit de stop). Acest lucru usureaza foarte mult configurarea unui sistem gazda pentru o
statie SIMA Master redundanta, pentru ca si atunci cand SIMA MASTER nu este disponibila,
SIMA STAND-BY va emite raspunsurile.
Parametrul de comunicare pentru comunicarea interna este setat dupa cum urmeaza:

Viteza de transmisie: 115,200 kBit/s

Format: 8 biti date, paritate pozitiva, 1 bit de stop, transmisie duplex.

La livrare ambele statii SIMA Master sunt setate cu acesti parametri de comunicare.
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7.3. Interfata si comunicare cu sistemul central de control echipat
cu Modbus

Comunicarea cu sistemul central de control de nivel mai inalt se face cu ajutorul protocolului
international standardizat Modbus. Prin aceasta interfatd SIMA ofera la un cost redus accesul la toate
informatiile dorite de la dispozitivele de actionare din camp, precum si informatii de stare cu privire la
statia SIMA Master.

in plus SIMA poate fi echipat cu o interfatd Modbus redundanta pentru comunicarea cu sistemul
central de control. Acesta poate extrage informatji prin ambele canale Tn mod independent, utilizadnd
fie canalul A, fie canalul B.

incepand de la SIMAsoft 2.00 SIMA diferentiaza pentru Modbus intre protocol 1 si protocol 2 in
comunicarea cu DCS. Aceasta are legatura numarul maxim de dispozitive de actionare: protocol 1
pana la 127 iar protocol 2 pana la 247. Protocolul utilizat este selectat in SIMA.INI, sectiunea [DCS]:
DCS_protocol = 1 — protocol 1
DCS_protocol = 2 — protocol 2
Consideratiile generale de mai sus se aplica si pentru Modbus RTU si Modbus TCP/IP

Sistem A
y
central illlIllIlllllIllllllllllllllllllllll.
de control ; :
v \4
. \ 4 : .w : :
g a|gs g a|gs
=0 =0
> 510 3 S A0
007 g 007 g

Tn cazul unei statii SIMA Master redundante, ambele canale sunt conectate la ambele unit&ti SIMA,
permitand sistemului central de control sa comunice cu dispozitivele de actionare prin canalul A sau
canalul B, chiar daca o unitate SIMA nu este disponibila.

7.3.1. Conexiune Modbus RTU / RS485

SIMA utilizeaza un conector SUB D9 pe post de port de comunicare cu mediul in care este plasat.
Optional, pentru accesul rapid la semnalul cablajului sistemului gazda, poate fi pus la dispozitie un
fascicul extern de cabluri. Alocarea standard a culorilor cablurilor pentru aplicatii fieldbus (magistrala
de camp) la sistemul gazda:

capatul cablului catre DCS capatul cablului catre SIMA
cu conector (cu mufa, ilustratia
prezinta latura de lipire)

Date + (B,P): maro
Pin 8 = Date -

Date — (A, N): alb

Pin 3 = Date +

Alocarea se aplica pentru ambele canale de comunicare catre sistemul gazda.

Parametrii de comunicare pentru liniile Modbus catre sistemul central de control este prestabilit dupa cum
urmeaza:
Viteza de transmisie: 57,600 kBit/s

Format: 8 biti date, paritate pozitiva, 1 bit de stop

& ¢““ Setarea vitezei de transmisie si a paritatii sistemului central de control trebuie
*\(‘4‘;3;’ facuta in conformitate cu valorile de mai sus.
Ambele statii SIMA Master sunt setate la adresa 10 pe ambele canale de comunicare.
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7.3.2. Conexiune Modbus TCP / Ethernet

Nr. pin Descriere semnal
Pini: RJ 45 standard

1 TX+
Cablu Tip: 2 perechi Cat-5 2 TX-
. 3 RX+
Lungime max.: 100 m 4
direct la DCS sau PC =>» Crossover 5
Retea, hub = Cablu de 6 RX-
prelungire 7
8

Parametrii de comunicare pentru linile Modbus catre sistemul gazda este prestabilit dupa cum
urmeaza:

Rata de transfer: 10/100/1000 MBit/s (selectat automat)

Atat prin RS485 cat si prin Ethernet este posibila comunicarea redundanta cu 2 canale.

Ambele canale (A sau B) pot fi utilizate independent pentru comunicarea cu sistemul gazdé. Tn cazul
unei statii SIMA Master redundante, SIMA STAND-BY (IN ASTEPTARE) va prelua automat controlul
comunicarii in momentul in care SIMA MASTER (PRINCIPAL) nu este disponibila.

RTU: Ambele canale comunica utilizand aceeasi parametri de magistrala de camp (cum ar fi adresa
dispozitivelor secundare, rata baud, paritatea si numarul de biti stop).

TCP: Adresele IP au fost detectate automat = Setare retea inclusa in sistem de operare WinXP

7.3.3. Terminatii

7.4. O terminatie este necesara numai pentru RS485, adica
Modbus RTU. Acest fapt asigura o tensiune reactiva stabila si
sigura la liniile RS485.

Pentru cablurile de comunicare dintre SIMA si sistemul gazda
acest lucru trebuie facut prin intermediul modulelor externe
de terminatii pentru magistrala (vezi punctul 1.1
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Anexa B — Accesorii).

7.41. Prezentare generala a comunicarii Modbus intre SIMA si
sistemul central de control

Interfata Modbus a SIMA catre sistemul central de control este capabila sa controleze si sa primeasca
informatii de la un numar de pana la 247 dispozitive de actionare.

Incepand cu SimaSoft versiunea 1.06, din ianuarie 2005, este disponibil protocolul extins Modbus
intre SIMA si gazda. Acest fapt are influenta asupra intrarilor / iesirilor digitale si analogice conectate
prin intermediul controlerelor pentru dispozitive de actionare AUMA si AUMA MATIC.

Sunt suportate urmatoarele functii Modbus pentru comunicarea intre SIMA si gazda:

Functie Cod . Descriere
functie

Forteaza un singur releu fie pe PORNIT sau OPRIT. La trans-
Fortarea unui releu 05 misie functia impune referinta la acelasi releu in toate dispozi-
tivele secundare atasate.

Forteaza fiecare releu dintr-o succesiune de relee fie pe PORNIT
15 sau pe OPRIT. La transmisie functia impune referintele la acelasi
releu in toate dispozitivele secundare atasate.

Fortarea mai multor
relee

Citeste starea PORNIT / OPRIT a iesirilor discrete in SIMA.

Citire stare releu 01 . N
Transmisia nu este suportata.

Prestabileste o valoare intr-un singur registru de memorare.
06 La transmisie functia prestabileste referinta la acelasi registru
in toate dispozitivele secundare atasate.

Presetarea unui singur
registru

Prestabileste valori intr-o succesiune de registri de memorare.
16 La transmisie functia prestabileste referinfele la acelasi registru
in toate dispozitivele secundare atasate.

Presetarea mai multor
registri
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Citire registri de intrare | 04

Citeste continutul binar al registrilor de intrare din SIMA.
Transmisia nu este suportata.

Citire registri de memorie | 03

Citeste continutul binar al registrilor de memorie din SIMA.
Transmisia nu este suportata.

Citire stare de intrare 02

Citeste starea intrarilor discrete din SIMA.
Transmisia nu este suportata.

Sunt valide urmatoarele offseturi de adrese pentru comunicarea Modbus intre SIMA si sistemul central

de control
Adrese offset ﬁ‘g;ife
valide valide Valabil pentru functia Comentarii
(hexazecimal) .
(zecimal)
Fortarea unui releu (05) Scriere si citire relee pentru
0x0000 — 0x07B7 |0—-1975 Fortarea mai multor relee (15) | operarea dispozitivelor de actionare
Citire stare releu (01) conectate la SIMA.
Presetarea unui singur
registru (06) Scriere i citire registri de memorie
0x0000 — 0x04F5 |0 - 1269 Presetarea mai multor care controleaza functionarea
registri (16) dispozitivele de actionare si SIMA.
Citire registri de memorie (03)
0x0000 — OxOF93 |0 — 3987 Citire stare de intrare (02) Citire stare intrari discrete
protocol 1:
0x0000 — OXOEB1 |0 — 3761 Citeste informatii de stare ale dispo-
Citire registru de intrare (04) zitivele de actionare conectate la
protocol 2: SIMA si informatii de stare ale SIMA.
0x0000 — OxODA5 |0 — 3493
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7.4.2.

SimaSoft 1.06 sau mai nou: Set date extins !

Comenazi de iesire catre SIMA (acces prin registri de stare)

Functie Modbus ]?Od . Adresa Continut date (vezi descrierile de mai jos)
unctie offset
Comanda iesire dispozitiv de actionare cu adresa 1
0 partea 1
Comanda iesire dispozitiv de actionare cu adresa 1
1 partea 2
2 Comanda iesire dispozitiv de actionare 2 partea 1
3 Comanda iesire dispozitiv de actionare 2 partea 2
252 Comanda iegire dispozitiv de actionare 127 partea 1
. 253 Comanda iesire dispozitiv de actionare 127 partea 2
Presetarea unui
gngur registru . 06 492 Comanda iesire dispozitiv de actionare 247 partea 1
resetarea mal |16 493 Comanda iesire dispozitiv de actionare 247 partea 2
multor registri 03 omanda iesire dispozitiv de actionare partea
Citire registru de
memorie 512 Comanda iesire SIMA partea 1
513 Comanda iesire SIMA partea 2
514 Comanda iesire SIMA partea 3
1024 Comanda iesire SIMA mod simulare 1
1025 Comanda iesire SIMA mod simulare 2
1269 Comanda iesire SIMA mod simulare 246

é‘%) €““ SIMA accepta pana la 247 dispozitive de actionare, toate adresele acestora trebuie
*\(‘4‘,;»;’ setate intre 1 — 247. (Adresa ,0’ este rezervata pentru semnal de transmisie.)

Daca adresele secundare ale dispozitivele de actionare sunt alocate ntr-o succesiune ascendenta, toate
informatiile dispozitivelor de actionare vor fi plasate in ordine succesiva in memoria Modbus a SIMA.
Astfel este simplificata comunicarea intre sistemul central de control si SIMA atunci cand se utilizeaza
functia ,Presetarea mai multor registri” si in consecin{a creste eficacitatea telegramelor Modbus la
citirea datelor dispozitivelor de actionare.

7.4.21.

Descrierea comenzii de iesire catre dispozitiv de actionare cu adresa x
partea 1 si 2

Comanda iesire dispozitiv de actionare cu adresa x partea 1
(prima adresa offset = 0 [pentru dispozitiv de actionare 1])

Pozitie bit Descriere

Bit 15 Rezervat

Bit 14 Rezervat

Bit 13 Rezervat

Bit 12 Rezervat

Bit 11 RESETARE"

Bit 10 CONTROL DISTANTA VALOARE PRESCRISA
Bit 9 CONTROL DISTANTA INCHIS

Bit 8 CONTROL DISTANTA DESCHIS

Bit 0 — Bit 7 Rezervat
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Comanda iesire dispozitiv de actionare cu adresa x partea 2

(prima adresa offset = 1 [pentru dispozitiv de actionare 1])

Pozitie bit Descriere

Bit 15 — Bit 8, high — byte | VALOARE PRESCRISA dispozitiv de actionare high — byte
Bit 7 — Bit 0, low — byte VALOARE PRESCRISA dispozitiv de actionare low — byte

Comanda de iesire pentru dispozitiv de actionare cu adresa x partea 1 si 2 reprezinta registre de
memorare utilizate pentru transmiterea de comenzi de operare catre dispozitivele de actionare
stabilite, conectate la SIMA.

Cu bitjii 8 — 10 comenzile sunt transmise catre dispozitivele de actionare. Doar unul dintre acesti bii
poate fi setat la un anumit moment, in caz contrar dispozitivul de actionare va raspunde cu semnalul
,CONTROL DISTANTA nepregatit”.

Prin intermediul bit 11 pot fi resetate anumite instructiuni ale dispozitivului de actionare (de ex.
declansator PTC sau eroare cuplu).

O modificare a datelor din comanda de iesire pentru dispozitiv de actionare x partea 1 va genera si o
modificare a continutului releelor corespunzatoare.

Dacé este setat Control distantd VALOARE PRESCRISA (control distantd nominal) este avuta in
vedere valoarea prescrisa setata cu comanda de iesire pentru dispozitiv de actionare partea 2.
Valoarea prescrisa trebuie transmisa ca o valoare intre 0 si 1000 la mie.

Daca acest domeniu este depasit dispozitivul de actionare de actionare va raspunde cu semnalul
,CONTROL DISTANTA nepregatit”.

7.4.2.2. Descrierea comenzii de iegire catre SIMA partea 1
(adresa offset = 512)

Pozitie bit Descriere

Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat

Bit 7 — Bit 0, low — byte Nr. dispozitive secundare

Prin intermediul comenzii de iesire SIMA partea 1 trebuie definit numarul de dispozitive secundare
conectate. Aceasta valoare este stocata in figierul de configurare SIMA.

' Din momentul in care este identificat un anumit numar de dispozitive secundare
'\(W:’;;' pe canalele Modbus catre dispozitivele de actionare, SIMA va prezenta o indicatie

in acest sens in informatiile sale de stare (vezi 7.4.3, p. 36)

7.4.2.3. Descrierea comenzii de iegire SIMA partea 2
(adresa offset = 513)

Pozitie bit Descriere

Bit 15 Rezervat

Bit 14 Rezervat

Bit 13 Rezervat

Bit 12 Rezervat

Bit 11 Rezervat

Bit 10 Rezervat

Bit 9 Rezervat

Bit 8 Rezervat

Bit 7 Rezervat

Bit 6 Rezervat

Bit 5 Rezervat

Bit 4 Rezervat

Bit 3 Rezervat

Bit 2 Rezervat

Bit 1 Rezervat

Bit 0 Scanare fortata

Din momentul in care Bit 0, SCANARE FORTATA este setat de la ,0” la ,1”, SIMA creeaza o noua lista in timp
real scanand dupa toate adresele secundare de la 1 la CEA MAI MARE ADRESA DE STATIE (max. 247). Toate
dispozitivele secundare gasite sunt apoi prezentate intr-o lista in timp real (vezi punctul 7.4.4, p. 37).
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Informatii de stare privind lista in timp real:

Numarul de dispozitive de actionare din aceasta lista trebuie sa corespunda cu NR. DE DISPOZITIVE DE
ACTIONARE (care trebuie setat fie cu comanda de iesire SIMA partea 1 sau in SETARILE SIMA, vezi
punctul 6.6, p. 19). in caz contrar SIMA va indica neconcordanta setand in mod corespunzétor bitji
10 pana la 13 de la Informatii intrare SIMA partea 1. Valoarea ,0” indica o eroare in lista (vezi punctul
7.4.4.3, p. 39).

& €““ In plus fatd de Bit 0 ,,Scanare fortata” SIMA creeazi o noua lista in timp real in
*\(‘Mi;»;’ timpul procesului de pornire.

Lista creata este utilizata pentru definirea dispozitivelor de actionare care sunt scanate pentru noile
informatii privind dispozitivele de actionare.

7.4.24. Descrierea comenzii de iegire SIMA partea 3
(adresa offset = 514)
Pozitie bit Descriere
Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat
Bit 7 — Bit 0, low — byte Cea mai mare adresa a statjei

Prin intermediul comenzii de iesire SIMA part 3, este definitd cea mai mare adresa secundara Modbus
care poate fi gasita Tn timpul unui ciclu de SCANARE FORTATA. Ciclul SCANARE FORTATA poate fi scurtat
prin introducerea unei valori mai mici decat 247. Aceasta valoare este stocata intr-un fisier de confi-
gurare SIMA.

ghg Toate dispozitivele secundare cu o adresa Modbus mai mare nu vor comunicau cu SIMA.
(>
\ 5, ~7

7.4.2.5. Descrierea comenzii de iegire SIMA mod simulare 1 — 246
(prima adresa offset = 1024)
Pozitie bit Descriere
Bit 15 — Bit 8, high — byte adresa DESTINATIE
Bit 7 — Bit 0, low — byte adresd SURSA

Cu conditia ca cel putin un dispozitiv de actionare existent sa fi conectat la SIMA, pot fi simulate
pana la 246 alte dispozitive virtuale.

,Adresa SURSA” low-byte contine adresa dispozitivuluila unuia dintre dispozitivele de actionare
conectate care ar trebui sa actioneze (actionare deschidere/inchidere etc.) pentru dispozitivul de
actionare virtual. Adresa acestui dispozitiv virtual este data in ,adresa DESTINATIE” high-byte.

w ,Oprire” facild a modului de simulare:
*\(‘Mi;%’ Din momentul in care este gasit un mod Tn care ambele inregistrari sunt setate pe
- zero toate modurile de simulare definite care 1l succeda sunt ignorate si in consecinta
dezactivate. Acest comportament poate fi utilizat pentru dezactivarea modului de
simulare prin introducerea de cifre zero la prima adresa offset pentru modul de simulare.

Mod de simulare pentru date de intrare (date care sunt citite utilizand registrele de intrare):
Datele de intrare ale dispozitivului secundar ,SURSA” sunt copiate in adresele de memorie ale
dispozitivului secundar ,DESTINATIE” in scopul simularii. Astfel ambele dispozitive secundare
raspund cu aceeasi informatie.

Mod de simulare pentru date de iesire (date care sunt scrise sau citite utilizadnd relee sau registre de
memorare):

Dispozitivul de actionare ,SURSA” (care este conectat fizic cu SIMA) va executa comenzi de iesire,
care sunt transmise fie catre adresa ,SURSA” sau sunt atasate (high-byte) adresei ,DESTINATIE”. In
acest fel ultima comanda de iesire receptionata este intotdeauna executata si stocata in registrele de
memorare ale dispozitivului de actionare.

Tn mod normal mai multe adrese ,DESTINATIE” sunt conectate la o adres3 ,SURSA”. Acest fapt ar
putea produce o eroare in cazul in care sistemul central de control transmite comenzi de iesire catre
toate adresele de DESTINATIE intr-o singura succesiune. Din acest motiv este preferabil ca adresele
de DESTINATIE sa fie testate cu telegrame Modbus separate pentru fiecare adresa.
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7.4.3. Comenazi de iesire catre SIMA (acces prin relee)

Functie Cod Adresa
Modbus functie offset

Continut date

Comanda iesire dispozitiv de actionare 1 control distanta
0 DESCHIS
Comands iesire dispozitiv de actionare 1 control distantd INCHIS
Comanda iesire dispozitiv de actionare 1 control distanta
VALOARE PRESCRISA
Comanda ie:?ire dispozitiv de actionare 1 control distanta
RESETARE"
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Rezervat
Comanda iesire dispozitiv de actionare 2 control distanta DESCHIS
Comanda iesire dispozitiv de actionare 2 control distants INCHIS
Comanda iesire dispozitiv de actionare 2 control distanta
10 VALOARE PRESCRISA
Comanda ie§ire dispozitiv de actionare 2 control distanta
11 RESETARE"
12-15 Rezervat
Comanda iesire dispozitiv de actionare 3 control distanta

-

N

O O|INO|O|~|W

) 16 DESCHIS
Fortarea unui 17 Comanda iesire dispozitiv de actionare 3 control distantad INCHIS
releu . 05 Comanda iesire dispozitiv de actionare 3 control distanta
Fortarea mai 15 18 VALOARE PRESCRISA
multor relee 01 Comanda ie?ire dispozitiv de actionare 3 control distanta
Citire stare 19 RESETARE"
releu
1008 Comanda iesire dispozitiv de actionare 127 control distanta DESCHIS
1009 Comandai iesire dispozitiv de actionare 127 control distanta INCHIS
Comanda iegire dispozitiv de actionare 127 control distanta
1010 VALOARE PRESCRISA
Comanda ie?ire dispozitiv de actionare 127 control distanta
1011 RESETARE'

1012- 1015 Rezervat

1968 Comanda iesire dispozitiv de actionare 247 control distanta DESCHIS

1969 Comanda iesire dispozitiv de actionare 247 control distants INCHIS
Comanda iesire dispozitiv de actionare 247 control distanta
1970 VALOARE PRESCRISA
Comanda ie%ire dispozitiv de actionare 247 control distanta
1971 RESETARE
1972 Rezervat
1973 Rezervat
1974 Rezervat
1975 Rezervat

&,’,’m SIMA suporta pana la 247 dispozitive de actionare, toate adresele dispozitivelor trebuie
'&w?f sé fie setate in intervalul 1 — 247.

Doar unul dintre releele DESCHIS, INCHIS si VALOARE PRESCRISA poate fi setat la un anumit
moment, in caz contrar dispozitivul de actionare va réspunde cu semnalul ,CONTROL DISTANTA
nepregatit”. Prin intermediul releului RESETARE pot fi resetate anumite instructiuni ale dispozitivului
de actionare (de ex. declansator PTC sau eroare cuplu).

O modificare a datelor in aceste relee va genera o modificare si in continutul registrilor de memorie
alocate pentru comanda iesire dispozitiv de actionare x partea 1 corespunzatoare (vezi punctul 7.4.2.1,
p. 33).

Dacé este setat releul VALOARE PRESCRISA (control distantd nominal) este avuta in vedere
valoarea prescrisa setatd cu comanda de iesire pentru dispozitiv de actionare partea 2. Valoarea
prescrisa trebuie transmisa ca o valoare intre 0 si 1000 la mie. Daca acest domeniu este depasit
dispozitivul de actionare de actionare va raspunde cu semnalul ,CONTROL DISTANTA nepregatit”.
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744. Informatii intrare de la SIMA | (acces prin registri de
intrare)

Protocol standard 2 SIMA (protocol 1 SIMA anterior SimaSoft 2.00 vezi capitolul 7.4.6, p. 44)

Functie Modbus | Cod functie Ao?f';sif Continut date (vezi descrierile de mai jos)
0 Informatii intrare dispozitiv de actionare 1 partea 1
1 Informatii intrare dispozitiv de actionare 1 partea 2
2 Informatii intrare dispozitiv de actionare 1 partea 3
3 Informatii intrare dispozitiv de actionare 2 partea 1
4 Informatii intrare dispozitiv de actionare 2 partea 2
5 Informatii intrare dispozitiv de actionare 2 partea 3
378 Informatii intrare dispozitiv de actionare 127 partea 1
379 Informatii intrare dispozitiv de actionare 127 partea 2
380 Informatii intrare dispozitiv de actionare 127 partea 3
738 Informatii intrare dispozitiv de actionare 247 partea 1
739 Informatii intrare dispozitiv de actionare 247 partea 2
740 Informatii intrare dispozitiv de actionare 247 partea 3
800 Informatii intrare SIMA partea 1
801 Informatii intrare SIMA partea 2
805* Adresa dispozitivului de actionare 1 cu banda de rupere /
scurtcircuit canal A**
806* Adresa dispozitivului de actionare 1 cu banda de rupere /
scurtcircuit canal B**
s . 820 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA MASTER canal A
Citire registru de 4
intrare 0 821 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA MASTER canal B
822 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA STAND-BY canal A
823 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA STAND-BY canal B
1024 Informatii intrare SIMA lista in timp real 1
1025 Informatii intrare SIMA lista in timp real 2
1270 Informatii intrare SIMA lista in timp real 247
Pozitie curenta a dispozitivelor de actionare***.
2000 Pozitie curenta dispozitive de actionare 1
2001 Pozitie curenta dispozitive de actionare 2
2002 Pozitie curenta dispozitive de actionare 3
2276 Pozitie curenta dispozitive de actionare 247
Dispozitiv de actionare conectat la intrari analogice Al-1, Al-2 (intrari digitale
vezi 7.4.5):
3000 Al-1 adresa 1
3001 Al-2 adresa 1
3002 Al-1 adresa 2
3003 Al-2 adresa 2
3492 Al-1 adresa 247
3493 Al-2 adresa 247

*  valoare zecimala

**  doar pentru Redundanta bucla
***  pozitie curenta a dispozitivului de actionare: 0 — 1000 la mie

éﬂ?}m Incepand de la versiunea software 2.00 SIMA suporta pana la 247 dispozitive de
’\(\M?ﬁ actionare, toate adresele dispozitivelor trebuie sa fie setate in intervalul 1 — 247.
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7.4.41. Descriere informatii intrare dispozitiv de actionare x partea 1 si partea 2

Informatii intrare dispozitiv de actionare x partea 1 (prima adresa offset = 0 [pentru dispozitiv de
actionare 1])

Pozitie bit Descriere

Bit 15 Indicare eroare

Bit 14 Indicare avertisment

Bit 13 Rulare INCHIDERE

Bit 12 Rulare DESCHIDERE

Bit 11 Indicare ,nepregatit”"

Bit 10 Valoarea prescrisa a fost atinsa
Bit 9 Pozitie inchisa

Bit 8 Deschidere pozitie

Bit 7 TSC (DSR)

Bit 6 TSO (DOEL)

Bit 5 LSC (WSR)

Bit 4 LSO (WOEL)

Bit 3 Pozitie comutare locala

Bit 2 Pozitie comutare la distanta
Bit 1 Pierdere faza

Bit 0 Defectiune termica

Informatii intrare dispozitiv de actionare x partea 2 (prima adresa offset = 1 [pentru dispozitiv de
actionare 1])

Pozitie bit Descriere
Bit 15 — Bit 8, high — byte Pozitie dispozitiv de actionare high—byte
Bit 7 — Bit 0, low — byte Pozitie dispozitiv de actionare low—byte

Acestea sunt cele mai uzitate parti ale informatiilor de intrare. O descriere detaliata a acestor indicatii
este disponibila in manualul de operare al dispozitivului de actionare,
vezi Anexa F — Bibliografie — Referinte.

7.4.4.2. Descriere informatii intrare dispozitiv de actionare x partea 3
(prima adresa offset = 2, [pentru dispozitiv de actionare 1])
Pozitie bit Descriere
Bit 4-15 Rezervat
DCS / SIMA (setat pe ,1”, daca dispozitivul de actionare
Bit 3 accepta comenzi de la interfata SIMA si ,0”, daca sunt

acceptate comenzile DCS)
Canal de comunicare B (setat pe ,,1”, daca dispozitivul de

Bit 2 actionare comunica utilizand canalul B)*
. Canal de comunicare A (setat pe ,1”, daca dispozitivul de
Bit 1 . o a .
actionare comunica utilizand canalul A)
Fara comunicare (setat pe ,1”, daca dispozitivul de
Bit 0 actionare nu poate fi accesat nici prin canalul A nici prin

canalul B)

* Pentru Redundanta bucla: Daca sistemul Sima functioneaza fara erori atat
Bit 1 cat si 2 sunt setati pe ,1’, deoarece in cazul Redundantei de bucla un
dispozitiv de actionare poate fi accesat prin intermediul ambelor canale (,din ambele directii’).

In informatii intrare dispozitiv de actionare x partea 3, starea de comunicare a conexiunii dintre SIMA
si fiecare dispozitiv de actionare este completata si poate fi cititd de catre sistemul central de control.
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7.4.4.3.

Descrierea informatiilor de intrare SIMA partea 1

Informatiile de intrare SIMA partea 1 contin starea canalelor de comunicare SIMA.
Descrierea de mai jos este valabila atat pentru o statie principala (Master) individuala cat si pentru
redundanta Master-Stand-by (in asteptare).

(adresa offset: protocol 1 = 512 / protocol 2 = 800)

ok

Pozitie bit Descriere Bit setat pe ,,1” semnifica:
Bit 15 Linie de conexiune fizica a aparut o intrerupere de cablu sau un
(doar pentru scurtcircuit
Redljndanga (cele doua adrese ale dispozitivelor de actionare de
bucla) langéa eroarea de linie sunt scrise in registrele de intrare
517 si 518)
Bit 14 Comunicare intre SIMA MASTER si comunicarea intre cele doua statii SIMA
STAND-BY ok Master este ok
Informatie de stare privind Lista in timp real de la ultima ,Scanare (for{ata)” (pentru
interpretare vezi mai jos)
Bit 13 SIMA STAND -BY |lista in timp real numarul de dispozitive de actionare gasite
canal B ok pe canalul B al SIMA Stand-by (vezi 7.4.4.8,
p. 41) este corect
Bit 12 lista n timp real numarul de dispozitive de actionare gasite
canal A ok pe canalul A al SIMA Stand-by (vezi 7.4.4.7,
p. 41) este corect
Bit 11 SIMA MASTER lista in timp real numarul de dispozitive de actionare gasite
canal B ok pe canalul B al
Sima Master (vezi 7.4.4.6, p. 41) este corect
Bit 10 lista n timp real numarul de dispozitive de actionare gasite
canal A ok pe canalul A al
Sima Master (vezi 7.4.4.5, p. 41) este corect
Stare la comunicare cu gazda (DCS)
Bit 9 SIMA STAND-BY comunica cu sistemul | SIMA STAND-BY este utilizat pentru
central de control comunicare cu sistemul central de control
Bit 8 SIMA MASTER comunica cu sistemul SIMA MASTER este utilizat pentru
central de control comunicare cu sistemul central de control
Informatie de stare privind canalele active
Bit 7 SIMA STAND -BY |canal B activ SIMA STAND-BY comunica cu dispozitivele
de actionare utilizand canalul B
Bit 6 canal A activ SIMA STAND-BY comunica cu dispozitivele
de actionare utilizdnd canalul A
Bit 5 SIMA MASTER canal B activ SIMA MASTER comunica cu dispozitivele de
actionare utilizand canalul B
Bit 4 canal A activ SIMA MASTER comunica cu dispozitivele de
actionare utilizand canalul A
Stare comunicare erori cdtre Nota: unul sau mai multi biti egal ,0” insemna ca nu exista
dispozitivele de ac;‘ionare comunicare cu un dispozitiv (dispozitive) de actionare
P asit la un moment dat (lista in timp real).
Bit 3 SIMA STAND -BY | comunicare canal B |canal B al SIMA STAND-BY nu prezinta erori
ok
Bit 2 comunicare canal A | canal A al SIMA STAND-BY nu prezinta erori
ok
Bit 1 SIMA MASTER comunicare canal B | canal B al SIMA MASTER nu prezinta erori
ok
Bit 0 comunicare canal A |canal A al SIMA MASTER nu prezinta erori
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Exemple de interpretare a listei in timp real, biti 10-13 Tn combinatie cu numarul de dispozitive de
actionare gasite:

# | biti 10 panala 13

numar de dispozitive
de actionare gasite
(vezi 7.4.4.5 pana la

interpretare

7.4.4.8)
1 | toti bitii = ,1” numerele sunt corecte | au fost gasite toate dispozitivele de actionare
n cazul in care comunicarea este corecta sau nu, prezinta bitii 0
panala3
2 | > 1 bit (ex., ,13") nr. de dispozitive de nici un fel de comunicare (ex. Stand-by, canal B)

actionare gasite pentru
Stand-by, canal B =0

=> eroare de conectare la SIMA

3 [>1bit(13)=,0"

7.4.4.4.

nr. de dispozitive de
actionare gasite pentru
Stand-by, canal B = 0

egal cu numarul de la canal A (7.4.4.7):

> 1 dispozitive de actionare defecte

(comunicare, oprit,...)

nu este egal cu numarul de la canal A: eroare in
canal B

Descrierea informatiilor de intrare SIMA partea 2

Informatiile de intrare SIMA partea 2 contin starea statiilor SIMA Master si Stand-by
si starea canalelor de comunicare SIMA.

(adresa offset: protocol 1 = 513 / protocol 2 = 801)

|Pozi;ie bit | Descriere

| Bit setat pe ,,1” semnifica: |

“Starea comunicérii cu gazda (DCS)

Bit 15 SIMA STAND -BY | nu exista comunicare| STAND-BY nu exista comunicare cu DCS
cu DCS canal B prin canal B

Bit 14 nu existd comunicare | STAND-BY nu existda comunicare cu DCS
cu DCS canal A prin canal A

Bit 13 SIMA MASTER nu exista comunicare | MASTER nu exista comunicare cu DCS prin
cu DCS canal B canal B

Bit 12 nu exista comunicare| MASTER nu exista comunicare cu DCS prin
cu DCS canal A canal A

Starea comunicérii cu campul (dispozitive de actionare)

Bit 11 SIMA STAND -BY | nu existd comunicare | STAND-BY nu existd comunicare cu
cu dispozitivele de dispozitivele de actionare prin canal B
actionare canal B

Bit 10 nu exista comunicare | STAND-BY nu exista comunicare cu
cu dispozitivele de | dispozitivele de actionare prin canal B
actionare canal A

Bit 9 SIMA MASTER nu existd comunicare | MASTER nu exista comunicare cu
cu dispozitivele de dispozitivele de actionare prin canal A
actionare canal B

Bit 8 nu exista comunicare | MASTER nu exista comunicare cu
cu dispozitivele de | dispozitivele de actionare prin canal A
actionare canal A

Bit 7 Rezervat

Bit 6 Rezervat

Bit 5 Rezervat

Bit 4 Rezervat

,Control prin DCS / Sima” ?
Bit 3 ‘ Dispozitivul de actionare accepta

LSlistemul Sima este pregétit” ?
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Pozitie bit Descriere Bit setat pe ,,1” semnifica:

Bit 2 Sistemul Sima este pregatit Comunicarea cu dispozitivele de actionare

SIMA i | gata de f ; pe canal A si/ sau canal B este posibila:
( in general gata de functionare) ¢ prin statia Master individuala
¢ in cazul redundantei Master (MASTER si

STAND-BY) prin cel putin unul dintre cele

doua
Starea controlului sistemului SIMA Control asupra intregului sistem Master-
Stand-by (comunicare si funcitii) prin
Bit 1 SIMA STAND -BY este activ SIMA STAND -BY
Bit 0 SIMA MASTER este activ SIMA MASTER
7.4.4.5. Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA MASTER | Observatie importants:
canal A ,Nr. de dispozitive de actionare”
(adresa offset: protocol 1 = 600 / protocol 2 = 820) este setat la fiecare scanare,
Pozitie bit Descriere adica fie cand SIMA este repornit
Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat sau daca este data comanda
Bit 7 — Bit 0, low — byte Nr. dispozitive de actionare gésite Scanare fortata. Prezinta numarul
de catre SIMA MASTER pe canal A to}a_l al dispozitivelor de actionare
7.4.4.6. Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA MASTER gastte.
canal B Prin intermediul acestor doi bytes
(adresa offset: protocol 1 = 601 / protocol 2 = 821) ,Nr. de dispozitive de actionare
Pozitie bit Descriere canal A/B” nu se indica daca un
Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat dispozitiv de actionare este off-
Bit 7 — Bit 0, low — byte Nr. dispozitive de actionare gasite line sau prezinta o defectiune!
de catre SIMA MASTER pe canal B Din acest motiv, trebuie verificat

fiecare dispozitiv de actionare.

7.4.4.7. Nr. dispozitive de actionare gasite Prin intermediul ,Informatji intrare
SIMA STAND-BY canal A partea 3 / Bit0” se semnalizeaza
(adresa offset: protocol 1 = 602 / protocol 2 = 822) daca un dispozitiv de actionare
Pozitie bit Descriere poate sau nu sa fie accesat.
Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat
Bit 7 — Bit 0, low — byte Nr. dispozitive de actionare gasite de
catre SIMA STAND-BY pe canal A

7.4.4.8. Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA STAND-BY canal B
(adresa offset: protocol 1 = 603 / protocol 2 = 823)

Pozitie bit Descriere

Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat

Bit 7 — Bit 0, low — byte Nr. dispozitive de actionare gasite de
catre SIMA STAND-BY pe canal B

Acesti registri de intrare contin numarul de dispozitive de actionare gasite pe fiecare canal al statiei
SIMA Master redundante.
In cazul in care cablarea de camp nu prezinta erori, valoare din fiecare registru este aceeasi.

7.4.4.9. Descrierea informatiilor de intrare lista in timp real SIMA 1-247
(prima adresa offset = 1024)

Pozitie bit Descriere

Bit 15 — Bit 8, high — byte Rezervat

Bit 7 — Bit 0, low — byte Adresa dispozitiv de actionare low — byte

SIMA va prezenta o lista cu toate adresele dispozitivelor de actionare gasite in timpul procedurii de
scanare (pornirea sistemului sau comanda SCANARE FORTATA) incepand cu informatiile de intrare din
lista in timp real SIMA 1.

Lista adreselor g&site nu are o ordine specifica. In plus, lista contine rezultatul mai multor scanari
(pana la 4 in cazul sistemelor redundante). Pentru detalii privind dispozitivele de actionare gasite
pentru fiecare statie si canal, vezi 7.4.4.5 panala 7.4.4.8.

In cazul in care se pierde comunicarea cu un dispozitiv de actionare intervalul liber rezultat este
umplut prin decalarea tuturor valorilor urmatoare catre prima inregistrare.
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7.4.5. Informatii intrare de la SIMA |l (Citire intrari discrete)

runcio wonaus | Cof [ Actess e et
0 indicare EROARE dispozitiv de actionare 1
1 pozitie DESCHIS dispozitiv de actionare 1
2 pozitie INCHIS dispozitiv de actionare 1
3 pozitie comutare la DISTANTA dispozitiv de actionare 1

TSO (DOEL) intrerupator cuplu DESCHIS actionat
dispozitiv de actionare 1 _

TSO (DSR) intrerupator cuplu INCHIS actionat dispozitiv
de actionare 1

indicare EROARE dispozitiv de actionare 2

pozitie DESCHIS dispozitiv de actionare 2

pozitie INCHIS dispozitiv de actionare 2

pozitie comutare la DISTANTA dispozitiv de actionare 2
TSO (DOEL) intrerupator cuplu DESCHIS actionat

10 dispozitiv de actionare 2

TSO (DSR) intrerupétor cuplu INCHIS actionat dispozitiv
11 de actionare 2

N

O |00 |N | |O;

1476 indicare EROARE dispozitiv de actionare 247

1477 pozitie DESCHIS dispozitiv de actionare 247

1478 pozitie INCHIS dispozitiv de actionare 247

02 1479 pozitie comutare la DISTANTA dispozitiv de actionare 247
TSO (DOEL) intrerupator cuplu DESCHIS actionat

1480 dispozitiv de actionare 247

TSO (DSR) intrerupétor cuplu INCHIS actionat dispozitiv
1481 de actionare 247

Citire stare de
intrare

Intrari digitale conectate la dispozitiv de actionare DI-1 pana la
DI-4 (pentru intrari analogice vezi 7.4.4)

3000 DI-1 adresa 1

3001 DI-2 adresa 1

3002 DI-3 adresa 1

3003 DI-4 adresa 1

3004 DI-1 adresa 2

3005 DI-2 adresa 2

3006 DI-3 adresa 2

3007 DI-4 adresa 2

3984 DI-1 adresa 247
3985 DI-2 adresa 247
3986 DI-3 adresa 247
3987 DI-4 adresa 247
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Descriere a adreselor pentru Continut de date 0 pana la 1481 — Indicatii de reactie:

Pentru fiecare dispozitiv de actionare exista un set de 6 indicatii de reactie cu un bit, liber configu-
rabile. Aceste semnale trebuie extrase din urmatorul ,lot’, care cuprinde biti de la 0 la 15 cu ,Informatii
intrare dispozitiv de actionare x partea 1 si partea 2”, vezi 7.4.4.1 si alte semnale suplimentare
disponibile, biti 16 pana la 21:

Bit Indicatii pe afisaj Descriere

0 Defectiune termica S-a activa protectia motorului (poate fi necesara resetarea)

1 Pierdere faza Lipseste o faza

2 Pozitie comutare la distanta Comutatorul de selectare se afld in pozitia DISTANTA

3 Pozitie comutare locala Comutatorul de selectare se afla in pozitia LOCAL

4 LSO (WOEL) Intrerupétor de sfarsit de cursd DESCHIS actionat

5 LSC (WSR) Intrerupétor de sfarsit de cursa INCHIS actionat

6 TSO (DOEL) Tntrerupator cuplu DESCHIS actionat

7 TSC (DSR) Intrerupator cuplu INCHIS actionat

8 Deschidere pozitie Semnal LSO (WOEL) sau (LSO) WOEL + TSO
(DOEL) (in functie de tipul suportului)

9 Pozitie inchisa Semnal LSC (WSR) sau LSC (WSR) + TSC (DSR)
(in functie de tipul suportului)

10 Valoarea prescrisa a fost atinsa Dispozitiv de actionare in pozitie nominala

11 Indicare ,nepregatit” Comutator selectare nu este in pozitia DISTANTA, comanda
functionare incorectd, telegrama Global Control ,DEZACTIVAT”

12 Functionare DESCHIDERE Dispozitivul de actionare functioneaza cu comanda logica
DESCHIDERE

13 Functionare INCHIDERE Dispozitivul de actionare funciioneaza cu comanda logica
INCHIDERE

14 Indicare avertisment Avertismente, includ: Avertisment privind timpul de functionare,
avertismente starturi/functionare, functionare fara referinta,
avertismente interne si intreruperi de semnal

15 Indicare eroare Erori, includ: erori interne (vezi meniul D2),erori cuplu, erori
faza, defectiuni termice

16 Eroare cuplu (deschis) A aparut o eroare de cuplu in directia DESCHIDERE

17 Eroare cuplu (inchis) A apérut o eroare de cuplu in directia INCHIDERE

18 Intrare digitala 1 semnalul A + 24 DC este prezent la intrarea digitala
(1 panala4)

19 Intrare digitala 2

20 Intrare digitala 3

21 Intrare digitala 4

Codarea setului de indicatii de reactie:

Aceasta se face cu un total de 6 inregistrari in figierul SIMA.INI:
In cadrul noii sectiuni [MapDiscretelnput] setarea standard de mai sus arata in felul urmator:

TSO (DOEL) intrerupator cuplu DESCHIS actionat

inregistrare  Semnificatie

DI1 = 15 Indicare EROARE

DI2 = 8 Pozitie DESCHIS

DI3 = 9 Pozitie INCHIS

DI4 = 2 Pozitie comutare DISTANTA

DI5 = 6

DI6 = 7 TSO (DSR) intrerupator cuplu INCHIS actionat
Comentarii:

Aceasta zona suplimentara a protocolului are rolul de a usura programarea anumitor semnale de
reactie si a de creste viteza in ceea ce priveste telegramele.

Setarea este valabila pentru toate dispozitivele de actionare (max. 247). Nu este permisa o
alocare specifica unui dispozitiv de actionare.

Pentru detalii suplimentare privind semnalele sau valorile transmise sau domeniul acestora, a se
vedea manualul de operare Auma, 12.6 Anexa F — Bibliografie — Referinte
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7.4.6.

Completare la ,,Informatii intrare de la SIMA I”

(registri de intrare) — Protocol 1
Protocol SIMA 1 — anterior SimaSoft 2.00

Functie Modbus f COd. Adresa Continut date (vezi descrierile de mai jos)
unctie offset
0 Informatii intrare dispozitiv de actionare 1 partea 1
1 Informatii intrare dispozitiv de actionare 1 partea 2
2 Informatii intrare dispozitiv de actionare 1 partea 3
3 Informatii intrare dispozitiv de actionare 2 partea 1
4 Informatii intrare dispozitiv de actionare 2 partea 2
5 Informatii intrare dispozitiv de actionare 2 partea 3
378 Informatii intrare dispozitiv de actionare 127 partea 1
379 Informatii intrare dispozitiv de actionare 127 partea 2
380 Informatii intrare dispozitiv de actionare 127 partea 3
512 Informatii intrare SIMA partea 1
513 Informatii intrare SIMA partea 2
517 Adresa dispozitivului de actionare 1 cu banda de rupere /
scurtcircuit canal A*
518 Adresa dispozitivului de actionare 1 cu banda de rupere /
scurtcircuit canal B*
600 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA MASTER canal A
601 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA MASTER canal B
602 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA STAND-BY canal A
603 Nr. dispozitive de actionare gasite SIMA STAND-BY canal B
1024 | Informatji intrare SIMA lista in timp real 1
» . . 1025 | Informatji intrare SIMA lista in timp real 2
Citire registru de intrare 04

1150 | Informatji intrare SIMA lista in timp real 127

Intréari digitale (DI) si analogice (Al-1 pana la Al-4) conectate la
dispozitiv de actionare:

3000 | DI-1 adresa 1
3001 | DI-1 adresa 2
3126 | DI-1 adresa 127
3127 | DI-2 adresa 1
5253 bi-Z adresa 127
3254 | DI-3 adresa 1
3381 DI-4 adresa 1
3507 | DI-4 adresa 127
3508 | Al-1 adresa 1
3509 | Al-1 adresa 2
3634 | Al-1 adresa 127
3635 | Al-2 adresa 1
3761 | Al-2 adresa 127

* doar pentru Redundanta bucla

duma’

Daca adresele secundare ale dispozitivele de actionare sunt alocate Tntr-o succesiune
ascendenta, toate informatiile dispozitivelor de actionare vor fi plasate in ordine

succesiva in memoria Modbus a SIMA. Astfel este simplificatd comunicarea intre
sistemul central de control si SIMA si creste eficacitatea telegramelor Modbus la citirea

Va rugam sa aveti in vedere diferitele adrese offset pentru protocol 1 respectiv protocol 2
mentionate in mod explicit Tn cadrul diverselor descrieri ale seturilor de date de mai sus

datelor dispozitivelor de actionare.
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8. Punerea in functiune

8.1. Instalarea SIMA

8.1.1. Observatii inainte de montarea SIMA

é/’é) ¢ SIMA este destinat instalarii intr-un dulap de comanda.
'\(\w% Inainte de montaj asigurati-va de urmatoarele:

e Trebuie sa existe spatiu suficient pentru carcasa SIMA
(vezi punctul 12.5, p. 55)

o SIMA necesita spatiu suplimentar pentru conectorii din fata (aprox. 70 mm)

o SIMA necesita spatiu suplimentar pentru mufa de alimentare de la retea de pe
lateral (aprox. 90 mm)

e Not&: In cazul unui sistem cu statie SIMA Master redundant& acest spatiu este
necesar pe laturile exterioare!

e Asigurati-va ca ventilatia este suficienta sau ca aerul conditionat functioneaza
corespunzator, astfel incat limitele temperaturii de functionare sa nu fie depasite
(vezi punctul 11, Date tehnice)

e Se recomanda ca ecranaijul tuturor cablurilor de interfata sa fie conectat
corespunzator la potentialul de Tmpamantare din dulapul de comanda (utilizati cleme
de ecranare).

8.1.2. Montarea SIMA

Daca SIMA are flansele pe latura posterioara pregatiti placa de montaj a dulapului de control cu

4 orificii, cu sau fara filet, pentru a fixa SIMA cu flansele posterioare (vezi 12.5 pentru un dispozitiv
de ghidare la gaurire)

Daca este necesara o statie SIMA Master redundanta montati cele doua unitati SIMA una langa
cealalta.

8.1.3. Conexiunea electrica a SIMA

Consultati indicatiile de la punctul 5, p. 11. Acordati atentie manualelor de operare ale celorlalte
dispozitive utilizate intr-un sistem SIMA.

Executati conexiunea electrica la dispozitivele de actionare si la sistemul central de control in
conformitate cu schema de conexiuni (vezi punctul 12.3 Anexa C — Schema de conexiuni (exemplu)).

8.1.4. Pornirea SIMA

SIMA este pornit cu ajutorul comutatorului de retea de pe partea laterala a carcasei SIMA (lAnga mufa
de alimentare de la retea).

Programul SIMA este pornit automat, daca dispozitivele care trebuie puse in functiune sunt conectate
va fi afigsata o fereastra cu informatii de stare SIMA.

SIMA initiaza automat o scanare pentru dispozitive de actionare conectate, in urmatoarea ordine:
Canal A al SIMA MASTER
Canal B al SIMA MASTER (opftiune redundanta de linie)

in cazul unei statii SIMA MASTER redundante:
Canal A al SIMA STAND-BY
Canal B al SIMA STAND-BY (optiune redundanta de linie)

SIMA incepe apoi comunicarea cu dispozitivele de actionare conectate, utilizadnd canalul cu cele mai
multe dispozitive de actionare gasite.

Starea fiecarui canal este raportata in informatjile de intrare SIMA partea 1 (vezi subpunctul 7.4.4.3,
p. 39)
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8.2. Configurarea SIMA

Inainte de incepe functionarea normal& SIMA trebuie configurat in conformitate cu necesitatile

mediului de lucru, pentru a obtine informatii de intrare corecte.

Cu toate ca la livrare sistemul SIMA este pre-configurat, poate fi necesara modificarea acestei

configurati in timpul punerii in functiune in cazul in care apar modificari ale cerintelor.

Aceasta modificare se poate face fie utilizand interfata de comunicare catre sistemul central de
control sau in cadrul dialogurilor (vezi punctul 6.6).

8.2.1. Numarul de dispozitive de actionare

Numarul de dispozitive de actionare conectate trebuie transmis catre SIMA pentru obtine indicatii
corecte cu privire la starea listei in timp real a fiecarui canal (vezi punctul 7.4.4.3, p. 39).

Aceasta setare se efectueaza utilizdnd comanda de iesire SIMA partea 1 (vezi punctul 7.4.2.2) sau
cu ajutorul interfetei de punere in functiune SIMA SETTINGS WINDOW (vezi punctul 6.6).

' Numarul de dispozitive de actionare este stocat in figierul de configurare
'\(‘42; (,,Sim:fl_.lnni”) si ip consecint{a setarea lui este necesara o singura data, in timpul
punerii in functiune.

8.2.2. Cea mai inalta adresa a statiei

Pentru optimizarea ciclului de SCANARE FORTATA este posibila setarea acestei valori la cea mai mare
adresa a unui dispozitiv secundar conectat la SIMA. Aceasta setare se efectueaza utilizand comanda
de iesire SIMA partea 3 (vezi subpunctul 7.4.2.4) sau cu ajutorul interfetei de punere in functiune (vezi
punctul 6.6).

,' Cea mai mare adresa de statie este stocat in figierul de configurare (,,Sima.Ini”) si
&W‘z;;' in consecinta setarea acesteia este necesara o singura data, in timpul punerii in

functiune.

8.2.3. Comanda SCANARE FORTATA

SIMA comunica cu toate dispozitivele de actionare care au fost identificate la porturi in timpul fazei de
pornire. SIMA va utiliza portul cu cele mai multe dispozitive de actionare identificate. Din momentul in
care dispozitive de actionare sunt adaugate sau indepartate de pe linie, trebuie executat un nou ciclu
de SCANARE FORTATA (vezi punctul 6.9, p. 22 si 7.4.2.3, p. 34).

8.2.4. Mod de simulare

Asigurati-va ca afi oprit modul de simulare prin introducerea de cifre zero la prima adresa offset a
registrelor de simulare (vezi punctul 7.4.2.5).
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9.  Verificarea functiilor SIMA

in cazul in care Sistemul SIMA nu functioneaza corect, v rugdm s& verificati urmatoarele funciii si
posibile solutii inainte de a solicita reparatia.

9.1. Listain timp real

Lista in timp real a dispozitivelor de actionare identificate este disponibila sub forma de funciie de
introducere date SIMA (vezi punctul 7.4.4.9, p. 41). Aceasta informatie poate fi utila in timpul punerii
in functiune.

Numarul de dispozitive de actionare identificate este disponibil separat pentru fiecare canal de
comunicare SIMA (vezi punctele 7.4.4.5, p. 41 pana la 7.4.4.8).

9.2. LED-uri pentru diagnoza

9.2.1. Alimentare de la retea

SIMA este echipat cu 3 LED-uri montate pe panoul frontal al panoului de alimentare de la retea.
Acestea indica voltajul intern corespunzator pentru alimentarea interna de la retea de 3,3 V DC,
5V DCsi 12V DC. Test general de functionare

1. Asigurati-va ca setarile adreselor tuturor dispozitivelor de actionare nu prezinta erori

2. Asigurati-va de lipsa erorilor la cablajul RS485

3. Asigurati-va ca setarile vitezei de transfer si a paritatii sistemului central de control nu prezinta
erori

4. Asigurati-va ca setarile sistemului SIMA sunt corecte (vezi punctul 6 Interfata pentru utilizator)

5. Asigurati-va ca este disponibila alimentarea de la retea pentru statiile SIMA Master si pentru
dispozitivele de actionare

6. Verificati numarul de dispozitive de actionare identificate la fiecare canal de comunicare
7. Verificati lista Tn timp real creatd de SIMA

8. \Verificali functionarea electrica a dispozitivelor de actionare, cu butoanele controlerelor locale
aflate in pozitia LOCAL a comutatorului de selectare

9. Verificatli indicatia de reactie a comutatorului de selectare

10. Aduceti comutatoarele de selectare ale dispozitivelor de actionare conectate in pozitia DISTANTA
11. Verificati indicatia de reactie a comutatorului de selectare

12. Actionati dispozitivele de actionare din sistemul central de control in directia DESCHIS si INCHIS
13. Verificati indicatiile dispozitivului de actionare in pozitia finald DESCHIS si INCHIS

14. verificati comportamentul si reactia dispozitivului de actionare la emiterea unei comenzi de
stabilire a unei valori prescrise

9.2.2. Placa Profibus DP Master

Placa interfata livrata odata cu SIMA asigura un Profibus DP Master cu servicii V1

RDY Pornita Placa este gata de functionare
Aprindere inter- Programul de incarcare a comenzilor de
mitenta ciclica inifiere este activ
Aprindere Eroare de hardware sau de sistem
intermitenta
neregulata
Oprita Defectiune hardware

RUN Pornita Comunicare in curs
Aprindere Comunicare intrerupta (niciun dispozitiv
intermitenta ciclicd | de actionare in Schimbul de date)
Aprindere Configurare lipsa sau gresita
intermitenta
neregulata
Oprita Nicio comunicare
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ERR Pornita Eroare Profibus (un dispozitiv de
actionare nu apare n “Schimbul de date”
in intervalul de adrese de la 1 la
HIGHESTSTATIONADDRESS)

Oprita Nicio eroare
STA Pornita Schimb de date cu master-ul
Oprita Nicio activitate

De obicei LED-urile sunt:

RDY = STA = RUN pornite Tn cazul unei placi Profibus active

RDY = STA = pornite, RUN = cu aprindere intermitenta ciclica in cazul unei placi Profibus
passive

9.3. Test de redundanta statie SIMA Master

Opriti alimentarea cu energie a SIMA STAND-BY
Verificati informatiile de intrare SIMA partea 1 si partea 2
Porniti alimentarea cu energie a SIMA STAND-BY
Verificati informatiile de intrare SIMA partea 1 si partea 2
Obpriti alimentarea cu energie a SIMA MASTER

SIMA STAND-BY devine activa; verificati cu ajutorul unui test general de functionare; verificati
informatiile de intrare SIMA partea 1 si partea 2

7. Porniti alimentarea cu energie a SIMA MASTER
8. SIMA STAND-BY va fi in continuare activa; verificati informatjile de intrare SIMA partea 1 si partea 2
9. Opriti alimentarea cu energie a SIMA STAND-BY

10. SIMA MASTER devine activa; verificati cu ajutorul unui test general de functionare; verificatj
informatiile de intrare SIMA partea 1 si partea 2

11. Pornii alimentarea cu energie a SIMA STAND-BY
12. SIMA MASTER va fi in continuare activa; verificati informatiile de intrare SIMA partea 1 si partea 2
9.4. Test de comunicare cu campul

(doar cu optiunea redundanta catre dispozitiv de actionare)
Reactia sistemului depinde de setari, vezi punctul 6.6

ook wN =

1. Simulati o linie defectuoasa catre dispozitivele de actionare prin indepartarea canalului B din
SIMA

2. Verificati informatjile de intrare SIMA partea 1

3. Introduceti conectorul canalului B in SIMA si apoi indepartati conectorul canalului A din SIMA
(optiune redundanta)

4. SIMA va utiliza linia canalului B catre dispozitivele de actionare; verificati cu un test general de
functionare, verificati informatiile de intrare SIMA partea 1 si informatii de intrare dispozitive de
actionare partea 3

Introduceti conectorul canalului A in SIMA
Verificati informatiile de intrare SIMA partea 1
Indepartati conectorul canalului B din SIMA

SIMA va utiliza linia canalului A pentru comunicarea cu dispozitivele de actionare; verificati cu un
test general de functionare, verificati informatiile de intrare SIMA partea 1 si dispozitiv de actionare
partea 3

9. Introduceti conectorul canalului B in SIMA
10. Verificati informatiile de intrare SIMA partea 1

© N o

9.5. Test de comunicare cu sistemul central de control

1. Verificati comunicarea cu SIMA prin canalul A (RS485) sau ETH-1 (TCP) cu un test general de
functionare

2. In cazul redundantei liniei gazda: Verificati comunicarea cu SIMA prin canalul B (RS485) sau
ETH-2 (TCP) cu un test general de functionare
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10. intretinere

Unitatile nu permit reparatiile in instalatie.

Placa CPU contine o baterie pe baza de litiu pentru Real Time Clock (RTC, bazat pe NV-RAM)
cu o durata de viata de maxim 8 ani. In orice caz, chiar si daca bateria cedeaza, software-ul SIMA
va functiona fara erori (vor fi afectate doar informatiile legate de data / timp din figierul intern de

inregistrare).

Siguranta:

Fixare

Dimensiuni

Capacitate

Caracteristici de declansare
Locatie
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11. Date tehnice

Date tehnice generale ale statiei SIMA Master

Comunicare in cadrul
magistralei de camp intre
SIMA si unitatile de camp

EIA-485 (RS-485) izolat galvanic (Cablu de cupru, ecranat, pereche torsadata)
e Profibus DP Viteza de transmisie de la 9,6 — 1500 kBit/s
e Modbus RTU Viteza de transmisie de la 9,6 — 38,4 kBit/s

Comunicare intre SIMA si
sistemul central de control

EIA-485 (RS-485) izolat galvanic (Cablu de cupru, ecranat, pereche torsadata)

e Profibus DP Viteza de transmisie de la 9,6 — 1500 kBit/s

e Modbus RTU Viteza de transmisie de la 9,6 — 115,2 kBit/s
RS-232

e protocol SIMA Viteza de transmisie de la 9,6 — 57,6 kBit/s
Ethernet Modbus TCP/IP

Topologie retea

Structura liniara. Terminatji active pentru magistrala la ambele
capete.

Structura-bucla la unitati de cAmp (doar MODBUS, redundanta bucla)
Este posibila cuplarea si decuplarea unitatilor de camp (dispozitive de
actionare) in timpul functionarii fara a afecta alte statii.

Optiuni de redundanta

Redundanta statie Master

Doua interfete de magistrala de camp (canal A, B) catre sistemul central
de control
Doua interfete de magistrala de camp (canal A, B) catre unitatile de
camp (dispozitive de actionare)
Redundanta bucla catre unitatile de camp (dispozitive de actionare)
cu un cablu
O a doua statie SIMA redundanta, paralela cu statia Master

pentru aplicatii Hot-Stand-by

Numar & adrese
ale unitatilor de camp

32 statii fara repetitor, cu repetitoare extensibile pana la PROFIBUS-
DP: 125, adrese 1 pana la 125 (,0’ pentru Master = SIMA)

MODBUS RTU: 247, adrese 1 pana la 247 (,0’ pentru semnal de
transmisie)

Sistem de operare

Windows XP inclus

Interfata pentru utilizator

Software standard ,SimaSoft”

Actionare, de ex. in timpul punerii in functiune, prin intermediul
monitorului extern si al tastaturii / mouse-ului (optional)

Versiune cu ecran tactil: actionare prin intermediul ecranului tactil.

Conexiune date

conectori fisa/mufa SUB-D (RS-485, RS-232, VGA)
3x USB, 2x RJ45 Ethernet, 1x PS/2

Alimentare de la retea

90 — 260 V AC, 47 — 63 Hz, de banda larga
sau 24 V DC (18 — 36 VDC)
Putere absorbita: max 80 W

Conditii de mediu:
Temperatura
Umiditate

0°C péné la+50 °C (Pastrati un spatiu de cel putin 10 cm deasupra si sub SIMA pentru
o racire suficienta)

5 % pana la 95 % fara condens

Incinta industriala

incinta industriala 19” cu protectie EMI, flanse de montaj pe latura
frontala sau posterioara
Incinta desktop cu protectie EMI (optional)

Protectie incinta conform
EN 60529

Standard: IP 20
Optional: IP 55

Dimensiuni (latime x
inaltime x adancime)

209 mm (=30 TE) x 132 mm x 310 mm
482 mm (=84 TE) x 132 mm x 310 mm (versiunea cu ecran tactil)

Greutate

Aproximativ 3,5 kg (fara ecran tactil)
Aproximativ 7,5 kg (cu ecran tactil integrat)
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12. ANEXA
12.1. Anexa A — Functii speciale

Comunicare cu dispozitivele de actionare (OPTIUNI)

1. Cablu din fibra optica (este necesar un convertor extern)

2. Intrari analogice si digitale
Acces la datele din camp (senzori sau altele) fara componente suplimentare

Functii independente de tipul dispozitivului de actionare

1. Comutare intre controlul prin DCS sau Sima (efectuata in panoul frontal al
dispozitivului de actionare din Sima)
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12.2. Anexa B — Accesorii
in functie cu configuratia magistralei de cAmp numarul necesar de:

... Cablaje

... Terminatii pentru magistrala

[ N

Atentie: Eventualele repetitoare necesare nu sunt incluse. Acestea trebuie livrate separat!
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ANEXA

12.3. Anexa C — Schema de conexiuni (exemplu)
Schema de conexiuni de la Modbus cu 1 canal (A) la DCS si de la Profibus cu 2 canale (A, B) la dispozitivele de actionare; o singura statie SIMA Master
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12.4. Anexa D — conectori SIMA

LED-uri de semnalizare - placa RS 485
Nu se utilizeaza cu sistem SIMA

T

@ | @) ©

Slinova® | @ =

Computens id

SIMAG406-01A o |, 3x USB 2.0

LED-uri de semnalizare - placa
Profibus DP

Tastatura
mouse
(conector PS/2
cu element T)

Ethernet de
100 MBit
catre gazda

COM 1 (RS232)
(interfata pentru
comunicare
SIMA-SIMA)

Ecran tactil sau
monitor extern

COM 2 (RS232)
(folosita intern
de catre ecranul

tactil)
CHA/CHB
M M 4
interfetele PROFIBUS irﬁgrfeé{eclgs485
catre dispozitivele de catre gazda

actionare (camp)
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12.5. Anexa E — Dimensiuni exterioare

(aici este prezentata carcasa versiunii de baza SIMA; fara ecran tactil)
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Dimensiuni (mm)
A B C D E F G H J K L M
Versiune SIMA 209 | 192 | 85| 10 | 132 | 57 |375| 7 174 | 268 | 238 3
standard
Versiune cu ecran tactil | 482 | 466 | 85 | 10 | 132 | 57 | 375 | 7 | 448 | 337 | 302 3
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12.6. Anexa F — Bibliografie — Referinte

Manual de operare pentru controlere de dispozitive de actionare AUMA

e AUMATIC AC 01.1 / ACExC 01.1 Profibus DP

e AUMATIC AC 01.1 / ACExC 01.1 Modbus

e AUMATIC AC 01.1 Conexiune FO / Fibra optica

e Controlere dispozitiv de actionare AUMATIC ACExC 01.1 Conexiune FO / Fibra optica

e AUMA MATIC AM 01.1/AM 02.1 / AMEx 01.1 / AMEx 02.1 / AMExC 01.1 Profibus DP
e AUMA MATIC AM 01.1/AM 02.1 / AMEx 01.1 / AMEx 02.1 / AMExC 01.1 Modbus
e AUMA MATIC AM 01.1/ AM 02.1 / Profibus DP / Profibus FMS / modul redundanta FO

e AUMA MATIC AM 01.1 / AM 02.1 / Profibus DP / Profibus FMS / Modbus RTU / conexiune FO
(neredundant)

Manual de operare pentru controler de dispozitive de actionare AUMA

e Dispozitive de actionare multitura SA(R) 07.1 — SA(R) 16.1 AUMATIC”

o Dispozitive de actionare multiturd SA(R) 07.1 — SA(R) 16.1 AUMATIC neintruziv”
e ,Dispozitive de actionare semitura SG 05.1 — SG 12.1 AUMATIC”

Link-uri pentru informatii suplimentare

e Modbus www.modbus.org

Modicon Modbus Protocol Reference Guide www.modicon.com

e Profibus DP www.profibus.com

e Descarcare Remote Desktop Connection Software
http://www.microsoft.com/windowsxp/downloads/tools/rdclientdl.mspx
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13. Declaratie de Conformitate

AKTORIK

EG-Konformitatserklarung

EC declaration of conformity

Hersteller: SIPOS Aktorik GmbH

Manufacturer: Elektrische Stellantriebe

Anschrift: Im Erlet 2

Address: 90518 Altdorf
Bundesrepublik Deutschland

Produktbezeichnung: Antriebssteuerungssystem

Product name: Actuator Control System

Typ/Type 2SM2

Das bezeichnete Produkt stimmt mit den Vorschriften folgender Européischer Richtlinien {iberein:
The named product is in conformity with the requirements of the following European Directive:

2004/108/EG Richtlinie des Européischen Parlaments und des Rates zur Angleichung der Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten
Uber die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV Richtlinie).

2004/108/EC Directive of the European Parliament and of the Council on the approximation of the laws of the Member States
relating to electromagnetic compatibility (RFI Guideline).

2006/95/EG Richtlinie 2006/95/EG des Européischen Parlaments und des Rates vom 12. Dezember 2006 zur Abgleichung der
Rechtsvorschriften der Mitgliedstaaten betreffend elekirische Betriebsmittel zur Verwendung innerhalb bestimmter
Spannungsgrenzen (kodifizierte Fassung).

2006/95/EC Directive 2006/95/EC of the European Parliament and of the Council of 12 December 2006 on the harmonisation of
the laws of the Member States relating to electrical equipment for use within certain voltage limits (codified version).

Die Ubereinstimmung mit den Vorschriften dieser Richtlinien wird nachgewiesen durch die vollstandige Einhaltung folgender Normen:
Conformity with the requirements of this Directive is testified by complete adherence to the following standards:

Harmonisierte Europaische Normen:
Harmonized European Standards:

DIN EN 55022 DIN EN 55024 DIN EN 60950

Anbringung der CE-Kennzeichnung: 2008
Attachment of the CE label: 2008

SIPOS Aktorik GmbH

Altdorf, 22.07.2008
J .
h

Dr. Matthias Rebhan Jorg Bleibinhaus
GeschaftsfOhrer Qualitatsmanagement
Managing Director Quality Management

Diese Erklarung bescheinigt die Ubereinstimmung mit den genannten Richtlinien, ist jedoch keine Zusicherung von Eigenschaften im Sinne des Produkthafungsgesetzes
This Declaration certifies conformity with the above-mentioned Directive, but gives no assurance of properties within the meaning of the Law Concerning Product Liability.

Die Sicherheitshinweise der mitgelieferten Produkidokumentation sind zu beachten.
The safety instructions issued in the supplied product documentation are to be observed.
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Contact

Uzina de productie si sediu central

AUMA Riester GmbH & Co. KG

Werk Miillheim

Postfach 1362
D- 79373 Millheim

Telefon: +49 7631 809 - 0

Fax: +49 7631 809 — 1250
Email: riester@auma.com

Pentru vanzari directe in regiunea dumneavoastra va rugam sa utilizati pagina
noastra de internet

www.auma.com

© auma Riester GmbH & Co KG 2000-2010
Y004.182/049/ro/1.10
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