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Najpierw przeczytaj instrukcje obstugi!
Zwro¢ uwage na wskazowki bezpieczenstwa.
Niniejsza instrukcja stanowi integralng czes$¢ urzgdzenia.
Przechowywa¢ instrukcje obstugi przez caty cykl zycia urzgdzenia.

Przekazac instrukcje kazdemu nowemu wiascicielowi lub uzytkownikowi urzadzenia.

Grupa docelowa:

Niniejszy dokument zawiera informacje dla personelu wykonujgcego montaz, uruchamianie i konserwacje
urzadzenia.

Dokumenty referencyjne:

Podrecznik (obstuga i konfiguracja) sterownika napedu ustawczego AC 01.2 HART
Podrecznik (integracja urzadzenia) sterownika napedu ustawczego AC 01.2 HART
Dokumenty referencyjne sa dostepne w internecie na stronie http://www.auma.com.
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1. Wskazéwki bezpieczenstwa
11. Warunki bezpiecznego stosowania produktu

Normy/dyrektywy Uzytkownik i wykonawca instalacji muszg zapewni¢ przestrzeganie wszystkich

Wskazowki bezpieczen-
stwa/
ostrzezenia

Kwalifikacje pracowni-

kow

Uruchamianie

Praca urzadzenia

Srodki ochronne

krajowych przepiséw, dyrektyw i postanowien dotyczacych montazu, przytagcza
elektrycznego, uruchamiania i eksploatacji w miejscu uzytkowania.

Osoby pracujgce przy urzadzeniu muszg zapoznac sie ze wskazoéwkami
bezpieczenstwa i ostrzezeniami oraz stosowac sie do zalecen zawartych w niniejszej
instrukgcji. Nalezy przestrzegac wskazowek bezpieczenstwa i tabliczek ostrzegawczych
umieszczonych na produkcie, aby zapobiec szkodom osobowym i materialnym.

Montaz, podtgczenie do sieci, uruchomienie, obstuge i konserwacje moze wykonywaé
wytgcznie odpowiednio wyszkolony personel upowazniony przez uzytkownika lub
wykonawce instalacji.

Personel przed rozpoczeciem prac musi przeczytaé i zrozumiec instrukcje obstugi
oraz zapoznac sie z ogolnie przyjetymi przepisami BHP.

Przed uruchomieniem nalezy koniecznie sprawdzi¢, czy wszystkie dokonane
ustawienia spetniajg wymagania konkretnego zastosowania. Nieprawidtowe
ustawienia mogg powodowac zagrozenia uzytkowe, np. doprowadzi¢ do uszkodzenia
armatury lub instalacji. Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za powstate
ewentualnie wskutek tego szkody. Ryzyko ponosi wytgcznie uzytkownik.

Kryteria bezpiecznej i prawidtowej pracy urzgdzenia:

. Odpowiedni transport, przechowywanie, ustawienie, montaz i uruchomienie
urzadzenia.

- Produkt moze by¢ uzytkowany wytgcznie w sprawnym stanie technicznym z
uwzglednieniem wskazéwek zawartych w niniejszej instrukgii.

- Usterki i uszkodzenia nalezy natychmiast zgtaszaé i niezwtocznie usuwac.

. Stosowac sie do ogdlnie przyjetych zasad BHP.

. Przestrzegaé krajowych przepiséw prawnych.

- Podczas pracy powierzchnia obudowy moze nagrzewac sie nawet do tempera-
tury > 60 °C. W zwigzku z tym przed rozpoczeciem pracy zaleca sie zmierzenie

temperatury powierzchni urzgdzenia przy uzyciu odpowiedniego termometru
w celu unikniecia ewentualnych oparzen. Nalezy nosi¢ rekawice ochronne.

Uzytkownik lub wykonawca instalacji ponosi odpowiedzialnos¢ za wszystkie
podejmowane na miejscu srodki ostroznosci, np. zatozenie oston, blokad czy
udostepnienie personelowi srodkdéw ochrony indywidualne;.

Konserwacja Dla zapewnienia bezpiecznego dziatania urzgdzenia nalezy przestrzegac wskazoéwek
dotyczacych konserwacji zawartych w niniejszej instrukciji.
Zmiany w urzgdzeniu dozwolone sg wylgcznie za pisemng zgoda producenta.
1.2. Zakres zastosowania

Napedy niepetnoobrotowe AUMA SQ 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 - SQR 14.2 sg
przeznaczone do uruchamiania armatur przemystowych, np. przepustnice i kurki.

Inne zastosowania sg dozwolone tylko za wyrazng (pisemng) zgodg producenta.

Niedozwolone jest uzytkowanie np.:

. w urzadzeniach do transportu poziomego zgodnie z DIN EN ISO 3691,
- w podnosnikach zgodnie z DIN EN 14502,

. w windach osobowych zgodnie z DIN 15306 i 15309,

. w windach towarowych zgodnie z EN 81-1/A1,

. w schodach ruchomych,

. do pracy ciggtej
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Informacja

. do zabudowy w ziemi

. do ciggtego uzytkowania pod wodg (zwrdci¢ uwage na stopien ochrony)

- obszary zagrozone wybuchem

- w obszarach promieniowania radioaktywnego w elektrowniach jadrowych

W razie nieprawidtowego bgdz niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania
wytgczona jest odpowiedzialnos¢ producenta.

Do uzytkowania zgodnego z przeznaczeniem nalezy tez przestrzeganie niniejszej
instrukciji.

Instrukcja dotyczy wersji standardowej ,zamykanie prawoskretne”, tzn. napedzany
watek obraca sie zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara w celu zamkniecia
armatury.

1.3. Ostrzezenia

[/\ OSTRZEZENIE|

|/\ PRZESTROGA

NOTYFIKACJA

Informacje dotyczace bezpieczenstwa, zawarte w niniejszej instrukcji, sg opatrzone
odpowiednim stowem sygnatowym (NIEBEZPIECZENSTWO, OSTRZEZENIE,
PRZESTROGA, NOTYFIKACJA).

Bezposrednio niebezpieczna sytuacja o wysokim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazéwki ostrzegawczej prowadzi do sSmierci lub ciezkiego uszczerbku
na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o srednim ryzyku. Nieprzestrzeganie tej
wskazowki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do smierci lub ciezkiego
uszczerbku na zdrowiu.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja o niewielkim ryzyku. Nieprzestrzeganie
tej wskazowki ostrzegawczej moze prowadzi¢ do lekkich lub srednich obrazen.
Mozna rowniez stosowac¢ w potaczeniu ze szkodami rzeczowymi.

Potencjalnie niebezpieczna sytuacja. Nieprzestrzeganie tej wskazéwki ostrze-
gawczej moze prowadzi¢ do szkéd rzeczowych. Nie stosuje sie do szkéd
osobowych.

Znak bezpieczenstwa A ostrzega przed niebezpieczenstwem obrazen.
Stowo sygnatowe (tu: NIEBEZPIECZENSTWO) wskazuije stopier zagrozenia.

1.4. Wskazowki i symbole

Informacja

X

-

MD

W instrukcji stosuje sie nastepujgce wskazowki i symbole:

Stowo Informacija przed tekstem oznacza wazne uwagi i informacje.

Symbol pozycji zamknietej (armatura zamknieta)
Symbol pozycji otwartej (armatura otwarta)
Przejscie za posrednictwem menu do parametru

Opisuje Sciezke do parametru w menu. Przyciskami lokalnego panelu sterowania
mozna szybko znalez¢ na ekranie szukany parametr. Teksty ekranowe sg wyswietlane
na szarym tle: Ekran.

[_Wynik czynnosci

Opisuje wynik poprzedniej czynnosci.
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2. Krétki opis

Naped niepetnoobroto-
wy

Naped niepetnoobroto-
wy AUMA

Sterownik napedu
ustawczego

Definicja wg EN 15714-2/EN I1SO 5211:

Naped niepetnoobrotowy to rodzaj napedu ustawczego, ktoéry przenosi moment
obrotowy na armature, powodujgc obracanie sie tejze o mniej niz 360 stopni. Naped
ten nie musi by¢ wytrzymaty na dziatanie sit poprzecznych.

Rysunek 1: Naped niepetnoobrotowy AUMA SQ 10.2

[11  Naped niepetnoobrotowy z silnikiem i kotem recznym

[21  Sterownik napedu ustawczego

[8] Lokalny panel sterowania z wyswietlaczem, (a) preselektor i (b) przycisk
[4]  Przylgcze armatury

Napedy niepetnoobrotowe AUMA SQ 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2
napedzane sg przez silnik elektryczny. Do recznego uruchamiania napedu stuzy
koto reczne. Naped wytgczany jest w pozycjach krancowych przez wytgcznik kraricowy
lub wytgcznik momentu obrotowego. Do sterowania bgdz przetwarzania sygnatow
napedu ustawczego wymagany jest sterownik.

W wersji Intrusive (jednostka sterujgca: elektro-mechaniczna) ustawianie drogi i
momentu obrotowego nastepuje za pomocg przetgcznikdw w napedzie ustawczym.

W wersji Non-Intrusive (jednostka sterujgca: elektroniczna) ustawianie drogi i
momentu obrotowego nastepuje za pomocg sterownika napedu ustawczego — nie
jest do tego konieczne otwarcie obudowy napedu ustawczego lub sterownika. Stuzy
do tego wbudowany w napedzie ustawczym uktad MWG (elektromagnetyczny uktad
odwzorowania drogi i momentu obrotowego), ktéry udostepnia na wyjsciu sterownika
napedu ustawczego analogowe komunikaty zwrotne potozenia / momentu
obrotowego.

Sterownik napedu ustawczego AC 01.2 moze by¢ zamocowany bezposrednio na
napedzie ustawczym lub osobno na uchwycie sciennym.

Na lokalnym panelu sterowania sterownika napedu ustawczego mozna obstugiwaé
naped ustawczy za pomocg przyciskow oraz dokonywac ustawien w menu sterownika
napedu ustawczego. Wyswietlacz pokazuje informacje o napedzie ustawczym i
ustawieniach w menu.

Zakres funkciji sterownika napedu ustawczego siega od tradycyjnego otwierania i
zamykania armatury, poprzez regulacje potozenia, regulacje proceséw, rejestracje
danych operacyjnych, funkcje diagnostyczne, az po sterowanie za posrednictwem
réznych interfejsow (np. fieldbus, Ethernet i HART).

Aplikacja i oprogramowanie

Za pomocg oprogramowania AUMA CDT do komputeréw Windows (notebookdw

lub tabletéw) badz za pomocg aplikacji AUMA Assistant mozliwe jest wczytywanie
danych z napedu ustawczego, ich analizowanie, zmiana i zapis ustawien. gcznosc
miedzy komputerem i napedem ustawczym AUMA nawigzywana jest bezprzewodowo
poprzez tacze Bluetooth. AUMA Cloud to tatwa w obstudze, interaktywna platforma
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stuzgca do gromadzenia i analizy szczeg6towych danych wszystkich napedéw
ustawczych pracujgcych w instalacji.

Rysunek 2: Komunikacja poprzez tgcze Bluetooth

AUMA CDT AUMA CDT to przyjazny dla uzytkownika program do ustawiania i obstugi napedow
ustawczych AUMA.

Oprogramowanie AUMA CDT mozna pobra¢ bezptatnie w internecie na naszej stronie
www.auma.com.

Chmura AUMA Cloud to serce cyfrowego swiata AUMA. To interaktywna platforma,
ktéra pozwala wydajnie i ekonomicznie organizowaé serwisowanie napedow
ustawczych AUMA. W chmurze AUMA Cloud mozna gromadzi¢ i wizualizowac¢

w przejrzystej formie dane wszystkich napeddw ustawczych pracujgcych w instalacii.
Szczegoétowe analizy informujg o wymaganych konserwacjach. Dodatkowe funkcje
utatwiajg zarzgdzanie srodkami.

Aplikacja AUMA Assistant umozliwia zdalng nastawe i diagnoze napeddéw ustawczych
AUMA poprzez tgcze Bluetooth przy uzyciu smartfona lub tabletu.

7- \\“ 7

Aplikacja AUMA Asi- Darmowa aplikacja AUMA Assistant jest do pobrania w Play Store (Android) lub App

" Rysunek 3: Link do aplikacji AUMA Assistant
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Tabliczka znamionowa

3. Tabliczka znamionowa

Kazdy komponent urzadzenia (naped ustawczy, sterownik napedu ustawczego,
silnik) posiada tabliczke znamionowsa.

Rysunek 4: Rozmieszczenie tabliczek znamionowych

[1]
(2]
[3]
[4]

Tabliczka znamionowa napedu ustawczego

Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego
Tabliczka znamionowa silnika

Tabliczka dodatkowa, np. tabliczka KKS

Tabliczka znamionowa napedu ustawczego

Rysunek 5: Tabliczka znamionowa napedu ustawczego (przykfad)

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]
[9]
[10]
[11]
[12]
[13]

& AUMA Riester GmEH A Co.KE g
D-79370 klheim, Germarny
50 07_2-Fo7
Ovder Mo: 12345678
Mo: D5 16MN512345
19 tAme

g T closes  180-300 Nm
: T open: 120-200 KNm
- Lubr.:F15 5]
l-—u Temp: -30°Cl+T0°C

dUmd (= logo producenta); (€ (= znak CE)
Nazwa producenta

Adres producenta

Nazwa typu

Numer zlecenia

Numer seryjny napedu ustawczego

Czasy pracy w [s] dla kata przesterowania 90°
Zakres momentu obrotowego w kierunku ZAMYK
Zakres momentu obrotowego w kierunku OTW
Rodzaj smaru

Dopuszczalna temperatura otoczenia
Opcjonalnie na zyczenie klienta

Stopien ochrony

Kod DataMatrix
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Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego

Rysunek 6: Tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego (przyktad)

AC 01.2 o

Order no. 12345678 - [11]
No: 0516MA12345

TPA:00R100-011-000 ~

dilrnel
[ ]

TPC:AI000-1A1-A000

3 ~ 400V P: A1 [7]
-30/+70°C IP68 9]
Control.: HART

MU WN =

[1
[1] Nazwa typu

[2] Numer zlecenia

[3] Numer seryjny

[4] Schemat polaczen napedu ustawczego

[5] Schemat potgczen sterownika napedu ustawczego

[6] Napiecie sieci

[7] Klasa mocy AUMA urzadzen sterujacych
[8] Dop. temperatura otoczenia

[9]  Stopien ochrony

[10] Sterowanie

[11] Kod DataMatrix

Tabliczka znamionowa silnika

Rysunek 7: Tabliczka znamionowa silnika (przyktad)

@
VD00063-2-0,12

\WJ Artno.: 12345678

7 No: 0516MM12345
Y3~400V 50Hz

Pn: 0,12kW  cos : 0,52
In: 0,7A

S2 - 15 min

IP 68 2800 1/min
Therm. protect.: Th
Insulation class: F

It
=
2
m

dUumad (= logo producenta); (€ (= znak CE)
[11  Typ silnika
[2]  Numer artykutu - silnik
[3] Numer seryjny
[4] Rodzaj pradu, napiecie sieci,
[5] Moc znamionowa
[6] Prad znamionowy
[7] Rodzaj pracy
[8] Stopien ochrony
[9]  Ochrona silnika (ochrona termiczna)
[10] Klasa izolacji
[11] Liczba obrotow
[12] Wspodtczynnik mocy cos phi
[13] Czestotliwos¢ sieci
[14] Kod DataMatrix



SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
AC 01.2 Non-Intrusive HART Tabliczka znamionowa

Nazwa typu

Numer zamoéwienia

Numer seryjny
napedu ustawczego

Schemat potaczen nape-
du ustawczego

Klasa mocy AUMA urza-
dzen sterujacych

Sterowanie

Kod DataMatrix

Opisy do danych na tabliczkach znamionowych

Tabela 1:
Opis nazwy typu (na przyktadzie SQ 07.2-F10)
SQ 07.2 -F10
SQ Typ SQ = napedy niepetnoobrotowe do pracy sterujgcej
Typ SQR = napedy niepetnoobrotowe do pracy regulacyjnej
07.2 Wersja konstrukcyjna
Instrukcja ta dotyczy wersji konstrukcyjnych 05.2, 07.2, 10.2, 12.2, 14.2
F10  Wielkos¢ kotnierza
Tabela 2:

Opis nazwy typu sterownika napedu ustawczego (na przyktadzie AC 01.2)

AC 01.2

AC Typ AC = sterownik napedu ustawczego AUMATIC
01.2 Wersja konstrukcyjna 01.2

Na podstawie tego numeru mozna zidentyfikowac¢ produkt i okresli¢ dane techniczne
urzgdzenia dotgczone do zamodwienia.

W razie pytan dotyczacych produktu nalezy zawsze podawaé ten numer.

W internecie na stronie http://www.auma.com > Service & Support >myAUMA
oferujemy serwis umozliwiajgcy autoryzowanemu uzytkownikowi pobieranie — po
podaniu numeru zamdwienia — odpowiednich dokumentdw jak schematy potaczen
i dane techniczne (w jezyku niemieckim i angielskim), certyfikat odbioru / kontroli,
instrukcja obstugi oraz dalsze informacje dotyczace zamowienia.

Tabela 3:
Opis numeru seryjnego (na przyktadzie 0520NS12345)

05 20 NS12345
05 Pozycja 1+2: tydzien montazowy = tydzien kalendarzowy 05
20 Pozycja 3+4: rok produkcji = 2020

NS12345 Wewnetrzny numer do jednoznacznego oznaczenia produktu

9. Pozycja wg TPA: pozycja nadajnika potozenia
I, Q = MWG (elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego)

Stosowane w sterowniku napedu ustawczego urzgdzenia sterujgce (styczniki
nawrotne/tyrystory) sg podzielone na klasy mocy AUMA (np. A1, B1, ...). Klasa mocy
okresla do jakiej maks. dopuszczalnej mocy znamionowe;j (silnika) jest przystosowane
urzgdzenie sterujgce. Moc znamionowa silnika napedu ustawczego jest podana w
kW na tabliczce znamionowej silnika. Przyporzgdkowanie klas mocy AUMA do mocy
znamionowych mozna odczyta¢ z oddzielnych kart danych elektrycznych.

W przypadku urzadzen sterujgcych bez przyporzgdkowanej klasy mocy, na tabliczce
znamionowej sterownika napedu ustawczego podana jest w kW bezposrednio
dopuszczalna moc znamionowa, a nie klasa mocy.

Tabela 4:

Przyktady sterowania (dane na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego)

Sygnat wejsciowy Opis

HART Sterowanie poprzez tgcze HART

HART/24 V DC Sterowanie poprzez tgcze HART i napiecie sterownicze dla sterowania OTW.

- ZAMYK. poprzez wejscia cyfrowe (OTW., STOP, ZAMYK.)

Za pomocg naszej aplikacji AUMA Assistant mozna zeskanowaé kod DataMatrix,
ktéry umozliwia autoryzowanemu uzytkownikowi bezposredni dostep do dokumentéw
zamoéwionego produktu bez podawania numeru zamowienia lub numeru seryjnego.

1
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Tabliczka znamionowa AC 01.2 Non-Intrusive HART

Rysunek 8: Link do aplikacji AUMA Assistant:

=]

Pozostate informacje dotyczgce serwisu i wsparcia technicznego,
oprogramowania/aplikacji/... patrz www.auma.com.
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AC 01.2 Non-Intrusive HART

Transport i przechowywanie

4. Transport i przechowywanie

4.1. Transport

Naped ustawczy Dostawa na miejsce montazu w oryginalnym, trwatym opakowaniu.

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazern ciata.

—

—

—

NIE przebywaé pod wiszgcym ciezarem.
Dzwignice mocowac¢ na obudowie, a NIE na kole recznym.

Napedy ustawcze zamontowane na armaturze: dzwignice mocowaé na armatu-
rze, NIE na napedzie.

Napedy ustawcze montowane z przektadnia: dzwignice mocowac na przektadni
z uzyciem s$rub pierscieniowych, NIE na napedzie.

Napedy ustawcze, ktére sg zintegrowane ze sterownikiem: dzwignice mocowaé
na napedzie ustawczym, a NIE na sterowniku.

Uwzgledni¢ catkowitag mase zespotu (naped ustawczy, sterownik napedu
ustawczego, przektadnia, armatura)

Zabezpieczy¢ tadunek przed wypadnigeciem, zsunieciem lub wywréceniem.

Prébne podnoszenie przeprowadzi¢ na niewielkiej wysokosci, usung¢ widoczne
niebezpieczenstwa, np. niebezpieczenstwo wywrdcenia.

Rysunek 9: Przyktad: podnoszenie napedu ustawczego

L

Ciezary Tabela 5:
Ciezar sterownika napedu ustawczego AC 01.2

Z przytgczem elektrycznym typu: Ciezar ok. [kg]

Wtyczka okragta AUMA z przytaczem Srubowym 7

13
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Transport i przechowywanie

AC 01.2 Non-Intrusive HART

Tabela 6:
Ciezary napedow niepetnoobrotowych SQ 05.2 — SQ 14.2 / SQR 05.2 - SQR 14.2
z silnikami indukcyjnymi tréjfazowymi

Nazwa typu Ciezar” Ciezar z podstawg i diwigniqz)
naped ok. [kg] ok. [kg]
SQ 05.2/ 21 27
SQR 05.2

SQ 07.2/ 21 27
SQR 07.2

SQ 10.2/ 26 31
SQR 10.2

SQ 12.2/ 35 43
SQR 12.2

SQ 14.2/ 44 55
SQR 14.2

1)  Podany ciezar obejmuje naped niepetnoobrotowy AUMA NORM z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym,
standardowym przytaczem elektrycznym, nieowierconym sprzegtem i kotem recznym. W przypadku
innych przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe ciezary.

2)  Podany ciezar obejmuje naped niepetnoobrotowy AUMA NORM z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym,
standardowym przytgczem elektrycznym i kotem recznym z podstawg i dzwignig. W przypadku innych
przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe ciezary.

Tabela 7:
Ciezary napedow niepetnoobrotowych SQ 05.2 — SQ 14.2 / SQR 05.2 — SQR 14.2
z silnikami pradu zmiennego

Nazwa typu Ciezar” Ciezar z podstawg i diwigniaz)
naped ok. [kl ok. [kg]
SQ 05.2/ 23 29
SQR 05.2

SQ 07.2/ 23 29
SQR 07.2

SQ 10.2/ 28 32
SQR 10.2

SQ 12.2/ 37 45
SQR 12.2

SQ 14.2/ 46 57
SQR 14.2

1)  Podany ciezar obejmuje naped niepetnoobrotowy AUMA NORM z silnikiem pradu przemiennego,
standardowym przytgczem elektrycznym, nieowierconym sprzegtem i kotem recznym. W przypadku
innych przytgczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe cigzary.

2) Podany cigzar obejmuje naped niepetnoobrotowy AUMA NORM z silnikiem pradu przemiennego,
standardowym przytgczem elektrycznym i kotem recznym z podstawg i dzwignig. W przypadku innych
przytaczy grupy uwzgledni¢ dodatkowe cigzary.

4.2.

14

Przechowywanie

NOTYFIKACJA

Ryzyko korozji wskutek nieprawidtowego przechowywania!

- Przechowywac¢ w suchym pomieszczeniu o dobrej wentylacji.

- W celu ochrony przed zawilgoceniem pochodzgcym z podtoza napedy ktas¢ na
regatach lub drewnianych paletach.

— Chroni¢ przed pytem, kurzem i innymi zanieczyszczeniami. Stosowac¢ odpowied-
nie ostony ochronne.

— Na powierzchnie niepokryte lakierem nanie$¢ odpowiedni $rodek antykorozyjny.




SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
AC 01.2 Non-Intrusive HART Transport i przechowywanie

NOTYEIKACJA Mozliwe uszkodzenie wskutek za niskich temperatur!

- Sterownik napedu ustawczego wolno trwale przechowywaé tylko w maks. tem-
peraturze do —30 °C.

- Na zyczenie sterownik napedu ustawczego wolno krétko transportowac w wy-
jatkowych przypadkach w temperaturze do —60 °C.

Przechowywanie dlugo- W przypadku diugotrwatego przechowywania (ponad 6 miesiecy) uwzgledni¢
okresowe nhastepujgce punkty:

1. Przed ztozeniem na przechowanie:
Zapewni¢ odpowiednig ochrone nieostonietych powierzchni, w szczegolnosci
elementdéw napedu i powierzchni montazowych za pomocg $rodka antykorozyj-
nego o dtugim okresie dziatania.

2. Srednio co 6 miesiecy:
Sprawdzi¢ wystepowanie sladéw korozji. W przypadku zauwazenia sladéw
korozji nalezy ponownie nanies¢ srodek antykorozyjny.

15
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Montaz AC 01.2 Non-Intrusive HART
5. Montaz
5.1. Pozycja montazowa

W przypadku stosowania smaru opisany tu produkt moze pracowac¢ w dowolnej
pozycji montazowe;j.

Stosujgc olej zamiast smaru w strefie przektadni napedu ustawczego, wymagany
jest pionowy montaz kotnierzem w dét. Stosowany rodzaj smaru jest podany na
tabliczce znamionowej napedu ustawczego (skrét S...= smar; O...= olej).

5.2 Montaz kota recznego

Rysunek 10: Koto reczne

- ‘ [2]

(3]

[4]

Ly

e

[11  Podktadka dystansowa

[2] Wat wejsciowy

[3] Kotoreczne

[4] Pierscien osadczy sprezynujgcy

Sposob postepowania 1. W razie potrzeby natozy¢ podktadke dystansowa [1] na wat wejsciowy [2].
2. Zatozy¢ koto reczne [3] na wat wejsciowy.
3. Zabezpieczyc¢ koto reczne [3] pierscieniem osadczym sprezynujacym [4].
Informacija: Pierscien osadczy sprezynujacy [4] (wraz z niniejszg instrukcja)
znajduje sie w torebce odpornej na wptywy atmosferyczne, przymocowanej do
urzgdzenia w momencie dostawy.

5.3. Montaz napedu ustawczego na armaturze

NOTYFIKACJA Korozja wskutek ubytkow lakieru i tworzenia si¢ kondensatu!
- Po zakonczeniu prac naprawi¢ uszkodzenia powtoki lakierniczej.

- Po zakonczeniu montazu natychmiast podtgczy¢ urzadzenie do zasilania. Zatg-
czona grzatka pozwoli wtedy unikngé tworzenia sie kondensatu.

Montaz napedu ustawczego na armaturze przeprowadza sie za pomocg sprzegta
(standard) lub dzwigni. Do montazu na armaturze w wersji z podstawg i dzwignig
dostepna jest osobna instrukcja montazu.

16
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AC 01.2 Non-Intrusive HART Montaz

5.3.1. Przeglad wariantow sprzegiet

Budowa Rysunek 11: Podtgczanie armatury za pomocg sprzegta

[11  Otwdr pod watek z wpustem
[21 Otwdr pod watek kwadratowy
[3] Otwdr pod watek podwéjne D

Zastosowanie - Dla armatur z przytgczami wg EN ISO 5211
Dla trzpieni obrotowych, niewznoszgcych sie

5.3.2. Montaz napedu ustawczego (ze sprzegtem)

Przed montazem napedu ustawczego na armaturze sprzegta bez owiercenia lub
sprzegta wstepnie owiercone nalezy w ramach obrdbki wykornczeniowej odpowiednio
dopasowac do watka armatury (np. z wpustem, kwadratowym lub podwdjnym "D").

Armature i naped ustawczy nalezy zmontowac w jednakowej pozycji krancowe;j.
Standardowo naped ustawczy jest dostarczany w pozycji krancowej ZAMYK.

- Zalecana pozycja montazowa w przypadku przepustnic: pozycja krancowa
ZAMYK.

- Zalecana pozycja montazowa w przypadku zaworéw kulowych: pozycja
krancowa OTW.

Czynnosci montazowe 1. W razie koniecznosci przesuna¢ naped ustawczy kotem recznym w tg sama
pozycje krancowg co armatura.

2. Oczysci¢ powierzchnie stykowe, doktadnie odttusci¢ odstoniete powierzchnie.
3. Watek armatury [2] posmarowac lekko smarem.

17
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4. Natozyc sprzegto [1] na watek armatury [2] i zabezpieczy¢ przed przesunieciem
osiowym trzpieniem gwintowanym [3] lub podktadkg zaciskowg i $rubg z pod-
ktadkg sprezysta [4]. Zachowac przy tym wymiary X, Y lub L (patrz rysunek i
tabela <Pozycje montazowe sprzegta>).

Rysunek 12: Przyktady: zaktadanie sprzegta

[11  Sprzegio

[2] Watek armatury

[31  Trzpien gwintowany

[4] Podkiadka zaciskowa i Sruba z podkitadka sprezystg

Rysunek 13: Pozycje montazowe sprzegta

RN
—

SN

=

Tabela 8:

Pozycja montazowa sprzegta z wymiarami montazowymi wg specyfikacji AUMA

Wymiary [mm] SQ 05.2 SQ 07.2 SQ 10.2 SQ12.2 SQ 14.2
EN ISO 5211 FO5 FO7 FO5 FO7 F10 F10 F12 F12 F14 F14 F6
X max. 3 3 3 3 3 4 4 5 5 8 8

Y max. 2 2 2 2 2 5 5) 10 10 10 10
L max. 40 40 40 40 66 50 82 61 101 75 125

5. Uzebienie sprzegta posmarowac¢ dobrze smarem bezkwasowym (np. Gleitmo
firmy Fuchs).

18
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AC 01.2 Non-Intrusive HART

Montaz

Informacja

6.

Natozy¢ naped ustawczy. W razie potrzeby lekko obréci¢ naped ustawczy, az
uzebienie sprzegta wejdzie.

Rysunek 14:

N,

Zwrdéci¢ uwage na centrowanie (o ile jest na wyposazeniu) i petne przyleganie kot-
nierzy.

7.

Jezeli otwory kotnierzy nie pokrywajg sie z gwintami:
7.1 Obroci¢ lekko koto reczne, az otwory pokryja sie ze soba.
7.2 Ewent. przestawi¢ naped ustawczy o jeden zgb na sprzegle.

8. Naped ustawczy zamocowac Srubami.
Informacja: Aby zapobiec skorodowaniu stykéw, nalezy posmarowac sruby
Srodkiem do uszczelniania gwintow.
9.  Dokreci¢ sruby przemiennie na krzyz momentem dokrecenia podanym w tabeli.
Tabela 9:
Momenty dokrecenia srub
Gwint Moment dokrecenia [Nm]
Klasa wytrzymatosci A2-80/A4—80
M6 10
M8 24
M10 48
M12 82
M16 200
M20

392
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Montaz AC 01.2 Non-Intrusive HART

5.4. Pozycje montazowe lokalnego panelu sterowania

Rysunek 15: Pozycje montazowe

Pozycja montazowa lokalnego panelu sterowania jest wykonywana zgodnie z
zaméwieniem. Jezeli po montazu na armaturze lub przekfadni pozycja lokalnego
panelu sterowania bedzie wymagata skorygowania, mozna jg pozniej zmienic.
Mozliwe sg tu cztery pozycje obrocone o 90° (maksymalnie o 180° w jednym
kierunku).

5.4.1. Zmiana pozycji montazowych

Porazenie pragdem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Ryzyko utraty Zycia lub ciezkich obrazen ciafa.

el o 1=y Wytadowania elektrostatyczne ESD!

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

Mozliwe uszkodzenie elementéw elektronicznych.
- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ sruby i zdjg¢ lokalny panel sterowania.
2.  Sprawdzi¢, czy o-ring nie jest uszkodzony, a nastepnie prawidtowo go zatozy¢.

3.  Obraoci¢ lokalny panel sterowania do nowej pozycji, a nastepnie ponownie zato-
zyc.

NOTYFIKACJA Uszkodzenie przewoddow na skutek skrecenia lub zakleszczenia!
Mozliwe sg zaktdcenia funkcii.

- Obrdéci¢ lokalny panel sterowania o maks. 180°.

- Zmontowac ostroznie lokalny panel sterowania tak, aby nie zakleszczy¢ prze-
wodow.

4. Dokreci¢ Sruby rownomiernie na krzyz.
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AC 01.2 Non-Intrusive HART Podtgczanie do zasilania elektrycznego
6. Podiaczanie do zasilania elektrycznego
6.1. Podstawowe wskazowki

[/\ OSTRZEZENIE|

Schemat potaczen/sche-
mat elektryczny

Dozwolone typy sieci
(sieci zasilania)

Rodzaj pradu, napiecie
sieci, czestotliwos¢ sieci

Zewnetrzne zasilanie
uktadéw elektroniki

Dobezpieczenie i projek-
towanie przez klienta

Porazenie pragdem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazen.
- Podfigczanie elektryczne moze by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifiko-
wany personel.

- Przed podtgczeniem nalezy przeczyta¢ podstawowe informacje zawarte w ni-
niejszym rozdziale.

— Po podtgczeniu i przed wigczeniem napiecia nalezy zapoznac sie z trescig
rozdziatow <Uruchamianie> i <Rozruch prébny>.

Wiasciwy schemat potgczen/schemat elektryczny (w wersji niemieckiej i angielskiej)
umieszczony jest wraz z niniejszg instrukcjg obstugi w torebce odpornej na wptywy
atmosferyczne, przymocowanej do produktu. Mozna go uzyskac od firmy po podaniu
numeru zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa) lub bezposrednio pobrac¢ z Internetu
(http://www.auma.com).

Sterowniki napedu ustawczego (napedy ustawcze) nadajg sie do pracy w sieciach
TNiTT o napieciach znamionowych do maks 690 V AC z bezposrednio uziemionym
punktem gwiazdowym. Praca w sieci IT jest dozwolona dla napie¢ znamionowych
do maksymalnie 600 V AC. W sieci IT wymagany jest odpowiedni, atestowany czujnik
izolacji, na przyktad czujnik izolacji z pomiarem impulsowo-kodowym.

Rodzaj pradu, napiecie sieci i czestotliwos¢ sieci muszg zgadzaé sie z danymi

zamieszczonymi na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego i silnika.
Patrz takze rozdziat <Identyfikacja/tabliczka znamionowa>.

Rysunek 16: Przyktad tabliczki znamionowe;j silnika

Y 3~ 400V 50 Hz

[ B P4 ]
[11  Rodzaj pradu
[2] Napiecie sieci
[3] Czestotliwos¢ sieci

W przypadku zewnetrznego zasilania elektroniki napiecie zasilania sterownika napedu
ustawczego musi mie¢ wzmocniong izolacje od napiecia sieci zgodnie z normg
IEC 61010-1 i by¢ ograniczone do mocy wyjsciowej 150 VA.

Dla zapewnienia ochrony przeciwzwarciowej, a takze w celu odtgczenia napedu
ustawczego od zasilania, uzytkownik musi zainstalowac bezpieczniki i odtgczniki
mocy.

Wartosci pradu do obliczenia dobezpieczenia wynikajg z sumy poboru pradu silnika
(patrz tabliczka znamionowa silnika) i poboru prgdu sterownika.

Zalecamy zaprojektowanie urzadzen sterujgcych wg maks. pradu (l,,ay), @ dobor i
ustawienie wyzwalaczy przetezeniowych wg parametrow podanych w karcie danych
elektrycznych.
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego AC 01.2 Non-Intrusive HART
Tabela 10:
Pobor pradu sterownika napedu ustawczego
Napiecie sieci Maks. pobor pradu
Dopuszczalne wahania napiecia sieci +10 % +30 %
od 100 do 120 V AC 750 mA 1200 mA
od 208 do 240 V AC 400 mA 750 mA
od 380 do 500 V AC 250 mA 400 mA
od 515 do 690 V AC 200 mA 400 mA
Tabela 11:
Maksymalnie dopuszczalne dobezpieczenie
Aparatura tagczeniowa Moc znamionowa Maks. dobezpieczenie
(sterownik o klasie mocy)1)
Stycznik nawrotny A1 do 1,5 kW 16 A (gL/gG)
Tyrystor B1 do 1,5 kW 16 A (g/R) I?t<1 500A%s

Potencjat przylaczy
klienta

Normy bezpieczenstwa

Przewody przytaczenio-

22

we, dltawiki kablowe,
przejsciowki, zaslepki

1)  Klasa mocy AUMA (A1, B1, ...) jest podana na tabliczce znamionowej sterownika napedu ustawczego

W przypadku stosowania bezpiecznikow samoczynnych nalezy uwzgledni¢ prad
rozruchowy (l,) silnika (patrz karta danych elektrycznych). Zalecamy bezpieczniki
samoczynne o charakterystyce wyzwolenia D lub K wg normy IEC 60947-2. Do
dobezpieczenia sterownikow z tyrystorami zalecamy uzycie bezpiecznikéw topikowych
zamiast bezpiecznikéw samoczynnych; zastosowanie bezpiecznikdw samoczynnych
jest jednak generalnie dopuszczalne.

Zalecamy rezygnacje z wytacznikow réznicowopradowych (Fl). Jezeli jednak po
stronie sieci zostanie zainstalowany wytgcznik réznicowoprgdowy Fl, dozwolony jest
tylko wytacznik typu B.

W wersji z ukladem grzewczym w sterowniku napedu ustawczego i zewnetrznym
uktadem zasilaniem elektroniki uktad grzewczy musi by¢ dobezpieczony przez
uzytkownika (patrz schemat potgczen F4 zewn.)

Tabela 12:

Dobezpieczenie uktadu grzewczego

Oznaczenie w schemacie potgczen = F4 zewn.

Zewnegtrzne zasilanie napigciowe 115V AC 230 VAC

Dobezpieczenie 2AT 1AT

W przypadku montazu sterownika napedu ustawczego oddzielnie od napedu
(sterownik na uchwycie $ciennym): uwzgledni¢ dtugosc¢ i przekréj przewodu tgczgcego
przy doborze dobezpieczenia.

Mozliwosci izolacji galwanicznej — patrz dane techniczne.

Srodki ochronne i urzgdzenia zabezpieczajgce muszg odpowiadaé¢ obowigzujgcym
przepisom krajowym w miejscu montazu. Wszystkie podtgczone urzgdzenia
zewnetrzne muszg odpowiadaé wtasciwym normom bezpieczehstwa w miejscu
montazu.

- Zalecamy zastosowanie przewodow przytgczeniowych i zaciskdéw przytgczenio-
wych zgodnych z pragdem znamionowym (ly) (patrz tabliczka znamionowa silnika
lub karta danych elektrycznych).

- W celu zapewnienia izolacji urzgdzenia stosowa¢ odpowiednie (odporne na
wahania napiecia) przewody. Zaprojektowaé przewody co najmniej dla maksy-
malnie wystepujgcego napiecia znamionowedo.

- Aby zapobiec skorodowaniu stykéw, zalecamy posmarowac diawiki kablowe i
zaslepki z metalu srodkiem do uszczelniania gwintéw.

. Stosowac przewody przytgczeniowe o odpowiedniej odpornosci termiczne;.
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego

Utozenie przewodow
zgodnie z wymogami
kompatybilnosci elektro-
magnetycznej (EMC)

Zalecane przewody
HART:

W przypadku ekspozycji na promieniowanie UV (np. na zewnatrz) uzy¢ przewo-
dow przytgczeniowych odpornych na promieniowanie UV.
Do podtgczenia nadajnikdw potozenia nalezy uzy¢ przewodow ekranowanych.

Przewody sygnatowe i przewody magistrali fieldbus sg wrazliwe na zaktécenia.
Przewody silnikowe sg zrédtem zaktéceh.

Przewody wrazliwe na zaktécenia i te bedgce Zrodtem zakitdcen nalezy popro-
wadzi¢ w jak najwiekszym odstepie od siebie.

Przewody sygnatowe i przewody magistrali fieldbus poprowadzone w poblizu
potencjatu masy sg bardziej odporne na zaktdcenia.

Przewody nalezy ktas¢ na mozliwie krétkich odcinkach, w obszarach, w ktérych
wystepujg jedynie niewielkie zaktécenia.

Unika¢ réwnolegtych odcinkéw o niewielkim odstepie miedzy przewodami
wrazliwymi na zaktdcenia i bedgcymi Zzrédtem zaktécen.

Skretka dwuzytowa, ekranowana.

Dtugo$c¢ przewoddw < 1500 m: przekrdj min. 0,2 mm?

Dtugosc¢ przewoddéw > 1500 m: przekrdj min. 0,5 mm?

Nie stosowac przewoddéw skrecanych parami "multiple-twisted pair".

Przed poprowadzeniem kabli nalezy uwzgledni¢:

Podtagczanie odbywa sie w topologii typu "punkt-punkt".

Przewody HART poprowadzi¢ — o ile to mozliwe — w odstepie przynajmniej 20
cm od innych przewodoéw. O ile to mozliwe, umiescic je w oddzielnym, przewo-
dzacym i uziemionym kanale kablowym.

Uwazaé, aby miedzy urzgdzeniami nie wystepowaty réznice potencjatow.
Maksymalna dtugos¢ przewodéw zalezy od charakterystyki podtgczonych
urzgdzen (impedancja), stosowanego przewodu (wydajnos¢ przewodzenia i
rezystancja przewodzenia) i impedancji wszystkich urzgdzen zainstalowanych
miedzy dwoma urzadzeniami koncowymi.
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6.2.

24

Przylacze elektryczne S/SH/SD (wtyczka okragta AUMA)

Kroétki opis

Dane techniczne

Rysunek 17: Przytacze elektryczne S, SH i SD

(2]

[1] Pokrywa

[2] Gniazdo z zaciskami sSrubowymi

[3] Obudowa przytacza (z pokrywa)

[BA] Przepusty kablowe przytacza sieciowego (styki mocy i styki sterownicze)
[3B] Przepusty kablowe przewodéw HART

Wtykowe przytgcze elektryczne z zaciskami Srubowymi do stykéw mocy i stykow
sterowniczych. Styki sterownicze, opcjonalnie takze jako przytgcze obciskane.

Wersja S (standard) z trzema przepustami kablowymi. Wersja SH (podwyzszone
bezpieczenstwo) z dodatkowymi przepustami kablowymi. Aby podtgczy¢ przewody,
nalezy zdjg¢ wtyczke okraggta AUMA i zdjgé z pokrywy gniazdo.

Wersja SD. Aby podigczy¢ styki mocy i styki sterownicze, nalezy zdja¢ wtyczke
okragta AUMA i zdja¢ z obudowy przytgcza gniazdo. Aby podtgczy¢ przewody HART,
zdejmuje sie tylko pokrywe.

Tabela 13:
Przytacze elektryczne wtyczki okragtej AUMA

Styki mocy Styki sterownicze
Maks. liczba stykéw 6 (3 zajete) + przewdd 50 pinéw/gniazd
ochronny (PE)
Nazwy U1, V1, W1, U2,V2, W2, PE od 1 do 50
Maks. napiecie przytgczowe 750 V 250V
Maks. prad znamionowy 25A 16 A
Rodzaj podigczenia wykonywane- przytgcze srubowe przytacze srubowe, obciskane (opcja)
go przez klienta
Maks. srednica przytacza 6 mm? (gietkie) 2,5 mm?

10 mm? (sztywne) (gietkie lub sztywne)
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego

6.2.1. Otwieranie rejonu przylagczania (do podtgczania sieci elektrycznej)

Informacja

Rysunek 18: Otwieranie rejonu przytaczania

[1A]
[1B]

[2]
3]
[4]
[5]
[6]
[7]
[8]

3 A 8- .‘.-'-?5}[181

51— N J
L
:
71 (6]

Pokrywa S/SH (ilustracja pokazuje wersje S)
Obudowa przytgcza (wersja SD)

Gwint

o-ring

Sruby gniazda

Gniazdo

Przepust kablowy

Zaslepka

Dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)

W wersji S/SH przewody HART sg podtgczane do gniazda. W wersji SD przewody
HART s3a podtgczane oddzielnie od podtgczenia do sieci zasilania (patrz <Otwieranie
rejonu przytgczania HART>).

Porazenie pragdem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazern ciata.

—

Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1.
2.

Odkrecic¢ sruby [2] i zdjaé pokrywe [1A], wzgl. obudowe przytgcza.

Odkrecic¢ sruby [4] i wyjgé gniazdo [5] z pokrywy [1A], wzgl. obudowy przytgcza
[1B].
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3.  Wiozy¢ diawiki kablowe [8] pasujgce do przewoddw przytgczeniowych.

[ Stopien ochrony IP ... podany na tabliczce znamionowej zagwarantowany jest
tylko wtedy, gdy zostang zastosowane wiasciwe diawiki kablowe.
Rysunek 19: Przyktad: Stopien ochrony IP68 na tabliczce znamionowej

4. Niewykorzystane przepusty kablowe [6] zamkng¢ odpowiednimi zatyczkami

[7].

6.2.2. Podtaczanie przewodow

Tabela 14:

Przekroje przytaczy i momenty dokrecenia zaciskow

Nazwa Przekroje przytaczy Momenty dokrecenia
Srub

Styki mocy 1,0 — 6 mm? (gietkie) 1,2-1,5Nm

(U1, V1, W1, U2, V2, W2) 1,5 — 10 mm? (sztywne)

Przylacze przewodu ochronnego @ 1,0-6 mm? (gietkie) z koncowkami 1,2-2,2Nm
(PE) oczkowymi

1,5-10 mm? (sztywne) z uchwytami

Styki sterownicze 0,25-25 mm? (gietkie) 0,5-0,7 Nm
(od 1 do 50) 0,34 — 2,5 mm? (sztywne)

1. Sciggnaé z przewododw ptaszcz ochronny.
2.  Wprowadzi¢ przewody do dtawikéw kablowych.

3.  Dokreci¢ dtawiki kablowe wymaganym momentem dokrecenia celem zapewnie-
nia wiasciwego stopnia ochrony.

4. Odizolowac zyty.
- Sterownik ok. 6 mm, silnik ok. 10 mm

5. W przypadku przewodéw gietkich: uzy¢ tulei do kohcowek zyt zgodnie z normg
DIN 46228.

6. Podtgczyé¢ przewody wedtug wtasciwego schematu potgczen.
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Podtgczanie do zasilania elektrycznego

W razie awarii ryzyko porazenia pradem wskutek niebezpiecznego napiecia
w przypadku NIEpodtaczonego przewodu ochronnego!

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazen.

- Podtgczy¢ wszystkie przewody ochronne.

- Przewdd ochronny potaczy¢ z zewnetrznym przewodem ochronnym przewodu
przytgczeniowego.

- Urzagdzenie mozna uruchamia¢ wytacznie z podtgczonym przewodem ochron-

nym.

Przewdd ochronny z koncoéwkami oczkowymi (przewody gietkie) lub uchwytami

(przewody sztywne) nalezy przykreci¢ na state do przytacza przewodu
ochronnego.

Rysunek 20: Przytgcze przewodu ochronnego

7.
(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]

8.

Gniazdo

Sruba

Podktadka

Podkiadka sprezysta

Przewody ochronne z koricbwkami oczkowymi lub uchwytami

Przytacze przewodu ochronnego, symbol: &

W przypadku przewoddéw ekranowanych: potgczy¢ koncéwke przewodu ekra-

nowego poprzez dtawik kablowy z obudowg (uziemic).
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6.2.3.

28

Zamykanie rejonu przytgczania (do podtaczania sieci elektrycznej)

Rysunek 21: Zamykanie rejonu przytgczania

[1A]
[1B]
(2]
3]
[4]
[5]
[6]
[7]

(3]

[4] (31 2] [1B]

(3]

Pokrywa (wersja S)

Obudowa przytgcza (wersja SD)

Gwint

o-ring

Sruby gniazda

Gniazdo

Dtawik kablowy (nie nalezy do zakresu dostawy)
Zaslepka

Zwarcie i porazenie pragdem wskutek zakleszczenia przewodoéw!

Ryzyko utraty Zycia lub ciezkich obrazen.

- Wiozy¢ ostroznie gniazdo tak, aby nie zakleszczy¢ przewoddw.

Wiozy¢ gniazdo [5] w pokrywe [1A], wzgl. obudowe przytgcza [1B]i przymocowac
Srubami [4].

Oczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1A], wzgl. obudowie przy-
tgcza [1B] oraz obudowe.

Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.
Na o-ring nanies¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwasow (np. waze-
line), po czym prawidlowo go zatozy¢.

Zatozy¢ pokrywe [1A], wzgl. obudowe przytacza [1B] i dokrecié sruby [2] réwno-
miernie na krzyz.
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6.  Dokreci¢ dtawiki kablowe i zaslepki z wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wlasciwego stopnia ochrony.

6.2.4. Otwieranie rejonu przytagczania HART (wersja wykonania z plytka przylaczeniowag HART)

Rysunek 22: Otwieranie pokrywy rejonu przytgczania HART

[11  Pokrywa (rejon przytaczania HART)
[2]  Sruby pokrywy

[3] o-ring
[4] Przepusty kablowe przewodéw HART
[5] Zaslepka

Tylko wersja wykonania z przytgczem elektrycznym SD, z ptytkg przytgczeniowag
HART.

Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!
Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazen ciafa.
- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

a7 o =0y Wytadowania elektrostatyczne ESD!

Mozliwe uszkodzenie elementéw elektronicznych.
- Uziemi¢ osoby i urzadzenia.

1. Odkreci¢ sruby [2] i zdjg¢ pokrywe [1].
2.  Wiozy¢ dtawiki kablowe pasujgce do przewodow HART.

[__Stopien ochrony IP ... podany na tabliczce znamionowej zagwarantowany jest
tylko wtedy, gdy zostang zastosowane wiasciwe dfawiki kablowe.

Rysunek 23: Przyktad: Stopierh ochrony IP68 na tabliczce znamionowe;j

IP 68

3. Niewykorzystane przepusty kablowe zamkng¢ odpowiednimi zaslepkami.
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6.2.5. Podtaczanie przewodow HART

30

Ptytki przytaczeniowe Rysunek 24: Warianty ptytek przytgczeniowych HART

E ZIT.9ET0
.13 610093 et

[X] Zacisk ekranu
[XM] Przytgcze modemu HART
[X1/2] Przewéd HART 4 — 20 mA
[J] Zworka ekranu

Tabela 15:
Wariant Kategoria urzadzenia Nr art. AUMA na naklejce 1)
D40.03 Actuator (czton wykonawcze/aktu- Z117.962/01
ator)
D40.04 Current Output (prad wyjsciowy) Z117.962/02

1)  Naklejka z numerem artykutu na ptytce przytaczeniowej

Uktad przytaczy dla kategorii urzadzenia ,,Actuator®

Tabela 16:
X1, zacisk Srubowy 3-biegunowy: przytacze analogowe z sygnatem HART (,Actuator*)
Pin Sygnat Typ sygnatu Funkcja
1 AIN+_H Prad z HART Wejscie dodatnie (analogowe) (warto$¢ zadana) z
sygnatem HART
2 Shield (Drain) Ekran (ochrona Zyta lub ekran wchodzgcego kabla
EMC)
& AIN-_H Prad z HART Wejscie ujemne (analogowe) (wartos$¢ zadana) z

sygnatem HART

Tabela 17:
J: Zworka ekranu
Poz. Potozenie Funkcja
1 Zworka z CAP na SHIELD Ekran z kondensatora (2,2 nF/200 V) na PE
2 Zworka z potozenia poziomego Ekran bezposrednio na PE (domysinie)
na SHIELD
& Zworka z OFF na SHIELD Ekran nie na PE (niezalecane)
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Tabela 18:
XM 3-biegunowy: Monitorowanie sygnatu HART ,Actuator*
Pin Nazwa sygnatu Typ sygnatu Objasnienie/funkcja
1 AIN+_H Prad z HART Wejscie dodatnie (analogowe) (wartos¢ zadana) z
sygnatem HART za ochrong przepieciowg
2 Shield (Drain) Niestosowany na podzespole wewnetrznym
AIN-_H Prad z HART Wejscie ujemne (analogowe) (warto$¢ zadana) z

sygnatem HART za ochrong przepieciowg

Uktad przytaczy dla kategorii urzadzenia ,,Current Output*

Tabela 19:
X2, zacisk srubowy 3-biegunowy: przytagcze analogowe z sygnatem HART (, Current Output®)
Pin Nazwa sygnatu Typ sygnatu Funkcja
1 AOUT+_H Prad z HART Wyjscie dodatnie (analogowe) (warto$¢ rzeczywista)
z sygnatem HART
2 Shield (Drain) Ekran (ochrona Zyta lub ekran wchodzgcego kabla
EMC)
3 AOUT-_H Prad z HART Wyjscie ujemne (analogowe) (wartos$¢ rzeczywista)

z sygnatem HART

Tabela 20:
J: Zworka ekranu
Poz. Potozenie Funkcja
1 Zworka z CAP na SHIELD Ekran z kondensatora (2,2 nF/200 V) na PE
2 Zworka z potozenia poziomego Ekran bezposrednio na PE (domysinie)
na SHIELD
3 Zworka z OFF na SHIELD Ekran nie na PE (niezalecane)
Tabela 21:
XM 3-biegunowy: Monitorowanie sygnatu HART ,Current Output*
Pin Nazwa sygnatu Typ sygnatu Objasnienie/funkcja
1 AIN+_H Prad z HART Wejscie dodatnie (analogowe) (warto$¢ zadana) z

sygnatem HART
za ochrong przepigciowg

2 Shield (Drain) Niestosowany dla funkcji ,monitorowanie”

AIN-_H Prad z HART Wejscie ujemne (analogowe) (warto$¢ zadana) z
sygnatem HART
za ochrong przepigciowg
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6.2.6.
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Zamykanie rejonu przytaczania HART (wersja wykonania z plytka przytaczeniowa HART)

Rysunek 25: Zamykanie rejonu przytgczania HART

(1]
(2]
(3]
[4]
[3]

Pokrywa (rejon przytgczania HART)
Sruby pokrywy

o-ring

Przepusty kablowe przewodéw HART
Zaslepka

Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie [1] i obudowie.

Powierzchnie uszczelniajgce lekko nasmarowaé smarem niezawierajgcym
kwasow (np. wazeling).

Sprawdzi¢, czy o-ring [3] nie jest uszkodzony, prawidtowo zatozy¢ o-ring.
Zatozy¢ pokrywe [1] i dokreci¢ Sruby [2] rGwnomiernie na krzyz.

Dokreci¢ dtawiki kablowe i zaslepki z wymaganym momentem dokrecenia celem
zapewnienia wiasciwego stopnia ochrony.
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6.3. Akcesoria przylacza elektrycznego

6.3.1. Sterownik napedu ustawczego na uchwycie sciennym

Montaz

Zastosowanie

Rysunek 26: Montaz z uchwytem sciennym (przykfad)

[1]
[2a]
[2b]
[3]
[4]
[5]

Uchwyt Scienny

Przytacze silnika/sterowanie silnika

Sygnaty zwrotne z napedu ustawczego

Przytacze elektryczne uchwytu sciennego (XM)

Przytgcze elektryczne napedu ustawczego (XA)

Przytacze elektryczne sterownika napedu ustawczego (XK)

Za pomocg uchwytu $ciennego mozliwy jest montaz sterownika oddzielnie od napedu

ustawczego.

W przypadku utrudnionego dostepu do zamontowanego napedu ustawczego.
W przypadku wysokich temperatur na napedzie ustawczym.
W przypadku silnych wibracji.

Informacje dotyczace instalowania z uchwytem sciennym

Dopuszczalna dtugos¢ przewoddéw miedzy sterownikiem napedu ustawczego
na uchwycie sciennym a napedem ustawczym wynosi maksymalnie 100 m.

Zalecamy uzycie kompletu przewodow AUMA ,LSW”.

Jezeli nie stosuje sie kompletu przewodow AUMA:;
- Stosowac odpowiednie, elastyczne i ekranowane przewody fgczace.

- Do uktadu MWG stosowac oddzielny, przystosowany do magistrali CAN
przewdd transferu danych o impedancji falowej 120 oméw (np. UNITRONIC
BUS-FD P CAN UL/CSA - 2 x 2 0,5 mm?, firma Lapp).

- Podtgczanie przewodu transferu danych: XM2-XA2 = CAN L, XM3-XA3
= CAN H.

- Napiecie zasilania MWG: XM6-XA6 = GND, XM7-XA7 = +24 \V DC (patrz
schemat potgczen).

W przypadku podtgczenia elektrycznego do uchwytu $ciennego [3] przytacza
sg dostepne w wersji obciskanej.
- Do obciskania uzy¢ odpowiednich szczypcow czterokarbowych.
- Przekroje przytaczy gietkich zyt:
- przewody sterujgce: maks. od 0,75 do 1,5 mm?
- przytacze sieciowe: maks. od 2,5 do 4 mm?
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. W przypadku przewoddw tgczacych, np. grzaiki lub przetgcznika, ktore tgczg
naped ustawczy bezposrednio z wtyczka w instalacji uzytkownika XK (XA-XM-
XK, patrz schemat potgczen), nalezy sprawdzi¢ ich stan izolacji zgodnie z normg
EN 50178. Wyjatek stanowig przewody tgczgce nadajnika potozenia (EWG,
RWG, IWG, potencjometr). Tych przewoddw nie wolno poddawac kontroli stanu

izolaciji.

6.3.2. Rama mocujaca

Rysunek 27: Rama mocujaca, przyktad z wtyczkg okrggtg AUMA i pokrywg
-8y
Zastosowanie = Rama mocujgca do zabezpieczania wyciagnietej wtyczki lub pokrywy.

Chroni przed bezposrednim dotknieciem stykéw i wptywem czynnikéw
srodowiskowych.

6.3.3. Rama posrednia DS do podwodjnego uszczelnienia
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Rysunek 28: Przytacze elektryczne z ramg posrednig DS

[1] Podtgczanie elektryczne
[2] Rama posrednia DS
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Rysunek 29: Przytacze elektryczne z ramg posrednig DS

[11  Podfgczanie elektryczne
[2] Rama posrednia DS

Zastosowanie W przypadku demontazu przytgcza elektrycznego lub nieszczelnych dtawikéw
kablowych do wnetrza obudowy moze przedostaé sie kurz i wilgo¢. Zamontowanie
ramy posredniej DS (double sealed) [2] miedzy przytacze elektryczne [1] i obudowe
urzgdzenia skutecznie temu zapobiega. Stopien ochrony urzadzenia (IP68) pozostaje
zachowany, takze przy zdemontowanym przytgczu elektrycznym [1].

6.3.4. Zewnetrzne przytacze uziemienia

Rysunek 30: Przytgcze uziemienia napedu niepetnoobrotowego

Zastosowanie Zewnetrzne przytgcze uziemienia (patgk zaciskowy) do podtgczania do potgczenia

wyréwnawczego.

Tabela 22:

Przekroje przylaczy i momenty dokrecenia przylgcza uziemienia

Rodzaj przewodu Przekroje przytgczy Momenty dokrecenia Srub
jednozytowy i wielozytowy od 2,5 mm? do 6 mm? 3 -4 Nm

drobnozytowy od 1,5 mm? do 4 mm? 3 -4 Nm

W przypadku drobnozytowych (gietkich) zyt podigczanie za pomoca koncowki kablowej/oczkowej kon-
cowki kablowej. W przypadku podtaczania dwoch zyt pod zaciskiem patgkowym muszg one mie¢ ten
sam przekroj.
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7. Obstuga
71. Obstuga reczna

Naped ustawczy moze by¢ obstugiwany recznie w trakcie dokonywania ustawien i
uruchamiania, a takze w przypadku awarii silnika lub sieci energetycznej. Wbudowany
mechanizm przetgczajgcy wtgcza obstuge reczna.

Obstuga reczna jest automatycznie wytgczana po wtgczeniu silnika. Podczas pracy
elektrycznej koto reczne nie obraca sie.

7.1.1.  Uruchamianie armatury w trybie obstugi recznej

| A PRZESTROGA R_yzyko yszko@zenia pfzeiqcznika kota recznego/sprzegta silnika wskutek
nieprawidiowej obstugi!

- Wiaczaé obstuge reczng tylko przy zatrzymanym silniku.
- Nie uzywaé do uruchamiania ZADNYCH przedtuzek w funkcji dzwigni.

1. Nacisnaé przycisk.
2. Obréci¢ koto reczne w wymaganym kierunku.

<
/
1
P

[_Kierunek zamykania jest oznaczony na kole recznym.

Tabela 23: Oznaczenie kota recznego (przyktady)

Aby zamkng¢ armature, obrdocié koto reczne w kierunku grotu strzatki.

Zamykanie prawoskretne Zamykanie lewoskretne

Wat napedowy (armatura) obraca sie zgodnie | Wat napedowy (armatura) obraca sie przeciw-
z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara w kie- | nie do kierunku ruchu wskazéwek zegara w
runku ZAMYK. kierunku ZAMYK.

7.2. Praca elektryczna

NOTYEIKACJA Uszkodzenie armatury na skutek niewlasciwych ustawien podstawowych!

- Przed obstugg elektryczng napedu ustawczego przeprowadzi¢ ustawienia
podstawowe ,Rodzaj wytgczenia® i ,Wytgcznik momentu obrotowego®.

7.21. Lokalna obstuga napedu ustawczego

Lokalna obstuga napedu ustawczego odbywa sie za pomocg przyciskow na lokalnym
panelu sterowania sterownika napedu ustawczego.
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Rysunek 31: Lokalny panel sterowania

1] =

[2] sTOP
e 4

[ 4] RESET
(5]

[1] Przycisk komendy ruchu w kierunku otwierania
[2]  Przycisk STOP

[3] Przycisk komendy ruchu w kierunku zamykania
[4] Przycisk RESET

[5] Preselektor

|& PRZESTROGA| Gorace pov.vierzchni.e, np. w wyniku wysokich temperatur otoczenia badz sil-
nego promieniowania stonecznego!

Mozliwe oparzenia

- Sprawdzi¢ temperature powierzchni i nosi¢ rekawice ochronne.

- Przestawi¢ preselektor [5] w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).

~ -
4

[ Naped ustawczy moze teraz by¢ obstugiwany przyciskami [1 — 3]:

Ruch napedu ustawczego w kierunku OTW.: nacisng¢ przycisk [1] -
- Zatrzymanie napedu ustawczego: nacisngc¢ przycisk [2] STOP.

Ruch napedu ustawczego w kierunku ZAMYK.: nacisng¢ przycisk [3] N

Informacja Komendy ustawcze OTW. i ZAMYK. mozna uruchamiac w trybie pracy przerywanej
lub w funkcji samozatrzymania. Przy samozatrzymaniu naped ustawczy po nacisnieciu
przycisku przesuwa sie do pozycji krancowej, chyba ze wczesniej otrzyma inng ko-
mende. Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

7.2.2. Zdalna obstuga napedu

| & PRZESTROG Al Po wiaczeniu naped ustawczy moze natychmiast ruszy¢ z miejscal!

Mozliwe obrazenia personelu lub uszkodzenia armatury.

- Jezeli naped ustawczy uruchomi sie niespodziewanie: natychmiast przestawic¢
preselektor w potozenie 0 (WYL.).

- Sprawdzi¢ sygnaty wejsciowe i funkcje.
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- Przestawié¢ preselektor w potozenie Zdalna obstuga (ZDALNIE).

\o/
9

[ 1Naped moze by¢ teraz sterowany zdalnie poprzez analogowg wartos¢ zadang
(4 — 20 mA) lub za pomocg cyfrowych komend HART.
Informacja W napedach z pozycjonerem mozliwe jest przetgczanie miedzy sterowaniem OTW.

-ZAMYK. (zdalnie OTW.-ZAMYK.) a sterowaniem za pomoca wartosci zadanych
(zdalnie WART. ZAD.). Dalsze informacje, patrz podrecznik (obstuga i konfiguracja).

7.3. Obstuga menu za pomocg przyciskow (ustawianie i wyswietlanie)

Obstuga menu do wyswietlania i ustawiania parametrow odbywa sie za pomoca
przyciskow [1— 4] lokalnego panelu sterowania.

Obstuga menu wymaga ustawienia preselektora [5] w potozeniu 0 (WYL.).

Najnizszy wiersz na ekranie [6] stuzy jako pomoc w nawigacji i pokazuje, jakie
przyciski [1— 4] mogg by¢ stosowane do obstugi menu.

Rysunek 32:

A 0 [6]

(1 [ @ |3 |14

—_— |

[1-4] Przyciski, wzgl. pomoc w nawigacji
[5] Preselektor
[6] Ekran

Tabela 24: Wazne funkcje przyciskéw do obstugi menu

Przycisk Pomoc w nawi- |Funkcje
gacji na ekranie
[11 A Gora 4 Zmiana strony/wyboru

Zmiana wartosci

Wprowadzanie cyfr od 0 do 9
v Dot v Zmiana strony/wyboru

Zmiana wartosci

Wprowadzanie cyfr od 0 do 9

[314# Ok Potwierdzanie wyboru
Zapisz Zapis
Zmien Przetgczanie na menu Zmien

Detale Wyswietlanie dalszych szczegotow
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Przycisk Pomoc w nawi- |Funkcje
gacji na ekranie
[41C Setup Przetaczanie na gtdwne menu
Esc Anulowanie operacji
Powrdét do poprzedniego ekranu

Podswietlenie - W normalnym trybie pracy podswietlenie ekranu jest biate. W przypadku btedu
jest czerwone.
. Po nacisnieciu przycisku wyswietlacz swieci sie jadniej. Jezeli przez 60 sekund
nie zostanie nacisniety Zaden przycisk, wyswietlacz $ciemnia sie ponownie.

7.3.1.  Struktura i nawigacja

Grupy Wskazniki na ekranie sg podzielone na 3 grupy.
Rysunek 33: Grupy
1]

duma —» [2] <+> [3]
[ —

[1 Menu startowe
[2] Menu stanu
[3] Gtéwne menu

ID Menu stanu i gtbwne menu sg oznakowane kodem ID.

Rysunek 34: Oznakowanie kodem ID

. ID _ ID
| SOD0T e [ MODOY
S ID rozpoczyna sie od S = menu stanu
M ID rozpoczyna sie od M= gtéwne menu

Przetaczanie grup Miedzy menu stanu S i gtbwnym menu M mozna przetgczac:

W potozeniu preselektora 0 (WYL.) nacisng¢ przycisk C przez ok. 2 sekundy, az
pojawi sie strona z kodem ID M....

Rysunek 35: Przefgczanie grup menu

2s _ .

( SO0DO1 { MODO
2 _’@ b M

 S0D0T = ( MOD0g
S @ C =

Powrét do menu stanu nastepuije, jezeli:

. przez 10 minut nie zostanie nacisniety zaden przycisk na lokalnym panelu ste-
rowania

lub po krétkim nacisnieciu na C

Bezposrednie wywotanie W gtdbwnym menu strony mozna wywotywac rowniez bezposrednio przez podanie
za pomocg ID  kodu ID (bez klikania).
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Rysunek 36: Bezposrednie wywotanie (przyktad)

Mooog __1X GOTO
P Wyswietlacz... @ A IdZz do menu

MO0000

T ——_

v

4

N ey
\dz dg/[Détv Jok  [Esc \J C Goraa [Dotv [Ok |Esc

W najnizszym wierszu wyswietlane jest: Idz do

1. Nacisng¢ przycisk A Idz do.

Na ekranie wyswietlane jest: IdzZ do menu M0000
Przyciskiem AY Goéra ADot ¥ wybrac¢ cyfry od 0 do 9.
Przyciskiem +! Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje.
Powtérzy¢ kroki 2 i 3 dla wszystkich pozostatych pozyciji.
5. Aby anulowac¢ operacje: nacisng¢ C Esc .

oD

7.4.

Poziom dostepu uzytkownika, hasto

Poziom dostepu uzyt-

kownika

Hasto

Poziom dostepu uzytkownika okresla, jakie punkty menu, wzgl. parametry mogg byé
wyswietlane lub zmieniane przez zalogowanego uzytkownika.

Istnieje 6 réznych poziomow. Poziom dostepu uzytkownika jest wskazywany w
najwyzszym wierszu.

Rysunek 37: Wskaznik poziomu uzytkownika / poziomu dostepu (przyktad)

h Poziom dostepu

4

Aby zmieni¢ parametr, nalezy podaé hasto. Na ekranie pojawia sie wtedy: Hasto 0***
Kazdy uzytkownika ma wtasne hasto i jest uprawniony do réznych operac;ji.

Tabela 25:
Uzytkownicy i uprawnienia dostepu
Uzytkownik (poziom dostepu) Uprawnienie/hasto
Uzytkownik (1) Kontrola ustawien
Nie jest wymagane hasto
Operator (2) Zmiana ustawien
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Konserwacja (3) Przewidziany do p6zniejszych funkcji zaawansowanych
Specjalista (4) Zmiana konfiguracji urzgdzenia
np. rodzaj wytaczania, przyporzadkowanie przekaznikow sygnaliza-
cyjnych
Hasto ustawione fabrycznie: 0000
Serwis (5) Personel serwisowy
Zmiana ustawien konfiguracyjnych
AUMA (6) Administrator AUMA

Niepewne hasto utatwia nieupowazniony dostep!
- Pilnie zaleca sie zmiane hasta podczas pierwszego uruchomienia.

7.4.1.
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Podawanie hasta

1.  Wybra¢ odpowiednie menu i nacisngé przycisk +! przez ok. 3 sekundy.
[ Wskazywany jest ustawiony poziom dostepu uzytkownika, np. Uzytkownik (1)
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2. Przyciskiem A Géra 4 wybrac¢ wyzszy poziom dostepu uzytkownika i potwierdzi¢
przyciskiem + Ok.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
3.  Przyciskiem AY Géra ADot ¥ wybrac cyfry od 0 do 9.
4. Przyciskiem + Ok potwierdzi¢ pierwszg pozycje hasta.
5. Powtdrzy¢ kroki 1 i 2 dla wszystkich pozostatych pozycji.
[_Po potwierdzeniu ostatniej pozycji hasta przyciskiem « Ok i podaniu prawidto-
wego hasta mozliwy jest dostep do wszystkich parametrow w obrebie wybranego
poziomu dostepu uzytkownika.

7.4.2. Zmiana haset

Mozliwa jest zmiana tylko takich haset, ktére majg ten sam badz nizszy poziom
dostepu uzytkownika.

Przykfad: uzytkownik jest zalogowany pod Specjalista (4) , moze on zmienic¢ hasta
poziomu dostepu uzytkownika od (1) do (4).

M D> Konfiguracja urzadz. M0053
Funkcje serwisowe M0222
Zmiana hasta M0229

Punkt menu Funkcje serwisowe M0222 jest widoczny tylko wtedy, gdy ustawiony
jest poziom dostepu uzytkownika Specjalista (4) lub wyzszy.

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).

2. Nacisna¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[_Ekran przetgcza sie na gtdéwne menu i pokazuje: » WysSwietlacz
Zmiana haset 3. Wybraé parametr Zmiana hasta, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr albo
- wywotaé bezposrednio: nacisng¢ A i wpisa¢ numer ID M0229 .
- Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta
- W najwyzszym wierszu wyswietlany jest poziom dostepu uzytkownika (1 — 6),

np.: *

4

- W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 1 (tylko wskazywanie) nie jest
mozliwa zmiana hasta. Aby zmieni¢ hasto, nalezy przej$¢ na wyzszy poziom
dostepu uzytkownika. W tym celu nalezy podaé hasto w odpowiednim parame-
trze.

4. W przypadku poziomu dostepu uzytkownika 2 — 6: nacisng¢ przycisk « Ok .
[ Wskazywany jest najwyzszy poziom dostepu uzytkownika, np.: Dla uzytkownika
4

5. Przyciskiem AY¥ Géra 4 D6t ¥ wybra¢ poziom dostepu uzytkowania i potwierdzi¢
przyciskiem + OKk.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto 0***

6. Wprowadzi¢ aktualne hasto (-~ Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Hasto (nowe) 0***

7. Wprowadzi¢ nowe hasto (-~ Podawanie hasta).

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Zmiana hasta Dla uzytkownika 4 (przykfad)
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8. Przyciskiem AY Géra 4 D6t ¥ wybraé nastepny poziom dostepu uzytkownika
albo anulowac operacje przyciskiem Esc.

7.4.3. Blokada czasowa przy podaniu nieprawidlowego hasta

Sterownik napedu ustawczego jest wyposazony w blokade czasowg przy podaniu
nieprawidtowego hasta. Zapobiega to nieautoryzowanemu korzystaniu poprzez proby
odgadniecia hasta. Blokada czasowa jest aktywowana zaréwno przy podaniu
nieprawidtowego hasta na lokalnym panelu sterowania, jak i poprzez narzedzia
programowe (aplikacja AUMA CDT, AUMA Assistant). Po pieciu kolejnych nieudanych
prébach nastepuje zablokowanie wprowadzania danych przez jedng minute. Kazda
kolejna nieudana préba podwaja czas blokady. Aktywna blokada jest wskazywana
na ekranie. Kazdy poziom dostepu uzytkownika ma wtasny czas blokady. Oznacza
to, ze na przyktad mimo blokady poziomu dostepu uzytkownika 4 mozna zalogowaé
sie na poziomie 3.

Licznik nieudanych préb jest resetowany na dwa sposoby:

1. Po pomysinej autoryzacji prawidtowym hastem.
2. Po uplywie o$miu godzin od ostatniej nieudanej proby.

7.5. Jezyk wyswietlany na ekranie

Jezyk na ekranie mozna zmienic.

7.51. Zmiana jezyka

MD  Wyswietlacz M0009
Jezyk M0049

Wyboér gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).

2.  Nacisng¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.
[_Ekran przetagcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Zmiana jezyka 3. # Ok nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk
4. 4 OK nacisngc.
[ Wyswietlacz wskazuje ustawiony jezyk, np.: » Deutsch
5. W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:
- Zapisz —~ dalej od kroku 10
- Zmien — dalej od kroku 6
6. «Zmien nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Uzytkownik (1)
7. Przyciskiem AY Goéra 4 Dét ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkownika; znaczenie

symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)

8. # Ok nacisngc.

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***

9. Wprowadzi¢ hasto (-~ Podawanie hasta).

[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie: » Jezyk i Zapisz (najnizszy wiersz)
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Wybor jezyka 10. Przyciskiem AY Géra 4 D6t ¥ wybrac¢ nowy jezyk; znaczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
11. Przyciskiem « Zapisz potwierdzi¢ wybor.
[ Wyswietlacz przetgcza sie na nowy jezyk. Nowy jezyk jest zapamietany.
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8.1.

44

Wskazania przy uruchamianiu

Test diod LED

Wybér jezyka

Menu startowe

Po witgczeniu napiecia zasilania wszystkie diody LED lokalnego panelu sterowania
muszg zapali¢ sie przez ok. 1 sekunde. Ten optyczny komunikat zwrotny sygnalizuje,
ze sterowanie jest zasilane napieciem i wszystkie diody LED sg sprawne.

Rysunek 38: Test diod LED

Podczas samotestu mozna wigczy¢ wybér jezyka, aby po uruchomieniu informacje
na ekranie byty wyswietlane w wybranym jezyku. Preselektor musi sie znajdowaé w
potozeniu 0 (WYL.).

Aktywacja wyboru jezyka:

1. W najnizszym wierszu wyswietlane jest: Language selection menu? 'Reset'

2. Nacisng¢ przycisk RESET i trzymac¢ wcisniety, az w najnizszym wierszu wyswie-
tlany bedzie tekst: Language menu loading, please wait.

Rysunek 39: Samotest

duma’ duma
RESET

Self-test ... @ Self-test .......

Language selection menu? ‘Reset’ —’ Language menu loading, please wait

Menu do wyboru jezyka pojawia sie po menu startowym.

Podczas uruchamiania wyswietlana jest na ekranie aktualna wersja oprogramowania
sprzetowego.

Rysunek 40: Menu startowe z wersjg oprogramowania sprzetowego: 05.00.00—xxxx

dumada’
_______ aa—

05.00.00-xxxx

Jezeli podczas samotestu uaktywniono wybor jezyka, pojawia sie teraz menu do
wyboru jezyka ekranu. Dodatkowe informacje dotyczgce ustawien jezykowych, patrz
rozdziat <Jezyk na ekranie>.

Rysunek 41: Wybor jezyka

Jezyk
» Niemiecki
Angielski
Goraa | Doty |Zapi52 |Esc

Jezeli przez diuzszy okres (ok. 1 minuty) nie wprowadzono zadnych danych,
wyswietlacz powraca automatycznie do pierwszego ekranu stanu.
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8.2. Wskazniki na ekranie

Pasek stanu

Pomoc nawigacyjna

Menu i funkcje zalezg od oprogramowania sprzetowego sterownika napedu
ustawczego!

- W przypadku brakujgcych menu lub funkcji prosimy skontaktowac sie z serwisem
AUMA.

Wiersz stanu (najwyzszy wiersz na ekranie) wskazuje tryb pracy [1], wystepowanie
usterki [2] i numer ID [3] aktualnego wskaznika.

Rysunek 42: Informacje na pasku stanu (u gory)
[1] 2 B

wy)  (A)  (s0)o €—

[11  Tryb pracy

[2]  Symbol usterki (tylko w przypadku bteddéw i ostrzezen)

[3] Numer ID: S = strona stanu

Jezeli dostepne s3 dalsze szczegdty lub informacje, w pomocy nawigacyjnej (najnizszy

wiersz na ekranie) pojawiajg sie wskazniki Detale lub Wiecej. Za pomocg przycisku
+ mozna wtedy wyswietli¢ dodatkowe informacije.

Rysunek 43: Pomoc nawigacyjna (na dole)

s (1]

Goraa |Doty fpeta|e)| e
'_':_';\ [2]

Goéraa [Doty  [Pozostale) e

[1] Pokazuje liste ze szczegétowymi komunikatami
[2] Pokazuje dodatkowe informacje
Pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana po ok. 3 sekundach. Aby

ponownie wyswietli¢ pomoc nawigacyjna, nalezy (w potozeniu preselektora 0 (WYL.)
) nacisng¢ dowolny przycisk.

8.2.1. Sygnaly wyjsciowe napedu ustawczego i armatury

Wskazania na ekranie zalezg od wyposazenia napedu ustawczego.

Pozycja armatury (S0001)

Wskaznik S0001 wskazuje pozycje armatury w % drogi przesterowania.

Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.

W przypadku komendy ruchu strzatka wskazuje kierunek ruchu (OTW/ZAMK).
Rysunek 44: Pozycja armatury i wskaznik kierunku ruchu

S0001 3s S0001

Pozycja - Pozycja 2
50,0 % 50,0 %

5 R

Géraa |Dotv | |Ustaw. A/ -

Dojechanie do ustawionycﬂpozycji krancowych jest wskazywane dodatkowo
symbolami L (ZAMYK.) i = (OTW.).
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Zmiana jednostki miary

Wskaznik w procentach

Sterowanie OTW. - ZA-

46

MYK.

Rysunek 45: Osiggnieto pozycje krancowg ZAMYK./OTW.

S0001 S0001
Pozycja Pozycja -
N 00% 100,0% =
= | [ | = CE T =

0 % Naped ustawczy znajduje sie w pozycji krancowej ZAMYK.
100 %Naped ustawczy znajduje sie w pozycji kraricowej OTW.

Moment obrotowy (S0002)

. Wskaznik S0002 wskazuje moment obrotowy na watku.
- Po uptywie ok. 3 sekund pojawia sie wskaznik paskowy.
Rysunek 46: Moment obrotowy

S0002 3s S0002
Moment obrotowy ——J Moment obrotowy
30 Nm 30 Nm

<+— —_

= = =

Goraa |Détv | Lbs/ft. [Ustaw.  hJ

Przyciskiem +! mozna przetgczy¢ wyswietlang jednostke (procent %, niutonometr
Nm lub "foot-pound” (stopa-funt) ft-Ib.

Rysunek 47: Jednostki momentu obrotowego

@ A S0002
—Pp Moment obrotowy
<J S0002 -
g} Moment obrotowy 20 %
S0002 =
Moment obrotowy 22 ft-lb D6t v| [ Nm ]| Setup
30 Nm |Dé{' Yl D/D |Setup

) P o

Goraa [Dét  v| [ ft-Ib || Setup

Wskaznik 100 % odpowiada maksymalnemu momentowi obrotowemu podanemu
na tabliczce znamionowej napedu ustawczego.

Przyktad: zakres momentéw obrotowych na tabliczce znamionowej = 20 — 60 Nm.

. 100 % odpowiada 60 Nm momentu znamionowego.

. 50 % odpowiada 30 Nm momentu znamionowego.

Komendy ruchu (S0003)

Wskaznik S0003 pokazuje:

. Aktywne komendy ruchu, jak na przyktad: ruch w kierunku zamykania lub ruch
w kierunku otwierania

. l//\!artoéé rzeczywistg E2 jako wskaznik paskowy i jako wartosé miedzy 0 - 100
quy sterowaniu za pomocg wartosci zadanych (pozycjoner): warto$¢ zadang

- Podczas trybu taktowania lub w pozycjach posrednich z profilem jazdy: punkty
kalibracyjne i zachowanie punktéw kalibracyjnych podczas ruchu

Po ok. 3 sekundach pomoc nawigacyjna (najnizszy wiersz) jest wygaszana i ponownie
widoczne sg osie wskazujgce punkty kalibracyjne.

Aktywne komendy ruchu (OTW., ZAMYK., ...) sg wyswietlane powyzej wskaznika
paskowego. llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.
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Sterowanie za pomoca

Os punktow kalibracyj-

wartosci zadanych

nych

Rysunek 48: Wskaznik w przypadku sterowania OTW. - ZAMYK.

S0003 3s S0003
Aktywna komenda ruchu = Aktywna komenda ruchu
+ ZAMYK. = - ZAMYK. =
E2 NN ) 49.9% {/— E2 NN ] 49.9%
Goraa |Doty | [Ustaw. \J i i
E2  Aktualna warto$é pozycji

Jezeli pozycjoner jest zwolniony i uaktywniony, pojawia sie wskaznik paskowy wartosci
E1 (zadana wartos¢ potozenia).

Kierunek komendy ruchu jest wskazywany strzatkg powyzej wskaznika paskowego.
llustracja przedstawia komende ruchu w kierunku ZAMYK.

Rysunek 49: Wskaznik przy sterowaniu za pomocg wartosci zadanych (pozycjoner)

S0003 S0003
Aktywna komenda ruchu = Aktywna komenda ruchu
= - = m = - =
E1 M 50.0% E1 M 50.0%
E2 NN ] 49.9% 4/— E2 NN 49.9%
Géraa |Doty | [Ustaw. \J i :

E1  Zadana wartos¢ potozenia
E2  Aktualna wartos¢ potozenia

Na osi punktéw kalibracyjnych punkty kalibracyjne i ich zachowanie w ruchu (profil
ruchu) sg wskazywane symbolami.

Symbole sg wyswietlane tylko wtedy, gdy co najmniej jedna z ponizszych funkcji jest
aktywna:

Profil pracy M0294
Funkcja taktujgca ZAM. M0156
Funkcja taktujgca OTW. M0206

Rysunek 50: Przyktady: po lewej punkty kalibracyjne (pozycje posrednie); po prawej
tryb taktowania

E2 N ]49.9% E2 NN ] 49.9%
- —{ —

Tabela 26: Symbole na osi punktow kalibracyjnych

Symbol Punkt kalibracyjny (pozycja posred-| Tryb taktowania
nia) z profilem ruchu

| Punkt kalibracyjny bez reakcji Koniec taktu
4 Stop przy ruchu w kierunku ZAMYK. |Poczatek taktu w kierunku ZAMYK.
4 Stop przy ruchu w kierunku OTW. Poczatek taktu w kierunku OTW.

< Stop przy ruchu w kierunku OTW. i -
ZAMYK.

< Przerwa przy ruchu w kierunku ZA- |-
MYK.

> Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-

< Przerwa przy ruchu w kierunku OTW. |-
i ZAMYK.

8.2.2.

Wskazniki stanu wg kategorii AUMA

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na warto$¢ AUMA.

47



SQ 05.2 — SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Wskazniki AC 01.2 Non-Intrusive HART

Ostrzezenia (S0005)
Jezeli pojawi sie ostrzezenie, wskaznik pokazuje S0005:

pokazuje liczbe ostrzezen
po uptywie ok. 3 sekund migajgcy znak zapytania
Rysunek 51: Ostrzezenia

A\ S0005 PO S0005
— 3s —

Ostrzezenia: 2 ——JP Ostrzezenia: 2
vl #

b % s Vs

S

| ’) =

<+— 2\ 7 )3

T

Géraa |D6tv |Detale |Ustaw.  {_J R
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
Niegotowy ZDALNY (S0006)

Wskaznik S0006 pokazuje komunikaty grupy Niegotowy ZDALNY.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0006:
- pokazuje liczbe komunikatow

. po uptywie ok. 3 sekund migajgcy pasek poprzeczny
Rysunek 52: Komunikaty Niegotowy ZDALNY

A S0006 4 PO S0006
- S -
Niegotowy ZDALNY: 2 —P Niegotowy ZDALNY: 2

vl
SCE S

e
f—— 5 Pl =
S T

Goraa |Dotv |Detale |Ustaw.  (_J R
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Bledy (S0007)
Jezeli pojawi sie btgd, wskaznik pokazuje S0007:

- pokazuje liczbe btedow
- po uptywie ok. 3 sekund migajgcy wykrzyknik
Rysunek 53: Btedy

AN\ S0007 4 AN S0007
Blad: 2 — Blad: 2
LT I
o b
4 ] -
A )=

el

Goraa |Dotv |Detale [Ustaw.  h_J R
Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

8.2.3. Wskazniki stanu wg zalecenia NAMUR

Wskazniki te sg dostepne, jezeli parametr Klasyfikacja diagnostyczna M0539 jest
ustawiony na warto$¢ NAMUR.

Poza specyfikacjg (S0008)

Wskaznik S0008 pokazuje komunikaty poza specyfikacjg wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0008:

- pokazuje liczbe komunikatow
- po ok. 3 sekundach migajacy tréjkat ze znakiem zapytania
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Rysunek 54: Poza specyfikacjg

2\ S0008 4 AN $S0008
- S -
Poza specyfikacja: 4 - Poza specyfikacja: 4
~ \/_,’\\f ¥
Ll g 2\ -
‘T Al
Goéraa |DOty | Detale | \J T

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Kontrola funkciji (S0009)

Wskaznik S0009 pokazuje komunikaty kontroli dziatania wg zalecenia NAMUR NE
107.

Jezeli w trakcie kontroli dziatania pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje
S0009:

pokazuje liczbe komunikatow
po uptywie ok. 3 sekund migajacy trojkat z kluczem narzedziowym
Rysunek 55: Kontrola funkcji

A S0009 5o A $0009
Kontrola funkcji 2 - Kontrola funkcji 2

vy
N s

Géraa [Dét v |[Detale | @ ’ N

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Wymagany przeglad (S0010)
Wskaznik S0010 pokazuje komunikaty serwisowe wg zalecenia NAMUR NE 107.
Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0010:

pokazuje liczbe komunikatéw

po ok. 3 sekundach migajgcy czworokat z olejarkg
Rysunek 56: Wymagany przeglad

A S0010 JAN S0010

Wymagany przeglad: 2 i} Wymagany przeglad: 2

\ !

Goraa |DOtv | Detale | \J <

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.

Awaria ((S0011)

Wskaznik S0011 pokazuje przyczyny komunikatu o btedzie wg zalecenia NAMUR
NE 107.

Jezeli pojawi sie taki komunikat, wskaznik pokazuje S0011:
pokazuje liczbe komunikatéw
po ok. 3 sekundach migajgce kotko z krzyzykiem
Rysunek 57: Awaria

AN S0011 44 A\ S0011
Awaria: 2 =3 Awaria: 2
] e
SIS
Goraa |DOtv | Detale | \J Ve

Dodatkowe informacje — patrz tez <Usuwanie usterek>.
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8.3. Diody sygnalizacyjne na lokalnym panelu sterowania

Rysunek 58: Rozmieszczenie i znaczenie diod sygnalizacyjnych

(1] [2]

g[:; at:} 6

T % ® % = 1 2 3 4 5

O @ @ @ e D @ @ @ @
[11  Napis z symbolami (standard)

[2] Napis z cyframi 1 — 6 (opcja)

1 1. Osiaggnieto pozycje krancowg ZAMYK., (miga: ruch w kierunku ZAMYK.)
2 Tc Btad momentu obrotowego ZAMYK.

3@ Zadziatata ochrona silnika

4 To Btagd momentu obrotowego OTW.

5 = Osiggnieto pozycje kraricowg OTW., (miga: ruch w kierunku OTW.)

6 tgcze Bluetooth aktywne

Zmiana diod sygnalizacyjnych (wskaznikow)

Diodom LED 1 — 5 mozna przyporzadkowac rézne komunikaty.

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
Sterowanie lokalne M0159

Dioda sygn. 1 (lewa) M0093
Dioda sygn. 2 M0094
Dioda sygn. 3 M0095
Dioda sygn. 4 M0096
Dioda sygn. 5 (prawa) M0097
Sygn. potozen posrednich M0167

Wartosci domysine (Europa):
Dioda sygn. 1 (lewa) = Pot. kranc. ZAM. miga

Dioda sygn. 2 = Btad momentu ZAM.
Dioda sygn. 3 = Btad zabezp. termicznego
Dioda sygn. 4 = Btad momentu OTW.

Dioda sygn. 5 (prawa) = Pot. kranc. OTW. miga
Sygn. potozen posrednich = Pot. kranc. OTW/ZAM = Off

Dalsze nastawy:
Patrz podrecznik (obstuga i ustawianie).

8.4. Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Rysunek 59: Mechaniczny wskaznik potozenia

(1]

(2

[11  Osiagnieto pozycje krancowg OTW.
[2]  Osiagnieto pozycje kraricowg ZAMYK.
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Wskazniki

Wiasciwosci

nie zalezy od zasilania pradem

stuzy do wskazywania ruchu: tarcza wskaznikowa (ze strzatkg =>) obraca sie,
gdy naped pracuje, i stale wskazuje potozenie armatury

(W wersji ,zamykanie prawoskretne” strzatka obraca sie podczas ruchu w kie-
runku ZAMYK. zgodnie z kierunkiem ruchu wskazéwek zegara.)

wskazuje dojechanie do pozycji krancowych (OTW./ZAMYK.)

strzatka ==> wskazuje na symbol = (OTW.) lub L_ (ZAMYK.)

samonastawczy przy zwigkszaniu kgta przesterowania

8.5. Mechaniczny wskaznik potozenia ze stalym wskaznikiem (nie-samonastawny)

Wiasciwosci

Rysunek 60: Mechaniczny wskaznik potozenia

[1]
[2]
[3]

(2]

(1]

Osiggnieto pozycje kranncowg OTW.
Osiagnieto pozycje krancowg ZAMYK.
Wskaznik na pokrywie

zalezy od zasilania prgdem

stuzy do wskazywania ruchu: tarcza wskaznikowa obraca sie, gdy naped
ustawczy pracuje, i stale wskazuje potozenie armatury

(W wersiji ,zamykanie prawoskretne® symbole =/ obracajg sie podczas ruchu
w kierunku ZAMYK. przeciwnie do kierunku ruchu wskazoéwek zegara.)

wskazuje dojechanie do pozycji krancowych (OTW./ZAMYK.)

(Symbole = (OTW.)/ L (ZAMYK.) wskazujg przy tym na wskaznik A na pokry-
wie)
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Komunikaty (sygnaty wyjsciowe)

Komunikaty poprzez tacze HART

Poprzez fgcze HART dostepne sg rozne komunikaty zwrotne.

Szczegoty o komunikatach zwrotnych poprzez tgcze HART, patrz podrecznik
(integracja urzadzenia) HART

9.2.

Komunikaty stanu poprzez przekazniki sygnalizacyjne (wyjscia cyfrowe)

Wiasciwosci  Przez przekazniki sygnalizacyjne mozna przesyta¢ komunikaty stanu (np. dojechanie
do pozyciji krancowych, potozenie preselektora, usterki...) do stanowiska sterowania
jako sygnaty binarne.

Komunikaty stanu maja tylko dwa stany: aktywny lub nieaktywny. Aktywny oznacza,
ze warunki komunikatu sg spetnione.

9.2.1.

Przyporzadkowanie wyjsé

Przekaznikom sygnalizacyjnym (wyjscia DOUT 1 — 6) mozna przydzieli¢ rozne
sygnaty.
Wymagany poziom dostepu: Specjalista (4) lub wyzszy.

M D  Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139

Sygn. wyj. cyfrowe MO0110

Sygnat DOUT 1 M0109

Wartosci domysine:

Sygnat DOUT 1
Sygnat DOUT 2
Sygnat DOUT 3
Sygnat DOUT 4
Sygnat DOUT 5
Sygnat DOUT 6

Btad

Potozenie ZAMKNIJ

Potozenie OTWORZ
Przetgcznik ZDALNE
Btad momentu ZAM.
Btad momentu OTW.

9.2.2.

Kodowanie wyjs¢

Sygnaty wyjsciowe Kodowanie DOUT 1 — Kodowanie DOUT 6 mogg by¢
wysokoaktywne (High) lub niskoaktywne (Low).

High = styk sygnalizacyjny zwarty = sygnat aktywny

Low = styk sygnalizacyjny rozwarty = sygnat aktywny
Sygnat aktywny oznacza, ze spetnione sg warunki komunikatu.
Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) badz wyzszy.

MDD  Konfiguracja urzgdz. M0053
I/O interface M0139
Sygn. wyj. cyfrowe MO0110
Kodowanie DOUT 1 M0102

Wartosci domysine:

Kodowanie DOUT 1 = Niski - aktywny
Kodowanie DOUT 2—Kodowanie DOUT 6 = Wysoki - aktywny

9.3.
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Komunikaty analogowe (wyjscia analogowe)

Warunki Komunikaty analogowe sg dostepne tylko wtedy, gdy dostepne sg dodatkowe sygnaty
wejsciowe.

Pozycja armatury  Sygnat: E2 = 0/4 — 20 mA (separacja potencjatéw)

Oznaczenie w schemacie potaczen: AOUT1 (potozenie)
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Sygnat zwrotny momen-  Sygnat: E6 = 0/4 — 20 mA (separacja potencjatéw)
tu obrotowego  5,n5czenie w schemacie polaczen: AOUT2 (moment obrotowy)

Wiecej informacji na ten temat znajduje sie w podreczniku (obstuga i konfiguracja).
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10. Uruchamianie (ustawienia podstawowe)

1. Przestawié¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0
\0’
Informacja: Preselektor nie jest wytgcznikiem sieciowym. W potozeniu 0 (WYL.)

udaremniany jest rozruch napedu. Zasilanie napieciowe sterownika jest
zachowane.

2. Wigczy¢ zasilanie napigciowe.
Informacja: W temperaturach ponizej -30 °C uwzgledni¢ czas rozgrzewania.

3. Przeprowadzi¢ ustawienia podstawowe.

10.1. Ograniczniki krancowe w napedzie niepetnoobrotowym

n Ponizszy opis dotyczy wersji standardowej ,, zamykanie prawoskretne”.
Wersja specjalna ,zamykanie lewoskretne” jest opisana oddzielnie.

Wewnetrzne ograniczniki krancowe ograniczajg kat przesterowania. Chronig one
armature w razie awarii jednostki z wytgcznikami krahcowymi podczas pracy
elektrycznej i stuzg jako ograniczniki podczas pracy na kole recznym. Nie wolno ich
uzywaé do wytgczenia momentu obrotowego w pozycjach krancowych w normalnym
trybie pracy.

Nastawe ogranicznikéw krarncowych wykonuje zazwyczaj producent armatury przed
montazem armatury w rurociggu.

| /\ PRZESTROGA Odkryte, wirujgce czesci (przepustnice / zawory) na armaturze!

Zgniecenia i szkody wywofane przez armature, wzgl. naped.

- Nastawe ogranicznikéw krancowych zlecac tylko wykwalifikowanemu persone-
lowi fachowemu.

- Nigdy nie usuwac catkowicie srub nastawczych [2] i [4], gdyZ grozi to wyciekiem
smaru.

- Uwzgledni¢ wymiar T, -

Informacja - Ustawiony fabrycznie kat przesterowania podany jest na tabliczce znamionowe;.
Rysunek 61: Przyktad: tabliczka znamionowa kata przesterowania

- Kolejnos¢ ustawiania zalezy od armatury:
- Zalecenie w przypadku przepustnic: najpierw ustawi¢ ogranicznik kran-
cowy zamykania.

- Zalecenie w przypadku zaworéow kulowych: najpierw ustawi¢ ogranicznik
kraricowy otwierania.
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Rysunek 62: Ogranicznik krancowy

™

[1]
(2]
[3]
[4]

&

(1]

&

Y
3] T¢ T min.

Korek gwintowany ogranicznika krancowego OTW.
Sruba nastawcza ogranicznika kranicowego OTW.
Korek gwintowany ogranicznika krancowego ZAMYK.
Sruba nastawcza ogranicznika krancowego ZAMYK.

Wymiary / seria

05.2

07.2

10.2 12.2 14.2
T (dla 90°) 17 17 20 23 23
Trin. 11 11 12 13 12
10.1.1. Ustawianie ogranicznika krancowego zamykania
1. Usunaé korek gwintowany [3].
2. Przesung¢ armature kotem recznym do pozycji krahcowej ZAMYK.
3. Jezeli pozycja krancowa armatury nie zostanie osiggnieta:
- Srube nastawczg [4] obrdcié lekko w lewo, az mozliwe bedzie bezpieczne
ustawienie pozycji krancowej ZAMYK armatury.
[_bracanie sruby nastawczej [4] w prawo daje mniejszy kat przesterowania.
[ Obracanie sruby nastawczej [4] w lewo daje wiekszy kat przesterowania.
. .p@ 2
4. Obrécic¢ do oporu srube nastawczg [4] w prawo.
[ granicznik kraricowy zamykania jest teraz ustawiony.
5. Sprawdzi¢ gniazdo i stan o-ringu, w razie uszkodzenia wymienic.
6. Wkreci¢ korek gwintowany [1] i dociggngé.
Nastepnie mozna natychmiast ustawi¢ detekcje pozycji krancowej ZAMYK.
10.1.2.

Ustawianie ogranicznika krancowego otwierania

Informacja  Ogranicznik kraricowy OTW. nie musi by¢ zazwyczaj ustawiany.

1. Usung¢ korek gwintowany [1].
2.  Przesung¢ armature kotem recznym do pozyciji krancowej OTW.
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3. Jezeli pozycja krancowa armatury nie zostanie osiggnieta:

- Srube nastawczg [2] obrécié lekko w lewo, az mozliwe bedzie bezpieczne
ustawienie pozycji krancowej OTW. armatury.

[__bracanie $ruby nastawczej [2] w prawo daje mniejszy kat przesterowania.
[_Obracanie Sruby nastawczej [2] w lewo daje wiekszy kat przesterowania.

4. Obréci¢ do oporu $rube nastawczg [2] w prawo.

[_granicznik krancowy otwierania jest teraz ustawiony.

5. Sprawdzi¢ gniazdo i stan o-ringu, w razie uszkodzenia wymienic.
6. Wkreci¢ korek gwintowany [1] i dociggna¢.

Nastepnie mozna natychmiast ustawi¢ detekcje pozycji kraricowej OTW.

10.2. Ustawianie rodzaju wylaczania

NOTYFIKACJA Uszkodzenia armatury na skutek niewlasciwych ustawien!

- Ustawienie rodzaju wytagczenia (przez wytacznik krancowy lub wytgcznik mo-
mentu obrotowego) nalezy odpowiednio dostosowac.

- Zmiana ustawien dozwolona jest wylgcznie za zgodg producenta armatury.

MDD  Nastawy MO0041
Rodz. wytgczenia M0012
Poz. krancowa ZAM. M0086
Poz. krancowa OTW. MO0087

Wartosé domysina: Droga
Wartosci nastawy:
Droga Wytaczanie w pozycjach krarncowych przez wytgcznik krarncowy.

Moment obrotowy  Wylgczanie w pozycjach krancowych przez wytgcznik momentu obrotowego.

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisna¢ przycisk C Setup przez ok. 3 sekundy.

[_FEkran przetagcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wyboér parametrow 3.  Wybraé parametr, albo:

- za pomocg menu M D> klikngé parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisng¢ A i podaé¢ ID M0086 lub
M0087

[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Poz. krancowa ZAM.
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokonac wyboru:
- » Poz. krancowa ZAM.
- » Poz. krancowa OTW.
[_ICzarny tréjkat » wskazuje aktualny wybbdr.
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5. Nacisng¢ + Ok.
[__Ekran pokazuje aktualne ustawienie: Droga lub Moment obrotowy
[ W najnizszym wierszu ekranu pojawia sie tekst:
- Zmien — dalej od kroku 6
- Zapisz — dalej od kroku 10
6. Nacisnag¢ « Zmien.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: » Specjalista (4)
Logowanie uzytkowni- 7. Zapomocg A ¥ Gora 4 Dét ¥ wybraé uzytkownika:
kow Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
8. Nacisng¢ + Ok.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (— Podawanie hasta).

[_Czarny tréjkat na wyswietlaczu wskazuje » ustawiony rodzaj wytgczania

(»Droga lub »Moment obrotowy).
Zmiana ustawienia 10. Za pomoca A ¥ Gora 4 Dot ¥ wybra¢ nowe ustawienie.

[_¥naczenie symboli:

- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie

- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)

11. Za pomoca + Zapisz zapisac¢ wybor.

[_Rodzaj wylgczania jest ustawiony.

12. Powro6t do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisng¢ +! Esc .

10.3. Ustawianie wytgcznika momentu obrotowego

Po uzyskaniu ustawionego tu momentu wytgczajgcego uruchamiane sg wytgczniki
momentu obrotowego (ochrona przecigzeniowa armatury).

Informacja Wylgcznik momentu obrotowego moze zadziata¢ takze w trybie recznym.

NOTYEIKACJA !Jszkoc'lzenia armatury na skutek ustawienia za wysokiego momentu wytacza-
jacegol!

- Moment wylgczajgcy musi by¢ dostosowany do armatury.
- Zmiana ustawien dozwolona jest wytgcznie za zgodg producenta armatury.

MDD  Nastawy M0041
Wytgcznik momentowy MO0013
Moment wyt. ZAMKNIJ MO0088
Moment wyt. OTWORZ MO0089
Wartos¢ domysina: zgodnie z zaméwieniem

Zakres nastawczy: zakres momentu obrotowego zgodnie z tabliczkg znamionowg
napedu

Wyboér gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

\0’
2. Nacisnag¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C Setup.

[_FEkran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » WySwietlacz
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Wybor parametrow 3.  Wybrac parametr, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr, albo
- wywotaé bezposrednio: nacisng¢ A i wpisa¢ numer |ID M0088
[ Na wyswietlaczu pojawia sie : Moment wyt. ZAMKNIJ
ZAMYK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Gora 4 Dét v dokonac wyboru:
- » Moment wyt. ZAMKNIJ
- » Moment wyt. OTWORZ
[_ICzarny tréjkat » wskazuje aktualny wybbdr.
5. Nacisngé « Ok.
[ Wyswietlacz pokazuje ustawiong wartosc.
[_Najnizszy wiersz wskazuje: Zmien Esc
6. «+Zmien Nacisnac¢.
[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie :
- Specjalista (4) — dalej krok 7
- w najnizszym wierszu Gora 4 D6t v Esc — dalej krok 11
Logowanie uzytkownika 7. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ wybra¢ uzytkownika:
Informacja: wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty trojkat: > = wybdr (jeszcze nie zapamietany)
8. # 0Ok Nacisngc.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie : Hasto 0***
9. Wprowadzi¢ hasto (- wprowadzi¢ hasto).
[ Wyswietlacz pokazuje ustawiong wartosc.
[__Najnizszy wiersz wskazuje: Zmien Esc
10. Nacisng¢ + Zmien.

Zmiana wartosci  11. Przyciskiem A ¥ Géra 4 D6t ¥ wprowadzi¢ nowg warto$¢ momentu wylgczajg-
cego.

Info_rm_acja: zakres momentu obrotowego jest wskazywany w okrggtym
nawiasie.

12. Przyciskiem +! Zapisz zapisa¢ nowg wartosc.

[_—Moment wytaczajacy jest ustawiony.

13. Powro6t do kroku 4 (ZAMYK. lub OTW.): nacisng¢ «+ Esc .

Informacja  Jezeli ustawiony moment obrotowy zostanie osiggnigty przed pozycjg krancowa,
wydawane sg ponizsze komunikaty o btedach:
na ekranie lokalnego panelu sterowania: wskaznik stanu S0007Btad =
Btad momentu OTW. lub Btad momentu ZAM.

Przed kontynuowaniem pracy nalezy potwierdzi¢ btgd. Potwierdzenie przeprowadza
sie:

1. poprzez komende ruchu w kierunku przeciwnym.
- W przypadku Bfgd momentu OTW.: komenda ruchu w kierunku zamykania

- W przypadku Btad momentu ZAM.: komenda ruchu w kierunku otwierania
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2. albo gdy istniejacy moment obrotowy jest mniejszy niz ustawiony moment wy-
faczajacy:
- w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomocag
przycisku RESET.

- w po’rozenlu preselektora Zdalna obstuga (ZDALNIE):
poprzez magistrale fieldbus, komenda Reset, jezeli fieldbus jest ak-
tywnym zrédtem komendy.
- przez wejscie cyfrowe (interfejs 1/0) komendg Reset, jezeli skonfigu-
rowane jest wejscie cyfrowe dla sygnatu RESET i interfejs 1/O jest
aktywnym zrédtem komendy.

10.4. Ustawianie jednostki z wylgcznikami krancowymi

Jezeli podczas uruchamiania nie mozna przesunaé armatury, mozna ustawic
tylko jedna pozycje kraincowa. Druga pozycje krancowa nalezy wtedy ustawic¢
za pomocg skoku.

- Patrz strona 88, .

NOTYFIKACJA Uszkodzenie armatury/przektadni na skutek niewtasciwych ustawien!
- Ustawienie w trybie pracy elektrycznej: przerwaé na czas ruch przed ogranicz-

nikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).

- Przy wylgczaniu wylgcznikiem krancowym uwzglednié¢ z powodu mozliwego
ruchu bezwtadnego odpowiedni bufor miedzy pozycjg kraricowg a mechanicznym
ogranicznikiem krancowym.

MD  Nastawy M0041
Wytacznik krancowy MO0010
Nastawa poz. ZAM. M0084
Nastawa poz. OTW. M0085

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

@

2. Nacisna¢ przez ok. 3 sekundy przycisk C.
[—_Ekran przetgcza sie na gtéwne menu i pokazuje: » Wyswietlacz
Wyboér parametrow 3.  Wybrac¢ parametr, albo:
- w menu M P> klikng¢ parametr, albo
- poprzez bezposrednie wywotanie: nacisng¢ A i poda¢ ID M0084
[ Na wyswietlaczu pojawia sie: Nastawa poz. ZAM.
ZAMK. lub OTW. 4. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ dokona¢ wyboru:
- » Nastawa poz. ZAM. M0084
- » Nastawa poz. OTW. M0085
[_Czarny trojkat » wskazuje aktualny wybor.
5.  #0Ok Nacisnac.
[ Na wyswietlaczu pojawia sie:
- Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 — dalej krok 9
- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 — dalej krok 12
- Specijalista (4) — dalej od kroku 6
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Logowanie uzytkowni- 6. Przyciskiem A ¥ Géra 4 Dét ¥ wybraé uzytkownika:
kow Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy
[_¥naczenie symboli:
- czarny trojkat: » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat: > = wybor (jeszcze niezapamietany)
7. # 0Ok nacisna¢ , aby potwierdzi¢ wybranego uzytkownika.
[_Na wyswietlaczu pojawia sie: Hasto 0***
8. Wprowadzi¢ hasto (~ Wprowadzanie hasta).
[ 1Na wyswietlaczu pojawia sie:
- Nastawi¢ poz. ZAM? CMDO0009 - dalej krok 9
- Nastawi¢ poz. OTW? CMDO0010 — dalej krok 12
Ustawianie pozycjikran- 9. Ponownie ustawi¢ pozycje krancowg ZAMYK.:
cowej ZAMYK. CMD0009 9.1 Duzy skok: przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-
NIE) i doprowadzi¢ naped w trybie pracy elektrycznej za pomoca przycisku
A (ZAMYK.) w kierunku pozycji kraficowej.
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia, przerwac¢ na czas ruch przed
ogranicznikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).
9.2 Wiaczy¢ tryb reczny.
9.3 Kreci¢ kotem recznym az do zamknigcia armatury.
9.4 Przestawic preselektor w potozenie 0 (WYL.).
[ 1Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. ZAM? TAK NIE
Potwierdzanie nowejpo- 10. «TAK nacisna¢, aby przeja¢ nowa pozycje krancowa.
zycji krancowej g wyswietlaczu pojawia sie: Poz. kraric. ZAM. ok!
[Bwieci sie lewa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujgc, ze ustawiono
pozycje krancowg ZAMYK.

5%

I . Te ™ To =

11. Dokonaé wyboru:

- Zmien — powrét do kroku 9: ,Ponowne” ustawianie pozycji krancowej
zamykania
- Esc — powr6t do kroku 4 i ustawianie pozycji krancowej OTW. lub

wyjscie z menu
Ustawianie pozycji kran- 12. Ponownie ustawi¢ pozycje krancowg OTW.:
cowej OTW. CMD0010 12.1 Duzy skok: przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKAL-

NIE) i doprowadzi¢ naped w trybie pracy elektrycznej za pomoca przycisku
= (OTW.) w kierunku pozycji krancowe;j.
Informacja: Aby unikng¢ uszkodzenia, przerwac na czas ruch przed
ogranicznikiem krancowym (nacisng¢ przycisk STOP).

12.2 Wiaczy¢ tryb reczny.

12.3 Kreci¢ kotem recznym az do otwarcia armatury.

12.4 Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).

[ Na ekranie wyswietlane jest: Nastawi¢ poz. OTW? TAK NIE
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Potwierdzanie nowejpo- 13. # TAK nacisngc¢, aby przejg¢ nowg pozycje kraricowa.
zycji kraficowej N3 wyswietlaczu pojawia sie: Poz. krafic. OTW. ok!
[_Bwieci sie prawa dioda LED (wersja standardowa), sygnalizujac, ze ustawiono
pozycje krancowg OTW.

. %

4 Tc ® To =

14. Dokona¢ wyboru:

- Zmien - powrot do kroku 12: ,ponownie” ustawi¢ pozycje krarncowag
OTW.
- Esc - powr6t do kroku 4 i ustawianie pozycji krancowej ZAMYK. lub

wyjscie z menu

Informacja  Jezeli nie mozna ustawi¢ pozycji krancowej: sprawdzi¢ typ jednostki sterujgcej w
napedzie.

10.5. Ustawianie adresu HART (adres slave)

Adres HART nalezy dopasowac tylko w trybie Multidrop. Bez trybu Multidrop adres
musi by¢ ustawiony na 0.

MDD  Nastawy M0041
HART M1238
Addres M1253
Wartos¢ domysina: 0
Zakres nastawczy: 0 — 63

Wybor gtéwnego menu 1.  Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).
0

L1
2. Nacisngc przez ok. 3 sekundy przycisk C Setup.
[__Ekran przechodzi do menu gtéwnego i wyswietlane jest: » WysSwietlacz
Ustawianie adresu HART 3. Wybra¢ parametr, albo:
- M D> (poprzez klikniecie menu)
- lub nacisng¢ A i wprowadzi¢ ID M1253 (bezposrednie wywotanie)
[_1Na ekranie wyswietlane jest: Addres
4. Nacisnac¢ # Ok.
[—1Na ekranie wyswietlany jest ustawiony adres.
5. W najnizszym wierszu ekranu wyswietlane jest:
- Zmien— dalej krok 6
- Gora 4 Dot v — dalej krok 10
6. Nacisng¢ + Zmien.
[ Na ekranie wyswietlane jest: Uzytkownik (1)

7. Zapomocg A Y Gora 4 D6t ¥ wybrac¢ poziom dostepu uzytkownika, ponizsze
symbole oznaczaja:

- czarny trojkat » = aktualne ustawienie
- biaty tréjkat > = wybor (jeszcze nie zapisany)
Informacja: Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Spegcjalista (4) lub wyzszy.
8. Nacisng¢ + Ok.
[_Na ekranie wyswietlane jest: Hasto 0***
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9. Wprowadzi¢ hasto (-~ wprowadzic¢ hasto).
[__Na ekranie wyswietlany jest ustawiony adres.
10. Za pomocg A ¥ Gora 4 Dét ¥ wprowadzi¢ nowy adres.
Informacja: Zakres adresu wyswietlany jest na ekranie w okragtych nawiasach.
11. Za pomocg + Zapisz zapisa¢ wybor.
[ Adres HART jest ustawiony.

10.6. Rozruch prébny

Rozruch prébny przeprowadzi¢ dopiero wtedy, gdy dokonano wszystkich opisanych
wyzej ustawien.

10.6.1. Kontrola kierunku obrotéw na mechanicznym wskazniku potozenia

NOTYEIKACJA Uszkodzenia armatury z powodu niewlasciwego kierunku obrotow!

- W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotéw natychmiast wytgczy¢ (nacisng¢
STOP).

- Usung¢ przyczyne, np. zmieni¢ kolejnosc¢ faz.
- Powtorzy¢ probe dziatania.

Informacja WytgczyC przed osiggnigciem pozycji krancowe;.

1.  Recznie ustawi¢ naped ustawczy w pozycji Srodkowej lub w dostatecznej odle-
gtosci od pozycji krancowe;.
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2. Wiaczyé naped ustawczy w kierunku ZAMYK. i obserwowac kierunek obrotow
na mechanicznym wskazniku potozenia:

- W przypadku samonastawnego mechanicznego wskaznika potozenia:

[_Kierunek obrotéow zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku
ZAMYK., a strzatka ™> obraca si¢ zgodnie z ruchem wskazowek zegara
w kierunku ZAMYK. (symbol ).

Rysunek 63: Kierunek obrotow => (w wersji ,zamykanie prawoskretne”)

—&

- Mechaniczny wskaznik potozenia ze stalym wskaznikiem: (niesamo-
nastawny)

[__Kierunek obrotéw zgadza sie, jezeli naped ustawczy pracuje w kierunku
ZAMYK., a symbole (=/X) obracajg sie przeciwnie do kierunku ruchu
wskazoéwek zegara:

Rysunek 64: Kierunek obrotow =X (w wersji ,zamykanie prawoskretne”)

—

10.6.2. Kontrola jednostki z wytgcznikami krancowymi

1. Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga lokalna (LOKALNIE).
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2. Uruchomi¢ naped przyciskiem OTW., STOP, ZAMYK.

[ Wylgcznik krancowy ustawiony jest prawidtowo, jezeli (sygnalizacja standardo-
wa):

- z6tta dioda / LED1 swieci sie w pozycji krahcowej zamkniecia

- zielona dioda / LEDS5 swieci sie w pozycji krancowej otwarcia

- lampki sygnalizacyjne ponownie zgasng po ruchu w kierunku przeciwnym

[ Wyltacznik krancowy ustawiony jest nieprawidtowo, jezeli:

- naped zatrzymuje sie przed osiggnieciem pozycji krancowe;j,

- zaswieci sie jedna z czerwonych lampek sygnalizacyjnych/LED (btgd momentu
obrotowego)

- wskaznik stanu S0007 zgtasza na wyswietlaczu biad.

3. Jezeli pozycje krahcowe nie sg ustawione prawidtowo: nalezy ponownie ustawic
wytgcznik krancowy.
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1. Uruchamianie (ustawienia w napedzie ustawczym)

Rysunek 65: Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Naped ustawczy jest fabrycznie ustawiony na potwierdzony w zamowieniu kat
przesterowania. Mechaniczny wskaznik potozenia jest ustawiony na ten kat
przesterowania.

Jezeli ustawiony fabrycznie kat przesterowania zostanie pdzniej zmieniony, wskaznik
potozenia nalezy dostosowac do nowego kata przesterowania:

. Zwiekszanie kata przesterowania: mechaniczny wskaznik potozenia ustawia
sie samoczynnie podczas najblizszego ruchu.

. Zmniejszanie kata przesterowania: mechaniczny wskaznik potozenia nalezy
ustawi¢ ponownie (patrz kolejny rozdziat).

Rysunek 66: Mechaniczny wskaznik potozenia ze statym wskaznikiem (nie samona-

stawny)

Jezeli w napedzie ustawczym zamontowany jest NIE-samonastawny mechaniczny
wskaznik potozenia, podczas uruchamiania nalezy otworzy¢ blok sterowania i ustawi¢
wskaznik potozenia.
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1.1. Otwieranie/zamykanie bloku sterowania
Rysunek 67: Otwieranie/zamykanie bloku sterowania

[A] (B]

[2]—e”

[A]  Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)
[B] Mechaniczny wskaznik potozenia ze statym wskaznikiem

Otwieranie 1 Odkreci¢ sruby [2] i zdja¢ pokrywe [1] z bloku sterowania.

Zamykanie 2. Wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce na pokrywie i obudowie.
3. Sprawdzi¢ o-ring [3] pod katem uszkodzen i ewentualnie wymieni¢ na nowy.
4. Na o-ring nanies¢ cienkg warstwe smaru niezawierajgcego kwaséw (np. waze-

line), po czym prawidtowo go zatozyc.
5. Zatozy¢ pokrywe [1] na blok sterowania.
6. Dokreci¢ sruby [2] rbwnomiernie na krzyz.
11.2. Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Rysunek 68: Mechaniczny wskaznik potozenia (samonastawny)

Samonastawny mechaniczny wskaznik potozenia wskazuje potozenie armatury za
pomocy strzatki =>. Przy prawidtowym ustawieniu strzatka wskazuje w pozycjach
krancowych na symbol = (OTW.) lub L (ZAMYK.).

Informacja Wskaznik potozenia znajduje sie w bloku sterowania napedu ustawczego. Otwarcie
bloku sterowania w celu dokonania recznego ustawienia jest konieczne tylko wtedy,
gdy nalezy zmienic ustawiony stopien przekfadni albo jezeli podczas uruchamiania
zostanie zmieniona ustawiona fabrycznie pozycja kranncowa ZAMYK. (lub OTW.).

11.2.1. Ustawianie mechanicznego wskaznika potozenia

1. Doprowadzi¢ armature do pozycji krancowej ZAMYK.
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2. Dosuna¢ do siebie obie dolne tarcze wskaznikowe z symbolami = (OTW.) i L
(ZAMYK.). Zabierana jest wtedy tarcza ze strzatkg =>:

Rysunek 69: Pozycja w potozeniu ZAMYK.

3. Doprowadzi¢ naped do pozycji krancowej OTW.

[ Btrzatka ™> obraca sie w kierunku OTW. i zabiera ze sobg tarcze wskaznikowg
z symbolem - (OTW.) az do zatrzymania napedu ustawczego w pozycji OTW.
Rysunek 70: Ruch w kierunku OTW. (po lewej) i pozycja OTW. (po prawej)

4. Sprawdzanie ustawienia:
[_Mechaniczny wskaznik potozenia jest ustawiony prawidtowo, jezeli kat miedzy
symbolami = (OTW.) i L (ZAMYK.) wynosi od 120° do 280°.

[ Vezeli wszystkie trzy tarcze wskaznikowe zostang wspolnie obrocone, wskaznik
mozna przestawia¢ w krokach co 15°. Pojedynczo mozliwa jest nastawa co 5°.

[_Vezeli wskaznik zostanie przekrecony (powyzej 280°) lub kat jest za maty (po-
nizej 120°), ustawiony stopien przekfadni nalezy dopasowac do kata przestero-
wania napedu ustawczego. Patrz <Kontrola/nastawa stopnia przektadni konwer-
syjnej>.

11.2.2. Kontrola/nastawa stopnia przektadni konwersyjnej

Ta kontrola/ustawienie konieczne jest tylko wtedy, gdy niemozliwe jest prawidtowe
ustawienie mechanicznego wskaznika potozenia lub wymagany jest pézniej inny
zakres kagtow przesterowania, np. z 90° £15° na 120° £15° (wykonywane tylko przez
serwis AUMA).

67



SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Uruchamianie (ustawienia w napedzie ustawczym) AC 01.2 Non-Intrusive HART

1. Na podstawie tabeli sprawdzi¢, czy kat przesterowania odpowiada nastawie
przektadni konwersyjnej (stopnie 1 —9).

Tabela 27:
Kat przesterowania napedu ustawczego i odpowiednia nastawa przektadni konwersyjnej
SQ05.2/SQ07.2 SQ10.2 SQ 12.2 SQ 14.2

30° +/-15° 2 2 3 4

60° +/-15° 3 3 4 5

90° +/-15° 3 3 4 6

120° +/-15° 3 4 5 6

150° +/-15° 4 4 5 6

180° +/-15° 4 4 5 7

210° +/-15° 4 5 6 7

290° +/-70° 5 5 6 7

2. Abyzmieni¢ ustawienie, podnies¢ dzwignie na przektadni konwersyjnej i zatrza-
sng¢ na wybranym stopniu.

Rysunek 71: Nastawa przektadni konwersyjnej

11.3. Mechaniczny wskaznik potozenia ze statym wskaznikiem (nie-samonastawny)

Rysunek 72: Mechaniczny wskaznik potozenia ze statym wskaznikiem

(.

g cIWIE] | @

Mechaniczny wskaznik potozenia wikazuje potozenie armatury za pomocg dwdch
tarcz wskaznikowych z symbolami = (OTW.) i L (ZAMYK.). Przy prawidtowym

ustawieniu symbole OTW./ZAMYK. wskazujg w pozycjach krancowych na wskaznik
A na pokrywie.

Elementy nastawcze \Wskaznik potozenia znajduje sie w bloku sterowania napedu ustawczego. W celu
konfiguracji nalezy otworzy¢ blok sterowania. Patrz <Otwieranie/zamykanie bloku
sterowania>.
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Uruchamianie (ustawienia w napedzie ustawczym)

11.3.1. Ustawianie mechanicznego wskaznika potozenia

[ Jezeli dostepne sg opcje (jak np. potencjometr, nadajnik potozenia): ustawié¢

mechaniczny wskaznik potozenia dopiero wtedy, gdy ustawiono wszystkie
opcjonalne wyposazenia napedu ustawczego.

Ustawi¢ armature w pozycji zamkniete;.

Obrocié dolng tarcze wskaznikows, az symbol L (ZAMYK.) pokryje sie ze
wskaznikiem A na pokrywie.

J

L e )

Doprowadzi¢ naped ustawczy do pozycji krancowej OTW.
Trzymajac nieruchomo dolng tarcze wskaznikowg, obréci¢ gorng tarcze z
symbolem = (OTW.), tak aby symbol ten pokryt sie ze wskaznikiem A na po-

krywie.
-

v

L e )

Ponownie ustawi¢ armature w pozycji zamkniete;.
Sprawdzanie ustawienia:

Jezeli symbol X (ZAMYK.) nie pokrywa sie ze wskaznikiem A na pokrywie:
- Powtérzyé ustawienie.

11.3.2. Kontrola / nastawa stopnia przektadni konwersyjnej

Kontrola/nastawa jest konieczna tylko wtedy, gdy w napedzie ustawczym wymagany
jest pézniej inny zakres katow przesterowania:

Informacja Ustawiany zakres kgtow przesterowania jest podany w karcie danych zamdéwienia
(np. , 90° +/-15°%).

1.

Sciggnaé tarcze wskaznikowg. Ewent. uzy¢ klucza ptaskiego jako dzwigni.
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2. Na podstawie tabeli sprawdzi¢, czy kat przesterowania napedu ustawczego
odpowiada nastawie przektadni konwersyjnej (stopnie 1 — 9).

Jezeli nastawa nie zgadza sie: kontynuowaé od punktu 4.
Jezeli nastawa zgadza sie: kontynuowacé od punktu 7.

Tabela 28:
Kat przesterowania napedu ustawczego i odpowiednia nastawa przektadni konwersyjnej

$Q05.2/8Q07.2 SQ10.2 SQ12.2 SQ 14.2
30° +/-15° 2
60° +/-15° 3
90° +/-15° 3
120° +/-15° 3
150° +/-15° 4
180° +/-15° 4
210° +/-15° 4
290° +/-70° 5

a a A b Db WO WODN
o o o o g A b W
N N N o o o o b

Poluzowac srube [1].

Ustawi¢ zebatke pier$cieniowa [2] zgodnie z tabelg na wymagany stopieh.
Dokrecic¢ srube [1].

Nasadzi¢ tarcze wskaznikowg na watek.

Ustawi¢ mechaniczny wskaznik potozenia.

Rysunek 73: Jednostka sterujgca z przektadnig konwersyjng

N oA

[1]  Sruba
[2] Zebatka pierscieniowa
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Usuwanie usterek

12. Usuwanie usterek

121. Btedy podczas uruchamiania

Tabela 29:

Btedy podczas obstugi / uruchamiania

Blad

Nie mozna ustawi¢ mechanicznego

wskaznika potozenia.

Naped ustawczy najezdza mimo

Opis/przyczyna

Przektadnia konwersyjna nie pasuje do kata prze-
sterowania napedu ustawczego.

Przy ustawianiu wytgcznika krarncowego nie

ustawionej jednostki z wytgcznikami uwzgledniono ruchu bezwtadnego (wybiegu).
kranncowymi na ogranicznik krancowy Ruch bezwtadny powstaje w wyniku dziatania masy

armatury lub napedu.

zamachowej napedu ustawczego i armatury oraz
zwioki w wytgczaniu sterownika napedu ustawcze-

go.

Pomoc

Ustawi¢ stopien przektadni konwersyjne;.
Ewent. nalezy wymienié¢ jednostke sterujgca.

- Obliczanie ruchu bezwtadnego: ruch bezwtadny
= droga pokonywana od momentu wytgczenia
do momentu zatrzymania.

- Ustawi¢ na nowo jednostke z wytacznikami
krancowymi z uwzglednieniem ruchu bezwtad-
nego. (Obréci¢ z powrotem koto reczne o war-
tos$¢ ruchu bezwtadnego)

12.2. Sygnalizacja btedéw i ostrzezenia

Tabela 30:

Btedy przerywaja lub uniemozliwiajg zasilanie elektryczne napedu ustawczego. W
przypadku btedu ekran $wieci sie na czerwono.

Ostrzezenia nie majg zadnego wptywu na zasilanie elektryczne napedu ustawczego.
Maija one jedynie charakter informacyjny. Ekran pozostaje biaty.

Sygnalizacja zbiorcza zawiera dalsze komunikaty. Mozna je wyswietli¢ za pomocg

przycisku «!Detale. Ekran pozostaje biaty.

Bledy i ostrzezenia poprzez wskazniki stanu na ekranie

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

S0001

S0005
Ostrzezenia

S0006
Nie gotowy ZDALNY

S0007
Btad

S0008
Poza specyfikacjg

S0009
Kontrola funkcji

S0010
Wymagana konserwacja

S0011
Awaria

Wskaznik pokazuje zamiast potozenia armatury
tekst stanu.

Sygnalizacja zbiorcza 02:
Wyswietla liczbe wystepujgcych ostrzezen.

Sygnalizacja zbiorcza 04:
Wyswietla liczbe wystepujgcych komunikatéw.

Sygnalizacja zbiorcza 03:
Wyswietla liczbe wystepujgcych btedow.
Naped ustawczy nie moze by¢ uruchamiany.

Sygnalizacja zbiorcza 07:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Naped ustawczy pracuje poza normalnymi warun-
kami roboczymi.

Sygnalizacja zbiorcza 08:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Trwajg prace przy napedzie ustawczym, sygnaty
wyjéciowe sg tymczasowo niewazne.
Sygnalizacja zbiorcza 09:

Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107
Zalecenie przeprowadzenia kontroli/konserwacji.

Sygnalizacja zbiorcza 10:
Komunikat wg zalecenia NAMUR NE 107

Usterka dziatania napedu ustawczego, sygnaty
wyjsciowe sa niewazne.

Pomoc

Opis tekstéw stanu — patrz podrecznik (obstuga i
konfiguracja).

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4+ Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisng¢ przycisk 4 Detale.

Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Warto$¢ > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.
Szczegoty — patrz tabela <Btedy i awaria>.

Warto$é > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale.
Szczegoty — patrz tabela <Ostrzezenia i poza spe-
cyfikacjg>.

Warto$é > 0: nacisngé przycisk 4 Detale.

Szczegoty — patrz tabela <Niegotowy ZDALNY i
kontrola dziatania>.

Warto$é > 0: nacisng¢ przycisk 4 Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegétowych.

Wartos¢ > 0: nacisnaé przycisk 4 Detale, aby
przegladac liste komunikatow szczegotowych.
Szczegoty — patrz tabela <Btedy i awaria>.
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Tabela 31:
Ostrzezenia i poza specyfikacja

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Ostrzezenie konfig. Sygnalizacja zbiorcza 06:
Mozliwe przyczyny:
Ustawiona konfiguracja nie jest prawidtowa.
Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

Ostrzezenie wewnetrzne Sygnalizacja zbiorcza 15:
Ostrzezenia urzadzenia
Urzadzenie moze pracowac dalej z pewnymi ogra-
niczeniami.

24 V DC zewnetrzne Zewnetrzne zasilanie napigciowe 24 V DC sterow-
nika napedu ustawczego znajduje sie poza zakre-
sem napie¢ zasilania.

Wrn op.mode run time Ostrzezenie: przekroczono czas wigczenia (ED),
maks. czas pracy/h.

Wrn op.mode starts Ostrzezenie: przekroczono czas witgczenia (ED),
maks. liczbe rozruchéw silnika (cykle tgczeniowe).

Failure behav. active Zachowanie awaryjne jest aktywne, poniewaz wy-
magane wartosci zadane lub rzeczywiste sa btedne.

Wrn input AIN 1 Ostrzezenie: zanik sygnatu na wejsciu analogowym
1

Wrn input AIN 2 Ostrzezenie: zanik sygnatu na wejsciu analogowym
2

Ostrzezenie pozycja nastawy Ostrzezenie: zanik sygnatu zadanej pozycji
Mozliwe przyczyny:
Dla ustawionego zakresu wartosci zadanych, np. 4
— 20 mA, sygnat wejsciowy = 0 (zanik sygnatu).
Dla zakresu wartosci zadanych 0 — 20 mA nie jest
mozliwe monitorowanie.

Ostrzez. czas pracy Przekroczono ustawiony czas (parametr Dop. czas
pracy M0570). Ustawiony czas pracy jest przekra-
czany przy pokonywaniu catej drogi przesterowania
od pozycji krancowej OTW. do pozycji krancowe;j

ZAMYK.
Otrzezenie temp. sterownika 'kremperatura w obudowie sterownika jest za wyso-
a.
Czas nie ustawiony Nie ustawiono jeszcze zegara czasu rzeczywistego
(RTC).
Napiecie baterii Napiecie baterii guzikowej RTC jest za niskie.
PVST fault Nie przeprowadzono pomysinie testu PVST.
PVST abort Test PVST zostat przerwany, wzgl. nie mozna byto

go uruchomic.

OSTRZEZ. brak reakgji Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Ostrzez. moment OTW Przekroczono wartos¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego OTW.

Ostrzez. moment ZAM Przekroczono warto$¢ graniczng ostrzezenia mo-
mentu obrotowego ZAMYK.
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Pomoc

Nacisnaé przycisk +1Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Sprawdzi¢ zasilanie napieciowe 24 V DC.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0356,
ewent. ponownie ustawi¢.

- Sprawdzi¢ zachowanie regulacyjne napedu
ustawczego.

- Sprawdzi¢ parametr Dop. Ib. uruchomien
MO0357, ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ sygnaty:

- warto$¢ zadana E1

- wartosé rzeczywista E2

- rzeczywista warto$¢ procesowa E4

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ sygnat wartosci zadane;.

Ostrzezenia sg automatycznie usuwane, jezeli wy-
konywana jest nowa komenda ruchu.

- Sprawdzi¢ armature.
- Sprawdzi¢ parametr Dop. czas pracy M0570.

Zmierzy¢ / obnizy¢ temperature otoczenia.
Ustawi¢ zegar.

Wymienic¢ baterie guzikowa.

Sprawdzi¢ naped ustawczy (ustawienia PVST).
Wykonaé RESET lub ponownie uruchomic¢ test
PVST.

- Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.

- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0634.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment OTW MO0768,
ewent. ponownie ustawic.

Sprawdzi¢ parametr Otrzez. moment ZAM MO0769,
ewent. ponownie ustawic.
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Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

SIL - btad"
PVST wymagane

Wymagany przeglad

Wystepuje btad w podzespole SIL.

Wykonanie testu PVST (Partial Valve Stroke Test)
jest konieczne.

Wymagane jest serwisowanie.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wersiji SIL

Tabela 32:
Btedy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Btad w konfiguraciji

Konfig. btad ZDALNY

Btad wewnetrzny

Bftad momentu ZAM.

Btad momentu OTW.

Btad fazy

Nieprawidtowa kolejnosé faz

Jako$¢ zasilania

Sygnalizacja zbiorcza 11:
Btad w konfiguracji

Sygnalizacja zbiorcza 22:
Btad w konfiguracji Zdalnie

Sygnalizacja zbiorcza 14:
Pojawit sie btad wewnetrzny.

Btad momentu obrotowego w kierunku zamykania

Btad momentu obrotowego w kierunku otwierania.

- Przy podtagczaniu do sieci pradu tréjfazowego i
wewnetrznego uktadu zasilania 24 V DC elek-
troniki: zanik fazy 2.

- Przy podigczaniu do sieci pradu tréjfazowego
lub prgdu przemiennego i wewnetrznego uktadu
zasilania 24 V DC elektroniki: zanik jednej z faz
L1, L2 lub L3.

Przytgcza przewodéw zewnetrznych L1, L2 i L3 sg
podtgczone w niewtasciwej kolejnosci.

Tylko w przypadku podtgczania do sieci pradu tréj-
fazowego.

Z powodu ztej jakosci sieci sterownik napedu
ustawczego nie rozpoznaje kolejnosci faz (kolejnos¢
przytaczy przewoddéw zewnetrznych L1, L2 i L3) w
ciggu ustawionego czasu monitorowania.

Pomoc

Patrz oddzielny podrecznik Bezpieczenstwo funkcjo-
nalne.

Pomoc

Nacisngé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegolnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Nacisnaé przycisk +!Detale, aby przegladaé poje-

dyncze komunikaty.

Opis poszczegdinych komunikatéw — patrz podrecz-

nik (obstuga i konfiguracja).

Serwis AUMA

Nacisna¢ przycisk +1Detale, aby przeglada¢ poje-

dyncze komunikaty.

Opis poszczegodinych komunikatéw — patrz podrecz-

nik (obstuga i konfiguracja).

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku OTW.

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowaé komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Przeprowadzi¢ jedng z ponizszych czynnosci:

- Wyda¢ komende ruchu w kierunku ZAMYK.

- Przestawic¢ preselektor w potozenie Obstuga
lokalna (LOKALNIE) i zresetowaé komunikat o
btedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez magi-
strale fieldbus.

Sprawdzi¢ / podtgczy¢ fazy.

Skorygowac kolejnos¢ przytgczy przewodow ze-
wnetrznych L1, L2 i L3 poprzez zamiane dwdch faz.

- Sprawdzi¢ napiecie sieci.
Dopuszczalne wahania napigcia sieci wynoszg
dla pradu tréjfazowego/przemiennego 10 %
(opcjonalnie 30 %). Dopuszczalne wahania
czegstotliwosci sieci wynoszg +5 %

- Sprawdzi¢ parametr Czas reakcji M0172, ewent.
wydiuzy¢ czas.
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Bledy i awaria

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Btad termika

Btad brak reakgji

Poten. poza zakresem

LPV not ready”

Wrn input AIN 1
Wrn input AIN 2

Zty kierunek obrotéw

FQM btad zbiorczy?)

1)  Wariant Lift Plug Valve

Zadziatata ochrona silnika.

Brak reakcji napedu ustawczego na komendy ruchu
w ustawionym czasie reagowania.

Sygnat potencjometru znajduje sie poza dopuszczal-
nym zakresem.

LPV: funkcja Lift Plug Valve
Naped gtéwny zgtasza usterke

Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 1.
Zanik sygnatu na wejsciu analogowym 2.

Silnik obraca sie przeciwnie do skonfigurowanego
kierunku i aktywnej komendy ruchu w nieprawidto-
wym Kierunku.

Sygnalizacja zbiorcza 25:

2)  Napedy ustawcze z jednostka Fail-Safe

Tabela 33:

Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna

Niewtasciwe polecenie uruchomie- Sygnalizacja zbiorcza 13:

nia

Preselektor nie ZDALN

Service aktywny

Nieaktywny

EMCY stop aktywny
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Mozliwe przyczyny:

- kilka komend ruchu (np. jednoczesnie OTW. i
ZAMYK. albo jednoczesnie OTW. i Sterowanie
WART.ZAD.)

- aktywna wartos¢ zadana i nieaktywny pozycjo-
ner

Preselektor nie znajduje sie w potozeniu ZDALNIE.

Praca za pomoca tgcza serwisowego (Bluetooth) i
oprogramowania serwisowego AUMA CDT.

Naped ustawczy znajduje sie w trybie pracy Zablo-
kowane.

Nacisnieto wytgcznik Stop awaryjny. Zasilanie prg-
dem uktadu sterowania silnikiem (styczniki lub tyry-
story)jest przerwane.

Pomoc

- Poczeka¢ do przestudzenia.
- Jezeli po przestudzeniu komunikat o btedzie
jest nadal wyswietlany:

- Przestawi¢ preselektor w potozenie Obstu-
ga lokalna (LOKALNIE) i zresetowa¢ komu-
nikat o bfedzie przyciskiem RESET.

- Wykona¢ komende resetowania poprzez
magistrale fieldbus.

- Kontrola bezpiecznikow.

Sprawdzi¢ ruch na cztonie napedzanym.

Sprawdzi¢ konfiguracje urzadzenia:

Parametr Low limit Uspan M0832 musi by¢ mniejszy
niz parametr Volt.level diff. potent. M0833.

Sprawdzi¢ okablowanie.
Sprawdzi¢ okablowanie.

Sprawdzi¢ uruchamianie komend ruchu.

W przypadku sieci pradu trojfazowego wigczy¢
funkcje monitorowania faz (parametr Regulacja kier.
obrot. M0171).

Sprawdzi¢ ustawienia konfiguracji urzadzenia (para-
metr Kierunek zamykania M0176).

Aby skasowa¢ komunikat o btedzie: odtgczy¢ od
sieci sterownik napedu ustawczego i uruchomi¢
ponownie.

Nacisnaé przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-
dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz podrecz-
nik (obstuga i konfiguracja).

Pomoc

- Sprawdzi¢ komendy ruchu (zresetowaé / usungé
komendy ruchu i wysta¢ tylko jedng komende
ruchu).

- Ustawic¢ parametr Pozycjoner na Funkcja aktyw-
na.

- Sprawdzi¢ wartos¢ zadang.

Nacisna¢ przycisk +IDetale, aby przegladaé poje-

dyncze komunikaty.

Opis poszczegoélnych komunikatéw — patrz podrecz-

nik (obstuga i konfiguracja).

Przestawi¢ preselektor w potozenie ZDALNIE.

Zamkng¢ oprogramowanie serwisowe.

Sprawdzi¢ ustawienie i stan funkcji <Zwolnienie lo-
kalnego panelu sterowania>.
- Odblokowa¢ wytacznik Stop awaryjny.

- Zresetowac stan zatrzymania awaryjnego ko-
mend3g resetowania.
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Niegotowy ZDALNY i kontrola dziatania (sygnalizacja zbiorcza 04)

Informacje wyswietlane na ekranie Opis/przyczyna Pomoc
EMCY zachow.aktywne Tryb pracy AWARIA jest aktywny (wystano sygnat -  Stwierdzi¢ przyczyne wystania sygnatu awaryj-
AWARIA). nego.
Na wejsciu AWARIA wystepuje 0 V. - Sprawdzi¢ zrédto wyzwolenia.
- Podtaczy¢ do wejscia AWARIA napiecie +24 V
DC.

1/O interface

Kotko reczne aktywne

Stan awarii Fieldbus

Lokalny STOP

Interlock OTW + ZAM

Interlock by-pass

PVST active

SIL - funkcja aktywna')

Naped ustawczy jest sterowany przez ztacze I/0  Sprawdzi¢ wejscie ztacza I/0O.
(réwnolegte).
Obstuga reczna jest wtgczona. Uruchomi¢ pracg elektryczng.

Potgczenie fieldbus istnieje, jednakze stacja Master Sprawdzi¢ konfiguracje stacji Master.
nie transmituje zadnych danych uzytkowych.

Lokalny STOP jest aktywny.
Nacisnieto przycisk STOP na lokalnym panelu ste-
rowania.

Zwolni¢ przycisk STOP.

Interlock jest aktywny. Sprawdzi¢ sygnat Interlock.
Funkcja bypass jest zablokowana.

Test PVST jest aktywny.

Sprawdzi¢ stany armatury gtéwnej i obejsciowe;.
Odczeka¢ do zakonczenia funkcji PVST.

Funkcja SIL jest aktywna.

1)  Sterowniki napedu ustawczego w wers;ji SIL

12.3. Bezpieczniki

12.3.1. Bezpieczniki w sterowniku napedu ustawczego

F1/F2

F3

F4

Tabela 34:

Bezpieczniki pierwotne F1/F2 (do zasilacza sieciowego)

Bezpiecznik G F1/F2 Nr czesci AUMA
Wielkosé 6,3 x 32 mm

2 AFF; 690 V 1AT,; 500V K002.277
Zasilanie napieciowe < 500 V

2 AFF; 690 V 2 AFF; 690 V K002.665
K002.665

Tyrystory do silnika 0 mocy do 1,5 kW 1AT,; 500V K002.277
Tyrystory do silnika 0 mocy do 3,0 kW

Tyrystory do silnika o mocy do 5,5 kW

Wewnetrzne zasilanie 24 V DC

Tabela 35:

Bezpiecznik wtérny F3 (wewnetrzne zasilanie 24 V DC)

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/11 F3 Nr czesci AUMA
Wielkosé 5x20 mm

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V 20AT; 250V K006.106
Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115 V 20AT; 250V K006.106
Tabela 36:

Bezpiecznik wtérny F4 (wewnetrzne zasilanie AC)1)

Bezpiecznik G wg IEC 60127-2/11I F4 Nr czesci AUMA
Wielkos¢ 5x 20 mm

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 24 V 1,25AT; 250 V K001.184

Napiecie wyjsciowe (zasilacz sieciowy) = 115 V — —

1)  grzatki bloku sterowania, sterowania stycznikami nawrotnymi, wyzwalacza termistorowego (tylko
dla 24 V AC), dla 115 V AC réwniez wejs¢ sterujgcych OTW., STOP, ZAMYK.
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F5 Wyciggnac listwe bezpiecznikow [3] ze zlgcza wtykowego, otworzy¢ pokrywe i
wymieni¢ stare bezpieczniki na nowe.

12.3.2. Wymiana bezpiecznikéw

12.3.2.1. Wymiana bezpiecznikéw F1/F2

_ Porazenie pradem wskutek niebezpiecznego napiecia!

Ryzyko utraty zycia lub ciezkich obrazen ciafa.

- Przed otwarciem odtgczy¢ napiecie.

1.  Zdjg¢ przytacze elektryczne ze sterownika napedu ustawczego.
Rysunek 74

2. Wyciggna¢ uchwyt bezpiecznikdéw z pina, otworzy¢ pokrywe bezpiecznikdw i
wymienic stare bezpieczniki na nowe.

12.3.2.2. Kontrola/wymiana bezpiecznikow F3/F4

1. Odkreci¢ $ruby [1] i otworzy¢ pokrywe [2] z tytu sterownika napedu ustawczego.
Rysunek 75:

Kontrola bezpiecznikow 2. Na zasilaczu sieciowym znajduja sie punkty pomiarowe (przylutowane piny) do
wykonywania pomiaru rezystancji (kontrola rezystancji przejscia):

Tabela 37:
Kontrola Punkty pomiarowe
F3 MTP5 — MTP6

F4 MTP7 — MTP8
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3.  Aby wymieni¢ uszkodzone bezpieczniki: odkreci¢ zasilacz sieciowy [3] i
ostroznie wyciggnaé. (Bezpieczniki znajdujg sie po wyposazonej stronie ptytki
zasilacza sieciowego.)

Uszkodzenie przewodow wskutek zakleszczenia!
Mozliwe usterki w dziataniu.
- Ostroznie zamontowac zasilacz sieciowy, aby nie zakleszczy¢ przewoddw.

12.3.3. Ochrona silnika (monitorowanie temperatury)

Informacija

MD

Przebieg kontroli:

Ochrone napedu ustawczego przed przegrzaniem i dziataniem niedopuszczalnie
wysokich temperatur na powierzchni zapewniajg termistory PTC lub termowytgczniki
w uzwojeniu silnika. Ochrona silnika zadziata, jezeli zostanie osiggnieta maksymainie
dopuszczalna temperatura uzwojenia.

Naped ustawczy zatrzymuje sie i wydaje nastepujgce komunikaty awaryjne:

- LED 3 (zadziatata ochrona silnika) swieci sie na lokalnym panelu sterowania.
. Wskaznik stanu S0007 lub S0011 Awaria wskazuje btad.

Pod Detale wyswietlany jest btad Btad termika.
Przed dalszg pracg silnik musi przestygnac.

Nastepnie odbywa sie, zaleznie od ustawienia parametru (zachowanie ochrony
silnika), automatyczny reset komunikatu awaryjnego albo komunikat awaryjny nalezy
zresetowac w potozeniu preselektora Obstuga lokalna (LOKALNIE) za pomoca
przycisku RESET.

Kontrola ochrony silnika (proof-test)

Dziatanie ochrony silnika mozna sprawdzic.

W przypadku sterownikéw napedu ustawczego na uchwycie $ciennym w wersji za-
bezpieczonej przed wptywami atmosferycznymi, ktére sterujg napedem ustawczym
z zabezpieczeniem przeciwwybuchowym, nalezy sprawdzi¢ dziatanie ochrony silnika
najpdzniej podczas konserwaciji (patrz rozdziat <Serwisowanie i konserwacja>).

Kontrola odbywa sie poprzez symulacje sygnatu ochrony silnika na lokalnym panelu
sterowania sterownika napedu ustawczego:

Wymagany poziom dostepu uzytkownika: Specjalista (4) lub wyzszy.

Diagnoza M0022
TMS proof test M1950

Przestawi¢ preselektor w potozenie 0 (WYL.).

2. Przejs¢ do menu gtéwnego i pod parametrem TMS proof test M1950 wybra¢
wartos¢ symulacji: Badanie temperatury.

3. Aktywacja symulacji ochrony silnika: nacisngé¢ przycisk Ok.
Funkcja zabezpieczajgca jest prawidtowa, jezeli nie pojawia sie komunikat
awaryjny.

4. Resetowanie symulacji: nacisngé przycisk Ok lub wyj$¢ z menu symulaciji i

cofng¢ preselektor do pierwotnego potozenia.

-_—
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13.

Utrzymanie ruchu i konserwacja

| & PRZESTROG Al Uszkodzenia na skutek niewtasciwej konserwacji!

Utrzymanie ruchu i konserwacja nalezg wytgcznie do obowigzkéw wykwalifiko-
wanego personelu upowaznionego przez uzytkownika lub wykonawce instalaciji.
Radzimy zlecenie tych prac naszemu serwisowi.

Prace w zakresie utrzymania ruchu i konserwacji mogg by¢ wykonywane dopiero
po wytgczeniu urzgdzenia.

AUMA
Serwis i pomoc

AUMA oferuje kompleksowe ustugi serwisowe, np. serwisowanie i konserwacja, a
takze szkolenia dla klientéw. Adresy kontaktowe podane sg w internecie

(www.auma.com).

13.1.

Czynnosci prewencyjne w zakresie utrzymania ruchu i bezpiecznej eksploatacji

Aby zapewni¢ bezpieczne dziatanie urzadzenia, nalezy wykonaé nastepujgce
czynno$ci:

6 miesiecy po uruchomieniu, a nastepnie raz w roku

Kontrola wzrokowa:

Sprawdzi¢ przepusty kablowe, dfawiki kablowe, zaslepki itp. pod katem stabil-
nego osadzenia i szczelnosci. W razie potrzeby dociggng¢ dfawiki kablowe i
zaslepki momentem dokrecenia wg informacji producenta.

Sprawdzi¢ naped ustawczy pod katem ewentualnych uszkodzen i wycieku
smaru lub oleju.

W przypadku eksploatacji w obszarach zagrozonych wybuchem wskutek zapy-
lenia nalezy przeprowadzac regularng kontrole pod katem gromadzenia sie
pytu lub brudu. W razie potrzeby oczysci¢ urzgdzenia.

Sprawdzi¢ dokrecenie $rub mocujgcych miedzy napedem a armatura/przektad-
nig. W razie potrzeby dokreci¢ momentem podanym w rozdziale ,Montaz”.

W przypadku rzadkiego uruchamiania: wykona¢ rozruch prébny.

13.2.

Konserwacja

Obstuga reczna Podczas konserwacji nalezy sprawdzi¢ cze$ci mechaniczne przetgczania kota
recznego, szczegolnie sprzegto silnika i sprezyne ustalajgcg. W przypadku
widocznego zuzycia wymieni¢ czesci.

Smarowanie -

Obudowa przektadni wypetniona jest fabrycznie smarem.
Smarowanie obudowy przektadni podczas eksploatacji jest zbedne.

Smar nalezy wymienia¢ podczas prac konserwacyjnych:

- przy regularnej eksploatacji zazwyczaj po 4 — 6 latach;

- przy czestym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 6 — 8 latach;

- przy sporadycznym uruchamianiu (ze sterownikiem) z reguty po 10 —
12 latach.

Przy wymianie smaru zaleca sie¢ wymiane elementow uszczelniajgcych.

13.3.
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Usuwanie odpadow i utylizacja

Nasze urzadzenia zapewniajg diugi okres uzytkowania. Jednak po pewnym czasie
i one bedag musialy zosta¢ wymienione. Urzgdzenia te majg budowe modutowg
umozliwiajgcg segregacje i sortowanie materiatéw na:

ztom elektroniczny
réznorodne metale
tworzywa sztuczne
smary i oleje

Ogodlne wytyczne:
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Smary i oleje sg substancjami, ktére z reguly stanowig zagrozenie dla wod, i
wobec tego nie mogg dostaé sie do srodowiska naturalnego.

Zdemontowany materiat nalezy usungé zgodnie z przepisami lub oddac¢ do
punktu utylizaciji.

Przestrzegac¢ krajowych przepiséw prawnych dotyczgcych usuwania odpadéw.
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14. Dane techniczne

Informacja

Ponizsze tabele, oprocz standardowego wyposazenia, zawierajg rowniez opcje.
Dokfadng wersje podano w karcie danych technicznych dotgczonej do zamoéwienia.
Karta danych technicznych do zamdéwienia jest dostepna do pobrania w internecie
na stronie http://www.auma.com w jezyku niemieckim i angielskim (nalezy podac¢
numer zamowienia).

14.1. Dane techniczne napedéw niepetnoobrotowych

Wyposazenie i funkcje

Rodzaj pracy

(napedy niepetnoobrotowe do pracy
sterujacej)

Rodzaj pracy

(napedy niepetnoobrotowe do pracy
regulacyjnej)

Silniki

Napiecie sieci, czestotliwos¢ sieci

Kategoria przepigciowa

Klasa izolacji

Ochrona silnika

Grzatka silnika (opcja)

Kat przesterowania

Samohamownos$é

Obstuga reczna

Sygnalizacja obstugi recznej (opcja)

Sprzegto ze ztgczem wielowypusto-
wym do podtgczania watka armatury

Podtaczanie armatury
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Z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym:

Praca dorywcza S2 - 15 min, klasa A i B wg EN 15714-2
Z silnikiem pradu przemiennego:

Praca dorywcza S2 - 10 min, klasa A i B wg EN 15714-2

W przypadku napigcia znamionowego i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia w wysokosci 35
% maks. momentu obrotowego

Standard: Z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym:
Praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 25 %, klasa C wg EN 15714-2
Z silnikiem pradu zmiennego:
Praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 20 %, klasa C wg EN 15714-2

Opcja: Z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym:
Praca okresowo przerywana z rozruchem S4 - 50 %, klasa C wg EN 15714-2

W przypadku napiecia znamionowego i temperatury otoczenia +40 °C oraz obcigzenia momentem re-
gulacyjnym.

Standard: Asynchroniczny silnik indukcyjny tréjfazowy, wersja konstrukcyjna IM B9 wg IEC 60034-
7, metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6

Opgja: Jednofazowy silnik prgdu zmiennego z kondensatorem roboczym (PSC), wersja konstruk-
cyjna IM B9 wg IEC 60034-7.

Metoda chtodzenia IC410 wg IEC 60034-6

Patrz tabliczka znamionowa silnika
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: £10 %
Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieci: +5 %

Kategoria Ill zgodnie z IEC 60364-4-443

Standard: F, przystosowana do warunkoéw tropikalnych

Opgja: H, przystosowana do warunkéw tropikalnych

Standard:  Wytgcznik termiczny (NC)

Opgja: Termistor (PTC zgodnie z DIN 44082)

Napiecia: 110-120V AC, 220 — 240 V AC lub 380 — 480 V AC w silnikach indukcyjnych tréjfazowych
Moc: 12,5W

Standard: od 75° do < 105° ptynnie regulowany

Opcja: 15° do < 45°, 45° do < 75°, 105° do < 135°, 135° do < 165°, 165° do < 195°, 195° do <
225°,

Tak (napedy niepetnoobrotowe sg samohamowne, jesli pozycja armatury nie bedzie zmieniana poprzez
dziatanie momentu obrotowego na wat armatury).

Do ustawiania napedu lub przesterowania w razie awarii, koto reczne nie obraca sig w trybie elektrycznym.

Opcja: Zamykane koto reczne
Przediuzony watek kota recznego
Klucz elektryczny umozliwiajgcy przesterowanie w razie awarii z kwadratem 30 mm lub
50 mm

Sygnalizacja zatgczenia/wytgczenia obstugi recznej na przetgczniku pojedynczym (1 zestyk przetaczny)
Standard: Sprzegto nieowiercone

Opcije: Sprzegto po obrébce wykanczajgcej z otworem i wpustem, kwadratem lub podwaojnym
"D" wg EN ISO 5211

Wymiary wg EN ISO 5211, bez centrowania
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Dane techniczne

Z podstawa i dzwignig (opcja)

Dzwignia obrotowa

Przeguby kulowe (opcja)

Mocowanie

Z zeliwa sferoidalnego z dwoma lub trzema otworami do zamocowania mechanizmu dzwigniowego.
Dzwignie mozna zamontowac¢ poprzez sprzegto ze zigczem wielowypustowym na wale napedowym w
dowolnym potozeniu, uwzgledniajac uwarunkowania zewnetrzne.

Dwa przeguby kulowe pasujgce do dzwigni, wraz z przeciwnakretkami i dwiema spawanymi koncéwkami
pasujacymi do rury zgodnie z kartg wymiarow.

Podstawa z czterema otworami do $rub mocujgcych

Elektroniczna jednostka sterujaca

Ustawienia non-intrusive
Sygnat zwrotny potozenia

Sygnat zwrotny momentu obrotowe-
go

Mechaniczny wskaznik potozenia
Wskaznik ruchu

Grzatka w bloku sterowania

Warunki uzytkowania
Zastosowanie
Pozycja montazowa

Wysoko$¢ montazu

Temperatura otoczenia
Wilgotnosé powietrza

Stopien ochrony wg EN 60529

Stopien zabrudzenia wg IEC 60664-
1

Odporno$¢ na wibracje zgodnie z
IEC 60068-2-6

Ochrona antykorozyjna

Powtoka

Kolor

Cykl zycia

Elektromagnetyczny uktad odwzorowania drogi i momentu obrotowego MWG
Poprzez sterownik napedu ustawczego

Poprzez sterownik napedu ustawczego

Ciaggte, samonastawne wskazywanie z symbolami OTW. i ZAMYK.
Sygnat pulsujgcy sterownika napedu ustawczego
Grzatka oporowa 5 W, 24 V AC

Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz
dowolne

<2 000 m nad poziomem morza
> 2000 m nad poziomem morza na zyczenie

Patrz tabliczka znamionowa napedu ustawczego
Do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur

Standard: IP68 z silnikiem indukcyjnym tréjfazowym/silnikiem pradu zmiennego AUMA
W silnikach specjalnych mozliwy inny stopien ochrony (patrz tabliczka znamionowa silnika)

Opcja: Rejon przytgczania dodatkowo uszczelniony od strony komory wewnetrznej napedu
ustawczego (double sealed)

Stopien ochrony IP68 spetnia zgodnie z ustaleniami firmy AUMA nastepujace wymagania:
- Gtebokosc¢ zalania woda: maks. 8 m stupa wody

- Czas zalania woda: maks. 96 godzin

- Do 10 wigczen podczas zalania wodg

- Podczas zalania wodg nie jest mozliwa regulacja

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczka znamionowa napedu ustawczego.

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknietym), stopier zabrudzenia 2 (wewnetrznie)

2 g, 10 do 200 Hz (AUMA NORM), 1 g, 10 do 200 Hz (do napedéw ze zintegrowanym sterownikiem AM
lub AC)

Odporno$¢ na wibracje podczas rozruchu lub w razie usterek instalacji. Nie wynika jednak z tego wytrzy-
mato$¢ zmeczeniowa. Dotyczy napedow niepetnoobrotowych w wersji AUMA NORM i w wersji ze zinte-
growanym sterownikiem, z wtyczkg okragtg AUMA. Nie dotyczy kombinacji z przektadniami.

Standard: KS: nadaje sie do stosowania w obszarach o wysokim stezeniu soli, prawie ciggtej kon-
densagciji i silnym zanieczyszczeniu.

Opgja: KX: nadaje sie do stosowania w obszarach o ekstremalnie wysokim stezeniu soli, ciggtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.

KX-G: jak KX, jednak wersja bez czesci aluminiowych (czesci zewnetrzne)

Dwuwarstwowa powtoka proszkowa
Dwusktadnikowy lakier z mikg zelazowg

Standard:  AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)
Opcja: Dostepne kolory na zyczenie

Cykl zycia napedow niepetnoobrotowych AUMA spetnia lub przewyzsza wymagania zgodnie z EN 15714-
2. Szczegodtowe informacje na zyczenie.
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Pozostate informacje

Dyrektywy UE Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa niskiego napiecia 2014/35/UE
Dyrektywa EMC 2014/30/UE
Dyrektywa RoHS 2011/65/UE
Dyrektywa RED 2014/53/UE

Dane techniczne przetacznika kota recznego
Trwato$¢ mechaniczna 108 cykli tagczeniowych

Posrebrzane styki:

U min. 12V DC

U maks. 250 V AC

| maks. prad zmienny 3 A przy 250 V (obcigzenie indukcyjne, cos phi = 0,8)
| maks. prad staty 3 A przy 12 V (obciazenie rezystancyjne)

14.2. Dane techniczne sterownika napedu ustawczego

Wyposazenie i funkcje

Zasilanie napigciowe Patrz tabliczka znamionowa
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: +10 %
Dopuszczalne wahania napiecia sieci: £30 % (opcjonalnie)
Dopuszczalne wahania czestotliwosci sieci: 5 %

Zewnetrzne zasilanie uktadow elek- 24 V DC: +20 %/-15 %
troniki (opcja) Pobor pradu: wersja podstawowa ok. 250 mA, z opcjami do 500 mA
W przypadku zewnetrznego zasilania elektroniki napiecie zasilania zintegrowanego sterownika musi
mie¢ wzmocniong izolacje od napiecia sieci zgodnie z normg IEC 61010-1 i by¢ ograniczone do mocy
wyjsciowej 150 VA.
Pobdr pradu Pobdr pradu sterownika napedu ustawczego w zaleznosci od napigcia sieci:
W przypadku dopuszczalnego wahania napiecia sieci 10 %:
- 0d 100 do 120 V AC = maks. 740 mA
- 0d 208 do 240 V AC = maks. 400 mA
- od 380 do 500 V AC = maks. 250 mA
-« 515V AC = maks. 200 mA
W przypadku dopuszczalnego wahania napiecia sieci £30 %:
- 0d 100 do 120 V AC = maks. 1 200 mA
- 0d 208 do 240 V AC = maks. 750 mA
- 0od 380 do 500 V AC = maks. 400 mA
- o0d515do 690 V AC = maks. 400 mA

Kategoria przepieciowa Kategoria Ill zgodnie z IEC 60364-4-443

Moc znamionowa Sterownik napedu ustawczego jest przystosowany do mocy znamionowej silnika, patrz tabliczka zna-
mionowa silnika

Aparatura tgczeniowa Standard: Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A1/A2
Opgje: Styczniki nawrotne (ryglowane mechanicznie i elektrycznie) dla klasy mocy AUMA A3

Elementy tyrystorowe dla napie¢ sieci do 500 V AC (zalecana dla napedoéw regulacyjnych)
dla klas mocy AUMA B1, B2 i B3

Cykl zycia stycznika nawrotnego wynosi 2 miliony cykli taczeniowych. Do zastosowan o wysokiej cze-
stosci cykli taczeniowych zalecamy uzycie elementéw tyrystorowych.
Przyporzadkowanie klas mocy AUMA, patrz parametry elektryczne napedu ustawczego

Sterowanie i sygnaty zwrotne Poprzez tagcze HART
Kategoria urzadzenia: czton wykonawczy (aktuator)
Analogowa wartos¢ zadana 4 — 20 mA z komunikacjg cyfrowg HART
Kategoria urzadzenia: Current Output (prad wyjsciowy)
Analogowe sygnaty zwrotne potozenia 4 — 20 mA z komunikacjg cyfrowg HART
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Wyposazenie i funkcje

tgcze HART z dodatkowymi sygna-
tami wejsciowymi (opcja)

Napiecie sterownicze/pobor pradu
dla wejs¢ sterujgcych

Komunikaty stanu

tgcze HART z dodatkowymi sygna-
tami wyj$ciowymi (opcja)

Napiecie wyjsciowe

Kategoria urzadzenia: ,Actuator”:
- Wejscia OTW, STOP, ZAMYK, AWARIA, interfejs 1/0O (poprzez optoizolatory, z tego OTW, STOP,
ZAMYK ze wspdlnym przewodem, a AWARIA, interfejs 1/0 z oddzielnym przewodem)
- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA
- Interfejs 1/0: wybér rodzaju sterowania ( HART lub dodatkowe sygnaty wejsciowe)
- MODE: wybor pomigdzy trybem pracy sterujagcej (OTW, STOP, ZAMYK) a trybem pracy regula-
cyjnej (zakres zadanej wartosci potozenia 0/4 — 20 mA)
- dodatkowo 1 wejscie analogowe (0/4 — 20 mA) dla zadanej wartosci potozenia

Kategoria urzadzenia: ,Current Output”:

- Wejscia OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA, interfejs I/O, MODE (przez optoizolator, z tego OTW.,

STOP, ZAMYK., MODE ze wspolnym przewodem, a AWARIA, interfejs I/O z oddzielnym przewodem)

- Wejscia sterujgce OTW., STOP, ZAMYK., AWARIA

- Interfejs I/O: wybér rodzaju sterowania ( HART lub dodatkowe sygnaty wejsciowe)

- MODE: wybor pomiedzy trybem pracy sterujgcej (OTW, STOP, ZAMYK) a trybem pracy regula-
cyjnej (zakres zadanej wartosci potozenia 0/4 — 20 mA)

- Dodatkowo 1 wejscie analogowe (0/4 — 20 mA) dla zadanej wartosci potozenia i 1 wejscie ana-
logowe (0/4 — 20 mA) dla rzeczywistej wartosci procesowe;j

Standard: 24 V DC, pobdr pradu: ok. 10 mA na wejscie

Opcije: 48 V DC, pobor pradu: ok. 7 mA na wejscie
60 V DC, pobor pradu: ok. 9 mA na wejscie
100 — 125 V DC, pobér pradu: ok. 15 mA na wejscie
100 — 120 V AC, pobér pradu: ok. 15 mA na wejscie

Wszystkie sygnaty wejsciowe muszg by¢ zasilane tym samym potencjatem.
Poprzez tgcze HART

Dodatkowe, binarne sygnaty wyj$ciowe (dostepne tylko w potgczeniu z dodatkowymi sygnatami wejscio-
wymi, (opcja))

Te sygnaty wyjsciowe nie sg dostepne poprzez tgcze DeviceNet.

- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 5 bezpotencjatowych zestykow zwiernych ze wspdélnym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A (ob-
cigzenie rezystancyjne)

Standardowa konfiguracja: pozycja krancowa OTW., pozycja krancowa ZAMYK., preselektor
ZDALNIE, btgd momentu obrotowego ZAMYK., btgd momentu obrotowego OTW.

- 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczny, maks. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancyjne)
Standardowa konfiguracja: zbiorcze zgtaszanie awarii (btgd momentu obrotowego, zanik fazy,
zadziatanie ochrony silnika)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 5 bezpotencjatowych zestykéw przetgcznych ze wspdlnym przewodem, maks. 250 V AC, 1 A
(obcigzenie rezystancyjne)

- 1 bezpotencjatowy zestyk przetagczny, maks. 250 V AC 5 A (obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 6 bezpotencjatowych zestykéw przetgcznych bez wspdlnego przewodu, maks. 250 V AC, 5 A
(obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikdw wyjsciowych:

- 4 zabezpieczone przed zanikiem sieci bezpotencjatowe zestyki zwierne ze wspdélnym przewodem,
maks. 250 V AC, 1 A (obcigzenie rezystancyjne), 1 bezpotencjatowy zestyk zwierny, maks. 250
V AC, 1 A (obciazenie rezystancyjne), 1 bezpotencjatowy zestyk przetaczny, maks. 250 V AC,
5 A (obcigzenie rezystancyjne)

- 6 programowanych przekaznikéw wyjsciowych:

- 4 zabezpieczone przed zanikiem sieci, bezpotencjatowe zestyki zwierne, maks. 250 V AC, 5 A
(obcigzenie rezystancyjne), 2 bezpotencjatowe zestyki przetgczne, maks. 250 V AC, 5 A (obcig-
zenie rezystancyjne)

Wszystkie binarne sygnaty wyjsciowe muszg by¢ zasilane tym samym potencjatem.
W potaczeniu z kategorig urzgdzen: ,Actuator”:
- Analogowy sygnat zwrotny potozenia
- Galwanicznie izolowane sygnaty zwrotne potozenia 0/4 — 20 mA (obcigzenie maks. 500 Q).

Standard: Napiecie pomocnicze 24 V DC, max. 100 mA do zasilania wejs¢ sterujgcych, galwanicznie
izolowane od napigcia wewnetrznego

Opcja: Napiecie pomocnicze 115V AC, max. 30 mA do zasilania wejsc¢ sterujgcych, galwanicznie
izolowane od napigcia wewnetrznego
(niemozliwe w kombinacji z wyzwalaczem termistorowym)
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Wyposazenie i funkcje

Wyjscie analogowe (opcja) 2 wyjscia analogowe:
Z opcjg nadajnika pofozenia: wydawanie zakresu nastawy i momentu obrotowego jako statych wartosci
od 0/4 do 20 mA

Wejscie analogowe (opcja) 2 wejscia analogowe:

Z opcjg pozycjonera/regulatora procesowego: wprowadzanie rzeczywistej wartosci potozenia/rzeczywistej
wartosci procesowej jako statych wartosci 0/4 — 20 mA.

Lokalny panel sterowania Standard: - Preselektor: LOKALNIE - WYL. - ZDALNIE (zamykany we wszystkich trzech potoze-
niach)
- Przycisk OTW., STOP, ZAMYK., RESET
- Lokalny STOP

W potozeniu preselektora ZDALNIE naped ustawczy mozna zatrzymacé przyciskiem
STOP lokalnego panelu sterowania. (funkcja nie jest aktywna fabrycznie)
- 6 diod sygnalizacyjnych:

- pozycja krancowa i wskaznik ruchu ZAMYK. (zétta), btad momentu obrotowego
ZAMYK. (czerwona), zadziatanie ochrony silnika (czerwona), btgd momentu obro-
towego OTW. (czerwona), pozycja krancowa i wskaznik ruchu OTW. (zielona),
Bluetooth (niebieska)

- Ekran graficzny LCD: podswietlany

Opcja: - Specjalne kolory diod sygnalizacyjnych:
- pozycja krancowa ZAMYK. (zielona), btad momentu obrotowego ZAMYK. (niebie-
ska), btgd momentu obrotowego OTW. (zétta), zadziatanie ochrony silnika (fiole-
towa), pozycja krancowa OTW. (czerwona)

Bluetooth Klasa Bluetooth Il Chip, wersja 2.1: modut o zasiegu do 10 m w srodowisku przemystowym obstuguje
tgcze komunikacyjne profil Bluetooth SPP (Serial Port Profile).
Potrzebne wyposazenie:

- AUMA CDT (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania dla komputeréw PC pracujacych pod
systemem Windows)

- Aplikacja AUMA Assistant (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania)

Funkcje Standard: - Rodzaj wytagczenia: regulowany, wytacznikiem krancowym lub wytgcznikiem momentu
obrotowego dla pozycji krancowej OTW. i ZAMYK.
- Czas trwania ustawiany (z ustawianym ograniczeniem momentu obrotowego (Peak
Torque) podczas rozruchu)

- Ustawiany poczatek taktu / koniec taktu / czas pracy i przerwy (od 1 do 1 800 sekund),
oddzielnie dla kierunku OTW. / ZAMYK.
- 8 dowolnych pozycji posrednich: ustawiane pomiedzy 0i 100 %; reakcja i zachowanie
alarmowe moga by¢ programowane
- Migajace wskazniki ruchu: ustawiane
- Pozycjoner
- Wartos¢ zadana potozenia poprzez tacze HART
- Programowalne zachowanie przy zaniku sygnatu
- Automatyczne dopasowanie do strefy martwej (automatycznie wybierane zacho-
wanie)
- Praca SPLIT RANGE (dzielony zakres)
- Przetaczanie miedzy sterowaniem OTW.-ZAMYK. i sterowaniem za pomocg
wartosci zadanych poprzez tgcze HART

Opgje: - Regulator procesowy PID: z adaptacyjnym pozycjonerem, przez wejscia analogowe
0/4 — 20 mA dla zadanych i rzeczywistych wartosci procesowych
- Funkcja przeptukiwania automatycznego: do 5 préb ruchu, mozliwos$¢ ustawienia
czasu ruchu w przeciwnym kierunku
. Statyczny i dynamiczny pomiar momentu obrotowego w obydwu kierunkach za pomocag
kotnierza do pomiaru momentu obrotowego
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Wyposazenie i funkcje

Funkcje bezpieczenstwa

Funkcje monitorujgce

Funkcje diagnostyczne

Analiza ochrony silnika

Przytacze elektryczne

Gwinty do przepustow kablowych

Schemat potaczen

Standard: - Ruch awaryjny: (zachowanie programowalne):
- Wejscie cyfrowe: niskoaktywne
- Wybieralne reakcje: stop, ruch do pozyciji krancowej ZAMYK., ruch do pozycji
krancowej OTW., ruch do pozycji posredniej
- Monitorowanie momentu obrotowego mostkowane przy ruchu do pozycji AWARIA
- Ochrona termiczna mostkowana przy ruchu do pozycji AWARIA (tylko w potgczeniu
z wylgcznikiem termicznym w napedzie ustawczym, nie z termistorem)

Opcije: - Lokalny STOP
- W potozeniu preselektora ZDALNIE naped ustawczy mozna zatrzymac przyciskiem
Stop lokalnego panelu sterowania. (Funkcja nie jest aktywna fabrycznie).

- Interlock dla armatury gtéwnej / obej$ciowej: zwalnianie komend ruchu OTW. i ZAMYK.
poprzez tgcze HART

- Przycisk STOP AWARYJNY (zatrzaskowy): niezaleznie od pofozenia preselektora
przerywa prace elektryczng

- PVST (Partial Valve Stroke Test): do kontroli dziatania sterownika i napedu, progra-
mowalne: kierunek, skok, czas ruchu, czas nawrotu

- Ochrona przecigzeniowa armatury: ustawiana, prowadzi do wytgczenia i generuje komunikat o btedzie

- Monitorowanie temperatury silnika (monitorowanie termiczne): prowadzi do wytgczenia i generuje
komunikat o btedzie

- Monitorowanie grzatki w napgdzie ustawczym: generuje ostrzezenie

- Monitorowanie dopuszczalnego czasu wtgczenia i czgstosci zatgczen: ustawiane, generuje ostrze-
Zenie

- Monitorowanie czasu przesterowania: ustawiane, generuje ostrzezenie

- Monitorowanie zaniku fazy: prowadzi do wytgczenia i generuje komunikat o btedzie

- Automatyczna korekta kierunku obrotéw przy niewtasciwej kolejnosci faz (prad tréjfazowy)

- Elektroniczny paszport urzgdzenia z danymi zaméwienia i produktu
- Rejestracja parametréw roboczych: resetowany licznik i licznik cyklu zycia dla:

- czas pracy silnika, cykle tgczeniowe, wytgczenie wytacznikiem momentu obrotowego w pozycji
krancowej ZAMYK., wytaczenie wytgcznikiem krancowym w pozycji krancowej ZAMYK., wytg-
czenie wytgcznikiem momentu obrotowego w pozycji krancowej OTW., wytgczenie wytgcznikiem
krancowym w pozycji krancowej OTW., btagd momentu obrotowego ZAMYK., bfagd momentu
obrotowego OTW., zadziatanie ochrony silnika

- Chronologiczny protokét zdarzen z historig nastaw, pracy i btedéw

- Sygnaly stanu wg zalecenia NAMUR NE 107: ,awaria”, ,kontrola dziatania”, ,poza specyfikacjg”,
.konieczny serwis”

- Krzywe momentu obrotowego (w wersji z MWG w napedzie ustawczym):

- 3 krzywe momentu obrotowego (krzywa charakterystyczna zakresu regulacji momentu obroto-
wego), oddzielnie zapisywane dla kierunku otwierania i zamykania.

- Zapisane krzywe momentu obrotowego mozna wyswietli¢ na ekranie.

Standard: Monitorowanie temperatury silnika w potgczeniu z termowytgcznikami w silniku napedu
ustawczego

Opcje: - Termiczny przekaznik prgdu przecigzeniowego w sterowniku w potaczeniu z termowy-
tacznikami w napedzie ustawczym
- Wyzwalacz termistorowy w potaczeniu z termistorami w silniku napedu ustawczego

Standard: Wtyczka okragta AUMA z przytaczem srubowym
Opgja: Wityczka sterujgca poztacana (gniazda i piny)
Standard: Gwinty metryczne
Opcje: - Gwinty typu Pg, NPT, G

- Zaciski lub potagczenie wtykowe

Patrz tabliczka znamionowa

Dodatkowo w wersji Non-Intrusive z MWG w napedzie ustawczym

Nastawa wytacznika krancowego i wytacznika momentu obrotowego na lokalnym panelu sterowania

Sygnat zwrotny momentu obrotowe- Poprzez tgcze HART

go

Galwanicznie izolowane wyjscie analogowe 0/4 — 20 mA (obcigzenie maks. 500 Q). Opcja, mozliwa
tylko w potaczeniu z przekaznikiem sygnalizacyjnym.
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Konfiguracja / programowanie tagcza HART

Ustawianie adresu HART

Ogolne parametry tagcza HART
Protokét komunikaciji
Topologia sieci

Sygnat komunikacyjny

Specyfikacja przewodéw HART

Zasilanie napieciowe

Identyfikacja urzgdzenia

Obstugiwane komendy HART
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Ustawianie adresu HART odbywa sie za posrednictwem komendy HART, wzgl. alternatywnie na ekranie
sterownika napedu ustawczego (wartos¢ domysina: 0)

HART zgodnie z IEC 61158 i IEC 61784(CPF 9)
Potaczenie punkt-punkt

Szybkos¢ transmisji danych HART, 1,2 kBit/s

Kategoria urzadzenia: ,Actuator"

- FSK (Frequency Shift Key) jest modulowana do sygnatu wartosci zadanej 4 — 20 mA

- Impedancja na wejsciu: 250 Q. Impedancje innych podigczonych urzadzen HART (réwnolegle lub
szeregowo) muszg odpowiadac¢ specyfikacji HART.

- Potgczenie punkt-punkt

- Zakres sygnatu: 4 — 20 mA

- Zakres roboczy: 2 — 22 mA

- Minimalne napiecie robocze: 7 V (przy 22 mA)

- Zintegrowane zabezpieczenie przed pomyleniem biegunéw

Kategoria urzadzenia: ,Current Output”:

- FSK (Frequency Shift Key) jest modulowany do sygnatu zwrotnego potozenia 4 — 20 mA

- Impedancja na wejsciu: 40 kQ. Impedancje innych podtgczonych urzgdzen HART (réwnolegle lub
szeregowo) muszg odpowiadac specyfikacji HART.

- Pofgczenie punkt-punkt lub potgczenie wielopunktowe (Multidrop)

- Wyjscie pradu aktywne, odporne na zwarcie. Dodatkowe zewnetrzne uktady zasilania napieciowego
nie sg dozwolone.

patrz specyfikacja HART

Wewnetrzne zasilanie napigciowe tgcza HART poprzez sterownik napedu ustawczego (nie wymaga in-
nego zasilania niz napigcia zasilania HART)

Nazwa producenta: AUMA

Producent ID: 0x607C

HART Protocoll Revison: 7.4

Liczba zmiennych urzgdzen: 12

Nazwa modelu: AUMATIC AC 01.2 / ACExC 01.2
Device Type Code: OXE1FD

- Universal Commands
-« Common Practice Commands:
- Command 33 (Read Device Variables)
- Command 40 (Enter/Exit Fixed Current Mode)
- Command 42 (Perform Device Reset)
- Command 45 (Trim Loop Current Zero)
- Command 46 (Trim Loop Current Gain)
- Command 50 (Read Dynamic Variable Assignments)
- Command 79 (Write Device Variable)
- Command 95 (Read Device Communication Statistics)

- Device Specific Commands:
- Command 128 (Write Operation Command)
- Command 131 (Read Software Version)
- Command 132 (Reset to Factory Default)
- Command 133 (Reset Operational Data)
- Command 134 (Reset HART Configuration)
- Command 160 (Read Parameter)
- Command 161 (Write Parameter)
- Command 162 (Read Process Data)
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Dane techniczne

Komendy i komunikaty tacza HART

Dane wyjsciowe

Sygnaty zwrotne

Komunikaty awaryjne

Warunki uzytkowania
Zastosowanie
Pozycja montazowa

Wysokos$¢ montazu

Temperatura otoczenia
Wilgotnosé powietrza
Stopien ochrony wg DIN EN 60529

Stopien zabrudzenia wg IEC 60664-
1

Odporno$¢ na wibracje zgodnie
z |EC 60068-2-6

Kategoria urzadzenia: ,Actuator"
Obstugiwane rodzaje sterowania:
- Wigczony tryb Loop Current:
Analogowy sygnat sterowania 4 — 20 mA dla zadanej wartosci potozenia
- Wylgczony tryb Loop Current:
Cyfrowe komendy HART dla zadanej wartosci potozenia (0 — 100,0 %) lub dyskretnych komend
ruchu w kierunku OTW i ZAMYK
Kategoria urzadzenia: ,,Current Output”:
- Wigczony tryb Loop Current:
Analogowy sygnat wyjsciowy 4 — 20 mA do sygnatu zwrotnego potozenia (potgczenie punkt-punkt)

Cyfrowe komendy HART dla zadanej wartosci potozenia (0 — 100,0 %) lub dyskretnych komend
ruchu w kierunku OTW. i ZAMYK.

- Wylgczony tryb Loop Current: Analogowy sygnat wyjsciowy do sygnatu zwrotnego potozenia o statej
wartosci 4 mA (potaczenie Multidrop)
Cyfrowe komendy HART dla zadanej wartosci potozenia (0 — 100,0 %) lub dyskretnych komend
ruchu w kierunku OTW i ZAMYK

Pozycja krancowa OTW., ZAMYK.

Rzeczywista warto$¢ potozenia

Wartos¢ rzeczywista momentu obrotowego wymaga elektromagnetycznego uktadu odwzorowania drogi
i momentu obrotowego (MWG) w napedzie ustawczym.

Preselektor w potozeniu LOKALNIE/ZDALNIE

Sygnalizacja ruchu (zalezna od kierunku)

Wytacznik momentu obrotowego OTW., ZAMYK.

Whytacznik krancowy OTW., ZAMYK.

Reczne uruchomienie za pomocg kota recznego lub lokalnego panelu sterowania
Analogowe (2) lub cyfrowe (4) wejscia klientow

- Field Device Status

- Device Specific Status

- Extended Device Status Information

- Standardized Status

- Analog Channel Saturated

- Analog Channel Fixed

Zadziatanie zabezpieczenia silnika

Zadziatanie wytgcznika momentu obrotowego przed dojechaniem do pozycji krarncowe;j
Zanik fazy

Zanik wejs¢ klientow

Dopuszczalne stosowanie wewnatrz i na zewnatrz
dowolna

<2 000 m nad poziomem morza
> 2 000 m nad poziomem morza na zyczenie

Patrz tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego

Do 100 % wzglednej wilgotnosci powietrza w catym dozwolonym zakresie temperatur
Standard: IP68

Opcja: Obszar zaciskowy dodatkowo uszczelniony od strony komory wewnetrznej sterownika
("DS" - double sealed)

Stopien ochrony IP68 spetnia zgodnie z ustaleniami firmy AUMA nastepujgce wymagania:

- Glebokos¢ zalania woda: maks. 8 m stupa wody

- Ciagte zanurzenie w wodzie: maksymalnie 96 godzin

- Podczas zanurzenia: do 10 zatgczen

- Podczas zanurzenia nie jest mozliwa praca regulacyjna.

Doktadna wersja wykonania, patrz tabliczka znamionowa sterownika napedu ustawczego.

Stopien zabrudzenia 4 (w stanie zamknigtym), stopien zabrudzenia 2 (wewnetrznie)

19, 0od 10 do 200 Hz
Odporno$¢ na wibracje podczas rozruchu lub w razie usterek instalacji. Nie wynika jednak z tego wytrzy-
matos$¢ zmeczeniowa. (Nie dotyczy kombinacji z przektadniami)
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Dane techniczne

AC 01.2 Non-Intrusive HART

Warunki uzytkowania

Ochrona antykorozyjna

Powtoka

Kolor

Akcesoria

Uchwyt scienny

Program parametryzujgcy

Kotnierz do pomiaru momentu obro-
towego DMF

Pozostate informacje
Ciezar
Dyrektywy UE

Standard: KS: nadaje sie do stosowania w obszarach o wysokim stezeniu soli, prawie ciggtej kon-
densadji i silnym zanieczyszczeniu.

Opgja: KX: nadaje sie do stosowania w obszarach o ekstremalnie wysokim stezeniu soli, ciggtej
kondensacji i silnym zanieczyszczeniu.

Dwuwarstwowa powtoka proszkowa
Dwusktadnikowy lakier z mikag zelazowg

Standard:  AUMA srebrnoszary (podobny do RAL 7037)

Opcja: Dostepne kolory na zyczenie

Do mocowania sterownika napedu ustawczego oddzielnie od napedu ustawczego, z wtyczka.
Przewdd potaczeniowy na zyczenie.

Zalecane dla wysokiej temperatury otoczenia, w przypadku trudnego dostepu lub silnych wibracji podczas
pracy.

Dtugos¢ przewoddw miedzy napedem ustawczym a sterownikiem napedu ustawczego wynosi maks.
100 m. Do przesytania sygnatu zwrotnego potozenia wymagany jest w napedzie ustawczym uktad MWG.
AUMA CDT (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania dla komputeréw PC pracujgcych pod systemem
Windows)

Aplikacja AUMA Assistant (narzedzie do uruchamiania i diagnozowania)

Akcesoria do pomiaru momentu obrotowego do SA/SAR 07.2 — SA/SAR 16.2

ok. 7 kg (z wtyczkg okragta AUMA)

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
Dyrektywa niskiego napiecia 2014/35/UE
Dyrektywa EMC 2014/30/UE

Dyrektywa RoHS 2011/65/UE

14.3. Momenty dokrecenia srub

Tabela 38:
Momenty dokrecenia srub

Gwint

M6

M8

M10
M12
M16
M20
M30
M36

88

Moment dokrecenia [Nm]

Klasa wytrzymatosci

A2-70/A4-70 A2-80/A4-80
7.4 10
18 24
36 48
61 82
150 200
294 392
1015 1057
1769 2121
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506.0

gy 017.0

L 507.0
SUs2 —
018.0
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Lista czesci zamiennych AC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nrref. Nazwa Rodzaj Nrref. Nazwa Rodzaj

001.0 Obudowa Podzespot 553.0 Mechaniczny wskaznik potozenia Podzespot

005.0 Wat napedowy Podzespot 554.0 Gniazdo do wtyczki silnika z wigzka kablo- Podzespét
wg

005.1 Sprzegto do watu silnika Podzespot 556.0 Potencjometr jako nadajnik potozenia Podzespot

005.3 Sprzegto reczne 556.1 Potencjometr bez sprzegta slizgowego Podzespot

006.0 Koto slimakowe Podzespot 557.0 Grzatka Podzespot

009.0 Przektadnia reczna Podzespot 558.0 Migacz sygnalizacji pracy z pinami (bez  Podzespot
tarczy impulsowej i plytki izolacyjnej)

017.0 Dzwignia wytgcznika momentu 559.0-1 Elektromechaniczna jednostka sterujgca z Podzespoét

przetacznikami, wraz z gtowicami pomiaro-
wymi wytgcznika momentu obrotowego

018.0 Zebatka Podzespot 559.0-2 Elektroniczna jednostka sterujgca z magne- Podzespét
tycznym nadajnikiem momentu obrotowego
i wytgcznika krancowego (MWG)

019.0 Zebatka pierscieniowa 560.0-1 Zestaw przetgcznikéw do mechanizmu Podzespot
otwierania
022.0 Sprzegto Il do wytgcznika momentu obroto- Podzespot 560.0-2 Zestaw przetgcznikéw do mechanizmu za- Podzespoét
wego mykania
023.0 Koto napedzane do wytgcznika krancowe- Podzespot 560.1 Wytacznik krancowy/momentu obrotowego Podzespot
go
024.0 Koto napgdowe do jednostki z wytgcznika- Podzespot 560.2-1 Skrzynka przetgcznikowa dla kierunku
mi krarncowymi OTW.
025.0 Element zabezpieczajgcy Podzespot 560.2-2 Skrzynka przetgcznikowa dla kierunku ZA-
MYK.
058.0 Wigzka kablowa do przewodu ochronnego Podzespot 566.0 Nadajnik sygnatu potozenia RWG Podzespot
070.0 Silnik (wraz z nr ref. 079.0) Podzespot 566.1 Potencjometr do RWG bez sprzegta posli- Podzespot
zgowego
079.0 Przektadnia planetarna od strony silnika Podzespét 566.2 Plytka nadajnika potozenia do RWG Podzespot
155.0 Przektadnia konwersyjna Podzespot 566.3 Zestaw kabli do RWG Podzespot
500.0 Pokrywa Podzespot 567.1 Sprzegto poslizgowe do potencjometru Podzespot
501.0 Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespot 583.0 Sprzegto do watu silnika Podzespot
502.0 Trzpien bez pindw Podzespot 583.1 Pin do sprzegta silnika Podzespot
503.0 Gniazdo sterownika Podzespot 584.0 Sprezyna ustalajgca do sprzegta silnika
504.0 Gniazdo silnika 596.0 Kotnierz watu napgdzanego z ograniczni- Podzespot
kiem krancowym
505.0 Pin do sterownika Podzespot 612.0 Korek gwintowany ogranicznika krancowe- Podzespot
go
506.0 Pin do silnika Podzespot 614.0 Nadajnik potozenia EWG Podzespot
507.0 Pokrywa przytacza elektrycznego Podzespot 627.0 Pokrywa MWG 05.3
525.0 Sprzegto Podzespot 629.0 Wat zgbnika Podzespot
539.0 Korek gwintowany Podzespot S1 Komplet uszczelek, maty Komplet
542.0 Koto reczne z uchwytem S2 Komplet uszczelek, duzy Komplet
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SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)
Lista czesci zamiennych AC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nrref. Nazwa Rodzaj
001.0 Obudowa Podzespot
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Ptytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Ptytka I/O Podzespot
009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Ptytka przekaznika Podzespot
012.0 Ptytka opcjonalna

501.0 Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespot
502.0 Trzpien bez stykow

503.0 Gniazdo sterownika Podzespot
504.0 Gniazdo silnika Podzespot
505.0 Pin do sterownika Podzespot
506.0 Pin do silnika Podzespot
507.0 Pokrywa przytgcza elektrycznego Podzespot
508.0 Aparatura tgczeniowa Podzespot
509.1 Ktodka Podzespot
510.0 Komplet bezpiecznikow Komplet
611.0 Pokrywa Podzespot
S Komplet uszczelek Komplet
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Lista czesci zamiennych AC 01.2 Non-Intrusive HART

Przy kazdym zamawianiu cze$ci zamiennych prosimy podac¢ typ przektadni i nasz numer zamoéwienia (patrz tabliczka znamionowa). Uzywac
nalezy wylgcznie oryginalnych czesci zamiennych firmy AUMA. Stosowanie innych czes$ci prowadzi do wygasniecia gwarancji oraz wytgczenia
roszczen z tytutu odpowiedzialnosci cywilnej. Czesci zamienne przedstawione na rysunkach moga roznic sig¢ wygladem od czesci zamoéwionych.

Nrref. Nazwa Rodzaj
001.0 Obudowa Podzespot
002.0 Lokalny panel sterowania Podzespot
002.3 Ptytka lokalnego panelu sterowania Podzespot
002.4 Ostona wyswietlacza

006.0 Zasilacz sieciowy Podzespot
008.1 Ptytka magistrali Fieldbus

009.0 Ptytka logiki Podzespot
011.1 Ptytka przekaznikowa Podzespot
012.0 Ptytka opciji

050.1 Ptytka przytagczeniowa magistrali Fieldbus Podzespot
500.0 Pokrywa Podzespot
501.0 Gniazdo (kompletnie wyposazone) Podzespot
502.0 Trzpien bez pindw Podzespot
503.0 Gniazdo sterownika Podzespot
504.0 Gniazdo silnika Podzespot
505.0 Pin do sterownika Podzespot
506.0 Pin do silnika Podzespot
507.0 Przytgcze elektryczne magistrali Fieldbus bez ptytki przytgczeniowej (050.1) Podzespot
507.1 Rama przytacza elektrycznego Podzespot
508.0 Aparatura tgczeniowa Podzespot
509.1 Ktodka Podzespot
510.0 Komplet bezpiecznikow Komplet
611.0 Pokrywa Podzespot
S Komplet uszczelek Komplet
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AC 01.2 Non-Intrusive HART

Skorowidz haset

Skorowidz haset

A

Adres HART

adres slave

Akcesoria (przytgcze elek-
tryczne)

Aplikacja Assistant
Aplikacja AUMA Assistant
AUMA Cloud

B

Bezpieczniki

Bezposrednie wywotanie za
pomocg ID

Blokada czasowa

Bluetooth

Btad

Cc

CDT

Certyfikat odbioru / kontroli
Czas pracy

Czestotliwos¢ cieci
Czestotliwos¢ sieci

D

Dane techniczne

Dtawiki kablowe
Dobezpieczenie przeciwzwar-
ciowe

Dobezpieczenie wykonane
przez uzytkownika

Double Sealed (podwdjnie
uszczelniona)

Dyrektywy

E
Ekran (wskazniki)
EMC

G
Gtéwne menu

H
Hasto

|
Intrusive

J
Jezyk wyswietlany na ekranie

61
61
33

11
11

75
39

42

71

11

10
10

80
22
21

21

34

45
23

39

40

42

K

Kategoria przepieciowa
Kierunek obrotow

Klasa izolacji

Klasa mocy

Klasa mocy urzgdzen steruja-
cych

Kod DataMatrix

Kolor

Koto reczne

Komplet przewodow
Komunikaty

Komunikaty (analogowe)
Komunikaty analogowe
Komunikaty stanu
Konserwacja

Korki gwintowane
Kwalifikacje pracownikow

L

Lampki sygnalizacyjne

LED (lampki sygnalizacyjne)
Liczba obrotéw

Lista czesci zamiennych
Lokalna obstuga napedu
ustawczego

Lokalny panel sterowania

M

Mechaniczny wskaznik poto-
zenia

Mechaniczny wskaznik poto-
zenia (samonastawny)
Menu stanu

Moc znamionowa

Montaz

N

Nadajnik potozenia
Napiecie sieci

Napiecie sterownicze
Nazwa typu
Non-Intrusive

Normy

Normy bezpieczenstwa
Numer seryjny

Numer zlecenia

82
62
10
10
11

11
88
16
33
52
52
52
52
5,78,78
22

50
50
10
89
36

36

50, 51, 66, 69
66

39
10
16

11

10, 10, 21
11

9,10
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Skorowidz haset

AC 01.2 Non-Intrusive HART

(0]

Obstuga

Obstuga lokalna
Obstuga menu

Obstuga napedu, zdalna
Obstuga napedu ustawczego,
lokalna

Obstuga reczna
Ochrona antykorozyjna
Ochrona silnika
Ochrona termiczna
Odpornos¢ na wibracje
Ograniczniki krancowe

P
Pobdr pradu

Podanie nieprawidtowego
hasta

Podawanie hasta
Podtgczanie do zasilania
elektrycznego

Pomoc techniczna

Potencjat komunikatow stanu
Potencjat sygnatéw wejscio-
wych

Potencjat sygnatéw wyjscio-
wych

Potencjat wejs¢ sterujgcych
Powtoka

Poziom dostepu uzytkownika
Pozycja montazowa

Praca elektryczna

Praca przerywana

Praca urzgdzenia

Prad na wejsciu

Prad znamionowy
Przechowywanie
Przejsciowki

Przekazniki sygnalizacyjne
Przekfadnia konwersyjna
Przewody

Przewody przytgczeniowe
Przewdd tgczacy

Przytgcze uziemienia

R

Rama mocujgca
Rama posrednia
Rodzaj pragdu
Rodzaj smaru
Rok produkcji
Rozruch prébny

98

36
36
38
37
36

36
14, 81, 88
10
10
87
54

21
42

40
21

78
22
22

22

22
88
40
87
36
37

11
10
14
22
52
69
22
22
33
35

34
34
10, 21

11,11
62

S

Samozatrzymanie 37
Schemat potgczen 11,21, 21
Schemat potgczen napedu 10, 11
Schemat potgczen sterownika 10
napedu ustawczego

Seria 11
Serwis 78
Sieci zasilania 21
Smarowanie 78
Sprzegto 17,17
Sterowanie 10, 11
Stopien ochrony 9,10, 10, 81, 87
Sygnat wejsciowy 11
Sygnaty wyjsciowe 52
S

Srodki ochronne 5,22
T

Tabliczka znamionowa 9
Tarcza wskaznikowa 50, 66, 69
Temperatura otoczenia 9, 10, 81, 87
Transport 13
Tryb pracy 10
Typ 11
Typ silnika 10
Typy sieci 21
U

Uchwyt Scienny 33
Uktad grzewczy 22
Uruchamianie 5
Uruchamianie (wskazniki na 44
ekranie)

Ustawianie lokalne 38
Usuwanie 78
Usuwanie usterek 71
Utrzymanie ruchu 78
Utylizacja 78



SQ 05.2 - SQ 14.2/SQR 05.2 — SQR 14.2 Jednostka sterujgca: elektroniczna (MWG)

AC 01.2 Non-Intrusive HART

Skorowidz haset

w

Wielkos¢ kotnierza
Wilgotnos$¢ powietrza
Wskazowki bezpieczenstwa
Wskazowki bezpieczen-
stwa/ostrzezenia
Wskazywanie pozycji posred-
nich za pomocg diod LED
Wskaznik

Wskaznika potozenia
Wskaznik awarii na ekranie
Wskaznik btedéw na ekranie
Wskazniki

Wskazniki komend ruchu na
ekranie

Wskazniki na ekranie
Wskazniki ostrzegawcze na
ekranie

Wskaznik kontroli funkcji na
ekranie

Wskaznik momentu obrotowe-
go na ekranie

Wskaznik na ekranie Brak
gotowosci ZDAL

Wskaznik na ekranie Poza
specyfikacjg

Wskaznik na ekranie Wyma-
gana konserwacja

Wskaznik potozenia
Wskaznik pozyciji

Wskaznik pozycji armatury na
ekranie

Wskaznik pozycjonera na
ekranie

Wskaznik ruchu

Wskaznik usterki na ekranie
Wskaznik wartosci rzeczywi-
stej na ekranie

Wskaznik wartosci zadanej
na ekranie

Wspotczynnik mocy

Wyjscia cyfrowe

Whytacznik momentu obrotowe-
go

Wylgcznik réznicowoprgdowy
(F1)

Wyposazenie i funkcje
Wysokosé montazu

Y4

Zakres czestotliwosci

Zakres momentu obrotowego
Zakres napiecia

Zakres zastosowania
Zasilanie napieciowe elektro-
niki

Zaslepki

Zdalna obstuga napedu
Zmiana hasta
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